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El presente invento se refiere a ﬁn aparats slég
trico para medir la velocidad de un vehfculo que circu~
la per una carretera. El aparaio va montads on un Nyl
mer vehiculo, por ejemplo un coche de la policfa, ¥ es
manc jado desde el intsrior del primer vehiculc pars Lne-
dir ls velocidad de un segundo vehiculo o coche tomadc
como objetivo observado por el conductor del primer vi-
hiculo. E1 aparato comprende un interruptor de 3iempos

-

¥y vwn interruptor de distancia s montados convenidirbemen-

te para que.el conductor del primer vehiculo 185" pueda

mane jaxr.

Un e;emplo del método seguido para manelev el aps
rato del presente invento consiste en gue el uunﬁ Tor
del primer vehiculo siga al vehiculo ohjetivo r nengs en

circuito, por ejemplo cierre el interruptor de tiempos

- cuendo el vehiculo tomado como objetlivo pasa por un pri-

.mer lugar elegido, como puede ser un paso inferior an lz

carretera. Cuando el primer vehiculo slcanza el Trimer

lugar elegido, se cierra el interruptor de distancia, X1

interruptor de tiempos se desconecta por ejemplo abre

cuando el vehiculo tomado como objetivo alecanze wn segun-

do.punto de situacidn elegido en la carretora, y se abre

el interruptor de distancia cuando el primer vehiculo al-

canza el segundo punto de situacidn.

Se comprenderd que los impulsos de distancis arri-
ba mencionados se transmiten a los medios de caleuladors
aritmética sélamente mientras se encuentra cerrsdc el in-
terruptor de dlstancia y, por lo tanto, el nimers de =
chos impulsos es proporcional a le distancle comprendida

entre el primer y sevundo puntos de situacidn elegidoa,
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De un modo similar, los impulsos de tiempo se trancsmiten
& los medios de calculadora aritmética sélmmente mientras
esté cerrado el interruptor de tiempos, y de este modo
el nimero de dichos impulsos es proporeional al tiempo ne
cesario pare que el vehiculo tomado como objetivo corra
entrarel primer y segundo punto de situascidn. Por consi
gulente, el nimero de impulsos'de distancia dividido por
el nimero de impulsos de tiempo serd proporcionai a 1lg
velocidad media del vehiculo tomado como objetivo, e in-
troduciendo en el abérato los factores de escala'apropig
dos, puede aparecer ia velocidad real en un elemento ds
lectura en Kms por hora. :

Existen muchas variaciones éiferantes der método
2 segulir pare utilizar el aparasto del presente invento y -
la descripeidn del mismo expuesta a continuacidn es sim-
plemente un ejemplo. EI1 método ds uso Se degcribe y rel-
vindica en la patente Estadounidense 3.182.331 de Arthur

N. Marshall, cedida al cesionario del presente invento.

En la patente Estadounidense citada 3,182,331, el método

de usc se describe junto con un cierto aparato mecdnico,
cuyo aparato mecanico se describe y reivindica tambidn
en la patente Estadounidense 3.276.029,

E1l objeto de la presente invencidn es proporcioﬁar
un aparato eléctrico prerfeccionado paras llevar a cabo el
método de indicacidén de velocided descrito en la patente
Estadounidense 3.182.331 arriba citada.

Los objetos anteriores ¥ otros objetos y ventajas
del invento resultarin evidenies en el transcurso de lg
descripeidn que sigue de una forma preferente de realiza

cién del mismo, con relacidn & los dibujos adjuntos, en
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los‘que:

La Tigura 1 es un dlagrema esquendtico de conjun
tos dgl eparato indicador de veloeidad construido segin
el presente invento.

La figura 2 es un dlagrems del circuito que ilug
tra la forme en que funcionan los comutadores de fiem-~
po y'distancia e ilustra también'la forma en que ss ini~-
cia automAticamente un cdleulo de velocidad después gque
la informacidn de tiempo y distencia se he alimentado del
aparato por el accibﬁamiento de los conmutadores. citsdos.

La figura 3 es wn diagfama del circuito, ilustrdn~
dose ciertos componentes en forms de blogues séla&ente,
cuya figura representa un contador de impulsos J» tiem—
PO ¥y un aparato relacionzdo con el mismo, un reloi com-
putador junto con un contador de control, y circuiteria,
mediante la cual una sefinl M"lista para computar" inicia
varias operaciones pertenecientes a un cdleulo de velo-
cidad. -

La figura 4 es una vista en alzado, fragmentads ¥y

desplezada, que ilustra una fuente luminosa ¥y uwna céluls

fotoeléctrica en combinacién con una rueda interruptora
movida por el cghle del hodﬁmétro de un vehiculo en el
que va montado el apérato del invento, mediante la cual
la célula fotoeléetrica se vers pulsada pare producir
una pluralidad de impulsos de aistancie proporclonales
a la distancia recorrida por el vehfculo.

Ta figura 5 es una vista tomada aproximddamente
en la direccidn de las flechas 5-5 de la figura 4, e
ilustra la rueda interruptors impulsada de una forma gi-

ratoria por el cable del hoddmetro de la figurs 4; y
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La figura 6 es un disgrama de circuito que ilus-
tra una unidad de memoria de error gue coopera con un
sistema de lectura de veloeidad ¥ que indica cuando ae
ha cometido ﬁn error al manejar el aparato del presente
invento.

A continuacidn se describe una forma preferente
ds realizacidn del invento, con relacidén a los menciond-
dos dibujos, con el fiﬁ de familiarizar a los eséertosA
en la materis con el modo de llevar g la préctica ¥y uti-
lizar el invento. _ '

Refiriéndonos gshora = los dibujos, se iluztre en
la figura 1 un contador de distanciz 10 que corprende un
contador binario directo de 15 bitios con capacidad para
acunular aproximddemente 8,785 km de distancia. Hegin
se ilustra en las figuras 1_y 2 se habilita un interrup-
tor de distancia 12, y cuasndo se cierra o conects el in-
terruptor 12 a mano, se tranmsmitirsd una pluralidad gde
impulsos de voltaje o sefiales al contador de distancis 10

que los cuenta, siendo proporcional el ndmero de impulsos

de distancia a la distencias recorrids por un vehiculo

equipado con el aparato del presente invento durante el
tlempo en que se encuentra cerrado el interruptor de dis- °
tancia.

Tas figuras 4 y 5 ilustran wn aparato generador de
impulsos para producir los impulsos de distancia y en la
figura 4 se ilustra un conmector 14 disefiado para ir co-
nectado diréctamente al cable del hodémetro de un vehicu-
lo en el que va montado el aparato del invento, Légicameg
te se comprenderd que el cable del hoddmetro es un COMp 0=

nente normal de un sutomévil que normdlmente comprende uns
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Carcasa exterior ne giratoris ¥y un elemento giratorio
interno, y que gira un mimero predeterminedo de veces
por unldad de distaencia recorrida. En la mayoris de

los automoviles tradicionales el cable del hodémetro.gg
rars aproximgdsmente 1.000 revolucionss por cads kildme-
tro, alin cuando esto no ses una cifra exdeta, y se. pusde
suponer qQue haya una variscién de + 104, Hds adelante
se explicars la forma de correcczon segulids bara compen~ -
sar Qicha var1a01on, pudiéndose sSuponer por el m;ﬁénto
que el conector 14 glre con precisidn a 1.000 po; cada
kilémetro recorridos. El conector 14 impulsa a un adap
tador 16, el cual a su vez se conecta 2 un conjunto de
rueda interruptora 18 gue comprende uns ruveds intzvrup-
tora 20, mediante el cual la rueda interruptors girard
a razén de 1.000 revoluciones por cads kildmetro de aven
ce del vehlculo. Ia rueds interruptora 20 tiene seis ru
ruras 22 espacigdas 01rcunfereneia1mente formadas en 1a
nisma, y por.lo expussto se ‘comprenderd que una, revolu~
cidn de la rueda 20 indicard una distancia de un metro.
for lo tanto, 1a separacidn entre ranvras adyacenteg 22

puede ser igusl & wna distancia recorrids de 0,166 m.

En la figura 4 se ilustra tambidn un conector 24,

‘pero este conector representa simplemente los medios pa-

ra impulsar al hoddmstro normal del automdévil desde el

eonjunto de rueds interruptora 18, indicando de este O~
do que el gparato generador de impulsos de distancia del
presente.invento puede ip consctado a un sistens impulso

de hoddmetro de tipo tradicional sin 1nterrumpir el fun-

_ clonamiento normal del mismo. Ia flgura 4 ilustra ademds

uns lémpara fija 26 y un elemento fijo fotosensible 28 que

B R e e

g s arear 4o,
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van montados en lados opuestos de la rueda inteffuptora
20. El elemento fotosensible 28 comprends preferiblemen
te una célula fotoeléetrica que produce un impulso de
voltaje cada vez que una de las ranuras 22 de la rueds
interruptora 20 permite que le luz procedente de lz 1dm-
para 26 incida en la célula fotoeldetrice. Por consi—
gulente, a medida que el vehiculo avanza para impulsar g
la rueda interruptora 20 por medio del cable del?hodéme~,
tro, la célula fotoeldctrica 28 producird un impulco de
voltaje por cada 0,166 m recorridos por el vehicuio, 6
6.000 impulsos por cada kildmetro de recorrido,

Segin se ilustre en la figura 1, los impuiczos de
voltaje producidos por le célula fotoeldctrica 28 se
transmiten a un elemento acondicionador de sefielex 30,
El elemento acondicionzdor de sefiales 3C puede compren-
der por ejemplo un circuito disparador Schmidt, que rea~
liza la funcidn de acumular una. cierta hesteresis en los
impulsos, para eliminar impulsos falsos de distancia si

se detuviera el vehiculo, mientras el circuito de la cé-

luls fotoeléetrica se encuentra en un estado de transi-

cién., Ia figura 1 ilustra ademas, que los impulsos de
distancia producidos por la céluls fotoéléctrica 28 des-
pués de pasar a través del elemento acondicionador de sg
fiales 30, se transmiten al contador e distancia 10. No
obstante, se debe tener presente que mientras que dichos
impulsos de distancia se producirén siempre que el vehi-~
culo esté en.movimienti?gmpulsos sersn transmitidos al
contador de distancia 10 sélemente cuendo se cierre ol in

terruptor de distencias 12.

Refiriéndonos a la figura 2, se observers que cuan




5.

10.

15,

20.

25.

30,

-8 -
. 37@u@9

do se cierrﬂ el interruptor de distancia 12, se conecta
uwna béscula o flip~flop 32 que comprende un par ds puer
tas 32' ¥y 32", al mismo tiempo se conects una unidad de
memorie de distancia 34 la cusl ruede ser un eircuito
basculador que comprende un par de puertas 34 y 34,
Seglin se indica en la figura 2, los impulsos de disten-
¢la procedentes del elenento acondicionador de seﬁales
30 se transmiten a ung Puerta 36, y la puerta 36 5¢ 0=
nectq con la bdscula o flip-flop de distancia 32 por
lo que se activerd 1a buerta 36 y producird ung seﬁal de
salida cuando entra en asceidn 1g bascula o flig-Tiop de
distancia 32, Por consiguiente, se transmltiran 1mpul-

sos de distancia desde la puerta 36 de la figurs 2 hagta

) el contador de distancia 10 ilustrado en 1la figure 1, so

lamente cuando estd cerrado el interruptor de distancia

12, Se comprenderd que la puerta 36 ests representadsa

‘en los dibujos por un simbolo que tiene un lade de erntrg

da plano para indicar uns buerta "Y', cuyo simbolo se

emplea con el mismo significado en cualquier otra parte

de la presente memoria,

Se observara también que en la figura 2 se ilustrs
wng coincidencia de cuatro entradas o puerta 38 gque tiene
la finalidad de Proporcionar una sefizl de salida, que en
la presente memoria se dencomineg ﬁSeﬁal lista para compu-
tar®, puesto que dicha sefial de salida inicia un cdleule
o cémputo de velocidad, segin se describird con mayor de-
talle mds adelante. Las cuatro entradas en la puerts 38
se indiecan por medio de los némeros 38a, 38b, 38c y 384,
¥ como la puerta 38 es una puerta "I", producird uns se-

Hal de salida o "sefial lists para computar' sdlamente deg

e e

-

P,

PPN
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pués de que se recilba una sefial de entrads en oaéa uno
de los cuatro conductores o terminales de entrada. Se
observard que cusndo se cierra el interruptor de distan
cie 12, activando de este modo a la unidad de memoria
de distancla 34, esta producird una sefial de entrada o
seflal activadora en el terminal 384 de 1a puerta 38, sa
tisfeciendo de este modo una de las cuatro condiciones
necesarias pars producir upa sefial de salids desde lea
puerta 38.

Segin se ha déserito anteriérmente, siempre que
avanza el vehiculo e@uipado con el apersto citado y se
clerra el interruptor de distancia 12, se transmitirdn
entonces 6,000 impulsos por cads kildémetro. o un inpul-
80 por cada 0,166 metros, de recorrido desde 1a prerta
36 de la figura 2 (véese tambidn la figura 1) haste el
contador de distancis 10 de 1g figura 1. El contador
de distancia 10 comprende wn contador binerio directo

de 15 bitios y, por lo tanto, tlene una capacidad de (

219)-1 § 32767 impulsos, lo cusl representa una capaci-~
- dad de 8,785 kildmetros de recorrido del vehiculo. Por

consiguiente, empleando el aparato descrito en la modali
dad de preferencia del invento Para verificar la veloci-
dad de un segundo vehiculo, el interruptor de distancia

12 no deberd estar cerrado en wna distancia superior &
8,78 m; pero légicemente en ol uso normal que la policia
puede hacer del aparato lm capacidéd citada del contador
de distancia es mes que adeéuada. No obstante, como me-
dida de seguridad puede ser conveniente disponer de medios,
segin se describirdn mds sdelente, pera indicar en el

dispositivo de lectura de velocidad si, de hecho, se ha
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excedido de la capaciGad del contador de distancia 10.
Se puede utilizar cuglquier dispositivo apropiado

mediante el cual wn impulso sobrante del contador de ig
tancia 10 produzcs uns indicacidn en el dispositivo de
lectura que informe al.operador gue se ha superado la ca
pacidad Gel apsrato. Por ejemplo, el aparato Presente,
comprende un contador de veloeidsd que comprende un con
tador decimal codificado binario, segin se deseribird

cor mayor detalle mds adelante, y se puede utiiiﬁar un
impulso sobrante del contador de distanciam. 10 para acti
ver wna unidad de memoria &e error que fija lg unidad
menos expresiva de la etapa menos expresiva del,cbntador
de velocidag, Vegey 0,1 ¥m, por hora, haciendo do aste
modo que el dispositivo de lectura de velocidzd muestre
vna velocidad de 0,1 km por hora. Dicha sefial predeter—
minada indicarfa al operazdor o coﬁductor del vehiculo
que se habia producido un error en el funcionamiento del
aparato. )

Hebidndose explicado el eparato para producir y

contar los impulsos de distancia, se describe a.continug

cidn el aparato paras producir y contar los impulsos de
tiempo. Ia figura 1 ilustrs un reloj w oseilador 40 gue

Se puede considerar como un oscilador de 170,7 Hz inter-

Do, en el sentido de que se disefia para produecir 170,7

impulsos por segundo. No obstante, es importante que el
oscilador 40 sea de un tipo que broporcione correccidn
de frecuencia, puesto que uns caracteristica del Presente
invento es que el aparsto indicador de la velocidad estd
ealibrado pars corregir la frecuencia del oscilador. El1

oscilador o reloj 40 es preferiblenente sjustable para que

e e a8 (3 pa e«
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produzca 170,7 impulses por segundoe 4+ 10 ¢ }; Ldgicomenm
te, la frecuencia elegida es hasta un cierto pgnto cues
tidn de eleceidn, segin se explicard con mayor detalle
nés adelantg. No obstante, se comprenderd que la fing-
lidad del oscilador 40 es produeir un nmfmero predetermi-
nado consténte de impulsos por unidad de tiempo y que pa
ra este fin se pueden emplear varios tipos conocidos de
dispositivos. ‘

la figura 1 ilustra la sefial de tiempo o Znpul-
S0s de tiempo que se suminisiran & un contador de tiem-~
pos 42, No obstante, la figura 1 ilustra ademas un inte-
rruptor de tiempos 44, siendo importante observar que los
impulsos de tiempo se alimentan al contador de vieapos 42
solamente cuando el interruptor de tiempos 44 cetd cepraé
do, debiéndose comprender que tanto el interruptor de

distancia 12 como el interruptor de tiempos 44 se montan

-de una forma normsl para que puedan ser manejados con fa-—

cilidad por el conductor del vehiculo en el que va monta-

do el aparato indicsdor de velocidad del presente invento.

Refiriéndonos o la figura 2, se observard que los

-impulsos de tiempo se suministran a una puerta 46 y que

cuando esta produce una corriente de salida, los impulsoes

.de tlempo son transmitidos desde la puerta 46 hasta el

contador de tiempo 42. Se observars ademds gue cuando se,

cierra el interruptor de tiempos 44, se activa ung béscu~

la o flip=flop de interruptor de tiempos 48 que comprende

un par de puertas 48' y 48", y la bdsculs o flip-flop de

interruptor de tiempos se conecta con la puerta 46 por

.

medio del conductor 50, por.lo que cuando se activae la bég

cula o flip-flop 48, activard a la puerta 46 haciendo que
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esta transmita los impulsos de tiempo al contador de

tiempos 42 a la velocidad aproximada de 170,7 impulsos
bor segundo, dependiendo las frecuencia preqisarde la
correccién del reloj 40. Ademds, el cierre del inte-
rruptor de tiempos 44 activard a ung unidad de memoria
de tiempos 52 que comprende un par de puertas 52° y 52¢
¥y esta se conecta por medio del conductor 38a a la puer
ta 38. Por consiguient te; el cierre del interrupior de
ticmpos 44 controla a un segundo elemento de los cuatro
elementos en la puerta 38 Y de este modo satisfacé una
segunda de las cuatro condiciones necesarias para produ
cir una corriente de-salida o "seflal lista pars computar"
desﬂe la puerta 38. ‘ )

' El contador de tiempos segin se ilustra en la fi-

gura 1 indicado por el ndmero 42 recibe los impulsos de

tlempo procedentes ds 1a puerta 46 y los cuenta. =1 con

“tador de tiempos 42 comprende un contador binario direc-

To de 16 bitios que tiene una capacidad de (216)1 ¢

65. 535 impulsos, y se supone que el reloj 40 produce

170,7 impulsos por segundo, entonces la capacidad del con
tddor de tiempo 42 serd aproximddamente ds 6 +40 ninutos.

Al igual que en el contador de distancia 10, es convenien

te disponer de una medida de seguridad por la cual, si el

interruptor de tiempos se enouentra cerrado dnrante un
periodo superior g 6,48 minutos, se transmits un impulso
sobrante a ua unidad flip-flop de memoris de error o
dispositivo similar que fija una lectura, por ejemple de
0,1 en.el contador de velocidad, por lo que cuando el dig
positivo de lectura de velocidad muestre una velocidad de

0,1 el operador sabrs que el aparato ha funcionado inade~-



10.

15.

20.

25.

30.

- 13 -

376969
cuddemente. No obstante, igudlmente on este caso una
capacidad de 6,40 minutos serd normdlmente nas que ace
cuada para el contador de tiempo 42.

Segin se ha explicado anteridrmente en 1g presen
te memoria, y segin se describe con mayof detalle en la
patente Estadounidense mencionada 3.182.331, pars utili
zar el aparato del presente invento, el aparato se mon-
ta en un vehiculo ¥y el conductor de dicho veh{culo mene
Ja los conmutadores de distancia y fiempo 12 Yy 44 en mo
mentos apropiados con el fin de determinaer la velocidad
de un segundo vehiculo. En el ejemplo particular des—~
crito anteridrmente en la presents memoria, cusndo el

primer vehiculo va giguiendo al vehlculo tomadv como op

: aeulvo, se hizo obssrvar que se cierra el 1nterrUytor

de tiempo 44 cuando se observa que el vehiculo tomado

como objetivo, pasa por un primer punto de situacidn

-elegido; el interruptor de distancis 12 se cierra cuan-

do el primer vehiculo pasa por el primer punto de situa-

cién elegido; el interruptor de tiempo 44 se abre cuando

se ha observado que el vehfculo %tomado como objetivo pa-

Sa por un segundo punto de situncidn elegido; y el inte-~

rrﬁptor de distancia 12 se ebre cuando el primer vehicu-~

1o pasa por el segundo punto de situacidn elegido.

Sén.muchas les vafiaciones posibles del método
anterior y ademds también variard el érden de accionamien
to de los conmutadores o interrupiores. No obstante, pa-
ra hacer cualquier determinacidn de la velocidad, cualquie
Ta que sea la secuencia, el interruptor de tiempo 44 se
cerrard y se abrird ulteridrmente para alimentar un cier-

to nimero de impulsos de tiempo al contador de tlempos 42
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¥ el interruptor de distancia 12 se cerrand ¥ se sbrivd
wlteridrmente para alimentar un cierto mimero de anel~
s0s de distancia al contador de distancias 10, En ese
punto; se efectia el cdlculo o céuputo de veloeidud Giw
vidiendo de hecho los impulsos de distancia por los l1m--
pulsos de tiempo., Por lo tanto, ftomando como refersncis
la figura 2, se observard que cuzndo se abre sl iufﬁrrug
tor de distancia 12 se repone ¢ reactiva ls béscéla 0
flip~flop de distancia 32 ¥ se produvce uug seﬁal'p§r el
conductor 38c para controlar a wn tercerc de los elenen—
tos de la puerta 38, y cusndo se abre el interrupior de
tlempo 44 la bdscula o flip-flop de tiempo 48 se veachti~
Ve ¥ se produce una seflal por el conductor 38b para conw
trolar a un cuarto elemento de los elementos de 1z PULT -
ta 38, Después del control de los cuatro elementos de
la puerta 38, esta producird una corriente de salida de~
nominada en la presente memoria como "sefial lista paras
computar", la cual segin se, deseribird con maycr detalle

mas adelante inicia awtomiticamente un edmputo de velocie

dad Para que se pueda calcular wna velocidad ¥ quede ex-

puesta casi instantdnezmente en el eiemento de lectura de
velocidad. ‘ _

Se comprenderd con relacibn al funcionemiento del
aparato anterior, que segin ciertos métodos de determi-
nacién de la velocidad, puede ser necesario hacer wn uso
repetido de la informacidn de distancis contenida en el
contador de distancia 10. Por ejemplo, sezén un método
seguido para determinar la velocidad, un coche de policia
equipado con el aparato del presente invento puede vigjar

por la carretera entre dos puntos de situascidn elegidos y
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el conducuor puede cerrar ol interruptor de distancia 12

cuando pase por el primer punto de situacidn y shrir el
interruptor de distancis cuando pase por el segundo pun-
to de situscién, alimentando por lo tanto en el contador
de distancia 10 un cierto mimero de impulsos representa-
tivos de la distancig comprendida entre los dos puntos
de situacidn elegidos. Ulteridrmente, el coche de 1g PO
licis pueds estacionarse Yy esperar en un punto conve enien -
te para observar g los coches que viajan entre los ciltgm
dos puntos de situscidn.

Como se alimenta la distancia debida en el apars—
to con antelacidn, el agente de la policis puede medir

la velocidad de un coche que pase por ese lugar sfuple-

‘mente cerrando el interruptor de tiempo 44 cuando se ab-

Serve que un coche tomado como objetivo pasa por el pri~

mer punto de situacidén y abrir el interruptor de tiempo

‘cuando el coche tomado como objetivo pase por el seguri~

do punto de situacidn, por lo gue cuando se abre el in-

terruptor de tiempo la veloecidad del coche tomado como

objetivo se podrd caleular ¥ registrar automdticamente.
Se comprendersd que el método anterior se puede repetir
mﬁchas veces utilizando siempre la misma informacidn de
distancia. Esta es la razdn de que, segun una modalidad
de preférencia del presente invento, no se elimine la
cuenta de impulsos en elcontador de distancia 10 cuando
se efectia un edleulo o céuputo de veloecidad, Ademés, se .
dispone -de un mecanismo de reposicién mediente el cual el
operador o conductor puede reponer o reactivar selectiva-
mente el contador de tiempos 42 sin reponer o reactivar

al contador de distancia 10. A continuacidén se describe
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el aparato utilizado para conseguir los objetos anterio

Ires.

Tomando come referencia la figura 1, se observa-
ré que el contador de distancia 10 estd asociado con
puerias correspondientes de transferencia de distancia
54 que conducen a un registro de corrimiento de dlstan—
cia 56, euyo registro estd asociado con un multlp*icador
58. No se cree hecesario desecribir estos componentes
con detalle puesto que son componentes tradicioﬁéWh
Por ser ya conocidos por los expertos en la matcraa. Se
gin se ha indicado anterlormente el contador e dutan—
cia 10 comprende wn contador binario directo de 1% bi~
tios. Cuando las puertas de transferencis de distancia
54 entran en aceién, la informacidn de distancia se trans
fiere al registro de corrimiento de distancia 56. En
otras palabras, se habilitan 15 puertas de transferencia
de distancia 54y cada wna de ellas correspondientes a cg

da una de las etapas del contador de distancia de 15 eta

pas 10, y cuando se transmite un impulso de “"acumulacidn

de distancia® a las diversas puertes de transferencia,
la informacidn de distancia se transfiere al registro de
corrimiento de distancig 56, efectudndose la transferen-
cla sin eliminacién pars que la informacidn en el conta-
dor de distancia permanezes en el nismo, aun despuds de
que el impulso "acumulacidn e distancia" efectie 1g
transferencia mencionads,

.El multiplicador 58 comprende un multiplicador
binario de 10 bitios que se afiade al lado menos expresi-
Vo del registro de corr;miénto de distancia 56 y, por las

Tazones que se expondrdn mds adelante, un bitio de signo o

e
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flip-flop de signo 60 se afinde al lodo mds expresivo del
registro con corrimiento., X1 multiplicador binario de
10 bitios 58 al afiacir 10 ctapas al registro con corri-
miento 56 multiplicard el mimero de impulsos procedentes
del contador de distancis por 210 4 1.024. Ia magnitud
de este multiplicador es en cierto grado cuestidn de
eleccién asi como la frecuencia del reloj 40, siendo 1la
finalidad el proporcionar un reloj que produzca'un nime~
0 practico o conveniente de impulsos por quundc para
contribuir a disponer de un aparato de precisidn indica-
dor de la velocidad ¥, 16gicamente, a conseguil un gene-
rador de impulsos de distancis practico ¥ preciso, como
el aparato que se ha descrito enteridrmente con relacidn
a las figuras 4 y 5, que producen aproximidamercte §.000
impulsos por cada kildmetro de distancia.

Légicamente se comprénderé que el reloj 40, el
multiplicador 58 y el generador de impulso de dlqtanc1a
20, 28 deben estar coordinados para que el aparato de

lectura de veloecidad muestre ung lectura en km por hora.

As{, supongamos que un vehiculo tomado como objetivo avan

za & una velocidad de 60 Pilometros por hora, o un kild-
metro por minuto. Segin el sistema deserito anteridrmen~’
te, un kildmetro equivale a2 6.000 impulsos de distancia
que se multiplican por 1.024, y un minuto egquivale g

60 x 170,7 impulsos de tiempo puesto que el reloj 40 pro
duce 170,7 impulsos de fiempo por segundo. Asi:

Velocidad = 2.4istancia
tiempo

Velocidad = o 8900 X 1024 _ g9
60 x 170,7
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El aparato de lecturz de velocidad que se deseri
bird mnds adelante Proporciona una lecturz de lg veloci-
dad en décimas de kilémetros por hora, y por lo tznto
la lecturs anterior aparecerd como 50'0 kllometros por
hora. Se.observard de este modo que los diversos compo
nentes del eparato descritos.en la presente memoria oo
tén coordinados de forma que cuando el mimero de frmpul..
508 de distancia multiplicado por 1.024 se divige por el
nlmero de impulsos ds tiempo, el cociente represenﬁara
la velocidad en ddeimes de kildmetros por hora.,

El registro de corrimiento de Aistencis, 56 gon-—
tiene 15 bitios correspondientes a los 15 bitios del con
tador de distencia 10, 21 que se afiaden los bit log del
multiplicador 58 Yy corre la informacidn de distancis bi-
tio a bitio hasta un dispositivo de subtraceidn total 62,
nmientras que la informacidn de tiempo se alimenta bitio
a bitio desde el contador de tiempo 42 hests el disposi~
tivo de substracidn togal. .Estas operaciones se descrl—

birdn con mayor detalle nds adelante, pero se comprende-

rd que la divisidn de los impulsos de distancis por los

impulsos de tlempo se efectia segin el bresente invento
substrayendo repetidsmente el valor de tiempo del valcr
de distancia y contando el nimero de substracciones lo-
gradas que se pueden efectuar hasta que se agota el valor
de distancia y pasa a un nimero negativo. O gea, si se
cuentzs el nimero gde substraciones de tiempo del valor de
las distancias logradas, y si se detiene el cémputo cuan-
do cambiz el signo del valor de distancis Y pasa a ser
negativo, entonces el mimero de substraciones logradas

seréd Ge hecho igual a la distancia dividida por el tiempo,
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0 igual a la velocidad. Io anteridrmente expuesto expli

ca la razén para que se aflads el bitio de signo 70 al
lado més sxpresivo del registro de corrlmlento de distan
cia 56, puesto que cuande se resta repetidamente el tiem
Po de la distanciz en ol dispositivo de substracidn to-
tal 62, se hard necesario utilizar el bitio de signo 60
cuando la informacidn de distancia llega 2 0, y ec-en es
te punto en el que se detiene el edleulo.

Segin se ilustre en las figuras 1 y 3, el eontea-

dor de tiempo 42 estd asociado con una pluralidsc.-de

~buertas de tiempo 64, existiendo 16 buertas seriailzsdo-

ras de tiempo 64 o une correspondiente s cada unc de los

16 bitios del contadpr de tiempo binario direoto. vuando

: las puertas de tiempo 64 entran en accidn, la ;nx;rmacion

de tiempo se aliments de wn modo serial con el bifio me~

nos expresivo que tiene lugar primero, pasando 18gicamen—

-te los impulsos de informacidn de tiempo al dispositivo

de substracidén total 62.
las figuras 1 y 3 ilustran adiciondlmente un re-

.loj computador 68 que comprende un oscilador de 250 Hz

interno asociado con un contador de control 70, E1 con-

tador de control 70 comprende un contador binarig de 28

conteos que pasa repetidemente por un ciclo de computg-

cidn de 28 cuentas s medida que es pulsado por el reloj
computador 68. De este modo se comprenders que un ci-
clo completo de cémputo de velocidad exige 28 impulsos

del reloj 68, y este produce impulsos a la velocidad de

. 250,000 por segundo. Con relsecidn =l registro de corri-

miento de distancis 56 ¥y multiplicador 58, estos compo-

nentes tienen juntos un total &e 26 bitios incluyendo el
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bitio de signo afisdido 60, ¥ por lo tanto necesita 26

- impulsos, v.g., conteo de 0 a 25, para alimentar tods

la informacidn enterior por el dispositivo Ge substra—
ciln total 62, dejando dos 1mpulsou extra, V.g., conteo
256 y 27, para otras operaciones que se explicardn mds
adelante.,

Anteriérmente se hé descrito la forma eanué s8¢
produce la sefial de salida o sefial "listg para corputsr!t’
desde la puerta 38 dg 1la figura 2 después ae habﬂrse ce~
rrado dumbos interruptores de distannla y tlempo 12 y 44
¥ haberse shierto ulteridrments, A oontlnuacion se hace
referencia g 1g figura 3 que ilustra la sefial "llsta Pa~-
Ta computar” alimentada a uns circuiteris loglca ¢e con-
trol que se ilustrs Junto con el reloj computacor 68 h's
el contador de control binario o contador de eielos 70,
ilustrdndose estos dos componentes en forma de conjunto,
Cuando se recibve 1g seflal "lista paras computar" se debe

oincronlzar con el contsdor de control 70 que, segin se

. ha mencionado anmerlormente, proporciona eiclos repeti-

dos de 28 conteos, denomindndose los conteos en lg pre-
sente memoria como conteos O g 7.

En la modalidag descrita, el contaéor de control
70 se disefia para que, después de recibir la sefial "lis-
ta pars computar"”, que puede tener lugar en cualquier mo
mento durante los conteos 0 g 27, una primers unidad de
memoria o flip-flop "lista pare computar" 74 que compren
de las puertas 74' ¥ 74" entry en accidén del conteo 26,
En’ otras palabras, la sefial "listarpara computar" puede
entrar en cualquier momento durante los conteos 0 a 27,

pero la primera unidad de memoria T4 entrars en accidn
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siempre en el conteo 26 mguger@ gon el fin de sincro-
nizar la sefial "lists para computar" con el contador de
control 70. Segin se ilustra en la figura 3, el reloj
computador 68 pulsz al contador de control 70 y la seiial
lista para computar sctivs una puerta 75 permitiendo de
este modo que el impulso de los conteos 26 + 27 gean con
ducidos desde una linee 76 a travds de la puerts 75 a la
primera unidad de memoris 74 activando esta memoria en
el conteo 26.

La figura 3 ilustre aodemds una puerta de Tres elg
mentos 78 que tienen tres terminales de entrada 80, 82 y
84. E1 terminal 80 lleva el impulso de reloj prsducldo
por el reloj computador 68. TL terminal 82 se conscta s
una segunda unidad de memoria 86 que comprende un par
de puertas 86 ¥y 86", y el terminal 82 habilitard un ele
mento correspondiente de 1ls puerta 78 siempre que se re-
ponga o reactive la segunds wnidad de memorig 86, reactl
véndose esta unidad de memoria normdlmente cuando se re-—

cibe la sefial listg pare computar, rlnalmente, el ter-

“cer terminal 84 habilitard al tercer elemento de la puer

ta 78 cuando se conecte la primera unidad de memoria 74,
Por consiguiente, cuando se cohecta la primera unidad

de memoria 74 en el conteo 26, segin se ha descrito an-
teriérmente, se habilitarg l1a puerta 78 para producir
una corriente de sglids Que se puede dencminar impulso
de "acumulacidén de distencial, El impulso de "soumuls-
cidn de distancia" procedente de 1z puerta 78 es conduci
do a las diversas puertas de transferencia de distancisg
54 de la figura 1, haciendo de este modo que ls informa-

cién de la distancia ses transferida al registro de co-
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En el impulso siguiente de reloj, despuds de al-
macenarse la informacidn de distancig sn el registro de
corrimiento 56, 86 activa la segunda unidad de memoriz
86. Una puerta de tres elementos 88 se conecta con los
terminales de entrads 80, 92 y 94, E1 terminal S0 se
ccnecta con ls bdscula o fllp—flop 60 o bitio de signo
afiladido, y el elemento cor rrespondiente de la puertn 88
se habilitsrd 31empre que heya wn signo mas, Vige, wn
nimero positivo en el reglistro de corrlmiento de ¢istan

cia 56. E1 segundo termingl 92 S¢ conecta con- el nrlmer

elemento de memorig 74 ¥, de este modo, el segunuo ele~

mentc de la puerta 88 se habilitard cuando entrs on ac-
cidn 1la Primera unidad de memoria. 74. E1 tercer termi-
nal 94 lleva el impulso de contéos 26 + 27 procedente

del contador de control 70. Por consiguiente, se habi-

-litard la puerts 88 ¥ producird una corriente e salida

durante el impulso de los conteos 26 + 27 procedentes

" del contador de control 70. Una puerta 96 recibe el im

pulso de los conteos 26 + 27. desde le puerta 88 sobre el
terminal 98 y tambidn recibe todos los impulsos de mime-
ro impar procedentes del contador de control 70 por el
terminal 100. De este modo, la puerta 96 se habilitard
en el conteo 27 y producird ura corriente de salida que
activa a la segunda unidad de memoria 86. De este modo,

la Segunda unidad de memoria 86 entra en accidn en el

conteo 27,

Cuando se activa la segunda unidagd de-memoria 86,
en el impulso de contso 27 procedente del contador de ei

clo 70, dejard de hebilitar a la puerta 78 por el fermie
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nal 82, Por consiguiente, la puerta 78 Produce un solo

impulso de reloj o sefial de "acumulacidn de distancig”
en el conteo 26, y en el conteo 27 siguiente se inhibe
la puerta 78 y deja de producir uns corriente de salids
debido a que entra en asceidn 1a unidad de memoriz 86.
La activacidn de la segunda unidad de memoria 86 antig
también sobre wn terminal 102 para habilitar un elemento.
de une puerta de cuasiro elementos 104, ctuya pueria tiene -
también terminales de entrada 106, 108 y 110, Un Segun-
do elemento Ge 1a puerta 104 es habilitado sobre el ter—-
minal 106 por el impulso de reloj procedente del reloj
68, cuyos impulsos se producen légicamente de una forma
continua a la velocidagd de aproximidemente 250,000 pop
segundo. Un tercer elemento de 1a ruerta 104 es habili-
tado sobre el terminal 108 por un impulso de ntmero par,
procedente del contador de ciclos 70, y un cuarto elemen
to de la puerta es habilltado sobre el terminal 110 por
el impulso de conteo 26 & 27

No obstante, se observara, considerando Juntds las

cuatre condiciones citadas, que una veg que el segundo

elemento de memoria 86 se activa en el conteo impar 27, la

Puerta 104 no se habilitara ¥ producird una corriente de

Salida hasta el impulso de nimero par de conteo 26 en el

ciclo siguiente. XNo obstante, cuando se produce el impul

So de conteo 26 en el ciclo siguiente por medio del contg
dor de cielos 70, 1a puerta 104 producirs un impulso -de

salida que se eliments al contador de velocidad 112 de 1a
figura 1, en el supuesto que la segunds unidad de memoria
86 permanezeca activada. Segin se explicaré.con mayor de-

talle mds adelante, este es el modo en que el impulso sinm
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Ple se aliments desde la puerts 104 hasts el contador
de veloeidad 112 cada vez que los impulsos de tiempo se
restan de los impulsos de distancia, por lo gue el nﬁmg
ro de impuléos condueidos gl contador de veloeidad co-
rresponden a lg velocidad'del ﬁehiculo tomado ecomo obje
tivo. | , o

La puerta 114 ilustrads en la figura 3 serydbili-
ta o activa también cuango entra en accidn 1a seguﬁda
unidad de memoria 86, Ia puerts de tres elementos 114
tiene termingles dé'gntrada 116, 118 y 120. E1 %;;minal
116 1lleva los bitios de tiempo o impulses gde t;éﬁﬁs en
serie desde el contador de tiempo 42, E1 terminéif118
lleva conteos de impulsos O a 15 desde o1 contador de ei
clos 70, ¥ el terminal 20 habilita o aetivy alrtercer
elemento de 1g Puerta 114 cuando entras en aceidn la se-
gunda wnided de memoris 86. Por consiguiente, 1a Puerta
114 produce ung corriente de salids durante los conteos

0 a 15 del ciclo después de 1a activacidn o conexidn de

.la segunda unidag de memoria en el conteo 27. Se obsep~

varé que, segin se ha mencionado anteridrmente, hay 15
etapas serializadoras de Tiempo 64, y el impulso de con-
teo 0 procedente del contador 70 accionard l1g Primera
puerta correspondiente al bitio de tiempo menos eXpresie
Vo, el impulso ge conteo 1 accionafé la puerta siguiente,
¥ asi suces{vamente. De este modo, se comprenderd que la
corriente de salida de 1a Puerta 114 comprenderd los 16
bitios de tieapo, dispuestos en serie con el primer bitio
ménos expresivo, cuyos bitios se transmiten desde 1a puer
ta 114 haste el dispositivo de substracidn total 62,

Una puerts 122 ilustrads en ig figura 3 transmite
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56 pare que la informacidn do distencia sea alimentada
al dispositivo Ge substracidn 62 ¥ se suvstraigan del
mismo los impulsos de tiempo. Ia puerta 122 esta pro-
vista de dos terminales de ontrada 124 ¥y 126. E1 termi
nal 124 lleva los impulsos de conteo 0 g 25 desde el con
taedor de control 70, mientras que el terminal 126'ileva
los impulsos de reloj procedentes del reloj computador
68. Por consiguiente, se comprenderd que el registro de
corrimiento 56 estd siempre corriendo, de hecho, 26 bi-
tios de informacidén de distancis a través del &ismositi-
vo de substracidén durante cada ciclo de 28 conjseus. De
este modo, el registrador de corrimiento 56 efentds el
corrimiento sin tener en cuenta le sefigl "lists Para con .
putar" pero como es légico solo se restan O de la infor-
macidn de distancia hasta el momento en que se alimentan
bitios de tiempo en el dispositivo de substracidn total
62, después de lo cual se restan impulsos de tiempo de

los impulsos de distancia. El resto de la distancia se

.retroallmenta al registro de corrimlento de distancia 56

¥y légicemente se reduce cada ciclo en lg cantidag corres
rondiente al tiempo. Ademds, cada vez que se lbgra una
substracidn, la puerta 104 trensmite un impulso de sali-
de al contador de velocidad 112 que se describird mds
adelante con mayor detalle.

El proceso de substracién continua hasts que la
informacidn de distancias se vuelve negativa y de este
modo se hace necesario tomar prestado el bitio de signo
afiadido 60, en Cuyo momento este producirsd un impulso de

"signo nogativo", Para especificar, cuando cambia de
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signo el némero en el registro de corrimiento dé'dis*'
cia 56, el bitlo de signo o flip-flop bascula de si r'nf:),7
60 (vease la figura 1) producird wn impulso de "signo
negativo" en el conteo 26 siguiente del contador de con
trol 70. Refiriéndonos a la figura 3, se observard que
el 1mpu.so de "signo negativo" inhibe a la puerta 88
puesto que ©s necesario un signo positivo en el teraminal
90 para poder activar a este puerta. Al mismo tiempo,
el impulso de "signo negativo" es llevado sobre'un,ter—
minal 128 z una puerta 130 pare habilitar o activar un
elementorde la misma, y el segundo elemento de 1a nuerta
130 se activa por un terminal 132 por medio del impulso

de conteos 26 y 27 procedentes del contador de control

- 70. Por consiguiente, la puerta 130 producird was seilal

de salida en el conteo 26 que se conduce por el termiﬁal

~ 134 pare reconectar al segundo elemento de memorias 8§6 ¥y

-que se conduce por el terminal 136 para reconectar al

primer elemento de memoris 74.

Une vez que se ha reconectado el segundo elemento

" de memoria 86, la puerta 114 quedard inhibida y los bi-

tios de tiempo dejaran de ser alimentados al dispositivo

de substracidn 62. A pesar de que el registrador de co-

rrimiento de distancia 56 continuars corriendo, se com-

prenderd que solo se restardn ceros de la informacidn de
distancia. Cuando se repone o reconects el segundo ele~
mento de memoria 86, la puerta 104 queda inhibida, y no
se transmitirén mds impulsos al contador de velocidad 112.
Adémés, la reconexidn arriba descrita del primer elemento
de memoria 74 inhibe a la puerta 78, ¥y por lo tanto nc

transmitirdn mds impulsos "de acumulacidn de distancig" a
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las puertas de transferencia ée distancia 54. DPor consl

gulente, en este punto se detiene el clmputo de la velo-
cidad. . |

La figura 1 ilustra el contador de velocidad 112
el cual, segin se ha descrito anteridrmente, recibe un
impulso cada vez que se efectia una substracién lograda.
El contador de velocidad 112 comprende un contador de
tres decenas que cuenta de una forma decimal codificads
binaris. No se considera necesario describir con detalle
el contador de velocidad 112, pero se comprenders que in
cluye tres etapas, una etapa para las decenas, uns etapa
para las unidades o unos, y una etapa para las édcimas.

Pof.ejemplo, cuando la etapa de las décimas alcanza su

~capacidad, rebosa a la otapa de las unidades, y al alean

zar su capacldad la etapa de las unidades rebosa a la

etapa de las decenas, Cada una de las tres etapas com-

‘prende cuatro elementos, los cuales proporcionan 10 com

binaqiones.

Segin se ilustra en la figura 1, el contador do
velocidad 112 se conscta con un descodificador execitador
de segmentos de lampara 113 el cual, a su vez, se conecta

con uns pantalla de segmentos de limpara o dispositivo de

Jdectura de velocidad 115. ILos segmentos de ldmpara 117

se disponen en tres etapas y cada etapa comprende siete
segmentos de ldmparas individusles 117 dispuesto en formz
de dos parslelogramos uno inmediétémente por encima del
otro, por lo que puede sparecer representado cuzlquiel

nimero de 00,1 a 99,9 iluninéndose determinsdos segmentos.

- Ademds, la capacidad del dispositivo de lectura de velo-

cidad 115 alcanza hasta 199,9 km por hora habilitando un
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indicador adicional 137 que se ilumina pdra 1ndwcar

qQue se giiaden 100 kildlmetros por hora a la lectura de
velocidad representada. Asf, cuando el contador ds ve
lociéad aleanza 99,9 kilémetros por hora, el impulso en
trante siguiente reconectard las 4res etapas del conta-
dor de velocidad y producird un impulso sobrante que
sirve para iluminar el indicador de 100 kkilémetros por
hora 137, después de lo cuwal el contador de velocidad
continuard funcionando hasta una velocidad de 199,9 ki-
lémetros por hora. 7

Se observard que cada etepa del contador ds velg
qidad 112 comprende cuatro bifios, ¥ cada ung de las

tres etapas correspondientes de la pantalla de segmentos

- de iémparas 117 comprende 7 bitios. Por con31gu1enie,

el descodificador excitador de segmentos de lémparas

- 113 se utiliza para convertir cuatro bitios de informa—

.cién en 7 bitios al objeto de coordinar el contador de

velocidad 112 con el dispositivo de lectbura de velocidad

115. De este modo, se comprendera por lo expuesto, que

una vez se ha detenido la computacidn en ls forma deseri

. ta anterlormente, el conductor puede leer simplemente la

lectura de velocidad que aparece en ol dispositivo de

.1ectura de velocidad iluminago 115.

La figura 6 es un diagrams de circuito que ilus-
tra une unidad de memoria de error 138 junto con una
puerta 0 140 que tiene cuatro terminales de entrada 142,
144, 146 y 148. E1 terminal 142 conduce un impulso "so-
brante de distancia" a 1a puerta 140; el terminal 144
conduce un impulso "sobrante de tiempo" a la puerta 140;

el terminal 146 conduce un impulso "de doble. digtancig"
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a lé puerta 140; y el terminal 148 conduce un impulso
"de doble tiempo" a la puerts 140. Se comprenders que
la puerta O 140 producird wna corriente de salida y ac
tiverd a la wnidad de memoria de error 138 siempre que
se transmi%a cualquiera de los custro impulsos diferen—
tes arriba descritos a wna entrads de 1o puerta. Ademds,
se comprenders que la bdscula o flip~flop de memoria de
error 138 se conecta al contador de velocidad 112 (vease
la figura 1) para que gslempre que entre en accidn la ne-
moris de error, fije la unided menos expresiva en la etg
ba menos expresiva del contador de velocidad 112, por lo
que el dispositivo de lectura de velocidad expondrs una

lécﬁura fija de O,i kildémetros por hora. Por coustiguien

te, esta Wltima lectura indicars al operador qus el apa-

rato ha funcionado inadecuddsmente.

Segin se ha mencionado anteridrmente, el contedor

‘de distancia 10 produce un impulso sobrante de distencisa

siempre que el interruptor de distancia 12 permanezca

cerrade en una distancia superior a le capacidad del con

tador de distancia. En otras palabres, cuando el conta~

: dop de distencia 10 ha alcanzado su capacidad, el impul-

so sigulente recibido reconectard todos los elementos

.del contador de distancia y producirs un impulso sobran-

te que se transmite por el terminal 142 g la puerta O
140. De un modo similar, cuando el contador de tlempo
42 ha alcanzado su capacldad, el imbulso siguiente reci-
bido reconecterd todos los elementos del contador de
tiempo y producird un impulso sobrante que se transmite
por el terminal 144 a la puerte O 140.

La referencis anterior hecha a un impulso de "do-
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ble distancia" significa que se produce un impulso cuan

-3

do el operador cierra errdneamente el interruptor de
distancia 12 para introducir ls distancia en ei conte--
dor ée distencia 10 cuande este no ha quedzdo limpio

de la informaeidén de distancia conducida anteridrmente
al mismo. Refiriéndonos a la figura 2, en esta figura
se ilustra una pusrta 150 que comprende varios resisto
res y capacitores. ILa puerta 150 se sctivari Yy ﬁrcduqi
ré un impulso de salida o impulso de "doble disfaﬁcia“
por la linea 146, siempre qﬁe reciba corriente de acti-
vacidn por las dos lineas de entrada 152 ¥y 154, pero sd
lamente si se recibe primero la corriente de entoata

por la linea 152. De este modo, cuando se ha couaectado

~ uns vez el interruptor de distancis 12 para actlvar a

le unidad de memoria de distancia 34, la puerta 150 re-

cibird una corriente de activacién por la lines 152, Si

'ulteriérmente, mientras permanece conectada la memoria

de distancia 34, se cierra una segunda vez el interrup-

tor de distancia 12, activando con ello unz vez mis la

béscula o flip-flop del interruptor de distancia 32, se
recibird entonces wna segunda corriente de activacidn

por la linea 154 ¥ la puerta 150 producird un impulso

.Ge salida o de "doble distancia" en la linea 146.

De un modo similer al anterior, una puerta 156
como la ilustrada en la figure 2 se activard y produci-
ré un impulso de salids o impulso de "doble tiempo" por
la linea 148 siempre que reciba corriente de reactiva-
cidn por las dos lineas de entrada 158 y 160, pero sdla=-
mente si la corriente de entrada por la linea 158 se re-

cibe primero. De este modo, cuando se ha cerrado uns
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vez el interruptor de tiempo 44 para hacer que se acii-
ve la unidad de memoris de tiempo 52, 13 puerta Y 156 re
cibird la primeras corriente de activacidn por la linsa
158. 51 ulteridrmente se cierra una segunda vez el inte
rruptor de tiempo 44 para alimentar mds tiempo 2l conta-
dor de tiempo 42, cuando este no ha quedado limpio de la
informacién de tiempo préviamente alimentads en el nis-
o, en cuyo caso la memoria de tiempo 52 permanecerd
activada, entrard en accidn la bdsoula o flip-flap del
interruptor de tiempo 32 por lo que se recibiré una se-
gumda corriente de sctivacidn por la lines 160. Por con
sigulente, la puerta 156 producira una corriente de sali
da o impulso de "doble tiempo" por la linea 148 1¢ cual,
8 su vez, activard la memorias de error 138 de l= fizura
6 segin se ha descrito anteridrmente.

Una vez finalizada la determinzeidn de la veloci-
dad, es necesario poner a cero el aparato antes de prose

guir con una nueva medicidn: de velocidad. E1 operador

buede poner a cero todo el aparato, o si asi lo desea y

por las razones expuestas anteriérmente, puede poner s
cero sélemente ciertos componentes del mismo dejande la
informacidn de distsncis anterior en el contador de dis-
tancia 10. Ia figura 2 ilustra wn interruptor de reposi
cién de tiempo 162 y un interruptor de reposicidn del
sistema 164.E1l accionamiento del interruptor de reposi-
cidn de tlempo 162 permitira gl opefador hacer una nueva
determinacién de la velocidad utilizando la informscidn

de distancia préviamente acumilada, mientras que el ac-

cionamiento del interruptor de reposicidn del sistema

164 pondré a cero todo el aparato. Ambos interruptores
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162 y 164 van montados en un lugar conveniente pars que

- el conductor desl vehiculo equipado con el sparzto del

invento pueds manejarlos fdcilmente.
Refiriéndonos todavia a ls figure 2, cuando se

acciona el interruptor de re osicidn de tiempo 162 one
P <y

el corductor 168 a masz 166, cuyo conductor 168 =ra coneg

tade 2 la unidad de memoria de tiempo 52 haciendo que eg
ta se ponga s cero. Cuando se repone ls memoria-@e;tieg’
Do 52 produce un impulso por el terminal 170 que aé‘co~
necta al contador de velocidad 112 reconectando o ponlen
do g cero o este contador. Segin se ilustra en 1' flgu-
ra 2, el impulso de reposicidn de la llnga 168 se condu—
ce también a lo largo de wna linea 172 ¥ se compreniersd
que la 11nea 172 se conecta al contador de tiempb 42 con
el £in de limpier el contador de tiempo.

Segliin se ilustra en 1a figura 3, la linea 172 se
conecta adiciondlmente a la Primera y segunda unidades

de memoria 74 y 86 para que el acclonamiento del “inte~

.rruptor de reposicidn de tiempo 162 ponga a cero estas

dos unidades. Ia lines 172 se conecte adiciondlmente al

bitlo de signo o bésculs Ge signo ilustrads por el nime-

ro 60 en le figura 1, pars enclavar o reponer dicha béds-
cula a wn estado de mimero positivos. Cuzndo la béscula
o flip~flop de signos 60 se repone de este modo a nimeros
positivos, se evita que la informacidn de distancia se

introduzea en el registro de corrimiento de distancia 56

'y, por lo tanto, la pulsacidn continuada del regisire de

corrimiento hace que este se limpie. No obstante, segin

se ha indicado anteriérmente, el interruptor de reposi-

cidn de tiempo 162 no limpis al contador de distancia 10
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ni repone & la memoria de distancia 34 o la memoria de
error 138.

Cuando se occiona el interruptor de reposicidn

 del sistema 164, segin ilustra en la Tigura 2, genera

una sefial de reposicidn de tiempo por el terminal 168 y
de este modo lleva a cabo todas las funciones de reposi
cidn descritas anteriérmente con relacidn al accionumien
to del interruptor de tiempo 162. Ademés, se conduce una,
sefial de reposicidn por un terminal 176 que se conocta
con los terminsles 178 y 180. E1 terminal 178 se aoneg
te a la memoria de error 138 para ponerls g cero 7 el
terninal 180 se conecta o la memoris de distancie 3%, se
gﬁh se iiustra en la figura 2, paras ponerla a cers. Ade-

nés, el terminal 180 se conecta tambidn sl contador de

 distancia 10 de la figura para ponerla a cero.

El aparato del presente invento se puede calibrar
fécilmente ajustendo la frecuencia del reloj 40 segin se
ilustra en 182 en la figura .1. Se ha deéerito que el re
loj 40 produce 170,7 impulsos por segundo, y esta es la
frecuencis epropiada en el supuesto de que el aparato ge
nerador de impulsos de distancia impulsado por el hoddme
tfo; segin se ilustra en la figura 4, produzca exactamen
te 6.000 impulsos por kildémetro. No obstante, se com-
ﬁrenderé que debido a diversos factores como son el des-
gaste de los neumdticos del vehiculo Yy otros, e; aparato
de la figura 4 puede producir algo nidgs o menos de 6.000
impulsos por kilémetro. .

Un operador o el conductor del vehiculo equipado

con el aparato del presente invento puede efectuar una

calibracidn midiendo en unge carretera conveniente ung
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distancia elegida, como puede ser medio kllometro, ¥ pue

de marcar la dlstancia cuidadbsamente medida, colocando

dos indicadores en la carretera. E1 conductor puede llg

. var entonces el vehiculo por la distancis debida cerran-

do el interruptor de distancia 12 cvando aleance el lu-
gar donde estd situado el primer indicador y abriandy el
interruptor de distancilaz cuando alcance el lugar donde

se encuentra el segundo indicador, alimentando de éste

modc unaz distancig conocida, como pusde ser dicho medio
kilémetro, en el contador de distancia 10, 'E1l conductor
puede alimentar también un tiempo conocido en el conta-
aor de tlemno 42 utilizando un cronometro y cerranuo cui

dadosamente el interruptor de tiempo 44 por espaolo de

'_'un tiempo elegido, que pueds ser de 30 segundos, fmplean

do el crondmetro,

De este modo, a titulo de ejemplo, si el operador

‘alimenta una distancia conoeida de medio kildémetro y un

tiempo conoeido de 30 segunéos en ¢l aparato, el dispo-

Sitivo de lecturs de velocidad 115 deberd presentar una

velocidad de 60 kilémetros por hora. Si el dispositivo

“de lectura de velocided indicara una veloeidad superior

a 60 kildmetros por-hora en las condiciones citadas, se
ajustaria la frecuencia del reloj 40 hacia arriba y se
volveria a verificar el aparato., Do un modo similar, si
la lectura de velocidad indicara wns velocidad menor de
60 kildmetros por hora durante la comprobacién de calibra
cién enterior, se deberia ajustar hacla gbajo la frecuen-
cié del reloj 40. Dependiendo de la naturalezsa de los
componentes utilizado en el aparato del invento y las con

Giciones de temperatura a las que se ha de ver sometido
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dilcho aparato, puede encontrarse conveniente habilitar

un elemento calentador en combinacidn con un termosta-
t0 pars asegurar que no se utilice el aparato Hasta que
el calentador haya elevado la temperaturs ambiental hag
Je ta un velor predeterminado. Por e jemplo, sé puede ¢oO-

nectar un termostato al dispositivo de lectura de velo-
cidad 115 para evitar que este exponga ung lectura dg
velocidad a menos que lé temperatura sea superior 2 un
c¢lerto valor.

10. A pesar de que se ha descrito el invento couil re—
lacidn a ciertas formas preferentes de realizacida, no
pretendemos que el invento quede limitado & tales fermes,
eiCepto g las limitaciones impuestas por las reivindica-
‘ciones adjuntas, puesto que ciertas modificaciones com~

15.  prendidas dentro del aleance del invento se les pueden'
ocurrir a los expertos en la materia, particuldrmente te-
niendo nuestrs memoria descriptiva delante.

~NOTA -
Descrita suficiéntemente la naturaleza del inven-

20. . %0, asi como la manera de realizarlo en la prictica, de-
be hacerse constar que las disposiciones anteridrmente
indicadas, éon susceptibles de modificaciones de detalle
en cuanto no alteren su principio fundamental. Tambidn
se hace constar que el invento corresponde a una Solici-

25. tud de Patente, presentads en Norteamérica, con fecha 27
de febrero de 1969, bajo el mimero 802.875, acogiéndose
por lo tgnto & los beneficios que conceden los Convenios
Internacionales en vigor, siendo lo que constlituye la esen
cia del referido invento y por lo que se solicits Patente

30. de Invencién por 20 afios en Espsaiia, sobre: PERFECCIONAMIEE'
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TOCS EN APARATOS PARA MEDIR L4 VELOCIDAD KEDILA DB UN VEEL
CULO TONMADO CCMO OBJETIVO; caracterizéndose por lo si-
giiente: |
18.~ Perfeccionamientos en aparstos para medir
5. la velocidad média de un vehicule tomado como objetivo,
del tipo empleado para medir la velocidsd mediz de ur
: vehiculo a motor, o vehieulo tomado como objetivo, obser
vado por el conductor de un primer vehiculo en el aus g8
menta dicho aparato, caracteriszados rorque dicho sparato
10. comprende: Un dispositivo generador de impulsos de dis-
tancia conectado al vehiculo para genersl una plnralided
de impulsos eléctricos de distancis cuyo nimero es rropor
cional a la distancia recorrida por dicho vehicule, medios
interruptores de distancia accionados a mano, medlos ge=
15. neradores de impulsos de tiempo para generar una plurali-
dad de impulsos eléctricos de tiempo cuyo nimero es pro-
porcional al tiemportranscuqrido, medios interruptores de
tiempo acciongbles a mano, medios contadores eléﬁ%ricos
‘de distancia para contar dichos impulsos'de distancla, sir
20. viendo dichos medios interruptores de distancia Dara Co~-
‘nectar en su funcionemiento dichos medios contadores de
distanela con dichos medios generadores de impulsos de
distancia; medios contadores eléetricos de tiempo para
contar dichos impulsos de tiemﬁo, sirviendo los citados
25. " medios interruptores de tiempo para conectar en su funcig
namiento dichos medios contadores de tiempo con los cite-
dos mediﬁs generadores de impulsos de tiempo, medios de
circuito divisor pars dividir de hecho 2l nimero de impul
s0s de distencia en los citados medios contadores de Gise

30. tancis por el mimero de impulsos de tismpo en dichos me-
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dios contadores de tiépz @rglc@qg el cociente rosule

tante indicord la velocidad del vehiculo tomado como ob-
jetivo; y medios indicadores de la velocidad para mostrar
dicha velocidad de una forma visible.

28,~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1,
caracterizados porque dichos medios generadores de impul-
so03 de distancia se conecian mecdnicamente a un congonente
impulsor mecdnico del vehiculo para ser movido por el
mismo una magnitud proporcional a la disiancia recorrida
por dicho vehiculo.

38.- Perfeccionamientos segin la rei#indicecién 1,
carzcterizados porque dicho aparsto comprende mecice de
reglstro de distancis conectados entre dichos medios con-
tadores de distancia y dichos medios de circuito divisor,
Y medios para transferir la informacidén de 1z distancis
en los medios contadores de distancia a los medios de re-
&lstro de distancia, sin que se eliminen la cifra regis-
trada, para permitir el uso repetido de la misma informa-
cién de distancia en ulteriores cémputos de velocidad.

48 ,~ Perfeccionamientos segfin la reivindieacidn 1,
caracterizados porque dicho aparato comprende medios de
iniciacidn de cémputos para iniciar un cémputo de veloci-
dad por medio del circuito emisor citade, funcioﬁando di-
chos medios de iniciacidén de cdmputo automiticamente en
respuesta a cuatro condiciones que comprenden el cierre de
dichos medios interruptores de distancis, la apertura de
dichos medios interruptores de distancia, el cierre de
dichos médios interruptores de tiempo y la apertura de di
chos medios interruptores de tiempo.

8.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1,
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caracterizados porque.dichos medios de circuito divisor
comprenden medios de substracidén que restan repetidamen—
te el nimero de dichos impulsos de tiempo del mimero de
dichos impulsos de distancia; wmedios para detensr el Pro
ceso de cémputo cuando se reduce a cero el ndmero de im—
pulsos de distancia restantes, o se vuelve negativo, y
medios contadores de velocidad para éonfar el nimero ds

substraciones logradas antes de gque se detenga el procesc-

de cémputo, estando conectados dichos medios contadores de

velocidad con los citédos medios de lectura de velocidad.

68.~ Perfeccionemientos segin la reivindicacidn 1,
caracterizados porque se disponen medios de reposividn
que funcionan de una forma selectiva bara poner a ceyo 4o
do el gparato, o poner & cero todos los componentes de
tiempo y dispositivo de lecturs sin poner a ceroc ios dis~
positivos contadores de distaneia.

T78.~ Perfeccionsmientos segin la reivindicacidn 1,
caracterizados porque dichos médios generadores de impul=-
s0s comprenden medios oseiladores que producen un mimero
predeterminado de impulsos eldetricos por segundo, conec-
tdndose dichos medios osciladqres a los cltados medios
contadores de tiempo por medio del eitado interruptor de
tiempo de zccionamiento manual, por lo que dichos medios
contadores de tiempo contardn los citades impulsos de
tiempo sélamente cuando estén cerrados dichos medios in-
terruptores de tiempo. |

#.- Perfeccionanientos segin la reivindicacidn 1,

caracterizados porque dichos medios contadores de distan-

cia y dichos medios contadores de tiempo camprenden cada

uno un contador binario.
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98,~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1,
caracterizados porque se disponen medios sensibles a ime-
pulsos sobrantes de dichos medios contadores de distancia
0 dichos medios contadores de tiempo, para indicar al
operador que se ha superado la capacidad de los mismos.

108.= Porfeccionamientos segin ls reivindicacidn
1, caracterizados porque se disponen médios de reloj ¥y
medios contadores de control para controlar la slimenta—
cién de la informacién de distancia en el contador de dig
taneia y la informacién de tiempo en el contador de tiem-
DO a dichos medios de circuito divisor, alimentandose di-
cha informascidén de tiempo y distanciaz s dichos mediss de
circuito divisor simultdneamente en serie.

112,- Perfeccionamientos segiin ls reivindicscidn
1, caracterizados porque dicho aparato conprende medios
generadores de impulsos de distancia conectados al vehi-
culo para generar una pluralidad de impulsos eldctricos

de distancia, cuyo numerc es proporclonzl a la distancia

recorrida por dicho vehiculo, conectédndose mecdnicamente

dichos medios generadores de impulsos. de distancia a un
componente de impulsos mecdnicos del vehiculo para ser
impulsados por el mismo en una megnitud proporcional a la
distancia recorrida por el vehiculo; medios interruptores
de distancia de accionamiento manual; medios generadores
de impulsos para generar una pluralidad de impulsos eléc
tricos de tiempo cuyo nimero es proﬁorcional al tiempo
trenscurrido; medios interruptores de tiempo de zcciona-

miento manual; medios contadores ecléetricos de distancisa

para conter dichos impulsos de distanecis; sirviendo @i~

chos medios'interruptores‘de distancia para conectar en
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funcionamiento dichos medios contadores de distancis

con los citados medios genersdores de impulsos de distan
cia; medios contadores eléetricos de tiempo para contar
dichos impulsos de tiempo, sirviendo dichos medios inte-
rruptores de tiempo para conectar en funcionamiento di-
chos medios contadores de tiempo con los citados medios
generadores de impulsos de tlempo; medios ge eircuitb Gi

Visor para dividir de hecho el mimero de impulsos de ai

{0

tancia en dichos medios contadores de distancia por el
némero de impulsos gde tiempo en dichos medios contadores
de tiempo, por lo que el cociente resultante indicmyd 1a
velocidad del vehfculo tomado como objetivo; medics re-
gistfadores de distancia ccnectados entre dichos neclos
contadores de distancis ¥ dichos medios de cirecuito divi--
sor; medios para transferir la informacién de distancis
de los medios contadores de distancia 2 los medios de
registro de distanciz, sin eliminar la cifra regisirads,

bara permitir el uso repetido de la misma informacidn de

distancia en cémputos ulteriores de velocidad; medios ge

iniciacién de cdmputos para inicisr un cdmputo de veloci-
dad por dichos medios de circuito divisor, funeionando
automaticemente dichos medios de iniciacidn de cémputo en
respuesta a cuatro condiciones que comprenden el cierre
de ios citados medios interruptores de distancia, la apexr
tura de dichos medios interruptores de distancia, el cie-
rre de los citados medios interruptores de tiempo ¥y la
apertura de dichos medios interruptores de tiempo; y me-
dios de lectura de veloeidad para mostrar de una forma vi

sible la velocidad determinada por dichos medios de cir-

cuftos divisor.
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128,~ Perfecclonamientos segin la reivindicacidn
11, carecterizedos porque dichos medios de circuito di-
visor comprendsn medios de substracidn que restén de una
forma repetidz el numero de dichosimpulsos de tiempo del
ntmero de dichos impulsos de distancia; medios pars dete
ner el proceso de computacidn cuando se reduce a cero el
nimero de impulsos de distancia restanies o este se vuel
ve negativo y medios contadores de velocidad para contar
el nimero de substraciones logradas antes de detener el
proceso de computacidn, estando conectsdos los ciizdos
medios contadores de velocidad con los citados mediss de
lectura de velocidad.
138.~ Perfeccionamientos segun la reivindic ncién

1, caractnrizados porque dicho aparato comprende: thlOS

generadores de impulsos de distancia conectados al pri-

mer vehiculo para generar wns pluralidad de impulsos elég
tricos de distancia, cuyo nimero es proporcional a la dis-
tancia recorrida por dicho vehiculo, estando conectades

mecdnicamente los medios generadores de impulsos de dis-

tancia citados a un componente impulsor meednico del ve-

‘hfculo para ser impulsado por el wismo en una magnitud

proborcional & la distencia recorrida por el vehiculo;
nedios interruptores de distancia de acclonamiento manual;
medios generadores de impulsos que comprenden medios os-
ciladores que producen un nimero predeterminado de impul
sos eléctricos de tiempo por segundo; medios interrupto-
res de'tiempo de accionamiento manual; medios contadores
binerios de distancia para contar dichos impulsos de dise-

tancia; sirviendo dichos medios interruptores de distan-

“cia para conectar en funcionamiento dichos medios contado
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res binarios de distancia con dichos medios generadores
de impulsos de distanciag me&ids contadores binsrios de
tiempo para contar dichos impulsos de tiempo, estando
conectados dichos medios oseiladores a dichos.medios
contadores de tiempo por medio Gel citado interruptor de
tiempo de accionamiento manual, por lo que dichos-m@dﬁos
contadores binarios de tiempo contardn los cltados.?ppul
sos de tiempo sdlamente cuando estén cerrados losnreferw
dos medios interruptores de tlepo; medios de c1rcuito
divisor para dividir el nimero de impulsos de digtancia
en dichos medlos contadores binsrios de dletancia por
el ndmero de impulses de tiempo en &ichos medios contado-
res binarios de tiempo, por lo que el cociente resuitan-
te indicard la velocidad del vehiculo tomado como okjeti~
Vo, comprendiendo dichos medios de circuito divisor medios
de substracidn que restan repet{damente el némero de los
citedos impulsos de tiempo del nimerc de los citados M-
pulsos de distancia; medios bara detener el proceso de
cémputo cuando el mimero de impulsos de distancia remanen
te se reduce a cero o se vuelve negativo; medios contado-
res de velocided para contar el ndmero de substraciones

logradas antes de la detencidn del proceso de cbuputo; me

diog de lectufé de la velocidad conectados a dichos medios

contadores de velocidad; medios de registro de distancia

conectados entre dichos medios contadores binarios de dig

- taneia y dichos medios de circuito divisor; medios para

transferlr la informacidn de distancia de los medios con-

tadoreu binarios de dlstancla a los medios de registro de

distancia, sin que se elimine 1a cifra, para permitir el

us0 repetido de la misma informacidn de distancia en cdm—
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putos ulteriores de velocidad; medios de iniciecién de
computo para iniciar un cémputo de veloeidad por medio
del circuito divisor citado; funcionando automaticamente
dichos medios de inicizcidn de cémputo en respuesta a

las cuatro condiciones que comprenden el cierre de dichos
medios de interruptores de distancia, la apertura de di-
chos medios interruptores de dlstancia, el cierre de di-
chos medios interruptores de tiempo y la apertura de di~
chos medios interruptores de tiempo; medios de reposicidn
que funcionan selectivamente para poner a cero tode el
aparato o todos los componentes de tiempo y medios de .
lectura sin poner a cero a los medios contadores birarios

de'distancia; ¥y medios de reloj computador y medios contg

dores de control, para controlar ls alimentacidn de la in

formecidn de distancia de los citados medios de registro
de distancia y la informacidn de tiempo de los medios con
‘tadores binarios de tiempo a dichos medios de circuito ai
vigor.

148, ~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn

1, caracterizados porque dichos medios genersdores de im-

>pulsos de distancis comprenden una fuente luminosa en com-

binacidén con medios de célula fotoeléctrica y medios gira-
torios interruptores de la luz interpuestos entre dicha
fuente luminosa y dichos medios de célula fotoeléctrica,
teniendo dichos medios interruptpres una pluralidad de
aberturas separadas circunferenoiélﬁente que permiten que
la luz procedente de dicha fuente luminoss ineida en di-
chos medios de célula fotoeléctrica un mimero predetermi-

nado de veces por cada revolucidén de dichos medios inte-

rruptores; y medios que conectan dichos medios interrupto?-
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res con un componente de impulsidn mecdnica de dlcho vee
kiculo, por lo que los citados medios interruplores se~
rin impulsados por dicho componente impulsor en una nag-
nitud proporcional a la distancia recorrids por dicho ve
hiculo.

158.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn
1, caracterizados porque dichos medios generadores de
impulsos se ajustan a mano para permitir la variacién de
la frecuencia de los mismos con Fines de calibraecidn.

168.~ Perfeccionamientos segdin las reivindicacidn
14, caracterizados porque dichos medios interruptores se
conectan al cable del hoddmetro de dicho vehiculo para
girar por la accidn del mismo.

178 .~ Perfeccionamientos segin la reivindisacidn
5, caracterizados porque dicho aparato comprende medios
de registro de corrimiento de distancia congctados entre
dichos medios contadores de distancia ¥y dichos medios
de substrecidn; medios para transferir la iﬁformacién
de distancia de los medios contadores de -distancia a di-~
chos medios de registro de corrimiento de ¢istancia, sin
que se elimine la cifra para permitir el uso repetido de
la misna informacidn de distancia en cémputos ulteriores
de velocidad; medios contadores de control pulsados por
medios de reloj computador, para controlar la alimenta-
cién de la informacidn de distanciz de dichos medios de
registro de corrimiento de distancis ¥ la informacidn de
tiempo de dicho medios contadores de tiempo a dichos me-
dios de substracidn simulténeamente y en serie, retroali

e

menténdose la informacidén remsnente de distancia a dichos

medios de registro de corrimiento de distancis después de
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cada substracidn.

188.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn
17, caracterizados rorque se afiaden medios mdtiplicado
res binariocs al lado menos expresivo de dichos medios
de registro de corrimiento de distanciz y porque se afig
den medios detectores de glgnos al lado mas expresivo de
dichos medios de registro de corrimiento de distancia,
utilizandose dichos medios sensores de signos para tener
el proceso de cémputo cuando el resto de 1a distanciz en
los medios de registro de corrimiento de distancis pasen
por el punto cero y se vuelvan negativos,

198, ~ Perfeccionamientos segin 13 reivindiczeidn
4, caracterizados porque dichos medios de inieiacidn de
edmputo comprenden medios de puerta Y de cuztro elementos
que tienen cuatro entradas, habilitdndose wn primer elemen
to de puerta cuando se cierra dicho interruptor de distan
c¢ia, habilitandose un segundo elemento de puerta cuando se
abre dicho interruptor de distancia, habiliténdosp~un ter
cer elemento de puerta cuando se cierra dicho interruptor
de tiempo y habilitdndose un cuarto elemento de puerts
cuando se abre dicho interrupfor de tiempo; siendo sensi~
bles dichos medios de puerta a las cuatro habilitaciones
anteriores para producir wnas sefi2l de salida que se utili
Za para inieiar un cémputo de veloeidad por medio del ci-
tado circuito divisor,

20%.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn
5, caracterizados borque dichos medios contadores de ve-
locidad comprenden un contador decimzl de cddigo binario;
medios para transmitir un impulso a dichos medios contad

res de veloeidad siempre que s2 efectia uns substracidn

T N e P v e -t St ot s+

e e e et
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lograda, y medios descodificadores excitadores de segmen

tos de lampara conectados con dichos medios contadores

de velocidad, comprendisndo los citados medios de lectu~
ra de ﬁelocidad una pantalla de segmentos de 1ldmpara co-
nectada con dichos mediqs descodificadores execitadores
de segmentos de ldmparas para presentar una lectura de
velocidad mumérica iluminada correspondients al mimero
de impulsos trensmitidos a dichos medios contadoreéjﬁe
veloéidad. _ .

| 218, - Perfeccionamientos segin la reivindicacidn
1, ceracterizados porque dicho éﬁarato comprende medios
ihdicadores de error para indicar = un operador que se
ha cometido un error en el accionamiento manual del zpa-
rato, siendo sensibles lds citados medios indicadofes de
error a cualquiers de las condidiones qﬁe siguen y que
comprenden: Cerrar el interruptor de distancia en uns
distancia superior sz la capacidad del contador de distan
cia, cerrar el interruptor de tiempo durante un interva-
1o suﬁerior a la capacidad del contador de tiempo, cerrar
el interruptor de distancis uns segunda vez sin limpiar
el contador de distancis de la informacidn préviémeﬁte'
acumulada en el mismo, y cerrar el interruptorrde tiempo
una segunda vez sin limpiar el contador de tiempo de la

informacidn prévismente acwnulada en el mismo.
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‘ 228 ,~ Perfeccionamientos en aparatos para medir
la velocidad media de un vehiculo tomado como objetivo,
tal y como qﬁeda sustancidlmente descrito en la presen-
te Memoria e ilustrado en los adjuntos dibujos.

Esta Memoria consta de 47 hojas escritas a mdqui-
na poi una sola cara.
‘Medria . 7 JUL 1970
Nr. JOHN VERLIAM LISTPN
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