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Este invento debido a John Covell C o m e r  
y Leenard John. Own se refiere & aparates perforadoras 
deeiata.

El aparato perforador do cinta ae utiliza 
$ con sistemas de tratamiento de información,, tales

computadores electrónicos, y sistemas de diagrafia do 
datos y de registro automático de datos que emplean cin­
ta perforada, siendo normalmente la cinta do papel.

Es conocido para un aparato perforador de 
10 cinta el recibir señales de código de entrada que acti­

van unos adenoides seleccionados de un grupo de aolenoi— 
des de código. Cada solanoide está asociado con un con­
ductor de señal de entrada y está dispuesto, cuando es 
activado, para mover una palanca de selector que forma 
una de un grupo do palancas de selector, debajo de uno 
de un correspondiente grupo de punzones. Al recibir w w  
seRal desconectadora, se proporcionan medios para mover 
el grupo do palancas de selector, de manera que aquellas 
palancas de selector movidas por sus respectivos tftlonoi- 

20 das en respuesta a las señales de código, acoplan oon 
sus correspondientes punzones y los hacen pasar a través 
de la cinta de papel para marear sobre la cinta un ¿na- 
grama de código que corresponde a las señales de código*

Be acuerdo con el presente invento, un 
2$ aparato perforador de cinta comprende unes medios gira­

torios para percibir una señal de entrada do código, una 
plataforma movible desde una primera posición a oía se­
gunda posición de perforado de cinta, cuando se percibo 
una sedal de código, teniendo la plataforma una auperfi- 
ció para sustentar la cinta a perforar, unos punzónos
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dispuestos para moverás con la plataforma, paro que pue­
dan pasar a través de un orificio en la superficie da 
sustentación de la cinta para perforar la cinta y une 
rueda de código dispuesta para girar síncronamente con 

5 los medios de percepción y que tienen una salientes dis­
puestos en una superficie exterior en posiciones angula­
res predeterminadas, estando asociada cada posición an­
gular con una diferente seSal de código de entrada, es­
tando la rueda de código situada con reapeeto a loe p'"i— 

10 zonas de tal forma, que el movimiento de la plataforma 
hacia la segunda posición hace que al menos uno de loa 
punzones acople con un saliente haciendo de esta forma 
que el punzón se prolongue pasando su orificio para per­
forar la cinta.

15 De preferencia, la rueda de código compren­
do una pluralidad de discos rígidamente unidos entre sí 
para evitar el giro relativo entro los discos.

Los medios de percepción giratorios pueden 
ser un brazo conductor giratorio sobre una almohadilla 

20 coa conductores eléctricos.
Coa ventaja, la plataforma tiene miembros 

guia para guiar la cinta sobra su superficie y está mon­
tada pivotalmente sobre el perforador de la cinta, están 
do unido un extremo de la plataforma a la armadura de un 

25 adenoide para su movimiento desde la primera a la según 
da posición.

La plataforma puede tener un entrante en 
al cual quedan retenidos los punzones, pasando los orffi— 
cios desdo el entrante a la superficie, para la suatenta- 

30 ción de la cinta.
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Se describirá ahora una realización del 
invento* a titulo de ejemplo, sen referencia a loa dibu­
jos adiantos parcialmente esquemáticos, en los cuales;

LaFi^uca les una vista ea planta de un
$ perforador de cinta;

La Figura 2 es ana vista lateral del per-
f tajador de cinta de la Figura 1 , coa en lado del perfo­
rador de cinta retirado;

La Figura 3 ea una sección a lo largo de 
13 la linea 111-111 do la Figura 2;

La Figura 4 as un detalle que nuestra la 
disposición de un punzón en el perforador de cinta;

La Figura 5 ae un detalle que muestra la 
disposición de los conductores en un lado del perforador 

15 da cinta;
La Figura 5 es un esquema que muestra dis­

cos de código individuales que comprendan upa rueda de 
código para el perforador de cinta da la Figura 1;

La Figura 7 es un diagrama del circuito 
20 dol perforador de cinta de la Figura 1 conectado a un 

lector de tarjetas.
Como se maestra* un aparato perforador de 

cinta 1 comprende una envolvente alargada rectangular 2. 
Una plataforma 3 está dispuesta para formar la superfi— 

25 cié superior da la envolvente 2, estando la plataforma 
3 montada pivotalmente sobre un árbol 4 sustentado en 
ledos opuestos de la envolvente 2. Se practica una ranu­
ra 5 en un extremo de la plataforma 3 y el extremo opues 
te de la plataforma 3 está unido pivotalmente a la ame— 

30 dura 6 de án solenoide 7 sustentado dentro de la envoL-
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WBt& 2. Unas tiras guía $ están unidas a Ion bordee 
gitu&inalee da la plataforma 3, y una plaoa da puna oca- 
do 9 que tiene anca orificios 10 está mida a las tiras 
tgaíaa 8 eastanoialmente en al punta medio del largo da 

5 la plataforma 3.
Inmediatamente por debajo de la plaoa de 

punzonado 9, se dispone un entrante 11 en la plataforma 
3. Unos orificios 12 conducen desde el entrante 11 a la 
superficie superior da la plataforma 3, estando los orí- 

10 fieioe 12 alineados con los orificios lo en la pi.*a de 
perforado 9. Cada orificio 32 aloja a un punzón 13, y el 
entrante 11 contiene unos resortes 14, rodeando cada 
resorte 14 a un punzón 13 y apoyando en un extreme sobre 
un pasador de retención 17, que se prolonga transversal- 

15 mente a traváa del punzón 13, con objeto de forzar si 
punzón hacia atrás, como se -ve en la figura 4. Se 
ne una placa de cubierta 15 para mantener a loa resortes 
14 dentro del entrante 11. Los orificios 16 en la pi-c* 
de cobertura 15 permiten que los extremos inferiores de 

20 loe punzones 13 sobresalgan a su traváe. Los pasadores 
de retención 17 que se prolongan a travás de los punzo­
nes 13 evitan que los punzones 13 deslicen a travás de 
loa orificios 16.

Una rueda de alimentación 20 está monte# 
23 para que gire sobre un árbol 21 que se extiende entre

lados opuestos de la envolvente 2. La rueda de alisante* 
ción 20 tiene unos dientes 22 que se prolongan a travás 
de la ranura 5 para engranar con mas perforaciones en 
una tira de cinta (no dibujada) sobre la superficie au- 

30 perior de la plataforma 3. La rueda de alimentación 20
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eatá provista da ana rueda de trinquete 23 y de un bra­
zo de trinquete 24 para permitir el movimiento de la 
rueda 20 en el sentido de las agujas del reloj aogán se 
ve en la Figura 2 y para evitar el movimiento en eenti- 

$ do inverso de La rueda 20. El movimiento de la rueda de 
alimentación 20 ae realiza mediante el movimiento de la 
armadura 25 de un adenoide 26 montado dentro de la en­
volvente 2.

Un árbol de accionamiento 30 está unido a 
33 un motor (no dibujado) y está provisto de una polea 31. 

El movimiento giratorio de la polea 31 se transmite a 
ana polea 32 conectada a mi árbol 33 mediante una correa 
34. Una rueda de código 35 está montada sobre el árbol 
33. La rueda de código 35 tiene una construcción luminar 

15 y comprende ocho códigos de deseo 40 y un disco de " H — 
mentación 41 (vósse Figura 6) unidos entre si para evi­
tar el movimiento relativo entre los discos de código 
individuales. Como se ve mejor en la Figura 6, algunos 
de los discos de código están provistos de uno o más 

20 salientes 36, estando dispuesto cada saliente en una
da las doce posiciones igualmente distanciadas alrededor 
da un disco.

El minero y disposiciones de los salientes 
36 en cada una de las doce posiciones angulares igualaan 

25 te distanciadas de la rueda de código 35, correspondan 
con una segal de código de entrada recibida por uno de 
los doce conductores 38 (Váaso Figura 5). Un brazo ex­
plorador 37 unido rígidamente al árbol 33 está dispuesto 
para barrer sobre los conductores 38 montado aObro uoa 

33 placa 39 en un lado de la envolvente 2, para percibir 
eeSalse de código de entrada que llegan a los conducto­
res 35. La rueda de código 35 y el brazo explorador 37
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están dispuesto* da tal forma en al árbol 13, que a me­
dida que al brasa barra sobra un determinado conductos* 
38, la posición angular da la ruada da código 35 y loe 
correspondientes calientes 38 asooiadoa con aquella po- 

5 alción angular están colocadas en alineación con la lí^ 
naa do punzones 13, inmediatamente por debajo de los pon 
sones 13.

Al funcionar, una segal de código que lle­
ga a uno da los conductores 38, desda, por ejemplo, un 

10 lector da tarjetas, será percibida por al brazo explora­
dor 37 a medida qua gira con al árbol 33. A medida que 
al brazo explorador 37 baca contacto con el conductor 38, 
la posioión angular de la rueda da código 39 que corres­
ponde a la del conductor 38 se estará aproximando a su 

15 posioión alineada oon respecto a los punzones 13, Entqa 
oes se da corriente al adenoide 7 que retrae la armadu­
ra 6 y baca girar la plataforma 3 alrededor del árbol 4, 
Los punzones 13 se muevan bacía abajo con la plataforma 
3 basta que aquellos punzones 13 en alineación con el, o 

23* con cada saliente 36 que corresponde a la posición angu­
lar da la ruada da código 35, golpea con los salientes 
36, la continuación del movimiento hacia abajo de la pía 
tafonaa 3 haca que los extremos superiores de aquellos 
punzones engranados por loa calientes 36 penetren a tra- 

25 vds de los orificios 12 y perforan la cinta do papel so­
bre la plataforma 3. Durante esta operación, la aumenta­
ción de energía se interrumpe, por medio de un sistema 
da roló descrito más abajo, al adenoide de ai itMwtittM'ftóM 
26. Cuando el brazo explorador 37 abandona el conductor 

30 38, se corta la entrada de energía al adenoide da perfo—
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radar 7 , a# haca avanzar ̂  armadura 6 per medio da m
resorte, (no dibujado) y le plataforma 3 junto con loa 
pHazaaes 13 vuelve a ese posición inicial mostrada en la 
figura 2. Al mismo tiempo, se da Barriente para aliman—

? tar el solenoidc 2$ y se hace girar a la rueda de alimen­
tación 20 en el sentido de las agujas del reloj para ha­
cer avanzar a la cinta.

El punzón 13 que corresponde al disco de 
alimentación 41 acoplará con el disco de alimentación 41 

10 en cualquier movimiento de la plataforma 3, ya que el 
radio del disco da alimentación 41 se hace en gontyd  
do la misma longitud que la distancia existente entre la 
superficie exterior de un saliente 36 y el centro de en 
dieco de código 40. Las perforaciones hechas en la cinta 

1$ por el punzón do alimentación, M g wsww coa los dientes 
22 da la rueda de alimentación 20.

Como se muestra en la Figura 7, el perfora­
dor de cinta 1 está conectado eléctricamente a un lector 
de tarjetas. La corriente se suministra mediante irnos 

20 conductores 50, 52 a una cabeza exploradora 51 de un lec­
tor de tarjetas . Desde la cabeza 51 fluye la corriente 
a un mícrointerruptor 53 y desde el microlnterrupt or 53 

a través de una bobina exploradora 54. En ese momento, 
los contactos 62, 63 del relé 65 están en las posiciones 

25 mostradas en la figura 7. Se inserta ahora una tarjeta 
55 en el lector de tarjetas, que cierra loa contactos de 
un mícrointerruptor 56 para dar energía por el conductor 
66, por el mícrointerruptor 56 y por los contactos da un 
relá %  y activar el solonoido 59 del lector de tarjetas, 

30 La activación del adenoide 59 interrumpo los contactos
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de un mlcrointerruptor 33, de manare que la corriente 
osea da pasar por la bobina exploradora 34. Esto hace 
que la cábese exploradora $1 pase a la primera posición 
que da corriente a la primera posición de la cebosa ex- 

3 ploradora 31. La corriente de salida va al explorador 
de perforador de tarjetas 60 a travós de cualquiera de 
las salidas sobre la cabeza exploradora 51 relativa al 
orificio perforado en la carta. El perforador de cintas 
60 y el brazo explorador 37 buscan el conductor actíva­

lo do del grupo de conductoras 38 y la corriente es envia­
da entonces por el conductor activado a una bobina de 
reíd 61. La activación de la bobina 61 hace que so in­
terrumpan los contactos 62, 63, dando corriente a la 
bobina exploradora 54 a travós del conductor 50 y rem- 

13 piendo el circuito al adenoide de alimentación 26 y ha­
ciendo el circuito al adenoide de perforación 7. Enton­
óos la cinta es perforada.

Cuando el brazo 37 abandona el conductor 
activado 38 la bobina reíd es desactivada, los can tac—

20 tes 62, 63 interrumpidos y la bobina exploradora 54 que­
da desactivada y la cabeza exploradora 51 pasa a la si­
guiente posición; entonces el adenoide de punzón 7 es 
desactivado y el adenoide da alimentación 26 queda ac­
tivado, lo que da por resultado el avance de la cinta.

25 Se repite entonces el cido.
Se pueden hacer modificaciones al perfo­

rador de cinta, per ejemplo, que cada disco de código 40 
pueda estar dotado de unas ranuras alrededor de su peri­
feria y cada saliente 36 pueda estar formado por una 
placa con un encaje a presión dentro de una ranura. Ea- 

30 ta disposición permite variar la codificación de cada
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disco 40.
Eí ss^enoide de punáis 7 puado ser sustituí 

do por unmotor eldctrioo y una disposición da sabremos. 
SI soleneide de alimentación 26 puado tswiht̂ H aor aaatí- 

3 tuido por un motor slóctrico.
Bata solicitud que correspondo a la presen- 

tnda un Orna BrstaSa, el 11 do Marzo de 1969, con el 
aiaera 12868/69, so acoge a los beneficios del articulo 
51 del vigente Estatuto cobro Propiedad Industrial.

30 R E I V I N D I C A C I O N E S

Eos puntos de invención propia y nueva 
opa se presentan para que sean objeto de esta solicitud 
do Patente de Rwsnci&t, se EspaBa, por VEINTE aSoa, sen 
los aiguieBtest

3*5 I**B& aparato pera perforar cinta, que
comprenda un dispositivo giratorio para percibir se— 
Sal de entrada de código, ana plataforma que tiene una 
superficie para soportar cinta a perforar y punzones die 
puestos para ser movibles a travás de orificios en la 

23 superficie de soporte de la cinta, para perforar ésta, 
caracterizado porque la plataforma es movible, cuando es 
percibida una sedal de código, desde una primera yfmfn-tón
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A oca zigana* poeición di perforación di lint*, estando 
dispuesto* lo* punzones par* aovara* con 1* platefoMa, 
y parque ana ruda da código, qpa tima saliantea en m  
at̂ pasfioi* exterior, m  poeiciooa* aogulana prodatermi- 

y nada*, litando cada posición angular aneciada eoa un* 
aeSal da entrada da código diferente, y giratHe m  sin­
cronismo oca al diapositiva 6e percepción, cató posicio- 
nada oon respecto a loa punzones, 3a manera que el movi­
miento da 3* plataforma hacia la segunda posición haga

10 que al canoa une da loa punzones aa aplique a un salien- 
ta, con lo cual aa haca que al punzón ae extienda a tra- 
váa da a* orificio para perforar la cinta.

2. - Aparato según la reivindicación 1, 
caracterizado porque la rueda da código comprende una

1? pluralidad da discos de código rígidamente unidos con­
juntamente, para impedir al movimiento 3a rotación rela­
tivo entra loa disooa.

3. - Aparato según la reivindicación 1 ó 3* 
2, caracterizado porque loa medica da percepción están

20 constituldoa por un brazo conductor girable sobre un fo­
rro da conductores eláctrieoa.

4. - Aparato según las reivindicaciones 1,
2 ó 3, en #1 cual la plataforma tiene miembros de guía 
para guiar la cinta sobre la superficie de soporte da

25 cinta, caracterizado porque la plataforma está pivotabls- 
manta montada sobra el aparato da perforar cinta, estan­
do conectado un extremo da la plataforma a la armadura 
da un solenoida para movimiento entra las posiciones pri­
mara y segunda.

30 Aparato según cualquiera de las reivia**
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dieacioasa 1 a 4# caracterizado parque loa punzones es- 
retenidos aa un rebajo en la plataforma, extendián- 

doso los orificios desde el rebajo basta la superficie 
de soporta da la cinta.

Tal y como se ha descrito en la Memoria 
qpo antecede^ representado en los dibujos que so acoztpa- 
Ben y con los finos que se han especificado.

Esta E&moria consta de doce hojas escritas 
10 a máquina por una sola cara.

5 6.- Un aparato para perforar cinta.

Madrid, 24MARJ970
P*A.
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