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Esta invencifbn se refiere a sistemas de acclo—
namiento de cadena, y, mds particularmente, a una nueva‘
y mejorada cadena de accionamiento para transporie, ¥
dispositivos similares.

En una solicitud americana, titulada "Dicposi-
tivo de trapsporte", ndmero 798,366, presentada el 11
de febrero de 1969 y asignada al cesionario de la presen-
te solicitud, estéd descrito un disnositivo de transnorte
ajustable que incluye un sistema de accionumiento de ca-
dena que comprende una pluralidad de pares de cadenas
sin fin éesplazaﬂos para transpordar carzas unitarias Ge
material entre cierto nfmero de posiciones degplazadas
vertical y lateralmente. Tanto para acclonar como para
osuiar los pares de cadenas en su movimiento, estén situa-
dos una vluralidad correspondiente de juegos de miembros
de accionamiento y de gula, por ejemplo, rusdas denta-
das, en posiciones seléctivas en el dispositivo de trans-
porte.

Generalmente, puede notarse gue, en todos los
dispositivos de la téenica anterior que incluyen siste-
mas de accionamiento de cadenas, cada cadena o par de
cadenas tiene, exclusivamente asociado eon él, mieubros
de guifa vy de accionamiento. Congiguientenente, limitacio-
nes de espacio y de equipo limitan muy frecuentewente
el ndmero de cadenas de acclionamiento o de pares de cade-
nas de accilonsmiento que pueden ser empleados. idends,
las capacidades de trupsporte de carga en tales sicie-
nes de accionamiento de cadenas son limitadas. General-
nente, la carga es transportada por los miembros de pa-
sador Ge las cadenas, los cuales conectan los eslabones
de las cadenas conjuntamente y a ea?abo -7 adygen’ceso

g
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48008 pasadores ticnen solanente resistencias a cizalla-
dura limitadss y deben tomarse nedaidas para limitar el
veso de lze cargas psra impedir la cizallsdura de los

Hasadores.

;..:

g por lo tento un objeto de la presente inven—
cibn crear una cadena de accionesmicnto dnica v nueva que
salve las desventajas anteriormente mencionadas de la
téenica anterdior,

S8 tambidn un objeto de la presente invenciln
crear una cadena de accionamrienio gue comprende una nlu-
ralidad de cadenas que estdn destinadas a moverse en el
misno plano v sobre los mismos miecmbros de gufa v de ac-

clonsmierto,

g un objeto més de la presente invencibn crear
una cadgena Ge acclonaniento gue proporcione capacidades
mejoradas de ftransporite de carga.

ssfos y otros objetos son consezuidos por la
cadena (e accionamiento de la presente invencibn. Ia ca-
dena de accionaniento comprende al menos dos cadenas dis-
puesias en relacibn de enclavamiento mdtuo. Cada cadena
comprende una sucesiln de eslabones con porciones de so-
lape de eslabones adyacentes conectados conjuntamente por
miembros ae acoplamiento. Los eslabones de cada cadena
incluyen, ademds, superficies de apoyo ¥y, cuando las dos
cadenas estdn dispuestas en relaciln de enclavemiento
udituo, las porciones de solape de los eslabones de una
cadens ze aplican a las superficies de apoyo de los esliabo-
nes gue componen la obra cadens.

In uns relacibn preferida de la invencibn, cada

cadena comprende, alternativamente dispuestos, eslabones
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interiores y exteriores en forma de arco generalmente,

Bn otra realizacibn preferida de la invemcibn, cada cade-
na comprende una sucesidn de eslabones desplazados en Tor-
ma de arco, con entalladuras formzaas en las gualderas
exteriores de los eslabones. Para accionsr cualguiera de
las cadenas de acclonamiento descritas anteriormente es-
t4 prevista una rueda dentada o miembro de accionamiento
similar que tiene un paso igual a la mitad de la distan-~
cia entre las porciones de solape de eslabones adyacsn—
tes,

En los dibujos:

La fizura 1 es una vista en perspeciiva de una
realizacibn de una cadena de accionamiento tipica dispues-
ta segin la presente invencibn.

Ia figura 2 es una vista superior, en wlantia,
de la cadena de accionamiento tipica ilustrada en la figu-
ra 1;

La figura 3 es una vista en perspectiva de otra
realizacibén de una caderna de accionamiento tipica segln
la presente invencidng

La fizura 4 es una vista supsrior en slanta de
la cadena de accionamiento tipica ilustrada en la Tiura
33

La figura 5 es una vista en alzado lateral, par-
cialmente cortada y separada, Ge un equinc de dispositi-
vo de transporte para camionee que inecluye una cadena de
accionzmiento de la presente invencidn, segln se iludtra
en la figura 335 ¥y

La Tigura 6 es una vista superior en plunta del

equipo de dispositivo de transporte para camiones sezln

376796
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Fn una realizacibn de una cadena de acclonamien—
o tinica dispuesta seglin la vresente invencibn, como se
wuestre en las fi-uwras 1y 2, un par de cadenas 10 y 12
estdn dispuestas on relacidn mituvasente blogueada, super-
nucsba. La cadena 10 comprende, alternatlvamente dispues-
tos, eslabones interiores y exteriores, generalmente en
forma ¢e arco, lda-14j y 16a-16h, respectivamente. Una
pluralidad de miembros de pasador 18a-18n aseguran 1os
eslabones individuales de la cadena 10 conjuntsuente, as
como asesuran las gualderas de solape de eslabones adya-
centes interiores y exteriores conjuntamente.

De manera similcr, la cadena 12 comprende, al-

ternativamente dispuestos, eslabones interiores y exterio-

2

reneralmsnte en forma de arco, 20a - 20j v 22a - 223,

sy
res,

m
\

respectivamente, de sinsiblemente el mismo tamaiio que los
eslabones interiores y exteriores lig - 14j y 16a - 16h,
respectivamente, que componen la cadena 1lU. Los eslabones
individuales, asi{ como las gualderas de solape de eslabo-
nes adyacentes interiores y exteriores 20z ~ 20j y 222 -
22 h de la cadena 12 estdn aseguradas conjuntamente por
una nluralidad de miembros de pasador 24g - 24n. Como se
miestra en la Tisura 1, cuando las cadenas 10 y 12 estéan
dig-uestas en relacibn superpuestas de enclavsuiento mituo,
las gualderas de solape de los eslabones interiores y ex-
t riores lia - 143 y 16g - 16h, respectivanente, de la ca-
dena 1C, se anlican 2 lus superficies Ge apoyo de los es-
labones interiores y exteriores 2Ca - 20 y 223 - 22h de
1= cacena 12. Andloszamente, las superficies de apoyo de
-

los eslabones l4a - 14j y 16a ~ 16k de la cadena 1C, estdn

arrados vor las gualderas de solape de los eslabones

]
v

¢

interiores ¥ exteriores 20 a- 20j y 22a - 22h de la cade-

o

na 12. 376796
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Para acclonar las cadenas mituauente enclava-
das 10 y 12, estd prevista una rueda dentada 26 montada
en un 4rbol de accionamiento 28. Segln se muesira, la rue
da dentada 26 comprende dientes veriféricos cue tienen
un paso igual a la mitad de la disizancia entre las gual-
deras de solape de eslabones adyacentes en las cadenas
10 y 12, y, consiguientemwente, ambas cadenas son engrana-
dzs por la rueda dentada. Como se vé en la figura 1, para
un movimiento dextrbgiro de la rueda venta 26, segin se
indica por la flecha 29, las cadenas mfituamente enclava-
das serén accionadas haciz la izguierda, alrededor de la
rueda dentada 26, y, a continuacidn, hucia la derecha, se-
¢ln se indica por las flechas 30, 31 y 32, ressectivamen—
$eo

Después Ge pasar alrededor de la rueda Gentada
26, la cadena de accionamicnio es accionada hacia la dere-
cha a través de una segundg rueda centada 34, montada en
un frbol de accionamiento 35 y que tiene dientes scriféri-
c0s gue enzranan con los eslzsbones de lus cadenas 10 v 12
para gular a estas en la Gireccidn indicads por la flecha
32. En esta unidn, las cadenas 1C y 12 se separaran,
sierdeo accionada la cadena 12 hacia arriba, en la direc—
cibn indicada por la flecha 36, hasta una rueda dentada,
por ejemplo, y silendo accionada la cadena 10 hacia la de-
recha, en la direcciln indicada por la Ilecha 32, por ejem
plo hacia otra rueda dentada. Despuds de ser accionadas
en direcciones diferentes, las cadenas 1C y 12 son a con-
tinuacibn juntadas en relacibn de enclavamientos mituo,
como resultard fdcilmente evidente cuando sea descrito

.

el dispositivo de transporte ilusirado en lag fizuras 5
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una cadena de accliona-
nicento tipica

se unesira en lac figuras 3 ¥y 4, un por de cadenzs 38 y

39 eztdn distuestas en relacibn supersvuecsta de enclava-

niento mitvuo. Le cadena 30 comprende una sucesidn Ge eg-

labones desplagados 403 —-40n eralmente en forma de
- bt |

presente invencibn, como

arco, cuc estén ase;urados conjuntamente y a las gualde—
ras de solape de cslaponcs adyacentes, nor una plurali~
dad de wicubros de pasador 4la - 41n . De uanera similar,
la cadena 39 comgrende eslaebones desvylazados 42g -42nm,

~enerslacnte en forma de arco, sucesivos, esvandce cada

eslabbn scoplado conjuntemente y a un eslabbn adyacente

por una pluralidad de wmiesuvros de pasader 432 - 43n.

Como se muestra usjor en la figura 3, las gual-
ieres Glepuestas exveriormente, de los eslabones 40a -
40n y 422 - 42n de las cadenas 38 y 39, estdn entalladas
en puntos 44z - 44an y 458 - 45n, respectivamente; De es-—

ta menera, cuzndo las cadenas 38 y 39 cstén dispuestas

en relaciln superzuesta de enclavamiento mdtuo, con las
sualderas de solape de cada cadena aplicéndose a las su-—

perficies de apoyo de los eslabones que componen la otra

cadena, las sualderas dispuestas exteriormente, de los es

cadenas 38 y 39, se aplican en

(0]

lakones que componen las

una relseidn de fijacibn. Por esta disposiciln, la cadena

de acclonmiento posee vna capacidad aumentada de ftrans—

porte ce curgu, en la que las gualderas ce solane inte-

ransferir la carza

cl+

raciulan bajo el esfuerzo para

labbn 2 eslabbn en lugar de llevar la carza desde el os-

acoplamiento 41a -

376796
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Para accionar la cadena {e acclonauiento,
previsbta una rueda dentada 46, montada en un drbol de
accionamiecnto 47, La rueda dentada 46 comprende dlentes
periféricos que tienen un paso ilgval a la mitad de la
distancia entre las gualderas de solape de eslabones ad-
yacentes de las cadenas 38 y 39, y ambas cadenzs estén
por lo tanto engranadag con los dientes de la rueda den-
tada 46. Como se vé en la figura 3, parz una rotacidn
dextrbaira nor la rueda dentada 46, como se indica por la
lecha 48, las cadenas méitusmente enclavadas serén accio-
nadas hacias la izquiers alrededor de la rueda dentada 46,
vy, a continuacibn, hacia la derecha, como se indica por
las flechas 49, 50 y 51, rezpzctivamente.

Despuds de pasar alrededor de la rucda dentada
46, la cadena de acclonamiento es impulsalta hacia la de-
recha a través de una segunda rueda dentada 52, nontada
en un 4rbol de accionamiento 53 y cue tlenc dientes per-
riféricos a los cuzles se aplican los eslabones de las
cadenzs 38 y 39 pars guisr las cadenas en la direccidn
indicada por la Fflecha 51. in esta unidn se separan las
cadenas 38 y 39, siendo acclonada la cadena 39 hacia
arriba, en la direcciln indicade por la flecha 54, por
ejemplo hacia una rueda dentada, y siendo impulsada la
cadena 38 hacia la derecha, en la direccibn indicada por
la flecha 51, por ejemplo hacia otra rueda Gentada. Lag
cadenas 38 y 39 serdn juntudas en relacibén de encluve—
niento mituo, a continuacibn, como resultard fécilmente
evidente més abajo por una descripeiln del dispositi-
vo de trangporte ilustrado en las figuras 5 y 6.

Refiriéndonos shora a las fizuraes 5 y 6, csi

376796
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ilusvrado un eguipo de disposliivo de trensporte para cs—
miones, awve incluye la cadena Ge acclonaniento ilustrada
en las Tisuras 37 4, y del tipo descrito en la scolicitud
de patente anteriormente citada, titulada YDicnosit.vo de
transporte”, ninmero de serie 798.366. Generalmente, el
dispositivo de trausporte comprende urna pluralidad de bra-
zos de soporte 55a, 56a, 57a y 50z conectados de manera
nivotable, en sus extremos, y asesurados & un borde del
idor 59 de un canidbn €0 para definir una mitad de un
bosgtidor de coporte 62. Como se nuestra en la figura 6,

la ofra mitad del bastidor de sonorte 62 estd definida

nor una pluralidad correspondiente de brazos de scporte
55k, 56b, 57b y 5&h, pivotablemente concciado, ase urados
al otro lado del bastider del camibn 59. Los brazos de so-
psorte 58a y 58b pueden tener salientes formzdcs en ellos
para aplicarsze a la superficie de un nuelle para caniln

66 ¥y, consiguiente.ente, elevar la altura del bastidor

62 en una peguelia extensibn.

Refiriéndonos a la Tizura 6, los extremos de

los brazos de soporte 55a, 55b; 56a 56b pivotan alrededor
de una barré 70 que eucierra un 4riol de accionamiento 72
aque estd terminado, en gus extremos opuestos, por un en-—
grenaje ce ftornillo gin fin 74 y unae rueda dentada 76, Aco-
plado al engrangje de tornillo sin fin T4 estd un 4rbol de
accionzmientoc 78, que es accionado en cualguier sentido a
una velocidad angular constante, mor un miembro de accioc—
naniento (no mostrado), tal como por ejemplo, un moLtor re—
versible o unz toma de fuersa montadz en el camibn 60. Pa-
ra consesulr cfecto de acclonamiento mejorade, la rueda

dentada 76 estéd acoplada, a través de una cadena sin fin de

376796
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‘malla 80, a vnz rueda dentada 82 que, a su vez, acclona
‘un 4rbol 84 que se extiende entre los extremos opuestos
"de los brazos de soporte 55a y 55b y los extremos oouestos

‘de los brazos de soporte 58a y 58b.

Definiendo una malla sin fin comfin para un par
de cadenas de accionamiento 86, comprendicrdo cada cadena
de accionamiento cadenas de enclavamiento mituo 86a y 6
dispuestas segin la presente invencibn (figuras 3 ¥ 4),
estén un par de ruedas dentadas horizontalmente espaciadas
882 y 88p montadas en el 4rbol de accionamierto Te, ¥y un
par de ruedas dentadas 90a y 90b_, similarmente desplaza-
das, montadas en el 4rbol de accionamicnto 84.

Zspaciadas lateralmente a la izquierda de l1as

r

\O

ruedas dentadas 90z y 90b estén ruedas dentadas S2a 2D

L]

que estdn montadas en, y giratorias alrededor de, una ba-
rra 94, asegurada, en sus extremos opuestos, a los extre-
mos de los brazos de soporte 58a y 58b. Las ruedas denta-
das 92a y 92b corresponden a la rueda dentada 46 montrada
en la Tigura 3. Un par Ge ruedas dehtadas 96a y 96b res-
pectivanente montadas en barras elevadas 90 a y 90b airi-
gen sblo las caderas 86b hacia arriba, hasta un par de
ruedas dentadas 1002 y 100b. Las ruedas dentadas 96a y
96Db corresponden a la rueda dentada 52 mositrada cn la
fisura 3. Las ruedas dentadas 100 a y 10Ch cstén montadas
en bharras 102g vy 102b, respectivamente, que se extienden
hacia dentro desde los bragos de soporte 56a y 56b v de—
finen tambidén un punto de pivotamiento entre los brazos
le sovorte 56a, 56b y los brazos de soporte 57a, 57b res—
pectivamente. Como se muestra, las ruedas dentadas 100z

v 100b estén situadas eh el mismo plano vertical que las

. 376796
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ruedas dentadas 8a y 98b, vy consisvientemente, las cade~
nas &6h del par de cadenas 86 se exftienden lateralmente
cesde lam ruedas dentadas 100 a, 1CChb, hasta las ruedas
dentadas &oa, 88b.

Finalmente, estén vrevistas rucdas dentadas
1C4a, 104b montadas en un _ar de barras elebadas 106a,

106b, que =2 extienden desde log brazos de soporie 58a

3

58b resvectivamente. ILas ruedas dentadas 1042 y 104b cs-

tén desplazadas lateralmente de las ruedas dentadas 96a
963 v estén situadas en el mismo plano vertical con las
niswes. Dstas ruvedas dentadas se enzranan con las cadenas
86a Gel par de cadenus 86 y dirigen las cadenas 86z hacia
arriba, hasta lasg ruedas dentadas 8da y 88b . i¥n las rue-
das dentadaz 88a y 88h las cadenas &fa y 86bh engranan una

ver pds en unc relaciln de eneclavamiento métuo.

Como se ilustre mejor en la fisura 1, el despla-

zopdento loteral entre las ruedas dentadas 96a, 96h, gue
~ufan las cadenas 86b hacia arriba, y las ruedas dentadas
104a, 104b, gue gufan las cadenas 06a hacia arriba, es de-
terninado de la extensiln longitudinal regueride de una
nlatalforna de transporte de car-z gque-es conducida por el
par de cadenas de accionaniento 86. Lspecificamente, una
vlatarorma 110, gue comprende, vor ejemplo, cierto nlmero
de miembros transversales disnuestos en forms de eoplga

¥ ranura, incluye miembros de covorte delanterc y trasero

112 v 1l4,que se exbienden lateralmente, los cusles cstin

o
jav]

recibidos vpor ¥y asesurados a lus cadenas c6a y C6b, res—
nectivamente, del nmar de cadenas de acclionamisuto 85. La
diztenein entre los nicibros de soporte delatoero y trascero
112 v 114 i-ouala ol desplaguziento entre las ruedas den-—
tadas 96a, 96b y las ruedas Gentadas 104a, 104b. Como esté

| 376796
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particularmente montrado en la figura 1, es necesario es-4
tablecer gue la plataforma 110 es mantenida en una nosi-
cibn horizontal al ser transportada hacia arriba o hacia
abajo por las cadenas 86z, 86bh.
En funcionamiento, cierto nlmero de platafcrma

110 estén aseguradas a las cadenas 86a, 86h del par de ca-
denas 86, de tal manera que al mismo tiempo que una carga
unitaria transportada por uha plataforma fuera depositada
sobre el camfon 6, una carza unitaria de material seria
depositada sobre una segunda pldLaLOfma. Bspecificancnte
el engranaje de tornillos sin fin 74 es accionado en el
sentido apropiado por el &rbtol de accionauicnto T8 para
ejecutar la rotacibn dextrbzira de los frbols de acciona-
miento 72 y 84, respectivamente. Cuando la plataforma 110

esté cargada con una carga unitaria de material, la pla-
taforma transporta la carza prinero lateralmente enire

lzs ruedas dentadas 96a, 96b y las

U‘

ruesdag Gentadas 1Cda
104b v, a continuacibh, huciz arriba, hasta las ruedos
dentadas 100 a, 10C b y 88a, ©6h. & comtinuacibn, 1z wnla-

-

taferma se mucve lateralmente haciu la derccha para dewnosi-

-,

tar cada carga unitsria de material sobre ¢l comibn 60.

=

Il proceso inverso se realizaria pura ejecutar la Gescur.
Ge las carzas unitarias de material del camidn G6C.

A la vista de lo anterior, sc puede ver gue uti-
lizando la fdnieca y nueva cadena de accionumieito de la Hre—-

sente invencibn en el disnozifivo de trunsporte ilusirado

Py

oL

en las figuras 5 y 6, es climinado el requisito de oares de
caGena sin fin desplazadas, para frangporicr platadormas
de transporte de carga entre posiciones separadas. un lugar

de loe pares de cadenas sin fin desplagzados, estén previs—

tas cadenas de accionaniento ue incluyen (os cadcnas Ge

. 376798
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enclaivanierto mbtuo, las cuales
no 7 sowre lag mismes ruedas dentacas. Ademfs, las curges
unit. rizs de matericl, consideradas hasta ahora demasiado
pesadas oora el transporte entre posiclones verticaloente

esnociztas, osucsfen ser vransportedas ahora por nlotalorngs

se-uradas a las cadenas de enclavaniento uhituo de la ca-

Ao

i‘J

dena de aceclonartiento de la presente invencibn. La cadena

de accionsmiento proporciona resistencia adicional porgue
lag sualieras de las cadenas de enclavamnlento nituo inte-
ractdan bejo el esfucrzo y transfisren la carga de esla-
bbn a eslabbn en lugar de transzferir la carga desle Llos
eclabones a los pasadores de aconlamiento.

Aun.ve la cadena de acclonaniento de la presen-
te invencidn i sido mootrada en un dicspositvivo de trans-—
sorte uue reguiere hasta ahbora dos pares de cadenas e
malla, sin fin, desplazados, incluso son obtenidos mayores
ahorros de espscio y comstruceidn cusndo es utilizada la
presente invencidn en un dispositivo de fransporve de car-
¢a nara carcemenbos de acroplano, del tipo descrito en la
solicitud de patente anteriormente citada. in la Gisposicibn
del Gispositivo del transporte de cargza nara carsamentos
Ge aeroplanos, descrito en laz solicliud de patoente ante-
ricrmente mencionada, son regueridos siebe juezos de pa-—
res de cadenas desplazados, juntsmente con una pluralicad
de .dembros correspondicntes de juegos de miewbros de
accionariento v de gufa desplazados, para transporiar el
naterial desde un punto de carga al drea de entrada Gel
car.aento del aeroplano. Por el uso de la cadena de ac-
cionamiento Gnica del solicitante, el nlmero de pares de

cadena es reducido a la mitad, as{ como el ndmero de

3/6786
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nie. bros de gula y de accionamiento reqgueridos para los

pares de cadena.
Auncue la invencidn ha sido descrita aguil con

Z .o

referencia a realimaciones especificas, wpueden occurrirse-
le Fciluente muchas modificaciones y vwsrizclones en ellas
a aguellos impuestos en la téenica. Por ejemplo, pueden
ser inclufdas guias estacionarias en los silsdomas de ca-
Genas Ge accionamiento descritos, pura impedir que ple-
dras o similares sean recogidos por los ezlabones indivi-
Gusles que componen las cadengs de enclavamiento. Consl ~
suientemente, todas las varisciones y modificaciones cilta-
das estdn inclufdas dGentro del alcance previsto de la in-
veneibn, segin se define por las sigulentes reivinpalica -
cioness

Beta solicitud cue corresponde a ls presentada

en Beiados Unidos de Am'erica, el 17 de liarzo de 1969, It

807.577, se acoge 2 los beneficios del art: 51 del vigente

oM

W
x

“statuto sobre Propiedad Industrisl.

REIVIHDICACICGHES

Los puntos de invencibn propia y nueva que se
presenten para que sean objeto (e esta solicitud de Fa-
tente Ge Invencibdn en Dspaia por VEIIITE aiios son los g£l-
zulentes:

1.-Un dispositivo de cadena de acclonamiento

376796
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10

15

20

25

compuesta que comprende al menos dos cadenas dlspuestas
en relacidn superpuesta de blogueo mutuo, oomprendlendo

cada cadena una sucesidn de eslshones gue tienen por01p—

ynes de solapamiento conectadas conjuntamente ¥ que tiehen
superf1c1es de apoyo, aplicandose las porcioneg de sola—

; pamiento de eslabones sucesivos en cada cadens a las su-

perflcles de apoyo de los eslabones que componen la otra

cadena, cuando las dos cadenas esten dispuestas en rela—

l
i
é
‘01on de blogueo mituo superpuesto,.
i
5 2.- Un dispositivo segin la reivindicacidn

i : . -
i1, en el cual cada cadena comprende eslabones interior y

Eexterior dispuestos alternativamente. '
| 3.~ Un dispogitivo segin la reivindicacidn 2,
(en el cual cada eslabdn tiene una configuracidn sengible
;mente en forma de arco y comprende ademds medios de acb—
.plamlento para ecoplar conjuntemente las porciones de so—
llapamlento de eslabones sucesivos en cada cadena.
§ 4.~ Un dispositivo segin la reivindicacidn

?1, en el cual cada cadena comprende una sucesidn de

eslabones desplazados,
S5~ Un dispositivo segin lg reivindicacidn

§
£
4, en el cual cada eslabdén tiene una configuracidn
]

i
;
igeneralmente en forma de arco y en el cual las porcio-.
fnes de solapamiento exteriores de log sslabones en ‘
%cada cadena tienen entalladuras formadas en ellas paraf
% plicarse a las porciones de solapamiento exteriores,

lentalladas, de la otra cadena cusndo las cadenas ostdn
g&ispuestas en relacidn de bloqueo mituo superpuesto.

6.~ Un dispositivo segin la reivindicacidn

376796




5, que comprende ademés miembros de acoplamiento para
acoplar conjuntamente las porciones de solapamiento
de eslabones sucesivos de cada cadena.

Te— Un dispositivo de cadena de accionamien-

A% 7 N

to compuesta.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que
antecede, f_epresen'!;ado en los. .dibujOS qus se acompaﬁa.né
¥ con los fines que se han especificado. ;

Esta Memoria constae de diez y seis hojas
10 escritas a migquina por una sola cara. 16 JUy. 1972
Madrid,

P.A.

- 16 - 3?@796
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