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MEMORIA DESCRIPTIVA PARA SOLICITAR PATENTE DE INVENCION

EN ESPANA POR: "DISPOSITIVO IMPRESOR SELECTIVO"

A NOMBRE DE STANDARD ELECTRICAtrs A. CON DOMICILIO

EN MADRID, CALLE DE_RAMIREZ DE PRADO NQ 5”

Este'invente sé refiereua un'disposiiivd impresor selecti-
YO, partiéularmente para un teleimpresor o similar y coﬁstiiu&e una
mejora en 6 una modificacién del invento descrito en nuestra Qplica—
cién co~pendiente No 20921/67 H.G. Webberley - R.A. Marlow K.J. Sta-
ller 4-3 ~19,

Los teleimpresores existentes tienen un tiempo medio antes

de fallos de menos de 1000 horas, y la experiencia muestra que el

factor principal que restringe la seguridad es la aceleracién a 1a
que estin sujetas las partes componenteé. El mecanismo de impresién
del presente %nvento harsido desarrollado para reducir la acelera~
cibén y desaceléracién de sus.partes,componentes, ¥y en la realizacién
descrita muchos de los mecanismos han sido sustitufdos por compénen-
tes electrénicos que son inherentemente capaces de un orden de segu-
ridad ﬁucho mayor que cualquier mecanismo,

De acuerdo con el presente invento se proporciona un dispo-
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gira permanentemente, un juego de tipos en la periferia de la rueda
de'tipos, los cuales tipos forman,dbs conjuntos helicoidales separa=
dos cada uno de los cuales no se extiende mis de una vez alrededor
de lea periferia, medios de martiilo dispuestos en el lado opuesto de
un medio de registro a la rueda de tipos para cooperacidn con el i~
timo para imprimir los caracteres seleccionados en el medio, y medios
de arrastre para mover la rueda de tipos y el martille en sincronis-
mo en una direccidn paralela al eje de giro de 1a rueda de tipos,

A continuacibn se describiré una realizacién del invento,

a titulo de ejemplo, con referencia a los dibujos que se acompafian
en los que:

La figura 1 es una vista lateral, en seccién parcial, de un
teleimpresor que tiene el mecanismo de impresibn de este invento,x

La figura 2 es una seccidn por la linea x-x de la figura 1,

La figura 3 es una vista de planoc del telelmpresor de la £i
gura 1,

La figura & es un diagrama de bloques de circuito de las
partes electrénicas utilizadas en el teleimpresor de la figura 1, y

La figura 5 es un diagrama de circuito de bloques del con
vertidor de cbdigo de la figura &.

El t#leimpresor que va a describirse puede imprimir el al-
fabeto internacional NQ. 5 que contiene 96 caracteres a una velocidad
media de 20 caracteres por segunéo. Un ‘almacén electrénico de mensa~
Jes estd inclufdo en el teleimpresor en lugar del rerforador y lec-
tor de cinta convenczonales, Junto con un convertidor electrénico ra

ra aceptar o transmitir otros al¥abetos,

El mecanismo de impresién utiliza una rueda de tipos 1 que
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gifa cbntinuamente en frente del papel alrededor de un eje paralelo a
la posicién de la linea de impresibén. Se dispone de 96 tipos en dos
hélices paralelas.adyacentés de 48 tipos cada una separadas alrede=
dor de la superficie de la rueda., Cada hélice tiene un paso igual al
paso entre caracteres adyacentes de una linea del texto, y el prin-
cipio de la segunda hélice tiene una separacidn de un caracter des-
de el final de la primera hélice.

La impresibén se hace sobre la marcha sin parar la rueda por
medio de dos martillos 2 situaddés detrés del papel que se desplazan
sobre un carro 4 en sincronismo con la rueda. Los martillos tienen,
cada uno de ellos una anchura de dos caracteres y estén adyacéntes,
separados por un-espacio igual a la distancia que hay entre dos ca~
racteres impresos adyacentes, esto es, alrededor de 0,02 pulgadas.

La rueda de tipos gira sobre su propio eje con un periodo
igual a tres quintos del tiempo necesario para imprimir un caracter
Yy tanto la rueda de tipos como los martillos se mueven en forma de
arranque =-parada sobre el papel a lo largo de la posicién de impre-
sién de la linea. Por lo tanto, cualquiler caracter gue se requiera en
una posicién de impresién dada apareceri siempre bajo parte de un
martillo de impresién en elgln momento y en ese instante el martillo
adecuado es controlado electrdnicamente para imprimir el tipo selec-
cionado, siendo el medio de impresién una cinta entintada 17 que es~
th entre la rueda de tipos y el papel.

Los caracteres se extraen de un almacén electrénico, y
mientras hay informacién disponiblé en el almacén el movimiento axial
de la rueda de tipos es continuo, teniendo lugar la impresidn a una
velocidad algo mayor que la velocidad normal de l{nea, Cuando se ha

vaciado el almacén, la rueda de tipos continta girando sobre su pro-
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pic eje, pero sé deteiene el movimiento lateral de la rueda de tipos
Yy del martillo. En cuanto la rueda de tipos lleéa a una posicién da-
da después de que aparezca el caracter siguiente en el almacén se ré-
comienza el moviﬁiento lateral. Por lo tanto si llegan los caracteres
suficientemenfe lentamente, la impresién se hari paso a paso, ‘dete=-
niéndose el movimiento axial de la rueda después de que se imprima
el caracter.

El peor caso ocurriri cuando el martillo acabe de imprimir

el Gltimo caracter de la primera hé&lice y no haya mas caracteres en

el almacén, Para estar preparado para imprimir el primer caracter de

la primera hélice, si es este el caracter que llega a continuacién,
debe pararse el movimiento lateral de la rueda de tipos en el momen-
to en que este caracter llegue a la posicidén del caracter que tiene
que imprimirse a continuacidn. En el momento en qu; se esta imprimien
do el iltimo caracter de la hélice, el primer caracter esti a 1/48
de una separacidén de caracter de la posicién de impresibn siguiente,
Yy por lo tanto, si la separacién horizontal de caracteres es de 0,1
pulgada, la distancia a la que la rueda de tipos tiene que llegar
al reposo es de 0,001 pulgadas; A una velocidad de 25 caracteres por
segundo, esto requiere una desaceleracidn de 8g, que es facilmente
conseguible sin perjudicar la seguridad. Cuando empieza de nuevo el
movimiento lateral para el caracter siguiente debe acelerarse a la
velocidad total em otro 0,001 de pulgada a 8g.

El Almacén intermedio hace otra funcidn; ademis de retener
los caracteres hasta que el tipo adecuado ha llegado a la posicién
de impresitn correcta, almacena los caracteres que llegan durante el

retorno del carro.

La construccidén del mecanismo de impresién se describird
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mhs completamente. En 1 se ha representado la rueda de tipos helicoi-
dal. Los martillos controlados electrénicamente 2 con sus resortes de
reposicifn 3 estén montados en un carro b, y estin accionados por las
armaduras 5 de los electroimanes 1k, bajo el control de los resortes
6.

El papel se saca del rollo de papel 15 a través del S0por=
te de guia 12 mediante los rodillos de alimentacién de papel 16, Una
cinta entintada 17 pasa entre la ru§da de tipos helicoidal 1 y el P2
pel desde los carretes de cinta entintada 8.

La rueda de tipos helicoidal Y el carro del martillo se mue
ven en sicronismo a lo largo del papel mediante una cadena dentada 7
que es movida por el motor 11 a través de un tren de engranajes que
es enganchado o desenganchado por el solenoide 10, El enganche del
carro con la cadena dentada se libera para el retornordel carro, El
motor 11 gira tambien la rueda de tipos helicoidal contfnuamente a
través de un eje achaflanado 13. La cinta entintada se mueve conti-
nuamiente a lo largo del papel por medio de lor motores de arrastre
del carrete de cinta 18. Un generador de impulsos 9 da una indicacidn
continua a la parte electrénica de la posicibén de giro de la rueda de
tipos helicoidal, para permitir que el funcionamiento del martillo
esté temporizado correctamente de forma que seleccione el caracter
adecuado. Otro generador de impulsos (no representado) suministra a
los circuitos electrdnicos una indicacién de la posicidn axial de
la rueda de tipos y del martillo. El papel se mueve hacia arriba
para cada nueva linea por medio de un solenoide {(no representado).
También puede hacerse que los carros del martillo y de la rueda
de tipos retrocedan un caracter por medio de un solencide (no re-

presentado). Todo el mecanismo estd montado en un chasis 19 que esth
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montado elisticamente dentro de una cubierta 20.

Una circunstancia particular que necesita consideracién se
presenta cuando dos caracteres consecutivos carresponden al filtimo
y al primer primer caracter de la misma hélice. Para imprimirles uno
a continuacién de otro inmediatamente, el mismo martilloc deberf{a ha-
cer dos excursiones en menos de un milisegundo.

Sin embargo, aungue el tiempo'de movimiento del martilloe
para un solo desplazamiento puede ser muy corto, es necesario un pe~
riodo de reposo de al menos 10 ms antes de la excursién siguiente pa
ra evitar la tendencia a la oscilacidn, Por lo tanto bajo estas cir-
cunstancias es necesario perder la primera oportunidad de imprimir el
caracter siguiente para permitir que el martillo liegue a un estado
de reposo, y para permitir que la rueda de tipos de una vuelta com=
pleta antes de imprimir. La rueda de tipos se para axialmente para
esta revalucidn adicional, y como se ha explicado antes, la desacele-
racidn precisada para conseguir esto es no mas de alrededor de 8g.

El mismo argumento ge aplicard a otros caracteres gue es-
tén inmediatamente después del primer caracter de la hélice y la
impresibén de estos caracteres estard también retrasada hasta que
haya 10 ms disponibles para que el martillo consiga llegar a un es-
tado de reposo, esto es para alrededor de 12 caracteres en la héli~
ce a 25 c/s.

En el caso de una interrupcién del mensaje qﬁe se estd re~
cibiendo, el (ltimo caracter se mantendria sin imprimirlo en el almz
cén si corresponde a un caracter de la segunda hélice, puesto que la
rueda de tipos no puede avanzar la pkimera'hélice més alli de la po-
sicibén de impresién siguiente hasta que se sabe en que hélice esté en

caracter siguiente. Se necesita una accibn especial para liberar este
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Gltimo caracter del almacén en estas circunstancias y esto podria ha-
cerse manualmente, pulsando un botdn que vaciarfa el almacén o auto-
maticamente mediante un circuito electrénico que liberari el Gltimo
caracter del almacén si no se reciben caracteres durante un periodo
de, digamos, un segundo. Después de que se ha imprimido este tiltimo
caracter, el carro de la rueda de tipos debe retroceder dos espaclos
de caracter de forma que el caracter recibido a continuacibn, si es’
th en la primera hélice, puede imprimirse. Cualquier caracter que
llegue despuls de que la operacidn de impresidn del Gltimo caracter

\
haya empezado, se almacenard hasta que se haya completado el ciclo
de retroceso. Debe sefialarse que la facilidad de retroceso es necesa-
ria para cumplir con el alBabeto internacional No. 5.

Resumiendo, los circuitos légicos utilizados en el teleim~
presor permiten una mayor simplicidad mec&nica asegurando por lo ne
tanto un mayor grado de seguridad en &ste &rea. El uso del almacén
intermedio permite una accibn paso a paso relativamente lenta para los
caracteres individuales, con movimiento contfinuo cuando la impresién
estd a la velocidad mixima. El tiempo de tretrocesc del carro se ha-
ce también no critico mediante esta aproximaciém, presto que los ca-
racteres reqibidos mientras estd volviendo la rueda de tipos de alma-
cenan hasta que puede comenzarse la nueva linea y se hace la impre~
sidn mae rApidamente que la velocidad de llegada de caracteres. Don-
de haya un interrupcidén de un mensaje que se esté recibiendo, seri
necesaria una accibdn especial para imprimir el Gltimo caracter alma-
cenado cuando éste esté situado en la hélice de tipos de la izquierda.
Esto puede hacerse manualmente mediante un pulsador o autométicamen=-
te mediante un circuito electrénico que liberari el caracter almace=

nado después de un periodo dado si no se han recibido mis caracteres.
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Serd necesario hacer tretroceder la rueda de tipos después de esta

i85 operacién para dejarla preparada para el caracter siguiente cuando
se reciba éste.
La figura 4 muestra un diagrama de blogque de la parte elect
trénica. Las sefiales secuenciales entrantes desde la linea se con-

vierten en forma paralela por medio de un registrador de cambio 21.

190 Cuando se ha recibido el cddigo de un caracter completo en el converw-
tidor se saca en forma paralela en los hilos de salida. Un discrimi-
nador de caracteres 22 distingue entre los c8digos pertenecientes a
los caracteres impresos en la rueda anterior de los catacteres impre
S0s en la rueda posterior referidos aquf comc "letras! y "cifras" y

195 los dirige por medio de unas puertas AND 23 & 24 al almacén adecuado
L5 & 46, junto con el nfimero que denota su posicibn en ia impresién
final de una linea de impresién. Este nlimero de posicién de linea
es geherado en e£ enumerador de caracteres 47 y se deja pasar a través
de la puerta AND 48 § 49, Estos almacenes ;on almacenes de colas,

200 esto es almacenes que tienen una pluralidad de posiciones de almace-
namiento en las que cada uno de los elementos de informacién llega=
dos Gltimamente se reune con el elemento llegado previamente y los
elementos de informacibén se toman en el orden de llegada desde las
salidas, moviendose entonces todos los elementos restantes un espa=

205 cio aproximandose a las salidas. Los impulsos del generador de impuf
sos § hacen que un indicador rotacional 50 genere cddigos apropia=-
dos a los tipos de ruedas opuestos a los martillos de impresidn, es~
to es en posicién de impresién. Estos chdigos se comparan en los comzrn
paradore; 51 y 52 con los cddigos de los espacios de salida de los

210 almacenes apropiados; simultineamente el otro generador de impulsos

(no representadc en la figura 1) hace que un generador axial 53 gene-~
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re nGmeros apropiados a la posicidn de las ruedas a lo largo de una
lfnea de impresidn, y estos se comparan en los comparadores 54 y 55
con los nfimeros de posicién de linea almacenados en los espaciocs de

215 salida de los almacenes apropiados. Cuando se encuentra una corres-
pondencia entre los cddigos de caracter y las posiciones de lineas
en cualquier almacén 3e actlla el martillo de impresidn adecuado 56
& 57 a través de una puerta AND 58 & 59,

El transmisor comprende un convertidor paralelo a serie 25

220 (registrador de cambio) que #8s alimentado desde la salida del teclado
26 o el generador de respuesta automdtica 27. Los teclados disponi=-
bles comercialmente pueden utilizarse con el impresor, estande in-
cluida la matriz de codificacidn en el teclado junto con un almacén
para permitir la accibn cnnsecutiva de dos teclas, esto es, cuando

225 gse pulsan casi simultineamente dos teclas a la velocidad méxima, am~
bas salidas se transmiten en secuencia. El bloqueo mecénico no es po
sible con este tipo de teclado y una l&mpara indica cuando no debe
utilizarse el teclado (por ejemplo, cuando se estid recibidndo un men:. ’.
saje o cuando un almacén temporal estéd lleno).

230 Se ha previsto un almacén temporal de mensajes 28 con una
capacidad de 400 caracteres. Puede tenerse un almacenamiento mayor o
menor de acuerdo con la longitud prevista de los mensajes. Se utili-
za un almacén de recirculacidn, en el que estidn siendo recirculados
cont{nuamente los bits mediante impulsos de reloj a través de una se-

235 rie de puertas hasta que se precisen.

El almacén 28 realiza las funciones siguientes:
(i) Almacenamiento temporal de un mensaje para transmisibn
subsecuente, a2 una velocidad mayor si se desea, para utilizar al mé~

ximo los canales de transmisién disponibles.
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{(ii) Conversidén de velocidad de un mensaje entrante a la

velocidad mayor de hasta 20 caracteres por segundo.

(iii) Almacenamiento para conversidn de cbdigo {véase de~-
bajo) de 8 unidades a 20 caracteres por segundo a 5 unidades a 10 &
6,7 caracteres por segundo.

Como alternativa puede utilizarse un registrador de cola
en el que se almacenan los bits en biestables Y se mueven a lo largo
del registrador para hacer sitio para mds. Se da una indicacidn de
almacén vacio o almacén lleno.

Puede proporcionarse un convertidor 29 dentro de la méquina,
para convertir los mensajes satientes a un cddigo de 5 unidades {(al-
fabeto ne., 2) a 10 & 6,7 caracteres por segundo, y para convertir un
cbdigo entrante de 5 unidades en un cbdigo de B unidades a 20 carac-
teres por segundo. El almacén de mensaje temporal puede utilizarse
junto con el convertidor de cbdigo para conversidn de velocidad aun-~
que un almacén adicional puede estar acomodado cuando esté justifica-
do por el tré&fico. El convertidor (y el almacén) puede estar situa-
dos separadamente y a una distancia del impresor si asi se desea.

Es preferible mantener la velocidad de la maquina y el céj
digo constantes y convertir el cddigo ¥y la velocidad electrdnicamente
a2 variar el cbdigo y la velocidad de la méquina que no puede hacerse
sin cambios mecdnicos que utilizarfan tiempo y serian costosos. La
conversidn electrénica permite al operador emitir en cualquiera de
los cbdigos a cualquiera de las velocidades previstas simplemente
accionando un conmutador.

En la figura 5 se da un diagrama de blogue del convertidor
29. La conversibn del cddigo de 5 unidades al de 8 unidades se hace

en la forma siguiente:
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La entrada serie de cinco tUnidade¥® se lleva a un registra-

dor de cambio 30. El elemento de arranque se comprueba en longitud
para eliminar impulsos esplireos y si la longitud es correcta se pone
en marcha entonces una base de tiempo de 50 & 75 baﬁdios, 36. Esta
base de tiempos desplaza las sefiales entrantes a lo largo de un re-
gistrador de cambio hasta que el elemento de arranque dispara un mo-
noestable al final del registrador, que indica que el primer carac-
ter ha llenado el registrador. Este caracter se cecodifica en 31 en
una de las 32 combinaciones del cbédigo de 5 unidades. Si se eligen las
combinaciones de letras o nfimeros, se dispara un biestable 32, abrien
do cada lado un juego de puertas que permiten que la matriz adecua-
da 33 de siete unidades & la 34 (esto es matriz de nfimero o letras)
se accione. Al pasar la informacidn de 5 unidades, la matriz de 7
unidades se retiene en las puertas de entrada de la safida de 8 bits
del registrador de cambioc 35. El monoestable que se dispar§ por el
arranque del elemento de 5 unidades zbre estas puertas de entrada,
transfiere la informacidn de 7 bits al registrador de cambio y arran
qa la base de tiempo de 165 baudios 37.

Esta base de tiempo regula la transmisién del caracter de 7
unidades al receptor de teleimpresor, colocAndose automiticamente el
primer bit dd registrador de cambio en cero para el elemento de arran
que. Se cuenta el nlimero de elementos de espacio transmitidos y se
afiade un bit de paridad impar o par con el elemento de parada.

La operacibn para conversién de cbdigo de 8 unidades a cé-
digo de 5 unidades es la siguiente:

Cada caracter se lleva a un almacén 38 y el primer elemento
Se comprueba si tiene la longitud correcta; si el valido, se pone en

marcha la base de tiempo de 165 baudios 40 y el caracter de 7 elemen
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tos se transfiere a un registrador de cambio de 7 bits 39. Los impul-

~

sos de la base de tiempo se cuentan, y después de siete impulsos se
para la base de tiempos. El caracter se mantiene mientras se comprue
ba el Gltimo bit del registrador de cambio en Ll para determinar si
es un nivel 18gico "1" § "O", Si es un 1", entonces se establece el
cddigo de letras en la salida de 6 bits del registrador de éambio

42 a través de la matriz de 5 unidades 43. La base de tiempo de 50

6 75 baudios 44 se pone en marcha y su informacidn se envia a linea,
colocindose automiticamente el primer bit de la salida del registra-
dor de cambio para el elemento de arranque, afiadiéndose al final el
elemento de parada. Al arrancar la base de tiempos de 50 & 75 baudios
se cierran las puertas de salida del registrador de cambio de 7 bits
Y el caracter siguiente del almacén se inserta en la entrada del re~
gistrador de cambio. El séptimo bit se comprueba de nueve y se compa=-
ra con el séptimo bit previo. Si no hay cambio se transfiere inmedia
tamente el caracter al registrador de cambio de 6 unidades. Si el sé&p
timo bit es diferente, se almacena el caracter hasta que se envia el
cbédigo de cifras o letras adecuado.

Se sobrentiende que la descripecién precedente de ejemplos
especificos del invento se ha hecho a titulo de ejemplo Gnicamente y
no tiene que considerarse como una limitacidn de su alcance.

Este invento corresponde a una solicitud de patente formu-
lada en Inglaterra el 21 de Febrero de 1969 sefialada con el ndmero
9535/69 y se acoge por lo tanto a los beneficdos que otorgan los con

venios internacionales vigentes.

Los puntos de invencién propia y nueva que se presentan pa-

ra que sean objeto de esta patente de veinte afios son los siguientes:
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l. Un dispositivo impresor selectivo que.comprende una rueda
de tipos que gira continuamente, un juego de tipos en la periferia de
la rueda de tipos formando los tipos dos conjuntos separédos helicoi-
dales, medios de percusibén dispuestos en el lado opuesto de un medio
de registro a la rueda de tipos para cooperacidén con la Giltima para
imprimir caracteres seleccionados en el medio y medios de arrastre
para mover la rueda de tipos y los medios de percusién en sincronis=-
mo en una direccidn paralela al eje de giro de la ruéda de tipos.

2. Un dispositivo impresor selectivo como el del punto 1
en el que los medios de percusidn comprenden dos martillos seleccio=
nables cada uno de ellos independientemente para cooperacibén con uno
respectivo de los conjuntos helicoidales.

3. Un disposivito impresor selectivo como el de los puntos
1 6 2 que tiene unos medios de control que comprenden un discrimina-
dor para distinguir cédigos de caracteres asociades a tipos en un
conjunto helicoidal de cbdigos de caracter asociados a los tipos de
otro conjunto helicoidal, un enumerador para asighar un nfimero de po-
sicidén de linea a cada caracter de una linea de impresidn, un primer
almacén de colas asociado a un conjunto helicoidal para almacenar cé
digos de caracteres y sus nimeros de posicién de linea asociados, un
segundo almacén de colas asociado al otro conjunto helicoidal, para
almacenar cbédigos de caracter y sus nfimeros de posicidén de linea aso-
ciados, indicadores de posicibdn rotacional y asial que indican el ti
po que tiene que imprimirse -en cada posicidn de lfnea en sucesidn,

y medios de comparacién que determinan para cada conjunto helicoidal
coincidencia del tipo en posicién de impresidn y del tipo que tiene
que imprimirse de acuerdo con 16s elementos de informacidén disponi-
bles siguientes del almacén adecuado y causando allf que dichos me-

dios de percusibdn se accionen.



4k, Un dispositivo impresor selectivo como el de los puntos
1,283 enel que los medios de arrastre incluyen por lo menos una
cadena sin fin o una cadena dentada,
355 5. Un dispositive impresor'selectivo sustancialmente como
se ha descrito con relacién a los dibujos que se acompafian.,
6. Un dispositivo impresor selectivo.
Tal y como se describe en la memoria que antecede, repre=
sentado en los dibujos que se acompafian y a los fines especificados..-
- 360 Esta memoria consta de catorce hojas escritas por una sgola
cara,

Madrid,

20 FEB. 1970
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