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La presente invencidn se refiere a un dispositivo

expresamente dlseflado para ser aplicado a recorrer perfi-
les, ya sean de tipo regular o irregular, que viene a pre=-
sentar sensibles mejoras, de orden constructive funcional
y prdctico, sobre todo lo conocido hasta el momento en tal
sentido.

En efecto, son muchos los casos en los que se nece-
sita tener que reproducir o recorrer formas complicadas pa-
ra conseguir una detemminadas fabricacién o produceidén, co=
mo sucle suceder en las operaciones de copladores, corte de
chapa, soldadura, caldererfa, etc., siendo asf que en la
actualidad para reslizar tales funciones o bien se recurre
a métodos y sistemas complejos y antiecondmicos, o bien a
procesos manueles, sumemente laboriosos para obtener un mf-
nimo de efectividad en la funecidn.

El dispositivo que se presenta en la actual patente
viene a resolver los actuales problemas existentes en se-
guimiento de perfiles, mediante una realizacidén muy simple,
basada en un sistema inédito en cuanto a esta funcidn se
refiere, consistente en esencia en el aprovechamiento de la
atraccidn magnética entre un ndeleo magnético acoplado a un
grupo motor, y una plantilla de gufa que se corresponde con
la pieza a trabajar, estableciéndose mediante dicha atrac-
cién magnética un movimiento relativo entre los dos elemen—
tos cltados determinante por comsiguiente del seguimiento
del perfil, regular o irreguler de la citada pieza.

Por otra parte, para el establecimiento del movi-~

miento relativo citado, es factible la aplicacién de sen-
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das realizaciones diferencladas entre sf, segfin que el ele-
mento fijo o mévil sea o blen el grupo o bien la plantilla
de gufa, arbitréndose, en el caso de que la parie mdévil

sea el grupo, que éste vaya montado sobre un carro suscep-
tible de desplazemiento longitudinal y transversal segin
un sistema de coordenadas, para poder alcanzar cualquier
punto de la zona de trabajo,

A continuacién se describe mds detalladamente el
dispositivo seguidor de perfiles objeto de esta Patente,
haciendo referencia a los planos adjuntos, en los que se
ha representado un ejemplo de realizacién del mismo.

En dlchos dibujos

La figura 1 es una vlsta en alzado parcialmente
seccionada, de una de las posibles realizaciones del dis-~
positivo en cuestién.

Le figura 2 representa esquemdticamente en planta
el movimiento relativo entre las dos partes principales
integrantes del referido dispositivo.

La figura 3 se corresponde con un ejemplo de apli-
cacidn del dispositivo al corte de una chapa, todo ello en.
alzado, y en une realizacién en la que el grupo poriador
del ndcleo magnético es mévil.,

La figura 4 es una vista en planta del propio me~
canlsmo representado en la.figura 3

Las figuras 5 y 6 muestran a su vez sendos alzado
y planta respectivos de otra realizacidén del dispositivo,
en el caso de que el grupo portador del ndcleo magnético

sea de tipo f£ijo.
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Segfin tales figuras, el dispositivo seguidor de
perfiles objeto de la presente patente de inveneién estd
integrado, primeramente por un grupo compuesto por un mo-
torredﬁetér -l- cuyo eje =2~ va solidario mediante un aco~
plamiento apropiado ~3~ con respecto a un segundo eje —4-,
dispuesto en prolongacién del anterior, gque viene a cons-
tituir el nfcleo magnético de un electroimdn -5-, situado
a continuacién del propio motorreductor -l-, rematdndose
por su extremo en una cabeza -6-, preferentemente grafi-
lada 0 estriada para mejor agarre en el arrastre que dicha
cabeza tiene que ejercer sobre la plantilla ~7- que cons-
tituye el otro elemento primordial del dispositivo, y que
en el caso de ser mdvil, esté destinada a reeibir a la co-
rrespondiente pleze -8~ a trabajar,

Seglén tel realizacién, y debido al hecho de que la
plentille debe ser de un material ferromagnético, asi como
que lleva debidemente fijada o solidaria con ella la pile-
Za -8~ a trabajar, cuando se pone en funciones el motorre—
duztor, el micleo -4- cumple dos funciones, cuales son la
de atraer a la plantilla ~7-, y arrastrarla en giro median-
te su cabeza ~6-, con lo que, dispuesto todo este conjunto
sobre una mesa de trabajo -9-, en la que, por ejemplo, se
ha fijado una antorecha ~10- para soldar, la pieza ~8- va
presentando el perfil o zona a soldar ante el cabezal acti-
vo -1l- de dicha antorcha, produciéndose el efecto deseado
hasta que se acaba €l recorrido completo de la pieza,

En cuanto hace relacién a la planfilla ==, €5 evie

dente que ésta dilspondrd en su base inferior de medios
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apropiados de rodadura sobre la mesa de trabajo -9- hallén-
dose obligeda a mantenerse en la poslcidn representada por
la propia accién de las 1lineas de fuerza del campo magné-
tico creado. Ahora bien, para mayor seguridad de posicio-
nado de tal plantilia -7~ se arbltra el sltuar encarado con
la misme un equilibrador -1l2-, integrado por una simple pa-
lanca o braztd con sendos extremos apuntados ~13=~ y =l4- que
apoyen.sobre la plantilla ~7-, por la parte lateral supe-
rior de la misma, siendo tales puntas coplanarias con la
arista de contacto de la cabeza ~6- con la propia planti-
lla =7-.

Podo ello corresponde a una realizacién en la cual
el grupo formado por el motorreductor -l-, el electroimédn-
~5- y el micleo -4~ son de cardecter fijo con respecto a la
mesa de trabajo =9-, mienfras que la plantilla ~7- es la
que se desplaza junto con la pieza ~B~- a trébajar; sin en~
bargo, otra forma factible de ejecucidén del dispositivo en
cuestidn, puede ser la representada en las figuras 3 y 4,
en la cual €l grupo mencionado es mfvil, a cuyo fin va si-
tuado sobre un carro -15- susceptible de desplazarse sobre
un sistema de coordenadas integrado por carriles -16- y
-7~ perpendiculares entre si, y por conjuntos de poleas
acanaladas ~18- y -19~ respectivemente destinadas a discu-
rrir por tales carriles, llevando asociado entonces el ei-
tado carro -15- la herramienta de trabajo, como pudiera
ser un soplete oxicorte -20-, el cual va ejerciendo su fun-
cién sobre la chapa ~21-, que estd fija bajo el sistema de
coordenadas, reproduciehdo el perfll plano de la plantilla



10

15

20

25

~22- superior, que va siendo recorrida>en forme apropiada
por la cabeza grafilada ~6- del micleo magnético =4~ del
grupo mévil.

'EBs evidente que la capacidad del presente sistema
o dispositivo es variable en funcidn de la fuerza de atrac-
eidn entre el ndcleo magnético y la plantilla, siendo con-
veniente utilizar imanes permanentes para trabajos con pie-
zas pequeiias, y un electroimén cuando lag piezas a trabajar
sean de tipo pesado.

Debe entenderse que en la aplicacién prdetica de
este dispositivo, podrén variar todos aguellos detalles que
no alteren las caracterfsticas esenciales del mismo, las

cuales se resumen a conbtinuaclién,
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Se reivindica como objeto de la presente patente
de invencidn :

1, = Dispositivo seguidor de perfiles, caracteriza-
do esencialmente por estar constituido por un grupo compac—
to formado por un motorreductor, cuyoc eje es solidario, me-
diante un asoplemiento aproplado, a un mndeleo magnético,
cuya cabeza actda en atraccidn y giro con respecto z una
plantilla que se corresponde con la pleza a trabajar, esta=-
bleciéndose en consecuencia un movimiento relativo entre am-
bos conjuntos Que hace que la pleza a trabajar vaya presen-
tando sucesivemente la zona de trgbajo a2l cabezal activo de

la herremienta encargadé de realizar la funcién.
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2. - Dispositivo seguidor de perfiles, segin la rei-
vindicacidn anterior, caracterizado asimismo porque el gru-
po de motor ¥ ndcleo magnético va montado rigidamente sobre
une plataforma, con cardcter £ijo, mientras gque la planti-
lla es mévil, y se desplaza sobre dichs plataforme, con la
colaboracién de apropiasdos medios de rodadura, y siendo
asegurada en posicidén mediante un equilibrador que la ata-
ca lateralmente con sendas zonss spuntadas, coplanarias con
la arista de contacto entre el ndcleo magnético y la pro-
rla plantilla, que & su vez incorpora medlos para fijar so-
bre ella solidariamente la pleza a trabajar.

3+ ~ Dispositivo seguidor de perfiles, segfn la
reivindicacién 1, caracterizado porque el grupo de motor y
micleo magnético ve montado sobre un sistema de coordenadas
a bage de carriles y poleas acanaladas preferentemente, que
permite que el citado micleo, en su rodadura, recorra el per-
fil de la plantilla, que es de tipo £ijo, incorporando el
propio carro de montaje del mencionado grupo, lae herramienta
que reproduce en la pleza a trabajar el perfil de la mencio-
nada plantillea,

4, - Dispositivo seguidor de perfiles.

Esta memoria consta de siete hojas, escritas por
una sola cara.

BARCELONA, 6 1970,

P. A.
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