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MEMORTIA DESCRIPTIVA
de una Patente de Invencidn a nombre de:
WILLY éUHNER, de nacionalidad suiza, do-
miciliado en 5200 Brugg (Kt, Aargau),
Aarauerstr, 38 (SUIZA); por: "UNION MECA
NICA DE ENCHUFE®,

El invento se refiere a una unidn mecinica de en
chufe, con clavija y cajg, en la que la caja tiene un tals
dro, cuya seccidn por lo menos en una parte de su longitud
tiene una forma que difiere de un circulo, estando previs-
tas varias posicianag angulares mutuas y concretas para su
encaje, asi como su empleo para impulsiones de herramientas
y aparatos.

En la patente suiza 278694 se describe una unidn
de enchufe de este tipo, en'la que ge forman denfro de un
taladro axial salientes por medio de segmentos de pernos ci
;indricas con extremos redondeados que penetran en el mismo
y que estan situados en hendiduras cuyos ejes son paralelos

a aquel del manguito que tiene el taladro, Las depresiones
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de la espiga son en el caso mds sencillo aplanamientos, pe-
ro pueden ser por ejemplo también ranuras. El eje a acoplar
estd unido por regla general con uno de sus extremos con re
sistencia a la torsidn al eje de una maquina motriz. Duren-
te sl proceso de acoplamiento este ejé normalmente no ocupa
ré precisamente aquella posicidn de girc en la que las de-
presiones de la espiga coinciden con los sélientes del tala
dros Por eso, en la mayoria de los casos sexrd ne;esario en-
contrar primerc, mediante el ajuste de la part; girable de
la-herramieata o dei aparato @ acoplar, la posicidén que hace
posible la introduccién de la espiga; |

Puesto que durants el acnplamientn antes descrito
el operario tiene que sostener con una;mano_al tubo de pro-
teccidn qué rodea el eje y con la otra la carcasa del apara
to a acoplar, este acoplamiento origina dificultades, Apar-
te de esto existen aparatos en ios que ningdn elemento gira
ble-se puede alcanzar desde el exterior, ﬁor ejemplo las -
agujas de vibraciéﬁ de hormigdn, Estas hay que hacerl;s'gi-
rar forzosamente en su cunjuntqjhasta que la espiga pueda -
introducirse. Tal vez hbhy que hacer girar a continuacidn la
aguja de nuevo hacia.aﬁrés, para conaegﬁir'qua coincidan -
ciertos elementos previstos para unir el tube de proteccidn
a la carcasa del aparato.

El invento tiene el objeto de subsanar sstes incop
vaﬁiantas. Esto se.consigua'de écuerdo'b&n el invento porque
ai taladro de la caja tiene medios de desviacifn que penetran

en el mismo y porque ia‘clavija'en su extremo a enchufar es=-

' %8 configurada a modo de cuchilla o de cincel, de moda que al
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realizar el enchufe el éxt?emo de la clavija en forma de cip
cel se mueve en forma helicoidal sobre los medioe de desvia-
cidn ds la caja hasta que la‘unién por enchufe es factible,

Si, como én la forma de realizacidn ya conocida,
los salientes detro del taladrc estén formados por pernos con
extremos redondeados, las aristas de la espiga y las superfi
cies que terminan en estas resbalan sobre los extremos redon
deados, provocando la éoréién de la espiga o del manguitu'que
lleva el taladro, hasta que las piezas a acoplar se encuen=
tran en la posicion de giro correcta, También si por casua-
lidad una arista de la eépiga topa exactamente en el centxo
del extremo redondeado de un perna, la que pued;.ocurrir co-
mo consecuencia de la cnnfiguraciﬁn general de la espiga, es
suficiente una torsidp sumamente pequeRa aa las piezas a acg
plar para que la arista resbale del extremc redondeado.

Poxr regla general éeré conveniente configurar los
salientes dentro del taladro de tal manera que la proyaccién
radial de sus extremos scbre la pared del taladro termina eg'
trechédndose hacia el extremo abierto del taladru;

-~ "En.las figuras lai4 de-los dibujos adjuntos estd
representada a titﬁlo de ejemplo una forma de realizacidn del
objeto del invento,

Figura 1 muestra un corte longitudinal en el plano axial,
Figuras 2 y 3’séccianes transversales en el sitio A - A de

la Figura 1 con la espiga no seccionada, represen

tando la Figura 2 una posicidn durante la introdug

cién de la espiga, y la Figura 3 la posicién final

de acuerdo con la Figura 1,
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Figura 4 . muestra en Qerspectiva el extremo de la espiga de
acuerdo con.la‘Figﬁxa L, |
Figuras § y 6 muestran los extremos de otras dos formas de
realizacidn de dichas espigas. -
De acuexdo con las Figuras l_a 4, un eje flexible
l, cuyas camisas de proteccién 2 y 3 estdn Tijadas en un map
guito 4, 1lev§ una espiga 5 que forms su péolongacién. ElL =
extremo de un elemento 6 a impulsar por sl eje flexible 1 y
8 unir con sl mismo en forma desacoplable, por ejemplo sl =~
fuste de una herramienta o el ejs a impulsar de un aparato,
contiene un faladro axial 7 para recibir la espiga 5.
En una parte 8 de diémetro menor del elemento 6 eg

tén previstos dos hendiduras longitudinales 9, en las que eg

‘tén insertados los pernos cilindriceos 10, Un desprendimiento

de aatué queda impedido por un manguito ll, Sobre la paite 8
estd colocado ademés un cojinete de bolas 12, cuyo anillo ex
terior se asienta en un manguito 15 que forma la carcasa del
aparato a acoplar. El cojinete de bolas 12 y sl manguito 11
estan afianzados por la tuerca i3 y la contratuercs 14, En
el mahguito|15.esté introducide el manguito terminal 4 de -
las camisas daAproteccién 2y 3ds tal manera que un perno
16 bajo el efecto de una ballesta 17 fijada sn &l penetra a
través de un taladro iB del manguito 4 en un taladro 19 del
manguito 15, manteniendo de este modo dichos elementos en su

posicidén reciproca, Los pernos 10 penetran en parte en sl ~-

taladro 7 sin poder caer en este, ya que las hendiduras 9 se

estrechan hacia el taladro 7.

L.a espiga § tiene en dos lados opuestos aplanamiepn
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tos 20, & las que en el estado acoplado, representado en las
Figuras 1 y 3, se ajustan los pernos 10 a lo largo de una 1%
nea supsrficial, En el extremo libre de la espiga § los aplg
namientos 20 se transforman en superficies inclinadas 21 que
coineiden a mode de cincel en una ariéta 22, Al ser introdu=-
cida la espiga 5 en el taladre 7, la arista 22 y las superfi
cies 21 resbalan sobre los extremos redondeadps 23 de los -
pernos 10 con:toxﬁiﬁn éeciprbca simulténea de los elementos:
5 y 6, hasta que se ha alcanzado la posicién repiesentada en
la Figura 3.

En la Figure 5 estéd representada una forma de rea-
lizacidn de una espiga con cuﬁtro aplanamientus que se trang
forman en supexficies clncavas 21, las cuales coinciden en ’
las aristas 22, conservandose una parte de la superficie -
frontal 24. Qgeda entendido que es posible un gran nﬁmefo deu
otras realizaciones, Tal como lo muestra la Figurxa 5, es su-
ficiente que Baya aristas 22 hasta donde,elias pueden entrar '
en- contacto con los extremos 23 de los pernos 10 o con elemaﬁ
tos correspondientes, Tampoco es necesario que las aristas 22
transcurran en direccién radial.

"Por fin, la Figura 6 mﬁsstra'una espiga que puede
ser imagin;da como derivada de-una espiga de acuexrde con la
Figura 4 con adicidén de otras dos suPefficies opuestas 20¢
en angulo recto con referencia a las superficies 20, La po-
aiciﬁﬁ de .girc que es posible en la espiga de acuerda con - |
la Figura 4 y en la due la arista 22 fopa exactameﬁte en el
centro de los extremos 23 de los perncs 10, produce aqui -

una segunda posicidn desplazada.en 90%, en ld que la espiga
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puedé ser introducida sinrtnrsién. En las posiciones inters
medias, en lugar de la.a;ista 22 entran en contacto con los
extremos 23 de los pernos 10 las aristas 25 y/o las superfi
cies 21, con lo que se provoca una torsidn de la espiga 5.
Por lo tanto esta forma de realizacidn es especialmente ven-
tajdsa. |

En el ejemplo.de realizaciﬁq dibujado los extremos
23 de los pernos 10 tienen forma redonda, puesto que durante
el trabajo pueden girar tal vez alrededor de su eje, Pero =
en vez de una forma esférica los extremos 23 pueden tener -
también forma cdnica, o pueden tener .otra forma de estrechg
miento, pero siempre en radondé.
| Pero en el caso de que los salientes que penetranr
lateralmente en el taladro 7 estédn unidos en forma fija al
elemento 6, sllos pueden tener también. hacia el extremo li-

bre del taladro estrechamientos a mode de cincel, como la:

espiga 5 de la Figura 4, siendo conveniente sntonces que sus

aristas estén situadas en planos mds o menos radialese

“ &N O T A

Sé reivindica como nuevo y da’ﬁropia invéﬁciéﬁ.
'l - Uniﬁn mécénica de snchufe, caracterizada‘pdr-
que el talgdro de la caja posee medios de desviaci&n que pe
netran en la misma, ¥y pnrque la clavm;a en su thramo a en-
chufar esté conflgurada a modo de cuchllla ] cincal, de tal

manera que al sexr enchufadu el extremo a moda de c;ncal de

la clav;aa el mismo se musve en fo;ma helicoidal sobre los

R
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medios de desviacidn de la caja hasta que la unidn por enchy.
fe se puede realizar,

2.~ Unidn mecénica de enchufe, de acuexdo con la
reivindicacidn 1, caracterizada porque los medios de desvia-
cién sirven como elementos de arrastre y estén configurados
por ejemplo como pernos provistos de extremos redondos.

34~ Unidn mecénica.de enchufe, de acuerdo con las
reivindicaciones anteriores, caracéerizada porque la clavi~
ja posse por lo menos ﬁna superficie de arratre, por ejemplo
dos superficies cpuestas o preferentemente cuatro superfi-
cies desplazadas entre si en 9082,

44- Unién mecénica de enchufe, de acuexdo con las
reivindicaciones anteriores, caracterizada porque la misma
forma parte de una impulsidén y de una herramienta impulsada,.

Se= "UNION MECANICA DE ENCHUFE", .

Tal como se describe y reivindica en la presente
Memoria Descriptiﬁa, que consta de siete hojas escritas a ma

quina por una sola cara y de sus correspondientes dibujos,

Madzid, £ % EB. 1370
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