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S E C C !O N  T E C N tC A  
CLAS; SCACiON !. P. C,

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A
para una PATENTE DE INTRODUCCION, por áiez años, 
por: "PERFECCIONAMIENTOS EN EL DISPOSITIVO MECANICO 
PARA EL FUNCIONAMIENTO AUTOMATICO DE GIRADISCOS Y 
RADIOFONOGRAFOS FUNCIONANTES EN TODAS LAS POSICIO­
NES, PROVISTO DE PULSADOR PARA LA EXPULSION DEL DIS­
CO", que se s o lic ita  a favor áe HYEM, S.A., de nacio­
nalidad española, residente en MADRID, ca lle  Joaquín 

García Morato, nB 6.
-  0O0 -

La presente invención se re fie re  a perfec-
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cionamientos en e l d ispositivo mecánico para e l fun­
cionamiento automático de aparatos fono-reproductores 
(giradiscos y radiofonógrafos) con l a  puesta en mar­
cha y l a  expulsión automáticas, del tip o  p o r tá t i l  y 
capaz de funcionar en cualquier posición, eventual­
mente también volcada, e l cual ha sido descrito  y r e i ­
vindicado en an te rio r patente del mismo so lic ita n te .

El dispositivo mecánico, objeto de la  re ­
fe rid a  patente dá una sa tis fa c to r ia  solución a los 
problemas relacionados con el funcionamiento del g i­
radiscos automático del modelo anteriormente descri­
to , simplificando a l mismo tiempo el mecanismo.

En efecto , a un solo elemento, o sea a la  
palanca de carga, le  son atribuidos todos lo s  funcio­
namientos necesarios para determinar e l automatismo 
completo del aparato. En p a rtic u la r , dicha palanca, 
además de mandar e l movimiento de arranque del brazo 
en la  posición de descanso, del in ic io , e l movimien­
to  de bajada y elevación de l a  cabeza sobre e l d is ­
co, el sistema de parada del brazo, l a  centralización
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del disco sobre el p la to , la  predisposición de la  
palanca de desenganche a mano, l a  expulsión del d is­
co, e l accionamiento del in te rru p to r, la  predisposi­
ción de la  palanca de disparo y e l accionamiento del 

cep illo  para la  limpieza de la  aguja, manda también 
directamente la  detención del disco sobre e l p lato , 
consistiendo el funcionamiento de un giradiscos auto­
mático en todas la s  posiciones espaciales.

En p a rticu la r estaba previsto  un espárrago 
o palanca accionable a mano para l a  parada volunta­
r i a  de l a  ejecución y l a  expulsión del disco, antes 
de lle g a r al f in  de la  reproducción. Dicha palanca 
obraba sobre la  palanca de carga, de manera que al 
pu lsarla  producía la  rotación de la  palanca de carga 
misma alrededor de su sostén, haciendo as i disparar 
e l travesaEo de expulsión y elevando a l mismo tiempo 
e l  brazo de re tén  del disco sobre e l p la to .

El pulsador de mando de ta l  palanca estaba 
dispuesto en la  parte an te rio r del aparato, acciona-
ble con posibilidad de movimiento en sentido horizon-



-  4 -

45.-

50 .-

55.-

6 0 . -

t a l  respecto a l aparato, y l a  palanca conéctala al 
mismo transm itía  el movimiento a l a  palanca de car­
ga en l a  proximidad de la  parte posterio r del apara­
to , que te n ia  que extenderse de un cabo a l otro del 
aparato mismo.

Esto comportaba unos inconvenientes (no 
graves), como alguna complicación en la  construcción 
de l a  re fe rid a  palanca y en general de lo s  mecanismos 
y de lo s  c ircu ito s  e léc trico s  in ternos, que ten ían  
que ser ta le s  que no pudiesen obstaculizar e l movi­
miento de l a  palanca misma.

Además, estando e l aparato fono-reproductor 
por lo  general en posición horizontal y debiendo ac­
cionar e l pulsador de expulsión antes mencionado, era 
necesario usar la s  dos manos para efectuar t a l  ope­
ración y a l  mismo tiempo tener f i jo  e l aparato.

Por lo  tan to , e l f in  del perfeccionamiento 
objeto de la  presente so lic itu d  es e l de elim inar t a ­
le s  inconvenientes, colocando e l pulsador de acciona­
miento en contacto d irecto  con e l brazo de sujeción
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del disco, eliminando l a  palanca de conexión de ma­

nera que su movimiento actúe en sentido v e r tic a l, que­
dando as i notablemente sim plificada l a  operación ma­
nual de expulsión, cuando el aparato se encuentra en 
su acostumbrada posición horizontal.

A solo t i tu lo  de ejemplo no lim ita tiv o  de 
l a  invención, vamos a describ ir una forma de re a liz a ­
ción de l a  misma, según lo s dibujos adjuntos, en los 
cuales:

La figura 18 es una v is ta  en perspectiva 
ampliada del conjunto mecánico de mando de la  puesta 
en marcha y expulsión automáticas, en l a  posición f i ­
nal de arranque del giradiscos, según l a  re fe rid a  pa­
ten te  de invención p rinc ipa l.

La figura 28 es una v is ta  en perspectiva 
fron ta l del fono-reproductor, con e l pulsador de ex­
pulsión, según la  presente patente.

De acuerdo con la  figura 18, se puede ver 
l a  í&anca -35- que, según l a  patente an te rio r, fun­
cionaba apretando manualmente un pulsador accesible



sobre e l lado opuesto del aparato, la  palanca de car­
ga -3 - , l a  cual disparaba bajo l a  fuerza e lá s tic a  del 
muelle -18-, empujando hacia e l ex te rio r e l disco 
puesto encima del plato  g ira to rio  -6 - , por medio del 
travesaRo -10-, unido a l brazo -9 - de l a  palanca -8 - 
misma, sobresaliendo a travás de la  abertura -11-.
Al mismo tiempo, e l eje -10- se desliza  hacia delan­
te  sobre el plano inclinado -12- del brazo -13- de 
f is a je  del disco sobre e l p la to , de manera que áste 
se levante del p lato  -6 - , gracias a l muelle de arran­
que.

No se describen aquí lo s  otros mecanismos 
que forman parte del dispositivo  para el funcionamien­
to  automático de los giradiscos y radiofonógrafos fun­
cionantes en todas la s  posiciones, dado que ya han 
sido descritos e ilu strados en la  re fe rid a  patente.

De acuerdo con la  fig u ra  28 se tien e  una 
v is ta  esquemática fro n ta l del aparato fono-reproductor 
sin  l a  envoltura ex te rio r, perfeccionado según la  pre­
sente patente
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Como se puede no tar, en t a l  caso e l pulsa­
dor de accionamiento -44-, para la  expulsión manual 
del disco está  montado directamente en corresponden­
c ia  de l a  parte posterior en plano inclinado -12- del 
brazo -13- de detención del disco. De ta l  manera el 
pulsador -44- se mueve durante su funcionamiento en 
e l plano v e rtic a l y no es necesaria la  palanca -35- 
de notable longitud p rev ista  para la  rotación de la  
palanca de carga -8- (veáse figura 1a).

En base a l perfeccionamiento objeto de la  
presente so lic itu d , e l accionamiento manual ya no es 
necesario, porque la  manera de hacer rodar directamen­
te  l a  palanca de carga se obtiene apretando hacia aba­
jo  e l pulsador -44-, así que e l travesano puede avan­
zar de su posición retrasada en correspondencia de la  
cual e l brazo -13- mantiene f i jo  e l disco sobre el 
p la to  -6 - , por medio de la  cabeza de centralización 
-15-.

El travesano -10- queda siempre unido al 

brazo -9 - de la  palanca de carga -8 - , como en la  re -
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fe rid a  patente an te rio r. (Veáse figura 18) pues en un 
determinado punto de su recorrido , bajo e l empuje del 
pulsador -44- y después de haber producido una peque­
ña ro tación de la  palanca de carga —8—, hará disparar 
completamente l a  misma bajo e l empuje del muelle -18-. 
El travesano -10- se encuentra l i s to  para efectuar el 
f in a l de su recorrido con una velocidad de disparo 
determinada por e l muelle -18- y por la  posición de 
t a l  muelle con respecto a la  palanca de carga - 8- .

Por consiguiente, a l  mismo tiempo que la  
elevación de l a  cabeza de centralización -15- del 
brazo -13-, se produce e l disparo del travesano -10-, 
e l cual va a chocar con e l disco ya l ib re  y produce 
l a  expulsión del mismo del aparato, a través de la  
hendidura p rev is ta  para la  sa lida .

N O T A

Descrito suficientemente el objeto de esta 
so lic itu d  se declaran de novedad en España, la s  s i ­
guientes:

R E I V I N D I C A C I O N E S



145.-

150.-

155.-

1 6 0 .-

19.- Perfeccionamientos en e l dispositivo 
mecánico para e l funcionamiento automático de g ira - 
discos y radiofonógrafos funcionantes en todas la s  
posiciones, provisto de pulsador para la  expulsión 
del disco, caracterizado por el hecho de que e l pul­
sador para l a  expulsión del disco es accionable en 
sentido v e rtic a l y obra directamente sobre una parte 
en plano inclinado del brazo de fija c ió n  del disco 
sobre el p lato  g ira to rio .

2 9 . -  Perfeccionamientos en e l dispositivo 
mecánico para el funcionamiento automático de g ira - 
discos y radiofonógrafos funcionantes en todas la s  
posiciones, provisto de pulsador para la  expulsión 
del disco, según la  reivindicación primera caracte­
rizado por e l hecho de que el elemento batien te  pa­
ra  la  expulsión del disco se encuentra en contacto 
con la  re fe rid a  parte en plano inclinado del brazo 
de f ija c ió n  y es tá  unido a la  palanca de carga, pro­
v is ta  esta  de un órgano e lástico  capaz de producir e l
disparo necesario para la  expulsión del disco.
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3&.- Perfeccionamientos en e l d ispositivo 
mecánico para e l funcionamiento automático de g ira -  
discos y radiofonógrafos funcionantes en todas la s  
posiciones, provistos de pulsador para la  expulsión 
del disco, según la s  reivindicaciones an te rio res, 
caracterizado por e l hecho de que e l disparo del ele­

mento batien te  para la  expulsión del disco se produ­
ce a l mismo tiempo que la  elevación de l a  cabeza de 
centra lización , llevada por e l brazo de f ijac ió n  del 
disco sobre el plato g ira to rio .

4-8.- PERFECCIONAMIENTOS EN EL DISPOSITIVO 
MECANICO PARA EL FUNCIONAMIENTO AUTOMATICO DE GIRA- 
DISCOS Y RADIOFONOGRAFOS FUNCIONANTES EN TODAS LAS 
POSICIONES, PROVISTO DE PULSADOR PARA LA EXPULSION 
DEL DISCO.

Conforme se describe y reiv indica en l a  
presente Memoria Descriptiva que consta de once 
hojas y se i lu s tra  con los dibujos que a la  misma 
se acompañan.

Madrid, a v e in tis ie te  de Ene



ro de mil novecientos setenta.
H YEM,  S.A. 
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Madrid,^/* de de 1.970
s  AÑS.
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