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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A  
que coiúresponde a una PATENTE DE INTRODUCCION, por 
diez años, por: "DISPOSITIVO MECANICO PARA EL FUNCIO­
NAMIENTO AUTOMATICO DE GIRADISCOS Y RADEOFONOGRAFOS, 
FUNCIONANTES EN TODAS LAS POSICIONES", que se so lic i­
ta  a favor de HYEM, S.A., de nacionalidad española, 
residente en MADRID, c / Joaquín García Morato, 6
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La presente invención se refiere  a aparatos 

fono-reproductores (giradiscos y radiofonógrafos) de 
accionamiento y expulsión automáticos, del tipo en el



10. -
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cual se introduce un disco a través de una hendidura 
y con su introducción provoca el arranque automático 
del plato y la  bajada de la  cabeza reproductora sobre 
el disco mismo, mientras que a l fina l de la  reproducción 
el disco es automáticamente reenviado hacia el exterior 
y se produce la  parada del meoanismo.

Tales aparatos son por lo general, pero no 
necesariamente construidos para poder funcionar autó- 
maticamente, o sea con p ilas  y transisto res, hacién­
dolos sumamente manejables y p o rtá tile s , de modo que 
ha surgido la  exigencia de hacer que puedan funcionar 
también en posición inclinada, vertical y volcada y 
sean relativamente insensibles a los movimientos y gol­
pes externos...

Un momento particularmente delicado durante 
e l funcionamiento del aparato, es aquel en el cual se 
introduce el disco.

En efecto, durante la  maniobra de introduc­
ción se lib ra  de su posición de parada el brazo porta- 
cabeza que no puede bajar sobre el disco hasta el f i -
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^ 375878 ^nal áe esta maniobra, con e l consiguiente accionamien­
to del motor giradiscos; por ello  puede ocurrir que 
en estos pocos instantes el brazo, relativamente l i ­
bre por causas externas, baje sobre el disco en posi­
ción que no corresponda exáctamente con el surco in i­
c ia l.

Se han hecho varias tentativas para solu­
cionar estos problemas, buscando un funcionamiento es­
table y seguro en todas la s  posiciones y la  seguridad 
de apoyo del brazo porta-cabeza en correspondencia con 
el surco in ic ia l de la  reproducción discográfica, pero 
todas estas tentativas han solucionado solo en parte 
el problema, o bien han dado resultados muy costosos 
y complejos.

Asi se ha tratado de resolver el problema 
del funcionamiento del aparato en todas las  posicio­
nes especiales, bloqueando e l disco superiormente con 
chapas cruzadas que la  aprietan sobre el plato girato­
r io  por medio de rodillos que accionan en punto muerto, 
o bien con una cabeza de contraje que baja desde arriba,
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pero en este oaso no ha sido posible rea lizar un s is ­
tema automático por la  d ificultad  de enlazar e l man­
do de bajada de la  cabeza con los mecanismos de expul­
sión del disco.

En otras palabras, los gira-discos automá­
ticos que funcionan en todas la s  posiciones, actual­
mente existentes, necesitan para poder resolver todos 
los problemas relacionados con su funcionamiento, me­
canismos complicados constituidos por un gran número 
de piezas, y a veces, a pesar de todas estas compli­
caciones, los resultados no pueden satisfacer todas 
la s  necesidades referidas.

Tambián se ha intentado dar varias solucio­
nes a l problema de la  posición exacta del brazo porta- 
cabeza sobre el in icio  de la  reproducción fonográfica, 
aumentando e l peso del brazo, o bien adaptando unas 
palancas supletorias que guien a l brazo siempre a una 
determinada posición in ic ia l.

Asi se puede notar que para evitar óste in­
conveniente hasta ahora se han usado siempre medios
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mecánicos poco convenientes, con aumento del coste dé 

65.- producción y con la  complejidad del aparato.
El f in  de la  presente invención es el de re­

solver los problemas referidos, sin  tener que adoptar 
sistemas especiales ni piezas supletorias, sino u t i l i ­
zando una sola pieza además de los elementos indispen- 

70.- sables para la  puesta en marcha y la  expulsión auto­
mática, necesarias para todos los aparatos de esta 
clase, pudiendo obtener asi una notable economía y gran 
simplificación constructiva y a l mismo tiempo fa c il i­
ta r  y perfeccionar el funcionamiento hasta ahora no 

75.- conseguido con los citados sistemas especiales.
La presente invención soluciona radicalmente 

el problema de sim plificar e l mecanismo, porque confie­
re a la  palanca de carga todas las  funciones necesa­
r ia s  para determinar el automatismo completo del apa- 

80.- rato  más exactamente dicha palanca, además de mandar
el movimiento de arranque del brazo en la  posición de 
descanso o de in ic io , el movimiento de bajada y eleva­
ción de la  cabeza sobre el disco, el sistema de paro
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del braao., la  centralización del disco sobre e l plato, 
la  disposición de la  palanca de desenganche a mano, 
la  expulsión del disco, el funcionamiento del in te­
rruptor, la  disposición de la  palanca de disparo, y 
el funcionamiento del brazo, manda tambián directa­
mente el bloqueo del disco sobre e l plato g iratorio , 
permitiendo el funcionamiento de un giradiscos auto­
mático en todas la s  posiciones^

En particu lar, este bloqueo del disco sobre 
el p lato , es mandado directamente por la  palanca ge­
neral de carga por medio de una parte integrante, co­
mo un resa lte , un perno u otra parte de cualquier mo­
do formada, que haga bajar sobre el disco la  cabeza 
de bloqueo. .

Además, esta parte, que manda la  bajada so­
bre el disco de la  cabeza de bloqueo, puede, en p a rti­
cular, ser la  misma que determina también la  puesta en 
marcha del sistema y la  expulsión del disco.

EL problema de s itua r siempre la  cabeza so­
bre el in icio  del disco se soluciona de manera fá c il ,
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eficaz y original, por medio de un muelle o plaquita 
e lástica  que, despúes del desenganche del brazo porta- 
cabeza de la  posición original de parada, sujeta el 
brazo bloqueado sobre la  posición in ic ia l hasta cuan­
do el mismo soporte de encerramiento de la s  dos palan­
cas de mando general, a leja  el muelle del brazo; ta l  
hecho se produce solo cuando el disco ha alcanzado su 
posición de trabajo y la  cabeza ha bajado sobre é l.

El problema de mejorar el funcionamiento del 
aparato en cualquier posición espacial, se soluciona 
al fin  con mucha facilidad, eficacia y originalidad, 
dotando al brazo- porta-cabeza de un par de aletas de 
equilibrio , que lo  mantienen siempre en perfecta po­
sición de trabajo y su soporte con un u lte rio r contra­
peso complementario.

Se describe ahora detalladamente una forma 
de realización de la  invención, para una mejor compren­
sión de la  misma, haciendo referencia a los planos ad­
juntos dados a tí tu lo  de ejemplo ilu stra tivo  en los
cuales:



125,-

130.-

135.-

140.-

375876 *"*
La figura 18 es una v is ta  en perspectiva 

ampliada del conjunto mecánico de mando de acciona­
miento y expulsión automática, en posición in ic ia l 
con e l brazo porta-cabeza bloqueado en posición de 
parada:

La figura 2a es una v ista  en perspectiva 
análoga a la  figura 18 pero con e l conjunto en la  
posición fin a l de accionamiento del giradiscos y el 
brazo porta-cabeza desbloqueado; y

La figura 38 es una v ista  en perspectiva 
frontal del fono-reproductor, que ilu s tra  el brazo 
de bloqueo del disco sobre e l plato con la  cabeza de 
centrado a doble paso y e l brazo porta-cabeza con 
aletas de equilibrio y contrapeso.

En los dibujos adjuntos, no se han represen­
tado la  envoltura externa del fono-reproductor ni los 
varios mandos, asi como otros particulares ya cono­
cidos y comunes a todos los aparatos de esta clase 
no se describen aquí detalladamente, aún cuando se

- 8  -

describa todo el mecanismo y su ciclo de trabajo , pa-
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ra  una mejor comprensión de la  invención.

Haciendo ahora referencia a los dibujos ad­
juntos, el fono-reproductor, según la  presente inven­
ción, está montado sobre un casco -1-, preferiblemen­
te obtenido por medio de moldeo en una sola pieza de 
material p lástico apropiado.

Un motor —2— de una o más velocidades, como 
es posible según la s  reformas aquí descritas, acciona 
por medio de su eje -3 -, sobre e l cual está sacada la  
ranura de deslizamiento -4 -, una correa -5 -, que hace 
g irar el plato portadiscos -6-. EL motor se pone en 
movimiento por medio del interruptor de lámina e lá s ti­
ca -7-, mandado por el movimiento de la  palanca gene­
ra l -8 -, denominada también palanca de carga.

La palanca general de mando -8-, moldurada 
compleja que con varios brazos a dientes manda los va­
rios movimientos para e l arranque o la  parada automá­
tic a  del aparato, con la  consiguiente expulsión del 
disco, desarrollando todas la s  funciones que huí sido

- 9 -

detalladas anteriormente
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Un primer brazo -9- de la  palanca -8 -, po­
see un perno -10- sobresaliente hacia arriba a travós 
de una hendidura -11-, en la  pared del casco -1 -, que 
durante el movimiento de la  palanca -8 -, desliza ha­
cia a trás sobre e l plano inclinado -12- del brazo -13- 
de bloqueo del disco sobre el p lato , o bien, tenido 
levantado sobre el plato por el muelle de llamamien­
to  -14-.

Este brazo de bloqueo -13-, presenta una 
cabeza -15-, de centralización del disco a doble paso.

Normalmente el plato -16-, de un diámetro 
suficiente para centrar los discos con agujero central 
grande (45 vueltas), está en posición de descenso a 
n ivel, con e l perno central -17- empujado hacia abajo 
por un muelle interno (no señalado), pero s i se in tro­
duce un disco con foro pequeño (33 vueltas), entonces 
el p lato.es obligado a levahtarse a la  posición seña­
lada en la  figura 38 y e l pernio central -17-, prefe­
riblemente reducido para f a c i l i ta r  la  introducción, 
va a centrar y bloquear e l disco con agujero pequeño.
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la  posición in ic ia l por el muelle -18-, fijado al cas­
co -1-.

Un par de brazos cortos -19- y -20-, proveen 
respectivamente al desbloqueo de la  espiga -22- del 
soporte -43- y el descenso del brazo porta-cabeza -21-. 
En efecto, el brazo, —19— tiene bloqueada la  espiga 
-22- saliente por bajo por el soporte -43- a través 
de la  apertura -23-, mientras que e l brazo inclinado 
-20- hacia el f in  del reoorrido empuja hacia arriba a l. 
espárrago - 24-  que deja el brazo -21- lib re  de rodar 
sobre su eje -42- pues baja sobre el disco.

EL soporte -43- del brazo porta-cabeza -21- 
posee un saliente en bandera -26-, el cual se tiene 
bloqueado hasta el áltimo instante, o sea hasta el in i­
cio de la  reproducción por medio del muelle -27-. Este 
se desengancha solo cuando el pernio -28-, saliente 
hacia abajo por medio de la  palanca general -8 -, va a 
empujar al f in  del recorrido a la  extremidad - 29-  de
dicho muelle - 27-! solo con este recurso el brazo porta-
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cabeza es seguramente colocado en correspondencia del 
in ic io  del disco, independientemente de cualquier cau­
sa externa.

Sobre la  palanca general -8-, está fijada 
tambián una palanca de disparo -30-, que es lib re  de 
rodar respecto al pernio -28- sobre la  palanca -8-, 
que viene progresivamente empujada, durante e l a leja­
miento del brazo porta-cabeza -21-, a l fina l de la  
ejecución del disco, por un pernio -31- que sobresale 
en bandera -26- del soporte -43- de dicho brazo porta- 
cabeza -21-. EL mismo choca contra la  paleta -32-, exis­
tente en la  extremidad de la  palanca de disparo -30-, 
venciendo la  resistencia  del muelle -33- fijado a un 
u lte rio r brazo -34- de la  palanca -8 -, así que la  ex- , 
tremidad de la  palanca -30- es agarrada con unos dien­
te s  (no señalados) existentes sobre el eje del plato 
porta-disco -6 -, que empuja hacia atrás la  referida 
palanca -30-, que a su vez empuja hacia atrás a la  pa­
lanca -8- la  cual es a s í llevada a la  posición in ic ia l 
del muelle -18-. Por lo  tanto, la  espiga -10- avanzando
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empujará fuera áel aparato el disco, lib re  del brazo 
-13- ya levantado.

Además, a la  extremidad posterior de la  pa­
lanca general -8 -, está fijada la  palanca -35- para 
la  parada voluntaria de la  ejecución fonográfica. Du­
rante el movimiento referido, el eje -28- de la  palan­
ca -8-, retrocede y abandona el muelle -27-, que pue­
de de ta l  forma volver a tomar el control del salien­
te  en bandera -26- del soporte -43-; al mismo tiempo 
el plano inclinado -20-, lib ra  al travesano -24-, el 
cual levanta el brazo -21- haciéndolo rodar sobre el 
eje -19- que empuja hacia atrás a l travesano -22-, 
pues hace rodar el soporte -43- que lleva al brazo -21- 
a su posición de descanso.

La palanca -35-, ya conocida para estos apa­
ratos actúa, con el codo -36- sobre el asta -37-, l l e ­
vada atrás por un muelle -38- fijado al oasco -1 -, y 
por el cepillo -39- procede a la  limpieza de la  aguja 
(no señalada) la  cual está fijada a la  cabeza -40- del

- 1 3  -

brazo porta-cabeza -21-
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Como ya se ha dicho, o tra dhfhcteristica

de la  invención es que e l aparato puede funcionar en 
cualquier posición espacial, y ésto se ha podido con­
seguir dotando al brazo porta-oabeza -21- de dos ale­
ta s  de equilibrio contrapesadas -41-, ventajosamente
colocadas sobre lados opuestos respecto a su fulcro
-42- sobre e l brazo -21-, del cual una sola a le ta  es
v isib le  en la  figura 38, la  otra no, por estar colo­
cada en punto diametralmente opuesto a l eje -24-.

El brazo -21- está fijado sobre e l soporte
-43- que lo  hace rodar alrededor del eje -24-; t a l  so­
porte está oportunamente contrapesado -25-, completan­
do asi el equilibrio del brazo.

NOT A
Descrito suficientemente el objeto de esta 

so licitud  se declaran de novedad en España, las  siguien­
tes:

R E I V I N D I C A C I O N E S  
18. -  Dispositivo mecánico para el funciona­

miento automático de giradiscos y radiofonógrafos, fun-
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cionantes en todas la s  posiciones, caracterizado por 
el hecho de que la  palanca general de mando del meca­
nismo, llamada también palanca de carga, además de man­
dar el movimiento de llamada del brazo a su posición 
de descanso o in ic io , el movimiento de bajada y eleva­
ción de la  cabeza sobre el disco, el sistema de paro 
del brazo, la  centralización del disco sobre e l pla­
to , la  predisposición de la  palanca de desenganche a 
mano, la  expulsión del disco, el funcionamiento del 
interruptor, la  predisposición de la  palanca de dispa­
ro y e l funcionamiento del pincel, manda también direc­
tamente el bloqueo del disco sobre el plato, permitien­
do el funcionamiento de un giradiscos automático en 
todas la s  posioiones espaciales.

2a.- Dispositivo mecánico para el funciona­
miento automático de giradiscos y radiofonógrafos, fun­
cionantes en todas la s  posiciones, según la  reivindica­
ción primera, en el cual el referido bloqueo del disco 
sobre el p lato , es mandado directamente por la  palanca 
general de carga, por medio de una parte integral o sea

- 1 5 -
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el resa lte  de paro, o bien otra parte de cualquier 
forma, que hace bajar sobre e l disco la  cabeza de blo­
queo.

3&.- Dispositivo mecánico para el funciona­
miento automático de giradiscos y radiofonógrafos, 
funcionantes en todas la s  posiciones, segán la  reiv in­
dicación segunda en e l cual l a  parte que manda la  ba­
jada sobre e l disco de la  cabeza de bloqueo, puede en 
particular ser la  misma que determina también el arran­
que del conjunto y la  expulsión del disco.

43.- Dispositivo mecánico para el funciona­
miento automático de giradiscos y radiofonógrafos, 
funcionantes en todas las  posiciones, segán la  reivin­
dicación primera en el cual e l brazo porta-cabeza, du­
rante el movimiento de arranque del giradiscos, se 
mantiene en posición de paro sobre e l punto de inicio 
de la  reproducción, por medio de un órgano elástico 
que detiene la  palanca que forma parte del grupo porta- 
cabeza, la  cual sirve para hacer rodar la  palanca de
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disparoy hasta que ta l  órgano elástico no se despren­
de de aquella y es alejado de la  misma por medio del 
soporte de empernamiento de la s  dos palancas de mando 
del mecanismo general, o sea la  de carga y la  de dis­
paro, cuando el disco haya alcanzado su posición de 
trabajo y la  cabeza haya bajado Bobre á l.

58.- Dispositivo mecánico para e l funciona­
miento automático de giradiscos y radiofonógrafos, 
funcionantes en todas las  posiciones, segán la  reivin­
dicación cuarta, en e l cual el organo elástico está 
constituido por un muelle moldeado y fijado al casco 
del aparato.

6a.- Dispositivo mecánico para el funciona­
miento automático de giradiscos y radiofonógrafos, 
funcionantes en todas la s  posiciones, segán la  reivin­
dicación quinta, en el cual e l muelle moldeado es una 
chapa e lástica  con diente de detención sobre la  palanca 
del grupo del brazo porta-cabeza.

78.- Dispositivo mecánico para el funciona­
miento automático de giradiscos y radiofonógrafos, fun-
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cionantes en todas la s  posiciones, segán la  reiv indi­
cación primera en el cual el brazo porta-cabeza es do­
tado de dos aletas de balanceo contrapesadas y eventual 
mente situadas sobre lados opuestos respecto al sos­
tén , y su soporte está dotado de un u lte rio r contrape­
so complementario, para que el brazo pueda funcionar 
en cualquier posición espacial.

83'.- DISPOSITIVO MECANICO PARA EL FUNCIONA­
MIENTO AUTOMATICO DE GIRADISCOS Y RADIOFONOGRAFOS, 
FUNCIONANTES EN TODAS LAS POSICIONES.

Conforme se describe y reivindica en la  pre­
sente Memoria Descriptiva que consta de dieciocho hojas 
y se ilu s tra  con los dibujos que se acompañan.

Madrid, a veinticuatro de Enero de mil nove­
cientos setenta.

H Y  E  M , S .A .p. a.
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