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SECCION TECNCA !
. CLATSCACION L. P.C

CLAs: -
s

SUBCLASE B
M

MEMORIA DESCRIPTIVA

1
i

qﬁe cc}r‘reé’ponde a. una PATENTE DE INTRODUCGION, por
diez afios, por: "DISPOSiTIVO MECANICO PARA EL FUNCIO-
NAMTENTO AUTCOMATICO DE GIRADISCOS Y RADIOFONOGRAFOS,l
FUNCIONANIES EN TODAS LAS POSICIONES", que se solici-
'bé. a favor de HYEM, S.A,, de nacionalidad espaﬁola',
residente en MADRID, ¢/ Joaquin Garcia Morato, 6
| - - =000 = = =

La presente invencién se rerfiere a aparatos

fono-reproductores (éiradiscos ¥y rediofondgrafos) de

accionamiento y expulsién automfticos, del tipo en el
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cual se introduce un disco a través de una hendidura

¥y con surintroduccién provoca el arranque automdtico
del plato y la bajads de la cabeza reproductors sobre
ol disco mismo, mientras que al final de la reproduc&ﬁn
el disco es aubtomaticamente reenviado hacia el exberior
¥y se produce le parads del mecanismo.

Tales aparatos son por lo general, pero no
necesariamente construidos para poder funcionar auté-
maticamente, o sea con pilas y transistores, hacién-
dolos sumamente manejabies ¥ portétiies, de modo que
ha surgido ia exigencia de hacer que puedan funcionar
también en posicidn inoiinada,'verticai g voicada ¥
sean reiativamenme insensibles a los movimientos y gol-
pes externos.,

Un.momento particularmente delicado durante
el funcionamiento-del aparato, es aguel en el cual se
introduce el disco.

En efecto, durante la meniobra de introduc-

cién se libra de su posicién de parads el brazo porta-

cabeza que no pﬁeéé bajar sobre el disco hasta ei fi-
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nal de éste maniobra, con el consiguiente accionamien—

to del motor giradiscos; por ello puede ocurrir que
en estos pocos instantes el brazo; relativamente li-
bre-por causas externas, baje sobre el disco en posi-
cién que no corresponda exdctamente con el surco ini-
cial, '

Se han hecho variaé tentativas para solu-
cionar estos problemas, buscando uﬁ funcionamiento es-
table y seguro en todas las posiciones y la seguridéd
de apoyo del brazo porta-cabeza en correspondencia q;n
el suréo inicial de la reproduccidn discogréfica, pero
todas estas tentativas han solucionado solo en parte.
el problema, 6 bien han dado resultaedos muy costosos
¥y complejos,

As{ se ha tratado de resolver el problema
del funclonamiento del aparato eﬁ todas las posicio=-
nes especisles, blogueando el disco superiormente con
chapas cruzadas que la gprietan sobre el plato girato-

rio por medio de rodillos que accionan en punto muerto,

o bien con una cabeza de centraje que baja desde arribe,
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pero en este caso no ha sido posible realizar un sis-
tema automdtico por la dificultad de enlazar el men-
do de bajada de la caebeza con los mecanismos de expul=~
sibén del disco.

En otras pglabras, los gira-discos automd-
ticos qué funcionan en todaé las posiciones, actual-
mente existentes, necesitan para poder resolver todos
los problemas relacionados con su funcionamiento, me-
canismos complicados constituldos por un gran nfmero
de piezas, y a veeéa, a pesar de todas esstas compli-~
caciones, 1los resultados no pueden satisfacer todas
las necegidades referidas.

También se ha intentado dar varies solucio-
nes al problima de la posicién exacta del brazo porta-
cabeza sobre el inicio de la reproduccidn fonogréfica,
aumentando el peso del brazo, ¢ bien adaptando unas
palancas supletorias que gulen &l brazo siempre a una
determinada posicidn inicial.

Asi se puede notﬁr que paré evitar éste in~

conveniente hasta ghoras se han uwsado siempre medios
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mecénicos poco convenientes, con sumento del coste de

produccién y con la complejidad del aparato.

El fin de la presente invencidn es el de re-
solver los problemas referidos, sin fener que adoptar
sistemas especigles ni plezas supletorias, sino utili-
zando una sola 5ieza ademés de loe elementos indispen—
sgbles para la puesta en marche y la expulsidén auto-
mitica, necesarias para todos los aparatos de esta
clase, pudiendo obtener as{ una notable'economia ¥y gran

simplificacién constructiva y al mismo tiempo facili-

tar y perfeccionar el funcionamiento hasta ahora no
conseguido con los citados sistemas especiales.

La presente invencidn soluciona radicalmen%e
el probleme de simplificar el mecanismo, porgue confie--
re a la palanca de carga todas las funciones necesa-
riae para determinar el asutomatismo completo del apa~
rato mds exactamente dicha palanca, ademfés de mandar
el movimiento de arranque del brazo en la posicidn de
descanso o de inicio, el movimiento de bajada y eleva-

cién de la cabeza sobre el disco, el sistema de paro
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del bragé, la centralizacidn del disco scbre el plato,

85¢m la disposicién de la palanca de desenganche a meno,
la expulsidén del disco, el funcionamiento del inte-
rruptor, la disposicidn de la palanca de disparo, y‘
el funcionamiento del brazo, manda tembién directa-
mente el blogueo del disco sobre el plato giratorio,
90, = permitiendo el funcionamiento de un giradiscos auto-
mético en todas las posicionesy
En particular, este blogueo del disco sobre
sl plato, es mandado directamente por la palanca ge-
neral de carge por medio de una parte inteérante, CO-
95, : mo un resalte, un perno u otra parte de cualquier mo-
do formada, que hage bajar sobre el disco la cabeza
de blogueo, A
Adémés, esta parte, que mande le bajada so-
bre el disco de la cabeza de bloguso, puede, en parti-
100, - cular, ser la misma que determina tembien la puesta en
marcha del sistema y la expulsidén del disco.
El problema de situar siempre la cabeza so-

bre el inicio del disco se soluciona de manera facil,
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eficaz y original, por medio de un muelle o plaguita’
S;éstica que, despids del desenganche del brazo porta-
cabeza de la posicién original de parada, sujeta el
brazo blogueado sobre la posicidn inicisl hasta cuan-
do el mismo sopqrte de empernaemiento de las dos palan-
cas de mando geﬁeral, aleja el muelle del brazo; tal
hecho se produce solo cuando el disco ha alcenzado su
posicidn de trabajo y la cabeza ha bajado sobre &1,

m probléma de mejorar el funcionamiento del

aparato en cualquier posicidn espacial, se soluciona

'
H

al fin ‘con mucha facilidad, eficacia y originalidad,
dotando él brazo~ porta-cabeza de un par de aletas de
equilibrio, que lo manfienen siempre en perfecta po-
gicibén de trabajo y su soporte con un ulterior contra-
peso complementario.

Se describe ehore detalladamente una forma
de realizacién de la invencibn, para una mejor compren-
gibn de la misma, haciendo referencia a los planos ad-
juntos dados a titulo de ejemplo ilustrativo en los

cuales:
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La figura 18 es una vista en perspectiva
ampliada dei conjunto mecdnico de mando de acciona-
miento y expulsidén automdtica, en posicibdn iniciel
con el brazo porta-cabeza blogueado en posicidén de i
parsdeas

La figura 22 es una vista en perspectiva
anéioga a la fiéura 18 pero con el conjunto en la
posicibn final de accionamiento del giradiscos y el
brazo porta-cabeza desbloqueados; y

La figura 32 es una vista en perspectiva
frontai dsl fono-reproductor, que ilustra el brazo
de blogueo del disco sobre el plato con la cabeza de
centrado a doble paso y el brazo porta-cabeza con
aletas de equilibrio y contrapeso.

En los dibujos adj&nﬁos, no se han represen-
tado 1g envoltura externa del fono-reproductor ni los
varios mandos, asi comb otros particulares ya cono-
cidos y comunes & todos los aparatos de esta clase
no se describen aqui detalladamente, ain cuando se

describa todo el mecanismo y su ciclo de trabajo, pe-
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rg une mejor comprensidén de la invencidn.

Haciendo ahora referencias a los dibujos aﬁ-
juntds, el fono-reproductor, segin la bresente inven-
cién, esté montado sobre un casco ~1=, preferiblemen-
te obtenido porémedio de moldeo en una sola pieza de
materiel pléstico apropiado.

Un motor =2~ de una o méé velocidades, como
es posible segun las reformas aqui descritas, acciona
por medio de su eje -3~, sobre el cual estd sacada la
ranura de deslizamiento -4-, una correa ~5-, que hace
girar el plato portadiscos —6-. ElL motor se pone en
movimiento por medio del interruptor de lémins eldsti-
ca ~7-, mandado por el movimiento de la palanca gene-
rel -8-, denominada también palanca de carga.

La palanca éeneral de mando =8-, moldurada
compleja quse con varios brazos a dientes manda los va-
rios movimientos para el arranqug 0 la parada automd-
tica del aparato, con la consiguiente expulsidén del
disco, desarrollando todas las funciones que han sido

detalladas anteriormente.
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Un primer brazo -9- de la palanca =8, po-

see un perno -10- sobresaliente hacia arriba a traviés
de unza hendidurs -11-, en lg pared del casco -1-, que
durante el movimiento de la palanca -8-, desliza ha-
cia atrds sobre el plano inclinado =12- del brazo =13=-
de blogueo del disco sobre el plato, o bien, tenido
levantado sobre el plato por el muelle de llamamien-
t0 ~14-,

Este brazo de blogueo -13-, presenta una
cabeza -15-, de centralizacién del disco a doble pasoc.

Normalmente el plato -16=, de un didmetro
suficiente para centrar los discos con aéujero central
érande (45 vueltas), estd en posteibn de descenso &
nivel, con ol perno central =17- empujado hacia abajo
por un muells interno (no sefialado), pero gi se intro-
duce un disco con foro pequefio (33 vueltas), entonces
el plato, es obligado aievahﬁarse & la posicién sefia-
lada en la fiéura 38 y el pernio central -17=-, prefe-
riblemente reducido para facilitar la introducciédn,

va a centrar y bloquear el disco con agujero pequefio.
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El brazo ~9- de la palanca -8~ es llamado a

185, le posicién inicial por el muelle -18-, fijado al cas-~
Co ~1=,

Un par de brazos cortos -19- y -20-, proveen
respectivamente al desbloqueo de la espiéa -22= del
soporte =43~ y éi descenso del brazo porta-cabeza =21-,

190.- En efecto, el brazo, -19- tiene blogueada la espiga
. =22~ saliente por bajo por el soporte -43= a travds
de la apertura -23-, mientras que el brazo inclinado;
~20- hacia el fin del recorrido empuja hacie arriba él,
espérraéo -24- que deja el brazo -21- libre de rodar
195,= gobre su eje -42- pues baja sobre el disco.

El soporte —-43- del brazo porta-cebeze -21-
posee un saliepte en bandera -26-, el cual se tiene
bloqueado hasta el {ltimo instante, o sea hasta el ini-
eio de la reproduccién por medio del muelle -27-. Este

200, = se desengancha s0lo cuendo el pernio -28-, saliente
hacia abajo por medio de la palanca general =8-, varé

empujar al fin del recorrido a la extremidad -29- de

dicho muelle -~27-; s0lo con este recurso el brazo porta~
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cabeza 68 seguramente colocado en correspondencia del

inicio del disco; independientemente de cualquier cau-
sa externa.

Sobre la palanca éeneral -8-, estd fijada |
también una palance de disparo -30-, que es libre de
rodar respecto &l pernio -28- sobre la palanca -8-,
que viene_proéresivamsnte empujade, durante el aleja-
miento del brazo porta-cabeze -~21-, al fingl de la
ejecucién del disco, por un pernio -31- que sobresale
en bandera -~26- del soporte -43- de dicho brazo porta-
cabeza ~21-, El mismo choca contra la paleta -=32-, exis.
‘tente en la exbtremided de la pélanca de disparo =30=-,
venciendo la resistencia del muelle =33- fijado a un
wlterior brazo -34- de la palance -8-, asgf que la ex-
tremidad de ia palanca =-30- es ggarrada con unos dien-
tes (no sefialados) existentes sobre el eje del plato
porte-disco =6-, que empuja hacia atrés la referida
palanca -30-, que & su vez empuja hacia atrés a la pa-
lanca -8~ la cual es asi llevada a la posicién inicial

del muelle -18-. Por lo tanto, la espige -10~ avanzando
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empujard fuera del aparato el disco, libre del brazo

~13- ya levantado.

Adenés, # la extremidad posterior de la pa=-
lanca general -8-, estd fijada la palanca -35- para
la parada volunjaria de la ejecucibnm fonoéréfica. Du-
rante el movimiénto referido, el eje -28- de la palan-
ca ~8-, retrocede y gbandonas el muelle -27-, que pue-
de de tal forma volver a tomar el control del sallen-
te en bandera -26- del soporte -43-; el mismo tiempo
el plano inclinado -20-, libra &l travesafio ~24-, el
cusl levante el brazo -21- haciendolo rodar sobre el‘
eje ~19- que empuja hacia atrds al travesafio -22-,
pues hace rodar el soporte -43- que lleva gl brazo -21-
a su posicidén de descanso.

Lg palanca -35-, ya conocide para estos apa~
ratos actla, con el codo ~36- sobre el asta —37-, lle-
vade atréds por un muelle =38~ fijado &l casco =1-, ¥
por el cepillo -39~ procede a la limpieza de la aguja
(no sefialada) la cual esté fijada a la cabeza —40- del

brazo porta-cabega -21=,



245.-

2500"‘

255,.~

260."‘ .

- 14 -

373876

Como ya se ha dicho, otra dbf&cteristica

de la invencidn es que el aperato puede funcionar en
cualquier posici§n espaéial, ¥ ésto se ha podido con-
seéuir dotando gl brazo porta-cabeza ~21- de dos ale-
tas de equilibrio cbntrapesadas -41=, ventajosamente
colocadas sobre lados opuestos respecto a su fulero
~{2- gobre el braze -21-, del cual une sola aleta es
vigible en la fiéura 38, la otra no, por estar colo-
cada en punto diametralmente opuesto al eje =24-.

El brazo -21- estd fijado sobre el soporte

=43~ que lo hace rodar alrededor del eje =24-; tal so-

. porte estéd oportunamente contrepesado ~25-, completan—

do asi el equilibrio del brazo.
NOTA
Descrito suficient;mente el objeto de esta
solicitud se declaran de novedad en Espafia, las siguien-

tes:

REIVINDICACIONES
18,- Dispositivo mecdnico pera el funciona-

niento automdtico de giradiscos y radiofondgrafos, fun-
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clonantes en todas las posiciones, caracterizado por
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-6l hecho de que la palance general de mando del meca-

nismo, llamade tembién palanca de carga, ademfs de man-
dar el movimiento de llamada del brazo s su posicidn

de descanso o iniclo, el movimiento de bajada y eleva~-
cidén de la cabe;a sobre el disco, el sistema de paro
del brazo, la centralizacidn del disco sobre-el pla-
t0, la predisposicién de la palancé de desenéanche a
mano, la expulsidn del disco, el funcionamiento del ;
interruptor, la predisposicién de la palanca de dispé—
roy elgfuncionamiento del pincel, manda tambien direc-
‘tamente el blogqueo del disco sobre el plato, permitien-
do el funcionamiento de un éiradiscos automdtico en
todas las posioiones espaciales,

28 ,~ Dispositivo mecdnico para el funciona-
miento automdtico de éiradiscos y radiofondégrafos, fun-
cionantes en todas las posiciones, segin la reivindica-
cidn primera, en el eual el referido blogueo del disco

sobre el plato, es mandado directamente por la palanca

general de carga, por medio de una parte integral o sea
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;1 resalte de paro, o ﬁien otra parte de cualquier
forma, que hace bajar sobre el disco 1a.cabezg de blo-
queo. |

38,~ Dispositivo mecénico para el funciona~-
miento automdtico de éiradiscos v radiofonéérafos,

funcionentes en todas las posiciones, segin la reivin-

- dicacidn segunda en el cusl la parite gue manda la ba-

jada sobre el disco de la cgbeza de blogueo, puede en
particular ser la misma que determina también el arr;nu
gue del conjunto y la expulsion Qel disco.

48 ,- Dispositivo mecénico para el funciona-
miento automdtico de giradiscos vy radiofondgrafos,
funcionantgsﬁen todas las posi?iones, segin la reivin-:
dicacidn pr;iara en el cugl el brazo porta-csbeza, du-
rante el movimiento de arranque del éiradiscos, se
mentiene en posicién de paro sob:e ol punto de inileio
de la repro@uceién, por medio de un brgano eléstico
que detiene lg palanca que forma parte del érupo porta=-

cabeza, la cual girve para hacer rodar ls pélagoé‘de

~
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disparo, hasta que tal drgano eldstico no se deepren;

de de aquella y os alejado de la misma por medio del
305, soporte de empernamienté de las dbs palancas de mando

del mecenismo general, o sea la de oarga ¥y la de dis-

paro, cuando el disco haya glcanzado au posicién de

trabajo y la cdﬁez& haya bajado sobre &1,

58 .~ Dispositivo mecdnico para ei funeiona-~

310, - - miento automitico de giradiscos y fadiofonéérafos,

funcionentes en todas las posiciones, seéﬁn la reivin-

dlcacién cuarta, en el cual el organo eldstico estd

constituido por un muelle moldeado y fijado al casco
del agparato.
315,~ 68.~ Dispositivo mecénico para el funciona~-
miento automdtico de giradiscos y radiofondgrafos,
funcionantes on todas las posiciones, sezin la reivin-
dicacién quinta, en el cual el muelle moldeado es una
chapa eldstica con diente de detencién sobre la palanca
320.- del grupo del brazo porta~cabesza.
T8 .~ Dispositivo mecénico para el funciona-

miento automético de giradiscos y radiofonbgrafos, fun-
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cionantes en todas las posiciones, segin la reivindi-

cacibn primera gn el cual el brazo porta-cabeza es do-
tado de dos aletas de balanceo contrapesadas y eventual
mente situadas sobre lados opuestos respecto al sos-‘
tén, ¥y su soporte estd dotado de un ulterior contrape-
so complementario, para que el brazo pueda funcionar
en cualguier posicidn espacial.,

8¢, ~ DISPOSITIVO MECANICO PARA EL FUNCIONA-
MIENTO AUTOMATICO DE GIRADISCOS Y RADIOFONOGRAFOS,
TUNCIONANTES EN TODAS LAS POSICIONES.

7 Conforme se déscx-ibe ¥ reivindica en la pre-
sente Memoria Descriptiva que consta de disciocho hojas
¥ se ilustra con los dibujos que se acompafian.

Madrid, a veinticuat-ro de Enero de mil nove-
cientos setenta.

HYENM, S.A
De 2.
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