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Perfeccionamientos en la construccidén de instalaciones
para el control, indicacibn y/o verificacién de la

correcceibn de la posicibn de unm carril.
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La presente invenciln parte de una instalacidn
para el control, indicacibn y/o verificacién de la correc-
cifn de la poéicién de un carril a base de rayos Laser
gue sirven como base de referencia, que muestra como mi-

5a nimo wn dispositive para lg emisibén de estos rayos, como
minimo un dispositivoe para la determinacifn de la direc—

cifn de estos rayos, asi couo minimo un dispositivo yara
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la palpacibn de los rayos y, en caso dado, estd dotado de
aparatos de indicaciénro bien de registro, asi como, en
caso dado, de herramientas péra la correcéién del carril,
por e jemplo, aparatos de elevacidén del carril y/o herrg-
mientas enderezadoras laterales del carril.

El objeto de la presente invencidn es desarrp
ilar tales instalaclones, que debido al empleo de rayos
Iaser se destacan por un alcance especizlmente grande N
por wna extraordinaria ineensibilidad a las influencias
atmosféricas y similares, pero que hasta éhora s0lo se co-
noclan en formas de ejecucibn, insuficientes para la pric-
¥ica y sin perfeccionar, o bien sg0lo para el mando de n&~
quinaé para la prepéracién de calzadags de gréva para l.os
carriles, de¢fal manéra y;tan perfeccionadas para que 58
pusdan emplear con una exactitud eépecialmente grande y
un elto rendimiento, bajo exclusidn de errores de mervie
cio, en la correccibén de la posicién de carriles.

Ademds, es un objeto dé la invencidén desarro~

llar las instalacionss de la clase arriba mencionada de

maners que se puedanraplicar en maltiples formas para la
correccidén de la Rosicién de carriles, al mismo tiempo “
que se logra esta meta con un minimo de componentes, y
con un gasto de servicio lo mas reducido posible. Las ing
talaciones segin la presente invencidén no se deben emplear
solarwente en la coxrreccidn propiamente dicha de la inétaQ
lecién de los carriles mediante un desplazamiento local
del carril, sinc que se deberdn emplear también para lle-

var un sigtems de referencia,que sirve para la veriflica-
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cibn de la correceién, a su posicibn nominal o también

para realizar solemente un registro del defecto del carril

Segln la caracteristica mas esencisl de la’
invencidn se logran estas metas de la invencibn debido a
que, paras sgsentar mensurablemente contra un tramo de via
directriz, que sirve como referencia, el dispositive conec:
tado cada vez con las herramientas para la correccibn del
carril y/o con los brganos de graduacién en altura y/o la-
teral previstbos para influenciar la posicidn, espeéialmen—
te el extremo de una recta de referencia perteneciente al
sistema de referencia, para la palpacibén de los rayos La~
ser formadores de la base de referencia, se han previsto
unos 6rganos de prési6n, asi como medios de accionamiento
y de mando para el desarrollo preferentemenﬁe autométicd
del movimiento de las herremientas de correccibn del car
rril y/o de los 6rganos de graduacién en dependencia de
las seilales -emitibles o bien transmisibles en cada caso
por el dispogitivo palpador.

Ya se conoce, por ejemplo, en relacibn con
el empleo de gistenas de referencia tanto mecinicos como

tambidn Spticos u Spticos~electrdnicos, utilizables para

la correccién de la posicién de carriles, el emplear ague~ -

1los érganocg de ﬁresién que, para asentar en forma mengu-

rable todas aquellas piezas de tales sistemas de referen~

cia, me han de fijar en su posicién con relacibn a un tra-
mo de via directriz de un carril para gafantizar la exac-

titud necesarig en la verificacibn y realizacibn de 1la

correccidén del carrdil.
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Dentro del margen de la presente invencibn se

" reconocid, sin embargo, gue s6lo gracias al empleo de ta-

les brganos se abre realmente la posibilidad préctica de
crear dispositivos de palpacidn para palpar rayos Laser,
especilalmente heces de rayos Laser; que sean capaces de
agsegurar y garantizar una precisidén verdaderamente impe-
cable del desarrollo preferentemente automitico de los mo-
vimientos de las herramientas de correccidn y/u brganos

de graduacibn, condicién a considerar como impresecindible
en las modernas miquinas correctoras de carriles de-zlto
rendimiento. Se ha demostrado que, siempre gque se guieran
aprovechar en toda su extensiéﬁ las ventajas arriba descri~
tas de los rayos Laser para la verificacibn de la correc—
cidn de los carriles, en niﬁgﬁn caso es suficiente hacer
actuar conjuntamente rayos Laser y aparatos fotoeléctricos
correspondientes para la palpacidn, sino que mas bien es de
importancia decisiva, para lograr la meta expuesta al prin-
cipio, dedicarse mas detalladamente ébn aguellos problemas
que resultan de la necesidad de'poner los emisores de ra-
yos Laser, asi como tanbién los cdrrespondienﬁes dispogi-
tivos palpadores, éﬁ una reiacién verdaderamente exacta
con el carril.y aqui, sin embarge, disponerlos y ajustar-
los entre si de manera que sean capaces de trabajar en for-
ma racilonal, e¢s decir lo mas autonémos posible y con un
gasto de servicio lo mas reducido posible, pudiéndose apli-

car ademis para el mando del movimiento de los componentes
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" graduables de la instalacién y adapténdose Lo mas orgiii-

camente posible g esta instalacibén. Aqui resalta adicios-
nalmente el efecto de que los rayos laser - contrario a
log rayos de luz en forma de haz no solo permiten una ve-

rificacién muy exacta, sino que también parecen adecuados,

por su intensidad o bien por variacidn intencionada de la

intensidad, para lograr unos efectos gue no se pueden lo~
grar con los rayos de luz o similares.

Seghn otra caracteristica muy esencial-y muy
original de la invencibén se le ha adjudicado gl dispositi-
vo dispuesto en un extremo de la base de referencia, pro-
visto convenientemente de un telescopio de mira o apara-
to de mira similar, para lg emisidn de un haz de rayos
Lagser, en el extremo opuesto de csta base de referencia;i‘
una tabla de objetivo o similar desarrollada como recepfo-
ra de rayos y entre estos extremoé de la base de referen=
cia se encuentra el dispositive de verificacibn, que se o
pone en contacto con 1os rayos Laser a través de un miem~
bro palpador para fijar y/o correéir la posicidn real del
carril, pudiéndose empujar contra el carril el receptor de
rayos y/o la tabla de objetivo, el emisor de rayos, asi
como el dispositivo de verificacidn conectable para la to-
ma de referencia mensurable, por ejemplo, contra la vis
directriz del carril. La tabla de objetivo puede estar.

en caso dado, conectada a una fuente de luz que sefializa

el centrado del haz de rayos ILaser en el centro de la
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tabla de objetivo.
' En diferencia esencial, en comparacién con

las instalaciones hasta ahora conocidas, puede la instgla-

cibn segln la presente invencidn trabajar con un verdadero

hez de rayos Laser que muestra una cierta extensibn de sec-

éiSn. Esta solucibén resulta especialmente ventajosa, ya que

permite la posibilidad de aprovechar el mismo haz de ra~
yos Laser, que como eg sabido se pueden desarrollar nuy
llenos de energia e intensos, con un amplio alecance, va-
rias veces en su recorrido hasta el objetivo, por lo tan-
to no solo para la alineacibn hacia la tabia‘de objetivo o

dispositivo receptor similar, sino que, independientemente

.de que como minimo una parte (preferentemente en el centro )

llegue hasta la tabla de objetivo, otra u otras partes del
haz de rayos se pueden emplear en digtintos lugares dig-
tanciados entre si en direceidn longitudinal del carril

dentro del curso longitudinal, mediante dispositivos veri-

ficadores adecuados pars la correccidn del carril mismo o

para la vigilancia de la pogieién de un sigtema de referen-
cia que, a su vez, &e emplea para la correccidn del carpril,
o también para el control de la posicién del carril.
Preferentemente estin - seglin una ulterior
caracteristica de la invencidén - los rayos Laser reunidos
formando un haz de seccidén constante, preferentemente en

uno o varios planos, por ejemplo, cruzados entre si, ha-

-
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biéndose dispuesto los miembros palpadores de log dispo-
gitivos de.verificacién, que entran directamente en con-
tacto con estos haces de rayos Laser, cada vez solamente
en la zona de una parte de uno de estos haces de rayos,

de manera qﬁe como nminimo una parte de los rayos emitidos

llega hasta el receplor o similar. Por ejemplo se puede

_desarrollar un haz de:rayos para la nivelacién del carril

en forma de un plano paralelo al plano del carril, por =1
contrario puede mostrar un haz de rayos para la alineacidén
1atq;al del carril la forma de un plano vertical.

Seglin otra variante de ejecucién, muy venta~;
Josa, puede desarrollarse el haz de rayos en forma de dos
0 mas planos cruzados entre si, siendo este perfil espe-
cialmente adecuado para aguellos haces de rayos que conséis

cutivamente se han de emplear para nivelar ¥y alinear laie=-

‘ralmente el carril o para la correccidn de sistemas de re-

ferencia que se han de emplear, tanto para la nivelacibn,
como también para la alineacién lateral del carril.

.Dentro del mafgen de la invencidn es agimismo
iﬁportante el desarrollo de los dispositivos receptores o
bien de los miembros palpadores pertenecientes a estos dis~
positivog verificadores. LEstos deberdn estar constituidos
de manersa que cada variacién,dei rayo Lageq, o bien de haz
de rgyos ILaser, de la zona central de los miembros palpea-~

dores, que en cierto sentido representa la marca Cero, sea’
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eliminada inmediatamente por un impulso aprovechable pa-
ra el mando del accionamiento de graduacién'y de esta ma-
nera ge cuide siempre ds un centrado automitico de los
mienbros palpadores sobre los réyos Laser. En este senti-~
do ha demostrado ser, segin una ulterior caracteristica

de esta invencidn, muy ventajoso dotar los miembros de

 palpacidén del dispositivo de verificacibn, en su zona cen-

tral, por ejemplo, en forma de punto o de +tira o bien de
agujero o de ranura, lateralmente o bien por encima y por
debajo de zonas adyacentes, con elementos o cédlulas sen-
sibles a la luz y/o0 @ la temperatura que, preferentemente

se pueden aprovechar para el mando antomitico de unagrar
duacién del miembro pbalpador sobre el cenfro del rayo La~
ser o bien del haz de rayos lLaser. '

Vale lo similar también con respecto al desary

1lo del receptor dellos rayos Laser, en la mayoria de log

casos reunidos con una tabla de objetivo, pues, como es
I

comprensible, fomenta el aumento de la capacidad de ren=-

dimiento de la instalacidn si la gooperacién del emisor

de rayos Laser y el receptor se gobierna lo mas aubtomati-
canmente posible. Para esta finglidad se dotard, por lo tan-
to, dentro del margen de la presente invencidn, ventajosa-
mente también el recepltor en las zonas adyacentes a su zo-
na central de elementos sensibles a la luz'y/o a la tempe-

ratura que, entonces, sirven para el mando, preferentemen-
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te automético, de la graduacibn del dispositivo que sir-
ve para la emisidn de los rayos Laser sobre el receptor
y/0 también para la graduacidn del receptor con relacidn
al emisor.

Cono minimo el emisor, preferentemente, sin

embargo, también el receptor, se desarrollan y alojan aqul

en forma graduable y.se dotaridn, ventajosamente, de un ac-

cionamiento por motor que, para la graduacidén del emisor
0 bien del receptor, se pone en marcha g distancia y se

gobierna automiticamente por los mencionados elementos.

sengibles a la luz y a la temperatura.

Por otra parte, estd también dada la posibi;
lidad de disponer dos o mas rayos lLaser o haceg de rayos '
Laser independientes, que parten paralelos entre si de i,
emisor, ¥y préver para estos rayos o haces de rgyos parile—
los un dispositivo verificador com@n o bien un miembro
palpador comin y/o tambiédn un receptor comin con dos ele-f;
mentos, como minimo distintos, dispuestos uno gl lado del
otro o bien uno encima del otro, sensibles a la luz o0 a
la temperatura,.que se pueden graduar entre 1los dos rayos
o haces de'rayOS para entonces indicar la variacidn de los
rayos del centro del miembro palpador o receptor y poder
gobernar, en forma correspondiente, la graduacidn del emi-
sor y/o del receptor o bien del miembro palpador.

Tinglmente se extiende la invencidn tambidn -
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al empleo de los rayos laser para la_correccién de la
posicién de un carril en cuya zona se han prévisto asi
llamados puntos fijos, es decir, unas marcas localments
fijas, exactamente medidas, que tienen una distancia de-
terminada desde el eje del ocarril y 2 base de las cuales

se’ determina siempre impecablemente esta posicibén nominal

del carril.

Seghn una ulterior caracteristica de la in-
vencidn se puede haber previsto un dispositivo guiado en
el carril, gfaduable con relacidn el tramo de via directriz,
convenientemente con mando a distancia, para la emisién de
rayos iaser 0 haces de rayos'Laser g Girigir directamente
sobre tales puntos¥ijos del carril.

Este dispositivo graduable puede estar conec-
tado con el extremo delanterc de una fecta de referencia,
ubilizable pera la correccibn del carril, o también con un
dispositivo (herramientas) que sirva por si mismo para la
correccidn de la posicidén del carril.

Numerosas otras caracteristicas de la inven—

~cibn se explican a .continuacibn, para su mejor comprensién

& base de las representaciones en los dibujos gque represen~

tan, como ejemplo, varias variantes de ejecucibn de las

instelaciones desarrolladas segin la presente invenciénf
Las figuras 1 y 2 muestran en alzado y plan-

ta una miquina bateadors-niveladora-enderezadora de carri-~



les con correspondiente instalacidén de verifiéacién segln
la presente invencibn, la figufa 3 mﬁestra axondmetrico~
mente una vista esquemédtica de partes de esta instalacidn
de verificacién y las figuras 4a y 4b se refieren a distin-
5. tos detalles de una instalacién de éstas eﬁ variantes de
ejecucidn. La figura 5 representa una ﬁista en planta ce
una instalacién desarrollada segin la presente invenciln
para el enderezamiento lateral del carril, las figuras
6 hasta 8 son secciones segin las lineas VI-V1, V1I-VII
10, y VIII-VIII de la figura 5 y se refieren a detalles de es-
ta instalacién y la figura 9 se refiere a une variante en
planta esquemitica. Ias figuras 10 hasta 12 se refieren a
desarrollos de receptores o bien haces de rayos Ilaser
correspondientes y la figura 13 muestra axonometricamentel
15, la forma de un haz de rayos Laser plano en forma de cinta
de estos. En las figuras 14 hasta 16 se han representado,
en planta esquemitica, distintas variantes de ejecucidn ‘
de miquinas dotadas seghn la presente invencibn para la
correccién de la posicidn del carril. Ias figuras 17 y 18
20, muestran finalmente dispositivos exométricos que se pue-
den emplear en la disposicidn de puntos fijos del carril
en el sentido de la invencidn.
La méquina bateadora—niveladora—enderezadora'
de carriles, represgsentada en las figuras 1y 2, posee ah

=3
25. bastidor de traslacién 1 desplazable mediante tres meca- -
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" nismos de traslacidn 2 sobre el carril 3, que, en su

parte delantera, que sobresale sobre la zona del carril
a trabajar, lleva herramientas para batear 4, el carril
Para rellenar las traviesas 5 asi como en el lado frontal

wnos agarradores 6 graduables en altura y lateralmente.

Estos agarradores de la via 6 estén desarrollados como

agarradores de rodillos que ruedan lateralmente en los
carriles 33 los rodillos % que sirven para enderezar lag-
teralmente el carril y estan dotados para ello de pesta-
Has, descansan, por el contrario, sobre las cabezas de
las vias del carril 3.

Para la graduacién en altura de los agarra-

" dores de carril 6 sirven los acclonamientos de eleva~

cién 8, para el desplazamiento lateral de.los rodillos
enderezédores laterales T sirven los accionamientos de
émbolo-cilindro 9, que se aprecian en la figura 2. Para
verificar la magnitud.de elevacidn sé ha previsto un dis-
positivo compuesto de un emisor 11 que se encuentra so~
bre un carretdén delantero 10 para'un haz de luz cénico 12,
un receptor 13 gﬁiado libremente con altura graduable en
el marco 1 del bastidor y que descansa directamente scbre
el carril 3, asl como un diafragma 14, asimismo guiado li-
bremente con altura graduable, y que descansa sobre el '
carril 3; en la forma wsual se indics el alcance de la po~

sicién de altura nominal del carril 3 y se termina el re-
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corrido de los agarradores de via 6 cuando el diafragma

14, que tapa el haz de luz cénico 12 en la parte inferior,
que descansa sobre el carril 3, que se traslada hacie arri-
ba &l levantar, alcanza la linea de conexibén de curso pa~
ra¥elo a la posicibn de altura nominal del carril entre el
emisor 11 y el receptor 13 y de esta manera cubre el ra-
El carretbdn delantero 10 con el emisof 11y
denés brgenos de medicidn y verificacidn a disponer sobre
€1,  por ejemplo, medidores de la inclinacidn transversal{
etc. se mantiene por una barra distanciadora 15 a una dis-
tancia determinada del lado frontal del marco del bastidor
1 de la méguina niveladora y bateadora y con esta méquin€
se desplaza en la zéna de carril adn sin corregir. Pza.:r'a‘Il
que ahofa los defectos locales en esta zona de carril sin
corregir, por ejemplo, hundimientos locales o asi llama-
dos puntos altos falsos, no falseen el resultado de la
correccidn del carril se vigila continuamente la posicidn
de altura del emisor 11, es que se aprecia en una escala
11" y esto en forma en si conocida con ayuda de un haz
plano de rayos Laser 16 que, visto en planta, se ensancha
cénicamente y que parte de un emisor de altura graduable
17. Este emisor 17 estd alojado ademés giratoriamente alre-
dedor de un eje vertical y provisto para ello de una esco-

le para facilitar, por ejemplo, al trabajar en curvas del
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carril, la graduacién del emisor. El emisor 17 puecde
estar ademis glojado giratoriamente alrededor de un eje
horizontal de curso transversal al carril y estar sujeta-
do sobre un soporte 18, giratorio, que estd sujetado sobre

el carretén delantero 19 girable en 1802 en el lado opues—

to del carril. El giro es nscesario cuando se ha de cam~

biar la via directriz, es decir, entre arcos de carril
dirigidos en sentidos opuestos. Este carretdn delantero
19, cuyo acclonamiento se gobierna a distancia, preferen-
temente a través de aparatos de radio, se puede oprimir
con una de sus ruedas de pestadfia de cada vez con uno de
sus dos ejes de traslacibén 19' lateralmente conira la
corfaspondiente via directriz para, de esta manera, obie-
ner siempre la referencia correcta con el carril y encua~
drar asi el emisor 17, gue se encuentra en el carretdén de-
lantero 10, en estg referencia correcta con relacién al
sistema de referencia. Para empujar ge puede emplear, como
es conocido cada vez el segundo eje 19; alojado degplaza~
blemente y neumética o hidréulicaﬁente graddable como pise
t6n de este carretdén delantero, o tambidn un pistén de pre-
sién'propio, lateralmente desplazable.

El carretbdn delantero 10, que lleva el emi-
sor con el haz de luz 12, se puede empujar con sus mecs-

nismos de traslacibén 10! asimismo contra una w otras via

del carril 3 y posee un dispositivo de verificacibn con un
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' . miembro palpador 20 para palpar el haz de reyos Laser 16.

El soporte de este miembro palbador 20 estd alojado - al
igual que el emisor 17 - asimismo giratorio en 1802 para
que, al cambiar el tramo de via directriz, pueda ser gi-
rado gl otro lado del carril.

Al emisor 17 se le adjudicard finalmente,

" gobre la miguina bateadora niveladora~enderezadora de

carriles, un receptor 21 desarrollado como elemento de
objetivo, asimismo alojado giratoriamente alrededor de
un eje vertical, y gque se puede encontrar en la zona del
receptor 13, asimismo alli dispuesto para el haz de rayos
de luz 12.

Pinalmente se ha previsto sin embargo tam-
bién un segundo dispositivo de verificacién en la zona
de las herramientas de batear los carriles 4 para el con-
trol y, en caso dado, registro de la concordancia entre
la posicién nominel y real del carril en la zona de las
herramientas de batear 4. Este segundo-dispositivo de ve-
rificacidén posee asimismo un miembro palpador 22 que se
pone en contacto con el mismo haz de rayos Laser 16 plano
y - como el emisor 17 y el receptor 21 - se puede girar
desde la zona de una de las vias del carril 3 hacila la
zong de la otra via del carril, segin cual de las vias
se emplee como via directrisz.

Para el ajuste basto del emisor 17 sobre él
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receptor 21 sirve un dispositivo de mira 23 alojado sobre
este emisor 17 alojado giratoriamente y abatiblemente a
una distancia determinada del centro del emisor, con el
que se puede apuntar a un elemento de objetivo 24 (figura

3) dispuesto a igual distancia del centro receptor, para

de esta manersg poder centrar el haz de'rayos 16 sobre el

receptor 21.

El centrado constante y automdtico del haz
de rayos 16 durante el trabajo de la miquina se efectia
desde luego autom&ticamente, y esto teledirigido, hien
sea a #ravés de aparatos de radio 25 (fig. 1) o faculta~
tivanente a través de lineas de mando eléctricas 26 (fi-
guras 2, 3). Para ello est4 dotado el receptor 21, tal
¥y como se muestra en la figura 6, de un reticulado de
células sensibles a ia luz y/o a la temperatura ghe res-
ponden a la radiacibén o bien a la intensidad de la irra-
diacién y ceden impulsos eléctricos Eara el mando de los
medios de accionamiento para la graduacidn del emisor 17
¥y del receptor 21. Por debajo dellemisor 17 se ha sefialado
un accionamiento de' graduacidén 17' para el giro y asimis-
mo por debajo del receptor 21 un accionamiento de gradua—
cibn 21' (fig. 3).

Con tales células sensibles a la luz y/o a la

temperatura se han dotado también los miembros palpadores
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20 y 22 que se aprecian mejor en la figurs 3.'Un ele-
mento 27 o bien 28 sensible a la luz y/0 a la tenpera~-
tura, cededor de impulsos de distinta clase, estd dispues-
to cada vez por encima ¥y por debajo de una zona central

de un miembro palpador 20 o bien 22, digpuesto £ijo hori-

zontalmente ‘en el centro de la altura, preferentemente

-ablerto hacia atrids, y gobierna mediante impulsos eléc~

tricos, por ejemplo, a través de las 1lineas 29, el movi-
miento hacia arriba y hacia abajo del miembro palpador en
dep%ndencia de la toma de contacto con el haz de rayos .
Laser. '

la graduacién en altura de los miembros pal~,
padores 20 tiene como consecuencia una graduacibén en agi- :
turs del emisor 11 mediante el accionamiento 11! (fig. 35“
sienpre que ei carretdn delantero 10 reciba, al avanzar la
ingtalacidn en direccidén de trabajé, una posicién de altu-
ra incorrecta; la gréduacién en altura del miembro palpa-
dor 22 se puede registrar sobre registradores 30 y en lg
zona de este dispositivo registrador, dotado de este mism~
bro palpedor 22, se puede disponer también wn dispositivo
usual 31 para el control de la inclinacibn transversal
del carril a base de rayos Laser 16 formadores Qe un pla~
no. Todos los componentes pertenecientes al sistema de
referencia, guiados en el ecarril 3, se pueden por lo de~'

més empujar lateralmente contra la via directriz; ecsta
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es una de las caracteqisticas nas esenciales de la in-
vencidn. |

Cono se apreciag en la figura 3, cada uno de
los ‘miembros palpasdores 20 y 22 de los dos dispositivos

registradores, dispuestos uno detris del otro, utiliza

" cada vez solo una parte de la anchura del haz de rayos

. Laser y deja llegar preferentemente como minimo la parte

central de este haz sin impesdimento alguna hacia el re-~
ceptor 21. En las figuras 4a y 4b se ha representado en
detalle una forma de ejecucidn de los miembros palpadores
como un diafragma de renura o de agujeno.32. A la ranura
horizoﬁtal 33 de uno de estos diafragmas, que también
pudiera estar desarrollada como ranura vertical o como
agujero, se le han adjudicado en la parte superidr e in-
ferior (o bien todo alrededor o en ambos lados) unas cé-
1ulas (elementos) 34 sensibles a la luz y/o temperatura;
el diafragma de agujero estaria destinado para 1la toma

de contacto con un solo rayo Laser, el diafragma de ra-
nurg representado es para la toma de contacto con una ban-
dg de rayos Iaser hobizontal, tal y como se nuesirs en la
figura 13. lgualuente se puede utilizar también un disfrag-
ma de raanura con ranura vertical si se trata de wn dispo-
gitivo registrador para la alineacidn o enderezamiento la-
teral del carril 7. También este diafragma 32 se dispoﬁ-

dré graduable en altura.
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La instalacidn represénﬁada en las figuras
5 hasta 8 es una instalacién desplazable para el endere-
zamiento lateral del carril 3 qﬁe trabaja segin el proce-
dimiento descrito en la patente austriaca 227 749. Esta
instalacidén comprende en detalle un ntmero de mecanismos
deltraslaoién de uno o de dos ejes, desplazables, dispues-
tos a distancia uno detrds del otro, que son el mecanismo
de traslacidn 35, el trasero visto en direccibn de trabajo,
ademds, un eje de medicibdn 36, herramientas enderezadoras
del carril 37 y el mecanismo de traslacidn mas delantero
38. Estos mecanismos de traslacibn estén alojados venta~- '
josamente, automaticamente desplazabies, en direccibn
transversal, por debajo de un marco de bastidor 32 de la |
miquina, desplazable sobre mecanismos de traslacibdn pro-
pios (no representados).

Sobre el marco del bastidor 39 se encuentra v
el asiento del conductor40. Los distintos mecanismos de
traslacidén se pueden empujar lateralmente con las ruedas
dotadas de pestaflag, cada vez de Qn eje decisivo para ia
posicibn del marco soporte, contra la via directriz corres-
pondiente del carril 3. Para cmpujar se puede emplear por
ejemplo'el sezundo eje alojado en forma desplazable (seda-
lado en trazos interrumpidos) de uno de estos mecanismos
de traslacidén o tambiédn un par de pistones propics 41 cue

actuan hacia anbog lados con accionamiento de émbolo-cilin
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dré hidraulico o neumitico.
Una recta de referencia larga 42 se extien-
de desde el mecanismo de traslacidn mas trasero 35, a
fravés del eje de medicibn 36, hasta el meecanismo de tras—r'
1gcién delantero 38. Los anclajes de esta recta de referen-
cia 42 se pueden desplazar transversalmente, por ejemplo,
mediante un acclonamiento de hugillo 43 con un mojor 43°%.
Una recta de referencia corta 44 transcurre,
desde un anclaje comfn en el mecanismo de traslacidn mas
trasero 35, a través del eje de medicibén 36, hasta las
herramientas enderezadoras del carril 37 y el extremo Ge—
lantero de esta recta de referencia corta 44 se desplaza
lateralmente junto con el carril 3 y con las hervamisn~
tas enderezadoras del carril al corregir la posicidn del
carril. En las curvas deben estar las alturas de flecha,
determinables en la zona del eje de ?edicién 36, de las dos
rectas de referencia 42 y 44 de distinta longitud, y que

transcurren como cuerdas de distinta longiitud, en uns Lo~

- porcibén determinada entre si, 1lo que se obtiene por la

proporcidn de longitud de estas rectés de referencia. E1
carril 3 se desplaza ahora en la zona de las herramicntas
enderezadoras laterales 37, automdticamente en funcidn

con esta proporcidn nominal hasta gue se obtenga la pro-
porcifn nominsl previamente determinadg para las alturas

de flecha en la zona del eje de nedicibdn 36, feniendo un
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hugillo 36' con dos pasos de rogca distintos, dispuesto
sobre este eje de medicibén y con érganos de verificacidn
graduables al curso de las cuerdas.

Para evitar ahora que por una posicidén in-
correcta del mecanismo de traslacidn 38 delantero, des-

plazable en el tramo de carril ain sin corregir, se for-

-men errores se¢ le ha adjudicado a este dispositivo un haz

de ragyos lLaser 45 que transcurre a lo largo del carril 3
y cuyo curso ge puede determinar facultativamente por los
asi,llamados puntos fijos 46 y 47 del carril, que pueden
haberse previsto a distancias regulares al lado del carril
a una distancia determinada, medida desde el eje tebrico |
del carril.

Para el establecimiento de este haz de rayds“
Laser 45, utilizable como base de referencia, se ha previs-
to oftro mecanismo de traslécién 48 delantero cuyo brazo 49,faa
lateralmente sobresaliente, graduable con un accionamisnto
de husillo 43 en direccidn transversal al carril 3, se pue~
de ajustar con su extremo exterior exacfamente sobre un
punto fijo 46, recibiendo un receptor 50 alojado girato-
riamente sobre este brazo 49, que sirve como element5 de
objetivo para el haz de rayos 45, una distancia determina-
da previamente desde el eje tebrico del carril, sin con-
sideracién alguna del curso real del carril. Ia misma dis-

tancia la recibe el emisor 51, alojado asimismo giratoria-
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mente sobre un brazo igualmente zraduable 49, que tam-~
bién esth dotado de un aparato de mira &ptico 23 que se
puede dirigir hacia un elemento de objetivo adjudicado

al receptor 50. A {ravés de un aparato recepior televi-

sor y aparato reproductor 53, puede el operario de la

miguina efectugr esta alineacidn disponiendo para el man-

" do a distancis del emisor 51 de las lineas 53'. Para gra-

duar exachamente el emisor 51 y el receptor 50 entre si

v

posee el receptor un reticulado de células sensibles a

la 1oz o a la temperatura (figura 6) que, a través de

~ lineas eléctricas 52 o bien 52', producen un centrado

automdtico de la graduacidén del haz de rayos Laser 45
con relacidn al receptor, y esto mediante graduacidn de
altura o bien girc del emisor 51 y/0 del receptor 50. Bge
te haz de rayos Laser 45 tiene, como muestra la figura 7,
una forma de banda y un perfil rectangular puesto de can-
to de curso vertical al plano del carril. Esta forma del
haz de rayos 45 facilita el mando o graduacidn del emisor
51, que sirve para la emisidén eén dependencia del receptor
50, pero también la recepcidn en la zona del dispositive
recepior.

Este dispositivo receptor se encuentra e¢un la
zong del mecanismo de traslacibn delantero 38 y el mismbro
de guia 54 correspondiente estd también dispuesto sobre

un brazo 49 lateralmente graduable, cuyo desplazaniento
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lateral es producido a través de un acclonamiento de husi~
1lo 43 por el motor de husillo 43!'.

El despiézamiento lateral del brazo 49 gobre
el mecanismo de traslacidn 38 se efectda autométicamenté
a través de llneas 55', gobernado por elementos sensi-

bles a la luz o a la temperatura 55 que, como muestra la

figura 7, se encuentran en el miembro palpador 54 a ambos

lados del haz de rayos 45 en forms de banda vertical.

Si ahora esti el miembro palpador 54 del disg~
pos?tivo de verificacidn sobre el mecanismo de traélacién
38 ajustado exactamente sobre el haz de rayos Laser 45,
entonces estd garantizado con ello que el extremo delan-
tero de la recta de referencia 42 mas larga tiene, sin
error a;guno, la misma distancis lateral del haz de ragdgx
Laser 45 como el extremo trasero en la zona del mecanismo
de traslacibén 35. En las curvas de las vias solo se ha de 7
tener entonces en consideracidn la altura de flecha nonmi- -
nal, decisiva para los distintos lugares, al hacer la zra--

a

duacidn del brazo 49 del dispositivo verificador gobre el

vagdn 38; para ello se encuentra sobre este brazo 49 1a

escala 49".

Todos los brazos 49 de los mecanismos de tras-
lacién 35, 38 y 48 se pueden girar en estos mecanismos de
traslacidn, alrededor de un eje de giro veriical, haciz el

otro lado del carril para poder cambiar asi la vis dirce--



5.

10.

15.

20.

25.

—24*E§ ;? §§ 2?.€§ Q)

triz. Por lo demfs se puedén intercambiar los mecanismos
de traslacidén ficilmente entre- si para, en Caso.dado,
facilitar un cambio de la direccibn de trabajo.

El emisor 51 y el receptor 50 para el haz
de fayos laser 45 no necesitan estar imprescindiblemente
a;ojados sobre tales brazos 49 lateralmente desplazables
de los mecanismos de traslacidn, sino que se pueden guiar
¥ sujetar, en forma arbitraria, a una distancia "x" fija
(fig. 5) del eje del carril o bien de la via directriz,
asi por ejemplo, mediante dispositivos de fijacibn 49!
directamente sobre los puntos fijos 46, 47 del carril, tal
¥ como.ge indica facultativamente en la figura 6 o sobre
una via 56 del carril a corregir, de un carril adyacente
o de una propia via auxiliar (fig. 8). Un contacto direc~ -
to de los brazos 48 con los puntos fijos 46 y 47 estd por
lo demds previsto solo en forma facultativa ¥y por esta ra-
zbén esto se ha sefialado en la figurah5 s0lo mediante tra-
zos interrumpidos.

Lg figurs 9 muestra qtros gistemas de referen-
cia para la direccidn lateral del carril, habiéndose pre~-
visto en este sistema solamente una recta de referencia 57
cuyo extremo delantero se lleva a la posicibn nominal
correcta a base de la base de referencia representada éor
el haz de rayos Laser 45 y qué entonces, a su vez, puede

formar una base de referencia correcita para las herranien-
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tas enderezadoras laterales 37 que, ventajosamente, se
dispondrén mas cerca de su extremo trasero.

"La alinsacidn de la base de referencia, for-—
mada por el haz de rayos Laser, se podri facilitar median-
te sefiales épticas o acusticas que sirven paré el control
del mantenimiento de las distancias de los puntos fijos.

La figufé 10 ‘muestra un receptor 21 para un
haz de rayos laser que se compone de dos planos cruzados
entre si. Los elementos 58 sensibles a la luz y a la tom-
peratura de este receptor estin repartidos, como muestra
la representacibn, de manera que cada desviacién del haz -
de rayos fuera del centro del receptor sea indicada inme=-
digtamente y sin falta., También se pueden prever elemeatoé

58 o bien 58! gensibles a la luz y al calor combinados, h.
como muestra esquemiticamente la figura 11; segin esta fi-
gura comprende el haz de rayos ILaser 16 dos plancs peryen-
diculares tocéndose con los bordes y formando de esta ma~
nera un perfil angular.

Segln la figura 12 se pueden prever tambiin
facultativanente como minimo dos rayos Laser o haces d2
rayos Laser 16" de curso paralelo entre si y un disposi-
tivo receptor y/o recogedor comfin para estos rayos o ha-
ces de rayos con dos elementos 58" distintos sensibles a
la luz 0 g la temperatura dispuestbos centrales uno al la~

do del otro o bien uno sobre el otro, gue en este caso se
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ajustaran entre los dos rayos o haces de rayes 16" para
indicar leas desviacioﬁes de lés rayds del centro del re-
ceptor o del miembro palpador de un dispositivoe verifica~-
dor. y regular, de acuerdo con ello, el emisor y/o el re-
ceptor . . .

. Lg figura 13 muestrs solamente en forma axo-
nométrica el emisor 17 para el haz de rayos 16 en forma
de banda que, ya de por si solo, representa un verdadero
plano de referencia para la nivelacibén del carril.

La figura 14 muestra una maquina endereza-
dora de carriles con el marco del bastidor 60 y los meca~
nismos de traslacidn 617que se desplazan sobre el carril
3 y estéd dotado de herremientas 62 enderezadoras del
carril. En la zona de la herramients 62 enderezadoras
del carril se encuentra un mecanismo de traslacidn 63 em—
pujable mediante un dispositivo de presibén contra el tra-
mo de via directriz gue, de nuevo como en la figura 5,

lleva el extremo delantero de una recta de referencia 64

mas corta. la segunda recta de referencia 65, mas larga,

se extiende desde un mecanismo de traslacibn 66, conln
con la recta de referencia 64, hacia un mecanismo de
traslacidén delantero 67.

Todos estos mecanismos de traslacidn se
empujen con una pestafia de uno de los ejes de trasla-

cidn, decisiva de la posicidn de su marco soporte, con-



tra el tramo de.vié directriz correspondiente; para ello
sirve en los mecanismos de traslacibén 66 y 67, en fornma
en si conociéa; un ségundo eje transversalmente despleza-
Ble con ggente de presibn, preferentemente hidriulicanen-
5 te, que actha como pistén 0 también un pistdn propio sccio-
' néble desde ambos lados. En la zona del eje de medicién
68 se encuentra un vérificador de la altura de flechsa real
de la recta de referencia 65 mas larga, que suministra un
valor nominal para la altura de flecha de la recta 8e re-
10.. fefencia 64 mas corta, cuya 1ongitud deberd estar en una
proporcibdn determinada, correspondiente a la proporcifn de
longitud, de la recta de referencia mas larga. El carril :
3 se desplaga ahora, mediant; lag herramientasrenderezaéo-
ras del carril 62, tanto hacia la derecha hasta:que se aiL
15. cance el valor nominsl de la gliturs de flecha de la rec~
| ta de referencia 64 mas corta en el eje de medicibén 68. EL
mgndo de los accionamientos hidriulicos 62' de las herra~'
- mientas enderezadoras 62 del carril se efectia automitica~
mente a través de lineas de mando 68' por un dispositivo
20, de mando 68" gdjudicado a la recta de referencia mas cor-
ta 64 que se encuentra sobre el eje ée nedicibn 68, que
contiene por ejemplo un potencibmetro de giro u drgancs
mecdnicamente aceionables adecuados para la cesibén de im~
pulsos eléctricos.

25. 7 Con el mecanismo de traslacibén trasero 6C se
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ha conectado sobre un, brazo lateralmente sobresaliente,
alojado giratoriamente y graduable, un emisor 69 para el
haz de rayos Laser 70. Este haz de rayos Laser 70 se ex~

tiende primeramente hasta un diafragma de ranura, dia-

- fragma de agujero o similar 71 dotado de un mando T1' Ge

actuacidn antomdtica con células (elementos) 72 sensibles

a la luz o a la temperatura, dispuestas a ambos lados del
haz de rayos o bien al agujero de la ranura para el mando

de la graduacidn y centrado del emisor 69 a través de la

linea de-mando 72%. Este diafrpgma Tl estd dispuesto so-

bre un brazo lateralmente sobfesaliente de un mecanismo

de ﬁréslacién delanterc 73 gue, al iguai como el mecanig-
mo de traglao%{? 66, se puede enpujar lateralmente con la
pestaiia de una de gus ruedas de eje contra el tramo de
via directriz del carril 3. Con el diafragma 71 se ha co~
nectado un diépositivo de cambio de direccidn 74, desarro-
1lado en fofma de reflector para el haz de rayos Laser

70. Bl mismo mecanismo de traslacién 73 lleva, zdenis,

un segundo dispositivo de cambio ﬁe direccibén 74' dispues-
to por encima del ¢je del carril gue desvia por segunda
vez el haz de rayos Laser en 902 y, de esta manera le
conduce en una direccidn opuesta a la direccidn de trabajo,
hacia aﬁrés; contra la zona de carril ya corregida, a un
receptor 74 que se encuentrs sobre el mecanismo de tras-

lacidn 67 delantero y estd unido con el anclaje 75 del
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extremo delantero de la rects de referencia 65 mas larza

¥ estd unido con 41 conjuntamente transversalmente despla~
zable. También este receptor 74 estd provisto de elementos
sensibles a la luz y a la temperatura que sirven para el
5. centrado para permitir una graduacidén auntomdtica con re-
lacidn al rayo Laser conducido hacia él.
Con este dispositivo se puede desplazar, »or
lo tanto, el extremo delantero de la recta de referencig
65 mas larga a una posicidén nominal corregida, es decin,
10. a uwia posicién en la que se encuentra a la misma distancia
transversal del haz de rayos Laser 70 como el extrewuo tra#
sero de la recta de referencia 65 mas larga, gue se encuen-

tra en la zona de carril corregida. En los arcos de curvas

del carril deberd naturalmente tenerse en consideracién

15. la altura de flecha local, previamente conocida de la cur-
va del carril. Ios dos reflectores 74 y T4' pueden supri- *
mirse cuando en lugar de estos §ltimos se dispons un se~
gundo enisor radiador hacia atris para un haz.de rayos
Laser que estd unido rigidemente (é una distancia fija)

20. con un receptor a colocar en lugar del reflector 74.

Ia figura 15 se refiere asimismo a una micui-
na enderezadora de carriles con una forma de realizacién
del gigtema de referencia especialmente sencillo, habién-
dose empleado para las distintas partesg las mismas referen—

25. cias como en las explicaciones de la figura 14, Como buse
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de referencia sirvé, también aqui, un haz de rayos Laser
70 que parte de un emisor 69 y'a través de un diafragma

de agujero o de ranura Tl con células sensibles a la luz
72 o similar llega a un recephor 74. Bl emisor 69 esté
dotado ~ como ya se ha explicado a base de otros ejemplos

de’ ejocucidén ~ de un dispositivo de mira 23 para la orien-

" tacién con el receptor Td.

Tanto el emisor 69 como tambidn el receptor

T4 estén dispuestos direchanmente sobre punios fijos 46, 47

que se encuentran lateralmente del carril 3 de manera que,

por lo tanto, la base de referencia formada por el hzz de
rayos 70 no precisa de ulteriores medios aguxiliares pa-
ra la alineacidn. .
En la zona del receptor T4 se puede encontrear
-~ como se ha sefialado en el dibujo - una gefial, por ejem~
Plo una sefial luminosa T4' que le indica el operario del
emisor graduable 69 cuando el haz de"rayos 70 incide cenira-
do sobre el receptor o bien sobre una tabla de objetivo o
similar.

- El dispositivo de verificacidén comprende el
mencionado diafrsgma de agujero o de ranura Tl que esti
unido con un dispositivo de mando y es empujado por un
dispositivo empujador 41 contra el tramo de via directriz
del carril 3 y de eata maners recibe referencia sobre lé

posicibn real del carril. Los elementos T2 sensibles a la
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. luz o a la temperatura del diafragma 71 tienen, a través

de las lineas 72','conexién con un dispositivo de mando
77 para los écoionémientos hidrdulicos 62! de las herra-
nientas enderezadoras 62 del carril; la instalacidn de
mando hidraulico, que esti conectada directamente al dis-

positivo de mando eléectrico 77, se denomind con T7!. El1

" carril 3 se desplaza.por estas herramientas enderezadoras

del carril 62 tanto hacia un lado hasta que el haz de ra-
yos 70 pase a través de la abertura del diafragma dg agu~
jego 71 hacla el receptor T4. El diafragma de agujero Tl-
ge ﬁuede graduar lateralmente para, en las curvas del
carril, poder tener en consideracién la altura de flecha;
es decir, la magyor distancia del eje de carril curvado de
la bagse de referencia de curso recto. H,
‘La figura 16 representa como, en forma espe-
cialmente ventajosa, mediante un haz de rayos Laser 16 ade-‘ 
cuado, por ejemplo, perfilado en forma de cruz, pueden -
cooperar consecutivauente log miembros'palpadores de varios
dispositivos de verificacibn dispuestos uno detrds del otro;
distanciados entre si en direceibén longitudinal del carril,
con distintas zonas del perfil del haz de rayos 16, de ma-
nera que solamente de un solo haz de rayos 16 se pueden
tomar referencias para distintas finalidades en varios
lugares distanciados entre si del carril, bien sea pard

fines de nivelacidn o para la alineacibén lateral del carril
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o bien para el registro o solamente para indicacidn.

Naturélmgnte ﬁudieran pertenecer estos di-
ferentes dispositivos de verificacién y miembros palpa-
dores también a distintas mdquinas para trabajar los carri-
les-dispuestas una detrds de la otra y que avancen en igual
direccidn de trabajo, y esto, ante todo, porque el alcance
d¢ los haces de rayos laser es superior a 200 m.

La instalacidn representada esquemdticamente
en planta en la figura 16 comprende una miquina niveladora-
~bateadora-glineadora.que, si bien es parecida a la mi-
quina representada en las figuras 1 - 3, se diferencia sin
embargo de estas porque esta dotada de dos grupos unidos
a unidades de herramientas enderezadoras 6 o bien 62. il
igual que en el ejémplo de ejecucidn seghn le figura 1, se
ha previsto también un carretdén delantero 10 sobre el que as
han dispuesto un par de emisores 11 para la nivelacidn del
carril 3 para la emisibn de haces de luz. A estos emimores
11 se les han adjudicado diafragmas 14 en la miguina 1 que
fapan parcialmente los haces de luz de curso hacia los re-—
ceptores 13 e indican el aloance de la posicién noming]
de altura. Zste cagretén delantero 10 se mantiene a dis-
‘tancis mediante unas bharras distanciadoras 15 del lado
frontal'del marco del bastidor 1 de la maquina y se des-
plaza conjuntamente con ella.

Contando en direccidn de trabajo desde delan-
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. te, seApalpa el haz de rayos ILaser 16 perfilado primeramen-

te por el miembro palpador 20 del dispositivo de gradua-
cién de altura, qué se encuentra en el carretén delantaro
10, de los dos emisores de haces de luz 11, El miembro pal-
pador 20 puede estar constituido igual a como estd repre-~

gsentado en el ejemplo 33 penetra en el brazo horizontal di-

“rigido hacia el carril del perfil del haz de rayos 16 sn

forma de cruz y gobierna en dependencia de esgte brazo ho-
rizontal, a través de las lineas 29, la graduacién de al-
tura del emigor 11.

De esta manera llegan las rectas de referen-
cia formadas por los haces de luz 12, tal y como estén ro;
presentados en la figura 1, que estdn dirigidas hacia 1052
receptores 13 y que sirven para la nivelacidn del carril,
a su posiciéh nominal paralela al curso de la posicidén no-
minal del carril.

El siguiente dispositivo de verificacidn con-i
el miembro palpador 75 utiliza el brazo superior, que 50—
bresale hacia arriba, del haz de rayos Laser perfilade en
forma de cruz, y esti adjudicado a las herranientas 7 dis-
puestas en el lado frontal de la mhquina que, como agarra-
dores, con pestafias laterales mediante accionamicntos de
énbolo—cilindro 9 corrigen comc minimo en forma basta la
direceibn lateral del carril. Las células sensibles a la

1uz 0 a la temperatura de este miembro palpador T5 gobier—

nan, a través de lineas 75' y un dispositivo de mando 76,
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los mencionados accionamientos 9 para la alineacién la- .
teral del carril 3.

Bl tercer dispositivo de verificacidn mas
trasero pertenece a las herramientas enderezadoras del

carril 62 dispuestas a continuacibdn y sobresale. con un

miembro palpador 77 en el brazo inferior, sobresaliente

hacia abajo del haz de rayos laser 16 perfilado en for-
ma de cruz. Los impulsos de las cdlulas sensibles a la
luz o a la temperatura de este'miembro palpador T7 se
transmiten a través de lineas 77! a un relé de conexidn
T8 para el mando de las herramientas enderezadoras del
carri1.62. ‘

' El haz de rayoé Laser 16, es decir, el resto
que'queda de é1, especialmente el centro asi como partes
mas o menos grandes residuales de los brazos, que sin en-
bargo se pueden emplear para el centrado del haz en el
dispositivo receptor, llegan finalmente al receptor 2L
que estéd alojado sobre. un brazo 79 lateralmente sobresa-
liente, graduable en dirececidn transversal al carrlil de
un mecanismo de traslacibn 80 trasero y que del eje del
carril ¢ bien la via directriz tiene la misma distancia
como el emisor 17, de manera que finalmente cl haz de ra-
yos 16 transcurre con relacidn al eje del carril tanto
en altura como también lateralmente en forma paralela.

Todas las piezas de la ingbalacibn, que han de estar en
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una referencia determinada con‘la posicidn real del

carril 2, ya que forman parte del- sistema de vigilancia,
se han dotado de los dispositives de empuje 41, ya mencio-,
nados varias vecés, que establecen la referencia por pre-
gibn de como minimo una pestafia de una rueda de 1los ejes
dé traslacién contra la via directriz del carril 3.

| | En las Figuras 17 y 18 se representa finel-
mente el objeto de la invencién en su aplicacidn sobre

una correccidn del carril en el cual se pueden emplear
exclusivamente puntos fijos 47 del carril como base de re—
ferencia.

Seghn la figura 17 se ha previsto en el
carril 3 un marco soporte 81 guiﬁdo con un mecanismo ce
traslacién 38 pera un emisor 82 para la emisidén de un hég
de rayos Laser 83 dirigidos hacia un punto £ijo 46. EL
emisor 82 estd alojado en el extremo libre de un brazo
soporte 84 que, mediante un accionamiento de husillo ¥
un motor de husillo de. mando a distancia 84', se aloja
transversalmente desplazable con relacidn al e¢je del
carril en el marco soporte 81, cuya parte superior 81°
se puede girar en caso deseado. El mecanismo de traglo~
cibn 38 del marco soporte 82 se empuja para una refercn-
cie correcta con relacidén a la posicidn real del carril 3
contra una via directriz.

Para la alineacidn lateral del carril 3 se
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emplea, segin la figura 17; un sistema de referencia gque
comprende dos cuerdas 42 y 44 ﬁe distinta longitud, tal
¥y como ya se ha explicado a base de la figura 5; por es-
ta razdn se emplean tambidn aqui los mismos signos de re-
ferencia. Junto con el brazo soporte 84 graduable se deg= -

plaza lateralmente también el extremo delantero 42' de la

" recta de referencia 42 nmas larga y se obtilene de estz ma~

nera ~ siempre que la distancia hacis el emisor 82 haya
sido determinada correctamente y corresponda a la distan-
cia de los puntos fijos 46 del eje del carril, o bien de
1a via directriz - su posicibn nominal independiente de
la posicién local del carril; de esta manera recibe bom-
bién la recta de referencia laerga 42 su curso nominal,
ya que su extremo trasero se encuentra sobre sl mecanise-
np de traslacibén 35 en la zona de carril ya corregido.

T Tan pronto como la recta de referencia mas

largs 42 asuma su posicidn nominal st puede desplazar

~ como de costwobre ~ el carril en la zona de las heria~
mientas enderezadoras 37 lateralmente a su posicidn nomi~-
nal, desplazéndose‘simulténeamente el extremo delantsro
de la recta de referpnela 44 mas corta tanto, hasta que
la proporclén de altura de flecha en la zona del eje de
medicibn 36 corresponda a la proporcién nominal previa-
mente conocida. El desplazamiento del punto final delan~

tero 42! en la recta de referencis 42 delantera, mas lar-
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ga, se efectla por un operarib 85 que, a través de un
dispositivo Qe mando 86 y tuberias de mando 87, origina
el desplazamiento lateral del brazo soporte 84 y del emi-
sor 82 y de esta manera observa Spticamente la alineacidn
del haz de rayos Laser 83 con la marca gque se encuentra
gabre el punto fijo 46.

Como muestra finalmente en forma esquemdtica
la figura 18 se puede realizar la ensellanza segin la pre-
gente invencidn mas sencillamente emitiendo haces de rayos
Laser 83 dirigidos hacia puntos fijbs 46 del carril 3 des-
de un emisor 82 que estd alojado en un brazo soporte 84
unido directamente con las herramientas 37 rectificadoraé
del carril. Bl carril 3 se desplaza de esta manera, junto
con las herramientas enderezadoras del carril 37, con 54!
brazo soporte 84 y con €l emisor, sincrénicemente, hasta
gque el haz de rayos 83 observado Spticamente estd alinea-
do con la marca que se encuentra en el punto fijo. ‘

N O T A

Desorita suficientemente la naturaleza del
invento, asi como la manera de reslizarlo en la prictica,
debe hacerse constar que las disposiciones anteriormenie
indicadas son sunsceptibles de modificaciones de detalle
en cuanto no alteren su principio fundamental. También
se hace constar que el invento corresponde a una Solicim

'b%de Patente presentada en Austria A 646/69 de 22 de
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enero de 1.969 acogiéndose,. por 1o tanto, a los bene-
ficios que conceden los Convenios Internacionales en

vigor, siendo 1o que consbituye la esencia deol referie

-do invento y por lo que se soljicita Patente de lnven-

cién por 20 afios en Egpaiia: PERFECCIONAMIENTCS EN LA
CONSTRUCCLON DE INSTALACIONES PARA EL COLTROL, IvoIcA
ClON Y/O VERIFICACION DE LA CORRECCION DE LA POS1CION
DE UN CARRIL; caracterizdndose por lo siguiente:

12 ~ Perfeccionamientos en la construceidn

' de instalaciones para el control, indicaciba y/o veri-

ficacidn de la correccibn de la posicién de un carril,

" @ base de rayos Laser, que sirven como base de referen-—

cia, del tipo que comprenden como minimo un dispositi-
vo para la emisién de estos rayos, como minimo de un
dispositivo para la determinacidn de le direceidn de
estos rayos, asi como minimo un dispositivo para la pal-
pacibén de los reyos y, en caso dado, estd dotado de apa~
ratos de indicacidn o bien de registro, asi como, en
caso dado, de herramientas para la correccién del ca~-
rril, por ejemplo, aparatos de elevacibn del carril

y/o ﬁerramientag enderezadoras latsirales del carril,
caracterizados porque para asentar mensurablemente
contra un tramo de via directriz, gue sirve como re-
ferencia, el dispositivo conectado cada vez con las
herramientas para la correccidén del carril y/0 con los
anos de graduacidn de altura y/o lateral previgtos

Para influenciar la posicibn, especialmenie el extromo’
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de una recta de referencis perteneciente al sistema
de referencis, para la palpacibén de log rayos Laser
formadores de la base de referencia, ge han previsto
unos drganos de presibn, asi como medios de acciona-
‘miento y de ﬁando para el desarrollo preferentemente
automdtico del movimiento de las herramientas de
correccibn del carril y/o de los Srgancs de gradua-
cidén en dependenéia de las seliales emitibles o bien

transmisibles en cada cago por el dispositivo palpa-

dor.

" 28 —~ Perfeccionsmientos segin la rei-

vindicacién 18, caracterizados porque al dispositivo
dispuesto en un extremo de la base de referencia, do-

tado convenientemente de un telescopio de mira o ape~

b

rato de mirs siﬁilar, se la ha adjudicado en el otro
extremo o dentro delcurso de la base de referenciz de
wn dispositivo para la recepcién de estos rayos y/o
de una tabla de objetivo o similar, en caso dado do-
tada de una fuente de luz, y porque entre estos extre-
mos de la base de referencia ée encuentran los disno~
sitivos palpadores que eniran en contacto con los ra~
yos Laser de dispositivos de verificacidén para la de-
terminacidn y/o correccibn de la posicién real del
carril, habiéndose conectado el dispositivo receptor
de los rayos y/o la tabla de objetivo, el emisor de

S rayos asil como los dispositivos de vérificacién,

con drganos de presidn para una toma de referencia
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mensurable con el carril.

3é - Perféceionamientos segin la reivin-
dicaciénrzé, caracterizados porque los rayos Laser se
unen pars formar un haz de secciéh preferentemente
constante, por ejemplo, en uno o varios planos, por
ejemplo, cruzados entre si, haﬁiépdose dispuesto los :
niembros palpadores de los dispositivos de verifica-
cibén, que se ponen directamente en contacto con los re~
yos Laser, cada vez solamente en la zona de una parte
de uno de sstos haces de rayos Lager de manera que, coO-
mo minino, una parte de los rayos emitidos lleguen has~
ta el receptor de los rayos o similar.

48 - Perfeccionamientos segin la reivin-
dicacibén 328, caracterizados por un haz de rayos en for-
mg de un plano psralelo o biea vertical al plano del
carril, para la nivelacidn o bien enderezamiento late-
u

8 -~ Perfeccionamiantos segin la reivin-
dicacién 32, caracterizados por wn haz de rayos perfi-
lado en forma de dos planos gque se cruzan o en angu-
1o uno a continuacibn del otro.

62 ~ Perfeccionamisntos segin le reivin-
dicacibn 38, caracterizados por:dos rayos o haces de
rayos paralelos, como minimo, emitidos por el mismo
emisor y uwn miembro palpador comiin para estos rayos
bien grupos de rayos y/o un receptor comin.

7¢ ~ Perfsccionamientos seghn 1a§?eivin~
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dicaciones 12 a 62, caraetefizados porgue los milembros
palpadores de los dispositivos de verificaciénm, en sus
zZonas adyacenfés e una zona central, lateralmente 0
por encima y por debajo, estén dotados de elementcs

5e sengibles a la luz y/o a la temperatura que g6 han

previsto para ei nando, preferentémente automdtico,

de los miembros ﬁéipadores graduables de los dispogi-

tivos de verificacidn hacia el centro del rayo o haz

de rayos Laser.

10. ' 88 ~ Perfeccionamiontos segin las re i~
vindicaciones 18 3775, caracterizados porque el recep~
tor de rayos o similar, en zonas lateralmente adyaeeﬁ-
tes 0 por encime y por debajo, estd dotado de eleman—
tos sensibles a la luz y/o temperatura que sirven pa<

15. ra el mando, preferentemente automético, de la grziuna~
¢cibn del dispositivo alojado en forma gradusble, pre-
ferentemente graduableren altura, que sirve para la
emisién de los rayos Laser con relacibén al recepicr
m/o para la graduacibn de este receptor asimismo alo-

20, jado, en caso dado, en forma graduable con relacifn
el emisor.

98 ~ Perfeccionamientos segin la reivin-
dicacién 88, caracterizados por una graduvecién gober-
nada por un motor en forma automitica por log elerxentos

25. - gensibles a la luz y/o temperatura del emisor y/o re-

ceptor alojado en forma desplazable.

108 - Perfeccionanisntos segin lag rci-

. ] .
vindicaciones 18 & 9%, caractorizados pordes rayos
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0 haces de rayos laser como minimo, dé curso paralelo
entre si, y unfdisﬁosi%iva receptor comin para esitos
rayos o haces de rayos y/o un receptor com@n con dos
elementos distintos como minimo dispuestos, centrales,
5e ‘uno al lado del otro o uno encima del otro, graduables
entre los dos rayos, para la indicacién de la variacién
@e los rayos con relacién al centro del miembro palpa-
dor del disposifivo verificador o bien del receptor
¥y para el gobierno de la graduacién del emisor y/o del
10. receptor.

. 118 - Perfecclonamientos seglin las rei-
vindicaciones 12 a 108, caracterizados porgue en el
curso de wn rayo o haz Qe rayos Laser, que se extien-
de desde la zona de carril sin corregir a la zona de

15. carril ya corregido, entre un emiéor y’uéﬁéeceptor )
bien una taebla de objetivo o similar, ia figa O S0pOr—
te, graduable en aliura o lateralmente, del extremo ds-
lantero estd adjudicada a una re;ta de referencia ubi~
lizgble para la correccién del carril y estd provista

20. del mismbro palpador de un diqusitivo de verifica~-
cibn para hacer contacto con los rayos Laser nediante
los cuales se vigila el desplazamiento del extremo de-
lantero de la recta de referencia a la posicién moni-
nal. .

25, - 128 ~ Perfeccionamientos segin las reii-
vind icaciones 18 a 115; caracterizados porque en el

/U// curso de un rayo o haz de rayos laser, que se extien-
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de desde la zona sin corregir del carril a la zona
del carril ya corregida entre un emisor y un recep-
#or.o bien una tabla de obﬁetivo o similar, se disponen ‘

-herramientas para la correccidén del carril y se doten

5. del miembro palpédor de un dispositivo de verifica-
_cién para hacer contacto con los rayos Laser, median-

- %e los cuales se puede vigilar el desplazamiento de
las herramiontas ‘de rectificacibn del carril hasts al-

canzar la posicidén nominal del carril.

10. 132 ~ Perfeccionamientos segin las rei-
.vindicaciones 112 y 128, caracterizados porgue en ana
zong de un haz de rayos laser se ha previsto el miem~

bro palpador de un dispesitivo de verificacibn para

ls graduacidén del extremo delantero de una recta de re=
(l

]

15. ferencia, utilizable para la correccidén del carril, y
en otra zona del mismo haz de rayos, el miembro palpa-
dor para la graduacidén de las herrsmientas de correc—
cibn del carril.

148 ~ Perfeccionamientos seglin la reivin-

20, dicacibn 12, caracterizados porgue en distintas zonas
de un haz de rayos ILsger se disponen los miembros »nal-
padores de dispositivos de verificacidn de, como wini~
mo, dosg herraﬁientas que sirven por ejemplo para lez
correceién del carril u brganos de greduacibn distine-

25. tos, dispuestos uno detrés del oiro, que en casc dado

/////Egrtenecen a distintas méguinas dispuestas una dotris
i
A/ de la otra.

e I
g p

¢
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158 ~ Perfeccionamisntos segin la.rei-

vindicacibn 115, caracterizados porque en una zona
de un haz de rayos Laser ge dispone ol miembro pale
pador de un dispositive verificador para la gradua-
cibén del extremo delantero de una recta de refersncis
¥y en otra zona del mismo haz de rayos, el disposi‘l;ﬂivo
de recepcidén para un gparato paras indiecar y/o registrar
la diferencia a corregir entre la posicidn nominal y
la pogicidn real del carril. R

168 - Perfeccionamientos segin la rei-
vindicacidén 152, oaracterizédos porque cuando se em-
prlea en una méquina,bateadora-nivéladora, el mienbro
palpador delantero de un dispositivo de verificacibn,
adjudicado al soporie de alturs graduable del extremo -
delantero de una recta de referencia, que sirve para
la nivelacidén del carril, se dispone sobre un carre-
t6n delantero convenientemente m§ndado a Qigtancia y
provisto de un accionamisnto proéio N porque en la
zona de las herramisntas elevédoras ¥y bateadoras de
la miquina babeadora-niveladors del carril se dispo-
ne el miembro palpador de un dispositivo de vgrifica—
cibn para la indieacién y/o, registro de la posicidn
de eltura y/o direccibén lateral del carril.

178 - Perfoccionamientos segin la rei-.
vindicacibn 11, caracterizados porque al extremo de-

ntero, dotado de un receptor a corregir en su pogi-

oibn, de una recta de referencia, que sirve pars la
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correccibdn Ge la posicibén del carril, se aliments un
rayo o haz de rayos Laser en una direccidén opuesta

& la del trabajo, dirigido hacia la zona del carril

ya corregido.

188 ~ Perfeccionamientos segin la rei-
vindicacidén 18, caracterizados porgue a un rayo o haz
de rayos lLaser fijable en su curso por ejemplo a hase
de puntog fijos 551 carril, gque se extiende entre un
mecanisno de traslacidén delantero, assentable contra
el carril, y un mecanismo de traslacidén trasero, esi-
nmismo asentable contre la misma via direciriz del caé
rril, se le ha adjudicado un dispositivo de verifica-
¢ibn graduable en direccidn transversal al eje del

carril, con el que estd unido el extremo delanterc,

. ll
que se encuentra en ls zong del carril sin corregir,

de una recta de referencie que sirve para la corred-
cibn de la posicidn del carril para, antes de la
correccibn, ser llevado a su posicibén nominal.

194 - Perfeccionamientos segin la rei-
vindicacibn 18, caracterizados por un dispositivo
guigdo en el carril graduable, convenientemente con
mando a distancia, con relacibén 2l tramo de via di-
rectriz para la emisidn de rayos o haces de rayos a
dirigir sobre los puntos fijos del carril.

202 -~ Perfeccionamientos segin la rei-
vindicacién 19, caracterizados porgue con el dispcsi-

tivo graduable para la emisién de los rayos o haces
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de rayos a dirigir sobre 1los puntos fijos del carril,
se ha conectado el extremo delantero de una recta de
referencia que sirve para la correccién de la posi~
cibn de la via. |

218 - Perfeccionamientos segln la rei-
vindicacibén 19, caracterizados porque con el disposi-
tivo para la emisibén de rayos 6 haces de rayos ILaser
a dirigir hacia puntos fijos del carril, se han conec-~
tado herramientes para la correccibn del carril, espe-
cialmente herremientas para enderezar'lateralmenie el
carril.

228 - Perfeccionamientos en la construc-
cién de instalaciones para el conbrol, indicacién y/o
verificacién de la correccidén de la posicibn de un
carril, tal y como queda sustancialmente descrito en
la presente Memoria e ilustrado en los dibujos adjun-
tos. -
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