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PATENTE DE INVENCION

" que por veinte afios, para Espafia, se solicita & favor de la
firma MASSEY-FERGUSON INC., entidad estadounidense, residen
te en DETROIT, MICHIGAN (Estados Unidos) 12601 Southfield -
Road, por: "PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN IOS APEROS =
TE TABRANZA, EN ESPECIAL ABADOS BIDIRECCIONALESM.—

MEMORIA DESCRIPIIVA )

Ia invencidn se refiere en general a aperos de -
labranza y mas en particular a un mecanismo de enganche y-
desenganche hidréulico para un arado bidireccional arrastrg
do por tractore=

Para satisfacer la creciente demanda de un apero-
de arado bidirecci®nal, se han desarrollado arados semi-mon
tados dotados de hileras de cuerpos de arado opuestas hacia
la derecha é izquierda que pueden ser desplazadas alternati
vamente a una posicién de contacto con la tierras Puesto -
que con un arado corriente unidireccional el empleo de seme
jante apero en tierra extremadamente rocosa necesitaria la-
aplicacién de un mecanismo de desenganche para permitir el-
desplazemiento individual de los cuerpos del arado fuera de

la posioién de contacto con la tierra, al encontrar los mig
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mos en la tierra un obstéeulo, tal como una roca, con el fin

de evitar deterioros de naturaleza de una deformacién 6 ro=-
tura del cuerpo del arados= )

Lioe corrientes arados unidireccionales utilizan un
mecanismo de desenganche separado para cada cuerpo individual
mente. Un arado bidireccional provieto de un sistema similar
utilizeria solamente la mitad de mecanismos dd desenganche =~
a la vez. Este sistema seria por lo tanto antiecondmico-

Pambién las limitaciones de espacio causadas por la
excesiva pfdximidad de las dos hileras de cuerpos de aradoc =
opuestas entre si presentanian problemas en la estructura, -
la fabricacién y en el servicioe=-

En consecuencia consiste el objeto de éate invento
en la creecién de un arado bidireccional con un sélo mecenig
mo de desenganche para cada par de cuerpos opuestos, dimitan
do con ésto a la mitad del numero de mecanismos de desengen
éhe requeridos, utilizando a la vez cada mecanismo de desen-—
ganche.- 7

De mcuero Gon éste invento un arado G otro apero de
labranza estd dotado de un chasis que lleva una pluralidad de
parejas de aperos de labranza 6 cuerpos de arado opuestos en
tre si para su desplazamiento por elementos operadores entre
las posiciones alternativas de contacto con la tierra 6 en -
egtado elevado, existiendo elementos de desenganche para ha=
cer posible el movimiento de cada §til fuera de la posicidn-
operadora, incluyend6 elementos que hacen posible el movimien
to oscilante de cada Util a & fuera de la posicidn operadora
elementos de tope en cada Util y en el bastidor, a fin de li-
mitar el movimiento oscilante a la posicidn eperadora y elemen
tos de desviacidn que se extienden entre cada par de Utiles -
opuestos y desvian los elementos de tope, con lo que el movi-

miento de un Gtil fuera de la posicidn operadora es opuesto -

~
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por el elemento de demvio que reacciona sobre el bastidor a

través del Util opuesto y el elemento de tope.-

Estos objetos y estas caracteristicas incluso las-
adicionales de este invento resultan més claros al hacer re
ferencia a la siguiente descripcion detallada que traté de la
realizacion preferida, segin ilustran los planos anexos, en
los que muestran: .

Fige. 1 un alzado de un arado bidireccional dotado-
de mecanismos de desengahche de acuerdo con egte invento;

Fige 2 una vigta en planta del arado ilustrado en-
fige 1;

Fig. 3 una vista parcial aumentada a escala confor
me la linea 3 - 3 de la fig. 1;

Tigs 4 wna vista detallada aumentada a escala de -
una parte del arado, ilustrando el funcionamiento de los me=
canismog de desenganche.-

Con respecto a lag figuras 1 y 2 de los planos un-
apero de arado reverdible geperalmente selialado con 10, inclu
ye un elemento bastidor de traccidn en forma de tubo de trac-
cibn 6 timdén 12 el cual va montadd en un soporte en forma de-
C 14 el que esta acoplado mediante un pasador 16 a un elemen=-
to de tracoidn 18. E1 elemento de traccidn 18 incluye un par
de barras transversales 20 que se extienden opuestas entre si
¥ van corrientemente montadas en las articulaciones de trac-
cion inferiores 22 de un tractor (no dibujado).-

El tubo de traccidén 6 timén 12 se extiende hacia a-
tras y esta montado giratorio en un manguito 24. E1l manguito-
24 1leva rigidamente montada una parte diagonal del bastidor-
6 brazo 26 que mediante su extremo delantero esta acoplado al
extremo exterior de una pieza 28 de dicho bastidors Un cojine-
te 30 montado giratorio sobre el extremo delantero del timdén-

12 soporta el extremo interior de la pieza componente 28 del-

-



. et R N 158

-80

85

- 90

95

100

105

110

bastidor.

En la parte trasera del manguito 24 el tubo de trac-
cidn 12 tiene otro manguito 32 que lleva montada uns abrazade-
ra en forma de C (34). Un eje perpendicular 36 estd articulado
8 la abrazadera 34 y soporta una parte 38 que lleva una rueda-
dg surco trasera dirigible 40.

Delante del cojinete 30 el ‘tubo de traccidn 12 lleva
rigidamente montado un par de Erazos transversales opuestos 42
¥ 44, los que llevan las respectivas piezas de enganche 46 y -
48 en sus extremos. Un sistema hidrdulico vé articulado en 52-
al tubo de traccidn 12 y tiene el véstago de.su pistén fijado-
a una pieza dé montaje 56 en la respectiva parte 28 del bagti-
dor. El gistema hidrdulico 50 es accionado mediante un fluigdo-
de presidn procedente del sistiems hldraullco del tractor, no =
ilustradoe= )

El brazo 26 lieva una pluralidad de parejas de sopor

tes situados a distancia entre si, lés cuales llevan montadas-

.giramo;ias unas parejas de brazos soporte, opuestos 60, en 62

En su extremo eztéﬁior cada brazo 60 lleva una pieza de monta-
je 64 1la que lleva el cuerpo de arado corriente de tipo izquier
do 6GL ¥y de tipo derecho 66R.

Refiriendonos ahora a la figura 4, el extremo interior
de cada brazo 60 incluye una superficie de tope angular (68) la

gue es enganchable con una placa de tope 70 montada sobre el tu

bo de traccidn 12 para limitar el movimiento gitatorio de cada=-

uno de los cuerpos de arado hacia fuera del bastidor a una poal
cion operadora, como se ilustran en lag figﬁras‘1 Yy 3 Un ele-
mento de desviacion en forma de un sistema hidrdulico 72 va ar-
ticulado en 74 a cada uno de los pares de brazos soporte 60L y
60R llevando en un punto intermedio la pieza 64 y él eje 62« TLos
sistemas hidrédulicos comunican con una fuente de presidn hidréu-

lica constante, tal como un mcumwlador é el sistema hidrdulico -
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del tractdr no ilustrado, de una manera corriente. El émpujé’-

de los sistemas hidrdulicos 72 obliga los cuerpos de arado o=-

puestos 66L y 66R a adosarse por separado a los topes 68 y T0.

Cuando el arado 10 estad operando los eistemas hidrdu
licos 72 llevan la hiléra de cuerpos de arado 66R en contacto-
con la tierrgy como ilustrado en las figuras 1 y 3. Cuando tro
pleza el arado tropieza zmon una obstruccion tal como una roca-
%6, ilustrgda en fige 4 con una fuerza suficiente para superar
1la fuerza ejercida por el pistén 72, el cuerpo de arado obstrui
do 66R es forzado hacia arriba, anulando el pistén el cual trang
mite ésta fuerza, § reacciona sobre el brazo 26 a traves del --
brazo soporte 60L y los topes 68 y 70 del cuerpo opuesto 66L del
arado- Con ésta disposicion se hace ya patente el que se necegi-
ta solamente un piston 72 por cada par de cuerpos de arado opues
toge Egto se cumple permitiehdo al pistdén a reaccionar sobre el
bagtidor a ﬁravés de la estructura de soporte de la pieza infe-
rior opuesta, mas bien que directamente sobre el bagtidor, como
es corriente en'los arados bidireccionalese ‘

El funcionamiento del pistén 50 para invertir las po=
aiciones de los cuerpos del arado de tal manera que los cuerpos
66L entren en contacto con la tierra y los cuerpos 66R sean elg
vados se describe compketamente en la solicitud de patente ng -
524.191 titulada "apero de labranza semimontado" depositada el-
12 de febrero de 1+966+— ”

' En resumen, el piston 50 es obligado a extender y de-
sembragar la pieza sujetadora 48 de la pieza de montaje 56. El-
aumento de la presidén hace el que el manguito 24 y el cojinete-
30 pivoteen sobre el tubo de traccidn 12 y hagan gifar la pleza
componente 28 del bastidor y el brazo 26 con los cuerpos del a-
rado por un angulo de 1802. Este movimiento es limitado por el-
enganche de la pieza de sujecidn 46 oon la pieza de montaje 56

1a cual coloca los cuerpos 66L en una posicidn de contacto con-

—.
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la tierra y los cuerpos 66R en estado elevadoe Después 61 fuane
cionamiento de los mecanismos de desenganche es gmilar a aguel
deascrito anteriormente, siemdo impedido el desplazamiento del-
ouerpo 661 hacia arriba por un piston 72 que reacciona por me-
dio de wn brazo 60R y los topes 68 y 70 del cuerpo opuesto 66R
sobre el brazo 26. S ,

El arado incluye ademds un mecanismo dirigible y aute
maticamente basoulable para la rueda trasera 40 reversible, ¢d-
mo se describe completamente en la solicitud de patente antes -
mencionada. En resumen, esta disposicidn comprende un engranaje
conico 80 el que engrana con otro engranaje cdnico 82 montado -
sobre una harra de direccidn 84 la que se extiende concentrica-
mente a través del tubo de traccidn 12 hacia la terminacidn con
un engranaje conico 86« E1 engranaje 86 coopera con otro engra-
naje conico 88 montado sobre el eje 36 de direccién de 1a rueda
40-1La rueda 40 se orienta automaticamente para correr hacia el
lado del surco exterior mediante un mecanismo 90, que puede mer
operado para hacer girar el manguito 32 durante el movimiento -
del brazo 26. Este mecanismo estd descrito con mds detalles en-
la solicitud de patente mencionada anteriormente.-

Aln cuando se haya ilustrado y descrito solamente una
realizacidn preferida de éaste invento, existen muchas variacio-
nes que caen completamente dentro del ambiente de las reivindi-
caciones siguientese~ .

_ Descrita suficiemtemente la naturaleza y alcance de-
l; presenterinvencién, se hace consibar que en la misma pueden -
ser variables los materisles, dbmensiones y en general aguellos
otros defalles, accesorios & secundarios que no alteren, cambien
ni modifiquen la esencialidad propwestss-

Los términos en que queds redactada esia memoria son -
ciertos y fiel reflejo del objeto descrito, debiendose tomar en-

wn sentido més amplio ¥y nunca en forma limitativa.-
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Se reivindica como de la propia y nueva invencidn, la propie-
dad y explotacion exclusive de:

18+~ Perfeccionamientos introducidos en los aperos de labran-
za en especial arados bidireccionales, constituidos por un ==
bastidor que ileva una pluralidad de parejas de Gtiles de la-
brahza para su movimiento mediante elementos operadores entre
posiciones operadores alternantes de contacto con la tierra =
¥y élevada, caracterizados por unos elementos de desenganche -
perfeccionados con el fin de hacer posible el desplazamiento-
de cada Util fuera de su posicidn operadora, comprendiendo e~
lementos que hacen posible el movimiento de cada Util en ¥y fue
ra de la posicidn aoperadofa, un elemento de tope sobre cada-
4til y sobre el bastidor que cooperan entre si para limitar -
el desplazamiento hacia la posicidn operadora y elementos de-
desviacidn que se extienden entre cada par de Utiles opuestos
¥ desvian los elementos de tope hacia el contacto entre si por
lo que el desplazamiento de un Atil fuera de 1la posicion ope-
radora es impedido por el elemento de desviacidn que reaccio-
ng gobre el bastidor a través del Util opuesto y el elemento-
de tope.-

28.~ Perfeccionanientos introducidos en los aperos de labranw
za en especial en arados bidireccicnales, segin reivindicacidn
18, caracterizados porque en un arado multiple . reversible que
tiene un bagtidor que lleva una pluralidad de pares de cuerpos
de arado opuestos para un desplazamiento coincidente entre el-
contacto con la tierra y la posiocion elevada, el mismo emtd do
tado de elementos de desenganche perfeccionados para hacer po-
sible temporalmente un movimiento independiente de cada cuerpo
de arado fuera de la posicldén operadora, al encontrar el mismo
un obstéculo, cemprendiendo el mismo elementos soportes que -

sbstienen cada cuerpo de arado sobre el bastidor para el des-
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Plazamiento en ¢ fuera de la posicidn operadora, egtando dig-
puestos elementos de tope sobre los goportes y sobre el basti
dor que cooperan entre sf para limitar el desplagzamiento de -
los cuerpog de srado a la posicion operadora, exteddiendose ¢
210 . lementos de desviacidn entre los elementos soportes opuestos-
para desviar los elementos de tope, en contacto entre si, pa-
rg colocar los cuerpos opuestos en ppsicién operadora por lo-
que dicho desplazamiento de un cuerpo de arado fuera de la po
sicidn operadora, al encintrarse con un obstéoulo, ea resisti
215 do por los medios de desviacidn que reaccionan & través del =
cuerpo opuesto y sus elementos de tope sobre el bastidors
- 3%8.~ Perfeccionamkentos introdﬁcidos en log aperos de labran-
2a en especial en arados bidireccionales, segin reivindicacién
28, caracterizados porque cada uno de los elementos soportes-
220 inecluye un 6rgano que lleva un cuerpo de arado en uno de sus-
extremos y elementos que hacen girar el elemento goporte con
respecto al bastidor por un punto de giro espéciado, incluyen
do los elementos de tope una superficle de tope sobre el ele-
mento soporte en un punto distanciado del punto de giro y una
225 superficie de tope correspondiente sobre el bastidore=
48.- Perfeccionamientos introducidos en los aperos de labran=-
za en especial en arados bidireccionales, segén reivindicacidn
28, caracterizados por un arado multiple reversible por compren
der en combinacidn un bastidor de dos hileras de cuerpos de a-
230 | rado dispuestas por un angulo de 1802 en torno del bastidor P8
ra formar parejas de cuerpos de aradé opuestas, una pluralidad
de soportes de los que lleva cada uno en un extremo un cuerpo=-
de arado- giratorio con respecto al bastidor Por un punto espa-
ciado para hacer posible un movimiento oscilante individual de
235 cada cuerpo del arado a y fuera de la posicion operadora, exig
tiendo un elemento para hacer girar el bastidor por ejes sus-—-

tancialmente horizontales con el fin de colocar alternativamen=—
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te cada hilera de cuerpos de arado en la posiciénkde contacto

con 1la tlerra y en la poaicién elevads estando dotado ademds-
de elementos de tope sobre cada soporte y sobre el bastidor -
para limitar el movimiento oscilante de cada cuerpoe de arado-
a la poeiciéh operadora, ¥ elementoaﬂde'deéwiacién que se ex-
tienden entre los soportes de cada pareja de cuerpos de arado
opuesto, con el fin de desviar los elementos de tope para su-
contacto y colocar loa cuerpos de arado en posicidon operadora
por lo que el movimiento oscilante de un cuerpo de arado fue-
ra de la posicién operadora ee registidorpor los elementos de
desvio que resccionan a través de los elementos de soporte y-
de tope sobre el bagtldors |

58,= Perfeccionamientos introducidos en los aperos de labran-
za en especlal en arados bidireccionales, segﬂn reivindicacion
38, caracterizados porque el punto de giro del elemento sopor
te egtd situado entre el cuerpo del arado y la superficie de-
tope del elemento soporte.

68.~ Perfeccionaliientos introducidos en los aperos de labran=-
za en especial en arados bidireccionales, segin reivindicacidn
32 caracterizados, porque los elementos de deasvio incluyen un-~
diepositivo de fuerza constante que une entre s{ cada pareja =
de los elementos soportes y ejercen sobre los mismos una fuer-
za constante para hacer accionar los elementos de tope y resim
t+ir al movimiento oscilante de los cuerposg de arado fuera de -
la posicidn operadora--
T8.- Perfecoionamientos introducidos en los aperos de labran-
za en especial en arados bidirecclonales, segin reivindicacidn
6%, caracterizados, porque el dispositivo de fuerza constante,
es un oilindro hidraulico sometido a presidm constante con el-

£{n de extender ol cilindro y hacer accionar los topes.-

88.- Perfectionamientos introducidos eb los aperos de labran-

za en especial en arados bidireccionales, segin reivindicacitn

et
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un dispositivo de fuerza constante que une entre si cada pare

ja de elementos soportes opuestos y ejercen una fuersza constan
te sobre ellﬂs con el fin de hacer accionar los elementos de-
tope ¥y reaisiir al movimiento_oscilante de los cuerpos de arg
do fuera de la posicidn operadora.- -
94.- Perfeccionamientos introducidos en los aperos de labran-
za en especial en arados bidireccionales, segin reivindicacién
8s, caracterizados porque el dispositivo de fuerza constante-
en un cili{ndro hidrdulico que dispone de una presidn constan-
te para extender el cilindro con el f£in de influir en los to-
pes.- ' |

108¢ = Perfeceionamientos'introducidos en los aperos de lgbran-
za en especial en arados bidireccionales, segin reivindicacidn
48, caracterizadss, porque el medio de desviacidn incluye un-
dispositivo de fusrza constante que interconecta cada par de-
elementos soportes opuestos y ejercen una fuerza constante sg
bre estos para hacer accionar el medio tope y resistir a dicho
movimiento ogcilante de los cuerpos de arado fuera de la pogie-
cidn operadorae-

118.~ Perfeccionamientos introducidos en los aperos de labran-
za en especial en arados bidireccionales, segﬁn reivindicacidn
102, cagracterizados porque el disgpositivo de fuerza consitante
es un cilindro hidrdulico que tiene un suministrq'de presién -
constante para extender el cilindro que contacta los ﬁgpes--
128.- "PERFECCIONAMTENTOS wg@mmﬂ_m_g_ﬂds IE LABRAN~
ZA_EN ESPECTAL EN_ARADOS BIDIRECCIONALES'. -

_ "Qonsta la presente memoria descriptiva-de diez ho-
jas numeradas y mecanografiadas por una séla cara a las que se

les acompafian dog planos para su mejor comprengién--ls»
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