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El presente invento concierne a un dispositivo de es-

tabilizacidn de asentamiento, que puede ser incorporade o colo-

i
i

cado sobre cualquier instrumentc flotante, para neutralizar de
una manera gen;ral, parcial o completamente, los movimientos am,
gulares perturbadores, p;ovocados, por ejemplo, por el oleaje.%
El dispositivo del invento estd concebido de manera {
que constituya ventajosamenfe un estabilizador anti-balanceo o?
anticabeceo, capaz de a&aptar por lo menos el par rectificador,

gue el mismo suministra, en funcién del par perturbador experié

mentado, i

prende un conjunto de transferencia de una masa 1iquida, que co
prende, en el interior de una chmara o recinto conteniendo di--
cha mesa, por lo ménos un opéreulo guiado en desplazamiento y -
asociado, por lo menos a un gato, susceptible de ser alimentado
por lo menos por una instalacién, que comprende un motor de im—
pulsidn y una bomba de caudal variable y de una bomba de cebado
para la alimentacidn de un motor hidrdulico, cuyo drbol de salj
da estg acoplado mds alld de por lo menos un volante de inercia
al 4drbol de impulsién de una bomba de caudal variable de ali--
mentacién del gato, y cuyo servo-mando esté4 controlado por una
cadena de servidumbre y de deteccidén del par perturbador experi
mentado por el instrumento flotante.

Otras diversas caracteristicas del invento surgirad -

por lo demds de la descripcidén detallada, que sigue.

18

Segin el invento, el dispositivo de estabilizacidn com
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Une forma de realizacidn del objeto del invento estd
representada, a titulo de ejemplo no limitativo, en los dibujos
adjuntos, -

La figura 1 es un esquema, que muestra los diferentes
elementos constitutivos del dispositivo de estabilizacién de -~
asentamiento,

La fig. 2 es una perspectiva esquemdtica parcial mos-
trando, a mayor escala, la realizacién particular de uno de losg
elementos constitutivos del dispositivo de estabilizacidn,

Segin el invento, el dispositivo comprende un conjun-
to de transferencia 1, representado en la fig. 2 en su aplica—
cidn a la estabilizacién, anti-balanceo de un instrumento flo--
tante, cuyo casco estd esquematizado en 2. Segin este ejemplo -
de aplicacién, el conjunto de transferencia 1 estd dispuesto en
el interior de una cdmara de transférencia 3, transversal al -+
eje longitudinal del casco 2 para hacer coﬁunicar las partes in
feriores de dos recintos laterales 4, que se extienden vertical
mente. La cdmara 3 contiene una masa liquida 5, que se eleva —-
igualmente al estado de)reposo en parte en el interior de los
recintos laterales 4.

- El conjunto de transferencia 1 comprende esencialmen-
te un pistén u opérculo"6, de seceidn complementaria a la de lg
cdmare 3, en el interior de la cual se mantiene verticalmente -
el mismo por caminos de guia 7 horizontales. Aunque no esté re-

presentado, se comprende que el pistén u opérculo 6 podria es—-

tar dispuesto horizontalmente en arribada, por ejemplo. Cada cg
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-mino 7 puede estar constitufdo de varias maneras convenientes,
especialmente por una varilla-gufa 8, por ejemplo, de seccién -
cilfndrica, hecha solidaria del pistén u opérculo 6 para correr

en uno o varios apoyos 9. Las varillas-gufas 8, pueden estar -4

previstas por pares a uno y otro lade del pistdén u opéreulo 6.;

i
i
i

Este dltimo estd igualmentehnnido a los extremos de las varillas
de pistones 10 y 11 de dos éatos opuestos de simple efecto 12 j
13, cuyos cuerpos 14 y 15 estdn montados articulados sobre so—%
portes 16 y 17. En ciertos casos los gatos 12 y 13 pueden estaxr
remplazadgs por un solo gato de doble efecto y de doble varills

o biela de pistén,

Los gatos 12 y 13 estén destinados a ser alimentados

alternativamente con fldido hidrdulico a presién, de manera que
impulsen en uno o én otro sentido el pistén ugérculo 6 en el -
interior de la cdmara 3 con ei f£in de desplazar el centro de -
gravedad de la masa 1{qﬁida 5 y crear una especie de par recti-
ficador, antagonista a un par perturbador, experimentado por el
instrumento flotante. Segin la importancia de este ltimo, se -
comprende gue la potencia necesaria para desplazar el pistén u
opérculo 6 varia de manera‘importante e incluso puede alcanzar
en punta, valores muy grandes relativamente a la potencia medisa)
consumida. Ademds, debe hacerse observar que es dtil suministrar
una cierta energfa a los gatos para desplazar el piétén u opér-
culo 6, pero que en otros casos los gatos deben ser capaces —--
igualmente de recibir y absorber una cierta energfa transmitida
por ls masa lfquida 5 que ejerce un empuje sobre el pistén u —-

opéreculo.6.
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Para msponder a estas caracteristicas, el invento pre
vé el asegurar la alimentacidn con fluido hidrdulico a presidn
de los gatos 12 y 13 por intermedio de una instalacién de ali--
mentacidn 18, representeda en la fig. 1. Segin esta Gltima, la
instalacidén 18 comprende un motor de impulsién 19 para una bomb
hidrdulica de caudal variable 20, auto-regulada en presién, cu-
ya aspiracidén estd conectada a un depbésito o cubeta 21. El re-—-
flujo de la bomba de caudal variable 20 estd empalmado a la en+
trada de un motor hidrdulico 22, cuyo drbol de salida 23 estd -
acoplado al drbol de impulsidén 26 de un volante de inercia 25.
El drbol 26 estd a su vez acoplado al drbol de impu}sién 28 de
una bomba de caudal variable 29, jrevista para alimentar en cix
cuito cerrado, los gatos 12 y 13 por intermedio de un servo-man
do.

El motor 19 estd igualmente previsto para asegurar lg
impulsién de una bomba de cebado 30, cuya aspiracién estd empall
mada a un depdsito o una cubeta 31, que puede evidentemente sex,
el mismo que el de alimentacién de la bomba de caudal variable
20, E1 reflujo de la bogba 30 estd empalmado & la salida de la
bomba de caudal variable 20 y comprende hacia arriba de este —-
_empalme, una chapalets anti-retorno o de retencién 32, Una vdl-
vula de seguridad 35 permite dejar la bomba 30 sin funcionamien
to para velocidades inferiores o iguales a la velocidad nominal
'del volante de inercia 25, El reflujo del motor hidrdulico 22 -
comprende, hacia arriba del retorno a la cubeta, un regulador -

de caudal 33, as{ como un orificio calibrado 34, previsto en de
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perturbador, experimentado por el instrumento flotante, la bom-

~rivacidn y destinados a establecer, por una parte, una contra;

presién préxima a la presién de cebado para la velocidad nomi--

nal del volante de inercia 25, y, por otra parte, una contra-prg
sién, que varia con el cuadrade de la velocidad de rotacidn de

dicho volante para valores de velocidades superiores a la velo-
cida& nominal de este ﬁltimq.

Con ocasién de la‘puesta en marcha de la instalacién
de alimentacidn arriba deserita, la rotacidn del motor 19 hace
girar la bomba de caudal variable 20, cuyo'caudal de aceite mug
ve el mofar hidrdulico 22. La impulsién de par constante de este
dltimo asegura, durante la puesta en rotacién del volante de ——

inercia 25, gue alcanza progresivamente su velocidad nominal in

pulsando la bomba 29, cuyo caudal durante esta fase estd reguld

do a cero, El dispésitivo de estabilizacidn estd entonces listo
para funcionar.

En el caso de um exigencia de potencia importante,pox
ejemplo para elimentar el gato 13, cuando sea necesario hacer -
correr el pistdn u oferculo 6 en el sentido de la flecha fl pa—
ra desplazar ld masa lfquida 5 en el sentido correspbndiente -

con el fin de engendrar un par corrector, antagonista a un par

ba 29, cuyo servo-mando estd gobernado para alimentar dicho ga-
to 13 y suministrarle una energia en relacidn con el par correg
tor a crear, estd impulsado por el volante de inercia 25, de ma
nera que el motor 19 de impulsidn de la bomba de caudal varia—-

ble 20 no tenga que suministrar una potencia superior a su po—-
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-tencia nominal. Cuando la potencia a suministrar disminuye y -
tiende a anularse, se cémprende que el volante de inercia 25 ya
no tiene que suministrar potencia complementaria y tiemnde, como
consecuencia, a recuperar progresivamente su velocidad nominal,
de modo que la instalacién de alimentacién se encuentra en las

condiciones iniciales de fuﬁcionamiento.

En el caso en que el balance de potencia intercambia-
da entre la instalacién de alimentacidn 18 y el conjunto de tra
ferencia 1 se salde por una potencia recibida, por ejemplo, en
el caso en que la masa liquida 5, momentdneamente sometida a un
par perturbador aplicado al instrumento flotante, tienda a pro-
vocar el desplazamiento en uno u otro sentido del pistén o del
opérculo 6, la bomba 29 entonces tiende a comportarse como un -
motor y a impulsar el volante 25 a una velocidad superior a su

velocidad nominal. En el caso de exceso de velocidad media del

caudal complementario de la bomba de cebado 30 se suministre al
motor hidrdulico 22 igualmente impulsado con exceso de veloci--
dad por la accidn del volante de inercia 25. Debe observarse —-
que el volante 25, en ningidn caso, puede ser movido en exceso -
de velocidad més alld de un valor predeterminado por el hecho -
de la presencia del regulador 33 y del orificio calibrado 34, -
destinado a crear una contrapresidn de seguridad, que frena la
rotacién del motor 22 para velocidades de rotacidén vecinas y —-
swpériores a la velocidad nominal del volante de inercia 25. As{
se tiene la seguridad, en todos los casos, de limitar la sobre-

velocidad del motor 22, del volante de inercia 25 y de la bomba

29, disponiendo al mismo tiempo de un excedente de potencia ne-

volante de inercia 25, la chapaleta 32 se ébre, de manera que el

ns
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-cesario, netamente superior a la potencia nominal del motor de
impulsidén 19, En otros términos, la instalacidn permite dispo--
ner de un motor de impulsidn 19 de potencia inferior a la poten
cia de punta, susceptible de ser exigida por dicha instalacidn,
estando suministrado este excedente de potencia por la energfa
cinética almacenada por el volante de inercia y restitufda por
medio de una variacidn de v;locidad de rotacion razonable de di
cho volante.

Es evidente, que la instalacién 18 puede comprender -
varios volantes de inercia y mandar el corrimiento de uno o va-
rios pistones u bﬁerculos 6 &, eventualmente, estar asociada a
otras instalaciones andlogas para maniobrar el desplazamiento -
de un solo pistén u opérculo.

El servo-mando del cajén de distribucién de la bomba
estd mandado por una cadena de servidumbre, capaz de apreciar -
el par perturbador aplicado al instrumento flotante, con el fin
de controlar el valor de un par antagonisia compensador. Esta -
cadena de servidumbre puede comprender un detector del dngulo -
de cambio de asentamiento del instrumento flotante, un detectox
de la velocidad angular de este cambio de asentamiento y un de+
tector de la segunda derivada de este dngulo de cambio de asen-
tamiento asociado eventualmente a una red correctora en funeidn

de estos dltimos, asi como un servo-motor que mands, por vari--

llajes de servidumbre, el servo-mando de la bomba de caudal va-

riable 29,
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El invento no est{ limitado al ejemplo de realizacidn
representado y descrito en detalle, porque diversas modificacig
nes pueden ser aportedas al mismo sin salir de su alcance. En -
particular, es posible asegurar la alimentacién de los gatos 12
¥y 13 en oposicién a las bielas de pistén, teniendo en cuenta -
evidentemente la inversidn de alimentacién para un desplazamien|

to en el mismo sentido.

[1=]

La presente patente de invencién comprende las siguie
tes reivindicaciones:

1.~ Dispositivo de estabilizacién de asentamiento pa-
ra instrumento flotante, caracterizado porque comprende un con-
junto de transferencia de una masa liquidaz que comprende en el
interior de una cd€mara o recinto que contiene dicha masa, por -
lo menos, un opéreculo guiado en desplazamiento y asociado por ~
lo menos a un gato, susceptible de ser alimentado por lo menos
por una instalacidn, qué‘comprende un motor de impulsidn de una
bomba de caudal variable y de una bomba de cebado para la ali-—
mentacién de un motor hidrdulico, cuyo 4rbol de salida estd aco
plado mds alld de por lo menoé un volante de inercia al drbol -
de impulsidn de una bomba de caudal variable de alimentacidn del
gato, y cuyo servo-mando estd controlado por una cadena de ser-
vidumbre y de deteccidén del par perturbador, experimentado por

el instrﬁmento flotante.
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2.- Dispositivo de estabilizacidén segin la reivindica
cidn 1 caracterizad; pofque“él conjunto de transferencia compren
de un opérculo o pistén, dispuesto verticalmente en una cdmara
de transferencia, gque com?nica dos recintos laterales rellena-—-
dos, en parte por una masa liquida igualmente contenida en la -
cdmara de transferencia, estando llevado dicho opérculo por ca-

[

minos de gufa que se extienden horizontalmente a uno y otro lado

de dos gatos opuestos, de simple efecto.

3.~ Dispositivo de estabilizacidn seglin las reivindi-

caciones 1 ¥y 2, caracterizado porque los caminos de guia del —J
opéreulo estdn constituidos por varillas-guias, montedas para j
correr en soportes. ' |

4.~ Dispositivo de estabilizacidén segin la reivindicg "
cidn 1 caracterizado porque la instalacidn de alimentacién de 4
los gatos comprende un motor de impulsidén de una bomba de cau—%
dal variable, auto-regulada en presidén y de una bomba de cebadé
cuyo circunito de reflujo compreﬁde, hacia arriba de su empalme{
sobre el circuito de reflujo de la bomba de caudal variable, -
una chapaleta de retencidn y una vdlvula de seguridad tarade pa
ra hacer que dicha bomba de cebado quede sin funcionar para ve-
locidades de rotacidn del volante de inercia inferiores o igua-
ies a la velocidad nominal de dicho volante.

5.— Dispositivo de estabilizacidn segfn la reivindica
cién 1 caracterizado porque el motor hidrdulico, que asegura el

movimiento del volante de inercia y de la bomba de alimentacidén

de los gatos comprende sobre su circuito de reflujo, un regula-
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~dor de caudal y un orificio calibrado, destinado a crear, res-

pectivamente, una contra-presién de frenaje, préxima a la pre-—-—
sién de cebado para la velocidad nominal del volante de inercia
vy una contra-presidén de frenaje de dicho motor hidrdulico, que
varia con el cuadrado de la velocidad de rotacidn del volante -
de inercia para velocidades superiores a la velocidad de rota—-
cidén nominal de dicho volante.

6.~ Dispositivo de estabilizacidén segln las reivindi-
caciones 1 y 5, caracterizado porque el motor hidrdulico de la
instalacidn de alimentacidn impulsa por lo menos un velante de
inereia soportado por un drbol, que impulsa, a su vez, la bomba
de caudal variable de alimentacidén de los gatos.

7.~ Dispositivo de estabilizacidn segin la reivindica
cién 1, caracterizado porque el opérculo estd asociado a un ga-
to de doble efecto y de doble biela.

8.- Dispositivo de estabilizacién de asentamiento pa~
ra instrumento flotante.

Segin se describe y reivindica en la presente memoria
descriptiva y se ilustra con los dibujos que a la misma se acom

pafian,
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