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Perfeccionamientos en dispositivos para la regula

cién @el tréfico de vehlculos ¢ objetos méviles.

oot

Solheitants: CONPAGNIE GENERATE D'ADTOMATISNE, entidad francesa,
regidente en: 12, rue de la Paume, PARIS (Seina),

Francia.
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Lea presente invencidu se reviere 8 la regula-
cién de un trdéfico, especialmente en el cagso de lg in-
gercidn de. vehiculos u otros objetos méviles en un tré.

fico prioritafio.

b3
.

5. ’ Por ejemplo, la presentfe invencidén se eplicy-
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ré més perticularmente para controiar la insercién en wa
avtoplsta de vehiculos automéviles que proceden de una via
de acceso no prioritaria.

La concepcién actual de las redes de itinerearios
conslste en introducir los vehiculos no prioritatios teu-
gencialmentd a la via prioritaria a fin de que puedan com-
probar a la vez le posibilidud de scceso y adaptar sun velQ
cidad & la Ge los vehiculos de la via prioritaria., Pero
este método no permite prever si el acceso & la via prio-
ritaria serd posible o né.

Por otro iédo exis%en dispositivos que analizan
el tréfico Ge uvna via prioritaria y que permiten impedir
eventuslmente ciertas vias de scceso cuando este tréfico
aparece saturado,

Sin embargo, tales disgpositivos no son en gene-
ral saetisfactorios para asegurar una perfecte wtilizaciién
de las vias de acceso en funcién del estado real ingtanid.
neo Qel trédfico. : .

Ia presente invencién tiene .por objeto un digpo-
sitivo regﬁlador de trdfico de vehicwlos 6 de objetos mévi
les que permite la determinacidén ds la posibilided de in-
sercidén en un trafico prioritario antes de permitir le par
tida en une via de é;ceso a este trédfico, caracterizado
porque comprende medios para medir la velocidad de dichos
vehiculos U objetos méviles, medios para detectar y medir
los egpacios entre dos vehlculos u objetos conseculivos en
dicho trifico prioritario, medios pare enalizar el trafico
& partir de informaciones dadas poxr los_medios citados ¥y
un dispositivo denominado barrera de acceso que permite .

que controle el ecceso hacia dicho tréfico prioviteario.
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al tréfico rodado, log citados medios para detectar y me~-
dir los espuacios entre Gog vehiculos u objetos congecuti~
vos comprenden un detector de presencia de vehitoulo sobre
le via prioritarie asociado e wn generador de impulsos 6
reloj y a un dispositivo de conteo que produce una infor-
macién imagen de la suma de las separaciones entre los ve
hiculos durante un espacio de tiempo determinado, y un ér
gano que calcule el término medio entre dos informaciones
sucesivas; los ciltados medios para medir la velocidad de
los vehiculos comprenden un radar y un digpositivo de con
teo qﬁe evalia un valor medio de las velecidades, compren
diendo los citados medlios pare analizar el tréafico unos
registros que pueden guardar o rstener sucesivamente en
memoria varies de las cltedes informeciones imegen de la
suma de las separao;ones, un dérgeno gué selecciona une in
formacibén entre dichas informeciones imégen de la suma de
las seperaciones Que se encuentren en memoris en dichos
registros en funcibn del citado ?alor medio de las veloci
dades y un 6rgeno gque convierte dicha informacién en une
magnitud competible con dicha barrers de aeceéo; dicha ba
rrera 8e acceso comprende una sefializeeién luminosa o me-
cédnica que traduce las 6rdenes proporcionedes por log ci-
tados medios, Srganos que permiten el controi de dicha =g
fializecidn, 6rganos de deteccidn del franqueamiento de &i
cha barrere por un vehiculo y o6rganos de control del buen
encavzaemiento de este vehiculo sobre la citada via priori

tarlie.

El citado éfgano que selecciona uvae informecidn

-

en funcién de dicho valor medio de las velocidades compréé
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de un comparador de umbrales deizarJas salldas, cada vng Se
las cuales corresponde & un nivel diferente para diche valor
medio de las velocidades dispuesto en la entrada, y “ecircwi-
tos ¥" que combinan respectivamentie una de dichus salidas

5. con uno de 1os citados registros, de tal formm que & l& so-
1lida de dicho 6rgano se encuentra la informecién contenida
en aquel de los cltedos registros gue corresponde & aqpell&_

" de diches salidas afectada por dicho velor medio de las ve-
locidades.

10, la presente invencidén serd mejor comprendida
mediante eluestudiO“de un ejemplo de realizacién aplicable
al tréfico rodado, con referencia al dibujo adjunto, en el
cuals '

La figura 1, es un esguema funcional de log

15. medios paravmedir loe espacios entre vehiculos;

la figura 2, es un esquema funcional de los
medios para"medir la velocidad 8e les vehiculos;

La figura 3, es un esquema funcicnal de los
medlos paramanalizar el tréfico;'

20, La figura 4, es un esqnemaﬁfuncional de los
bdrgencs que.permiten el control Qe diche sefializacién, y

Le figura 5, precige ciertos elementos de le
figura 3. h »
El andlisis del tréfico que determina la posie

25. bilidad o imposibilidad de insercién de vehiculos sobre
la vie prioritaris, estd basedo en dos detos: los espacios
entre vehlcvlos que circulan sobre la via prioritariu y su
velocided.,

El dispositivo representado en la figura 1, reg

30. liza le determinacidén de wn espacio medio. Un detector é;
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Vvehiculo 1 envia una seflal durante la presencia de un vehi-'

culo en un punto determinado de la via prioritaria a la en-
treda del punto de remificecidén de la via de acceso no prigo
ritaria. Un reloj 2 envia impulgos & intervalos regulares,
por ejemplo cads 0'2 segundos. Un circulto “Y" 4 combina
estos impulsos a la seflal del dsteetor 1 invertida por wn
cireuito "NI" 3. Il contador 5 determina entonces el nime-
ro de impulsos emitidog. por el reloj 2 durente los instan-
tes en que no héy vehiculos delante del detector 1. Otro

contador 6 recibe todos los impulsos emitidos por el reloj

.2 Yy asegura, cada cien impulsos emitidos por ejemplo, lo

que dbnstituye una secuencia, lea transferencie en el regis-
tro 7 del ntmero dado por el contador 5. Este nvmero ey
contenido en el registro 7 representa la suma Ge los espaw-
cios comprobados durante los veinte segundos tr&nseurridosl
¥ puede ser utilizado directamente 6, como se indica en la
figura 1, servir para calcular un valor E; meQio entre este
valor e, y el valor E;;l anteriorment; caelculado. Un opera
dor "SUMA" 8 adiciona el valor e, inscrito en el registro 7
¥ el valor ¥, 4 retenido en memoria por un registro 10.
Un operador "DIVISION POR 2% 9 caleula el valor -qsf&;;méﬁ&.;
este valor es inscrito en el registro 1ll, mientras que el
registro 10 conserve en memoria el valoxr E;;l. Antes del
final de wn nuevo conteo, el valor €; del registro 11 serd
tranaferido al registro 10 para el préximo cédlculo, y asi
sucesivamente.

Le determinacidén de la velocidad medie de los
vehiculos se realiza, segin une forme conocida, con ayuds
de un radar 20 ﬁne propbrciona una seliel sinusoidal de

frecuencie proporeional & la velocidad del vehiculo. Uh.%ir_
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6uito 21 transforme osta sefial sinw
igual frecuencis que son combinados a la sefel de una base
Qe tiempos 22 a través de un clrcuito "¥" 23. Un contador
24 registra el numero de impulsos ewitidos durente un espa
cio de tiempo fijo dGeterminado por la base de tiempos,
siendo este numero proporcional g la velocidad.

' Como anteriormente pars el célculo del valor me~
dio de los espacios, es posible colocar una unided 25 gue
realiza el calculo de una velocidad medie 5; hecha sobre
dos o mds medidas.

El andlisis del trdfico y el control de uwn dispo
sitivo que d4 aceeso & la via no prioritaria se efecttan a

;;:i ¥ V5 aque geaban de ser de-

partir de los velores €,
terminados. Considerando que el espaclo medio determinado '
se Gesplaza sensiblemente & la velocidad media de los vehl-
culog, es preciso estimer, en funcidén de esta velocided que
soré el Ge Ty ¥ ©,.1 ¢l mds préximo al punto de ramifice~
clbn de la via dé acceso en el momento en que se presenterid
un vehiculo que circuls sobre esta vi§ de sccego. Ie figu-
ra 3 34 el esqueme de wna realizacién de este andlisis. In
magnitud ¥, propbrciénadgagl conjunto 25 es introducida en
un detector de umbral 30; una sefial logica "1" se encuentre
ya sea sobre la salida 31 si el valor de V; es inferior a
un valor limite (por ejemplo 20 Em/h); 6 bien soutre la sali
da 32 sl el valor Ge V, es medio (por ejemplo ertre 20
40 Em/h), 6 incluso sobre la salica 33 si el valor de V; o8
superior a otro velor limite (por ejemplo 40 Km/h).
Iz galida 31 controle directamente la prohlbi-

cidén de acceso & la via prioriteria, que corresponde & un

~
h

regimen saturado de la circulacién.
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Unos conjuntos de cireuitos "Y" 35 y 36 peg; Bl
hacer pasar ls informacién digltel que representa E;:i con-
tenida on el registro 10 cvando la velocidad es tal gue la
salida 32 sea excitada, 6 la informecién digitel que repre-
genta 3; contenida en el registro 1 cuendo la velocidad es
tal que la galida 33 sea excitada. Es de obsexrvar que, ®y
¥y 3;:{ al ser informaciones de varios digitos, las linezs
65, 66, 67, 68, 69, son miltiples pera llever todas les se-
fiales de estas informeciones, y que los circuitos "Y' 35 y
36 comprenden tantas puertas Y elementeles como sefiales
binaries en estas informaciones digiteles haya, recibiendo
cada iuerta Y una sefial de las informeciones y la sefial
de la salida 32 6 33. La informacién digitel seleccionada
es envisda por medimcién de un cireuwito "O' 37. Una repre-
sentacién esquenmdtica méds detallada de los circuitos 35, 36
¥y 37 estd dade en la figura 5. Unos convertidores 38 y 39
transformen esta informacidén binaris en une informacidén de
acuerdo con los drganos de control. Por ejemplo, el convexr
tidor 38 digital-analégico permite une visuslizacidn del
nivel de tréfico por un eparato 40 del tipo voltimétrico;
el convertidor 39 temnsidn-frecuencis produce impulsos cuya
frecuencia es tanto menos elevads cuanto més denso es el
tréfico. Un circulito modulador 41 puede actuar sobre el
éonvertidor 39 en funcidén de los datos del circuito 42 que
determinan lg cualidad del tréfico a la selida del punto de
ramificacién de la via de acceso. .

Los impulsos proporcionados por el convertidor
39 controlen el dispositivo que permite a un vehiculo in~-
troducirse en ia via dé acceso, Este dispositivo estd re-

presentado esquemdticamente en la figura 4. ILos impulsog
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proporclionados por el convertidor 39 son recibidos en wna ne-
moria 50. La memorig 5C es anulada por el circuite 52 on
caso de atasco en el punto de ramificeeidn de la via do acce

80 no prioriteria sgobre la via prioritaria., Ie memqria 50

- 68 anulada por el disparo de la auborigacidn de vaso que se

define mfs tarde., ILa sefial dada por la salida de la menoriz
50 es'combinada por medio de wn circulio "Y' 53 con loz im~
pulsos dados por wn reloj 54, por ejemplo cada segundo. Un
contador 55 determine el nimero de impulsos que salen del
circuito "Y' 53; y éste nimero es enviado & un descodifica~
dor 56. En un primer espacio de tiempo, por ejemplc la du~
racién de los tres primeros impulsos, el descodificador 56
controls simultdneamenie una sefial de prohibiciéﬁ de acceso,
por ejemplo un disco rojo 57, y wna gefial de espera, por
ejemplo, una cuenta hacia atrds 58; a continuacidén, el des-
codificador 56 controla una seiial de autorizacidén de aecsese,
por ejemplo, un disco verde 59. El control de esta sgefial de
autorizacidén de acceso anvlae la memoria 50, siendo entoncos
el conteo suspendido., ELl paso de un vehiculo a la altura

de esta seilal de autorizacidén de acceso dispara un cireuito
6l que realiza la puesta a cero del contador 55 y por este
motivo suprime la sefial de auntorizacién de avceso.

El dispositivo estd entonces presio para un nue-
vo ¢iclo después que aparezca en ¢l punto 49 un nuevo impul
80. ‘

El dispositivo tal y como ha sido descrito y re-
presentado anteriormente, utiliza circuwitos légicos y de odl
culo bien conocidos; éstos pueden entonces ser eventualmente
elementos de un calculador 5tandard programado a fin de pro-

ducir funciones equivalentes a las definidas por los circui-
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tos descritos en el -ejemplo anteriormente deserito. El cal
enlador puede ser entonces ventajosamente utilizado con i

neg estadisticos.
N O » A

Descrita suficientemente la naturaleza del inven
to, asi como la umanera de realizarlo en la préctica, debe
hacerse constar que las disposiciones anteriormente indlca-
das zon susceptibles de modificaciones de detalle en cuanto
no alteren su principio fundamental; tembién se hace congstar
que el invento se refiere & una solicitud de patente presen
teda en Francia con fecha 20 de enero de 1969, mimero PV
69 00"966, acogiéndose por lo tanto, a los beneficios que
conceden los Convenios Internacionales en vigor, siendo lo '
que constituye la esencia del referido invento y por lo que
ge solicita Patente de Invenclén por 20 afios en Egpafia, 80=,’
bre: Perfeccionamisntos en dispogitivos para la regulacion
del trifico de vehiculos G objetos méviles; caracterizdéndo-
se por lo siguiente:

1.~ Perfeccionamientos en dispositivos para lsa
regulacidn del tréfico de vehfculoz W objetos méviles, del
tipo de los que permiten lea determinacidén de le posibilidad
de insercién en un trdfico prioritario antes de permitir la
partida sobre una via de acceso a este tréfico, caracterizy
dos porgque Jdichos dispositivos comprenden unos primeros me-
dios que elaboran una informacién numérica, imagen de la su
ma de las separaciones que hay entre los vehiculos que des~
filan sobre la via prioritaria durante un espacio de tiempo
dado denominado secuencla, colocados & la entrada de la unién:
de la via de acceso con la via prioritaria; un registiro d%'

decalaje de n memorias, que recibe las informaciones su-
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cesivamente elaboradas por dichos primeros medios'y ANE P
Yiene en memoria las n ultimas informaciones reoibvides;
unos segundos medios que proporeicnen una geriel imdgon de
1la velocidad de los vehlculos 4 objetos que cireulan sobre
la via prioritaria; un Organo del tipo couparador de wabru
les,.de n salidas, que recibe a la entrada la seiial de
velocidad proporcionade por dichos segundos medios, toman.-
do cada una de las salidas el estado loégico "1" respectivg
mente cuando dichs sefial de velocidad estd comprendids en-
tre dos valores determinados que caracterizan este gelida;
n circuitos "Y' que reciben cada uno, sobre un primer Zri-
po de entradaé,'la informacidén digital de uno de los regfis-
tros citados y, sobre una segunda entrads, la sefial de una

de las salidas de dicho érgeno comparador a escalones; y

wn cireuito "O", de n grupos de entradas, que recibe lag
gefiales de salida de los n circuitos "Y" ¥ que propor-
cioya & la salidae una informacidn digital correspondienis s
la informacién digital de aquél de los registros que se en~
cuentra asociado, por un circulto "Y', de aquella de laz
salides de dicho d6rgano comparsder de umbrales que pPIoOPOY-
ciona una sefial binaria "1", gobernando esta informacion
sctuando de control el acceso e dicha via prioritaria.

2.~ Perfé;cionamientos geguin la reivindicacién
1, caracterizados porque dichos dispositivos comprenden un
érgano que efectia la media entre la informacidn numérica
imegen de la suma de las separaciones elaborada por Los pri
meros medios citados y le media efectuada en la gecuencis
anterior, siendo conservades estas medias en memoria en los
registros citados. -

3e= Perfeccionamientos segin la reivindicacidn
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1 6 2, caracterizados porque dichos dispositivos comprenden

tn drmence que electita o m-uls entre la senal imegen de 1s
velocidaed proporcionsda por los segundos medios citados y
le medie anteriormente efectuada y conservada en una memo-
ria.

. 4.~ Perfeccionamientos sezin las reivindicacio-
nes énteriores, caracterizados porgue el citado érgano del
tipo comparedor de umbrales comprende une salida que correg
ponde & wn minimo de velocidad y gue controla directamente
un digspositivo de prohibicidén de acceso al citado tréfico
prio;itario.

5.— Perfeceionamientos segin las relvindicacio-
nes anteriores, caracterigados porque el citado érganc de
control de acceso comprende un Srgano que transforma la ig'
formaecibén gue sale del circuito "O" citado en impulaos de g’
frecuencia prdporcionai al vaior nunérico de esta informe-
cién; un circuito de memoria gue recibe uno a uno los cita
dos impulsos y que controla un dispositivo que permite 6
que impide el acceso a la via prioritaria; y un érgano que
detecta el paso de un vehiculo 6 de un objeto a la eltura
de Qicho dispositivo de acceso y que anula el estado del
circuito de memoria citado.

6.~ Perfeccionamientos segin la relvindicacidén
5, caracterizados porque dichos dispositives comprenden
ademds de los elementos citados, un relo] de impulsos que
alimenta un contador por mediacién de un circuito "Y" que
recibe sobre una primere entrada los impulsos del reioj ¥y
sobre una segunda entrade le salida de le memoria citeds,
controlando dicho contador, por mediscién de un descodif&-

cador numérico, un dispositivoe que presenta una sefial de



5

10.

15.

20.

25,

- 12 -

6‘7’677

prohiblcién, une sefial de eapera ¥y wa seiial de euloriza-

eibén de paso, asegursndo el citado organo que detecia ¢l
paso de un vehiculo 6 de un objeto la puesta & cero del
contador citado y anulando dicha seifial de autorizacidn de
paso el estado del circuito de memorisa citado.
» T+~ Perfeccionamientos gegin la reivindicacion

6, caracterizados porque dicha seiial de espers estd mate-
rializada por una cuenta atrds accionada por dicho desco-
dificador nuaérico.

8.~ Perfeccilonamientos segin la reivindicacidn
5 6 6, caracterizados porque dichos dispositivos comprei-
den medios para verificar la'evacuacidn normal de 1los vee
hiculos u objetos de la via de zcceso & la via prioritaria,
actvando estos medios en un cierte limite como corrector
gobre dicho drgano que transforme la informacién en igpule-
08 y que anuls, més 8lld de este limite, el estado de dl-
cha memoria que recibe los impulsos de control.

9.~ Perfeccionamientos segiin una de las reivin-
dicaciones anteriores, caractsrizados porque los diferen~
tes elementos légicos y de cdleulo que componen dichos dig
positivos estdn constituidos por un caleulador standerd

programado en consecuencia.

104~ P fecclonau'e 03 en Qispositivos para la
culos
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