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ITEMORIA DESCRIPTIVA

La presente Patente de invencidn se refiere a unos
perfeccionagmientos aplicédos 8 los aparatos que reglizan el
control de unos vehiculos de juguete, discurriendo éstos so-
bre unag pletas alimentadas por corriente eléctrica que ase—

5. agura el accionemiento de sus motores propulsores, situdndose
el citado control mediante ondas radloeléctricas, producidas
por un generador que forma parte de la invencidn y captadas
por la entena de un receptor situado en cada uno de los vehi-
culos de juguete, de manera que tanto los periodos de actua-

10, ocibn positiva de la corriente slimentadora, como los movimien
tos de inversién del sentido de avance, se realicen a distan~
cia, simplemente por actuacidén de unos mandos situados en el
equipo del trensmisor.

Bl juego, pues, constari de una parte generadora de

15, 1las oscilaciones portadoras de la informacién deseada para
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gue los vehiculos_ tengan su propulsidn y sentido de avance en
la direccién deseada, ¥y lu.eg6 ung plurglidad de receptores si
tuados respectivamente en los vehiculos, actusndo segin las
drdenes enviadas mediante la informacidn generada de zcuerdo
con los principios indicados,

En la descripeidn que sigue, se explicard detalla—
demente lg composicidn estructursl del conjunto emisor, repre
sentandose graficemente mediante blogues los sﬁbconjuntos que
constituyen etapas actuadoras de’ caracteristicas determinadas,
especialmente en 10 que se refiere a amctuaclones especificas
de marcha, inversidn de direccidn y andlogos.

Para faciliter la explicacidn, se acompafia a la pre
sente memoria una hoja de dibujos, en los que se ha represen—
tado, & titulo de ejemplo ilustrativd ¥y no limitativo, un ca=
80 de realizacidn de un sparato para el control remoto, por
ondas her'béienas, de vehiculos de juguete, provisto de los
perfeccionamientos objeto de la Patente.

En los d.i_bujos: |

La figura 1 representa ideglmente, mediante bloques,
el dispogitivo oscilador, patrén de frecuenclas y acelerador,
indicéndose también con su representacibén ideal unos elemen=
tos complementarios de actuacidn conjugads con la de aquéllos
subconjun’cos; ‘

La figura 2 muestra el circuito de trensfornacién
¥ rectificacidn de la corriente alterna de alimentacidn,

La figura 3 muestra las pistas sobre las que se des
plazarin los antomdviles de juguete.

La figura 4 muestra por ¢l sistema de diagrama de
blogues, la constitucibén de la parte receptora, que constitu—
ye el sistema de gobierno de los motores propulsores de cada

vehieouwlo, ‘

)”!
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Los elementos designados con nimeros en los dibujos
corresponden a las partes siguientes:

~1{~y =2=, bloques patrones de frecuencia, para la
direccidén del vehiculo controlade g distancia, asegurando la
constanciag de las oscilaciones en cuanto a su frecuencla y
fase; -3-, base de tiempo, pars los impulsos que envia la an-
tena emisora del equipo, constituids fisicemente por las pis-
tas sobre las que ruedsn los vehicdbs de juguete, de manera
que la alimentacién de los motores en log méviles se reallza
no continuédamente, gino a intermitencias, 0 sea con impulsos
de marcha; =-4-, interruptor electrdnico del oscilador de di-
recdién; ~5~, oscilador de bajg frecuencls para la direccidn;
—-6=, preamplificgdor; -fu y =8=, blogues patrones de frecuen-—
cia para la marcha de los pequeiios vehiculos; =9-, primers
parte del sistema acelergdor, constituida esencialmente por
un multivibrador o circuito generador de ondas de forma deter
mingda; =10-, segunda parte del dispositivolacelerador, que
comporta unos potencidmetros de mando; -11-, tercera parte
del dispositivo acelerador, gue contiene un interruptor elec~
trénico del oscilador de marcha; —-12-, oscilador de baja fre-
cuencia para la ﬁarcha de }os vehiculos; -13~, preamplifica-
dor; -14-, mezclador; —15-, amplificador final, el cual puede
estar constituldo, por ejemplo, por un circuito integrado que
reima en un dispositivo de muy pequefias dimensiones los ele-
mentos necesarios para reelizar la amplificacidén final, pudien
do ser aqusl dispositivo uno del tipo denominado comerciglmen
te con la indicacidn TAA-300, permitiendo obtener una poten-
cig 4til de 0,8 vatios; —16-, pulsador de inversidn de marohar
que permite pasar de uno a otro sentido de gvance; -17-—, trin
quete de impulsos de la direccidn; ~18~, pelance de mando de

la aceleracidén, pere determinar el valor de la velocidad de
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los vehiculos en cada momento; -19~-, palanca de mando de la
direccién de avence; & la etapa -15- se le aplicard, en 1os
bornes con polaridades marcadas, la alimentacidn de corrisnte
continua proporcionade por el rectificador, y de los otros
bornes libres se sacard la energis radiente que, aplicada a
vna entena, enviard a través del espacio, a los receptores
ubicados en los vehlculos, la informacidn necesaris para el
funcionamiento de &stos,

El rectificador congta de un transformgdor de ali-
mentacién =20-, conectado a la red de suministro deaergia,
por ejemplo a 125 o 220 voltios, con wn secu.ndério reductor,
que, medignte un reb'bificador -21~, por sjemplo g base de se—
miconductores tales como diodos de silicio, proporcione co-
rriente continug a la tensién adecusda para el funcionamiento
de las etapas del equipo emisor, por eojemplo a 9 voltios; el

numeral -22- indics el mando de la alimentacidn por impulsos,

| que origine el funcionamiento intermitente del equipo genera=

dor,

La figura 3 represents por separado 4os pares de
pistas, indicadas con el numeral -23-, disponiéndose las mis-
mgs de manera que q,uedeﬁ situgdas adyacentes .dos bandas con-
ductoras de diferente signo,

La separacidn entre dichas bandas, indicada median-
te una acotacién en la figura 3, podrd ser equivalente a la
distancia que separa cade par de plstas del conjunto, econ lo
cugl se tendrd que cada uno de los vehiculos de juguete podré
funcionar teniendo sus elementos contactores apoyados sobre
dos cualesquiers de las'bandas conductoras consecubivas o ad-
yacgntes;

En el receptor contenido en cada uno de los vehicu-

los, cabe distinguir los siguientes Srganos: —24-, bloque de
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egcobillas, que realizarin el contacto con las pistas, dispo-
niéndose ventajosements en nimero de cugtro; -25-, bloque-
-puente de alimentacidn, asociado al enterior, para la capta-
cidn de la corriente actugdora; =26- ¥ -27-, filtro de lg di-
receién; =28~ y -29-, filtro de marcha; -30-, puente inversor
de la direccidn; -31=-, puente inversor de la marcha; -32-, in
terruptores finales de carrera; -33-, motor de la direccidn,
que produce el accionamiento de los elementos actusntes sobre
las ruedas directoras; -34-; motor de marcha, ancergado de
producir el impulso positivo de avance.

| Lo emigidn de la energla radiads, efectuada median-
te las propias plstas sobre las que discurren los antomdviles
de juguete, e3 captada pdr log receptores dispuestos en estos
Wltimos, por contacto inmediato de sus elementos provistos de
escobillas frotadoras sobre las citadas pistas.

En cuanto a los bloques patrones de frecuencia de
direccidn, represenfados con los numergles -1~ y =-2-, indican
circuitos del tipo resistencia-~capacidad, generadores de on—
das sinusoidsles practicamente puras, gracias a la ausencia
en tales circuitos de elementos con antoinduceién; dichos eir
cuitos estén asociados gl oscilador de baja frecuencia desti-
nado a determinar la diresoin del vehlculo, La base de tiem-
po de impulsos de direccidn contiene un condensador cuya car-
ga regula el bloqueo en la produccidn de impulsos, y el inte-
rruptor electrénico del oscilador de direccidn, designado con
el numergl -4-, contiene un Atransistor gue produce aguellas
formas de corriente.

Tos elementos que componen el acelergdor -~9-10-11-
generen, en su primera parte, una onda de forma cuadrada o
rectangular, mientras que la segunda parte, provisgta de poten

cidmetros de mando, regula el ritmo de agquellas ondas, varien
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do su cadencia, frécu'encia. vy demds caracteristicas, determi-
nendo ello la velocidad de circulacién de los méviles.

El rectificador —-21- aparece con dos salidas de co-
rriente continua, siendo una de ellas, dibujada en direccidn
haclig la parte superior; de corriente continug uwniforme, sgle
vo las pequeiias ondu;l.acionés, con un porcentaje prefijado,
que pueden resultar tras el filtraje, que, si se realiza con
e céluls de caracteristicas aproPié,das, podrén llegar a ser
despreciables, La salida representada en la parte derecha de
la figura 2 corresponde a corriente continua pulsatoria, la
cual viene regulada por el mando de la alimentacibh por impul
gos que establece la entrega de corriente con esta forma de
su velor en cads momento, & efectos de que el desplezamiento
de los méviles se realice a in'berValos sucesgivos, aungue muy
préximos, _

El blogue puente de alimentacidn comporia una bate-
ria de dlodos montados de manera que aseguran la circulacidn
u;aidireccional de la corriente, y log filtros -26=- y =27- cong
tituyen une posibilidad de seleccidn para el sentido de cir-
culacién de 1o misma, con el fin de determinar la orientaciin
de las ruedas directoras hacia uno uw otro lado; asimismo, los
filtros de marcha —28- y -29- permiten determinar la circula-
¢ibn de la corriente en direceién adecusda para que el giro
de las ruedas tenga efecto en un sentido dado, para que los
mdéviles vayan hacia adelante 0 hacla atrés o, mejor dicho, hg
cis uno u otro lado de cada pista, Los interruptores finales
de carrers -32~ limitan el giro de la rueda, cuando el desplg
zamiento de los mdviles hg alcanzado une magnitud determinada.

Todo cuanto no afecte, sliere, cambie o modifique
la esencia de los perfeccionamientos descritos, serd varigble

a log efectos de la actual Patente.
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Se reivindica como objeto de esta Patente de inven-
cibns

1.~ Perfeccionamientos en los aparatos para el con-
trol remoto, por ondas hertzisnas, de vehiculos de juguete so
bre una pista electrificada, caracterizados por la constitu-
cidn, en el equipo emisor, de un dispositivo generador de os-
cilaciones, integfado por dos bloques patrones de frecuencis
pars la determinacidn de la direccidén de marcha de los vehicu
los, una bhase de tiempo determinante de impulsos de la corrien
te aplicada a la alimentacidn de los motores propulsores de
tales vehiculos, un interruptor electrénico del oscilador de
direccidn, un oscilador de baja frecuencia de direccidn y wn
amplificador previo de tensidn, asocidndose a los grupos an-
teriores dos blogues patrones de frecuencia, determinantes de
la marche propulsada de los vehiculos y de un sistemg scele-
rador que comprende un multivibrador, generador de ondas de
forma cuadrada, un grupo de potencidmetros de mendo, regula-
dores de la amplitud, freoueﬁgia v cadencia de las citadas on
das, un interruptor electrénico del oscilador de marcha, jun~
témente,con un oscilador de bgja frecuencia para ls marcha y
w amplificador previo de tensidn, aplicéndose la salida de
caba smplifidador previé a un mezclador-comparador que esta—
blece la igualdad de magnitud de las gefigles, las cuales re-
sultan aplicadas finglmente a un emplificador de potencia,
que glimenta inmediatemente los‘elementos emisores, constitui
dos figicemente por las pistas electrificadas sobre las que
deslizan los vehiculos de juguete.

2.~ Perfeccionamientos en los gparatos para el con-
trol remoto, por ondas hertzienas, de vehiculos de juguete so
bre ung pista electrificada, segin 1a reivindicacién anterior,

caracterizados por la provisidn de un pulsador de inversidn
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de marcha, de acciongmiento digital, un tringquete de impulws

de la direccién, una pelanca de mendo para la aceleracidn ¥

otrg palenca de mando para la direccién del mvimiento, cons-

tituyendo los citados elementos los Srganos de mando y regu-
lacién de los sistemas mencionados en la reivindicacién ente-
rior en orden g la determinacién de la informacidén envieda
por el emisor gl recepitor constitufdo en ocada wno de los mé~
viles. ' |
3.

trol remoto, por ondas hertzianas, de vehiculos de auguete 80

Perfecolonamientos en los aparatos para el con=

bre une pista electrificada, segin las relvindicaclones ante~
riorés, caracterizados por la constitucién de un sistema de
alimentacidén de energis que comprende un transformador reduc-
tor de tensidn, wn rectificador de alimentacién que comprende
un puente de diodos semiconductores, wna salida directs de co
rriente continua uniforme y une salida de corriente continua
modificada por el mendo de la alimentacién por impulsos, con
el fin de alimentar las pistas electrificadas con corriente
cuya variacifn viene determinade por la regulacibn del eitado
mando. ' ' '

4.~ Perfeccionamientos en los aparatos para el con-
trol remoto, par ondas hertzianes, de vehiculos de juguete so
bre una plsta electrificads, segin las reivindicaciones ente-
riores, caracterizados por la constitucién de cada uno.dé los
receptores, asociados g los vehiculos de juguete, por un blo-
que portador de escobillas contactoras por frotamiento, un
blogue puente de alimentacidn, dos filitros pars le direccio-
nalidad de la oorriente determinante de le direccidn, dos fil
tros determinantes del sentido de la marcha, interruptores fi
nales de carreéa determinentes de la fterminacién del giro de
los mecanismos directores, un motor propulsor de dichos meca~-

nismos y un motor propulsor principal determinante del despla
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zamiento positivo de_cé.da wo de los méviles.

Sean cuales fueren las circunstencias que concurran
en la esenciglidad de la Patente de invencidn d‘efinida en laé
enteriores reivindicaciones, ouyo objeto o8t

5 o= "PERFECCIONAMIENTOS El.\f LOS APARATOS PARA EL CON
TROL REMOTO, POR ONDAS HERTZIANAS, DE VEHLCULOS DE JUGUETE SO
BRE UNA PISTA ELECTRIFICADA". I

| 'Consta la présenté memoris de nueve hojas foliadas,

mecanografiedas por una sola carg y de los dibujos unidos g

lg misma,.

Barcelona, =7 ENE 1970
P.A. de D, Jests GONZALEZ Villalobos,
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