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La patente francesa anterior da la solicitante ;

1.559.072 del 25 de Juliu de 1967 y su adicién BY 115.565%
del 17 de llayo de 1968, describen una suspensién con - :
glasticidad longitudinal para una rueda cuyo soporte es-~;
t4 montado en el extremo de un brazo transversal provis- %
to de un cubo por el cual este brazo sstd montade osci-~;ﬁ
lante alrededor de un 4rbol fijo sensiblementa longitudi%;
nal solidarizado al chasis del vehiculo, en la cual un ; f
extremo del cubo estd provisto interiormente de un media :
de unién con el 4rbol que impide todo desplazamiento ra- ;
dial del eje del cubo y que le permite inclinarss con ra—;

1

lacién al sje del drbol pir pivotamiento alrededor de gh';

. centro préximo al punto de interseccidn de este aje del -

¢ 4rbol por el plano transversal qus pasa por la articula- ;

cién del brazo sobre sl soporte de la rueda, y el otro =~

“extremo del cubo estéd provisto interiormente de otro me-

dio de unidn con el 4rbol que amortigua los daSplazamien—z

%tos radialss de este otro extremo del cubo con relacidn

ial arbol,

la finalidad del invento es rsalizar una sus—-—

: pensidn con elasticidad longitudinal del tipo general de--

~finido més arriba gue sea ds construcecién sencilla, que

«filtre los rufdos de rodadura y las vibraciones que pusde.

~transmitir el brazo y en la cual el trazado de la segunda

~unidn sea fdcilmente adaptable al modo de progresividad

dessado de la fuerza de atraccidn del segundo extremo del
cubo hacia la posicidn concéntrica con el 4rbol.

A este efecto, sl primer medio de unidn estd -
constitufdo por un primer manguito de elastémeto montado

alrededor del d4rbol y que presenta una superficie exte--—
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rior cilfndrica donde dessmbocan alvéolos alejados de — |
los extremos del manguito y que no comunican entre si,
estando esta superficie en contacto frotants con el inte-
rior de un primer extremo del cubo, mientras que el se--

gundo medio de unidén estd constitufdo por un segundoc man

lleva exteriormente salientes circulares en contacto fro
tapte con el interior del segundo extremo del cubo, .

El presente invento concierne también a un —-=
perfeccionamiento introducido en tal suspensidn con el - ;
fin de mejorar sus caracteristicas. i

A este efecto, esta suspensién con elasticidadt
longitudinal para una rueda de vehIculo, segdn la paten~
te prinecipal, se caracteriza porque los salientes circu-
lares previstos en la periferia del segundo manguito tie-?
nen un difmetro exterior que va decreciendo progresiva—-— :
mente a medida que se aleja uno dsl centro de oscilacidn
del cubo con relacién al 4rbol longitudinal portador.

Gracias a esta forma particular de sjecucidn =
del segundo manguito, se obtiene una distribucidn homo=-
gdnea de las presiones de contacto a lo largo de una geng
ratriz de este manguito, lo que aumentia de manera muy -—-
apreciable su longevidad.

Ademds, la flexibilidad es aumentada para los
pequefios batimientos, lo que origina una mejora de la -
calidad de esta unién eldstica en lo que concierne a los
rufdos y las vibraciones.

Segdn una variante de ejezcucidn, los salisntes
circulares del segundo manguito tienen meridianas cuyos

radios de curvatura van decreciendo progresivaments a me
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dida que se aleja uno del centro de oscilacidn del cubo
con relacidn al &rbol longitudinal pertador.
Las caracterfsticas y ventajas del invento re-

saltardn de manera més completa de la descripcidn que se

| dar4 a continuacidn, a tf{tulo demostrativo y no limitati-

vo, con referencia al dibujo anejo, en el cual:

La figura 1 es un esguema en proyeccidn horiéi
zontal de la suspensidn de rueda.

La figura 2 es una parte a mayor escala de la-
figura 1 limitada al montaje del cubo del brazo porta-;A
ruada.

lLa figura 3 sas una vista correspondiente en -
perspactivé del primer manguito.

La figura 4 es una vista andloga del segundo
manguito. -

Las figuras 5a,-5¢c y SHc,muestran, por cortes
axiales esqueméticos, el modo de accién del primer man=—-
guito.

Las figuras 6a, 6b muestran, de la misma mane-
ra, el modo de accién del segundo manguito.

La figura 7 es un diagrema de la fuerza de ==
atraccidn éjercida por el segundo manguiteo cuando el sje
del ssgundo extremo del manguito estd separado en un des-
plazamiento radial d del eje del 4rbol.

Las figuras 8 y 9 muestran por un corte axial,
uno completo, otro pércial, formas de la superficie ex-
terior del segundo manguito que se prestan a la determi-
nacidn de la progresividad dessada de la fuerza de atrac-

cidn del eju del segundo extremo del cubuo hacia el sje -

del 4rbol, o 0 2
37480
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La figura 10 ss una vista en cortes axial de =
una forma de sjecucidn del segundo manguitoc de suspen~-
sién con elasticidad longitudinal, estando representado
sste manguito en posiecidn de reposo, en la cual el cubo
externo del brazo radial no estd sometido a ningdn es—-~
fuerzo lengitudinal. e

- La figura 11 es una vista en corte axial'éié'

milar del manguito y del cubs del brazo radial cuando =

este Ultimo estd sometido a un esfuerze longitudinal.

- La figura 12 es una vista an corte axialrdg
una variante de ejecucién del manguito.

- La figura 13 es un diagrama gue ilustra iér
variacidn de la fuerza de atraccién ejercida por el se--
gundo manguito en funcidén del batimiento radial del cu-;
bo.

En esta suspensidén, la rueda R, como muestra -~
la figura 1, es llevada con interposicidn de un soporte
articulado en el extremo [ de un braze 3 montado rotati-
vo, por su cubo 3a, alrededor de un 4rbol fijo 1 sensi-
blemente longitudinal solidarizado del chasis 2 del ve——
hfculo, En el 4rbol 1 sstdn montados dos manguitos de -
elastdmero aplicados, uno, 6, en el extremc delantero -
del cubo 3a, y el otro, 8, en el extremo trasero de este
cubo. El manguito delantera 6 estd configurado para im-
pedir los movimientos radiales del extremo delantero del
cubo 3 con relacidn al &rbol 1, permitiends a la vez a
este cubo ligeras oscilaciones con relacién a un punto -
fijo C del sje de sste Siwl 1, punto colocado aproximada-
mente en 8l plano transversal del extremo M del braze -

3. El manguito trasero 8 estd configurado para ejercer -
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una fuerza de atraccién radial sobre sl extremo trasero

del eje dsl cubo 3a, cuando este extremo tiende a des=-

centrarse con relacidn al sje del 4rbol l. Resulta dsg =

esta disposicién que la rusda R puede moverse en el sen-
tido longitudinal en el cual es solicitada en vibracidn

por las desigualdades de la carretera, sin adoptar por.

ello movimientos transversalus que podrian compremetégrr
la estabilidad en direccidn del vehlculo.

La figura 2 muestra una forma de realizacifn
de la disposicidn de principio de la figura l. En esﬁa
construcecidn, el manguito delantero 6 presenta, como se
representa especialmente en la figura 3, uné superficis
exterior perfectamente cilindrica ahuecada con alvédlds
7 espaciados unos de otros para dejar entre ellos una -
superficie de contacto frotante ininterrumpida con el -~
interior del extremo delantero del cubo Ja. Estos alvéo
los 7 estén destinadous a ser llenados de una grasa que
se opone a los aplastamientus localizados a los cuales
el manguitb 6 estd expuesto, especialmente durante es——
fuerzos longitudinales sufridos por el exiremo fi del -
brazo. El1 manguito trasero 8 presenta, como es particu-
larmente visible en la figura 4, una superficie exterior
provista de salientes circulares 11, algundos de los cua-
ias, por lo menos, estédn en cuntacto, en la posicidn de
reposo o para la cual el extremo Bl del brazo 3 no sufré
ningdn ssfuerzo longitudinal, con el interior del extre-
mo trasero del cubo 3a, Los surcos formados entrs los =
gsalientes circulares adyacentes estdn llenos de una gra-

sa que no se opone a los aplastamientos localizados del

manguito 8, porque se puede desplazar circunferencial~-
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mente alredsdor de éste.

El manguito delanteroc 6 se opons a los bati--
mientos radiales del extremo delanterc del cubo 3Ja con
relacidn al extremo correspondients del 4rbol 1, conser-
vando sl intervalo periférico entre asta parte dsl cubo
y el &rbol, cuando sl brazo 3 sufre esfuerzos en un sah= -
tido o en el otro, y como muestran las figuras 5b vy 56;j'
8l mismo valor medic g que tisne en reposo segudn ia figu=-
ra 5a. En el caso de un esfuerzo sobre sl extremo § del
brazo 3, hacia atrés o hacia delante, este dltimo se in-
clina alrededor del punto € en un dngulo 0&1 en un sen%if
do o en un éngulogy\z en el sentido opuesto, como es vi-
dgiblse, respectivamente, en las figuras 5b y 5c. o

Bajo la influencia de los movimientos de piﬁoi
tamiento del cubo 3a alrededor del punto C, el extremc =
trasero de este cubc adopta con relacidn a la parte co~--
rrespondiente del 4rbel 1, y bajo la accidn de la fuer-
za F correspondiente a un esfuerzo ejercido sobre el bra-
za 3, un batimiento radial d tal como se representa en -
la figura 6b con relacidn a la posicidn de reposoc de la
figura Ga.

Se pueden configurar los salientes circulares
11 del manguito trasero 8 segdn un perfil fécil de adap-
tar a cualquier progresividad dessada de la flexibilidad
radial del medioc de unidn, tal cumo la fijada por un dia-
grama segdn la figura 7. &n el perfil segdn la figura 8,
los salientes circulares estdn constitufdos por nervios =
lla a lle cuyos didmetros wéximos son desiguales, de tal
manera que sdlo los de mayor didmetro ejercen una resis-—-

tencia apreciable para los pequefios batimientous. En Bl =

- 5746862
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ejemplo representado, los didmetros méximos D de los ner-
vios del manguito aumentan a partir del nervio central -
llc hacia los nervios ds extremo lla y lle. Se puede dar
igualmente a cada saliente circular un perfil con vérti-
ce anguloss, tal como 11f en la figura 9, qus dé una fusr
za antagonista muy psquefia para los ligeros batimientos

y gue aumenta rédpidamente con el valor de estos batimlgqf
tos.,

Unos casquillos de frotamiento 9a, 1l0a puedaﬁ-
ser interpuestos entre los manguitos 6 y 8 y las super——r
ficies opuestas del cubo. i

El fijacién axial del brazo 3 con relacidn_ai"
drbol fijo 1 esté asegurado por tope de los extremos de;
cubo 3A contra superficies de apoyo solidaris del chqg;s
2, con interposicidn de piezas de frotamiento 9, 10 gus
pueden ser partes ‘integrantes de los dos manguitos 6 y
8, El cierre estanco del intervalo anular entre el é4rbol
l y el cubo 3a puede estar asegurado por el extremo de -
los casquillos 9a y 10a.

En las figuras 10 y 11 estd representado sl -
manguito 8, de elastdmero. Este manguito 8 estd montado -
sobre el 4rbol longitudinal portador 1, por medio de un
casquillo interno 1l0. Forma parte de una suspensidn con
slasticidad longitudinal tal como la descrita en la pa--
tente prinecipal, Esta suspensidn incluye, ademds, otro -
manguito 6 de elastdmeto, atravesado por el 4rbol L y en
el interior del cual se encuentra el centro de oscilacién
C dsl cubo 3a del brazo radial (no representado) que lle=-
va la rusda del vehiculo

El manguito 8 presenta en su periferia varios

- 374862
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nervios o cordones circulares transversales 13a, 13b, =
l3c, 13d, 138, 13f y 1l3g cuyo didmetro exterior va de—=
creciendo a medida gue se aleja uno del centro de osci~
lacién C, Dicho de otro modo, 8l nervio extremo ante—-

5 rior 13a qus presenta un labio anular que forma asf jun-

-4

ta de estanqueidad, tiene el mayor didmetro, mientras +
gue los didmetros de lus nervios siguientes van dismihd;'
yendo,

Ss puede considerar que la envolvente ds las ~
io superficies de contacto de los nervios sucesivos l3a-13g
88 grosso modo un tronco de cono cuya base grande es@éi;
més cerca del centro de oscilacién C gue la base peque—-
fia, o
De hecho, en la Forma de ejecucién no limita——
15 tiva representada en el dibujo, los dos nervios 13b y ~=
13c, situados inmediatamente después del labio de estan-—
queidad 13a, tienen una meridiana en arco de circulo y

un mismo didmetro exteriocr igual o ligeramente inferior -
al didmetro interno de un casquillo extserno 14 gue con--
20 tiene el manguito 8 y alojado en el cubo 3a.

Los dos nervios siguientes 13d, 13s tienen un
mismo didmetro exterior perc de valor, ein embargo, in--
ferior al de los nervios 13b y 1l3c. La meridiana de los
nervios 13d y l3e estd formada por un arco de cfrcule --
25 truncado por una cuerda longitudinal.

Finalmente, los nervios 13f y l3g tienen una =
meridiana similar a la de los ngrvios 13d y 13c, pero -
sin embargo sus diémetros exterioras son cada vez menores.

Cuando sl brazo radial de que es solidarioc el

30 cubo 3a subre un esfuerzo longitudinal, en un sentido o

17-2-70 -9 - 374862
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en el otro, el eje Cx1 del cubo 3a ss inclina en un sen=-
tido o en el utro, un 4ngulo &, con relacidn al aje Cx -
del 4rbol portador. En este caso, dsbido a la disminu =
cién progresiva de los didmetros de los nervios sucesivos
13b=13g, las presiones de contactu son repartidas de ma-
nera homogénea a lo largo de una generatriz, lo que au--—
menta notablemente la longevidad del manguito 8. 3
Por lo demds, la flexibilidad es aumentada pa=
ra los batimientos pequefios. En efecto, en este caso, 8s
decir, para pequefos valores del 4ngulo /, el esfuerzo
de atraccién se ejerce con un brazeo de palanca 14 mInim&,
siendo este brazo de palanca igual 8 la distancia antfe ¥
8l centro de oscilacién C y el plano mediano de los dos
nervios 13b y 13c. Este brazo de palanca aumenta a medi@é
que el batimisnto aumenta, ss decir, qus el dngulo Cjﬂ
aumenta, para tomar as{ los valores sucesivos ly, lg, ==
etc. Los brazos de palanca l4, 12 etc... corresponden a
la distancia entre el centro de oscilacién £ y el punto -
de aplicacién de la resultante de los esfuerzos de atrac-
cién de los diferentes nervios en contacto.

En la variante de ejecucidén representada en la
PFigura 12, el manguito 8 presenta en su psriferia una su-
sssidn des nervios 15a, 15b, 15c¢, 15d, l5s, 15f, l5g, de
igual didmetro exterior peroc cuyos radios de curvatura -
ie las meridianas van disminuyendo a medida que se alejg
ino del centro de oscilacidn C. esta disposicidn del man=-

uito 8 se traduce en una disminucidn de la flexibilidad,

&ara los batimientos pequefios, con relacién al manguito -

representado en la figura 10 y el descrito en la patente

~a- 374862
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En la figura 13 gstd representadoc una surva -
de flexibilidad I obtenida con un manguito tal como el
descrito en la pétente principal. El esfuerzo de atrac~
cidn F estd llevado a las ordenadas, mientras que a las
abscisas estd llevado el dssplazamiento radial d del --
axtremo trassro del cubo 3a. La curva II corresponds-2...
la variacidn de flexibilidad proporcionada al manguito -
8 tal como se ilustra en las figuras 10 y 11, y muestra
8l aumento de la flexibilidad obtenidu para los batifé,
mientos pequefios. La curva III corresponds, por el éoé:
trario, al manguito de la figura 12, y muestra una dis-
minucidn de la flexibilidad durante los'batimientos_ha~
querios. .'

Queda, por lo demds, bien entendido, que los
modos de realizacidn que han sido descritos méds arriba
han sido dados a titulc puramente indicativo y no limi=-
tativo y que se pueden introducir numerosas modificacip~
nes sin apartarse para asto del marco del presente in-
vento.

Es asi, especialmente, como la ley de dismi-
nucidn del didmetro de los diversos nervios del mangui-
to 8 puede ser diferente de la ilustrada en el dibujo.
Ademds, las superficies de contactu de sstos diversos =~
narvios pueden ser determinadas por la interseccidn ds
la snvolvente troncocdnica y de leos diversos segmentos
de toros constitufdos por los nervios.

La presente solicitud qus corresponde a la -
presentadaAan Francia con fecha 27 ds Diciembre de 1.968
bajo el'ndmero 181.255 y 20 de Noviembre de 1.969, n@ =

69/39.903, se acoge a los benaficios del Artfculo 51 del

-1 - 374862
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vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial.

- REIVINDICACIONES ~

10
Los puntos de invencidn, prapia y nueva, qug.-
se presentan para que ssan objeto de esta solicitud de -
Patents de Invencidn en Espaiia por VEINTE afios, son los -
siguientes:

15 1.~ Dispoéitiuo de suspensidn con elasticidad
longitudinal para Una rueda de vehfculo cuyo soports os-
t4 montado sn el extremo de un brazo transversal provisto
de un cubo por el cual aste brazo estd montado oscilante
alrededor de un 4rbol fijo sensiblemente longitudinal so-
20 lidarizado del chasis dél vehiculo, en el cual un primer
extremo del cubu estd provisto interiormente de un medio
de unidn con el 4rbol que impide préacticamente todo deg--
plazamiento radial dsl eje del cubp y que le psrmiis in-
clinarse con relacidn al eje del 4rbol por pivotamisnto =
25 alrededor de un contacto prdéximo al punto de interseccidn

e este eje del &rbol por sl plano transversal que pasa -

hor la articulacidén del brazo sobre el soportie de la rue=-

da, y el segundo extremo del cubo estd provisto interior~

ente de otro medio de unidn cun 8l 4rhol que amortigua =

30 los desplazamientos radiales de este otro extremo del ocubo

17-2-70 =12 - 37@%62
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con relacidén al 4rbol, caracterizado por el hecho de ~-
gue el primer medio de unidn estéd constitufdo por un --
primer manguitn de elastdmero montade alrededor del &rbol
Yy que presenta una superfic.e sxtsrior cillndrica perfo-
rada por alvdulos espaciados y alsjados de los extremos
del manguito, estando esta superficie en tontacto Fratqg.
te can el in serior del primer extremo del cubo, mientfégf
que el segundo medio de unidn estd constitufdo por un s§~
gundo manguitu de elastﬁmero montado alrededor del &rhol-
y que lleva zxteriormente salientes circulares sn conhag—
to frotante con el interior del sesgundo extremo del cubo.

2.~ Dispositivo segdin la reivindicacidn 1, cu=-
racterizado pofque el contacto fotante de los manguitos
con el interior del cubo se efcctda sobre anillos de fra
tamiento interpuestos.

3.~ Dispositivo segln la reivindicacién 1, ca-
racterizado porque los salientes circulares del segundo
manguite son cordones cuyos didmetros wdximos son desi--
guales entre si,

4.~ Dispositivo seglin la reivindicacién 1, ca-
racterizado porque los salientes circulares del segundo
manguitu tienen un perfil can vértice angulaosu.

5.~ Dispositivo segdn la reivindicacién 1, ca-
racterizado porque el snchavstado axial del brazo con -
relacidén al sje fijo estd asegurado por tope de los sxire
mos del cubo contra superficies de apoyo solidarias del
chasis con interposicidn de piszas de frotamiento.

6.~ Dispositivo segdn las reivindicaciones 1y

5, caracterizado porque las piezas de frotamientu son -

partes integrantes de los dos manQ“itc’s 7 4 8 6 2

- 13 -
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7.- Dispositivo segdn la reivindicacién 1, ca-
racterizado pofque el cierre estanco del intervalo anu=-
lar entre el 4rbol y el cubo estd asegurado por dichas -
piezas de frotamiento en contacto deslizante sobre sl -
cubo o sobre los anillos de frotamiento interpuestos,

8.~ Dispositivo segin la reivindicacidn 1, cam
racterizado pofque los salientes circulares transveraéJ;f
les previstos en la periferia del sugundo manguito tienen
un didmetro exterior que disminuye progresivamente a mr—
dida que se alsja del centro de oscilacidn del cubo cor
relacidn al &rbol longitudinal portador. ?

R DlSpOSithd segin la reivindicacién 8, ‘CQm-
racterizado porque los salientes circulares transversales
de didmetros decrecientes, del ssgundo mang.ito, tienan -
una envolvente sensiblem¢nte tronco-cdnica, cuya base ma-
yor estd méds prdxima del centro de oscilacién que la base
menor.,

10,~ Dispositivo segdn la reivindicacidn 1, ca-
racterizado pordua’los salientes circuleres transversa--
les, previstos en la periferia del segundo manguito, tie-
nen meridianos cuyos radios de curvatura disminuyen pro-
gresivamente a medida que ss alejan del centroc de oscila-
cidn del cubo con relacién al 4rbol longitudinal porta--
dor.

11.~ Dispositivo de suspensién con elasticidad

longitudinal, péra una rueda de vehiculo.

T 374862
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Tal y como se ha descrito en la Memoria que -
antecede, representado en el dibujo que se acompafia y
para los fines gue se han especificado,

Esta Memoria consta de gquince hojas escritas

a mdquina por una sola de sus caras.

Madrid,

19 FEB. 1970

P.A.

17-2-70/RTA.~
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