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Bl presente invento se refiere a los telarss
sin lanzadera, del tipo que lleva dos agujas opues~
tas, de las cuales una introduce periddicamente caw=
da hilo de trama en la calada, hasta medio ancho,
es decir, en la primera mitad de dicha calada, mienw
tras que la otra aguja toma el hiilo de la primera y
le lleva en la otra mitad de la calada,

Bl invento se refiere sn especial, pero no de mow=
do exclusivo, a los telarss del tipo descrito en 1;
pateute francesa n¢t 1.290.867, patente espafiola corres=
pondiente n? 274,370,es decir en aquellos en los que
la extremidad interior o cabeza de cada aguja reposa
libremente sobre la faja de hilos de la urdimbre ine
ferior en proximidad del peine, mientras que su extre=~
midad exterior estd unida a un érganc de arrastre ani-
mado por un movimiento de vaivén en la direccidén axial
de la aguja, con elrfin de que, bajo el peso y de la
inercia de cada aguja, su cabeza sea aplicada de modo
simultdneoc contra las dos caras del dungulo diedro fore
madas por la faja inferior de hilos de urdimbre y por
la cara delantera del peine llevado por el batén, de
manera que las dos agujas se @ﬁcu.ntran con precisién
para la toma y pasada del hilo de trama,

En la patente antes citada, se describen medios
de arrastre de cada aguja, que tienen un gistema de
palancas articuladas, Si bien dicho sistema es satis~
factorio para anchuras de telar corrientes, no rasuls
ta racional cuando se tiene nicesidad de realizar una
obra de gran anchura, porque las carreras que se deben

dar a las agujas son de tal longitud que las amplitu-
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des de los movimientos de pivotacién de las palane
cas de arrastre de las agujas producen oblicuidades
de algunas de dichas palancas, con relacién a otras
que hacia los fines de carrera de los movimisntos
dan lugar a componentes laterales incompatibles con
un buen funcionamiento del mecanismo,

Bl objeto del invento es el de realizar un telar
sin lanzadera del tipo antes citado, que no presente
el inconveniente que acaba Horaeﬁalnrne.

Son conoocidos ya tellr;l en los que cada inger-
tador estd fijo a una extremidad de una cinta flexi-
ble cuya otra extremidad se encuentira unida a un bra~
%o que oscila en sincronia con el batén, pero en es~
ta clase de talarei, el drbol que lleva el brazo osciwm

lante se apoya en el bastidor fijo del telar, de mae~

unera que, a través de la calada, las cintas cubren tra~

yectos fijos que son determinados por guias solidarias
del bastidor del telari Por congiguiente, no seria
posible utilizar tales medios en telares de la clase
correspondiente al presente invento, ya que las cabe~
zas de las agujas de insercidén de la trama deben des~
lizarse contra la cara anterior delpeine que es lle~
vado por el batdn, el cual estd a su vez animado por
un movimiento periddico hacia delante y hacia atrds,
Por otra parte, estos telares conocidos, en los
que cada insertador se encuentra fijo a la extremi-
dad de una cinta flexible, si bien permite en teoria
la tejedura en gran anchura, no permiten las grandes
védleoidades exigidas actualmente, por ejemplo del ore

den de 200 golpes por minuto, a causa del recalsnta-
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miento engendrado en la cinta por su enrollamiento

y desenrollamiento sucesivos con radio de curvatura
relativamente reducido y del orden de la mitad de la
altura del bastidor del telar,

Segiin el invento, el Srgano de arrastre de cada
aguja estd constituido por una cinta flexible que pue=
de correr sobre una guia lateral em arco circular so=
lidaria del batédn y situada sensiblemente en el pla=~
no de éste, encontrdndose el centro de dicha gufa en
proximidad del eje inferior de pivotacién del batén,
estando una de las extremidades de esta cinta unida a
dicha aguja y su otra extremidad a} extremo de un braw
zo montado con pivotacién sobre un drbol constantemenw
te perpendicular al plano de gufa en arco circular f
que pasa por el centfo de esta, siendo dicho érbol
porta=brazo arrastrado por un movimiento angular de
vaivén, en sincronia con los movimientos del batdn,por
medio de una transmisién que le une, de modo permanen=
te;, aun drbol rotatorio del telar,

Dicho dispositivo permite, deutro deun volumen
aceptable, animar a las agujas.de insercién de trama
de una gran velocidad lineal por medio de un sistema
muy ligero,

Por otro lado, al producirse el enrollamiento y
desenrollamiento de la cinta sélo -iguiondo un arco
de aproximadamente ¥ de circunferencia y cuyo ra= .
dio es sensiblemente igual a ja altura total del bas=
tidor del telar, los recalentamientos engendrados en
la cinta son mucho més débiles que en los telares cow

nocidos hasta ahora, lo cual permite velocidades de
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tejedura muy superiores,

En una forma de realizacidén ventajosa, cada una
de las gufas enferma de arco circular lleva una pared
interior fija sobre las extremidades de los brazsos ra-~
diantes formando cuerpo con una pieza de apoyo solida~-
ria del batén, asi como una pared exterior fija a la
pared interior estribos de seccién en forma de U acos~
%ada, cuyas dos ramas estén fijas, respectivamente, a
las caras externas de las dos paredes antes citadas,
haciéndose la unién entre la cinta y el brazo que la
arrastra sobre el lado de dicha gufa opuesto a aquél
en el cual se §ncuentran las almas de los estribos de
unién de las dos paredes de la guia,

El invento serd mejor comprendido tras la lectura
de la descripcién siguiente y el examen de los dibujos
adjuntos que muestran, a titulo de ejemplo no limita-
tivo, una forma de realizacidén de un telar sin lanza~
dera de gran anchura, segin el invento,.

En estod dibujos:

La Figura 1 representa de modo esquemdético, en
perspectiva, los drganos principales del telar,

La figura 2 representa, también en perspectiva
y & escala mayor, una parte del sistema de arrastre
de unaaguja de insercién de trama,

La Figura 3 representa, también en perspectiva,
una de las agujas de insercidn, y su unién a la cin~
ta correspondiente.

Y la Figura 4 es una vista de frente, a una es~
cala mayor, de una parte del mecanismo visible en la

Figura 1,
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! El telar sin lanzadera, de gran anchura, repre=
sentado en la figura 1, lleva un bastidor 1 con dos
platos 2, 3, un batfn 4 que lleva un peine 5 y cuyos
dos montantes 6, 7 son sustentados por un drbol transe
versal inferior 8 que se apoya en los dos platos del
bastidor, y un érbo} principal o érbol de levas 12 que
se apoya tambiédn en los dos platos y estd unido a los
dos montantes 6, 7 porbielas 13, 14, respectivamente.

En 17 se ha indicado el plegador de urdimbre y
en 18, simplemente bajo la forma de una pems suspen=
dida en la extremidad de una cuerda que pasa sobre una
pclea 19 solidaria del plegador, un dispositive de
frenado de este Ultimo que puede ser de cualquier tipo
apropiado,

Los hilos de urdimbre 25, 26, de los cuales sdlo
se han representado dos alrobjoto de la claridad del
dibujos, que se desenrollan del plegador 17, pasan sow~
bre un porta-~hilos principal 23, sobre un porta-hilos
auxiliar 24, y después se dividen en dos fajas, a sa=
ber: una faja superior 25 y una faja inferior 26 para
formar la calada, pasando el tejido fabricado sobre
un enrollador 28, después sobre un rodillo de embarrae~
do,y, finalmente, sobre un cilindro en el cual se¢ enw
rolla de la manera clésica, sin que el cilindro de enw
rollamiento y el rodillo de embarrado sean vigibles
en los dibujos, pero siendo, por ejemplo, de la clauj
se de los representados y descritos en la patente franw
cesa anteriormente citada, Para mis detalles sobre la
estructura de estos drganos, as{ como sobre su mando,

se puede consultar esta patente,
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Para la claridad del dibujo, no se ha represen~
tado el lizo y su mando, de los que se puede iguale
mente hallar la descripcién en la antes citada paten
te framcesa,

El é&rbol de levas 12 es arrastrado, por ejemplo,

por un motor eléctrico 31, & través de una correa de

transmisién por correa 32 que pasa sobre una polea 33

del motor y una polea volante 34 solidaria de dicho
drbol de levas,

La colocacién de los hiles de trama en la cala~
da esasegurada por dos agujas, & saber, una de inser~
cién 36 y otra de traccidn 37 (veése también la Figu~
ra 3) fijadas, por ejemplo, por medio de remaches 39,
rospéctivamente sobre las extremidades superiores de
dos cimtas 38, 38A montadas de la  migma manera, a ca=
da lado del telar. S6lo se describird el montaje de
una de ellas, por ejemplo la de la cinta 38,

La cinta 38 puede correr entre dos guias concéne
tricas 41, 42 (Piguras 1 y 2) cada una de las cuales
tiene una parte en arco circular prolongada por una
parte rectilinea que sobresale al nivel de encima del
batén, La guia interior 41 estd sustentada en el pla=~’
no del batén por brazos tiles como los 46, 47, 48, 49
formando cuerpo con una placa de soporte %2 solidaria
del batédn y que pivota con el mismo sobre una prolone
gacién 8A del 4&rbol transversal inferior 8,'que se Apom
va en un cojinete auxiliar 54,

La guia exterior 42, de la que sélo se ha repre-
sentado su parte lupérior, se mantiene concéntyica=

mente a la guia interior 41 por medio de estribos 53
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cuya rama media estd vuelta, por ejemplo, hacia atrds
del telar, de modo que se puede obtener el arrasire

de la cinta 38 por la cara anterior del intervalo comw
prendido entre las dos guias., A este efecto, la extremid
dad inferior de la cinta 38 es solidaria del extremo de
un brazo pivotante 56 fijo sobre un &rbol horizontal

57 que puede pivotar en la placa de soporte 52 en una
direccién perpendicular al plano de dicha placa, Bl
brazo 56 se encuentra exactamente delante de dos guias
4l y 42, y estd unido a la cinta 38 por su extremi=

dad encorvada, segin se indica en 59.

El arbol 57 estd animado de un movimiento alterna=
tivo de pivotacién, a partir del arbol de levas 12,por
medio de una transmisién que consiste en una leva 61
solidaria de la extremidad correspondiente del drbol de
levas, una ruedecita 62 que coopera com dicha leva y
es llevada por una palanca primaria 63 que puede osciw
lar sobre el plato 2 del bastidor sobre un sje hori-
zontal 65, una biela 66 una de cuyas extremidades es=
td unida al extremo de un brazo 63, otro brazo 67 que
puede pivotar sobre la placa 52 en torno a un eje 68
paralelo al érbol 57, estando la extremidad de este
brazo 67 articulada sobre el otro extremo de la biee
la 66, una bieleta 71 (véase también la Figura 2) una

de cuyas extremidades estd articulada por un eje 72

A

sobre la extremidad del brazo 67, y, finalmente, una .
manivela 73 solidaria del drbol 57 y cuya extremidad
estd articulada sobre la otra extremidad de la bielew~
ta 71, Este mecanismo perﬁita obtener un éngulo de pi~

votacidn del 4rbol 57, del érden de 100? para una pie
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votacidn de la palanca 67 del orden de sdlo 45%, y
ello sin que las reacciones sobre los ejes alcancen
jamés valores exagerados, como podrian producirse en
el caso de que las bielas y las palancas presenta~
sen obliculdades relativas muy apartadas de un #ne
gulo de 909,

La extremidad superior de la biela 66 estd fi-
‘ja en la extremidad del brazo 63 en una corredera 77,
de tal modo que, segln el punto de esta corredera en
el que se fije dicha extremidad de la biela 66, se
puede ragular la longitud de la carrera de la cinta
38 con precisién, para una leva 61 dada,

La leva 61A fijada sobre la otra extremidad del
drbol de levas 12 estd destinada a mandar el moviem
miento de vaivén de la otra cinta 384, estd desvia~
da 1802 con relacién a la leva 61 de tal manera que
la ruedecita 62, que coopera con la leva 61, se en~
cuentra en el otro lado del eje del drbol de levas
con relacién a la ruedecita gque coopera con la leva
61A. Esta disposicién garantiza una unién positiva
de dos brazos tales como 63, llevados por el mismo
érbol 65, cuyas dos ruedecitas de accionamiento se
encuentran asi por una parte y otra de las levas 61
Y 61& que las mandan respectivamente, De este modo
se pueden dispensar los muelles de recuperacién de las
palancas porta~ruedecitas contra las levas, Sin em~
bargo, queda asegurado un contacto eldstico entre las
ruedecitas y las levas por el hecho de que sl drbol
65, en las dos extremidades del cual estén montados

dos brazos taleg como 63, estd realizado ba jo la fore
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ma de un 4drbol de torsién, Ademés, uno de estos dos
brazos, el 63 en el ejemplo, no estd fijo rigido diw
rectamente sobre la extremidad del drbol 65, sino que
estd montado loco sobre este ¥y unido al mismo por me=
dio de un tornillo de tope 75 montado en un dedo 76
solidario con la extremidad correspondiente del &rbol
65, viniendo la extremidad del tornillo a dar contra
la seccidén del brazo 63,

Debe quedar bien entendido que la realizacidn
del invento no se limita a la descrita y representada,
que ha sido dada a tftulo de ejemplo, pudiéndose apore
tar a la misma numerosas modificaciones, segin las aplie
caciones previstas, sin salirse por ello del marco del
invento, |

Asi, por ejemplo, el sistema de accionamiento de
las agujas ﬁor medio de una cinta unida a un &rbol ose
cilante, tal como se define mdsarriba, se puede apli=~
car a telares cuyas agujas no sean volantes segin se
indica en la Patente francesa antes citada, sino, por
¢l contrario, mantenidas en gujias a través de la calaw~
da,

N O T A

Se reivindican como propios y nuevos para que
sean objeto de una PATENTE DE INVENGION, en Espafia .
por veinte afios, reivindicdndose la prioridad de la
Patente depositada en Francia el 24 de Diciembre de
1,968, bajo el Nt PV, 180,332, los puntos siguientesi '

l,~ Perfeccionamientos en los telares sin lanzaw
dera, del tipo que lleva en espefial, un batdn porta~

Peine que pivota sobre un eje inferior y dos agujas
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opuestas, una de las cuales introduce periédicamen~

te cada hilo de trama en la calada, hasta medio an~-
cho, es decir, en la primera mitad de dicha calada,
mientras que la otra aguja toma el hilo de la prime=
ra ¥ le lleva por la otra mitad de la calada, estane
do unida la extremidad anterior de cada aguja a un
érganc de arrastre animado de un movimiento de vai-
vén en la direccién axial de la aguja, estando carace
terigado dicho telar porque el érgano de arrastre de
cada aguja estd constitufdo por una cinta flexible que
puede correr en una guia lateral en arco circular so-
lidario del batédn y situada sensiblemente en el planc
de este, encontréndose el centro de dicha gufa en pro~
ximidad del eje inferior de pivotacidén del batdn, es~
tando unida una de las extremidades de esta cinta a
dicha aguja y su otra extremidad al extremo de un braw~
Zo montmdo en pivotacidén sobre un drbol constantemen=-
te en perpendicular al plano de guia en arco circular,
y pasando por el centroc de esta, siendo dicho &rbol
porta~brazo arrastrado por un movimiento angular de
vaivén, en sincronfa con los movimientos del batdn,
por madio de una transmisién que le une de modo per—
manente a un drbol rotatorioc del telar,

2,» Perfeccionamientos en los telares sin lanzaw
dera, segln la reivindicacién 1, caracterizado porque
cada guia de forma de arco circular llsva una pared
interior fija sobre las extremidades de brazo radiane=
tes que forman cuerpo con una pleza de soporte soli~
daria del batdn, as{i como una pared exterior fija a

la pared interior por medio de estribos de seccién emn
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forma de U acostada cuyas dos ramas estdn fijas, res-

pectivamente, contra las caras externas de las dos pa=
redes citadas, haciéndose la unién entre la cinta y

el brazo que la arrastra sobre el lado de guia opues~

to a aquel donde se encuentran las almas de los estri=
bos de unidn de las dos paredes de la guia,

Jo= Perfeccionamientos en los telares sin lanzaw
dera, segin la reivindicacién 1, caracterizado porque
la transmisidén de arrastre del brazo de mando de ca~
da cinta lleva una palanca oscilante primaria unida
por medio de una biela a la extremidad de un brazo oge
cilante intermediario unido también, por medio de una
bieleta, a la extremidad de una espiga de longitud wés
corta que la del brazo oscilante intermedio y montada
sobre el 4rbol que soporta al brazo oscilante unido a
la cinta que hay que arrastrar,

4~ Perfeccionamientos en los telares sin lanzae
dera, segin la reivindicacién 3, caraxterizado porque
el brazo pivotante de arrastre de cada ointa es llevaw~
do por un drbol que, como el drbol de pivotacidén del
brazo oscilante intermedio, se 'apoya en la pieza de so=
porte antes citada solidaria ﬁol batdun,

54~ PERFECCIONAMIENTOS EN LOS TRLARES SIN LANZAw
DERA,

Todo conforme se describe en la Memorim que anw~
tecede, se ilustra como ejemplo de ejecucidén en los
planos unidos a ella y so reivindica en su NOTA,

Egta Mewmoria consta de trece hojas foliadas y
escritas a mdquina por una séla cara y planos que la
acompailan,

Maw~
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