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Este invento se refiere en general a disyuntores 
de circuito y, más en particular, a disyuntores del tipo 

que comprende medios de enganche y disparo que son libera­
dles automáticamente para efectuar operaciones de disparo 
y susceptibles de reposición manual después de cada opera­
ción de disparo.

En los disyuntores de la tócnioa anterior, del 
tipo descrito en la patente para los BE.UU. numero 2.892.054, 
por ejemplo, un miembro de disparo que está enganchado por 
medios de enganche es liberado automáticamente al producir­

se ciertas condiciones de sobreoarga de corriente, para 
pasar a una posición disparada para efectuar la apertura 
automática del disyuntor. El miembro de disparo es repues­
to por movimiento del mango operante a una posición de re­

posición próxima a la posición abierta o de "desconexión" 
del mismo, durante cuyo movimiento el mango se aplica al 
miembro de disparo y mueve el miembro de disparo a una po­

sición en la que el miembro de disparo se aplica a los me­
dios de enganche para mover los medios de enganche a una 

posición enganchada, tras lo cual puede soltarse al mango 
operante y el disyuntor estará en la posición repuesta o 
abierta, con el mango en la posición abierta o de "desco­
nexión".

Un disyuntor de circuito comprende un contacto 
estacionario y una estructura de brazo de contacto movible 
que lleva sobre la misma un contacto movible, cuya estruc­

tura de brazo de oontacto es movible entre posiciones a- 

bierta y cerrada para abrir y cerrar los contactos. Los me­
dios de enganche y disparo oomprenden un miembro de dispa­

ro enganchado en una posición enganchada por un miembro de

27.1.7o
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enganche, el cual está a su vez enganchado por una barra 

de disparo. Un mecanismo operante comprende una palanca 

acodada o biestable articulada conectada por un extremo 

de la misma a la estructura de brazo de contacto movible 
y por el otro extremo de la misma al miembro de disparo, 

y un muelle operante que está conectado entre el pivote 
de articulación de la palanca acodada y un miembro operan­
te susceptible de accionamiento manual. Con el miembro de 
disparo en la posición enganchada, el miembro operante mo­
vible desde una posición cerrada o de "conexión", a una 
posición abierta o de "desconexión", para cambiar la línea 
de acción del muelle operante, con lo que el muelle operan­

te cierra la palanca acodada para mover la estructura de 
brazo de contacto a la posición abierta. El miembro operan­
te es movible desde la posición de "desconexión" a la posi­
ción de "conexión" para cambiar la línea de acción del mue­
lle operante, tras lo cual actúa el muelle operante que 

para enderezar la palanca acodada para mover la estructura 
de brazo de contacto a la posición cerrada. Un dispositivo 
de disparo comprende medios operable automáticamente al 
tener lugar condiciones de sobrecarga de corriente por en­
cima de un valor predeterminado, para liberar la barra de 

disparo y el miembro de engañóle para liberar con ello el 
miembro de disparo, con lo que el muelle operante opera 

para mover el miembro de disparo a una posición disparada 
para producir cierre de la palanca acodada y apertura del 
brazo de contacto, y para mover el mango operante a una po­

sición intermedia entre las posiciones de "conexión" y de 

"desconexión", para proporcionar una indicación visual de 

que el disyuntor se ha disparado y ha quedado abierto. A
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continuación de una operación de disparo, la barra de dis­
paro, el miembro de enganche y el miembro de disparo deben 
ser repuestos antes de poder hacer que funcione el disyun­
tor. Se repone el disyuntor por movimiento del miembro ope­

de "desconexión", durante cuyo movimiento el miembro ope­
rante se aplica al miembro de disparo para mover al miem­
bro de disparo hacia la posición enganchada, y durante cu­

yo movimiento la palamca acodada se aplica al miembro de 
enganche para mover al miembro de enganche a una posición 
de enganche, tras lo cual la barra de disparo engancha al 
miembro de enganche en la posición de enganche, y el miem­

bro de enganche en la posición de enganche, y el miembro 
de enganche engancha al miembro de disparo en la poeición 

enganchada, de modo que cuando se suelta el mango operan­
te el disyuntor de circuito estará enganchado o respuesto. 
En la posición de reposo, el muelle operante mantiene al 
mango en la posición de "desconexión", con los contactos 

del disyuntor de circuito en la posición abierta y la pa­
lanca acodada cerrada. Al producirse una sobrecarga de dis­
paro cuando los contactos están soldados en la posición 

cerrada, el dispositivo de disparo actuará para desengan­
char la barra de disparo y el miembro de enganche para li­
berar con ello el miembro de disparo, y el muelle operan­

te moverá al miembro de disparo hacia la posición dispara­

da; pero la soldadura impedirá el movimiento de los contac­
tos a la posición abierta. El disyuntor está construido de 
tal modo que en estas condiciones el muelle operante man­

tendrá al miembro operante en la posición cerrada o de "co­
nexión", para proporcionar una indicación visual de que

rante a una posición ligeramente más allá de la posición

- 4 -
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los contactos del disyuntor de circuito están en la posl- 
oión cerrada. Si se intenta reponer el miembro de disparo, 
el miembro operante puede ser movido a la posición de re­

posición moviendo el miembro de disparo a la posición de 
reposición; pero la palanca acodada, que está conectada a 
la estructura de brazo de contacto movible, no se moverá 
a la posición de reposición, por lo que el miembro de en­
ganche y la barra de disparo no serán repuestps por esta 
operación del miembro operante, y el miembro operante vol­
verá a la posición cerrada o de "conexión" al soltar el 

mismo. Por tanto, el miembro operante será mantenido en la 
posición cerrada o de "conexión", para proporcionar un in­
dicación de que los contactos están cerrados unidos por 

soldadura, y un operario no podrá poner el miembro operan­
te en una posición abierta mantenida en tanto que los con­

tactos están cerrados unidos por soldadura.
El invento se pondrá más claramente de manifies­

to de la descripción que sigue de una realización preferi­

da del mismo ilustrada, a modo de ejemplo únicamente, en 
los dibujos que se acompañan, en los cuales:

La figura 1 es una vista en corte lateral, a tra­
vés de la unidad polar del mecanismo operante, de un dis­

yuntor de circuito multipolar, construido de acuerdo con 
los principios de este invento;

La figura 2 es una vista a escala ampliada, simi­
lar a la de la figura 1, con el disyuntor ilustrado en la 

posición abierta o de "desconexión";

Lafigura 3 es una vista similar a la de la figu­

ra 2, con el disyuntor ilustrado en la posición abierta 

disparada;

27.1.7o - 5 -
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La figura 4 es una vista similar a la de la fi­
gura 3, cor el disyuntor ilustrado en una posición que se 
alcanza momentáneamente durante una operación de reposición?

La figura 5 es una vista similar a la de la fi­
gura 3, con el disyuntor ilustrado en una condición dispa­
rada cuando los contactos están soldados en la posición 
cerrada; y

La figura 6 es una vista en perspectiva de un 
miembro de enganche como el de las figuras 1-5.

Con referencia a los dibujos, se ha ilustrado en 
ellos un disyuntor 3 multipolar que oomprende un alojamien­
to aislante 5 y un mecanismo 7 de disyuntor soportado en 
el alojamiento 5. El alojamiento 5 oomprende uno base ais­
lante 11, que coopera con la base 9 para encerrar el meca­
nismo 7 de disyuntor que está montado sobre la base 9.

El mecanismo 7 de disyuntor comprende un mecanis­
mo operante 14, unos medios 13 de enganche y disparo y un 
dispositivo 17 de disparo térmico y magnético.

Para cada unidad polar del disyuntor se ha pro­
visto un contacto estacionario 19, un contacto movible 21 

y una unidad 23 de extinción del arco. El contacto estacio­
nario 19 para cada polo esta montado rígidamente sobre el 
extremo interior de una lámina conductora 25, que está su­

jeta a la base 9 y que se extiende hacia fuera a una cavi­
dad externa, donde un conectador 27 terminal sin soldadura, 
de tipo bienoonocido, está sujeto al extremo exterior del 
conductor 25. El contacto movible 21 para cada una de las 

unidades polares está montado sobre una estructura 28 de 

contacto movible. La estructura de brazo de contacto movi­
ble 28 comprende un brazo de contacto 29 que está montado

6
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a pivotamiento, por medio de una espiga 31y sobre un bra- ^  

zo giratorio 33 que está sujeto de modo fijo a una barra 
de unión aislante 35. Los brazos giratorios 33 para todas 

las unidades polares están sujetos a la barra de unión co­

mún 35 para movimiento simultáneo con la barra de unión 
que está montada a pivotamiento para movimiento alrededor 

de un eje geométrico perpendicular al plano del papel en 
las figuras 1-5. Un muelle de torsión 37 en cada unidad 
polar oarga al brazo de contacto asociado 29 en sentido a 

derechas (figura 1) alrededor del brazo giratorio 33t para 
proporcionar presión de contacto en la posición cerrada 

de los contactos.
El mecanismo operante 14 es un único mecanismo 

operante dispuesto en un compartimiento de unidad polar.

El mecansimo operante 14 está soportado sobre dos placas 
41 de apoyo metálicos, rígidas y espaciadas, que están su­

jetadas de modo fijo a la base 9 en ese compartimiento de 
unidad polar. En las figuras solamente se vé una de las 
placas. Un miembro operante 43 de forma de U invertida es­
tá soportado a pivotamiento sobre las placas de soporte 41, 
con los extremos interiores de las zonas del miembro 43 si­
tuados en entalladuras de forma de U en las placas 41. Un 
miembro 45 de mango operante aislante está sujeto de modo 
fijo a la parte delantera del miembro operante 43. El miem­
bro 45 de mango operante comprende una protección aislante 
47 y un mango 49. El mango 49 sobresale fuera de una aber­
tura 51 en la tapa 11, y la protección 47 cierra la aber­
tura 51 en todas las posiciones del mango.

El brazo giratorio o de interruptor 33 para la 

unidad polar está conectado operativamente, por medio de
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una palanca acodada que comprende barras 53 y 55 de palan­
ca acodada; a un miembro de disparo liberable o cuna 57 - 
que está soportado a pivotamiento sobre las placas de so­

porte 41 por medio de un miembro de espiga 59. Las barras 
53; 55 de palanca acodada están conectadas a pivotamiento 
entre si, por medio de una espiga de pivote de articulación 

61. La barra 53 de palanca acodada está conectada a pivota­
miento al brazo giratorio 33 por medio de una espiga 63, 

y la barra 55 de palanca acodada está conectada a pivota-*- 
miento al miembro de disparo liberable 57 por medio de 

una espiga 65. Un muelle 67 de aplicación descentrada está 
conectado a tensión entre la espiga de pivote de articula­

ción 61 y la parte de seno del miembro operante 43.
Con el miembro liberable 57 en la posición engan­

chada que se vá en las figuras 1 y 2, los contactos son 

operados manualmente por movimiento del mango 49. Se abren 
los contactos por movimiento del mango 49 en sentido a iz­
quierdas, desde la posición cerrada o de "conexión" que se 
ve en la figura 1 a la posición abierta o de "desconexión" 
que se ve en la figura 2. Este movimiento lleva la linea 
de acción del muelle operante 67 hacia la izquierda, ha­
ciendo que se cierre la palanca acodada 53, 55, para hacer 
girar con ello a la barra de unión 35 en sentido a izquier­
das, para mover simultáneamente las estructuras 28 de bra­
zo de contacto movible a la posición abierta que se ve en 
la figura 2. El brazo de contacto 27 se aplica a un tópe 

68 en la posición abierta del mismo. Los contactos son ce­

rrados manualmente por movimiento inverso del mango 49 des­

de la posición de "desconexión" a la posición de "conexión", 

cuyo movimiento llévala línea de acción del muelle operante
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67 a la derecha, para enderezar la palanca acodada 53, 55, 

para hacer rotar con ello a la barra de unión 35 en senti­
do a derechas, para mover las estructuras 28 de brazo de 

contacto movible desde la posición abierta que se ve en la 
figura 2 a la posioión cerrada que se ve en la figura 1.

Además del miembro de disparo liberable 57, los 
medios 13 de enganche y disparo comprenden un miembro de 

enganche 71 y una barra de disparo 73* El miembro de engan­
che 71 comprende un miembro 75 de forma en general de U 
(figura 6) y un miembro de rodillo 77 soportado moviblemen­
te para recorrido limitado sobre el miembro 75. EL miembro 
de rodillo 77 está provisto de partes de espiga, en los ex­
tremos opuestos del mismo, que ajustan dentro de ranuras 
alargadas 79 en las ramas opuestas del miembro 75, Un mue­

lle de torsión 81 carga al miembro de rodillo 77 hacia una 
de las ranuras 79* El miembro de enganche 71 está soporta­
do a pivotamiento sobre las placas de soporte 41 por medio 

de un miembro de espiga 83* Como se puede comprenderse cnn 
referencia a las figuras 1-6, el miembro liberalble 57 se 
mueve entre las ramas opuestas del miembro de enganche 71.

La barra de disparo 73 es una barra de disparo 
aislante que se extiende a través de todos los compartimien­
tos de unidad polar del disyuntor. El miembro de disparo 
71 está convenientemente soportado sobre las placas de so­
porte 41 para movimiento de pivotamiento alrededor del eje 
geométrico alargado del mismo, cuyo eje geométrico es per­
pendicular al plano del papel, tal como se ve en las figu­

ras 1-5* El miembro de disparo 73 está provisto de una su­

perficie de enganche 89 que engancha en una superficie de 

enganche 91 del miembro de enganche 71. Un muelle de compre-

27.1.7o - 9 -
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¡Bión 93 está situado.éntre el miembro de enganche 71 y la 
{barra de disparó 73-para cargar la barra de disparo 73 en 
i sentido de enganche a derechas. El miembro de disparo libe- 
'rabie 57 está provisto de un extremo 95 inferior de forma 
de gancho, qué se aplica bajo el rodillo 77 para enganchar 
al miembro de disparo liberable 57.

En cada unidad polar hay un dispositivo separado 
17 de disparo térmico y magnético. Cada uno de los dispo­
sitivos de disparo 17 comprende un miembro bimetálico 103 
de forma en general de L, que tiene un tomillo de ajuste 
105 soportado en el extremo libre superior del mismo. Cada 
uno de los bimetales 103 está sujeto a la base 9 por medio 
de un tomillo 107, y está conectado eléctricamente al bra­
zo giratorio asociado 33 por medio de un conductor flexible 
1 1 1 . Otro conductor flexible 113 está conectado por un ex- 
tremo superior del bimetal asociado 103, y por el otro ex­
tremo a la rama vertioal de un conductor 115 que se extien­
de a través de una abertura en el primer extremo del aloja- 
miento. Un conectador 117 dq terminal sin soldadura, sepa­
rado, está sujeto a la rama horizontal de cada uno de los 
conductores 115. Cdda uno de los dispositivos de disparo 
17 comprende además un miembro magnético 121 de forma en 
general de U que está sujeto de modo fijo al conductor aso­
ciado 115, con las ramas opuestas del mismo extendiéndose 
a lados opuestos del bimetal 103 por el que pasa la corrien­
te. Úna armadura 123 está soportada sobre el compartimiento 
'asociado para movimiento pivotante alrededor de un par de 
brazos de soporte opuestos 127, que descansan sobre partes 
de resalto de las partes de pared aislante del compartimien­
to de la unidad de polo asociada. En cada unidad de polo,

574231
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un muelle 145 carga la armadura asociada 123 a la posición 

no atraída que se vo en las figuras 1 y 2. La barra de dis­

paro aislante 73 está formada con una parte que se proyec­
ta colgando 161 en cada unidad de polo, estando situada 
cada parte 161 adyacente al extremo superior de la armadu­
ra asociada 123 y adyacente al tornillo actuador asociado 

105.
El circuito a través de cada unidad de polo se 

extiende desde el conectador terminal 117 a través del con­
ductor 115, el conductor flexible 113, el bimetal 103, el 
conductor flexible 111, el brazo de contacto 29, el contac­
to 21 el contacto 19 y el conductor 25, al otro conectador 

terminal 27.
Cuando el disyuntor de circuito estáen la posición 

enganchada que se ve en la figura 1, em muelle de tensión 
67 actúa a través de la barra 55 de plancha acodada y del 
pivote 65 para empujar al miembro de disparo 57 en sentido 
a derechas alrededor del pivote 59. El movimiento a dere­
chas del miembro de disparo liberable 57 esta frenado por 
la aplicación del extremo libre 95 del mismo bajo el miem­
bro de rodillo 77 del enganche 71 de rodillo con el miem­
bro de disparo liberable 57, tirando del miembro de engan­
che 71 en sentido a derechas alrededor del pibote 83. El 
movimiento a derechas del miembro de enganche 71 alrededor 
del pivote 83 está frenado por la aplicación de las super­
ficie de enganche 91 del miembro de enganche 71 con la su­
perficie de enganche 89 de la barra de disparo aislante 
73. La fuerza del miembro 71 de enganche de rodillo contra 

la barra de disparo 73 actúa a través del eje geométrico 

del pivote de la barra de disparo, de modo que el movimien-

*2? *=3 f y ̂
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to a derechas del miembro de enganche 71 es frenado por la 
barra de disparo 73 Pin. tender a mover la barra de disparo 
alrededor del eje geométrico de la misma. Por tanto, la 

barra de diaparo 73 está en una posición de enganche, en­
ganchando al miembro de enganche 71 y al miembro liberable 
57 en la posición enganchada que se ve en las figuras 1 y 2.

El disyuntor de circuito se ha ilustrado en la 
posición cerrada en la figura 1. Al producirse una corrien­

te de sobrecarga mantenida, superior a un primer valor pre­
determinado e inferior a un segundo valor predeterminado, 

en cualquiera de las unidades de polo, el bimetal 103 de la 
unidad de polo sobrecargada se calienta y flexiona hacia 
la derecha, con un retardo de tiempo tras el cual el torni­
llo 105 se aplica a la parte 161 asociada de la barra de 
disparo 73 para hacer girar la barra de disparo 73 en sen­

tido de desenganche a izquierdas. Durante este movimiento 
la superficie de engacnhe 89 de la barra de disparo 73 de­

ja libre la superficie de enganche 91 del miembro da engan­
che 71 para liberar el miembro de enganche 71, con lo que 
el miembro de enganche 71 suelta al miembro de disparo li­
berable 57. Al ser liberado el miembro de enganche 71, el 
muelle 67 actúa para hacer rotar al miembro de disparo li­

berable 57 en sentido a derechas, a la posición disparada 
que se ve en la figura 3. El miembro de disparo liberable 
57 es detenido en la posición disparada cuando se aplica 
con el tope 68. Al tener lugar el movimiento del miembro 
de disparo liberable 57 a la posición disparada que se ve 

en la figura 3* la línea de acción del muelle 67 es movida 

a la izquierda y el muelle 67 produce el cierre de la palan­

ca acodada 51, 53, para hacer rotar la barra de unión 35

T  *? F., <?"*) "F <%
K í... , . *'
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en sentido a izquierdas para mover las estructuras 28 de 

brazo de contacto movible a la posición abierta que se ve 
en la figura 3* Como puede verse en la figura 3, el miem­

bro de enganche 71* que está cargado a la posición dispa­
rada por el muelle 93* se aplica a una espiga 164 que li­
mita el movimiento del miembro de enganche 71 en la posi­
ción disparada. Como puede verse en la figura 3, el muelle 
operante 67 carga al miembro de disparo 57 a la posición 

disparada, y el muelle 67 carga al miembro operante 43 a 
izquierdas, donde una prolongación 165 en el miembro ope­
rante 43 se aplica a un resalto 167 en el miembro de dispa­
ro liberable 57, para mantener al miembro operante 43 y al 

mango 49 en una posición disparada intermedia entre las 
posiciones de "conexión" y "desconexión", para proporcio­
nar una indicación visual de que el disyuntor de cirouito 
ha sido disparado a la posición abierta.

Antes de que el disyuntor pueda ser accionado ma­
nualmente a continuación de una operaoión de disparo auto­

mática, el mecanismo de disyuntor debe ser respuesto y vuel­
to a enganchar. La reposición se efectúa por movimiento del 
mango 49 desde la posición intermedia que se ve en la figu­
ra 3 a una posición ligeramente más allá de la posición 

de "desconexión" total. Las partes se han ilustrado en las 
figuras 4 en una posición que se alcanza momentáneamente 
durante una operación de reposición. Durante el movimiento 
de reposición del mango 49, la prolongación 165 en el miem­
bro operante 43 actúa contra el resalto 167 del miembro de 
disparo liberable 57 para hacer rotar al miembro de dispa­
ro 57 en sentido a izquierdas alrededor del pivote 59. Du­

rante el movimiento de reposición del mango 49* el miembro

4,
-

'*7 4
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de disparo 57 ae mueve a izquierdas, moviendo la palanca 

acodada 55* 53 ha<3ia la izquierda, con lo que un radio 171 
en la articulación de la palanca acodada 53* 55 se aplioa 
a una superficie 173 en el miembro de enganche 71 (figura 
4) para mover al miembro de enganche 71 en sentido a iz­
quierdas alrededor del pivote 83. Durante este movimiento 
el extremo 95 del miembro de disparo liberable 57 resbala 
más allá del rodillo 77 y el miembro de enganche 71 se mue­

ve contra el muelle 93 para mover la barra de disparo 73 
en sentido a derechas a la posición de enganche, en que la 
superficie de enganche 89 en la barra de disparo 73 se apli­
ca a la superficie de enganche 91 en el miembro de engan­
che 71. Luego, al soltar el operador el mango 49, el mue­

lle 67 cargará de nuevo la barra 55 de la palanca acodada, 
para cargar al miembro de disparo liberable 57 sentido a 
derechas y mover al miembro de disparo liberable 57 subién­

dolo hasta aplicarse al rodillo 77 en la posición engancha­
da que se ve en la figura 2, en cuya posición el miembro 
de enganche 71 está enganchado por la barra de disparo 73 
de la misma manera que se ha descrito en lo que antecede . 
Luego puede moverse manualmente el mango 49 entre las posi­
ciones de "desconexión" y "conexión", para accionar los con­
tactos de la misma manera que se ha descrito en lo que an­
tecede.

Al producirse una sobrecarga por encima del segun­
do valor predeterminado en cualquiera de las unidades de 
polo, la corriente que circula a través del bimetal 103 

excita a los miembros magnéticos asociados 121, 123 lo su­

ficiente para atraer la armadura 123, con lo que la armadu­
ra 123 pivota alrededor de las partes del brazo 145 y- el

28.1.7o - 14 -
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extremo superior de la armadura se aplica al saliente 161 

en la barra de disparo 73) para hacer rotar a la barra de 

disparo 73 en sentido a izquiordg.s para efectuar una ope­

ración de disparo, de la misma manera que se ha descrito 
en lo que antecede. El disyuntor de circuito se repone a 

continuación de una operación de disparo instantáneo magné­
tico, de la misma manera que se ha descrito en lo que ante­
cede a continuación de una operación de disparo con retar­
do con de tiempo térmico.

El disyuntor de circuito se ha ilustrado en la 
figura 5 en una posición que se alcanza cuando se liberan 
los medios de enganche y disparo 13, con los contactos 21 
19 soldados en la posición cerrada. Como puede verse en la 
figura 5, el miembro de disparo liberabla 57 ha sido libe­
rado, pero la soldadura de los contactos ha impedido el 
movimiento de la estructura 28 de brazo de contacto a la 
posición abierta. La barra inferior 53 de la palanca acoda­
da, que está conectada a la estructura 28 de brazo de con­
tacto, es sujetada impidiendo que se mueva a la posición 

disparada, de modo que la palanca acodada 53, 55 no puede 
cerrarse hasta la posición disparada que se ve en la figu­
ra 3, y el muelle operante 67 es mantenido en una posición 
en que el muelle carga la palanca operante 43 a la posición 
de "conexión", de modo que cuando se sueltan los medios 13 
de enganche y disparo con los contactos soldados en la po­
sición cerrada, el mango exterior 49 permanecerá en la po­

sición de "conexión", para indicar que los contactos del 
disyuntor están cerrados. Si se intentan reponer el disyun­

tor de oircuito, moviendo para ello el mango 49 a la posi­
ción de reposioión ligeramente más allá de la posición de
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"desconexión" total, la palanca acodada 53, 55, que está 
frenada por los contactos soldados 21, 19, no se moverá 

a una posición en que la palanca acodada se aplique y accio­

ne al enganche 71 a la posición de enganche, de modo que 
al soltar el mango 49 el muelle 67 moverá automáticamente 

el mango 49 de nuevo a la posición de "conexión", para pro­
porcionar una indicación de que el disyuntor no ha sido 
repuesto y de que los contactos están cerrados. Por consi­

guiente, el disyuntor puede no ser repuesto y el mango 49 
no puede ser movido a una posición abierta mantenida cuan­
do los medios 13 de enganche y disparo son liberados con 
los contactos 21, 19 soldados en la posición cerrada.

Esta solicitud que corresponde a la presentada 
en los Estados Unidos de America el 5 de Diciembre de 1968, 
número 781.514, se acoge a los beneficios del artículo 51 

del vigente Estatuto sobre Propidad Industrial.

REIVINDICACIONES

25

30

28.1.70

Los puntos de invención propia y nueva que se 
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Paten­
te de Invención en BspaKa, por VEINTE años, son los si­
guientes:

1.- Un dispositivo interruptor de circuito que 
comprende contactos cooperantes, una estructura de brazo 

de contacto movible para abrir y cerrar dichos contactos 

cooperantes, un mecanismo de accionamiento, operable mmnipl 

y automáticamente, para dioha estructura de brazo de con­
tacto, medios de disparo y fiador que tienen una posición
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enganchada para impedir la operación de apertura automáti­

ca de contactos del mecanismo de accionamiento, un dispo­
sitivo de disparo que responde a condiciones de sobreco— 

rrientes predeterminadas para disparar dichos medios de 
disparo y fiador, con lo cual se libera el meoanismo de 

accionamiento para operación de apertura automática de con­
tactos del mismo, y medios de mango accionables manualmen— 
te, que tienen una posición de "reposición", incluyendo di­

cho mecanismo de accionamiento medios que responden al mo­
vimiento de los medios de mango manejables manualmente a 
su posición de "reposición" para reenganchar los medios de 
disparo y fiador después de su disparo y con los contactos 

cooperantes abiertos, estando dichos medios para reenganchar 
los medios de disparo y fiador funcionalmente conectados 
a dicha estructura de brazo de contacto y dispuestos de tal 
manera con relación a los medios de disparo y fiador que 
impidan el reenganche de estos últimos por movimiento de 

los medios de mango a dicha posición de "reposición" a con­
tinuación de un fallo de una operación de apertura de con­
tactos del mecanismo de accionamiento, para efectuar el 

movimiento de apertura de contactos de dicha estructura 
de brazo de contacto.

2.- Un dispositivo según la reivindicación 1, en 
el cual dichos medios para reenganchar los medios de dispa­
ro y fiador disparados comprenden una palanca acodada arti­
culada biestahle destinada a plegarse por operación de aper­
tura de contactos de dicho mecanismo de accionamiento, con 
lo cual se efectúa el movimiento de apertura de contactos 
de la estructura de brazo de contacto, estando destinada 

dicha palanca acodada a golpear, y reenganchar los medios
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de disparo y fiador disparados, por movimiento de los me­
dios de nango a su posición de "reposición", solamente cuan­

do la palanca acodada está plegada.

3.- Un dispositivo según las reivindicaciones 1 
ó 2, en el cual dichos medios de disparo y fiador compren­
den un miembro de fiador y un miembro de disparo engancha­
do de manera desprendible por dicho miembro de fiador en 

la posición enganchada de los medios de disparo y fiador, 

actuando, diohos medios para reenganchar los medios de dis­
paro y fiador disparados que actúan sobre dicho miembro de 
enganche cuando se reenganchan dichos medios de disparo y 
fiador.

4. - Un dispositivo según las reivindicaciones 1,
2 ó 3* en el cual dicho mecanismo de accionamiento inclu­

ye medios de muelle conectados de tal manera bajo tensión 
entre dichos medios de mango y dichos medios de reenganche, 

que cargan los medios de mango hacia una posición conectada 
de los mismos, en todo momento en que estén cerrados dichos 
contactos cooperantes.

5. - Un dispositivo interruptor de circuito.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante­
cede, representado en los dibujos que se acompañan y para 
los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de diez y ocho hogas escritas 
a máquina por una sola cara.

Madrid, §0  ENE. 1978

1 1  A  <) i
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