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Xsie 1nvento se refisre en general a disyuntores
de circuito y, més en perticular, a disyuntores del tipo
que comprende medios de enganche y disparo que son libera-
bles automdticamente paera efectuar operaciones de digparo
¥y susceptibles de reposicidén manual despuds de cada oﬁera-
cidn de disparos

En los disyuntores de la técnica anterior, del
tipo desorito en la patente para los EE.UU. nimero 2.892.054,
por ejemplo, un miembro de disparo gque egta enganchado por
medios de enganche es liberado automdticamente al prodacir-
gse clertas condiciones de sobrecarga de corriente, pure
pasar g una posicidn disparada para efectuar la aperturs
automética del disyuntor. El miembro de disparo es repues-
t0 por movimiento del mango operante a una posicidn de re-
posieidn préxima a la posicidn abierts o de "desconexidn®
del mismo, durasnte cuyo movimiento el mango se aplica al
miembro de disparo y mueve el miembro de disparo a uns po-
gicion en la que el miembro de disparo se agplice a los me-
dios de enganche para mover los medios de enganche a una
posicidn enganchada, tras lo cusl puede soliarse al mango
operante y el disyuntor esterd en la posicidn repussia o
abierta, con el mango en la posicién abierta o de "desco-
nexidn",

‘ Un disyuntor de eircuito comprende un contacto
estacionario y una estructura de brazo de contacto movible
que lleva sobre la misma un contacto movible, cuyz estruc-
turg de brazo de contacto es movible entre posiciones o=
bierta y cerrada para abrir y cerrar los contactos. Los me-~
dios de enganche y disparo comprenden un miembro de dispa-
¥o enganchado en una posicidn enganchada por un miembro de
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enganche, el cual estd a su vez enganchado por una barra

de digparu, Un mecznismo operante comprende una palanca
ecodada ¢ biestable articulada conectada por un extremo

de la misma a la estructura de brazo de contacto movibhle

y por el otro extremo de la misma &l miembro de disparo,

y un muelle operante que estd conectado entre el pivote

de articulacién de la palanca acodada y un miembro operan-
te susceptible de accionamiento manual. Con el miembro de
disparo en la posicidn enganchada, el miembro operante mo-
vible desde una posicidn egerrada o de "conexidn", a wna
posicidn abierta o de "desconexidn", para cambiar la 1inea
de accién del muelle operante, con lo que el muelle opecan-
te cierra la palanca acodada para mover la estructura de
brazo de contacto a la posicidn abierta. El miembro opeven—
te es movible desde la posicidn de "desconexidén' a la posi-
cidn de "conexidn" para cambiar la linea de acecidn del mue-
lle operante, tras lo cusl actia el muelle operante que
pare enderezar la palancg acodada para mover la estructura
de brazo de contacto a la posicién cerrada. Un dispositivo
de disparo comprende medios operable automdticamente al
tener lugar condiciones de sobrecarge de corriente por en-
cima de un valor predeterminado, para liberar la barra de
disparo y el miembro de enganche para liberar con ello el
miembro de disparo, con lo que el muelle operante opera -
para mover el miembro de disparo a una posicion disparsda
para producir clerre de la palanca acodada y aperturs del
brazo de contaeto, y para mover el mango 0perantera una po¥
sicidén intermedia entre las posiciones de "conexidn" y de
"desoonexidén", para proporcionar una indicacidn visuwal de

que el disyuntor se ha disparado y he quedado abierto. A
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continuacién de una operacidn de disparo, la barra de dis-
paro, =1 mienbz'o de enganche y el miembro de disparo deben
ger repuestos antes de poder hacer que funcione el disyun-
tor. Se repone el disyuntor por movimiento del miembro ope-
rente o una posicidn ligeramente mds alld de la posicidn

de "desconexidn", durante cuyo movimiento el miembro ope-
rante se aplice al miembro de disparo para mover gl miem-
bro de disparo hacia la posicion enganchada, y durante cu-
yo movimiento la palamca acodade se aplica gl miembro de
enganche para mover al miembro de enganche a una posicién
de enganche, tras lo cual la barra de disparo engancha ul
miembro de enganche en la posicién de enganche, y el miem=
bro de enganche en la posicidn de engenche, y el miewbro

de enganche engancha al miembro de disparo en la pogicidn
enganchada, de modc que cuando se suelta el mango operan~
te el disyuntor de circuito estard enganchado o respuesto.
En la posicién de reposo, el muelle operante mantiene al
mango en la posicidn de "desconexidn®, con los contactos
del disyuntor de circuito en la posicidn abierta y la pa-
lanca scodada cerrada. Al producirse ung sobrecarga de dis-
paro cuando los contactos estén soldados en la posicida
cerrada, el dispositivo de disparo actuars para desengan-
char lag barra de dispero y el miembro de enganche para li-
berar con ello el miembro de disparo, y el muelle operan-
te moverd al miembro de disparc hacia la posicidn dispara-
da; pero la soldadura impedird el movimiento de los contac-
tos a la posicidn abierta. El disyuntor estd construldo de
tal modo que en estas condiciones el muelle operante man-
tendrd al miembro operante en la posicién cerrada o de “co-
nexidn", pare proporcionsr une indicacidn visual de que
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los contactos del disyuntor de circuito estdn en la posi-
oion cerrado. Si e intenta reponer el miembro de disparo,
el miembro operente puede ser movido a la posicidén de re-
posicidn moviendo el miembro de disparo a la posicidn de
reposicidn; pero la palsnca acodada, que estd conecteda a
la estructurs de brazo de contacto movible, no se moverd
a la posicién de reposicién, por lo que el miembro de en-
ganche y la barrg de disparoc no geran repuestps por esia
operacidén del miembro operante, y el miembro operante vol-
verd a la posicidn cerrada o de "conexidn" al soltar el
mismo. Por tanto, el miembro operante serd mantenido en la
posicidn cerrada o de "conexién", pare proporcionar un in-
dicacidén de que los contactos estan cerrados tnidos por
soldadura, y un operario no podréd poner el miembro operan-
te en una posicidn abierta mantenida en tanto que los con-
tactos estén cerrados unidos por soldadura.

El invento se pondrd mds claramente de manifies—
to de la descripeidn que sigue de una realizacidn preferi-
da del mismo ilustrade, a mpdo de ejemplo {nicamente, en
los dibujos que se acompafian, en los cusles:

Lg figura 1 es uwna vista en corte lateral, a tra-
vés de la unided polar del mecenismo operante, de un dis-
yuntor de circuitc multipolar, construido de acuerdo con
los principios de este invento;

Leg figura 2 es una vista a escala ampliada, simi-
lar a lg de la figura 1, con el disyuntor ilustrado en la
posicidn abierta o de "desconexidn";

Lafigurs 3 es una vista similar a le de la figu-
ra 2, con el disyuntor ilustrado en la posicidn abierta

disparada;
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La figure 4 ez une viste similar a lg de la fi-
gura 3, vor el dlsyurtor ilustrado en una posicién que se
alcanze momeniéneamente durante una operacidn de reposicidn;

La figura 5 es wna vista similar a la de le fi-
gura 3, con el disyuntor ilustrado en una condicidén dispa-
rade cuando los contactos estdn soldados en la posieidn.
cerrada; ¥y

La figura 6 es una vista en perspectiva de un
miembro de enganche como el de les figuras 1-5.

Con referencia a los dibujos, se ha ilustrado en
ellos un disyuntor 3 multipolar que comprende un alojamien—
to aislante 5 y un meqanismo T de disyuntor soportado en
el alojamiento 5. El alojamiento 5 comprende una base gis-
lante 11, que coopera con la base 9 para encerrar el meca-
nismo 7 de disyuntor gque estd montasdo sobre la base 9,

El mecanismo 7 de disyuntor comprende un mecenis-
mo operante 14, unos medios 13 de enganche y digparoc y un
dispositivo 17 de disparo térmico y megnético.

Para cade unidad polar del disyuntor se ha pro-
visto un contacto estacionario 19, un contacto movible 21
¥y we wnidad 23 de extineidn del arco. El contacto estacio-
nario 19 para cada polo estd montado rigidamente sobre el
extremo interior de una ldmine conductoras 25, que estd su-
jeta a la base 9 y que se extiende hacia fuers s una cgvi-
dad externa, donde un conectador 27 terminal sin soldadura,
de tipo bienconocido, estd sujeto al extremo exterior del
conductor 25. E1 contacto movible 21 para cada una de las
unidades polares estd montado sobre una'estructura 28 de
contacto movible. Ia estructurs de brazo de contacto movi-
ble 28 comprende un brazo de contacto 29 que estéd montado
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a pivotamiento, por medio de una espiga 31, sobre un bre-
20 glratorio 33 que asta sujeto de modo fijo a una berra
de unién aislante 35. DLos brazos giratorios 33 pare todas
las uwnidades polares estan sujetos & la barra de unidn co-
mén 35 pars movimiento simulténeo con la barra de unidn
que estd monteda a pivotamiento para movimiento alredsder
de un eje geométrico perpendicular sl plano del papel en
las figuras 1-5. Un muelle de torsidén 37 en cada unidad
polar carge al brazo de contactc asociado 29 en sentido a
derechas (figura 1) alrededor del brazo giratorio 33, parae
proporcionar presién de contacto en la posicién cerrada
de los contactos,

El mecanismo operante 14 es un Gnico mecanismo
operante dispuesto en un compartimiento de unidad polar.
El mecensimo operante 14 estd soportado sobre dos placas
41 de epoyo metdlicos, rigidas y espaciadas, que estan su~
jetadas de modo fijo a la base 9 en e¢se compartimiento de
unidad polar. En las figuras solamente se vé una de las
placas., Un miembro operante 43 de forma de U invertida es-
tg soportado a pivotamiento sobre las placas de soporte 41,
con los extremos interiores de las zonas del miembro 43 si-
tuados en entalladuras de forms de U en las placas 41. Un
miembro 45 de mango operante alslante estd sujeto de modo
fijo a la parte delantera del miembro operante 43. El miem-
bro 45 de mango operante comprende una proteccidén aislante
47 y un mango 49, El mango 49 sobresale fuera de una aber-
ture 51 en la tapa 11, y la proteccidén 47 cierra la aber-
tura 51 en todas las posiciones del mango.

El brazo giratorio o de interruptor 33 para la

unidad polar estd conectado operativamente, por medio de
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wa palanca scodada que comprende barras 53 y 55 de palan-
ca acodade, & uu nierbro de disparo liberable o cuns 57 .
que estd soportado a pivotamiento sobre las placas de so-
porte 41 por medio de un miembro de espiga 59. Las barras
53, 55 de palance acodada estén conectadas a pivotamisnto
entre si, por medio de unaz espiga de pivote de articulacidn
61. Ia barrs 53 de palance acodada estéd conectade a pivota-
miento al brazo giratorio 33 por medio de una espiga 63;-

vy la barra 55 de palanca acodada estd conectada & pivota--
miento 2l miembro de disparc liberzsble 57 por medio de

ung espige 65. Un muelle 67 de aplicecidn descentrads estd
conectado a tensidn entre la espige de pivote de articule-
cidn 61 y la parte de seno del miembro operante 43.

Con el miembro liberable 57 en la posicidn zngan-
cheda que se vé en las figuras 1 y 2, los contactos son
operados manualmente por movimiento del mango 49. Se abren
los contactos por movimiento del mango 49 en sentido a iz~
quierdas, desde la posicidn cerrada o de "conexidn" que se
ve en lg figura 1 a la posicidn abierta o de "desconexién"
que se ve en la figura 2. Este movimiento lleva la 1{neas
de accién del muelle operante 67 hacie la izquierdas, he-
ciendo que se cierre la palanca acodeda 53, 55, para hacer
girar con ello a la barra de unién 35 en sentido a izquier-
das, para mover simulidneamente las estructuras 28 de bra-
20 de contacto movible & la posicidn sbierta que se ve en
la figura 2. El brazo de contacto 27 se aplica a un tbpe
68 en la posicidn abierte del mismo. Los contactos son ce—
rrados manualmente por movimiento inverso del mango 49 des-
de la posicidn de "desconexién" a la posicidn de "conexidn",

cuyo movimiento llevala linea de accidn del muelle operante
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67 a la derecha, para enderezar la palanca acodads 53, 55,
para hacer rovar con ello a la barra de unidn 35 en senti-
do a derechas, para mover las estructuras 28 de brezo de
contacto movible desde la posicidn abierta que se ve en la
figura 2 a la posicidn cerrada que se ve en la figurs 1.
Ademés del miembro de disparo liberable 57, los
medios 13 de enganche y disparo comprenden un miembro ds
enganche 71 y una barra de dispare 73. E1l miembro de engan-
che T1 comprende un miembro 75 de forma en general de U
(figure 6) y un miembro de rodillo 77 soporiado moviblemen-
te para recorrido limitado gobre el miembro 75. E1 miembro
de rodillo 77 estd provisto de partes de espiga, en lcs sx-
tremos opuestos del mismo, que sjusten dentro de ranures
alargadas 79 en las ramss opuestas del miembro 75, Un mue-
lle de torsién 81 carge al miembro de rodillo 77 hacia una
de las renuras 79. El miembro de enganche 71 esté soporta—
do a pivotamiento sobre las placas de soporte 41 por medio
de un miembro de espiga 83. Como se puede comprenderse cpn
referencia a las figuras 1-6, el miembro liberalble 57 se
mueve entre las regmas opuestas del miembro de enganche 71.
La barrg de disparo 73 es una barrs de disparo
aislante que se extiende a través de todos los compartinien-
tos de unidad polar del disyuntor. El miembro de disparo
71 estd convenientemente soportado sobre las placas de so-
porte 41 para movimiento de pivotamiento alrededor del eje
geométrico alergado del mismo, cuyo eje geométricoes per-
pendicular al plano del papel, tal como se ve en las figu-
ras 1-5. E1 miembro de disparc 73 estéd provisto de une su-
perficie de enganche 89 que engancha en una superficie de

engenche 91 del miembro de enganche 71. Un muelle de compre-

[
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Esion 93 esta situado dntre el miembro de enganche My lu -

' barra de dlﬂp&rQAq3 “are eargar la barre de disparo T3 en

1

sentido de enganchs e dereches. El miembro de disparo 1ibe-

s rable 57 esta provisto de un extremo 95 inferior de forma

Ede gencho, que se aplica bejo el rodillo 77 para enganchar

i ‘gl miembro de disparo liberakle 57.

En cade wnidad polar ‘hey un dispositivo separado
17 de disparo térmico y magnético. Cada uno de los dispo-
7sitivos de disparo 17 comprende un miembro bimetdlico 103
de forma en genersl de I, que tiene un tornillo de ajuste
i105 soportado en el extremo libre superior del'mismo{ Cads
wno de los bimeteles 103 estd sujeto a la base 9 por_ﬁé&;o
de un tornillo 107, y estd comsctado eléctricemente sl bra-
:zo giratorio esociado 33 por medio de un conductor fiéxible
'111. O%ro conductor flexible 113 estd conectado por un.ex-
“fremo superior del bimetal asoeiad67103, } por ol otro ex-
tremo a la roma vertiocal de un conductor 115 que se extien-
de o través de uns abertura en el primer extremo del aloja-
‘miento. Un conectador 117 de terminal sin soldadura, sepe-
fraﬁo, estd sujeto a la rama horizontal de cade uno de los
‘conductores 115. Cdda uno de los dispositivos de disparo
; 17 comprende ademis n miembro magnetioo 121 de forma en
égeneral de U que estd sujeto de modo fije al conductor aso-
Soiado 115, con las ramas opuestas del mismo-extendiéndose
& lados opuestos del bimetal 103 por el que pasa la coriien-
§te. Una armadure 123 estd goporteda sobre el compartimiento
%asociado para movimiento pivotante alrededor de un par de
brazos de soporte opuestos 127, que descansaﬁ sobre partes
ide regalto de las parites de pared alslante del compartinmien—

%to de la unidad de polo asociada. En cada unidad de polo,

374231
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wa muelle 145 carga le armedurs ascciada 123 a la posicidn
no atraida gue se vo en las figuras 1 y 2. La barra de dis-
paro alslante 73 estd formadae con una parte que Se proyec-
ta coleando 161 en cada unidad de polo, estando situada
cada parte 161 adyacente al extremo superior de la armadu-
ra asociada 123 y adyacente al tornillo actuador asociadn
105.

El circuito a través de cada unidad de polo se
extiende desde el conectador terminal 117 a través del con-
ductor 115, el conductor flexible 113, el bimetal 103, el
conductor flexible 111, el brazo de contacto 29, el contac-
$0 21 el contacto 19 y el conductor 25, al otro conectador
terminal 27.

Cuando el disyuntor de ecircuilto estden la posicidn
enganchada que se ve en la figura 1, em muelle de tensidn
67 actla a través de la barra 55 de plancha acodada y del
pivote 65 pars empujar al miembro de disparo 57 en sentido
a derechas glrededor del pivote 59. El movimiento a dere-
chas del miembro de disparo liberable 57 estd frenado por
la aplicacidn del extremo libre 95 del mismo bajo el miem—
bro de rodillo 77 del enganche 71 de rodillo con el miem-
bro de disparo liberable 57, tirando del miembro de engan-
che 71 en sentido a derechas alrededor del pibote 83. El
movimiento a derechas del miembro de enganche T1 alrededor
del pivote 83 estd fremado por la aplicacidn de las super-
ficie de enganche 91 del miembro de enganche 71 con la su-
perficie de enganche 89 de la barra de disparo aislante
73. Da fuerza del miembro 71 de enganche de rodillo contra
1o barra de disparo 73 actha a través del eje geométrico

del pivote de la barra de disparo, de modo que el movimien-

17707 4
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to a derechas del miembro de enganche 71 es frenado por la
barra ¢e disparo 73 gin tender g mover la barra de disparo
elrededor del eje geométrico de la misma. Por tanto, la
barre de disparo 73 estd en una posicidn de enganche, en-
ganchando al miembro de enganche 71 y 2l miembro liberable
57 en la posicidn enganchada que se ve en las figuras 1 y 2.
El disyuntor de circuito se ha ilustrado en la
posicién cerrade en la figura 1. Al producirse una corrien~
te de sobrecarga mantenida, superior a un primer vglor pre~
determinado e inferior a un segundo valor predeterminado,
encualquiera de las unidades de polo, el bimetal 103 de la
unidad de polo sobrecargada se callenta y flexions hacla-
la derecha, con un retardo de tiempo tras el cual el torni~
110 105 se aplica a la parte 161 asociada de la barra de
disparo 73 para hacer girar la barre de disparo 73 en ssn-
tido de desenganche a izquierdas. Durante este movimiento
la superficie de engacnhe 89 de la barrs de disparo 73 de-
Ja libre la superficie de enganche 91 del miembro de engan-
che 71 para liberar el miembro de enganche 71, con lo que
el miembro de enganche 71 suelta al miembro de disparo li-
berable 57. AL ser liberado el miembro de enganche 71, el
muelle 67 actia para hacer rotar al miembro de disparo li-
berable 57 en sentido a derechas, a la posicidén disparads
que se ve en la figurae 3. El miembro de disparo liberable
57 es detenido en la posicidn disparada cuando se eplica
con el tope 68+ Al tener lugar el movimiento del miembro
de disparo liberable 57 a la posicidn disparada que se ve
en la figura 3, la linea de accidn del muelle 67 es movida
a la izquierda y el muelle 67 produce el cierre de la palan-
ca acodada 51, 53, para hacer rotar la barra de unidn 35
T4 e
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en sentido a izquierdas para mover las estructuras 28 de
brazo Ge contacio movible a la posicidén abierta que se ve
en la figura 3. Como puede verse en la figura 3, el miem-
bro de enganche 71, que estd cargado a la posicién dispa-
rada por el muelle 93, se aplica a una espiga 164 que li-
mita el movimiento del miembro de enganche 71 en la pusi-
cidn disparada. Como puede verse en la figura 3, el muelle
operente 67 carge al miembro de disparo 57 a la posicidn
dispareda, y el muelle 67 carga al miembro operante 43 a
izquierdas, donde una prolongacidn 165 en el miembro ope-
rente 43 se aplica a un reselto 167 en el miembro de dispa-
ro liberable 57, para maniener al miembro oPerénte 43 y al
mango 49 en una posicidn disparada intermedia entre las
posiciones de “conexidn" y "desconexidn", para proporcio-
nar ung indicacidn visual de qgue el disyuntor de cirocuito
ha gido disparado a la posicidn abierta.

Antes de que el disyuntor pueda ser accionado ma-
nualmente & continuacién de uns operacidn de disparo auto-
métioa, el mecanismo de disyuntor debe ser respuesto y vuel-
to a enganchar. La reposicidn se efectia por movimiento del
mango 49 desde la posicidn intermedia que se ve en la figu-~
ra 3 a-una posicidn ligeramente mds alld de la posicidn
de "desconexidn" totals. Las partes se han ilustrado en las
figuras 4 en una posicidn que se alcenza momentdneamente
durante una operacidn de reposicidn. Durante el movimiento
de reposicidn del mango 49, la prolongacién 165 en el miem~
bro operante 43 actia contra el reselto 1567 del miembro de
disparo liberahle 57 para hacer rotar al miembro de dispa-
ro 57 en sentido a izquierdas alrededor del pivote 59. Du-

rente el movimiento de reposicidn del mango 49, el miembro
b AR PSS
N T
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de disparo 57 se mueve a lzguierdas, moviendo la palanca
acodads 55, 53 hagieg le izquierda, con lo que un radio 171
en la articulacidn de la palanca acodade 53, 55 se aplioca
a una superficie 173 eﬁ el miembro de enganche 71 (figura
4) para mover al miembro de enganche 71 en sentido & iz~
quierdas alrsdedor del pivote 83. Durente este movimiento
el extremo 95 del miembro de disparo liberable 57 resbala
més a2lld del rodillo 77 ¥y el miembro de enganche T1 se mue-
ve contra el muelle 93 para mover la barra de disparo 73
en sentido a derechas a la posicién de enganche, en que la -
superficie de enganche 89 en la barra de disparo 73 se apli-
ca a la superficie de enganche 91 en el miembro de engan-
che T1. Luego, al soltar el operador el mango 49, el mus~
1lle 67 cargard de nuevo la barra 55 de la palanca accdada, -
para cargar el miembro de disparo liberable 57 sentido g
derechas y mover al niembro de disparo liberable 57 subién-
dolo hasta aplicarse al rodillo 77 en la posicidn engancha-
da que se ve en la figura 2, en cuya posicidn el miembro
de enganche 71 estd enganchado por la barra de disparo 73
de la misma manera que se ha descrito en lo que antecede .
Lusgo pusde moverse manuaelmente el mango 49 entre las posi-
ciones de "desconexidn" y "conexidén", para accionar los con—
tactos de la misma manera que se ha deserito en lo que an-
tecede. " |

Al producirse una sobrecargs por encima del segun-
do valor predeterminado en cuslquiera de las unidades de
polo, le corriente que circulas a travds del bimetal 103
excita a los miembros megnéticos asociados 121, 123 lo su-
ficiente para atraer la armadura 123, con lo que la armadu-
ra 123 pivota alrededor de las partes del brazo 145 y el
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extremo superior de la armadura se aplica al saliente 161
en la bafra de diamparo T3, para hacer rotar a la barra de
disparo 73 en sentido a lzquiordgs pare efectuar una ope-
racién de disparo, de la misme menera que se ha descrito
en lo que antecede. El disyuntor de circuito se repone a
continuacién de une operacién de disparo instantdneo magné-
tico, de la misma manera qus se ha descrito en lo que ante-
cede a continuacidn de una operacién de disparo con retar-
do con de tiempo térmico.

El disyuntor de circuito se ha ilustrado en la
figura 5 en une posicidn que se alcanza cuando se liberan
los medios de enganche y disparo 13, con los contactos 1
19 soldados en la posicién cerrada, Como puede verse en la
figura 5, el miembro de disparo liberable 57 ha sido libe-
rado, pero la soldadura de 1los contactos ha impedido el
nmovimiento de la estructura 28 de brazo de contacto a la
posicidn abierta. La barra inferior 53 de la palanca acoda-
da, que estéd conectada a la estructura 28 de brazo de con-
tacto, es sujetada impidiendo que se mueva a la posicidn
disparada, de modo que la palanca acodada 53, 55 no puede
cerrarse hasta la posicidn disparada que se ve en la figu-
ra 3, ¥ el muelle operante 67 es mentenido en una posicién
en que el muelle carge la palanca operante 43 a la posicidn
de “conexién", de modo que cuando se sueltan los medios 13
de enganche y disparo con los contactos soldados en la po-
sicidn cerrada, el mengo exterior 49 permanccerg en la po-
gicidn de "conexidn', para indicar que los contactos del
disyuntor estan cerrados, Si se intentan reponer el disyun-
tor de circuito, moviendo para ello el mango 49 a la posi-
cidn de reposioidn ligeramente mds alld de la posicidn de

* o .
N A
I S A
I : 4
w4 ..

- 15 -



10

15

25

30

280 1«70

"desconexidn" total, la palanca acodade 53, 55, que estd
frenada por lcs contuctos soldados 21, 19, no se moverd
a una posicidn en que la palanca acodada se aplique y accio~
ne al enganche 71 a la posicidn de engaenche, de modo qus
al soltar el mango 49 el muelle 67 moverd automaticemente
el mango 49 de nuevo a la posicidn de "eonexidn", para-pro-
porcionar una indicacidn de que el disyuntor no ha side
repuesto y de que los contactos estan cerrados. Por consi-
guiente, el digyuntor puéde no ser repuesto y el mango 49
no puede ser movido a una posicidn abierta mantenida cuan—
do los medios 13 de enganche y disparo son liberados con
los contactos 21, 19 soldados en la posicidn cerrada.

Este solicitud que corresponde a la presentada
en los Estados Unidos de América el 5 de Diciembre-de 1968,
nimero 781.514, se acoge s los beneficios del artieulo 51

del vigente Estatuto sobre Propidad Industrial.

REIVINDICACIONES

Los puntos de invencidn propia y nueva que se
presenten para que sean objeto de esta solicitud de Paten—
te de Invencidn en Egpafia, por VEINYE afios, son los si-
guientes:

1e— Un dispositivo interruptor de circuito que
couprende contactos cooperantes, una estructurs de brazo
de contacto movible para abrir y cerrar dichos contactos
cooperantes, un mecanismo de acocionamiento, operable manual
y autométicemente, para dicha estructura de brazo de con-
tacto, medios de disparo y fiador que tienen una posicién
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engenchada para impedir la operacidn de aperturs sutomdti-
ca d9 contactos del mecanismo de accionamiento, un dispo-
sitivo de disparo que responde a condiciones de sobreco-
rrientes predeterminadas para disparar dichos medios de
disparo y fiador, con lo cual se libera el mecanismo de
acclonamiento para operacion de apertura automgtica de con-
tactos del mismo, y medios de mango accionables menuslmen—
te, que tienen una posicidn de "reposicidn", incluyendo di-
cho mecanismo de accionamiento medios que responden al mo-
vimiento de los medios de mango manejables manualmente &
su posicibn de “reposicidn" para reengancher los medios de
disparo y fiador después de su disparo y con los contactos
cooperantes abiertos, estando dichos medios pare reenganchar
los medios de disparo y fiador funcionalmente conectados
a dicha estructura de brazo de contacto y dispuestos de tal
maners con relacion a los medios de disparo y fiador que
impidan el reenganche de estos dliimos por movimiento de
los medios de mango a dicha posicidn de "reposicién" o con-
tinuacidn de un fallo de una operacién de apertura de con-
tactos del mecenismo de accionamiento, para efectuar el
movimiento de apertura de contactos de dichs estructura
de brazo de contacto.

2.- Un dispositivo seglm la reivindicacidén 1, en
el cual dichos medios pare reengsnchar los medios de dispa-
ro y fiador disparados comprenden una palanca acodads arti-
culada biestable destinade a plegerse por operacidn de aper-
tura de contactos de dicho mecanismo de accionamiento, con
lo cual se efectua el movimiento de aperturg de contactos
de la estructura de brazo de contacto, estando destinada
diche palanca acodada & golpear, y reenganchar log medios
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de disparo y figdor disparados, por movimiento de los me-
dios e mango & 3u pcsicidn’de "reposicidn', solamente cuan~
do la pelance acodade estd plegada.

3.~ Un dispositivo seglin las reivindicaciones 1
0 2, en el cual dichos medios de disparo y fiador comvpren-
den un miembro de fiador y un miembro de disparo enganche-
do de manera desprendible por dicho miembro de fiador er
la posicidn enganchada de los medios de dispero y fiador,
actuando, dichos medios para reenganchar los medios de dis-
paro y fiador disparados que actlan sobre dicho miembro de
enganche cuando se reenganchan dichos medios de disparo y
fiador.

4.~ Un dispositivo segin las reivindicaciones 1s

2 6 3, en el cual dicho mecanismo de accionamiento inslu~-
ye medios de muelle conectedos de tal menera bsjo tensidn
entre dichos medios de mango y dichos medios de reengenche,
que cargen los medios de mango hacia una posicidén conectada
de los mismos, en todo momento en que estén cerrados dichos
contactos cooperantes.

5.~ Un dispositivo interruptor de circuito.

Tal y como se ha descrito en la lMemoria que ante-
cede, representado en los dibujos que se acompefian ¥ para
los fines que se han especificedo,

Esta Memorie consta de diez y ocho hogas escritas
& méquina por una sols cara. _

Madrigd, 30 ENF 197@

P.A.




"/
™~
o
&
/)
L7,

[ - \‘
X1 2 / \
o AR

i |~?ﬁ' 83 / 27
| 53 41

H7A \ B




\Jr\..\; ) .\Juubh ang t——————  amranmennmane———
/ hapaona I oisvay
‘ / Z7"
. -
- S Z3 ate
\ 1 =~ 6 S€ “ H===F
N
€ ) _“ “_ €8 {12 “ _“ 4Tl
~ u 221 WA,
=i ™ S .L J——==zh A=\t == Z __
N o ' 1. N
6l i DN\ R\ 1L, £6 IS i
1T e X &’ iz\\L N 12 13 AT ]
7 - 3
€5 m/m. g \_" _ \ m“_ MM w @)\ 177 (
7/ o AN " 4 - | P AR\ .
L/ IACS 19 Jlesils _”w I gs” &7 /7 e o)
Z = S E:2 I v I LS
y N | Vi, 7 €L
‘ B SN Y < N e I |
<y / nvw Xy M
/N\\ 4 o= e =7,
N R
/ Wl‘ul ° —
z\./lc\ LS fﬁ S T
¢ '9old &b
- n \\ 121
2z=7
\\\\ 6! f ezl B
s S 201 ] :Arllllﬂu
N\ 8 I " FNsI
2 g9 “\ _“ eealit\ L u
— N 14 R
€2 N lll-.lllkLl_. g% &.I_
N vol_ K &) &
, 267 o~ | sshll MK
! WUELR L, BT
62 dal N FANAON 7 ot
\ 1 IV\I €6 € t=]s]]
- - 14l
89 ~/ mw. \-\ YA} -J\.V\
7 L9l ) 1y gi
g9l LTk s Tes 16 ¢,7 91
mw\m,hrlluw N
\ - di— = \]
1 i 7 .nl
) 15 b gb
2 '9I14d
34




#g

3 u/45 4}7 ?l
PN
N AR
S~/
S
61 /73 o 88, 57 | > o 165
p = /W 167 T
o e7) X 65 N
|45\ - - - / /68
= PO (oo s 7
SR heg Nl Y 7
RTINS N 28
] - | L3 = 21
2= 53
. 951 s Ao ) 37 ' l
\ |64 o !
N3~lli7 I — ) o
! T_—'ﬂ'\ - 2‘_3 1 —
741 7l |88 | [ AL /l
U\ =4 | #
1 Z
115\’.3 | " ?}3
g= ===, Ih —
=3 = 23 'Y [ \*° LK
121 / 1
7%
49
N
3 5 N
o\
N S N
MH TS N
73 57 ’/’ (2?; hp_.
TRl AN, s =
\\- ~ |
| g7 ARSIy AT T ‘
E‘!‘) 7717 \?‘ , 59 / N
1 -7 \ Y4/ @ .
=1 NI IR =1/ )
' Il/ i 6Nl ™ 3 2! ' A st
' iy~ 53 N o
= [{,::m .
X T 7 | It
= in ] -8 VA
Hu |
ad=———=—H, Il 35
oJ
/=
7.




Ry
iy
LR
-~ ‘_f. ﬁ

\ 5
T he \
N
T3y O3 N
73 57 T A N ]
= AP A
\\,} N\ 6%/ / I// 65/P |
T {2 AN ./\/‘\ I |
174 \\\ /7
piTi 8 {
e =
3 </~ \ \\ 59 2l
l7 [ /’ 1053 \ N 3|
7141 @p
= 7 —1-27
83 7
¥ 63
35 !|i 555
X A
ul 7/ _
[y FIG. 5.
7 3
§\% 7 "\'l\ \\
N
— 73 433, \
IS /G
- A Y AN
’ NN u
Sl , N/ =)
N -
= b N
11164 \‘: \
o | 4y 35 59 i
@7 53
b L] V4 63 ’ I
. 7l 0 - -
N—T il [\~ | &3 R\ & a - 1
¢ h 0\ e 19
::::_—._:J), i - 3l o
—t27 5 g L &
4]
/// 4
e———————————— I /
Ao "?’».J. A& é]igb'{iﬁyf\
[ S R . - ) | ’




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



