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Perfeccionamientos en la construcción áe máquinas 3e 
obras públicas.

SOCIETE ANONYME POCLAIN, entidad francesa, resi­
dente en LE PLESSIS-BBLLEVILLE, (Oise), Francia.

En las máquinas de obras públicas 
conocidas, el equipo de trabajo está dispuesto en el 

.eje de la máquina, es decir, delante de la cabina de 
manipulación del conductor. Resulta de esta dispo- 

5. sición una mala visibilidad, especialmente durante los



desplazamientos de la máquina, ya sea dentro de una 
misma obra, o bien sobre carreteras para trasladar­
se de una obra a otra.

Para paliar estos inconvenientes, 
se ha recurrido a disposiciones generalmente poco prác 
ticas, complicadas y no siempre muy eficaces.

Así resulta que en ciertas máqui­
nas, se monta un segundo puesto de conducción, utili­
zado principalmente durante los desplazamientos, lo 
que resulta costoso y obliga al conductor a cambiar 
de puesto a menudo, al menos en los lugares de obras.

También se ha pensado prever dos 
posiciones de conducción en el puesto de conducción 
único, generalmente por pivotamiento del asiento de 
conductor una semi-vuelta. En este caso, aunque es 
preciso instalar sensiblemente el doble de mandos de 
accionamiento, de los que está provista una máquina 
clásica, el resultado no es automáticamente satisfac 
torio en lo que respecta a la mejora de la visibili­
dad, quedando dispuesto el puesto de conducción en un 
lugar a menudo mal adaptado a las manipulaciones de 
desplazamiento.

Por último, queda la solución del 
-desmontaje, parcial o total, del equipo de trabajo.
Es inútil insistir en la molestia aportada por la ope 
ración, que por esta razón es raramente efectuada.

La invención trata de remediar con 
tal fin estos inconvenientes,- y propone para ello una 
disposición eficaz y cómoda, que es por consiguiente 
susceptible de ser mantenida ventajosamente para au-



mentor la visibilidad de las máquinas que están dotadas 
de tal disposición.

La invención tiene por consiguien 
te, por objeto una máquina de obras públicas que com- 

5. prende una plataforma provista de un puesto de conduc 
ción, que es solidario de la misma y está orientado 
en la dirección de traslación, y de un equipo de tra­
bajo montado pivotante con respecto al puesto de con­
ducción en torno a un eje sensiblemente vertical, sien 

10. do el pivotamiento de dicho equipo de trabajo suscep­
tible de ser al menos igual a sensiblemente 90s de ar 
co, en tanto que el eje de rotación está dispuesto al 

- lado del puesto de conducción.
Este puesto de conducción está dijs 

15. puesto en la parte anterior de la plataforma, en tan­
to que unos medios de bloqueo de la rotación son sus­
ceptibles de solidarizar el equipo de trabajo y el 
puesto de conducción para dos posiciones del equipo 
de trabajo deducidas una de la otra por un pivotamien 

20. to al menos igual a 903 de arco.
Ventajosamente, el eje de rotación 

dispuesto al lado del puesto de conducción está si­
tuado ligeramente hacia atras del citado puesto de 
conducción.

25. Preferentemente, el pivotamiento
por el que se deducen una de la otra las dos posicio­
nes de solidarización del equipo de trabajo del pues­
to de conducción es sensiblemente igual a 1802 de ar­
co.

30 Además, los medios de bloqueo de
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5.

10.

rotación están constituidos por un dispositivo de pa­
sador amovible.

Por último, la plataforma, de la 
que es solidario el puesto de conducción, cuando es­
ta constituida por una torreta pivotante en torno a 
un eje, sobre un chasis, los ejes de pivotamiento de 
la torreta y del equipo de trabajo están sensiblemen­
te confundidos.

La invención será mejor comprendí 
da,'asi como sus características secundarias y venta­
jas, con el transcurso de la descripción que sigue de 
una forma de realización, dada a título de ejemplo no 
limitativo y con referencia a los dibujos adjuntos, 
en los que:

1 5. La figura 1, es una vista en alza
do de una máquina en la que se ha tomado en cuenta una 
disposición conforme a la invención.

La figura 2, es una vista, según 
la flecha F de la figura 1 .

20. La figura 3, es una vista en plan
ta de la máquina representada en la figura 1.

La máquina conforme a la inven­
ción está constituida, en el ejemplo de realización 
elegido, por un chasis 1, provisto de órganos de roda 

25. dura, en este caso ruedas 2. En el chasis está monta 
da a rotación una plataforma 3, denominada torreta, 
en la que se disponen ei equipo de trabajo 4 y el 

. puesto de conducción 5 situado en una cabina.
El puesto de conducción 5 está 

30. montado fijo en la plataforma 3. y está orientado en
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la dirección del desplazamiento de la máquina, ^ando 
la plataforma 3 está a su. vez orientada de tal forma 
que, desde el puesto de conducción, se mira hacia ade 
lante de la máquina, como se representa en la figura 

5. 1 . Además se comprende perfectamente que la platafor
ma 3* sobre la que está montado el puesto de conduc­
ción 5, no está necesariamente constituida por una to 
rreta pivotante sobre el chasis 1.

En cuanto al equipo de trabajo 4, 
10. está montado a rotación sobre la plataforma 3; en tor 

no a un eje vertical 6 situado al lado del puesto de 
conducción 5, y preferentemente, ligeramente en la 
parte posterior de dicho puesto. El equipo de trabajo 
4 está de hecho articulado sobre un soporte 7* por un 

15. eje 8, soporte 7 que está montado a rotación sobre la 
plataforma 3. Un gato 9 cuyo cuerpo es solidario del 
soporte 7* es susceptible de ser accionado desde el 
puesto de conducción, en tanto que su vástago 10 es 
susceptible de penetrar en uno de los alojamientos 11 

20. o 12 previstos con tal fin en la plataforma 3 y cum­
plir la misión de un pasador. Debe precisarse que los 
alojamientos 11 y 12 son sensiblemente diametralmente 
opuestos con respecto al eje 6, y a igual distancia 
de este. Cuando el vástago 10 del gato 9* está en- 

25. frente de uno de los dos alojamientos 11 ó 12, el pía 
no en el que es susceptible de debatirse el equipo de 
trabajo 4, o plano medio, es sensiblemente paralelo 
a la dirección en la que está orientado el puesto de 
conducción 5. Se observará todavía que el equipo de 

30. trabajo 4 es susceptible de ocupar esta primera posi-
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ción 4 y una posición 4', representadas respectiva­
mente, con trazo.lleno y con trazo mixto en la figu­
ra 1 . Un contrapeso 13 está además dispuesto en la 
plataforma 3, en la parte posterior de dicha plata- 

5. forma.
Durante las maniobras de desplaza 

miento, tanto sobre los lugares de obra como sobre 
carreteras, la máquina descrita anteriormente presen 
ta la ventaja de hacer posible, muy rápidamente y'

10. sin ningún desmontaje, una orientación del equipo de 
trabajo que no molesta en modo alguno la visibilidad, 
sin exigir por tanto del conductor cambios continuos 
de puestos de conducción.

Durante el funcionamiento sobre 
15. los lugares de obra, el equipo de trabajo está gene­

ralmente dispuesto como se indica en 4 en la figura 
1 . Se observará que, en esta posición, el equipo 4 

está situado al lado del puesto de conducción 5. El 
conductor tiene entonces un campo de visión liberado 

20. que le permite ver sin esfuerzos especiales donde se 
encuentra la herramienta o útil que ól acciona.

Para los desplazamientos sobre 
carreteras o sobre los lugares de trabajo, es preci­
so orientar el equipo de trabajo para llevarle a 4'

25. (figura l), para que entonces el conductor tenga la 
totalidad de este equipo detrás de él o, más preci- 

" sámente detrás"y al lado de él.
La visibilidad hacia adelante es 

por consiguiente perfectamente conseguida. Pero lo que 
30. al menos es tan importante como esta mejora de la vi-
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sibilidad es el hecho de que se obtiene simplemente, 
caso instantáneamente. Se libera el vastago 10 del 
alojamiento 12 y se orienta por un medio conocido de 
por si, y no representado por esta razón, el soporte 

5. 7 por ende el equipo de trabajo; y se lleva este úl­
timo a 4' posición en la que se le bloquea de nuevo 
introduciendo el vastago 10 en el alojamiento 1 1. Al 
no ser ni penosa ni larga la maniobra, se efectúa efej3 
tivamente por el conductor que no vacila, ya que no 

10. le causa ninguna precocupación suplementaria, sino
le procura por el contrario una distracción de conduc 
ción nueva.

Una ventaja secundaria consiste en 
poder efectuar manipulaciones sobre la parte posterior 

15. de la plataforma 3, con el equipo de trabajo mismo.
De este modo, el equipo de trabajo al haber sido o ríen 
tado previamente hacia atrás, y dispuesto en 4 ' es muy 
fácil poner en posición sobre la plataforma 3 un ele­
mento pesado como el contrapeso 13 por ejemplo.

20. La invención no se limita a la
forma de realización que acaba de ser dada, sino que 
por el contrario cubre todas las variantes que podrían 
aportarse sin salir ni de su marco ni de su espíritu.

N O T A
25. Descrita suficientemente la natu­

raleza del invento, así como la manera de realizarlo 
en la práctica, debe hacerse constar que las disposi­
ciones anteriormente indicadas son susceptibles de mo 
dificaciones de detalle en cuanto no alteren su prin- 

30. cipio fundamental. También se hace constar.que el in



vento corresponde a una solicitud de patente presenta 
da en Francia con fecha 4 de diciembre de 1 .968, ba­
jo el número PV. 176.600, acogiéndose por tanto a los 
beneficios que conceden los Convenios Internacionales 

5. en vigor, siendo lo que constituye la esencia del re­
ferido invento y por lo que se solicita Patente de In 
vención por 20 años en España sobre: PERFECCIONAMIEN­
TOS EN LA CONSTRUCCION DE MAQUINAS DE OBRAS PUBLICAS; 
caracterizándose por lo siguiente:

1 0. 1§.- Perfeccionamientos en la cons
tracción de máquinas de obras públicas, del tipo que 
comprenden una plataforma provista de un puesto de 
conducción, que es solidario de la misma y esta orien 
tado en la dirección de traslación de la máquina, y de 

1 5. un equipo de trabajo que se monta pivotantemente con
respecto al puesto de conducción en torno a un eje sen 
siblemente vertical, siendo el pivotamiento de dicho 
equipo de trabajo susceptible de ser al menos igual o 
sensiblemente 90S de aroo, en tanto que el eje de ro- 

20. tación está dispuesto al lado del puesto de conduc­
ción, caracterizados porque el citado puesto de con­
ducción se dispone en la parte anterior de la plata­
forma, en tanto que unos medios de bloqueo de rotación 
son susceptibles de solidarizar el equipo de trabajo 

25. con respecto al puesto de conducción para dos posicio, 
nes del equipo de trabajo deducidas una de la otra por 
un pivotamiento al menos igual a 902 de arco.

23.- Perfeccionamientos, según la 
reivindicación 1, caracterizados porque además el eje 

30. de rotación dispuesto al lado del puesto de conducción



se sitúa ligeramente hacia atrás de dicho puesto de 
conducción.

3&.- Perfeccionamientos, según 
una de las reivindicaciones 1 ó 2, caracterizados por 

5. que el pivotamiento por el que se deducen una de la 
otra las dos posiciones de solidarizacion del equipo 
de trabajo del puesto de conducción es sensiblemen­
te igual a 903 de arco.

4a.- Perfeccionamientos, según
10. una de las reivindicaciones anteriores, caracteriza­

dos porque los medios de bloqueo en tocación se cons_ 
tituyen mediante un dispositivo de pasador amovible.

53.- Perfeccionamientos, según 
uno, de las reivindicaciones anteriores, caracteriza- 

15. dos porque la plataforma, de la que es solidario el 
puesto de conducción, se constituye de una torreta 
pivotante en torno a un eje sobre un chasis, los ejes 
de pivotamiento de la torreta y del equipo de tra­
bajo están sensiblemente confundidos.

2Q 68.- Perfeccionamientos en la
construcción de máquinas de obras publicas; tal y 
como queda sustancialmente descrito en la presente 
Memoria y en los adjuntos dibujos.



Esta Memoria consta de dios hojas,
escritas a máquina por una sola cara.
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