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La Firmg Rudolf Mollenhauer, de nacionalidad gl~mana, 40~
micilieds en Alemania, Cuxhaven, Industriestr. 2, solicita re-
gistrar una Patente de Inmencién, por 20 giios, para Espafia y sus
Provincias de Ultramar, que se refiere a: "DISPOSITIVO PARA ALI-
MENTACION DE MAQUINAS PARA TRABAJAR MADERA; CON TABLILLAS DELGA-
DAS", 5

Inventores: D. Kurt-Heinz Nollenhauer y D. Rudolf Kaufmann,

con domicilio en Cuxhaven, Industriestr. 2, Alemania.

Bl invento se rofiere a un dispositivo o cargador pars ali-

mentacidn de maquinas para trabajar madera, con tablillas delga= |

das apiladas en un depdsito, utilizando dos dispositivos de toma
gituados en la'parte inferior del depdsito en forma de caja, pa-
rg la entregs de las tablillas una a una.

Parg extraer de un depésito las tablillas, sobre todo si
estan cepilladas a un espesor de 4 mm. 6 menos, no es posible
utilizar los elementos mecénicos corrientes empleados para grue-
808 mayores de'tab}as,rcomo son, por ejemplo, un empujador & un
arrastrador. Esto es debido a que ésta clase de tablillas delge-
das, en razdén de su tipo de fabricacidn, asi como g su estructu-
ra inferior, estan abombades y en numerosas ocasiones estén de-
formadas de modo irregular, sobre todo después de un secado, In-
cluso pequeflas diferencias en el espesor de tales tablillas re-
percuten tan intensamente, que utilizando los dispositivos de

tome que se empleen normelmente, en una sola Operacidn se cogen
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dos tablillas, 6 no se coge ninguna.

En la manipulacidn de dstas tablillas es todavia corrisnte,
hoy en dfa, que las piezas sueltas se cologuien g meno sobre el
elemento de trensporte. Pero éste es un procedimiento bastante

costoso,.

En las miquinas grapilladoras de marche rdpida, para la fa-
bricacidn de cajas ligeras y cajaé atadas con glambre, se ha in-
tentado, por lo tanto, desarroller dispositivos apropiasdos. Pa-
ra ello se ha partido de que, las maderitas o tablillas pusden
ser transportadas, desde el depdsito, con mds seguridad una por
ung, si desde su parte frontal se empuja la parte inferior de la
pila hacia adelante, para seguidemente ser cogidas por rodillos
de transporte, U otro elemento transportador. Pero semsjantes
dispositivos no son gpropiados para llevar las tablilles a un
dispositivo de avance de circulacién continua, Para esto son ne-
cesarios transportedores intermedios (soportes intermedios) que
colocan las teblillas transportadas 6 las expulsan, por Wltimo,
una & ung. Pero tales dispositivos son relgtivamente costosos y
no estén exentos de interrupciones.

Con el fin de mejorsr el sistema, se ha intentado, asimismo,
levantar, por aspiracidn de sire, cada vez la tablilla superior
de una pila y colocarla en otro lugar. Paras ello son necesarios,
desde luego, dispositivos de distribucién, éuya sincronizacidn
es muy dificil, si es que ha de trabajarse con piezas diferenﬁes.

También se ha demostrado que es incompleto un conocido de-
pbsito, dispuesto sobre un transportador déwcirculacién continua,
el cual lleva plantillas. Segin éste depdsito ya utilizado, se
han previsto, como dispositivos de toma, dos dedos en forma de
cufia, accionados por gire comprimido, aplicados a la parie in-
ferior del depdsito, y en las partes enteriores del mismo que al-
ternativamente agarran la tablilla que se halla debajo & la que

se halla encima, manteniendo asf la pila que se encuentra sn el

depbsito. Segin dste conocido dispositivo, =2l principio, todas
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las tablillas descansan sobre el dedo inferior. Cuando el dis-

positivo suelta a continuacién la tablilla inferior, de modo gue
puede caer en el dispositivo de transporte, el segundo dedo men~
tiene éujeto el resto de la pila. Es, por lo tamto, condicidn '
previa pars un funcionamiento seguro de éste dispositivo, el que
el dedo superior agarre siempre exactamente en el espacio com-
prepdido eniré la tablilla inferior y la que estd encima. Pero
éstas condiciones previas no se cumplen en muchas ocasiones, al
trgbajar con tablillas muy delgadas, ya que éstas estén deforma-
das, en gran parte, y tambidn son de espesor diferente unas de
otras. B B

El objeto del invento es gyudar, a las instalaciones conoci-
das, en la eliminacidén de los defectos anteriormente citados. A
dicho fin, el invento prevé, como solucidn, que cada dispositiéo
de toma esté comstituido por un émbolo ﬁrovisto, por 1o menos,
de ung espiga puntiaguda y por un cuerpo de apoyo, los cuales se
mueven alternativeamente de un lado a otro, de memera que el émbo-
lo, con su espige puntiaguda, sostenga la pendltima tablilla y
con ello la pila que se halla encima, mientras que el cuerpo de
apoyo no soporte la tablilla inferior,

Esta disposicidn tiene la ventaja de que para soportar la
pila, el elemento previsto no necesita penetrar exactamenie en .
el espacio intermedio entre dos tablillas, de modo que las dife-
rencias de espesor de las tablillas y las deformaciones de las
mismas, no influyen en el rendimiento de la instalacién.

Con el fin de obtener ung elevada seguridad de servicio, se-
gin el invento, se ha menifestado ser conveniente que cada émbolo
lleve dos § mas espigas que puedan penetrar en una tablilla y que
también impidan un vuelco, incluso insignificante, de la pila en
el depbsito, que podria repercutir en el funcionemiento del cuer-
Po de apoyo.

Bg evidente que la distancia entre las puntas de las esplgas

¥ el époyo mévil, debe corresponder, preferentemente, ol espesor
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de una tablilla ¥ es oonvenﬁnz éﬁé au1n algo mayo

cién del espesor de las tablillas. Pero esto no implica forzosa-

mente wna limitacin, en el sentido de que la instalacidn Unice-

mente podria ser empleada para ‘teblillas de un espesor determing-
do previamente.

De acusrdo con el invento se ha previsto que la distancia
entre las espigas ¥ la superficie de apoyo del cuerpo de apoyo,
sea Tdoilmente ajustable, con el fin de poder formaer pilas, con
tablillas de diferente espesor.

Ademds, se ha estimado conveniente que las espigas tengan
las puntes biseladas y dirigidas hacia abajo.

A continuacidn se explica el invento s través de un ejemplo
de ejecucidn y haciendo referencia a los dibujos adjuntos, que
representan?

Fige 1.=- Vista latersl de un depdsito en forma de caja, con
tablillas, parcialmente seccionado. ,

Fig. 2.~ Vista en plenta del mismo dispositivo representado
en' la Fig. 1. '

El depdsito, que solo se representa la mitad en el dibujo,
posee dos dispositivos de toma, 1los cuales se hallan dispuestos
en el fondo y son de igual estructura. Por lo tanto, de los dos
dispositivos de toma, solamente se ha representado uno sn ~l ple-
no, el cual es descrito a continuascidn.

El depbsito se compone de dos soportes -i-, gue afectan for-
ma de U, colocados verticalmente, entre los cuales se hallan épi-
ladas las tablillas =2- que hen de ser transportadas, sntregéndo-
las, una a una, por la parte inferior del depdsito, a un trans-
portador no representado.

En la parte inferior del soporte -1~ esté prevista una aber-
tura -3-, delante de la cual se halla sl dispositivo de toma, de-
signado por -4-, en su totalidad. ‘

Al dispogitivo de toma -4~ pertenece un cuerpo de apoyo ~5-,

que se halla provisto de una biela -6-, fijada articuladamente,
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que puede desplazsrse de un lado a otro por una placa -T-. Sobre-
el cuerpo de apoyo -5- hay un émbolo -8~ de forma cilindrica,
provigto de un bloque -9~ gjustable en altura. EL bloque =9- 1le=
va, en su parte inferior, dos espigas =10- y -11- biseladas ha-
cla abajo. Para el ajuste de la gltura de lag espigas ~10~ y =11~
respecto a la parte superior del cuerpo de gpoyo =5-, existe un
tornjllo de ajuste -12-, que se apoya, por su extremo inferior,

en un seliente ~13- del émbolo =8-.

Bn el interior del émbolo -8~ se halls un segundo émbolo

-16=, que en su parte anterior es de configuracidn cilindrica y
contiene un resorte helicoidel ~17~, el cual se apoya, pPor wl ex-
tremo, en el fondo del émbolo -8- y por el otro, en el fondo del
émbolo -16-, que estd provisto de una escotadura, cuya pared la-
teral, por la presidén del resorte -17-, puede desplazarse para
que se apoye en un tope —18- del émbolo ~8-,

El extremo posterior del émbolo -16- se halla unido a una
biela -19-, colocada en forma articulada. La biela =19- estd ar-
ticulada al extremo superior de una doble palanca ~20-, que en
su parte inferior se hallg unida a la biela -6-, La doble palan-
¢a se hallg unidg firmemente a un eje -21-, que en un extremo lle-
va una palanca -22-. La pelancae —~22- esta unida, en forma articu-
lade, con el vastago =23~ del émbolo de un cilindro de aire com~
primido -24-, al cusl llega el aire comprimido destinado al men-
do, a través de una tuberia -25-.

Por el dibujo de la Fig. 1 se aprecia que, bajo una impul-
gidn del cilindro neumdtico -24- y &l salir el vdstago -23- del
dmbolo, la doble palasnca —20- es puesta en rotacidn en sentido
contrerio ol de las agujas del reloj. El émbolo -8~ avanza asi,
deade su pogicidn de reposo representada en el dibujo, hacia la
posicidn de trabajo de la izquierda, por medio de la biela -19-,
el émbolo -16- y el resorte -17-, penetrando asi las espigas -10-

¥y -11= en la tablilla que se halla sobre la.teblilla inferior. Al

mismo tilsmpo tiene lugar un desplezamiento, en sentido invarso,
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‘dél cuerpo de apoyo =5-, debido a la traccién de la biela -6-,

gque se produce hasta que, por mentener sujeta la pila de tabli-
llas, queda libre la teblilla inferior, la cual puede caer a wn
transportador, no representado en ol dibujo.

En relacién con lo descrito, ha de observarse gue el resor-
te helicoidgl ~17- impulsa un recorrido de movimiento amortigua-
do, y ademds produce una presidn de apriete adicional, mientras
la pila de tablillas no es soportada gor'el cvuerpo de apoyo -=5-.

En combinacién con la distinta separacién entre el punto de
rotacién -21- y los dos ejes situados arriba y asbajo, el resorte
helicoidel determina, ademds, el cruzamiento necesario, de mane-
ra que a la pila de teblillas la sujeten ya las espigas -10-,
antes de que el blogue =5~ libere la tablille inferior, .y a la
inversa, es decir, que las espigas =-10- no se apartan,rhasta que
el bloque -5~ ha avanzado lo suficiente pare retsner la pile de
tablillas. _

Se ha estimado necesario que ls camara, en la que se halla
el resorte helicoidsl, esté comunicada con el aire exterior, por
ejemplo a través de un taladro practicedo en el 4mbolo ~16~-, ya
que asi se evita una sobrepresidén y una depresidn, gque obstacu-
lizarian el funcionamiento.

Los cilindros neumgticos de los dispositivos de toma pueden
ser dirigidos, simultdneamente, por ejemplo mediante conmutado-
res, tales como valvulas elactromagnéticas, 1os cualas afectan
una configuracién especial de un transportador, estructurado co-
mo cadena de plaentillas. Se entiende que, é; lugar de cilindros
neumaticos se puedan aplicar también otros medios de impulsidn,
tales como wn varillaje con un motor de freno, como motor de
acolonamiento 6 electromotor.

Ademés, existe la posibilidad de, en luger de disponer cada
vez un dispositivo de toma o un lado del depdsito, disponer, a
embos lados, dos § mis dispositivos de toma, 10s cuales se hailan

prefersntemente unidos a cada lado, mediasnte un eje continuo -21-
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¥y se mantienen en marcha sincronizada. B

El mando del dispositivo puede efectuarse también por barre-
ra Optica ¥y banderolas, 0 por ung cadena especisal con lavas de
mando.

Las exigencias de una distribucidn exacta pueden ser redu-
cidas, si en el borde anterior del depésito se monten dos cepi-
llogefijos gue arrastran la tablilla contra el borde posterior
del dispositivo de toma en la plantilla mévil, si es que se la
deja caer, aproximadamente un centimetro antes de tiempo.

La Patente de Invencidn, por: "DISPOSITIVO PARA ALIMENTA-
CION Di MAQUINAS PARA TRABAJAR MADERA, CON TABLILLAS DELGADAS",-
cuyo privilegio de explotacidn en Espafia y sus Provincias de Ul-
tramar se solicita por un -periodo de 20 afios, debers recaer so-
bre las particuleridades gque se concretan en las siguientes,

REIVINDICACIONES
18.- WDISPOSITIVO PARA ALIMENTACION DE MAQUINAS PARA TRABAJAR MA-
DERA, CON TABLILLAS DELGADAS", del tipo en el cual las tablillas

estén apiladas en un depdsito, utilizando, como minimo, dos dis-
positivos de toma, situados en la parte inferior del depdsito en
forma de céja, para lograr la entrega de las tablillas una a una,
caracterizado por el hecho de que cada dispositivo de toma se com-
pone de un embolo provisto, por lo menos,"ae una espiga puntiagu- _
da y de un cuerpo de apoyo, los cuales pueden moverse alternati-
vaments de un lado a otro, de modo que el émbolo mantiene sujeta
la penultima tablilla y la pila de tablillas que se halla encima,
cuando el cuerpo de apoyo dsja libre la tablilla inferior,

28,- "DISFOSITIVO PARA ALINENTACION Di MAQUINAS PARA TRABAJAR MA-
DERA, CON TABLILLAS DELGADAS", segdq la reivindicacion 18, carac-
terizado por el hecho de gue cada émbolo 1lleve dos espigas.

38,~ "DISPOSITIVO PARA ALIMENTACION DE MAQUINAS PARA TRABAJAR MA-
DERA, CON TABLILLAS DELGADAS", segin las reivindicaciones anterio--
res, caracterizado por el hecho de que la distancia, en altura, de

las espigas, puede ajustarse en relacidn con la supsrficie del
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48,~ "DISPOSITIVO PARA ALIMENTACION DE MAQUINAS PARA TRABAJAR M-
DERA, CON TABLILLAS DELGADAS", segin las reivindicaciones ante-
riores, caracterizado por el “hecho bde que las espigas tienen la
punte biselada y dirigida hacia sbajo.
58,~ "DISPOSITIVO PARA ALIMENTACION DE MAQUINAS PARA TRABAJAR MA-
DERA, CON TABLILLAS DELGADAS", segin las reivindicaciones ante-
riores, caracterizado por el ~hecho de qﬁe, entre el émboio Yy su
biela, se ha dispuesto un resortes
68,~ WDISPOSITIVO PARA AI:IMENTAQ;CT)N__DE.‘:‘MAQI_J‘INAS PARA TRABAJAR MA-
DERA, CON TABLILTAS DELGADAS", segin les reivindicaciones ente-
riores, caracterizado por elkhecho de qﬁe el émbolo y el cuerpo
de epoyo estdn unidos por medio de bielas, = un mecanismo ciglie-
Hel, . '
7 8,- UDISPOSITIVO PARA ALIMENTACION DE MAQUINAS PARA TRABAJAR A=
DERA, "CON TABLILLAS DELGADAS", segin las relvindicaciones ents-
riores, caracterizado por él"hecho de que los mecanismos cigliefia-
les de ambos dispositivos de toma son dirigidos naumé.ticamen’ée y
depsndientes o1 uno del otro.
88,~ "DISPOSITIVO PARA ALIMENTACION DE MAQUINAS PARA TRABAJAR MA-
DsRA, CON TABLILLAS DELGADAS".- Tal como se ha descrito y demos—
trado en los dibujos adjun‘hoéo

Consta de ocho hojas foliadas y mecanografiasdas por una so-

la carae
Barcelona a 4 4 NOV. 189

P.A. de La Firmg Rudolf Mollenhauver

-
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