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La Firma Rudolf Mollenhauer, de nacionalidad alemana, do­
m iciliada en Alemania, Cuxhaven, Industrie s t r .  2, s o l ic i ta  re­
g is tr a r  una Patente de Invención, por 20 años, para España y sus 
Provincias de Ultramar, que se re fie re  a: "DISPOSITIVO PARA ALI­
MENTACION DE MAQUINAS PARA TRABAJAR MADERA, CON TABLILLAS DELGA­
DAS".

Inventores: D. Kurt-Heinz Mollenhauer y D. Rudolf Kaufmann, 
con domicilio en Cuxhaven, In d u s tr ie s tr . 2, Alemania.

El invento se re fie re  a un dispositivo o cargador para a l i ­
mentación de máquinas para trab a ja r madera, con ta b l i l la s  delga­
das apiladas en un depósito, u tilizando dos d ispositivos de toma 
situados en l a  parte in fe r io r  del depósito en forma de caja, pa- 

5 r a  l a  entrega de la s  ta b l i l la s  una a una.
Para ex traer de un depósito la s  ta b l i l la s ,  sobre todo s i 

están cepilladas a un espesor de 4 mm. ó menos, no es posible 
u t i l iz a r  los elementos mecánicos corrientes empleados para grue­
sos mayores de tab las , como son, por ejemplo, un empujador ó un 

10 arrastrado r. Esto es debido a que e s ta  clase de ta b l i l la s  delga­
das, en razón de su tip o  de fabricación, así como a su estructu­
ra  in fe rio r , están abombadas y en numerosas ocasiones están de­
formadas de modo irreg u la r, sobre todo después de un secado. In­
cluso pequeñas d iferencias en e l espesor de ta le s  ta b l i l la s  re - 

15 percuten tan  intensamente, que utilizando los dispositivos de 
toma que se emplean normalmente, en una sola operación se cogen



dos t a b l i l la s ,  ó no se coge ninguna.
En l a  manipulación de éstas ta b l i l la s  es todavía corrien te , 

hoy en d ía , que la s  piezas sueltas se coloquen a mano sobre e l 
20 elemento de transporte . Pero éste es un procedimiento bastante 

costoso.
En la s  máquinas grapilladoras de marcha rápida, para l a  fa­

bricación de cajas lig e ra s  y cajas atadas con alambre, se ha in­
tentado, por lo  tan to , desarro lla r d ispositivos apropiados. Pa- 

25 ra  e llo  se ha partido de que, la s  maderitas o ta b l i l la s  pueden 
ser transportadas, desde e l depósito, con más seguridad una por 
una, s i  desde su parte fro n ta l se empuja l a  parte in fe r io r  de l a  
p i la  hacia adelante, para seguidamente ser cogidas por ro d illo s  
de transporte , ú otro elemento transportador. Pero semejantes 

30 d ispositivos no son apropiados para lle v a r  la s  ta b l i l la s  a un
dispositivo  de avance de circulación continua. Para esto son ne­
cesarios transportadores intermedios (soportes intermedios) que 
colocan la s  ta b l i l la s  transportadas ó la s  expulsan, por último, 
una a una. Pero ta le s  dispositivos son relativamente costosos y 

35 no están exentos de interrupciones.
Con e l f in  de mejorar e l  sistema, se ha intentado, asimismo, 

levan tar, por aspiración de a ire , cada vez l a  t a b l i l l a  superior 
de una p ila  y colocarla en otro lugar. Para e llo  son necesarios, 
desde luego, d ispositivos de d istribución , cuya sincronización 

40 es muy d i f í c i l ,  s i es que ha de trab a ja rse  con piezas d iferen tes.
También se ha demostrado que es incompleto un conocido de­

pósito , dispuesto sobre un transportador de circulación continua, 
e l cual lle v a  p la n til la s .  Según éste depósito ya u tilizad o , se 
han prev isto , como dispositivos de toma, dos dedos en forma de 

45 cuña, accionados por a ire  comprimido, aplicados a l a  parte in­
fe r io r  del depósito, y en la s  partes an teriores del mismo que a l­
ternativamente agarran l a  t a b l i l l a  que se h a lla  debajo ó l a  que 
se h a lla  encima, manteniendo a s í l a  p ila  que se encuentra en e l 
depósito. Según éste conocido d ispositivo , a l p rincip io , todas
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la s  ta b l i l la s  descansan sobre e l dedo in fe rio r . Cuando e l dis­
positivo suelta  a continuación l a  t a b l i l l a  in fe r io r , de modo que 
pueda caer en e l d ispositivo de transporte , e l segundo dedo man­
tiene sujeto e l resto  de l a  p ila . Es, por lo  tan to , condición 
previa para un funcionamiento seguro de éste d ispositivo , e l que 
e l  dedo superior agarre siempre exactamente en e l  espacio com­
prendido entre l a  t a b l i l l a  in fe rio r  y l a  que es tá  encima. Pero 
éstas condiciones previas no se cumplen en muchas ocasiones, al 
trab a ja r con ta b l i l la s  muy delgadas, ya que éstas están deforma­
das, en gran parte, y también son de espesor diferente unas de 
o tras.

El objeto del invento es ayudar, a la s  instalaciones conoci­
das, en l a  eliminación de los defectos anteriormente citados. A 
dicho f in , e l invento prevé, como solución, que cada dispositivo 
de toma esté constituido por un émbolo provisto, por lo  menos, 
de una espiga puntiaguda y por un cuerpo de apoyo, lo s  cuales se 
mueven alternativamente de un lado a o tro , de manera que e l  émbo­
lo , con su espiga puntiaguda, sostenga l a  penúltima t a b l i l l a  y 
con e llo  l a  p ila  que se h a lla  encima, mientras que e l cuerpo de 
apoyo no soporte l a  t a b l i l l a  in fe r io r .

Esta disposición tiene l a  ventaja de que para soportar l a  
p ila , e l elemento previsto no necesita  penetrar exactamente en 
e l  espacio intermedio entre dos t a b l i l la s ,  de modo que la s  dife­
rencias de espesor de la s  ta b l i l la s  y la s  deformaciones de las  
mismas, no influyen en e l rendimiento de l a  insta lación .

Con e l f in  de obtener una elevada seguridad de serv icio , se­
gún e l invento, se ha manifestado ser conveniente que cada émbolo 
lleve dos ó más espigas que puedan penetrar en una t a b l i l l a  y que 
también impidan un vuelco, incluso in s ig n ifican te , de l a  p ila  en 
e l  depósito, que podría repercu tir en e l funcionamiento del cuer­
po de apoyo.

Es evidente que l a  d istancia  entre la s  puntas de la s  espigas 
y e l apoyo móvil, debe corresponder, preferentemente, a l espesor
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ción del espesor de la s  ta b l i l l a s .  Pero esto no implica forzosa­
mente una lim itación, en e l sentido de que l a  in sta lac ión  única­
mente podría ser empleada para ta b l i l la s  de un espesor determina­
do previamente.

De acuerdo con e l  invento se ha previsto que l a  d istancia  
entre la s  espigas y l a  superficie de apoyo del cuerpo de apoyo, 
sea fácilmente ajustab le , con e l f in  de poder formar p ila s , con 
ta b l i l la s  de diferente espesor.

Además, se ha estimado conveniente que la s  espigas tengan 
la s  puntas biseladas y d irig idas hacia abajo.

A continuación se explica e l invento a través de un ejemplo 
de ejecución y haciendo referencia  a los dibujos adjuntos, que 
representan:

Fig. 1. -  V ista la te ra l  de un depósito en forma de caja, con 
ta b l i l l a s ,  parcialmente seccionado.

Fig. 2 .-  V ista en p lan ta del mismo dispositivo representado 
en* l a  Fig. 1.

El depósito, que solo se representa l a  mitad en e l  dibujo, 
posee dos d ispositivos de toma, lo s  cuales se hallan  dispuestos 
en e l  fondo y son de igual es tru ctu ra . Por lo  tan to , de lo s  dos 
dispositivos de toma, solamente se ha representado uno en e l pla­
no, e l  cual es descrito  a continuación.

EL depósito se compone de dos soportes -1 - , que afectan fo r­
ma de U, colocados verticalm ente, entre lo s  cuales se hallan  api­
ladas la s  ta b l i l la s  - 2-  que han de ser transportadas, entregándo­
la s ,  una a una, por l a  parte in fe r io r  del depósito, a un tran s­
portador no representado.

En la  parte in fe rio r  del soporte -1 - es tá  p rev ista  una aber­
tu ra  - 3- ,  delante de l a  cual se h a lla  e l dispositivo de toma, de­
signado por - 4- ,  en su to ta lid ad .

Al dispositivo  de toma -4 - pertenece un cuerpo de apoyo -5 - , 
que se h a lla  provisto de una b ie la  - 6- ,  f ija d a  articuladamente,
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que puede desplazarse de un lado a otro por una placa -7 -. Sobre 
e l cuerpo de apoyo - 5-  hay un émbolo - 8-  de forma c ilin d rica , 
provisto de un bloque - 9-  ajustable en a ltu ra . El bloque - 9-  l l e ­
va, en -su parte in fe rio r , dos espigas - 10-  y - 11-  biseladas ha­
cia abajo. Para e l ajuste de l a  a ltu ra  de la s  espigas - 10-  y - 11-  
respecto a l a  parte superior del cuerpo de apoyo -5 -, ex iste un 
to rn illo  de ajuste - 12- ,  que se apoya, por su extremo in fe rio r , 
en un sa lien te  -13- del émbolo - 8- .

En e l in te r io r  del émbolo - 8-  se h a lla  un segundo émbolo 
- 16- ,  que en su parte an terio r es de configuración c ilin d ric a  y 
contiene un reso rte  he lico idal -17-, e l cual se apoya, por un ex­
tremo, en e l fondo del émbolo - 8-  y por e l o tro , en e l fondo del 
émbolo - 16- ,  que e s tá  provisto de una escotadura, cuya pared lar- 
te r a l ,  por l a  presión del reso rte  -17-, puede desplazarse para 
que se apoye en un tope - 18-  del émbolo - 8- .

El extremo posterior del émbolo - 16-  se h a lla  unido a una 
b ie la  -19-, colocada en forma articu lada . La b ie la  -19- e s tá  ar­
ticu lad a  a l extremo superior de una doble palanca - 20- ,  que en 
su parte in fe rio r  se h a lla  unida a l a  b ie la  - 6- .  La doble palan­
ca se h a lla  unida firmemente a un eje - 21- ,  que en un extremo l l e ­
va una palanca -22-. La palanca - 22-  e s tá  unida, en forma articu ­
lada, con e l vástago - 23-  del émbolo de un cilindro  de a ire  com­
primido -24-, a l cual lle g a  e l a ire  comprimido destinado a l man­
do, a través de una tu b ería  -25-.

Por e l dibujo de l a  Fig. 1 se aprecia que, bajo una impul­
sión del cilindro neumático -24- y a l s a l i r  e l vástago -23- del 
émbolo, l a  doble palanca - 20-  es puesta en rotaoión en sentido 
contrario al de la s  agujas del re lo j .  El émbolo - 8-  avanza a s í, 
desde su posición de reposo representada en e l dibujo, hacia l a  
posición de trabajo  de la  izquierda, por medio de l a  b ie la  -19-, 
e l émbolo - 16-  y e l reso rte  -17-, penetrando así la s  espigas - 10- 
y - 11-  en l a  t a b l i l l a  que se h a lla  sobre l a  t a b l i l l a  in fe rio r . Al 
mismo tiempo tiene lugar un desplazamiento, en sentido inverso,
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del cuerpo de apoyo - 5- ;  debido a l a  tracción de l a  b ie la  - 6- ,  
que se produce hasta  que, por mantener su je ta  l a  p i la  de ta b l i ­
l l a s ,  queda l ib re  l a  t a b l i l l a  in fe r io r , l a  cual puede caer a un 
transportador, no representado en e l dibujo.

En re lación  con lo  descrito , ha de observarse que e l resor­
te  he lico idal -17- impulsa un recorrido de movimiento amortigua­
do, y además produce una presión de ap rie te  adicional, mientras 
l a  p ila  de ta b li l la s .n o  es soportada por e l cuerpo de apoyo -5 - .

En combinación con l a  d is tin ta  separación entre e l  punto de 
ro tación - 21-  y lo s  dos ejes situados a rrib a  y abajo, e l reso rte  
he lico idal determina, además, e l cruzamiento necesario, de mane­
ra  que a l a  p i la  de ta b l i l la s  l a  sujetan ya la s  espigas - 10- ,  
antes de que e l bloque - 5-  lib e re  l a  t a b l i l l a  in fe r io r , y a l a  
inversa, es decir, que la s  espigas - 10-  no se apartan, hasta  que 
e l bloque - 5-  ha avanzado lo  sufic ien te  para re tener l a  p i la  de 
t a b l i l la s .

Se ha estimado necesario que l a  cámara, en l a  que se h a lla  
e l  reso rte  he lico id a l, esté comunicada con e l  a ire  ex te rio r, por 
ejemplo a través de un ta ladro  practicado en e l émbolo - 16- ,  ya 
que as í se ev ita  una sobrepresión y una depresión, que obstacu­
l iz a r ía n  e l funcionamiento.

Los cilindros neumáticos de lo s  d ispositivos de toma pueden 
ser d irig idos, simultáneamente, por ejemplo mediante conmutado­
re s , ta le s  como válvulas electromagnéticas, lo s  cuales afectan 
una configuración especial de un transportador, estructurado co­
mo cadena de p la n til la s .  Se entiende que, en lugar de cilindros 
neumáticos se puedan ap licar también otros medios de impulsión, 
ta le s  como un v a r i l la je  con un motor de freno, como motor de 
accionamiento ó electromotor.

Además, ex iste  l a  posibilidad de, en lugar de disponer cada 
vez un d ispositivo de toma a un lado del depósito, disponer, a 
ambos lados, dos ó más d ispositivos de toma, lo s  cuales se hallan 
preferentemente unidos a cada lado, mediante un eje continuo - 21-
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y se mantienen en marcha sincronizada.

El mando del dispositivo puede efectuarse también por barre­
ra  óptica y banderolas, ó por una cadena especial con levas de 
mando.

Las exigencias de una distribución exacta pueden ser redu­
cidas, s i  en e l borde an terio r del depósito se montan dos cepi- 
l lo s^ f ijo s  que arrastran  l a  t a b l i l l a  contra e l borde posterior 
del d ispositivo de toma en l a  p la n t il la  móvil, s i  es que se la  
deja caer, aproximadamente un centímetro antes de tiempo.

La Patente de Invención, por: "DISPOSITIVO PARA ALIMENTA­
CION DE MAQUINAS PARA TRABAJAR MADERA, CON TABLILLAS DELGADAS", 
cuyo priv ileg io  de explotación en España y sus Provincias de Ul­
tramar se s o l ic i ta  por un periodo de 20 años, deberá recaer so­
bre la s  particularidades que se concretan en la s  siguientes, 

R E I V I N D I C A C I O N E S
19.- "DISPOSITIVO PARA ALIMENTACION DE MAQUINAS PARA TRABAJAR MA­
DERA, CON TABLILLAS DELGADAS", del tip o  en e l cual la s  ta b l i l la s  
están apiladas en un depósito, u tilizando, como mínimo, dos dis­
positivos de toma, situados en l a  parte in fe rio r  del depósito en 
forma de caja, para lograr l a  entrega de la s  ta b l i l la s  una a una, 
caracterizado por e l hecho de que cada d ispositivo de toma se com­
pone de un émbolo provisto, por lo  menos, de una espiga puntiagu­
da y de un cuerpo de apoyo, lo s  cuales pueden moverse a lte rn a ti­
vamente de un lado a otro , de modo que e l émbolo mantiene su je ta  
l a  penúltima t a b l i l l a  y l a  p ila  de ta b l i l la s  que se h a lla  encima, 
cuando e l cuerpo de apoyo deja lib re  l a  t a b l i l l a  in fe rio r .
29.- "DISPOSITIVO PARA ALIMENTACION DE MAQUINAS PARA TRABAJAR MA­
DERA, CON TABLILLAS DELGADAS", según l a  reivindicación 13, carac­
terizado por e l hecho de que cada émbolo lle v a  dos espigas.
3a .-  "DISPOSITIVO PARA ALIMENTACION DE MAQUINAS PARA TRABAJAR MA­
DERA, CON TABLILLAS DELGADAS", según la s  reivindicaciones anterio­
re s , caracterizado por e l hecho de que l a  d istancia , en a ltu ra , de 
la s  espigas, puede ajustarse en relación con l a  superficie del
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cuerpo de apoyo.
43 .- "DISPOSITIVO PARA ALIMENTACION DE MÁQUINAS PARA TRABAJAR MA­
DERA, CON TABLILLAS DELGADAS", según la s  reivindicaciones ante­
r io re s , caracterizado por e l hecho de que la s  espigas tienen l a  
punta biselada y d ir ig id a  hacia abajo.
53.- "DISPOSITIVO PARA ALIMENTACION DE MAQUINAS PARA TRABAJAR MA­
DERA, CON TABLILLAS DELGADAS", según la s  reivindicaciones ante­
rio re s , caracterizado por e l hecho de que, entre e l émbolo y su 
b ie la , se ha dispuesto un re so rte .
63 .- "DISPOSITIVO PARA ALIMENTACION DE MAQUINAS PARA TRABAJAR MA­
DERA,'CON TABLILLAS DELGADAS", según la s  reivindicaciones ante­
rio re s , caracterizado por e l hecho de que e l émbolo y e l  cuerpo 
de apoyo estén unidos por medio de b ie la s , a un mecanismo cigüe­
ñal.
78 .- "DISPOSITIVO PARA ALIMENTACION DE MAQUINAS PARA TRABAJAR MA­
DERA,* CON TABLILLAS DELGADAS", según laB reivindicaciones ante­
r io re s , caracterizado por e l hecho de que lo s  mecanismos cigüeña­
le s  de ambos d ispositivos de toma son dirig idos neumáticamente y 
dependientes e l  uno del o tro .
83 .- "DISPOSITIVO PARA ALIMENTACION DE MAQUINAS PARA TRABAJAR MA­
DERA, CON TABLILLAS DELGADAS".- Tal como se ha descrito  y demos­
trado en lo s  dibujos adjuntos.

Consta de ocho hojas fo liadas y mecanografiadas por una so­
l a  cara.

Barcelona a 1 4 MOV. HC9
P.A. de La Firma Rudolf Mollenhauer
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