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El invento se refiere & una pala niveladors
con dos puntales estabilizadores articulables entre si
en el centro o aproximedamente en el centro 2 través de
un drgano de empalme basculable en tormo de un eje ver-
tical, y que por el otro extrsmo son acoplables a brazos .
de empuje que reciben la pala niveladora en forma bascu-
lable verticalmente,.

Los dispositivos del tipo de mds arriba (pa%en-
te estadounidense no.3.025.620) adolecen del inconvenien-
te de que, especialmente al ser hecha bascular la pala
niveledora, se presentan fuerzas ten desfavorables, que
pueden torcer los brazos de empuje.

E1l problema d resolver con el objeto del inven-
40 estriba en disponer la pale niveladora de manera més
ventajosa que hasta shora, Este problema ha sido resuelto
conforme el invento por una disposicidn tal de los punta~-
les estabilizadores en la pala niveladora, que el eje pro-
longedo de un puntal estabilizador discurre con relacidn
a la direccidn de la marcha delante del eje vertical del
drgeno de unién, mientras que el eje prolongado del otro
puntal éstabilizador discurre detrds de dicho eje, con re-
lecidn a la direccidn de ls marcha. De este modo se equili-
bran las fuerzas que normalmente tienden s deformer el
marco de empuje para la pals niveladora. Con ello, & su
vez, se aumenta la duracién de toda la disposicidn,

En perticuler el drgano de empalme para los pun=
tales estabilizadores presenta, conforme al snvento, dos
drgenos de unidén que, con relascidn a la direcoidn de la
merche, estdn dispuesbs delante y detrds respectivamente
del eje vertical y desplazado radialmente con respecto al
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mismo.

Debido a que partes del drgano de empalme
estdn soportados de manera horizontalmente basculable
en torno de un pivote dispuesto en 1la pala niveladors
puede la pala niveladora ser gjustads durante el empleo,
Para ello el §rgeno de empslme, o bien partes del mismo
estdn convenientemente soportados en forma esferica sobre
el pivote, de modo que el drgano de empalme se puede -
adaptar a cumlquier posicidén de la pala niveladora.

Con referencia a la construccién en particuler,
el pivote puede presentar uns parte esférica, sobre la
que estd soportada al menos una pieza basculable quc aco~
ge los drganos de unién. A este particular formen la -
parte esférica, junto con la pieza basculante, un coji-
nete de bolas.

De manera ventajosa previstas dos ﬁiezas bag-
culantes de forme angular, que estdn taladradas esféri-
camente en su vértice, dando acogida a los érganos de
unién de en lefZona de sus rames. Ias pertes basculantes
han de preverse a este reapecto por encima y por debajo
de la parte esférica del pivote.

Como disposicidén especialmente favorable ha
demostrado ser gue las rectas que unen los ejes de los
drganos de unidn con el eje del pivote del drgano de em~
palme, encierren entre si un dngulo de aproximadamente
120¢,

De acuerdo con otra proposicidn conforme al
invento, los puntales estabilizadores pueden ser unidos
con le pale niveladora a través de al menos una palanca

que presenta tres puntos de articulacidén.
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En los dibujos ha sido representado un ejemplo
de realizacidn del objeto del invento que se explica mds
detalladamente en la deseripeidn siguiente, mostrando:

Le figure 1, la pala niveladora con marco d¢ sm—
puje vista desde arriba, habiéndose dibujado con lineas
de trazos y puntos el tractor que recibe la pala nivela-
dora;

La figura 2, el alzado lateral correspondiente
a la figura 13 la figura 3, una seccidn a lo largo de la
1inea 3:3 en la figura 1, si bien a mayor escala con res-
pecto a le figura 1.

La pala niveladore representada en el dibujo es
acoplable con cadenas; 11 y 12, a través de brazos de ém-
puje 13 ¥y 14, a un tractor 10 indicando en las figuras 1
y 2 con lineas de trazos y puntos, estando los brazos de
empuje soportados por su parte, en el lado del tractor, fue
ra de las cadenas 11l y 12 sobre pivotes horizontales 15 y
16. Estos ltimos estdn provistos para ello, en sus extremos
exteriores, de partes esféricas 17 y 18, que reciben los
extremos posteriores de los brazos de empuje 13y 14 a
través de tapas de soporte desmontables 19 y 20. La pala
niveledora en s{ ha sido designada con 25, siendo acopla=-
bles a elle los extremos de los brazos de empuje 13 y 14
situados delante con respecto a la direccidén de la marche
y estd constitufda en particular en una pala curva 26 que,
en su lado inferior, termina en forma de filo cortante 27,
En los lados de la pala 26 se han previsto placas de sopor-
te 28,29, mientras que su lado posterior estd reformado
mediante caneles de refuerzo 30,31.

En el canal de refuerzo superior 30 estén dispues-
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tos caballetes de acoplamiento 32 y 33, posteriores con
relacidn a la direccién de la marcha, estando los dos -
provistos de las escotaduras correspondientes, para po-
der recibir en ellas boles 34 y 35 que, a su vez, estan
previstas en los extremos de dos puntales 36 y 37, En
particular estd constituido el puntal 36, previsto a la
jizquierda con relacidn a la direccidn de la marcha, por
un cilindro hidrdulico 38 con vdstago de émbolo 39, que
en su lado extremo recibe la bola 34. El cilindro en sf
estd unido en 40 con una brida 41 dispuesta en el brazo
de empuje 13, El puntal 37 dispuesto a la derecha con re-
lacidn a la direccién de la marcha, ests hecho en forma
de tornillo de sujecidn, Su bola 35 del lado frontal es-—
t4 sostenida en el caballete 33, & través de una tape 42.
Su otro extremo estd unido en 43 con una brida soldada -
al brazo de empuje 14. E1 vdstago de émbolo 39 y la bo-
la 34 estdn sostenidos en el caballete 32 mediante una
placa de unién 45 atornillada en el caballete. En el la-
do frontal estdn los brazos de empuje 13 y 14 con los -
extremos exteriores inferiores de la pale niveladora 25
a través de soportes 49 y 50 moviles hacia todos los la=-

: dO.

En la superficie posterior de la pala nivela-
dora 26, a saber, aproximadamente en su centro, estéd pre-
visto un dispositivo de basculacidn 51 dirigido hacia el
tractor y que, entre otras cosas, presenta una pieza 52
doblada hacia delante y soldada a la superficie posterioxr
de la pala 26, una rama guperior 53 que sobresale hori-
zontalmente hacia atrda, as{ como una rama inferior 54,
que estd prevista debajo de la rama 53. Las dos ramas 53 ¥y

54 estdn asimismo unidas fijemente una con otra, a través
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de un pivote 55 dotado de une parte esférica 56 dispues-
ta en su centro, que sirve como soporte de basculacidn
pare wn Srgano de empalme 57,

En los caballetes 60 y 61 unidos fljamente,
por ejemplo soldados con las superficies opuestas de los
brazos de empuje 13 y 14, estdn apoyados los extremos es~
féricos 62 de puntales estabilizadores 63 y 64 convergen-
tes entre si y que, por el otro extremo, pueden ser uni-
dos al érgano de empalme 57. En honor a la sencillez se
ha indicado exclusivamente en la figure 2 un extremo esfé-
rico 62, mediante lineas de trazos.

E)l S8rgano de empalme 57 consiste, entre otras
cosas, en una palanca dotada de tres puntos de articula-
cidn, con palancas acodades superior e inferior 65 y 66,
cada una de las cuales presenta una rams 67 dirigida hacia
atrds con relacidén al pivote 55, y una rama 68 situada al-
go por delante del pivote 55. Las palancas 65 y 66 estdn
provistas, en la zona de su centro, de sendas énimas cg=-
nicas 69 y 70 que, a efectos de apoyarse sobre la parte
esférica 56, terminan en wn dnime esférica 71 y 72, res=-
pectivamente. Las dos palancas 65 y 66 estdn unidas entre
s{ o travéds de espigas 73 y 74 previstas en los extremos
exteriores de las ramas 67 y 68, y que, por lo demds, re-
ciben los extremos interiores de los punieles estabiliza-
dores 63 y 64. Tuercas atornillables sobre las esplgas -
73 y 74 se aprietan de meners uniformemente fuerte, para
sostener las palancas 65 y 66 de tal modo sobie la parte
esférice 56, que resulte posible un movimiento de bascula-
eidn frente al pivote 55,

De la figura 1 se desprende que los puntales eg—
tabilizadores 65 y 64 estdn dispuestos de menera divergen—
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te con relacién al érgano de empalme 57. Asimismo se en~-
contrard la fuerzz trensmisible a través del punta es-
tebilizador 63 sobre wna recta, cuya prolongacién discu-
rre por detrds del pivote 55, mientras que la fuerza trans-
misible a través del puntal estabilizador 64 se encuentira
sobre una recta, cuya prolongacidn se encuentra delante
del pivote 55. Esta caracteristica es de importaria, de-
bido a que contribuye a equilibrar las fuerzas que nor-
melmente tienden a torcer el marco de empuje. As{, por
ejemplo, si se ejerce una fuerza sobre uno de los extre-
mos del marco de empuje y en una direccidn que discurre
aproximadamente en gentido transversal con respecto al
tractor, se origina una fuerza de traccidn en el puntal
63, y una fuerza de compresién en el puntal estabiliza-
dor 64. La fuerza de traccidn en el puntal estabiliza-
dor 63 origina que la pelanca 65 sea hecha bascular en el
sentido opuesto al giro de las manecillas del reloj,
mientras que la fuerze de compresién en el puntal esta-
bilizador 64 hace girar a la palanca 65 en el sentido

de las menecillas del reloj. Por consiguiente, actian

las dos fuerzas en los puntales estabilizadores 63 y

64 una en contra Ge la otra. Con ello, a su vez, se igua-
lan las resultantes en los brazos de empuje 13 y 14,
Asimismo se presentardn en los dos puntales estabiliza-
dores 63 y 64 fuerzas de compresién, cuando se extiende
el cilindro hidrdulico 38 del puntal 36. Correspondiente-
mente al movimiento de la rame 67 sobra la parte esfé-
rica 56, puede todo el drgano de empalwe 57 girar algo,
pars excluir las fuerzas resultantes sobre los brazos de
empuje 13 y 14. Ello, & su vez, disminuye todavia mds la
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tendencia de los puntales estabilizadores 63 y 64 a re=-
torce los brazos de empuje 13 y l4.

~-REIV INDICACIONE S~
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Los puntos de Inveneidn propia y nueva que se
presentan pare que sean objeto de esta solicitud de Pa-
tente de Invencidén en Espafie por VEINTE afios son los giw-
guientes:

1.~Un dispositivo de pala niveladora con dos
puntales estabilizadores gscoplables de manera articulada
en el centro o eproximsdamente en el centro a través de
un érgeno de empalme basculable en torno de un eje ver-
tical ¥y que, por el otro extremo, pueden ser unidos a =
brazos de empuje que acogen la pala nivdadora en forma
basculable verticalmente, caracterizade por wna disyosi-
cién tal de los puntales estabilizadores en pala nivela-
dora, que el eje prolongedo de un puntal estabilizador
discurre delante del eje vertical del drgeno de empalme,
con relacidn a la direceidén de la marcha, mientras que
el eje prolongado del otro puntal estabilizador discurre
por detrds de dicho eje vertical, con relacidn a la di-
reccidén de la marcha.

2.~Un dispositivo de pala niveladorf’de acuerw
do con la reivindicacidn 1, caracterizada porgque el drga=-
no de empalme para los puntales estabilizadores presenta-
dos drgenos de unidn que, con relacidn a la direccidn de
la marcha, estdn dispuestos delante y detrds del eje ver-
tical, respectivamente, y corridos radialmente con respeo=
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to0 a dicho ejeo

3o~Un dispositivo de pala niveladors de acuer-=
do con las reivindicaciones 1 § 2 caracterizada porque
partes del 4drgano de empalme estdn soportadas de manera
basculable horizontalmente sobre un pivote dispuesto en
la .pala niveladora.

s 4,-Un dispositivo de pala niveladora de acucr—
do won wna o varias de las reivindicaciones precedentes,
caracterizada porque el drgeno de empalme, bien partes de
éste, este o estdn, soportados en forma esférica sobre el
pivote.

5.~Un dispositivo de pala niveladora de acusrdo
con una o0 varias de las reivindicaciones precedentes, ca-
racterizada por que el pivote presenta una parte esférica,
sobre la que se apoya &l menos una pieza basculante que
recibe los drganos de unidn.

6.~Un dispositivo de pala niveladora de acuerdo
con una ovarias de las reivindicaciones precedentes, ca-
racterizads porque estdn previstas dos piezas basculantes
heches en forma angular, que estdn taladradas esférica-
mente en su vértice, recibiendo los Srganos de unién en
la zona de sus rames.

Te=Un dispositivo de pala niveladora de acuerdo
con una o varias de les reivindicaciones precedentes, ca-
racterizada porque las rectas que unen los ejes-de los -
drganos de wnidn con el eje del pivote del Srgeno de em-
palme, encierran entre s{ un dngulo de aproximadamente
120¢e,

8.~Un dispositivo de pala niveladora de acuer-
do con una o varias de las reivindicaciones precedentes

caracterizada porque los puntales estabilizadores pueden
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ser wnidos con la pala niveladora o través de al menos una
palanca dotada de tres puntos de artieulacidnls
9.=Un dispositivo de pala niveladoras
Tel y como se ha descrito en la Memoria que an-
tecede representado en los dibujos que se acompaiian con
5 los fines que se han especificado. |
Esta Memoria conste de diez hojas escrita a mé-

gquina por una sola cara.

tadrids 31 ENE. 1970
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