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Este invento se refiere a un aparato interruptor 
encerrado en un recinto metálico, y en particular a un dis 
yuntor que tiene disposiciones de enclavamiento.

Un objeto del invento es proveer una forma mejo­
rada de dispositivo de enclavamiento soportado en un recin­
to del aparato interruptor.

De acuerdo con el presente invento, un aparato 
interruptor encerrado en recinto metálico incluye un disyun 
tor alojado dentro de un recinto, teniendo el disyuntor me­
dios de terminal adaptados para conexión y desconexión con 
respecto a medios de terminal correspondientes soportados 
en el recinto, un mecanismo de palanca soportado en el dis­
yuntor y que comprende un miembro de palanca que lleva in­
corporados medios operantes para mover al miembro de palan­
ca entre una posición de desconexión y una posición de co­
nexión, medios de enclavamiento asociados con una estruc­
tura fija que tiene un par de superficies fijas con un es­
pacio entre ellas, incluyendo los medios de enclavamiento 
un miembro de enclavamiento dispuesto para entrar en el es­
pacio, medios para mover dicho miembro de enclavamiento en­
tre una posición de no interferencia, en la cual el miem­
bro de enclavamiento está fuera del espacio, y una posición 
de interferencia en la cual el miembro de enclavamiento es­
tá dentro del espacio, en que cuando el miembro de encla­
vamiento está en una posición de no interferencia el miem-
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bro de palanca es movible desde una posición de descone­
xión a una posición de conexión, durante cuyo tiempo el 
miembro de palanca entra en el espacio para empujar al dis 
yuntor desde la posición de desconexión, y en que cuando 
el miembro de enclavamiento está en la posición de no ínter 
ferencia el miembro de palanca es movible desde la posi­
ción de conexión a la de desconexión, durante cuyo movi­
miento el miembro de palanca ocupa el espacio para empujar 
al disyuntor desde la posición de conexión a la de descone­
xión, y en que con el disyuntor en la posición de descone­
xión el miembro de enclavamiento es movible a la posición 
de interferencia, y estando el miembro de enclavamiento 
en la posición de interferencia impide el movimiento de 
entrada del miembro de palanca en el espacio, contra la 
superficie fija, para impedir con ello el movimiento del 
disyuntor desde la posición de desconexión a la de cone­
xión.

A continuación se describirá el invento, a modo 
de ejemplo, con referencia a los dibujos que se acompañan, 
en los cuales:

La Fig. 1 es una vista en perspectiva, con par­
tes recortadas, de un mecanismo de interruptor encerrado 
en un recinto metálico;

La Fig. 2 es una vista lateral, con partes recor 
tadas, del mecanismo de interruptor de la Fig. 1 con el

3 -
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miembro de palanca ilustrado en líneas de trazo lleno en 
la posición de desconexión, y en lineas de trazos en la 
posición de conexión;

La Fig. 3 es una vista en planta, en corte, de 
parte del mecanismo de interruptor de las Figs. 1 y 2, en 
que se ilustran los medios de enclavamiento en la posición 
de interferencia y el disyuntor en la posición de descone­
xión;

La Fig. 4 es una vista similar a la de la Fig.
3, con los medios de enclavamiento en la posición de no 
interferencia y el disyuntor en la posición de conexión;
y

La Fg. 5 es una vista lateral de la estructura 
fija que se ve en las Figs. 1-3.

En la Fig. 1 se ve un aparato interruptor 3 en­
cerrado en un recinto metálico, que comprende un recinto 
5 y un disyuntor 7 de tipo extraible. El recinto 5 com­
prende chapa metálica y soportes formados para proporcio­
nar una pluralidad de cubículos 9* El recinto 5 puede com­
prender una pluralidad de filas verticales adyacentes de 
cubículos. Cada cubículo 9 comprende una placa de base 
metálica 11, una placa de barrera posterior metálica 13, y 
un par de placas de paredes laterales metálicas 15, y está 
abierto por la parte frontal del mismo. Una tapa suscep­
tible de ser abierta (no representada) está soportada en
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la parte frontal del cubículo 9 y es movible entre posicio­
nes abiertas y cerrada. Encima del cubículo 9 hay un es­
pacio 17 para otro cubículo similar. Las paredes latera­
les 1$ del recinto se extienden por detrás más allá de la 
barrera 13 hasta una pared trasera 18, para proporcionar 
un compartimiento posterior para barras distribuidoras en­
tre la barrera 13 y la pared trasera 18.

Un soporte aislante 19y que tiene una pluralidad 
de aberturas, está apoyado en la placa de barrera 13, y una 
pluralidad de terminales conductores del tipo de cuchilla 
de suelta rápida 21 se extienden a través del soporte ais­
lante 19 dentro del cubículo 9* Los terminales de cuchilla 
21 se extienden, por detrás de la placa 9y hasta barras 
distribuidoras adecuadas que están soportadas en el recin­
to 5 entre la placa de barrera 13 y la pared posterior 18.

Un par de vías paralelas espaciadas y alargadas 
25 están soportadas de modo fijo en el cubículo 9. B1 dis­
yuntor 7 está provisto de un par de ruedas 27, soportadas 
en cada uno de los dos lados opuestos del mismo, que des­
cansan sobre las vías 25 para permitir fácil movimiento 
del disyuntor 7 entre las posiciones de conexión y de des­
conexión. Las vías 25 se han ilustrado en la Fig. 1 como 
las superficies superiores del miembro de base 11 de forma 
en general de U. El disyuntor 7 es un disyuntor multipolar 
en que cada polo comprende un par de estructuras de termi-
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nal 31 espaciadas, del tipo de pinza de suelta rápida (Fig.
2) para conectar la unidad de polo asociada con los conduc­
tores de tipo de cuchilla asociados 21 que están soporta­
dos en el recinto 5. Cuando se mueve el disyuntor 7 hacia 

5 la derecha (Fig. 2 ), a la posición de conexión, los termi­
nales 31 pinzan automáticamente a las cuchillas 21 para co­
nectar el disyuntor a las cuchillas 21, y cuando se mueve 
el disyuntor hacia la izquierda, a la posición ilustrada 
en la Fig. 2, los terminales 31 del disyuntor 7 son desco­

lo nectados automáticamente de las cuchillas 21.
Se ha provisto un dispositivo 35 de acción de pa­

lanca (Fig. 1) para mover el disyuntor 7 entre sus posicio­
nes de conexión y desconexión . El dispositivo de acción 
de palanca comprende un miembro de brazo de palanca 37 que 

15 está soportado en un extremo de una varilla alargada 39,
que está soportada en el disyuntor 7 para rotación alrede­
dor del eje alargado de la misma. El miembro de palanca 37 
es un miembro de brazo que tiene un rodillo 41 soportado en 
un extremo del mismo. El miembro de brazo de palanca 37 coope 

20 ra con una estructura fija 43 que esta sujeta de modo fijo
en el recinto 5 sobre el miembro de placa 11. La estructura 
fija 43 es un miembro de placa metálica rígida que compren­
de un par de brazos 45 , 47 (Fig. 5) con una ¡ranura o espa­
cio 49 entre ellos, para proporcionar una primera superfi- 

25 cié fija 51 y una segunda superficie fija 53, para coopera-

8.11.69
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clon con el rodillo 41 del miembro de palanca 37 del modo 
que se va a describir en lo que sigue.

El dispositivo de palanca 35 comprende un meca­
nismo. 55 para hacer rotar al miembro de brazo de palanca 37. 
El mecanismo 55 comprende un miembro de rueda dentada 57 
que está conectada de modo fijo a la varilla 39; un husi­
llo 59 que está soportado convenientemente para rotación so­
bre el disyuntor 7; y una estructura de mango 61 para hacer 
rotar al husillo 59.

En el recinto 5 hay soportados medios de enclava- 
mi ento 65 (Fig. 1). Los medios de enclavamiento 65 compren­
den un miembro de varilla de acero estriada alargada 67 yso­
portada para movimiento de pivotamiento alrededor del eje 
alargado de la misma. Un miembro de palanca actuadora de 
acero, rígido, 69 está soldado o sujeto de otro modo pero 
fijo a la varilla 67 en la zona próxima a la parte superior 
del cubículo 9. Un miembro de enclavamiento de forma de L 
de acero, rígido, 71 está soldado o sujeto de otro modo pe­
ro fijo a la varilla 67 en la zona próxima a la extructura 
fija 43. Un muelle de torsión 75 está soportado en la va­
rilla 67 para cargar a la varilla 67 en sentido a derechas 
(Figs. 3 y 4). Un par de soportes de acero 77* 79 están 
montados de modo fijo en una pared lateral del recinto 5* 
y la varilla 67 se extiende a través de las aberturas en 
los soportes 77*79* los cuales soportan a la varilla para
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movimiento de pivotamiento alrededor del eje alargado de 
la varilla. El muelle de torsión 75 es además un muelle 
de oompresión que se aplica al soporte 77 por su extremo 
inferior y al miembro de enclavamiento 71 por su extremo 

5 superior, para soportar elásticamente los medios de encla­
vamiento 65 en el soporte 77. El movimiento hacia abajo 
de los medios de enclavamiento 65, bajo la fuerza del rodi­
llo 41 cuando el miembro 71 está en la posición de inter­
ferencia, del modo que se describirá en lo que sigue, está 

10 limitado por la aplicación del miembro 71 con el miembro
43 en el fondo de la ranura 49. El movimiento hacia arriba de 
los medios de enclavamiento 65 puede estar limitado median­
te espigas adecuadas (no representadas) en la varilla 67, 
que se apliquen a las superficies inferiores de los sopor- 

15 tes 77 y 79. Una cerradura 81 está soportada de modo fijo 
en un panel frontal del recinto 5 en la zona próxima al ex­
tremo superior del cubículo 9, y comprende una parte de 
cuerpo 83 soportada dentro del cubículo 9, una armadura mó­
vil 85 soportada en la parte de cuerpo 43 y una parte fron- 

20 tal 87 para recibir la llave, que se extiende hacia fuera 
a través de una abertura adecuada en el panel frontal, pa­
ra recibir una llave 89 (Fig. 4) del modo que se describi­
rá en lo que sigue. La cerradura 8l puede ser un tipo de 
cerradura normal bien conocido en la técnica como endava- 

25 miento con llave Kirk. La cerradura 8l está construida de

8.11.69 - 8 -
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modo que se hace rotar la llave 89 en un sentido para ex­
tender la armadura 85 y bloquear la armadura 85 en la po­
sición extendida. La llave 89 sólo puede ser retirada cuan 
do la armadura 85 está en la posición extendida. Girando 
la llave 89 en sentido opuesto se hace retroceder la arma­
dura 85 y se bloquea la armadura 85 en la posición retraí­
da. La llave 89 queda bloqueada en posición en el cuerpo 
81 de cerradura cuando la armadura está en la posición re­
traída.

El disyuntor 7 está en la posición de descone—  
xión, con los medios de encíavamiento 65 bloqueados, por 
medio de la cerradura 81, en la posición de interferencia 
en que el miembro de enclavamiento 71 se extiende dentro del 
espacio 49 entre las superficies fijas 51* 53 de la estruc­
tura fija 43. Con las partes en la posición ilustrada, si 
se hace rotar el mango 61 del mecanismo de palanca 35 para 
hacer rotar al husillo 59, para hacer rotar con ello a la 
rueda dentada 57, a la varilla 39 y al miembro de palanca 
37 en sentido a derechas (Figs. 1 y 2), el rodillo 41 se 
aplicará al miembro de palanca 71 y moverá la varilla 67 
y el miembro 71 hacia abajo, contra la carga del muelle 75, 
hasta que el miembro 71 se aplica a la estructura fija 43 
en la base de la ranura 49, con lo que al ser aumentada la 
fuerza sobre el mango 61, tenderá a elevar al disyuntor 7, 
con lo que el disyuntor 7 se aplicará a medios de tope fijos

- 9 -
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93 sujetos al recinto 5# para evitar el movimiento hacia 
arriba del disyuntor 7, en cuyo caso un operario no será 
capaz de hacer rotar el mango 61, por lo que no podrá e- 
jercer acción de palanca sobre el disyuntor 7 para llevar- 

5 lo a la posición de conexión. Los medios de tope se han
ilustrado en 93 como un miembro rígido de acero soldado a 
la pared lateral 15. Puede comprenderse que la parte su­
perior del cubículo 9 podría servir como los medios de to­
pe para impedir el movimiento hacia arriba del disyuntor.

10 Los miembros 67, 71, 69 y 43 son miembros de acero rígidos,
para que soporten las fuerzas que pueden ser aplicadas a 
esos miembros durante la instalación.

Cuando se desea mover el disyuntor 7 a la posi­
ción conectada, se introduce la llave 89 (Fig. 4) en la 

15 cerradura 81 y se gira para retraer la armadura 85 desde
la posición extendida bloqueada que se ve en la Fig. 3 a 
la posición retraída bloqueada que se ve en la Fig. 4. Al 
ser hecha retroceder la armadura 85, se libera la palanca 
actuadora 69, con lo que se permite giro a derechas (Figs.

20 3 y 4) de la varilla 67, y actúa el muelle 75 para mover
la varilla 67 desde la posición de interferencia que se ve 
en la Fig. 3 a la posición de no interferencia que se ve 
en la Fig. 4, en cuya posición es retirado el miembro de 
enclavamlento 71 desde el espacio 49 (Fig. 5) que hay entre 

25 las superficies fijas 51, 53. Con los medios de enclavamiento,

8.11.69 10
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65 en la posición de no interferencia, un operario puede 
accionar el mango 61 (Fig. 1) para hacer rotar al miembro 
de palanca 37 en sentido a derechas (Fig. 2). Durante ese 
movimiento, el rodillo 41 se mueve entrando en el espacio 
49 (Fig. 5) en aplicación con la superficie fija 51 de la 
estructura fija 43 y y al ser hecho rotar el miembro 37 en 
el disyuntor 7, desde la posición que se ve en líneas de 
trazo lleno en la Fig. 2 a la posición que se ve en líneas 
de trazos en la Fig. 2, el rodillo 41 aotúa contra la su­
perficie fija 51 para empujar el disyuntor 7 sobre la vía 
25 hacia la derecha, a la posición de conexión en que los 
terminales 31 están sujetando por pinzado a los conducto­
res 21 de terminal del tipo de cuchillas. Los terminales 
31 se han ilustrado en la posición de conexión en la Fig.
2 en líneas de trazos.

Cuando se desea accionar el disyuntor 7 desde la 
posición de conexión a la posición de desconexión, se gira 
el mango 61 de accionamiento en sentido opuesto, para ha­
cer rotar al miembro de palanca 37 en sentido a izquierdas 
(Fig. 2) desde la posición ilustrada en lineas de trazos 
en la Fig. 2 a la posición ilustrada en líneas de trazo 
lleno en la Fig, 2. Durante ese movimiento, el rodillo 41 
actúa contra la superficie fija 53 (Fig. 5) de la estruc­
tura fija 43, para empujar al disyuntor hacia la izquierda 
desde la posición en que los terminales 31 del disyuntor
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están conectados a los conductores de cuchilla 21, a la 
posición de desconexión que se ve en líneas de trazos lle­
no en la Fig. 2.

Cuando la armadura móvil 85 de la cerradura 81 
está en la posición retraída ilustrada en la Fig. 4, la 
armadura 85 está bloqueada en la posición retraída y la 
llave 89 está bloqueada al cuerpo 81 de la cerradura. Con 
el disyuntor 7 en la posición de conexión, si se hace un 
intento de sacar la llave 89 accionando para ello a la lla­
ve 89 a la posición en que la armadura 85 está extendida, 
la armadura móvil 85 se aplicará al miembro actuador 69, 
tendiendo a empujar a la varilla 67 en sentido a izquier­
das (Fig. 4), y el miembro de enclavamiento 71 se aplicará 
al rodillo 41 para impedir ese giro a izquierdas de los 
medios de enclavamiento 65, impidiendo con ello la manio­
bra de la llave 89 que haría extenderse la armadura móvil 
85. Puesto que la llave 89 no puede ser sacada a menos 
que la armadura 85 esté extendida, puede comprenderse que 
cuando el disyuntor 7 está en la posición de conexión, la 
llave 89 está bloqueada al cuerpo 81 de la cerradura.

El Invento provee medios de enclavamiento que 
pueden ser usados para impedir la conexión simultánea de 
ciertos disyuntores en determinadas condiciones tales como, 
por ejemplo, cuando se desea disponer que solamente uno de 
dos disyuntores pueda estar en posición de conexión en cual-
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quier momento dado. Por ejemplo, dos disyuntores 7 pueden 
estar montados en dos cubículos 9 separados con unos me­
dios de enclavamiento 65 separados en cada cubículo, y una 
cerradura 81 separad, para accionar cada uro d. loa medios 

5 de enclavamiento 65 y y con una sola llave 89 para las dos
cerraduras 81. En este caso, cuando un primer disyuntor 
7 está en la posición de conexión, la única llave 89 está 
bloqueada en posición en la cerradura 81 asociada. La úni­
ca llave 89 solamente puede ser sacada de la cerradura 81 

10 asociada después de haber sido extraído el primer disyun­
tor 7 a la posición de desconexión. Cuando se desea conec 
tar el segundo disyuntor, el primer disyuntor 7 debe ser 
extraído desde la posición de conexión a la posición de 
desconexión, tras lo cual puede ser accionada la llave 89 

15 para hacer retroceder la armadura móvil 85, en cuyo caso
los medios de enclavamiento 65 asociados serán accionados 
a la posición de interferencia (Fgi. 3) y la llave 89 pue­
de ser sacada de la cerradura 81 y llevada a la otra cerra­
dura 81 que está asociada con el segundo disyuntor, para 

20 accionar a los medios de enclavamiento 65) que están aso­
ciados con el segundo disyuntor, a la posición de no inter­
ferencia. El segundo disyuntor puede ser entonces acciona­
do por palanca a la posición de conexión, en cuyo caso la 
única llave 89 quedará entonces bloqueada a la cerradura 

25 que está asociada con el segundo disyuntor, hasta que el
. . ^
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segundo disyuntor sea extraído a la posición de descone-
, xión.

: Como puede comprenderse con referencia a la Fig.
1 , una sola varilla 67 podría ser alargada en un recinto 

5 : 5 para accionar simultáneamente una pluralidad de enclava-
miento en una pluralidad de cubículos verticales.

,!
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1.- Un aparato interruptor eléctrico encerrado 
en un recinto metálico, que incluye un disyuntor alojado 
dentro de un recinto, teniendo el disyuntor medios de ter­
minal adaptados para conexión y desconexión con respecto 
a medios de terminal correspondientes soportados en el re­
cinto, un mecanismo de palanca soportado en el disyuntor 
y que comprende un miembro de palanca que lleva incorpora­
dos medios operantes para mover al miembro de palanca en­
tre una posición de conexión, medios de enclavamiento aso­
ciados con una estructura fija que tiene un par de super­
ficies fijas con un espacio entre ellas, incluyendo los 
medios de enclavamiento un miembro de enclavamiento dis—  
puesto para entrar en el espacio, medios para mover dicho 
miembro de enclavamiento entre una posición de no interfe­
rencia, en la cual el miembro de enclavamiento está fuera 
de espacio, y una posición de interferencia en la cual el 
miembro de enclavamiento está dentro del espacio, en que 
cuando el miembro de enclavamiento está en una posición 
de no interferencia el miembro de palanca es movible desde 
una posición de desconexión a una posición de conexión, du­
rante cuyo tiempo el miembro de palanca entra en el espacio
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para empujar al disyuntor desde la posición de desconexión
a la de conexión, y en que cuando el miembro de enclava---
miento está en la posición de no interferencia el miembro 
de palanca es movible desde la posición de conexión a la 
de desconexión, durante cuyo movimiento el miembro de pa­
lanca ocupa el espacio para empujar al disyuntor desde la 
posición de conexión a la de desconexión, y en que con el 
disyuntor en la posición de desconexión el miembro de en- 
clavamiento es movible a la posición de interferencia, y 
estando el miembro de enclavamiento en la posición de in­
terferencia impide el movimiento de entrada del miembro de 
palanca en el espacio, contra la superficie fija, para im­
pedir con ello el movimiento del disyuntor desde la posi­
ción de desconexión a la de conexión.

2.- Un aparato según la reivindicación 1, en el 
cual medios de cerradura soportados en el recinto incluyen 
un cuerpo de cerradura y una armadura movible entre una po­
sición retraída y una posioión extendida, una llave que 
puede ser introducida en el cuerpo de la cerradura y opera 
ble para accionar la armadura a una posición extendida ope­
rando contra los medios de enclavamiento para mover al miem 
bro de enclavamiento a la posición de interferencia, estan­
do adaptada la llave para ser sacada del cuerpo de la cerra 
dura cuando la armadura esta situada en la posición exten­
dida, los medios de enclavamiento incluyen medios de carga

- 16 -
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para cargarlos hacia la posición de no interferencia, cuan­
do se maniobra la llave para accionar la armadura lleván­
dola a la posición retraída, los medios de enclavamiento 
están cargados a la posición de no interferencia, tenien­
do la cerradura medios que bloquean la llave al cuerpo cuan 
do la armadura está en la posición retraída, y en que cuan­
do el disyuntor está en la posición de conexión, los medios 
de enclavamiento en la posición de no interferencia y la 
armadura en la posición retraída, con la llave bloqueada 
al cuerpo de la cerradura, el miembro de palanca se apli­
ca al miembro de enclavamiento para impedir el movimiento 
de los medios de enclavamiento desde la posición de no in­
terferencia a la posición de interferencia, y los medios 
de enclavamiento se aplican a la armadura para impedir su 
movimiento a la posición extendida, con lo que la armadura 
es mantenida en la posición retraída y la llave está blo­
queada al cuerpo de la cerradura en tanto que el disyuntor 
esté en la posición de conexión.

3.- Un aparato según las Reivindicaciones 1 ó 2, 
en que los medios de enclavamiento incluyen un miembro de 
varilla alargada soportada para movimiento de pivotamiento 
y que tiene sujeto a la misma un miembro de enclavamiento 
una palanca de accionamiento conectada a la varilla está 
espaciada del miembro de enclavamiento, la armadura está 
dispuesta para ser movida a una posición extendida para

- 17 -
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operar contra la palanca de accionamiento para mover al 
miembro de enclavamiento a la posición de interferencia, 
y siendo la armadura movible a la posición retraída para 
liberar la palanca de accionamiento para producir movimien­
to del miembro de enolavamiento a la posición de no inter­
ferencia.

4. - Un aparato según cualquiera de las Reivindi­
caciones 1 a 3, en que la estructura fija está constituida 
por un miembro de forma sustancialmente en U, en que el es­
pacio queda definido por el espacio que hay entre las pa­
tas del miembro de forma de U.

5. - Un aparato según la Reivindicación 4, en que 
los medios de enclavamiento incluyen medios de muelle para 
cargar al miembro de varilla.

6. - Un aparato según la Reivindicación 5, en que 
el miembro de palanca incluye un brazo de palanca soporta­
do en el disyuntor, una parte soportada en el brazo de pa­
lanca para cooperar con superficies de la estructura fija, 
en que al rotar el brazo de palanca en un primer sentido 
la parte actúa contra una primera superficie fija para mo­
ver el disyuntor llevándolo a la posición de conexión, al 
rotar el brazo de palanca en el sentido opuesto la parte 
actúa contra una segunda superficie fija para mover el dis­
yuntor llevándolo a la posición de desconexión, y en que 
al estar el miembro de enclavamiento en la posición de in-

' i,'



terferencía la parte se aplica al miembro de palanca de 
modo que si se aplica una fuerza para hacer rotar al miem 
bro de palanca esa fuerza tenderá a elevar el disyuntor, 
y medios de tope en el recinto que impiden la elevación 

5 del disyuntor, para impedir con ello el movimiento del dis
yuntór a la posición de conexión cuando el miembro de en- 
clavamiento está en la posición de interferencia.

7. - Un aparato según cualquiera de las Reivindi­
caciones precedentes, en que el disyuntor está montado so-

10 bre rodillos que están soportados sobre vías horizontales
situadas dentro del recinto, y dispuesto para el movimien 
to entre una posición de conexión y una posición de deseo 
nexión, en que los medios de enclavamiento constituidos 
por la varilla se extienden verticalmente en el recinto y 

1$ son movibles alrededor de un eje geométrico vertical entre
las posiciones de interferencia y de no interferencia.

8. - Un aparato según la Reivindicación 7) en que 
los medios de terminal del recinto incluyen terminales del 
tipo de cuchilla y el disyuntor incluye terminales del tipo

20 de sujeción por pinzado, de suelta rápida, dispuestos para
cooperar con los terminales del tipo de cuchilla.

9. - Un aparato interruptor eléctrico.
Tal y como se ha descrito en la Memoria que - 

antecede, representado en los dibujos que se acompañan 
25 y con los fines que se han especificado.
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