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MEMOREA DESCRIPTIVA ‘ o

de una Patente: de Invenclén & nombre de:
UNIVERSAL CORRUGATED BOX MACHINERY CORPQ
RATION, de naciopalided norteamericans,
domiciliada en &7 Commerce Drive, Cren—
ford, New Jersey, UsS.d«; por: “APARATO
PARA TRAVSPORTAR, APILAR Y DESCATGAR HO-
JAS PIANAS";

- = o v

Este invento se refiere: a 18 industria de equipo pars
transporter, spilar y descargar hojas y, més particularmen
te, & wn equipc que recibe hojas plenas de cartdn corruga-
do las cuales son suministrades individuslmente & un ritmo
elevado y a ccntix_zuacién aminora el grade de desplazemiento
de tales hojJas sin reducir su velocided de enbtregd, formando !
Iuego pilas uniformes respectivas y descarfando éstas por

ﬁltimo» . '

Pera contribuir & una correcta interpretacién del in-
vento, se hace observar que en la formaelén de cartén corru

gado se forma en la primera fase de la opsracidn, por parte
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de une méquina corrugadora convencional, una bande conti-

nua de cartdn corrugado & un ritmo de velocidad relabive~

nmente elavado.

La banda de cartén corrugade, cuando se descarge de
1s, méquina corrugadore, es pasada & través de reapuras y
cuchillas de corte que formsn tiras longitudinales y des—
pués corten éstas transverselmente y formen uns pluralidag
de hojes rectangulsres individuales de largo y ancho de-
seados,

Dado: que las renuras y cuchillas de corte estén sin-—
cronizadas con la maquine carrugadora, descargerén las ho-

Jas con una gren rapidez.

En los casos en que la pluralidad de hojas rectangu~
lares que se hellan dispuestas en relacidén latersl, sensi-
blemente en el mismo plano, sean descargadas sobre uns me—
se: de recogide para former una pluralided de pilas y &stas
sean relativemente grandes, de suerte: que las hojas descar
gadas tengen que caer una considerable distancia hasta for

marse la pila, en razdn del drea superficigl de las hojes,

‘éstas tienden & flotar & medida que se desplazen hacia aba

Jo ¥ pueden desviarse o ponerse al sesgo con el resultado

de que las pilas contiguas muestren tendencla & trabarse

entre si.

Cuando la pluralidad de pilas seen retiradas de la
mesa de recogilda manualmente, si se mezclan entre si las
Pilas contiguas la operacidn resulta en exbtremo daiffcil

DPara el operario, en especial teniendo en cuenta que las
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pilas son relatlivemente pesadas. En consecuencia, se pre-
cisarfa un gran nlmero de obreros para manejer el elevado
grado de produccidn y ademds, dado que las pilas no serfen
unlformes, al ser cargadas sobre bandejas por ejemplo pars
ser transportadas & squipo susceptible de someterlas a un
tratamiento posterior, las pilas caerian de las'bandejas

con las consiguientes demoras en el proceso de trabajo.

El problema de pilas no uniformes se ve aumentado
cuendo ha de utllizerse equipo autamético pars manejar las
pilas formadas sobre el transportador de recogida, ya que
tal equipo no funciona en genersl satisfactorismente en te_

les condiciones.

Por consigniente, entre los objetos del invento se en
cuentra el de proporcionear una unidad dé transporte de ho-
Jas que es de construccién relativemente simple y que puede
recibir hojas de carton corrugado suministradas a la misme
8 un ritmo. relstivamente elevado y a continuacién eminorar
la velocidad de desplazamlento de tales hojas sin dejar de
mantenerlas alineadas longitudinelmente y descargarlas des~
pués sobrs uné unldad de recogida @propilada, can la seguri-
dad de que las hojas asi descargadas permanecerén sensible-

mente alineadas de tal modo que se formarén pilas uniformes

sobre tgl unided de recogida.

De acuerda con el invento, se proporciona una unidad
de transporte que comprende una banda sin fin que se mueve
en ralacibén sincrénica con ls mAquine hendedora y ¢artado-
ra, por ejemplo, pero & una veloclded que es una fraccidn
de aquella, de suerte que tales hojas serén desplazadss

por el transportador en relacidn escalonada.
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Bl extremo de salida del transportador se halla pro-
visto de un mecanismo de compuerta con ung unided de trans
porte auxiliar esociada al mismo, que recibe las hojas deg
plazadas por el primer transportedor y las hace avanzar pa
re descargarlas sobre la unidad de recogida. Kl cltedo me-
c%}mc incluye una compuerta mévil verticalmente por de—
bgjo de la cusl pasarin las hojas cuando se levante ¥ que

refrenard el avance de las mismas cuando se beje.

Entre las carvacteristicas del invento se halla un dis
positiva para asegurear que la descarga de las hojas desde
el transportador a la unided de recogida se efectie & un
ritmo minimo determinado. independisntemente de la vsloci-—
ded a la cual es movido el transportador, asegurdndose de
que: las hojas descargadas no: quedan atoradas en la abertu—
ra de salida del transportador sino. que son descargadas

confiadamente sobre la unidad de recogide.

L3 unidad de recogida. se halla disefinde para recibir
las hojas & medida qus son descargades a partir de ls uni-
dad trensportadora y formar pilas uniformes con las miszmas.
& meilda que se forman las pilas, la unidad euxilisr de
trensporte glra hacla arriva de tal modo que las hojas deg
cargadas a partir de la sbertura de sdlida respectiva se
hallardn solo ligeramente por encima del plano de la hoja
situads en el punto més alto que ha sido recoglda en la
pila. Como: resultado ds ello, las hojas descargadas del
transportador suxiliar tendrén que caer solo una corta ais
tancia sobre las piles de suerbe que se reduce al minimo
la flotacidn respectiva, asegurande por ende lg uniformi-

dad. de las pilas completadas.
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Bn los planos ancxos en los cugles se muestra una de

las diversas formas de realizacidén posibles de las varias

caracteristicas del invento,

la fige T

la fig. 2

la fige 3

la fig. 4

la fig. 6

la-fig.?

la tig. 8

la fig. 9

la fig.l0

la fig.ll

es ung vista en alzado lateral de la unided
’ara.nsjgertadc)::'za,y de 18 unldad de recogids;

s una vista en perspectiva del transportador
aaxiliar;

es ung vista en perspectiva esquemética en des~
plece de la unidad de recaogida; |

esr ung vista en aglzado fragmentaria a mayor es-
cala que muestrg el extremo de salida de la uni-
dad. de transporte guxilier;

es una viste similar & lg fig. 4 que muestre el
extremo de entrada. del transportadar suxiliar;
es una vista en seccidn tomada a lo largo de la
linea 6~6 de la fig. 5;

es una vists en seccién tomeda @ lo lergo de la
linea 7-7 de la fig. 6;

es una vista en seccldn transversal de la unidad
de recogide y el extremo de sglida del transpor—
tador auxiliar;

es una vista en secclén btrensversal de la unidad
de encugdre; i,

es una viste en sedc:ién tomads & lo largo de la
1{nea 10-10 de la fig. 9; ¥y

es una viste esquemitica del circuito de econtrol

para el equipo.
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Refiriéndonos ghora a los planos, segfn se muestra en
la. fig. 1, la unided transportadora 20 comprende un par de
rodillos paralelos longitudinalmente espaciedos RZ, 24 que
lleven montads unag banda transportadora sin fin 25. Los
rodillos 23 se hallen montados sobre ejes 26, 2%, sisndo
i;t:t?trativamente el rodille 27 un rodillec loca y estendo

accionado el rodillc 24 por el motor 3l.

Il transportador 20 esté asociado con el transporte-
dor de sglida C de unag mégulna formadors de hojas que posee
un par de rodillios mobores R que descargen las hojes sobre

la benda transportadora 25.

Ia velocidad de la bends transportadora 25 es ilustra—
tivemante la mitad de la velocided de los rodillos de des—
carga Re Como resultado de ello, las hojas B estarén csca-
lonadas & medida que son avanzadas por la bands btransporta
dora 25, siendgietenidas en posicibén sobre tales bendas
por los radilles 29 que ven montados sobre los extremos de
brazos 50 fijados en posicidn giratoria sobre barras trans

versales 32.

Ia banda. transportadora 25, que es accionade en foima
cont iima., se hedlls ad;aptaé.a pars descarger las hojas B por
tadas sobre ls misma en una unidad de transporte suxilier
83 dispuesta en el extremo de sedlida de la bands trenspor-
tadora 25, halléndose interpueste uns compuorte 34 eptre
el extremo de salida del transportador 2Q y el extremo de
entrada del trapsportador auxiliar 33.

Segln se muestra en las figse 1y 5, la unidad de com
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puerte: 34 deseablemente comprende una barra en &ngulo o
compuarta 38 susp endj.da trean sversalmente con respecto sl
transportador A justamente por delante del rodillc 24 y
los rodillos de retencién asociados 29. Ia compusrte 35
puede hgllarse suspendida por las armaduras o véstagos de
pistén 36 de un par de solenoides 37 de cualquier tipo
apropiado que pueden ir montados sobre el bastidor de la
méquina y se halla en posicidén normalmente elevads cusndo

se excitan los solenoides.

Ia compuerta 35 porta un rodille 35' en su borde infe
rior que se extiende en posicién paralelé con respecto al
nismo, extendiéndose la periferis inferior del rodilia por
debajo de dicho borde inferior de la ccmpuerta;

Segln se representa en la fig. 5, el eje del radillo

.55' se halla en linea sené&iblemente wertical con el eje 45

y el borde inferior de la compuerta cusndo se baje &sta se
halla por debajo del pleno de la banda transportadora 25.
Como resultado de lo expuesto, la compuerts 35 interrumpi-
ré el suministro de las hojas B desde la bands transporta—-
dora 25 al transportador 33. |

Segln se muestra en las figs. 2 y 4, el transportador
éuxiliar 43 camprende un bastidor 34 compuesto por dos vi-
gas latersles paralelas 39 y 41 retenidas en relacidn para
lela espaciada mediante vigas en fngulo transversales 42,
Cada extremo de cada una de las vigas laterales 39 v 4L
presenta aberturas de soporte a través de las cuales se 8x

tienden las ejes 45 y 46.



il

1Q

15

RS

-.8-

AL

37365

El eje 45 se extiende a través de cojineses 47 en so—
portes péralelcs opuestos o postes 48 dlspuestos a horcaja
das sobre el bastidor del transportador 38. Por tanto, eL
eje 45 actia como soporte de monbtaje pivote para un extre—
mo del bastidor 38, Cade uno de los ejes 45, 46 posee ase-
gurado &l misuo un rodillo 5L y 52, halléndose encuadrados
dic‘hos rodillos mediente: una banda transportadora sin fin

53«

Fijadas & las vigas laterales 39 y 41 del bastidor 38
en los extreamnos respectivos junto al rodille 52 se hallan
Planchas de soporte paralelas 54, §5. El eje 46 ve umontado
en posicidn giratoria en cojinetes apropiados en dichas
plenchas laterales 54, 55 y un extrano de dicho eje 46 se
extiende & través de la plancha lateral 54, por ejemplo,
¥ llevs montada una rueda dentada 56. Asimismo montado en-
tre las planchas lateraies 54, 55 hgela adelante con res—
pecto gl eje 46 y al rodille 52 @:i.’stg un eje transversal
ST el cual va asegurado un rodillo 58. Un extremo del eje:
57 se extlende tanbidn més alld de la plancha leaberal 54
¥ llsva montado ung rueda dentade 5%. Les ruedas dentedas
06 y & se hallan enmarcadas por una cadena dentada 6l la
cual se desliza asimismo en torno & ung rueda dentada de
recogida 62 montada en disposicidn gdratoria en un extremo
de un brazo &3 fijado en disposicidén giratoria a la planchs
lateral 54 como en 64 ¥ normél_mente» impelido haé.ia arriba
bajo la accidn de un muelle pars mantener la cadena dentada

61 bajo tensién.

Con la disposicién descrite anteriomente, es evidente
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que: el rodillc 58 serd accionado por la fuerze motriz im—
pactida al rodillo 52 en la forma que: se describe a conti-

nuacidne

Asoclados con el rodilloe 58 existen una plureslidad de
rodillos prensores 29' montado cada uno en disposicidén gi-
ratoria en un exb.remo.de; un braza 30i* el cusl a su vez gira
sobra un eje 32' que se extlende traﬁsversalmente entre la:s
plenchas 54 y 55. Los rodillos 29' se hallan sensiblemente
en 1linee con el rodillo 58 para ejercer presién sobre una
hoja o plencha preformada constitutiva de caja susceptible

de pasar entre los mismos.

Extendiéndose transversalmente entre los bordes ante—
riores de’'las planchas 54, 55 por debajo del rodillo 58 se
encuehtra una berra en dngulo 6%, cuyo brazo vertical 68
sirve 8 modo de plencha de tope en la forma que se descri~

bir4 més adelmte.

El bastidor.38 gira por medio de un estimulador hidréu
lico 71, representado en la Pig. 4, que posee un véstago de
plstén 72 portador de un rodillo 73 en su extremo exterior
adaptado para topar conbra una almohadilla 74 montade en
el punto medle entre los extremos de un hierro angular 75
que: se extiende transversalmente entre la§,.dos planchas la-
terales &4, 85 y asegurada a las mismas rigidemente. Asi,
al efectuarse la excitacién del estimulador, girard el bas-—
tidor hacia arriba en torno &l eje 45 que actia de eje cen—

tral del bastidor.

Segln se muestra en las figs. 2, 6 ¥ 7, un extremo del
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eje 45 se extiende més allé de la plencha soporte 48 y lle-

va montado un embrague 8L. Como puede verse en la fig. 6,
el embrague 8L comprende un huje 82 asegurado al eje 45 me—
diante: una clavija 83, teniendo el mje 82 dlentes de trin-
quete 84 en =u periferia. Libremente girstorias sobre el
3‘3.?:,- 45 y a caballo sobre el buje 82 se encuentran ruedas
denﬁdas; 85 y B6. Cada una de las ruedas dentadas 85, 86
lleva montado en disposicién giratoria un fiador 87, 88,
impelido bajo la accibén de un muelle contra la periferia

del buje 82 segin se muestra en la fig. 7.

ast, el eje 45 seréd movido en sentide glratorio por
cudlquiera de las ruedas de cadena 85, 8 que se musva a

mayor velocidad.

En la forms de realizacidn representada, la rueda de
cadena 86 comunica por medio de la cadens dentada 89 con 1lg
rueda de cadena 91 montada sabre el eje L' del motor 3L,
llevendo montada dicho eje una rueda de cadena 92 que comu—
nica mediante la- cadena dentada 93 con la meda de cadena
94 montada sobrs el eje del rodillo 27. De este modo y 18
velocidad de la rueds dentada 86 estaré determinada por la
velocidad del motor 51 que asimismo acclona 1l banda trans—

portadora 25.

La rueda dentada 85 comunica medisnte la cadsna res—
pectiva 94* con la rueda dentada 95 la cuel es accionads

por el motc;r: 96 g un ritmo de velocidad fijo.

Por tanto, refiriéndonos a las figs. 5, 6 y 7, si la
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velocidad del motor Z1 es tal que hace girsr lg rueda de

cadepa 8& a mayor velocidad que la rueda de cadena 85, es

gvidente que el Piador 88 ajustard con el diente de trin-

quete 84 y haré girar el buje 82 y el eje 45 a una veloci-
ded mayor que la imprignida ror la rueda de trinquete 85 y

el fiador 87.

31 la velocidad del motor 31 descendiera por debajo
de la de la rueda dentada 85, entonces ésta y el pasador
asociado 87 tomsrén el relevo, de suerte que la velocidad
minima serd la determinada por la 'velocidad ds rotacidén de

la rusda citada 85.

Ia unidad de transporte suxilier descrite anteriormen—
te se halla adgptada para alimentar ho jas de certbdbn corru-
gado a la unidad de recogida 101 para sucesivos apilemiento
y tratamiento.

Ia unidad de recogida 101 se halla disefinda no solo
para recibir las hojas, sino para formar pilas uniformes y
descargarlas en une direccidén en dngulos rectos con respec—
to a la direccidn en la cusl son inicislmente Qescargedas

cobre la unidad de recogida.

Segfin se muestra en la flg. 3 de¢ los planos, la unided
de recogida comprende un elemento. de ba sti'gér inferior 102
que- posee patas verticales 103 en cada esq_uiﬁa montadas so—
bre rodillos 104 estando definids la perte supsrior del ele
maito de bastidor por vigas laterales paralelas 105 y vigas
extremes 106. Extendidndose longitudinalmente con respecto

al bastidor 102 entre las vigas laterales 105 se encuentran
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rodillos paralelos espaciados 107 montados sobre el eje

108, que se hallen sustentados en cojinetes apropiados en

las vigas extremas 106.

Seghn se representa en la fig. &, todos los ejes ex-
depta los ejes 108" de un lado del bastidor y el eje 108!
aet’ otro lado resp ective, llsven momtadas €548 unc un par
de ruzda-s dentadas 109, y los ejes 108" y 108" llevan mon-
tada cada uno una sola rueda dentada 109°*. Las ruedas den-
tadas 108 comunicen entre si por medio de cadenas respec—
tivas asociadas de modo que 2l girer el eje 108« girarén
simultaneemente todos los rodillos 107 en la micma direc—

cl 611 .

Para hacer girar dichos rodillos, se dispone un motor
111 montado sobre el bastidor 102 y funcionalmente acoplade
al eje 108" g f£in de hacer girar este Wlbimo.

Es conveniente, dado el largo de los rodillos 107, que
'estén sustentados en su seccidén media por un par de rodi-
1llos 112 (figs; 3 y 8) montados sobre una viga de soporte
transversal 113 colocada en posicidn por debejo de tales

rodillos 10%.

la viga de soporte inferior 114 del bastidor 102 llevs
montado un poste vertical. 11§ cerca de cada esquina que sog
tlens un carro 116 porbador del bastidor 117 de la unidad

de recogida.

Seglin se muestra en 1a fig. &, el .carro 116 camprende

dos vigas laterales paralelas alargadas y espaciadas 118 y
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19 entre las cusles van aseguradas en cada extremo vigas de
soparte tranaversales 120 y 121, Cada extremo de las vigas
laterales 118 , 1i9 lleva un soporte que se extiende longl
tudinalmente 122 & cuyo extremo exterior va asegurado el
extremo superior de un poste asoviado 115.

Extendiéndose treamsversalmente entre lag vigas late—
rales 118 y 119 del carro lI6 é&paciadoa haecia dentro a ‘
partir de los exbré-moas respectlivos se encuentren los ejes
pivote 126 y 127. Cada wno de estoa ejes posee una palanca
acodada 128 asegurads el mismo junto. a cada umo de sus ex-
tremos. Loz brazos superiores de las palancas acodades sus
tentay el bsgtidor de chape 117 representade en la fig. 8.
Dicho bastidor comprende una pluralided de barrss en éngulo
peralelas 131 que se extienden transvermalmente con respec—
to al carro 116. Fijado a la parte posterior de las bsarras
en &ngulo cerca de cada extremo respectivo se emcuentra un
bloque 133 al cusal va acoplado, como en 134, el extremo 1li
bre del brazo superior 133 de cada pelanca acodada 128 en
dispaosicién giratoria. Los extremos libres del brazo infe-
rior 135 de las palsncas acodadas 128 contiguos al lade
118 del carro 116 se hallapn unidos por una berra de unidén

136,

Loe extremos libres de lom brazos inferiores 135 de
las palancas accdadas lza"préximoa al lado 119 del carro
116 se halleam acoplados en posicidén giratoria respectiva-
mente al véstago de pistén 13T de un estimulsdor ascciado
138, acoplaedo asimismo en disposicidn giratoria a un so-
porte 139 fijado a la viga lateral 119. Asf, &l ser exci-
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tados loz estimuladores 138 y gﬁ:ar las palancas acodadas
asocladas 128, las berras en éngulo 131 se mover& en una
direceidn favorable y contraris a las manecillas del reloj,

segln sea eL caso.

Cada una de las barras en &igule posee una pluralidad
deencastres o cavidades verticales 14L espaciadas a lo
lergo. de las mismes en las cusgles van montados postes ver-
ticales 142 & cuyos: extremos superiores de cais par longi-
tudinelmente: alineado va asegurada una chapa o tabla alarga
da 143.

Segn se muestra claramente en la fig. 8, el carro 116
se halla colocado en posicién por debajo de los rodillos
107 extendidndose laes chapas o tablas 143 hacia arriba em-
tre: peres contiguos de rodillos 107 de tal modo que pueden
moverse dasde uﬁa pasicién representads en I en la cual se
encuentrean ligeramente por encima de los rodillos a una po-
sicidn representeda en II en la cusl los tordes superiores
Tespectivos se hallem ligeramente: por debajo del plano su-
perior de los rcdilloé. 107,

La unidad de recogida posee medios dispuestos para en-
cuadrar las hojas de cartén corrugsdo descargaias sobre la
misma,

Segin se muestra en les figs. 3 y 9, por ejemplo, ta-
les medios comprenden una unidad de encuadre o carro 147
compueste por un par de plenchas laterelea paralelas espa-

cladas 148, 149 unidas por vigae transversales 151 formandy
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una unided rigida. T cai'ro- sostiene una plancha de encua-
dre 152 ilustrativamente rectemgular segin se muestra y
portendo una viga en éngulo 153 asegurada al borde superior
respectivo.

Seg_fm se representa en las figs. 3, 2 y 10, cada une
de laa plenechas lgtergles 148 y 149 lleve montsdos sobre sx‘
superficlie interior contigue a su borde superior un par de
rodillos longitudinalmente eapaciados 154. Cads extremo de
la plancha de encuedre 152 posee una barra i55 aseguradé. al
mismo ¥ que se extiende hacis atrés, llevando cada una de
dichas barras montaias sobre sw superficle exterior un per
de pestafias de guia horizontales alargadas verticalmente
espaciadas 156 y 157. Segln se muestra eﬁ la fig. 10, la
pestatia de guls superior 156 descemsa sobre los rodillos
154 y la pestafa de guia inferior 157 se halla ligeramente
separada de la superficie inferior de los rodillos para evi
tar el deterioro de la plancha de encuaire 152 a medlda que
8e mueve alternativamente en la forma que se describe a con

tinuacién para llevar a cabo la accidn de emcuadre.

Seglin se muestra en la fig. 9, la plancha de encuadre

153 lleve acoplado & la misma sobre su superficie posterior

un b;oque». vertical 158 al cudl va acoplado en disposicién
giratoria, como en 159, uns abrazedera 161 unida al véstago
de pistén 162 de un estimulador neumético 163, El estimula-
dor neumético, segin se muestra en la fig. 9, lleva su cu~-
blerta asegurade a un elemento de acoplamiento 164 que dis-

pone de una cavidad central 165 en la cusdl va montado en
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disposicidn giratoria un buje 166, presentando éste una
abertura descentrada 167 a través de la cual se extiende
un eje motor 168 excéntricamente para montaje de dicho bu-

Je, estando. éste fijado a aquél.

Segln se muestra en la fig. 3, el ejo: motor 168 se
extiende transversalmente a través de las planchas latera=-
les 148 y 149 y un extremo de dicho eje motor es accionado
mediante: un motor gproplado 17L. Asi, &l ser accionado gi-
ratoriamente: dicho eje 168 por dicho motor, el buje 166
glrard en la abertura 165 del acoplamiento 164 haciendo que
éste se mueva alternativemente y a través del acoplamiento
y el estimulador neumltico 163 mueva asimismo alternative-—

mente la plancha de encuadre 152.

La funcidn del estimulasdor 163 es retrser la placa de
encuadre 152 independientemente del movimiento alternativo
impartido. @& la misma para los fines que se describirén més

adelante.

Aldn cuando puede utilizerse cualquier circuito apro-
plado para controlar la secusncia de funclonamiento del
equipo, en la fig. 11 se representa un circuito de control
ilustretivo.

Un interruptor 181 que posee su brazo de contacto co=-
nectado a una fuente de suministro positiva, tiene su con-
tecto fijo conectado al brazo de contacto 182 de un relé
normelmente desactivado RI~1, ajustando dlcho brazo de con-
tacto con un contscto fljo 18%F conectadoe a la bobina de una

vélvula electro-megnética 184.
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La vélvula 184 posee una Iumbrera o boca de presidn
185 qua comunica oon una fuente de gas a presién por ejem
Plo; una abertura de escepe 186 y uns boca de salida 187.
Esta comunica con la boca 188 de los estimuladores de en—
trada 37, siendo la abertura 189 de dichos estimuladores

una abertura de escape.

Una célula fotoeléetrica 256 y sy fuente de luz aso-
ciada 256' se encuentran colocedas en posicién en la tra-
yectoria tiue- siguen las hojas descergaias pasada lg com—
puertea 35 sobre el transportador auxiliar 33 para los fines
que se describirén més adelante. La célula fotoeléetrice
23% =e halla conectada por medio de un emplificador 255 y
una unidad de pulsaciénm 254 a un lado de la bobina del relé
RIL~3 y al brazo de contacto mévil 194 del relé RI-4, que
nbrmalmente ajusta con el contacto fijo 195 cuando es desac
tivado 61 relé RI~4.

El relé RL-3 posee un par de brazos de contecto 196,
197 que: se hallem normelmente espaciados de los contactos
tijos asociados 198, 199 cuando se desactive el relé, for—
mando los contactos 197, 199 contactos de retemcidn para el
relé RL~3. El brazo de contecto 196 va conectado a positivo
Y el contacto 198 va conectado & 1a boblna de una vélvulg
electro-magnética 201. o

La vélwula 201 posee una lumbrera de presidn 202 aco-
plada & una fuente de presidén; una sbertura de escape 203
Yy una boca de salida 204. La boca 204 comunica con la boca
05 del estimulador del tramsportador auxiliar 71, siendo
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la abertura 206 de dicho estimulador una abertura de escape.

La abertura de escape 206 va unida a la boca de emtra-
da de uns valwla electromegnética 207, disponiendo esta
dltima de dos bocas de salida 208, 209 unidas & través de

restrictores asociados: 211, 212 & la linea de escape 213.

En posicion normsl, cusndo la vilwvula 207 no se halla
activada, la abertura de escape 206 estard acoplada a tra—
vés del restrictor 211 a la linea de escape 213, &lando el
restrictor 211 de menor temefio que el restrictor 212 para
un flujo més lento de gas a través del mismo.

La vélvula 207 es regulada por un conmutador girato-
rio 214, & su vez Vco‘ntroilado por el motor 31 de tal modo
que cuando el transportador 20 sobrepase una velocldad

predeterminada, la vélvula 207 pondrd el restrictor 212

en circuito para un movimiento mas répido ascendente del

vastago de pistdén 72 del estimulador 71 y por ende un mo-
vimiento giratorio ascendente més répido del transportador

Asociados con el transportador suxiller 33 se encusn~-
tran los interruptores normslmente abiertos 217, 218, cuyos
brazce de contacte méviles 219, 221 se hallan dispuestos
para moverse al unisono y .est.én normalmente separados de
los contactos fijos asociados 222, 223. El contacto fijo
222 va conectado a la bobina del relé RL~1 y el contacto
fijo 223 va conectado g la bobina de una vélvula electro—
magnética 225.
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La wélvula 225 dispone de una boce de presién 227,
una abertura de escepe 228 y dos aberturas de control 22¢,
a3 unidas a8 las bocas 232, R33 del estimulador de rejilla
163, eatando unida la boca de presién 227 a la boca 233
cuando se desactiva la vilwula 225. Xl véstago de pistén
162 del estimulador 163 lleva un brazo fijo 236 adeptade

para cerrar el interruptor nomelmente abierto 237 y de es~

te modo completar un circuito a la vAlvula electro-magnéti~ -

ca 238.

La vAlvula 238 posee una boca de presién 239, una eber

tura de escape 241 y dos lumbreras de control 242, 243 uni-
das a las bocas 244, 245 del estimulador de chgpa 138, es-
tando acoplade la boca de presién 239 a la hoca 245 cusndo
es desactivada la vélvula 238. El véstsgo de pistén 137 del
estimulador 138 lleva un brazo fijo 246 adaptado para ce-

rrer el interruptor normalmente agbierto 247 y completar un
circuito al motor de transmisiém 111 pare los rodillos 107

para hacer girar éstos.

Para fijar de nuevo el sistems, una célula fotoeléc—
trica 248 con una fuente de luz asociads 248' va conectadem
a través de un amplificador 249 & une unidad de pulgacidn
250 que emitiré una pulsacidn de resjuste de duracién de-
seada a la boblna del relé RL-4 después que la luz a la
fotocélula 248 ha sido interrumpide por una pila de hojas.

La célula fotoeléetrica 248 y fuente de luz asociade
se hallan colocadas en posicién seglin muestra la fig. 1 en

la trayectoria de la pila de hojas descergadas a partir de
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la unidat de recogida 101 para efectuar la operacién de

reajuste en la forma que se describiré més adelente.
PUNCIONAMIENTO

Seglin una aplicacién del invento, un equipo corrmga-
dor que forms una bende continus de cartén corrugedo ali-
menta tel banda continua & una méquine divisore que forma
tiras longitudineles paralelas y & una cuchilla giratoria
que: corte transversalmente formamdo hojas rectanguleres de
cartén corrugado que son de largo y encho deseados. & con-
tinuacidn se aiimentan las hojas al transportador de des—

carga Ce

La velocidad de avence de la benda y la velocidad de
las méquinas divisora y cortadora son iguales. El transpor-
tedor de descarga C, segln se muestra en la fig. 1, alimenta
a través de los rodillos accionados R el trensportador en
escalonamiento 20 el cual es movido por el mutor 31 en sin-
cronizacién con el tremsportador de descearge C » DBro- apro=-
ximgdemente & la mitad de la velocided de modo que la banda
trensportadora 25 se mover§ sproximsdamente & la mitad de
la velocidad del transportador de descserga C para escalonar

las hojas seglin se representa en la fig. l.

Cuendo: se pone en funcionamiento en equipo, cerrando
el conmutador 18L (fig. lk) seré completado un circuito a
través de los contactos normelmente cerrados 182, 183 a lg
vélvula 184 para conecter sus bocas 185, 187, aplicando por

ende gaa s presién a los estimuladores 37 elevando la com-



10

15

77051
puerta 35 a s posicién ablerta. En este momento, la vAlw-
la 225 que controla ls rejilla de detencidén oscilante 147
(fig. 3} seré desectiveda de tal forma que la boca de pre-
aién 227 se pondré en contacto con lg boca o lumbrera de
control 231 haciende por ende que se extienda el véstago

de pistén 162. Adem4s, el portador de limina 1X7 se halle-

ré en s posicién elevada representade en I en lg fig. 8 -

toda vez que la vélvula 238 (fig. 1k} ser§ desactivada, po- .

niendo en comunicacién la boca de presién 239 con la lum—
brera de control 243 y retrayendo por emde el véstago de
pistén 137 de los estimuladores del portador de léminas
138. El motor de transmisién 111 para los rodillos 107 tam
blén serd desectivado.

A medida que las hojas escalonadas son sucesivamente
descargadas por el transportador respectiva 20 pasada la
compuerta abierta 35, interrumpirén la luz a la céluls fo-
toeléctrica 256 y a través del amplificador 255 y unidad
de pulsacidn 254 activarém el relé RI~3 haciendo que se
cierren sus contactos 196, 198 y 197, 199. El cierre de
los contactos 197, 199 completard un circuito de retencidn
para el relé RL~3F & través de los contactos normalmente
cerrados 194, 195 del relé desactivado RL-4. El cierre de
los contactos 196, 198 activarg la vélwla, 201 peniendo en
contacto la fuente de gas a presidn con la boca 205 del es-
timul ador del transportador auxiliar 71. Como resultado de
ello, el véstago de pistén 72 del estimulador 71 comenzaré
& elevarse, haciendo girar por ende el tramsportador auxi-

lier hacia arriba en torno & su eje piwote 45. La abertura
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@e escape 206 de dicho estimulador 71 comunica a través de
la vélvula 207 con el restrictoar 2II y a continuacién con
la linea de escape 213, permitiemdo dicho restrictor 211

un movimiento ascendente controlado del trensportador suxi-
lier 33 a un ritmo de velocidad deseado. En el casc de que
ei.'cfpo‘mr L que acclona el treansportador en escalonamiento
43 éumenpax& su velocldad debido a la aceleracidn del co-
rrugadar con el cusl se halle sincronizado, si tal acelers-
clién sobrepasese un limite predeterminado, el braze del in-
terruptar giratorio 214' ajustard con el contacta 214* aceio
nendo la vadlwla 207 pafa conectar el restrictor 212 en el
circuito. EL restrictor 212 permitiré un flujo mis répido
de gas & través del mismo para imprimir un movimiento girs-
toric ascendente més répido al transportador 33. Esta acclén
es importante, toda vez que: asegura que el extremo de sali-
da del transportador aixilisr accionado glratoriamente 33

se halle siempre en un plano por emcima del de la primera
hoja de la parte de arriba de cada una de las piles de ho-

Jas que se formen en el transportador de recogida.

Do este modo las hojas serén lanzadas sobre las plan-
chas elevadas 145 de lg unidad de recogida 10l que topa
contra la rejilla de detencidn 152 respectiva (fig. 8) le
cugl oscila er razdn de la fuerza impartida a la misma a
pertir del aje 168. Como quisra que el extremo de salida
del tramsportador suxilisr 3% se eleva & una velocidad con-
trolada, las hojas sucesivas serédn descargedas sobre las
hojas haste entonces recogidas en la unided respectiva en

un pleno juste ligereamente por emoima del plano de la hoja
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gituada en el punto més superior de la plla en curso de
formacién, de tel modo que no se producird semnsiblemente
ningana accidn de flotecién descendente que podria despla-

zer las hojas formendo pilas irregulares.

En razén de la accién de la rejflla de detencién os-
cilente 152, la cual desplazaré las hojas contra la barra
de encuadre 67 portade por el tramnsportador suxiliar 33 er;
su extremo de salida, las pilas farmadas sobre la unidad
de recogida 101 serén encuadradas y por ende resultarén uni
formes (fig. 8). Cuando el transportador 33 haya girado a
su més elevada posicidén, en cuyo momento se formarén las
pllas de altura deseadd sobre la unidad de recoglda 101, se
cerrarén los interruptores 217 y 218. El cierre del inte-
rruptor 217 completaré un circuito sl relé RI~1 para abrir
sug contesctos 182, 183 intermmpiendo por ende el cireuito
a la vilvule 184 con lo cual la fuente de suministro de
presidén & la boca 185 serd cortada y la abertura 187 puesta
en contacto & través de la boca 186 con la atmdsfera. Como
resultado, debido &l peso de la compuerta 35, éste caerd
por gravedad a la posiclén cerrade interrumpiendo la nueva

descarga de hojas sobre el tremsportador auxiliar 33.

El cierre del interruptor 218 activard ls valvula 225
poniendo en comunicacién la fuente de presién splicada a
la boca 227 con la hoca 229 pare retraer el véstago de pis-:
t6n 162 y por ende la rejilla de detencién 152 moviendo es-
ta Gltima lejos de los bordes contignos de las pilas asi

formadas y evitando con ello la interferencla por parte de
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la misma con la consiguiente descergs de las pllas a partir
de la unided de recogida 10l. La retraccidén del vastago de
pistén 162 haré que se cierre el interruptor 237 completan-
do un circuito a la vélvule 238 y ponlendo en contacto la
boca de presidn 239 respectiva con la abertura 244 del esti
miledor 138 del portador de plancha. Como resultaedo, los
vastagos de pistén 137 de dichos estimuladores 138 serén
extendidos haclendo glrer por ende las palancas acodadas
128 en una direccidn horaria a partir de la posicién repre
gentada en la fig. 8. Es‘to haré que las planchas 143 se me
ven hacia abajo y a la derecha a partir de la posiciénzepre
sentada en I, a la posiclén mostrada en II en la cual las
planchas 143 se encuentran por debajo del plano de los ro=-
dillos 107.

Asi, las hojas apiladas serén depositadas sobre los
rodillos 107 y los bordes de las hojas se desplazarén lejos
de la barra de encuadre 67 portadas por el transportador au—
xiliar 33 de modo que no existiré interferenciea con la des~

carga de las pilas 8 partir de la unidad de recogide 10l.

Cuendo se extiendam por completo los vistagos de pls-
t6n 137 de los estimuladores 138, el brazo fijo 246 porta-
do por uno de dichos véstagos de pistdn cerraré el interrup
tor 247 complet endo un circulto &l motor 1lll pera sctiver
este Wltimo y efectuer la rotacidén de los rodillos 107. Asi,
las pilas serdn desplazadas por los rodillos 107 lejos de
la aberture de descarga de la unidad de tremsporte auxiliar
33 en una direccidén en éngulos rectos con respecto a la

misma.
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Las pilas son movidas por tales rodillos y llevadaes a
una mesa de recepcién convencionsl T contigue & los rodi-
1los. Segln se muestra en la fig. 1, cusndo el borde ante-
rior de las pilas comienzgs a desplazarse fuera de la unidad
de recogida 101 interrumpiréd la luz a la cédlula fotoeléc~
trica 248. Cuendo el horde anterior de aichas pilas pasa
por la célula fotoeléctrica 248, que es activada de nuevo *
por la fuente de luz, una pulsacidén de duracidén predetermi- .
nada es suministrada por una unidad de pulsaciones conven~

cional 250 para resjuster el equipo.

Asf pues, una pulsaciln seria suministreia al relé
RI~4 momenténeamente para abrir sus contactos 194, 195, in-
terrumpiendo por ende el circuito de retencidn al relé RL-3
el cusl seri desactivado, cortando la fuente de presién y
poniendo en comunicacién la boca 204 de la vilwla 201 &
través de la abertura 203 & la atmdésfera. Como resultado de
ello, el transportador auxiliar 33 giraré hacia abajo por
gravedad, haciendo que se abran los interruptores 217 y 218.
La apertura del interruptor 218 desactivard la valvule 225
haciendo que se invierta esta Ultima de modo que el véstago
de pistdn 162 respectivo se extenderd haciendo avenzar la
rejilla de detencidén 152. Ademis, el interruptor 237 se '
abriré para interrumpir el cireuito a la wilvula 238 y ha-
cer que esta Wltima se invierts de modo que-el véstago de
plstén 137 serd retraido elevendo el portador de plencha a
la posicidén representada en I (fige. 8) en la cusl se encuen
tra por encima del plano de los ro~dilios-. Por otra parte,
se abrir§ el interruptor 247 interrumpiendo el circuito al
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motor Il con lo cual cesarém de giresr los rodillos 107.

La aperturs del interruptor 217 hace que el relé RI~1

sea deseetivedo, de tal modo que los contactos 182, 183 se

cerrarén de nuevo activendo la valvula 184 & f£in de repe-

tir el ciclo. Asi, cuando sea activads la valwla 184, se

elevard inmediatsmente la compuerta y se repetiré el ciclo.

Seglin se describe anteriormente, el eje 45 del trams—
portador suxilisr 33 es accionado a una velocidad minima
determinads por la velocided de rotacidn de la ruede den-
tada 85 por el motor 96 y a una velocidad méxime determi-
nada por la velocidad de rotacidén de la rueda dentais 86
que es accionada por el motor 31 que se hglla sincronizada
con la velocidad de la mAquina corrugadora. Por lo tanto,
en el caso de que por alguna rezdén tuviers. que demorearse
la corrugadora de modo que hubiera que reducir tembién la
velocidad de descargs de las hojas a partir del tremspor—
tador de descarga C, debldo al embrague 81, previamente des
crito, exista la segurided de que en todo momento las hojas
serén descargadas a partir del transportadcr auxiliar 33 a
una velocidad no inferior a una cantided predeterminada,
para asegursr que las hojas seam lanzadas a un ritmo de ve-
locidad suficientemente elevado para que se mueven & lo an-
cho de la unidad de recogida contra ls rejllla oscilante

para prevenir el bloqueo respectivo.

In el caso de que la velocldadl del transportador en
escalonamiento 20 deba sumentar méAs allé de una cantidad

predeterminada, es evidente que serfian descargedas mayor
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niimero de hojas sobre el transportador auxiliar 33 en un
periodo de tiempo determinado y las pilas se formarian més
deprisa sobre 1la unidad de recogida 10l. bado que es esen-
cial que la sbertura de sglidea del transportador auxiliar
33 se encuentre siempre en un pleanmo por encime del plano
de la hoja situada en el punto més superior en la pila para
permitir la descarga de las hojas sobre las pilss, ia velo—
cldad del movimlento: glratorio ascendente del transportgdor
auxiliar 33 es controlada, seglin se describe anteriormente,
por el conmutador giratorlio 214 funcicnalmente conectado al
motor 3L, el cuel pondré el restrictor 212 en circuito en
el. caso de aceleracidén para asegurar una elevacién més ré-

plda del tramsportador auxiliar.

Con el equipo anterlormente descrito, les hojas de car
tén corrugado elimentadas & un ritmo de velocidad relativa-
mente elevado pueden ser confiadamente ensembladas en pilas

uniformes sin ningune necesidai de manipulacién manusl.

Como quiera que podrien efectuarse muchos cambios en
el equipo citado y muchas formas de reslizacién de este in-
vento sin gpartarse del alcance de las reivindicaciones, de
pretende que tods la materia contenida en la descripecién
enterior o representaia en los plancs anexos sea interpre-

tada como ilustretiva y no en sentido limﬂ?étivo.
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Se reivindica como nusvo y de propis invencién.

l. Aperato para transporter, apiler y descergar hojas pla-

nas, caracterizado porque comprende: un transportador

. .de alimentacién que posse un extremo de emtrada ¥y un

extremo de salida; un tramsportador de recogida que po-
see un extremo de entrada y un extremo de salidae, ha-
lléndose dispuestos dichos treansportadores en asocia-
cidén reciproca; medios pers hacer avenzer continuamente
dicho transportador de elimentacién, estando: colocado
en posiciém dicho transportador de recogide para efec—
tuar el movimiento de las hojas descargadas sobre el
mismo en una direccién en éngulos rectos con respecto

a la direccién de alimentacidn de tal trensportador de
elimentacidén; medios para hacer avanzar dicho transpor-
tador de recogida; una compuerta colocada en posicién
contigua 2l extremo de salida de dicho transportador
de alimentacidén y adaptada para interrumpir la &limen-
tacién de las hojas procedentes del mismo cusndo se en—
cuentra en posicidn cerrada; un tremsportador euxilisr
colocado en posicidén entre el extremo de salida de di-
cho trensportador de alimentacidén y la entrsda de dicho
trensportador ds recogida y situado en uns posicidn
avenzada con respecto a dicha compuerta, teniendo diclhio
-transportador emxillar un extremo de entrada contiguo
al extremo de salids del tramsportador de alimentacién
¥ un extremo de ssglida contiguo gl extremo de entrads

del tremsportaedor de recogida; medios para montar en
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disposicidén giratorie dicho transportador suxilisr por
su extremo de entrada sobre un eje que se extiende trans
versalmente con respecto el extremo de salida del trans
portador de elimentacién; medios para hacer girar dicho
trensportador suxiliar entre una posicidén inferior y
una posicién superior extremss, para elever su extremo
de sglida con respecto al plamo de dicho transpoi'tador ‘
de recogida; y medios para cuando ha sido formadae unsg
pila de la altura deseade sobre dicho btrensportador de
recoglida cerrar dicha compuerta e interrumpir la nueve
descerga de hojas sabre dicho trensportador auxiliar

Yy medios para una vez ha sido cerrade dicha compuerte
efectuer el movimiento de dicha pile de hojas a partir

de dicho tranaportador de recogida.

Aparato segin la reivindicaclén 1, caracterizade porque
se coloca una barra verticel en posicidn contigua & di-
cho extremo de salida de dicho transportsdor suxiliar
siendo portada por éste, teniendo dicho transportador
de recogids una plancha vertical asociada con el mismo,
que se extiende en posicidn paralels con respecto a ai
cha barra vertlcal y espaciada de la misma, y medios
pera hacer oscilar dicha plancha vertical y encusdrar
la pila de hojes sobre dicho tremsportador de recogida
entre dicha barra y dicha plencha.

Aparato, segin reivindicaciones anteriores, caracteri-~
zado porque dicho transportador de recogide posee un
elemento receptor de pilas que se extisnde en un pla-

no ligeremente inferior el plemc del extremo de sallda
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Gel transportedor auxiliar cuendo este dltimo se halls
en su posicidén més baja; una barra de encusdre vertical
es portads por dicho transportador auxiliar junto & su
extremoc de sglids y se exbilende transversalmente & tra-

vés del mismo, teniendo dicho transportedar de recogida.

. una plenchs vertical asacieda con el mismo, que se ex-

tiende en posicién paralela con respecto a dicha barra
de encusdre vertical y se halla separada de la misma,
estando dicha barra opuests a dicha planche entre las
dos posiciones extremas de movimianto ‘de dicho trang-
portador guxiliar, y medios para hacer oscilar dicha
Pplencha vertical y hacer que ésta tope contra un borde
de las hojas moviendo el borde opuesto respectivo en
tope con dicha berra de encuadre vertical & fin de en~-
cuadrar la pila de hojas sabre dicho transportador de
recoglda.

Aperato,seglin reivindicaciones enteriores, carscteri-
zado porque diches unidad de recogida comprende un bas-
tidor rectangular, una pluralided de rodillos paralelos

espaci ados montados sobre dicho bastidor y que se ex-

- tienden en un pleno horizontel, medios de transmisién

funclonalmente: acoplados & dichos rodillos para hacer
girar éstos gl unisono, ung pluralidad de baxras de
soporte alargadas parzlelas que definen dicho elemento
receptor de pilas, que se extienden en posicibén parale-
la con respecto & dichos rodillos en un plano horizon-
tal y se hallen adegptadas pars ser movidas al unisono

verticalmente entre dichos rodillos & partir de un pla-
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no situado por encimas del plano de la superficie supe-

rior de dichos rodillos hastg un planc situado por de-
bajo del plano de la superficie superior de déichos ro~
dillos, extendiéndose: dicha plancha vertical tramnsver-
salmente & través de dichos rodillas y dichas barras

de soporte y por encims de las mismas, haclendo mover

dichos medios alternativamente dicha plancha en diree- .
cién longitudingel con respecto a dichos rodillos y di-

chas barres de soporte.

Aparato,segin reivindicaciones anteriores, caracteri-

zgdo porque se disponem medios peara efectuar un ligero

movimiento longitudinal de dichag planche independiente

del movimiento alternativo impartido a ls misma.

Aparate, segln relvindicaciones emteriores, carscteri-
zado porque: se disponen medics para simulténesmente
efectuar el movimiento de dichas barras de soporte con
un componente longltudinal y vertical del movimiento.

Aparato, segfin reivindicaciones mteriores, caracteri~
zado porque se disponen medios pars efectuar el movi-
miento de dicho elemento receptor de pilas por debaja
del pleno de la superficie superior de dichos rodillos
cuando dicho transportador auxiliar ha glcenzado su po-

sicidn mis elevadsg.

Aparato, segin reivindicaciones enteriores, caracteri-

zado porque se disponer medios para efectuar el movimien

to de dicho elemento receptor de pilas por debajo del
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Plano de la superficie superior de dichos rodillos cuan
do dicho transportador asuxiliar haya slcanzado su posi-
¢idn més elevads, ¥y un dispositivo para activar dichos
medios de accionamiento de los rodillos después de que
dicho elemento receptor de pilas se hs movido por debs-

Jo del plano de la superficie superior de dichos rodi-
llos.

Aparata, segin reivindicaciones anteriores, caracteri-
z8do porque un rodillo de descarga es portadoc por dicho
transportador guxiliar y se extiende transverselmente

a través del extremo de salida respectivo en la trayec~
toria de movimiento de las hojas descargadas a partir
del misne, halléndose la superfricle superior de dicho
rodillc en un planc situado por encims del bords supe—
rior de dicha barra de encuadre, y medios para hacer
girar dicho redillo de descarga &l miamo ritmo de velo-
cided que dicho transportador suxiliar.

10. Aparato, segin reivindicaclones anteriores, caracteri-

z8do porque un eja se extiende transversslmente entre

dicho tremsportador euxilier en su extramo de salids y
una pluralidad de brazos: paralelos espaciados se hallan
montaedo s en disposicidn giratoria por un extremo sobre
dicho eje, portando_ cadg uno de dichos brazos un rodi-
1llo en su extremo libre dispuesto esencialmente en 1i~

nea con dicho rodillo de descerga.

Aparato, segin reivindicaciones anteriores, ceracteri-~
zado porque dicha compuerta comprerde ung plancha sen-

siblemente rectangular, medlos pers montar dicha plencha
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14.

pare. movimiento vertical respective entre la posicibn
de compuertsa cerrada y compuerte ebierta, comprendiendo
dichos medios ur estimulador que posee un vastago de
plstén funcionalmente: acoplado a dicha plencha para ele
verla cuando se activa dicho estimulador.

Aparato, segin reivindicaclones enteriores, caracteri-
zado porque se disponen medios para cerrar dicha com—
puerta cuende dlcho transportador auxiliar ha sido des

plazado giratorismente a su posicién més elevada.’

Aparato, segin reivindicaciones snteriores, carscteri-
zado porque se disponen medios para hgcer variaer la ve-
locidad de movimiento giratorio de dicho transportedor
auxilier desde su posicidén més baja & su posicidén més

elevads.

Aparato, segin reivindicaciones emteriores, caracteri-
zado porque se dilsponen medios controlados por el dis-
positivo para hacer avenzar dicho transportador de eli
mentecidn, para varier la velocidal de movimiento gira-
torio de dicho transportador asuxiliar desde su posicidn

mis baja a su posicién més elevada.

Aparato, segin reivindicaciones enteriores, caracteri-
zado porque el transportador de alimezii%acién comprende
un par de rodillos paralelos espaciados,. una banda trans’
portadora sin fin que enmarca dichos rodillos, un eje
en el gue va montado el rodillo junto a la salida del
transportador, medios de tramsmisidn funcionsalmente aco

plados a dicho eje para hacer girar este Ultimo y dicho
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dispositivo tremsportador; dicho trensportedor suxiliar
comprende un par de rodillos paralelos espaciados, una
bande transportadora sin fin que enmarce dichos rodillos,
un eje en el que va montado uno de dichos rodillos, un
embrague: montado sobre el eje de dicho transportador su-
.'w,xiliar » comprendiendo dicho embrague un elemento fijo
asegurado a dicho sje y dos elementos montados en dspo
sicién giratoria sobre el mismo, medios que unen funcio
nelmente uno de dichos slementos glratorios al disposi-
tivo de transmisién de dicho transportador de alimenta-—
c1dn para hacer funcionar el mismo » Medlos funcionaelmen
e acoplados &l otro elemento giratorio para hacer gi-
rer éste, y medios que unen funcionalmente dicho elemen
to fijo a auglquiera de los elementos giratorios que se
mueva & mayor velocidad, para hacer glrar dicho elemen-
to fijo y el eje de dicho tramsportador auxiliar ¥ he-

cer avenzar este ultimo.

16. Aparato, segln reivindicaciones anteriores, ceracteri-
zado- porque se disponen medios controlados por el movi=-
miento de las hojas més &llj de la compuerta abierta
pera estimular el dispositivo girstorio correspondiente

a dicho transportador suxiliar.

17. APARATO PARA TRANSPORTAR, APILAR Y DESCARGAR HOJAS
PLANAS.

Tal como se describe y reivindicg en la presente Memo-
ria Deécriptiva. q.uef consta de treinta y cuatro hojas escri
tas a miquina por una sola cara y de sus correspondientes
ditujos.
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