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Se refiere esta invencidn, en general, al movimiento
de una pieza de trabajo y a2 su debencidn en un emplazzmiento pre-
deterninado, por ejemplo en un aparato de manipulacidén de hojas,
para nmantener la hoja superior de un montén & una altura nredeter—

minada, desde donde pueda ser sxpedida en secuencia,

En un ejemplo, esta invencién se refiere a un aparato

para elevar una provisién de hojas a una aliura previamente dew

temminada, & gran velocidad, reduciéndose esia velocidad al acer—
carse a la altura predeterminada y deteniéndose a la albura pre-—
determinada, para poder proceler a la consecubiva expediecidn de
las hojas, En conjuncién con ello, el aparato estd adaptado igual~
mente para elevar periddicamentie la pila de hojas segin va re-
duciéndose su altura al irse disponiendo de las hojas mdz alias,

En las ndgquinas ¢e reproduccidn xerogrdfica auwtond-
tica y confinua, del tipo descrito en la Patente de EZ.UU. n®
3.301.126,.conoedida el 31 de enero de 1967, a nombre de Robert F.
Osborne et, al., asl como en otras aplicaciones en méquinas en la
que se dispone de hojas a pariir de un montén de ellas, s~ ha re-
velado como necesario el esiablecer medios para la retencidn de
la hoja més elevada de una dila de hojas, a una altura »redeter~
minada. La retencién de la provisidén de hojas a una altura pre-
vianente deverminada es necesaria, para que la hoja situada en
1o nés albto del montdn pueda hallarse a un nivel esgzcifico reg-
vecto a los mecanismos que se la llevan de este montén. Los necaw-
nismos mds comvlicados de alimentacién de hojas, enpleados en los
alinentadores de alta velooidad, exigen una colocacién exacta de
la hoja suporior del apilaniento, para eliminar los fallos ¢ la
alimentacidén de dos hojas,

Una solucidn para nenbener la alturs de la pila o mon-

tén en wn nivel predeterminado, es la descrita en la paitenie anies
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nmencionada de Osborne ef, al, Conforme a la descripeidén corres-
pondiente, una barra sensora pivobante se encuentra situada sobre
la orientaecién horizontal previamente seleccionada de la pila de
hojas, de modo que puede girar ligeramente cuando la pila de hojas
ge halla sn orientacidn adecuzda, También en disposicidén girato-
ria, en conjuncién con la barra sensora, existe un braze acciona-
dor de uwn interrupbor, covaccionable con un dispositive interrup-
jor que abre un circuito correspondiente a un motor elevador de la
pila 2l hacer girar el montdn de hojas la barra sensora por su
sontacto fisico con la nisma, Segin va saliendo del montén la pro-
visidn de hojas, la barra sensora va descendiendo para nantener

el contacto con la hoja inmediata del mismo., Cuando la pila de
Lojas ha bajado en grado suficiente, un movimiento vivoiante descen~
dente més acusado de la barra sensora hace que el braze acciona-
cor accione el interruptor y restablezeca el circuito del motor
s3levador. El motor, reactivado, se pone en funcidn hastu que el mo-
vimiento ascendente de la pila hace de nuwevo girar a la barra sen-—
sora ¥y &l brazo accionador suficientemente vara que el trazo de
contacto del interruegtor abra de nuevo éste., Esto, consiguientemen—
te, hard interrumpirse el circuito al motor elevador, detenicendo

la pila de hojas en la altura predeterminada,

Pal sistema se ha revelado totalmente satisfactorio '
vara lograr el resultado deseado. Pero, con el fin de asegurar la
exactitud de la operacién regquerida, se ha visto que era necesa-
rio emplear un notor de escalonamiento, que se ceracteriza por su
capacidad de répida detencisd. al suprimirse la corriente al bobi-
nado surerior del noior. Zsta clase de moitor conprende un rotor o
armadure compuesta Ge imanes pormanentes y un estator, con lo gne
la corriente aplicada al misuo efectfia un movimiento rotative do

la armadura dentro del estator. lste tipo de motor posece vna capa-
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cidad inherente de blogueo, Ademds de estas caracteristicas, tal
notor es, regularmente, muy caro, La utilizacién comercial del
sigbena descerito en la cibada patente de Ostorne et al. ha oxi-
gido el uso de un motor sincrénico Slo~Syn eléciricanente concc—
table para una rotacién reversible, por ejemplo un motor eléo-

trico n® 8§S-150-1077, fabricado por la Superior Electric Co.y

"Bristol, Connecticut, Los motores de inducoidn ordinarics y me-

nos costosos no se han revelado adecuados para esta aplicacidn,
debido &l hecho de caracterizarse por su tendenciz 2 conbinuar su
narcha después de interrumpirse la energia. Bs decir, que después de
haber sido cortada la corrienie excitadora del estebor, continda
girando la armadura, hasta que su inercia gueda compensada con

las diversas pérdidas rotacionales inherentes, Es posible emplear
wn notor ordinario de¢ induccién en el sisteas de la ref:rida pa-
tente de Osborne et al., pero hacerlo y conservar al propio tiem—
o sus exactos ajustes en cavacidad de graduacidn requeriria que
3] motor funcicnara a velocidades inaoeptablemente lentzs, con

1o que la inercia inicial serla muy pequelia,

Conforme al invento, se ha previsto wun aparabo para
elevar una pila de hoJas hagts una altura previamenie delerminada,
gque comyrende: un érgeno sensor montado en dispvosicién do movi-
miento, movimlento que se realizs en respuesia al que efectiia la
vrovisién de hojas hacia la altura predeterninada; un Srgano mo-
tor adaptado para llevar la pila de hojas hasta la altura prede-
‘terminada; wn circuito de aocionamiento del moior que posee wn
orimero y un segundo rocorridos para suninistrar corriente alterna
¥ corriente rectificada en medla onda, resvectivanmente, al citado
drgano motor, para accionar ¢tate a wne velocidad alta o bajay; wn
oriner dispositivo interrupier acovlado a dicho drganc sensor para

inactivar dicho primer recorrido y activar dicho segundo reco-
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rrido 2l moverse dicha pila de hojas hacia la altura predeter-

C
=

ninada a la velocidad mayor; un segundo dispositivo interrup-—
tor acoplado a dicho drgeno sensor vara inactivar dichos primero
¥y secundo recorridos,pora interrumplr el paso de corriente a
dicho érgano motor y detener la pila de hojas en respuesta a la
provisién de bhojas que llega a la altura predeterminada,

Describiremos shora wn eojemplo del invento, con re-
ferencia a los nlanos adjuntos, en los cuales: |

la fig., 1 es wna vista en planta de los mecanisuos
alimentadores de hojas, la unidad menipuladora de hojas y los man-
dos correspondientes, construldos conforme a la presente invencidn;

la fig. 2 es una vista en alzado lateral del wonjunto
reprosentado en la fig, 1j

la fiz, 3 es wn2 vista secclonal tomada a lo largo de
las  lineas 3-3 de la fig, 1;

la fig, 4 es wna vista en persvectiva del érgano in~
terruptor y del brazo accicaador gue aparece en lag figs. 2y 35 ¥

©la fig. 5 es wn esguema eléotrico de los medlos de
accionamiento del conjunto representado en las Tigs., -4,

Se ha representzdo en las figuras un material en forma
de una pila de hojas 10, de las cuales la mis elevada 12 estd
adaptada para ser expedida desde dicha pila, por un mecanismo ali-
mentador de hojas, 14, que incluye tubos de seccidén neumdtica 16,
¥ que hace avanzar las hojas hasta el rodillo alimentador 18, La
pila de hojah va sustentada por uwna bandeja 20 provista de unos ro-
dillos 22 méviles en unos canales verticales 24 vara levantar ¥
bajar la pila con respecio a los tubos de seccidn neundtiean,

La bandeja lleva asociado un cable 26 montado sobre un Arbol o po-
“ea 28, La bobina va montada en disposicién rotativa sobre wn eje

32 que se proyecta a través de uno de los bastidores laterzles 34
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de la unidad sustentadora de las hojas, El extremo del eje 32
opuesto a 12 bobhine 30 comprende la inclusibn de una ruesda den—
tada 38 que coodera con un tornillo sin fin 36 montado sobrs la
armadura o rotor 40 del motor designado con la referenciz 42. Un
tipo de motor apropiado para esta funcién es un motor de conden=
sador partido, vermancnte, reversibdle, de 8 polos , Tipo 1C 1 -
34 RL, fabricadio vor la Boding Electric Company. La rotacidn del
motor 42 en una primera direccién, o direccién antihoraria, hard
girar el engranaje 38 y vor consigﬁiente la bobina 28 para hacer
descender la pila de hojas, la rotacién del rotor 40 y del tor-
nillo sin fin 36 en direccidén opuesta, hard girar en conirz-rota~
cién su engranaje 34 y la bobina 28 vara elevar la pila de hojas
sobre la bandeja 20.

Situada vor encima de la posicién horizontal de ali-
mentacién de hojas,de la provisidén de las mismas, hay una barra
sensora en forma de U, 44, Lo barra sensora estd montada en disno-
sioién rotativa en wnos ejes cortos 46 y 48, montados conxial-
uente en los bastidores laterales 34 del conjunto, Bl ejc corio
48, situado en el lado del avarsto adyacente al motor 42 se pro-
yecta a través del bastidor lateral 34 y lleva fijado en su ex-
tremo opuesto un brazo aceionador dol interrivior, 50, que gira
en coincidencia con la barra sensore 44, El brazo accionador del
interruptor, 50, lleva un muelle espiral 52 fijado cerca del niri-
ner extromo 54 del brazo accionzador. El extremo opuesto del g
lle estd montado sobre un gorrén 56, en el bestidor de la mé-
quina y actdz en el‘seniiﬂo de impeler continuamente al braazc ac=
cionador del interruptor a una posicidn néxinma inferior, Bsio, 2
su vez, tenderd o hacer girar hacia zbajo la barra sensora 44,
hacia la pila de hojas situvada sobre la bandeja,

Situados tombién junto a este primer extrenmo 54 del
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brazo aceionador del interruptor, 50, hay un par de interruptorecs
limitadores 6LS y 10LS, coaccionables con el brazo acclonador del
interruptor. Una parte plana 60 en ol extremo del brazo accionadpr
del interruptor entra en contacto con el exiremo de 1015, mieﬁtras
que wn tornillo de montaje 58 ajustuble a través del brazo de la
barra sensora, entra en contacto con el brazo accionador de 6 LS.
Batos interruptores se hallon orientados con respecto al brazo ac-
cionador del interruptor de modo que cuando el brazo acciainador
gira a la posicién exbtrema intihoraria, segin la figz, 3, se man-
tienen cerrados estos interrupbores normalmente abiertos. FEl giro
del brazo accionador en wna direccién semejente a la de las agujas
del reloj, como el causado nor el movimiento de la provisién de
hojas contra la barra sensoma, hace que el tornillo de montaje 58
se mueva primero en el sentido de alejarse del extremo da 6 LS
para hacer que este interriptor se abra. La ulterior rotucién en
sentido horario del brazo de la barra sensora hard despuds que

la barra sensora se aleje del extremo de contacto de 10 13 y

wbra también este interruptcr limitador, normalmente abierto,

EL extremo del wrazo accionador del interruplor nmds
alejado'de los interruptores puede llevar asociado un dispositive de
leva, Segun descrito en la indicada patente Osborne et. al., esta
accidn eleva la barra sensora fuera de la yrovisidén de hojas al
1r descargdndose cada una de ellas, para roducir la resisiencia,
Esto no afecta a la secuencia de interruptores, puesto que éstos
se hallan normalmente abiertos durante la slimentdcién de las hojas.

Nos referiremos ahora al circuito eléctrico represen~'
tado en la fig. 5. Cuando la pila de hojas se encuentra en la pogi-

cién més bvaja, una vez gue el interruptor inferior SH-6B queda

wceionado, el cmplazaniento fIsico de la bandeja mantendrd abierto

el interruptor limitador 9 LS, con lo que no pasard corriente ni
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al bobinado suyerior ni 8l bobinado inferior del motor 42.

Para accionar la bandeja hacia arriba, es nscesario
oprinir el botén superior Si-64 vara permiiir el paso de cow-
rriente a través de los contactos 3 CR~1B, 6 LS y 10 L3 que se
encuentran en su orientacidén cerrada debido a la orientvacidn
antihoraria de la barra sensora y del brazo acciconador durante lz
accidn sustentadora del nuelle. Esto ocasiona el suministrode co-
rriente alterna al bobinado superior del motor y el consigulente
novimiento de la pila de hojas hacia una orientacidn correspons=
diente a la alimentacidn de hojas mediante el tornillo sin fin 36,
el engranaje 38 y la bobina 28.

A1 establecer 1a pila de hojas un contacto inicial
con la barra sensora 44, la barra sensora serd accionadia hacia
arriba hasta que la misma y el brazo accionador del interruptor
se hayan movido lo suficiente pvara permitir la apertura de 6 LS.
Abierto 6 LS, pasa la corrienie a fravés del rectificador SR-3
yue vermitird que la corriente rectificada en media onda puse a
sravés del 10 LS cerrado hasta el bobinado superior del motoxr.

Al ser accionado el motor ahora ror corriente rectificads en media -
onda, hard gue el rotor gire y se eleve la bandeja a une velocidad
extrenadamente reducida. Este movimiento continta extonces hasta
gue la pila de hojas y la barra sensora han alcanzado su altura
adecuada, en cuyo momento el brazo accionador del interruntor
parderéd contacto con 10 LS. En este momento 10 LS estard en su
estado normalmente abiorto para eliminar toda energia'procedente éel
hobinado suparior del motox., Bstas caracteristicas de aubtoblogueo
del tornillo sin fin y del engranaje dentado prohibe, como on la
citada patente de Osborne et. al,, el descenso de la provisidn de
hojas sobre la bandeja.

En el funcionamiento normal, puede moverse la bandeja
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hacia arriba mediente rotacidén del motor a razdén de T20 revolu-
ciones vor minuto bajo entrada de corriente alterna. la conmubo
cién a corriente rectificada en media onda ocasionard un efecto
de detencién eléctrica sobre la armadura, y el motor continuerd
entonces siendo accionado a 15 revoluciones vor minuto, nrédc-
ticamente menos del 10 por ciento de la velocidad inicicl, Con
esta baja velocidad del movimienlo del motor, el cese d2 corrien-
te del motor permitird su parada a una altura desde la ove nodrs
slinentarse el vavel con sepguridad. Por tal altura deses signi-
{icarse una elevacibn exacte de unas 0,020 pulgadas ( 0,508 mn)
en mis o en menos,sobre el grueso de 6~8 hojas de papel, A

Segin va vacidndoso la vrovisidn de hojas d:l montén,
a medida que van extraydndose las mismas, va reduciéndose cons-
tantemente la altura efectiva de dlcho montén. Cuando han sido
sacadas varlas hojas del montén, la barra sensora vivoiard hacia
abajo, en direccidén a la pila de hojas, cerrando asi el interruptor
10 L8, Al occurrir esto se introduciré la corriente rectilicada en
media onda, en el bobinado superior del motor vara elevar nueva
y ligeramente la pila 2 baja velocidad hasta alcanzar dichka pila
la altura aproviada, de nuevo. Bsta accién centinda nicentras quew
de una cantidad suficiente ds vapel sobre la bandeja, para ser
ezpedido,

5i se desea, por alguna razdén, hacer descender la
pila de hojas de papel, por ejemplo para cambiar el tamaiio del
material, sélo serd necesaric oprimir el bolén inferior SW-6B.
Al efectuarse esto, dejard de suministrarse energla al bobinado
superior del motor, puesto que se encontrard abierto el reco~
rrido de corriente. En esta condicidn, pasa la corriente al sector

12 CR y 3 CR para cerrar 12 CR-l y suminisirar corriente alierna
a través de 12 CR~l y 9 LS ai bobinado inferior del motor, Asi,
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girard:el motor a wna alta velocidad para hacer descender r&pi-
damente le provisidn de hojas, Cuando la bandeja llega a su posi-
cién més baja, se abre el interruptor limitador 9 LS para suprimir
la cnergla del Wobinado inferior del motor, deteniendo el movi-
niento de la bandeja.

Situado también en asmoociecién con wna bandeja, se en-
cuentra un interrupitor limitador correspondiente a bvajo nivel de
panel, 4LS, Cuando se ha redwcido mucho la cantidad de lojas en
1la bandeja, ésta se elevard a una orientacién mds alta de lo de-
geable, Cuando esto sucede, se ceprard el interruptor limitador

4 LS, normalmente abierto, para accionar los relés 12 CR y 3 CR.

Accionado 3 CR, se abrird 3 CR-1B y se cerrard 3 CR-lA, para impe-

dir el naso de corriente al Lobinado superior del motor, DIxcitado
12 CR, me cerrard 12 CR~l para vermitir el paso de corriente alter-
ns al bobinado inferior del motor, awngue no haya sido oprimido

el botén inferior SH-6B,

Como puede comprenderse por la descripeién que ante~
cede, el aparato ¥y los controles de la presente invenclén dan como
resultado el empleo de un motor menos costoso para regular la ale-
tura de wna pila de hojaé de vapel de alimentacién. El sistema deo

coutrol tiene también la ventaja de wermitir clevar y descender la

pila de hojas a velocidades exiremadamente altas, para reducir al
ninimo el tienpo de montaje cuando desee cambiarse la provisidn de
hojas empleadas, La gran rapidez de sublda del elevador no ocasiona
problemas respecto a su adecuada posiocidn, debido a la conmuiacidn

del motor a una velocidad inferior segin se acerce el montén de

hojas & su orientaoidn adecuada.
51 bien se ha descrito la presente invencién, en cuanto

a2 sus objehos y ventajas y se ha representado, dentro de una forma

de 2jecucidén esyecifica, no se pretende que quede linitada por la
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misma, sino que se desea cubrir el ilanvento ampliamente, dentro

del alcance de las reivindicaciones que siguen.
En resumen, pues, la Patente de Invencidn que se

solicita deberd recaer sobre las siguicntes

= v e e,
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REIVINDICACIONDS

1. Aparato para mover un material o pieza de trutajo

¥y detenerlo despuds en un emplazamiento predeterminado gue comprende:

m Srgano sensor montado en disposicidn mééil, vara
moverse en respuesta sl movimicnto de la provisidn de hojas haciz
la altura predeterminadas

un 6rgeno nmotor adaptade para mover la pila de hojas
a la alturs predeterminada;

un cireuito de control del motor compuesto d3 wn pri-
mero y un segundo recorridos para el suminisiro de corriente al-
terna y de corriente rectificada en media onda, respectivamentc,
21l citado érgano motor, a fin de acviomar dicho motor a alta o
haja velooidad;

wn primer drgano interruptor acoplado a dicho 6rgeno
sensor pars inactivar el citado primer recorrido y activar dicho
gegundo recorrido, al moverse la referida pila de hojas nacia ia

altura predeterminada a zlta velocidad;

-

un segundo Srgano interruptor acoplado a dicho dispo=
sitivo sensor para inactiver los citados recorridos primnro y se-
gundo, a fin de interrunpir la corriente al indicado érgnno motor
¥y detener la pila de hojes ea respussia a la llegada de la pro-
visién de hojas a la altura predeverminada,

2. El aparato segin la reivindicacién 1 en el que
dicho drgano sensox se nmueve y dicho segundo drgano interrupior
se reactiva mediante la salide de las hojas de la pila consti—
tulda por las nmismas, vara acclonar dicho motor y dicha pila de
hojas & la velocidad baja, a fin de elevar nuevamente la pila de
hojas hasta la altura »redeterminada.

3, Bl aymsrabo sexln la reivindicacién 3 sn el jue

el rprinero y el segundo Srganos interruptores se hailan consctades

x man  p——

. A v v T = e W
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en serie y dicho circuito ineluye un rectificador en paralelo

R
wha ik
¥ e

‘i4

X
i" LT TL (R T ‘

con el primer drgano interruptor citado, de modo aue se hace
pagar corriente alterna mvor dizhos primero y sezpundo Srgenos
interruptores al vesar por dicho rectificador, cuenlo se acciona
dicho motor & la velocidad aliaz, y de modo que se hace pasar

corriente rectificada en media onda a través de éicho recti-

- ficador y segundo érgano interrupbor cuando se acciona ol men-—

asionado motor a la velocidad bhaja,

4. Aparato para mover un material o pieza de tfa—
bajo y detenerlo desnués en wn emplazamiento nredeterniragdo, cue
comprendes

un érgano motor accionable para mover el material,

un circuito pars suminisbtrar corriente 4e onda
completa al indicado organo motof para .accicnar dicho
notor ¥ dicho‘material a wna alta velocidad segin se mreve hacia
el emplazamiento predeterminado,

un frgano sensor para detectai cudndo se aproxina
el material o pieza de trabajo al emplazamiento predeterninado y,

en su respuesta, para modificar el mencionado circuito ¢ fin de

suninistrar corriente de media ohdalral mencionzdo
Srgano motor paravaccionar dicho material o pieza de trahajo a
una baja velocidads

y medios respondientes a la llegada del naterial 2
dicho emplazamiento predeterminado para interrunpir la corriente
al citado 6rgano motor, con el fin de detener el naterial en el
emplazamiento predeterminado,

5. El aparato segin la reivindicacidn 4 en el quo
dicho circuito comprende un nrimer érgano interruptor y un rec~
tificndor en paralelo y un ssgundo érgeno interrunior en serie

con el mismo, ¥ exr el gue la alta velocidad se consisue naciendo



pasar corriente alterna p§ 1Z.=, 5%.509491‘11%91‘0 Y segundo organos

interruptores, mientras que la baja velocidad ce odtiene mediun-
te ol paso de corriente rectifiocuda en media onda, a través de
dicho rectificador y de dicho segundo drgano interraptor.

6. Se reivindica por Ultimo ccmo objeto sobre el gue
ha de recaer la Patente de Invencidn gque se solicita: APARATO Ph~

"RA HCVER UN MATERIAL O PIEZA DE TRABAJO Y DSTENLRLO TESFUES BN UN
EMPLAZANIENTO PREDETERINADO. '

Todo conforme queda descrito y reivindicado e¢n la vre-
sente memoris descriptiva qﬁe conéta de catorce piginss necanogra=
fiadas y dibujos adjuntos. .

. ‘ Madrid 14 de Koviembre de 1.$59

BERITARDO, UNCRLA
DD,
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