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INVENCION

por "PERFECCIONAMIENTOS EN UNA INSTALACION DE LAVADO Y SECAJE
PARA AUTOMOVILES", g favor de la firma italiana SOCIETA’ PER
AZIONI EMANUEL, residente en Via T. Grossi 18, TURIN (Italia).

MEMORIA DESCRIPTIVA

La invencidn se refiere a una instalacién

pere lavado y secado de automéviles.

Les instelaciones para el lavado automdtico
de automéviles son conocidas, y comprenden unag wnidad mévil
de lavado.en la forma de una estructura en portal o llamedo
arco de lavedo mévil sobre una via formada por un par de
raiiea dispuestos en lados opuestos de un esbaeio &8 ger ocu~
pado por el vehfculo g lavar, siendo apto el arco de lavado
0 estructura portal para extenderse sobre partes sucesivas
del cuerpo del vehiculo bajo movimiento relativo entre ellos.
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Le unidad lavadora estd provista en gene-
rgl de un par de cepillos giratorios dispuestos con ejes ver-
ticales de rotacidn y que tienen gna separacidn variable,
epta pars actuar principalmente en los laterales del cuerpo
del vehfculo., Ademds, la unidad lavadora esté provista
de un cepillo horizontal giratorio ajustable en altura
¥ apto para actuar sobre las porelones extremas y sobre
el tejadillo del cuerpo del vehfculo. Ia unided lavadora
estd equipada ademds de dispositivos para rociar contra
el cuerpo del vehfculo chorros de agua pura, 0 ggua mezclada
con detergentes u otros ingredientes, bejo movimientos
sucesivos de la unidad en direcciones opuestas sobre la
via.

Asimismo se conocen unidades automdticas para
secar vehiculos lavados y himedos, que comprende un arco
llemado de secaje en la forma de una estructura portal
mévil sobre una via que comprende un par de carrillos
de guia dispuestos en lados opuestos de un espacio g ser
ocupado por el vehiculo & ser secado. '

Tales unidades de secaje Se equipan cominmente con
ventiladores potentes que dirigen corrientes de aire fuertes
contra las superficies de los lgdos y partes superiores'
del cuerpo del vehfculo despuds que éste ha sido-lavado.

La unidad de secaje incluye salidas pare soplar aire

hacia abajo contra la superficie superior del cuerpo del
vehfculo, giendo estas salidas ajustables en alitura res-
pecto al ouerpo del vehfculo. Los desplazemientos verti-
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cales de estas salidas pueden efectuarse gutomiticamente
en respuesta a un palpador convenientemente dispuesto
sobre la estructura que lleva las salidas de forma

que sigan la configiracién de la superficie superior

del cuerpo del vehfculo cuando la unidsd de secaje atre-

viesga el cuerpo.

En la instalacidn existente para lavado y
secado de asutomdviles no se prevé correlacidén automdtica
entre la operacién de las unidades de lavado y secaje:
le unidad de secaje se situa usualmente en una instele-
cidn elejada de aquells en gue actia la unidad de lavado.
Esto da por resultado una considergble tosquedad de la
totalidad de la instalacidn y afecta adversamente la econo-
mia de su funcionemiento, ya que cada unidad tiene que ser
acclonada individualmente y supervisada por operarios di-
ferentes o, si solamente las atiende un operario, su aten-
cidn tiene que dividirse entre las dos unidades.

Un objeto de la presente invencidén es propor-
cionar uns instalacidén combinada de lavado y secaje para
autombviles, que evita las desventajes arriba mencionadess,
que es sencilla y barata en construccién y que es fécilmente

controlable en el funclonamiento.

La invencidn proporcions por consiguiente una
instalacidén de lavado y secaje para automéviles caracte-
rizads por comprender una unidad de lavado y una unidad
de secaje méviles a 1lo largo de una via de gufa comin que
comprende un par de reiles dispuestos en lados opuestos
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del espacio para reclbir un ocuerpo de vehiculo a ser
limpiado, y medios de control psra controlar los movimien-
t0s de las unidades de lavado y secaje a lo largo de la
citeda via y el funcionemiento de las citadas unidades
pars efectuar respectivamente el lavado y secale, en una
secuencis predeterminadg.

Loas mediog de control se disponen preferentemente
de forma que la unidad de secaje sigue el movimiento de
la unidad de lavado durante parte por lo menos del movimien-
0 de esta Wltima, inicidndose automiticamente la opera-
¢ién de la unidad de secaje despuds que la unidad de lavado
ha atravesado unz cierta longitud del espacio receptor de
vehiculo,

De acuerdo con uns reglizacidn preferida de la
invencidn, la unidad de secaje inicia su movimiento desde
una posicién adyacente a la unidad de lavado e inicia su
carrers hacig adelante con un ligero avance sobre la unidad
de lagvado. '

La velocidad a que la unidad de secaje realiza
sus cerreras de avance y retorno respeqtivamente lejog de
¥y hacia su posicidn de pertida puede ser tal que la unidad
de secaje estd constantemente espaciada de ls unidad de
lgvado. Esto es importante durante la carrera de retorno
de esta Wltima con objeto de permitir un tiempo para que
el agua de lavado fluya desde lg superficie del cuerpo del
vehiculo.
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Ulteriores caracteristicas y ventajas de lg in-
vencidn serén evidentes de la deseripecidn que sigue,
dada por via de ejemplo, con referencia a una realizacién
praferids ilustrads en los dibujos que se acompefign, en

los que:

La figura 1 es una vista en perspective que ilus-
tra la unidad de secaje empleada en la instelacibn de
lavado y secaje de vehfculos de acuerdo con la citada
reglizacién de la invencidn,

Las figuras 2 a T son vistas en elevaciones latera-
les esquemdticas que muestran uns instalacién de acuerdo
con ls invencidn en verias etapas de su ciclo operacional.

Lg figura 8 es un esquema que muestra parte del
circuito eldctrico de la instalacién que controla el fun~
cionagmiento de la unidad de secaje de la citada instalacién,

La unidad de secaje mostrada en la figura 1 compren~
de dos montantes verticales laterales 1, 2 y un miembro
transversal horizontal 3 que forms con los montantes 1, 2
ung estructura de portal o arco de secaje. Los montantes 1
y 2 reposen gobre respectivos carros 4, 5 cada uno mévi-
les a lo largo de respectivos railes paralelos 6, T de unas
via de gufa B, a traviies de la interposicidn de ruedas, no
mostradas. El carro 5 es impulsado mecdnlcamente por una
unidad motor-reductor alojada en una carcasa 8.

V Los montajes 1 y 2 soportan externamente en
sus extremos inferiores respectivos ventiladores 9y 10, im-

pulsados por respectivos motores, 11, 12,
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Log ventilagdores 9, 10 giraen eire y lo dirigen
a través de conductos incluidos dentro de los montantes
1, 2 y ol miembro transversel 2, que son de construccidn
hueca de seccidn en cajas, hacia ranuras de salida latera-
les verticales 13, una solamente de las cuales es visible
en lg figura 1, llevadas por los montantes 1, 2, y una ra-
nurs de salida horizontal superior 14 llevada por el wi en-
bro transversal 3. Mangueras flexilbles respectivas 15, 16,
conducen mire desde los ventilasdores 10, 9 respectivamente
a le ranure de salida 14.

La ranura de salida horizontsl 14, cuye aberturs
estéd dirigida hacia abajo, es llevada por ung estructura
de soporte 17 en forma de U invertida que tiene hrazos
laterales verticales que se montan con desplezamiento e
1o largo de gulas verticales, no mostradas, aéeguradas'a
las superficies que se enfrentan hacia gbajo de los montan~
tes 1, 2 para efectuar el gjuste vertical de la zltura
de lg ranura de salids horizontal 14.

La estructurs de goporte 17 lleva un pelpador 18
que se @socia opergtivamente con un microrruptor 19 conec-
tado mediante un cable 20 (solamente parte del cusl se mues~
tre en la figura 1) con unas unidad de control (no mostrada)
que controla el funcionamiento de wn servomotor, no 0o g
trado, pera efectuar el movimliento hacis arriba de la
egtructura de soporte 17 junto con lg ranura’'de salida 14
cuando el palpador 18 conecta con ung presidn predeter—
minada la superficie superior del cusrpo de un vehiculo
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BEn le instalacidn combinada de lavado y secaje
de acuerdo con lg invencidn se muestran las figuras 2 a T:
una unided de secaje de la olase previamente descrita con
referencia a lg figura 1 e indicads en general por AAque
se monta para movimiento de un lado a otro a lo largo de
la via de gula horizontel B que asimismo gufa el movimiento
de un lado a otro de la unldad de lavado indicads en gene-
ral por AL.

La energfa eléctrica para el funcionamiento de
la unidsd de secaje AA se suminigitra mediante un cable 21
desde wna clavija y toma de corriente eldctricos 22, y la
unided lavadora AL se suministra con energia eldctricea y
agua o través de un conducto compuesto 23 conectado a ung
clavija y toma de corriente eléctrica combinada y un grupo
de agus 24.

La unldad lavadora AL es de tipo conocido que
tiene un par de cepillos laterales 25 (solamente se mues-
tre uno en las figuras 2 a 7) giratorio en torno de ejes
verticales, ouya separscidn es ajusteble para permitir
el paso de cuerpos de vehiculos de anchos diferentes. La
unidad AL inecluye edemds un cepillo superior 26 que es
giratorio en torno de un eje vertical y es ajustable en
altura. Adicionglmente, la unided de lagvado AL estd prow
vista de conduccliones arqueadas suministradax con ague
puras 0 asgua mezclads con detergentes o pulimentadores

pera el cuerpo del vehiculo, que comunican con toberas
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aptas para dirigir chorros de agua contra la superficie
del cuerpo del vehficulo que se esta lavando.

La unidad lavadora ALy que puede estar provigta
de accionadores hidriulicos y neuméticos de tipo conocido,
se controla durante el funcionamiento automdtico de la
instalacién de wne consola de control elictrico indicada
esquemgticamente por Q. La unidad lavadora es de tipo cono-
cido y puede, por ejemplo sexr del tipo que se vende poxr
los solicitantes bajo el nombre de fébrica "Automec'.

Haclendo referencia a las figuras.Z a Ty la insta-

lacidn funcions como sigue:

En la condicién inoperativa de-la instalacidn, 1la
unidad lavedora AL y la unidad de secaje AA estdn en sus po-
giciones iniclales respectivas momiradas en la figura 2Q
Lg unidad lavadora AL es estacionaria contra un tope
de 1imite 27 en el extremo derecho de la via B (como se
ve en la figura 2) y la unidad de secaje AA estd junto
a lg unidad lavadora AL. E1 cepillo horizontal 26 de la
unldad lavadora AL y la ranura de sellda horizontel 14 |
de la unidad de secaje AA estén en su posicién méds supe-
riox,

Al poner en marcha el ciclo operacionsl aubomé-
tico de funcionamiento de la instalacién, el cepillo hori-
zontal 26 de la unidad_lavadoia AL es descendido y los cepi-
1llos verticales 25 son llevados juntamente a posiciones
que se gcomoden a las dimensiones del ousrpo del vehiculo
Ve Las dos unidades Al AA se avanzan luego desde sus pogl-
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ciones iniclales (figura 2) en la direccidn del cuerpo del
vehfculo V a ser lavado y secado, como se indica por las
flechas 28 y 29 respectivamente en la figura 2.

El movimiento hacia adelante de la unidad de seca~
jo AA se inicia por anticipado ocon respecto. s la unided

de lavado AL con objeto de espaciar las dos unidades por

ung distencie predeterminada g (figura 3).

Durante esgste movimliento hacis asdelante de las

unldades AL, AA la unidad de secsje AA es lnoperativa,

es decir, sus ventiladores 9, 10 no son impulsados y su
ranura de salida horizontal 14 se mantiene en su posicién
més superior. Sin embargo, al propio tiempo la unidad la-
vadors AL es operatlva, girando y limpisndo sus cepillos
25, 26 las superficies del cuerpo del vehiculo Vy e cuyes

‘superficles se suministra agua mezclada con champi y agua

de enjusgue.
Al final del movimiento hacls adelante de lag doas

unidedes, la unidad lavedors AL y unidad se secaje AA estén

en las posiciones mostradas en la figura 4; la unidad de
gsecaje AA se sitie con sus carros de soporte 4, 5 en proxi-
midad a los topes de limite posteriores 30 y esta ain
egpaciada por la distanela g de la unidad lavadora Al.

Lg unidad de lavado AL inieia shora su movimiento
de retorno en la direccidn de la flecha 31, girando sus

~cepillos 25 y 26 y suministrando sus toberas agua de enjua;

gue y wna mezcla de liguido para pulir en himedo. Lia unidad
de secaje AA permanece estacionaria por un perfodo de espera
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durante el cual sus ventiladores 9, 10, son accionsdos y
suministran aire a las ranuras de salida lateral 13 y a la
ranura de salidg horizontal 14, estando esta Wtima durante

este tiempo en su posicidn més superior.

El movimiento de retorno de la unidad de secaje
AA en la direccién de la flecha 31 se inicia despuds que
el arco del lavado AL se ha movido aproximadamente 2-~3 me-
tros en esta direccidn, (figura 5). Cuando se incia el
movimiento de retorno de ls unidad de secgje AL, su ranurs
horizontal de salida 14 se mueve dentro de su posicidén mds
inferior, estando el desplazamiento vertical ulterior de

la ramrs 14 luego bajo el control automdtico de su unidad
de control.

La unidad de lagvado AL y la unidad de secaje AA
86 mueven shora conjuntemente en la direccién de la flecha
31, espaciindose aparte por aproximsdamente 2-3 metros, y des-
plazendo a la misma velocidad en esta direccién de forms
gue este espaciado se mantiene duraente el movimiento de
retorno (figura 6). Cuando la unidad de lavado AL completa
la limpieza y ¢l pulido himedo de las superficies del ocuerpo
de vehiculo V, la unidad de secaje AA sopla chorros de gire
contra estas regiones superficiales de las cuales se ha de-
saguado una cantidad substancial del ggua de lavado y en=-
juague. La ranura de salida horizontal 14 de la unidad de
secaje AA se desplaza verticalmente durante este movimiento
de retorno pars seguir el perfil de la superficie superior
del cuerpo de vehfculo V, bajo control automdtico en respues-
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Al completsar el movimiento de retorno, la unidad del
lgvado AL alvanza primero el tope de limite 27, despues de
1o cual sus ceplllos verticales 25 se separan y su cepillo
horizontal 26 se eleva a su posicién nés guperior prepa-

rado pars el iniclo de un ciclo ulterior.

El funcionamiento de la unidad de secaje AA se
controla durante su movimiento gnterior y de retorno
desde la mismg consola de control Q desde la cual se con-
trolg la unidad lavadora AL. Desde lg consolg de control
Q se efectila el control manual del movimiento de las dos
unidades (a saber: puesta en marcha, paro y paro de omeT-
gencia) y el control de funcionamiento de las unidades
(por ejemplo, funcionamiento de log ventiladores 9, 10).

Bl periodo de espera durante el cual la unided de
seceje AA permanece estaclonario habiendo completado su
movimiento hacis adelante esta temporizado mediante un inte-
rruptor de retraso incluido en un circuito de control elde-
trico descrito a continuecidn con referencia a la figura 8.
Este perfodo de espera se ajusta de forms que permite el agua
de enjusgue elimingr totalmente el detergente que se ha
rociado previemente sobre la superficie del cuerpo del
vehiculo V y para permitir a este agua de enjusgue fluir
lejos de la superficie del cuerpo del vehiculo V.

El movimiento hacia abajo y/0 hacis arribas de la
ranura de salida horizontal 14 en la unidad de secaje AA

se efectia normslmente mediante control remoto desde la cone-



e

10,

15.

20,

25¢

]
)
[y

|

sola de control eléetrico Q. Sin embergo, el palpsdor
electromecanico 18 controle su movimiento vertical g
través de su interruptor asociado 19 péra oceslonar que
la ranura de salida 14 siga el perfil del cuerpo del vehi-
culo V, independientemente de la consola de control Q, du~
rante el movimiento de retorno o trabajo de lag unidad de
secaje AA. Ademds, durante este movimiento de trabajo, el
control automdtico del movimiento vertical de la ranura

de salida 14 puede si se desea estar supeditado por medio
de un interruptor manusl 33 en 1lag consolg de control Q, ¢o-
mo se indica a continuacidén con referencia a la figura 8+

El funcionamiento de control del circuito eléc~
trico de la unidad de secaje AA, mostrado en la figura 8,
conprende une serie de seis conductores generslmente indli-
cados por 34, conectables a la consola de control Q que con-
trola el funcionamiente de la wnidad lavedors Al. El circuito
comprende, ademds del interruptor de retreso arriba men-
ciongdo 32, un interruptor de botén pulsador 33 y un inte=-
rruptor 34 en serie con un relevador 35 asociado con cone
tactos normalmente abiertos que controlan el suminigtro
de energla al servomotor para el movimiento de la ranura
de salida 14 verticalmente.

El circuito incluye ademds contactos 36 para
el interruptor de control remoto gque controls el motor
que efectiie ol movimiento de retorno de la unidad de Sam
caje Ad. Los contactos 37 y 38 en serie con el interrup-
tor de retraso 32 son acclonados mediante interruptores
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de control remotor auxiliares y se conectan en serle con
un interruptor limite de retorno 39 para la unidad de
secaje AA. Contactores guxiliares 40, 41 y 42, 43 contro-
lan el funcionsmiento de los motores paras efectuar el
movimiento de la unidad de secaje AA durante sus movi-
mientos hacia adelante y de retorno respectivamente}

Los contactos 44 y 45 de un interruptor de control remoto
euxilisr controlan el funcionamiento del motor que efec—
tda el movimiento hacis adelante de la unidad de secsje
AA.

Se comprenderd que los detalles constructivos de
las realizaciones de la invencidn pueden veriaerse amplis-
mente con respecto a 1o descrito e ilustrado por via de
ejemplo, sin salir del objeto de la invencién como se

define en las reivindicaciones anexas.

As{, por ejemplo, durante el movimiento hacia
adelante, la unidad de secaje puede estar junto a la
unidad levadora y moverse mediante la Wltima, estando ino-
perativo su motor particular de propulsién. E1 motor de
propulsidn de la unidad de secaje se podri en marcha
solgmente al inielo del movimiento de retorno de esta
Wltima, con une economia congiderable en conswmo de lg
energia eléctrica requerida para el funcionamiento de la
instalacidn,

La invencién comprende asimismo une instalacidn

en la que lg unidad de secaje es mévil a lo largo de la
misma via que la unidad de lavado, siendo sin embargo,



las posiciones de puesta en marche de las dog unidades,
normglmente situadas cerca de exbtremos opusstos de su
via comin, En este caso, el funcionamiento de la instala-
cién se iniciarfs con un movimiento hacia adelante de

5. la unidad de lavado, inicidndose el movimiento de la uni-
dad de seceje despuds que la unidad de lavado haya des-~
plazado sobre una cierta longitud de su movimiento de
retorno hacia su posicién de inicio respectiva.

En este caso, el funcionamiento de los ventila~
10, dores de la unidad de secaje, que sigue lg accidn de la
unidad de lavado en la superficie del cuerpo del vehi-
culo, puede ceser despuds que la unidad de secaje ha
alcanzado una posicidn en la que estd junto a la unidad
de lavado, habiendo alcenzado esta Wltima su posicidn de
15, inicio en su movimiento de retorno. Sin embargo, el funcio-
namiento de los ventiladores én laz unidad de secaje y la
acoién de esta Wltima puede si se deses, continuarse v
rante el movimlento de retorno de la unidad de secaje
8 su posicidén de puesta en mercha respectiva en el extre-
20, mo opuesto de la via con respecto a la posicidn de puesta
en marcha de lg unidad de lavado.

]
.
i
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Descrito el objeto del presente invento, se de=-
claran nuevas y de propia invenecidn las siguientes reivin-
diicaci.ones con‘prioridad de la demanda de patente italisna
n? 53668 A/68 del 29 de Octubre de 1.968. ‘

l.~ Perfeccionamientos en una instalacibn de la~
vado y secaje para autombviles, del tipo que comprende une
unidad de lavado y unidad de secaje, en puente, para alcan~
zar contorneando todas las partes externas del wehiculo,
cada una en su funcifn, cuyas unidades son méviles & lo
largo de una via de dos carriles paralelos, con espacio
intermedio receptor del vehfculo, dotados de medios auto-
méticos de control de los elementos accionadores, respec—
tivamente en sus funciones de lavado y secaje, caracteri-
z&dos por el hecho de péra el funcionamiento de control
del circuito eléetrico de la unidad de secaje se utiliza
una serie de seis conductores conectables a la consola
de control del propilo funcionamiento de la unidad lavado-
ra, comprendiendo ademds del interruptor de retraso o de-
mora, de un interruptor de botén pulsador y un interrup-
tor en serie con un relevador, asociado con contactos nor-
melmente abiertos para controlar el suministro de energla
gl servomotor para el movimiento de la ranura de salida
de aire verticalmente, incluyendo ademfs contactos para el
interruptor de control remoto que controle el motor que
efectia el movimiento dd retorno de la unidad de secaje,
estando los contactos en serie con el interruptor de re-
traso o demora y siendo accionados mediante interruptores
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de control remoto auxiliares y conectados en serie con uu
interruptor 1f{mite de retorno para la unidad de secaje y
habliendo contactores auxiliares que controlan el funciona-
miento de los motores para efectuar 91 movimiento de la
unidad de secaje durante sus movimientos hacia adelante y
de retorno respectivamente y finalmente hay contactos de
un interruptor de control remoto auxiliar conirolando el
funcionamiento del motor que efectfia el movimiento hacia

adelante de la unidad de secaje.

2.- Perfeccionamientos de acuerdo con la reivin-
dicacién 1, caracterizados por el hecho de la unidad de. se-
caje se controla durante su movimiento de ida y vuelta des-
de ls misma consola de control desde la cugl se controla,
tembién, la unided lavadora efectudndose el control manual
del movimiento de las dos unidades, 0 sea puesta en marcha,
paso y perada de emergencia, de la misma manera que el pe;
riodo de espera, durante el cual la unidad de secaje perma-
nece estacionariz habviendo comfiletado sw movimiento hacia
adelante, estd temporizado mediante el interruptor de retra-
s0 o demora, ajusténdose esta demora o retraso al objeto
de permitir y admitir el agua de enjuague, eliminar comple-
tamente el detergente previamente rociado, as{ como permi-
thr gque el agua de enjuague escurra completamente de las Su-

perficies a secar.

3e= Perfeccionamientos seglin las reivindicaciones
precedentes, caracterizados por el hecho de que con el re-
fraso o demora se verifica el paso de la unidad de secaje
controlado desde la propia consola de mando de manera que la
boquilla de salida de aire horizontal pasa de manejo por con-

trol remoto a funcionamiento automdtico merced e palpador



mpc';

Se

10.

1

. 873348

s
k(|(1|1;|1|x|| )

electromecédnico que controla su movimiento vertical & traw

vés de un interruptor asociado para que esta ranura de sali-
da de alre siga el perfil del cuerpo del vehfculo, indepen-
dientemente de la comsole de control, durante el movimiento
de retorno o trapajo de la unidad de secaje, pudiendo, du-
rante este movimiento de trabajo, supeditarse este control
automdtico de la boguilla de salida de aire & control manual
por interruptor previsto en la consola de trabajo.

4.= Perfeccionamientos en une instalacién de la-

vado y secaje de autombviles.

Seglin se describe y reivindica en la presente me-
moria descriptiva que consta de 17 péginas foliades y escri-

tas a mdquine por una sola de sus caras y acompadadas de los

dibujos reglamentafi--o

Barcelona |paral Madrid, a 28 de Octubre de 1969

Pole
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