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El invento se refiere g una Segadors con gl me~

nos un par de rotores, provistos de Gtiles de corte, que
giran alrededor de ejeS de accionemiento aproximsdamente
verticales y animados de movimiento de rotacidn.

5 La segadora, Segun el invento, Se caracteriza por
el hecho de que al menos una parte de los rotores cubre ejes
de accionamiento. L

En el dibujo adjunto se representen esquemética:b'f E
mente algunos egjemplos delejecucién del objeto del invento, . |

10, Lg figure 12 representa un rotor de la segadora, |
segun el invento, en una seccidn vertical seghn la linea
I-I de la figura 28.

Lg figura 22 representa el rotor de la figura 18
en planta. _

35. Lg figuras 3% representa a menor escale y en planta
eSquemabics ung segadora compueste de cuatro rotores dis-
puestos uno gl lado del 0tro.

La figure 48 Tepresents, en una vists andloga &
lg de la figure 32, una Segadora con cuatro rotores dispues—

20, t0s8 por pares escalonsdamente.

Lg figura 58 representa un rotor anglogo al de
le figura 18, pero con otra disposicidn de los ftiles de
corte.

Lo figura 68 representa 6“01*6. segadora con ocuatro

25, rotores, dispuestos por pares escalonadamente, con su accio-
nemiento y en una vista analoga a la de la figura 34.

Lg figuras T8 representa una parte de le segadora
segun figurg 68, en la que un par de rotores Se ve en une
Sgecidn verticel paralela al eje del rotor.

30 La segadora representada en las figuras 18 y 28
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8¢ monts sobre una vige soporie 1 transversel al sentido
de marcha., Puede estar montada en la parte delantera,
posterior o también lateral de un tractor, Por medic de
elementos en s{ conocidos, que no Se describen con mas
detalle, o8 posible llevar lg Segadora desde el tractor
a lo posicidn de trabajo proxima sl suelo y volverla a la
posicidn de reposoc.

En lg parte inferior de la vigs soporte 1 se fi-
Jan patinegs 2 con los que la segadora se desliza sobre el-
terreno en la posicidn de trabajo. Estos patines 2 se pro-
Veen, perpendiculermente al plano de deslizamiento, de es~
cuadras 3. Encimag de la viga soporte 1 ¥ paralels & ella
Se fijan de forms desmontable carriles 4, dispuestos en la
zona de los patines 2 y encima de la viga soporte 1 con
unsa, separaﬁién 5. Estos carriles 4 soportan por encima
de la viga soporte 1 escudos de gpoyo 6, que Sobrgsalen
en el sentido hacig los patines 2, ligeramente inclinados
hacia delante por encims del canto delantero de la viga
soporte.

Sobrg dos escudos de apoyo 6, situados uno al
lado del otro y que sobresalen de los carriles adyacentes
4, 8¢ fija por medio de tornillos 7 un motor hidrgulico 8.
La segadora, segin figura 38, contiene cuatro motores hi-
draulicos 8, segin la construccidn de las figuras 18 y 28,
dispuestos uno gl lado del otro en una fila sobre lg vige
soporte 1. Estos motores hidraulicos 8 se Conectan en serie
por medio de tuberias de presidn 9 y se acclonan con una
bomba montada en ¢l tractor. Ung tuberle de retorno 10
une el ltimo motor hidriulico conectado en Serie directa-

mente con el deposito de almacenamiento. Las tuberias de
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presidén 9 y la tuberia de retorno 16:" estéan colocadas, fi=-
Jadas por medio de bridas 11, una al lado de otra, sn un
rebaje de la viga soporte 1, formado por ¢l canto poste=
rior del carril 4 y la escuadrs 3 de 1oS patines 2 y lle~
gan, alojadas en el espacio 5 formado por los carriles 4,
hesta 1os racores de conexidn de los motores hidraulicos.

Los motores hidraulicos 8 poseen ejes de acciona-
miento fijos 12, unidos de fornma no giratoria con rotores
14 fijados a discos 13. Estos rotores {4, curvados de for=
na conveXa hacia arriba, cubren los motores hidrdulicos 8,
asi como 108 patines 2 y una parte de la viga soporte 1,
que Se hallan dgbajo. Lios rotores 14 poseen en su periferia -
un borde splanado 15, que sirve pars la fijacidn 'de dos
Gtiles de corte 16 dispuestos diametrslmente. Los Qtiles
de corte 16 se articulan en el borde 15 por medio de bulo-
nes 17. La separacidn entre losAejes de los rotores 14 se
dimensionan de tal forma que las zonas de accidn 18 de los
Utiles de corte 16 Se solapan ligeramente, como representan
las circunferencias de punto y raya de la figura 3.

Dado que el accionamiento hidrdulico no garantiza
una marcha sinerdnice de los rotores existe el peligro de
que los Gtiles de corte 16 y los rotores 14 adyacentss cho-
quen en la zona de Solapamignto. Para evitar esfo, es con-
Veniente que los :bo't;ores 14 se dispongen ligeramentie despla-
22do8 en el sentido vertical o escalonadamente. '

De acuerdo con la inclinascidén de los escudos deg -
apoyo 6, que parten de los carriles 4, los rotores tambien
estan inclinados hacia delante en el Sentido de marcha. En
la figure 18 sg indice el sentido de marcha por medio de

una fleche designada con 19. A ceusa de esta inclinacidn
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de los rotores 14 en el sentido de marcha 19, los utiles

de oorte 16, que giran por pares en sentidos opuestos, cor-
tan la yerbe existente en la zona de su radlo de accidn 18
a corta distancia del suelo. La inercia de los Gtiles de
corte 16 que glran, lanza le yerba que Se estd cortando en-
Tre ¥ poT encims de un par de rotores 14 que giran en sen—
$idos opuestos.

Los Qtiles de corte 16 se pusden colocar oblicua-
mente con relacidn a su plano de rotacién, como se muestra
lg figura 58, para modificar el sentido de lanzamiento de
la yerba. Para ello. se alojan los Gtiles de corte 16 en
ung gerganta 20 prevista en el borde 15 de los rotores 14.

Los rotores 14, bajos ¥ curvados en forma conve—
xa hacia arriba, cubren totalmente los motores hidraulicos
8 y sus Organos de sujecidn g la viga soporte 1. La sali-
da del producto cortado no es obstaculizada en modo alguno.
Por otra parte, los rotores 14, configurados segin el in-
vento, Se encargan de mantener los drganos de accionamien~
t0 del corte eon perfecto estado de funcionamiento ya que
la yerba cortada se algja Completamente de las piezas que
giran, de manera que en eSpecial, Se evita el temido enro~
llamiento de las espigas alrededor del eje de accionamien-
to 12.

La construccidn compacta de la segadora influye
de una forma favorasble, a causs de la configurscidn de
los rotores, en la capacidad 4e transporte de los rotores.

En la figurs 42 se representa esquemdticemente
une disposicidn modificada de los rotores 14 con los co-
rrespondientes motores hidraulicos 8, cubiertos por ellos

¥ fijados g la viga soporte 1. Cada dos rotores 14, que
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cooperan eutre si, se disponen sobre lg viga soporte eaé
calonademente, lo que Se puede obtener por medio de wna
prolongacidn correspondiente de 1os escudos de apoyo 6
desde los carriles 4 hacia el sentido de marcha. Con es=-
ta disposicion se pueden reducir las distancias laterales
entre los ejes de los rotores 14, al mismo tiempo que las
superficies de corte anulares, barridas por los Giiles de
corte de dos rotores adyacentes, Se solapan. Con ello se
evita cualquier peligro de choque de los Gtiles de corte
16, incluso en el caso de que los planos de rotacidn de
los Gtiles de corte se hallen a la misma albtura, sin que
Seg necesario tener en cuenta la posioién de giro de los
rotores entre si y la marchs sincronizada de los mismos.

En las figuras 6 y 7 se representa otro ejemplo
de ejecucidn de una segadora segin el invento. Esta se-
gadora posSee Por encimg de sus robtores una viga huece 21
(figura 72) en la que Se aloja un eje horizomtal 22 ac- -
cionsble desde el tractor. De viga Hueca 21 Se apoya por
medio de dos ejes verticales 24 ;n los patines 23. Sobre
cada uno de los dos gjes verticales 24 se spoyan de for=-
ma giratoria dos cuerpos de rotacién 28, constitufdos por
un tubo 25, un cilindro 26 y una ceperuza abombada 27, = -
anglogs al rotor 14, como se ve en la figura 78,.que Tre~
presenta una de las dos mitades simetricas e iguales de
la segadora. En el extremo superior del tubo 25 se mon-
ta sobre el eje verticel y solidario con 6l un engransje -
cdnico 29, que engrans con otro engranaje conico del eje
horizontal 22 con gl fin de gccionar el eje 24.

Une caja 31 descansa con uno de sus extremos

sobre el patin 23, situsdo por debajo del cuerpo de rota=
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cidn 28, y con el otro extremo sobre el patin 32. A este
patin 32 se fija un eje 33, orientado en sentido vertieal
hecia arriba, en el que se monta de forma giratoria, por
medio de un casquillo 34, un rotor 36 que, igual que el To-
tor 14 representado en la figura 18, posee una proteccidn
abombada 35. A la mismg altura sSe hallan, solidarios con
el extremo inferior del tubo 25 y con el casquillo 34, rue-
das dentadas para cadenas iguales entre sf, que Se unen
por medio de una cadena de accionsmiento 38. Por medio de
estas ruedas dentadas para cadenas 37 se accionan en el
mismo sentido, a traves de los ejes verticales 24 acciona-
dos por los engranajes conicos 29 y 30, un cuerpo de rota-
cién 28 y un rotor 36, de tal manera que el senmtido de gi-
ro de los dos cuerpos de rotacion 28 y de los dos rotores
38 es opuesto, al mismo tiempo que esta orientado desde
la parte delantera al centro de la segadora.

Esta segadora comprende la combingcidén de cuer-
pos de rotacién 28 con rotores 36, 1o que da lugar a que
el producto segado se deposite de forma ventajosa en un
montén Unico y estrecho. Como es natural, la viga hueca
21 8¢ encuentira a uns altura tal y el cilindro 26 de los
cuerpos de rotacion 28 tiene una longitud tal que la yer-
bg cortada, lanzada hacia el interior por los cuerpos de
rotacion 28, que giran hacia el interior, pusde pasar por
encima de los rotores 36.

N 0 I A
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La Pgtente de Introduccidn, que se solicita por
diez aflos, para Espafia, de acuerdo con lp vigente Leglsla=
cidn, deberad recger sobre: "PERFECCIONAMIENTOS EN LA FABRI-
CACION DE MAQUINAS SEGADORAS", citéndose como Fuente de

-



Procedencia: Patente en Suiza n® 436.820, segfn 1las carac
tefisticas eSenciagles de las sié‘uientesz

REIVINDICACGIONES

18.- Perfeccionamientos en la fabricacién de mi-
56 quings segadoras, con al menos un par dg rotores que gliran
en Sentidos opuestos y que soportan en su periferia Utiles
de corte, caracterizada por el hecho de que los rotores, "
que cubren de forma en sl conocida 108 ejes de accionamien-:
t0, tlenen forms de plato, al mismo tiempo que presentan
104 una superficie superior, que sirve de superficie de desli-
zamiento del producto a cortar, y de que, ¢3n 3us gjes de
accionamiento, Se aspoyan en un elemento soporte que Se
desliza sobre el suelo.
28, ,Perfeccionamientos en la fabricacidn de méd-
15, quinas segadoras, Segin la reivindicscidn 12, caracterize-
da por el hecho de que el elemento soporte presenta escu-
dos de apoyo0, que sobresalen ¥ en los que se époya el eje
de accionamiento de cada uno de los rotores.
38.= Perfeccionamientos en la fgbricacidn de mé-
20, quinas ‘segadoras, Segin la reivindicacién 18, caracteriza~
da por el hecho de que el elemento soporte esté provisto
de patines que Se extienden hacig delante hasta la proxi-
midad de 10s Gtiles de corte de Cada uno de los rotores.
48 .~ Perfeccionamientos en la fabricacidn de mé~
25. quinas segadoras, segin las reivindicaciones 18 y 3#, carac-
torizada por el hecho de que los patines estan curvados ha-
cig arriba en su extremo libre y Se extienden hasta aproxi-
mgdamente la superficie inferior de cada uno de los rotores.
58,- Perfeccionamientos en la fabricacidn de ma~=

30, quinas segadorss, seghn la reivindicacién 48, caracterizada
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por el hecho de que los patines se adaptan con sus extrénos
libres a los rotores, dejando libre una ramurs estrecha.
68 .~ PERFECCIONAMIENTOS EN LA FABRICACION DE MA-
QUINAS SECADORAS. ‘ '
Segu.n q_ueda sus*bancialmente descrito en la pre~
sente memoria, que constae de nueve hojas, escritas a né~
quina por une sola cara, y acompafiade de dibujos.
Mgdrid, 15 de enero de 1.972
BUCHER=-GUYER AG MASCHINENFABRIK,
P.P. '
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