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Eata invencidn se refiere al control de la ve=

~ locidad de una carga accionada a través de un embrague

. eléctricamente controlado,

Han sido propuestos hasta ahora sistemas para
controlar la velocidad de accionamientos acoplados por
embragus, pero estos sistemas han utilizado generalmente
medios para rectificar y filtrar la salida alterna del
perceptor de velocidad, o han utilizado un tacdmetro de
corriente continua y amplificadores de corriente continua
para la funcidn de contrarreaccidn, o medios para la rece
tificacidn de solamente la salida altsrna del perceptor
de velocidad con la subsiguiente amplificacidn de corrien-
te continua de la salida rectificada antes de su aplica=
cidn a la bobina del embrague, Tales sistemas requieren
el uso de amplificadores de corriente continua o ampli-
ficadores de corriente alterna de baja frecuencia, en los
cuales los amplificadores tienen que ser razonablemente
lineales y estables, y el circuito es mucho mds suaceptiJ
ble de cambios en el valor de los componentes de circuito,
haciendo asi esencial disefiar los componentes con tole-
rancias muy estrechas y permitir cambios de valor produ=-
cidos por el ambientes

La presente invencidn salva o mitiga las preci=-
tadas deficiencias de la técnica apterior proporcionando
un sistema que utiliza circuitos digitales que son sus-
tancialmente menos susceptibles a los cambios de valor
de circuito anteriormente descritos, Ademds, tales cir-
cuitos son sustancialmente mds féciles de diseffar, conse

truir y verificar en cuanto & su capacidad de funciona-

miento,
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Se describird ahora a titulo de ejemplo una realizacidn
del presente invento con referencia a los dibujos que se
acompafian, en los gue:

La figura 1 es un diagrama esquemdtico de cone-
xidnado eléctrico que muestra una configuracidn de siste-
ma de una realizacidn de esta invencidn; vy

La figura 2 es una modificacidn de una parte
del sistema mostrado en la figura l.

El aparato de acuerdo con la presente invencidn
encuentra uso, por sjemplo, sn un dispositivo slectromag-
nético de accionamiento de embrague-frenc del tipo mostra~
do y descrito en la solicitud de patente norteamericana !
n?, 714.680, presentada el 22 de marzo de 1968 y cedida
a la cesionaria de la presente invencidn., Como resultard °
evidente de la siguiente descripcidn, la invencidn tiene
utilidad relativamente ampliea en cualquier tipo de accio-
namiento acoplado por smbrague eléctrico y es particular-
mente Gtil en accionamientos de mdquinas de coser o como
parte de un sistema situador ds la aguja utilizado en com-
binacidn con una mdquina de coser.

Haciendo referencia mds sspecificamente a los
dibujos que se acompafan, en los que nimeros de referen-
cia iguales denotan componentes similares en todas las
figuras, en la figura 1 se muestra un circuito para satis-
facer las necesidades de corriente del sistema de control
de velocidad que comprende un transfermador reductor 11
consctado a una fuente S~5 de voltaje de alimentacidn de
corriente alterna a través del interruptor usual 12 para
alimentar un voltaje de corriente alterna a las lineas

de corriente 13 y 14, Tipicamente, un voltaje de linea de
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corriente alterna de 115 voltios o 230 voltios es redu-
cido por el transformador ll a un valor de corriente al-
terna de sustancialments 24 voltios, E1 dltimo voltaje es
alimentado & un rectificador ds puente 15 de onda comple-
ta, la que produce una alimentacidn de corrients conti-
nua no filtrada rectificada de 24 voltios a las lineas
16 vy 17, alimentdndose el voltaje positivo a la linsa
16 y el voltaje negativo a la 1fnea 17 que estd puesta
a masa en 18, Un voltaje filtrade es alimentado desde el
terminal de salida positivo del rectificador de puente |
15 a una 1lfnea 19 por medio de un circuito de filtro que
comprende una resistencia 20 y un condensador 21, Un
diodo Zener 22 conectado a través de la salida del cir-
cuito de filtro regula el voltaje alimentado a la linea
19, |
El presents sistema, como se ha mencionado an-.
teriormente, encuentra particular utilidad con una mé=
quina de coser o en cualquier accionamiento acoplado por
embrague generalmente designado por la carga 23 que estd
acoplada a un dérbol de salida 24 de un motor de tipo de
embrague eléctrico generalmente designado por 25. El re
bol 24 deo salida de embrague se acopla mecdnicamente a
unos medios perceptores de velocidad 26, tales como un
tacdmetro de corriente alterna (figura 1) o un fototdco-
metro (figura 2), cualquiera de los cuales cuando se uti-
liza, por ejemplo, con una miquina de coser puede aco=
plarse al volante de la mdquina para proporcionar la in=-
formacidn necesaria de velocidad al circuito de control
del sistema a describir en lo que sigue. Si se supone

que el sistema estd funcionando a velocidad estable, el

373010

-l -



22.10 .69

10

15

25

i
'
{
¢

|

9001

generador de tacdmetro 26 de corriente alterna produce uné

i seffal de salida sinuscidal igual a la mostrada en A. Debei

Pz ; -
.18 apreciarse que los perfiles de onda representados en

‘A a G, inclusive, se ilustran sdlo en la configuracidn ds pex

:fil de onda y no en su amplitud relativa., Esta sefial es

!

allmentada a un rectificadar de puente convencional 27 de
onda completa que tiene un condensador 28 conectado a
través de los terminales de entrada del puente para supri{
mir cualguier ruido indeseable. El puente duplica la fre=-:
cuencia de su sefial de entréda A y produce una sefial de

salida como la ilustrada en B, La sefial B es alimentada

‘a un paso amplificador 29 de configuracidn de impulsos. El
‘paso amplificador 29 comprende un paso de entrada que in-

| cluye un transistor de sefecto de campo 30 que tiene su sa-

lida y su fuente conectadas, respectivaments, a través de
resistencias de polarizacidn 31 y 32 a las lineas ds aliw:

mentacidn de corriente 19 y 17, La puerta del transistor

.3 es polarizada de manera apropiada a través de una re=

sistencia 33, Un condensador de derivacidn 34 estd conec-

_tado a través de la resistencia 32, Los valores ds los

componentes del paso de entrada se aescogen de tal manera

_que éste se polarice para recortar la sefial de entrada B

y producir un perfil de onda en su slectrodo de salida o
descarga tal como se muestra en C. La sefial C se acopla
para corriente alterna a través de un circuito en serie
que comprende un condensador 35 y una resistencia 36 a un
paso 37 de transistor NPN de salida del amplificador 29,
cuyo transistor estd normalmente polarizedo a corte, es

decir, de modos que normalmente no tome corriente de co-

_lector. E1 transistor NPN 37 estd conectado en una confie
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guracidn de emisor comin que tiene su colector acoplado

a la linea 19 de alimentacidn de corrients a través de una
resistencia 38 y su emisor conectado directamente 2 masa,
y el electrodo de base conectado a la linea de alimentacidn
17 a través de una resistencia de polarizacidn 39. La se-
fal acoplada C para corriente alterna hard que el volta-
je de base fluctlde por encima y por debajo del voltaje

de emisor del transistor 37; sin embargo, estd previsto

un diodo 40 que tiene su cétodo conectado a la base del
transistor 37 y su dnodo conectado a masa para proporcio-
nar un circuito derivado para las partes negativas de la
sefial de entrada C, haciendo as{ sflo a las partes posi=- -
tivas de la sefial C eficaces para llevar el transistor

37 a conduccidn, El perfil de onda de salida en forma de:
impulso tomade del colsctor del transistor 37 estéd repre-
sentado en D,

La sefial de salida D es coplada a un circuito
divisor de frecusncia 41 que tiene un margen de divisidn
variable de aproximadamente 30 a 1 controlado por un po- -
tencidmetro 42, que puede conectarse por medios adeouados
a un control manualmente acciopado, tal como un pedal pa-
ra una mdquina de coser la velocidad del miembro acciocnado
23 ss proporcional a la relacidn de divisidn, de modo que
cuando se aumenta la relacidn de divisidn la velacidad del
miembro accionads aumenta igualments de una manera a exX-
plicar en lo que sigue. El circuito divisor incluye un
primer condensador 43 conectado al electrodo ds colecter
de salida del transistor 47 y un diodo 44 de conduccidn
directa que tiene su dnodo conectado al condensador 43 y

su cdtodo conectado al electrodo de emisor de control de
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. un transistor de monounidn 45, Al cdtodo del diodo 44 hay.

tambiédn conectado un terminal de un segundo condensador

i

46 con su otro terminal conectado al brazo 47 del cursor
del potencidmetro 42, En la unidn entre el condensador 43
y el diodo 44 esté conectado el cdtodo de un diodo 48, cu-
yo dnodo estd consctado a la unidn del condensador 46 y el
brazo 47 del cursor del potencidmetro. El potencidmetro

42 estd conectado en un terminal a la linea 19 de alimen-
tacidn positiva por una resistencia 49 y en su otro termi-
nal directamente a masa,, Cuando no hay presentss impulsos
de entrada en la base del transistor 37 o, en otras pala—?

bras, durante su condicidn de corte, su voltaje de colec-

' tor se slevard hasta el voltaje de alimentacidn de la 1{-

'nea 19 y serd tomada corriente a través de la resistencia

38, el condensador 43, el dicdo 44 cuya trayectoria de

conduccidn es en la direccidn del paso de la corriente, el
condensador 46, el brazo 47 del cursor y la parte del po~:
tencidmetro 42 conectada entre el brazo 47 del cursor y :

la masa 18, E1 régimen de disminucidn exponencial de la

- corriente que pasa a través de estos elementos viene de-

terminado por una constante de tiempo cuyo valor depende

" de los valorss de los condensadores 43 y 46, y las resis-

tencias 38 y 42, Asi, resulta evidente que si esta cons-

" tante de tiempo RC es sustancialments menor que sl perio-

do de la sefial de entrada al transistor 37, el transistor
37 conducird antes de que los condensadores 43 y 46 pue=~
dan cargarse completamente hasta un valor predeterminado
de voltaje entre masa y el voltaje de alimentacidn. Cuan-
do el transistor 37 es puestc en conduccidn disminuye su

resistencia de colector a emisor desde un valor muy alto
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que se aproxima a infinito hasta sustancialmente cero, pro-

. porcionando asi un circuito que incluye la parte de masa

al brazo del cursor del potencidmetro 42, el diodo 48

'y la trayectoria de colector-emisor del transistor 37 a

- travds de la cual se descargard el condensador 43. El le-
; do 48 estd consctado para impedir una dsscarga similar del
 condensador 46 a su través y asi el condensador 46 retie-

_ne su voltaje cargado. El anterior proceso de carga y des+

carga se repite otra vez cuando cesa el impulso de salida.

al transistor 37 y el transistor es puesto otra vez en

_corte, As{, el voltaje de carga prasente en el condensa~ .

dor 46 aumenta hasta un valor mayor hasta que el transis-

" tor 37 es pussto otra vez en conduccidn, permitiendo con

ello que el condensador cargade 43 se descargue a su tra=

vés, E1 perfil de onda de voltaje presente en la unidn del

" diodo 44 y el condensador 46 estd representado en E, EL

valor de referencia al cual comienza este tipo de perfil

de onda en escalera puede variarse dependiendo del ajuste

del brazo 47 del cursor del potencidmetro, Asi, si sl bra-

26 47 del cursor estd ajustado en el lado de masa del po=

~ tencidmetro 42, la onda comenzard al potencial de masa,

* como se ilustra en el perfil de onda E de la figura 1, y

se elsvard desde é1 en escalones generados durante cada

ciclo de carga del condensador 46 como se muestra sn E,

- Cuando el brazo 47 del cursor estd ajustado a un valor

de potencial diferente del de masa, el perfil de onda E
comenzard a partir de aloln valor de corriente continua
por encima del de masa,

Es bien conocido en la técnica gue el transis-

tor de monounidn 45 tiene la caracteristica de que su im=
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pedancia de emisor-a base uno es muy alta hasta que el

voltaje entre ellos es de aproximadamente 0,6 del volta-

- je de base dos a base uno, tras lo cual, al alcanzarse

' gl (ltimo valor de voltaje, la resistencia previamente alw

: ta de emisor a base uno se aproxima a cero y resulta la

" gonduccidn del transistor de monounidn., Por consiguiente, -

- cuando la onda £ en escalera alcanza un valor predetermi-

nado después de un cierto nimero de impulsos de entrada

al transistor 37, el transistor de monounidn normalmente

no conductor 45 conducird y proporcionard una trayectoria

é de descarga para el condensador 46 qus incluye una resis-’

f tencia 50 conectada al elemento de base uno del transis-

tor de monounidn 45, y a masa, y la parte de brazo de cur-
sor a masa del potencidmetro 42, Esto hard que la onda E
en escalera vuelva a su valor original, es decir, rstorne
a su valor de referencia, tal como viene determinado por ;
el ajuste del brazo 47 del cursor, y hace también que apa=
rezca un impulso de salida a través de la resistencia de

entrada 50, E1 elemento de bass dos estd consctado a tra-

- vés de una resistencia adecuada 51 a la l1inea de alimenta-

cidn 19 de voltaje positivo, Tan pronto como el condensa-
dor 46 se ha descargado totalmente, la corriente cesa de

fluir a través del emisor del transistor de monounidn 45 '

. 8@ interrumpe su conduccidn. Como se ha mencionado ante-

| riormente, el potencidmetro 42 puede ajustarse para cam-

biar el valor, de corrisnte continua de referencia de la
onda E en escalera y, al hacerlo asi, puede variarse el
tiempo requerido para que el emisar del transistor de mo-

nounidn 45 alcance su voltaje de activacidn. Asi, con sl

brazo 47 del cursor ajustado a masa el nimerc de impulsos
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de entrada requerido para producir un impulso de salida

es de aproximadamente (C43 & C46), definiendo un limite
C 43

"y el otro limite es cuando el brazo 47 del cursor estd

ajustado a un valor de corrients continua justo por deba-

' jo del voltaje de activacidn del transistor de monounidn

45, en que solamente se requiere un solo impulso de entraw

. da para producir un solo impulso de salida. Asi, estd

previsto un circuito divisor de frecuencia que tiens una

relacidn de divisidn variable detsrminada por el ajuste

- del potencidmetro 42.

La salida del divisor de frecusncia 41 estd

" acoplada, a través de un diodo 52 de conduccidén directa
j'que. tiene su dnodo conectado al slectrods de base uno del:
_ transistor de monounidn 45, a un circuito multivibrador
" monoestable convencional 53 que comprends unos transis-

" tores NPN 54 y 55, unas resistencias 56 a 62, inclusive,

y un condensador 63. El multivibrador ss utiliza como osw

cilador de relajacidn para regular la excitacidn de la

- bobina 10 del embrague. El multivibrador tiene un estado

.~ de fuera de conduccidn normalmente estable y un estado de

conduccidn casi sstable, teniendo este dltimo un periodo

" fijo de duracidn. E1 diodo 52 acopla la sefial de impulsos

de sentido positivo, que aparece a través de la resisten-
cia 50, al electrodo de entrada de base del transistor
normalmente no conductor 54, con lo cual se pone en cone
duccidn el transistor 54, E1l condensador 63 acopla la see
fal de impulsos de sntido negativo procedente del colec-

tor del transistor 54 2l electrodo ds entrada de base del

transistor 55, que es normalmente conductor, para poner-

lo fuera de conduccidn. El transistor 55 permanece fuera

373€10
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de conduccidn hasta que el voltaje a través del condesnsa-

. dor 63 aumenta hasta un valor en el que serd puesto en
conduccidn de nuevo el transistor 55, Este régimen de au-f
. mento del voltaje del condensador es exponencial y viene

§ determinado por la constante de tiempo RC del condensador
; 63 y las resistencias 57, 58 y 61, Cuando el transistor :
: 55 se hace conductor otra vez, el voltaje en su colector

' @s dividido por las resistencias 59 y 62 y aplicado a la

base del transistor 54, haciendo que este (ltimo se ponga

fuera de conduceidn, es decir, sea desvueltc a su estado

- normal, Cada vez que el transistor de monounidn 45 emite

; un impulso de salida, se repite el ciclo que se acba de

. describir. El1 periodo de tiempo que el transistor 54 perma-
" hece en su estado de conduccidn o casi estable se fija en
 aproximadamente 15 milisegundos, tal como viene determi-

" nado por la eleccidn de los valores de los componentes del
~ circuito multivibrador, El periodo de tiempo que el tran-

. sistor 54 permanece en su estado fuera de conduccidn o
 sstable es funcidn del periodo de la entrada de trenes

. de impulsos procedentss del circuito divisor de frecuen-

cia 41, Como resultard evidente de la descripcidn gque si-

" guse, si aumenta la relacidn de divisidn del circuito divi-

sor 41 (como viene determinado por el ajuste del poten-
cidmetro 42), aumenta también la velocidad del miembro

accionado. Este aumento ds velocidad se debe a la menor

. frecuenciz de los impulsos gque se estdn aplicando al mule~

tivibrador monosstable 53 que incluye los transistores 54
y 55, lo que da por resultado un mayor tiempo de fuera de
conduccidn para el transistor 54. Asi, cuando el transis-

tor 54 estd fuera de conduccidn, su colector llega al va-
=~ 4
7 AN O
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lor de la linea de alimentacidn 59 de voltaje positive vy

el perfodo del impulsc de sentido positivo generado en el

‘colector aumentard a medida que disminuye la frecuencia

de los impulsos de entrada al multivibrador monoestable,

As{, como el transistor 54 permansecerd fuera de conduccidn

durante un mayor periodo de tiempo, el impulso positive
desarrollado en el colector del transistor 54 durante su
_tiempo de fuera de conduccidn tendrd un perfodo variable

“determinado por el valor de la frecusncia de los impulsos'

de entrada del multivibrador. Esta disposicidn pruporcio-'

_na efsctivamente el circuito de control de impulsocs modu-

lados en anchura, El perfil de onda ds salida del multivie

_brador 53 estd ilustrade en F.

El impulsc positivo desarrollado durante el tiem-
po de fuera de conduccidn del transistor 54 que tiene un
periddo variable, como se ha descrito anteriormente, pue-
de acoplarse a un paso amplificador 64 de ganancia de po=-
tencia, si se considera necesario, @ través de una resis-'
tencia de acoplo 65, El pasoc amplificador 64 incluye un
transistor 66 conectado como saeguidor de emisor a fin de
obtener ganancia de potencia y una resistencia de salida
67 conectada entre el electrodo emisor del transistor 66
y masa y a través de la cual se desarrolla la sefial del
impulso de salida, Este impulso se acopla desde el tran-
sistor ssguidor de emisor 66 a travéds de una resistencia
68 para excitar la base de un transistor 69 que tiene un
estado normalmente conductor., E1 transistor 69 tiene su
gircuito de corriente principal de emisor a colector co-
nectado entre el embrague 10 y la lfnea de alimentacidn

de corriente puesta a masa 17, Asi, el impulso de periodo
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yariable (ilustrado como T54° en el perfil de onda F) apli-

. cado a la base del transistor 69 controla su tiempo de con-

duccidn y, por tanto, la excitacidn de la bobina 10 del

embrague. Asi, siempre gue esté fuera de conduccidn el

; transistor 54, el transistor 69 estard conduciendo y toma-
' ra corriente 8 través de la bobina del embrague. Un diodo’
570 polarizads en sentido inverso estd conectado a través

§ de la bobina 10 del embrague y elimina cualesquiera fend-
. menos transitorios gue puedan ocurrir durante el tiempo

" de fuera de conduccidn del transistor 69. Se ve por la

" descripcidn anterior. que a medida que aumenta la relacidn

- de divisidn de frecusncia, aumenta el perfodo entre los

3 impulsos procedentes del transistor de monounidn 45, ha-

- ciendo con ello que el transistor 54 esté fuera de con-

- duccidn durante un tiempo mayor y, po tanto, que el tran-'
' sistor 69 esté conduciende durante un pericdo de tiempo

| mayor, Como en estas condiciones se deja que pase mas

. corriente en promedio por el embrague, esto produce un aue-
, mento en la presidn dbl embrague y un aumento correspon-

i diente en la velocidad de salida,

Se crea un sistema de circuito cerrado por el

- acoplo mecdnico del drbol de salida 24 del embrague con el
. generador de tacdmetro 26 y, ajustando apropiadamente las
; caracterfsticas del embrague y del circuito, el sistema

“alcanzard una velocidad de equilibrio, determinada por la

relacidn de divisidn ajustada por el potencidmetro 42, Si

- en este sistema de circuito cerrado la carga 23 accionada

por motor aumentard por alguna razdn, tendiendo asi a re-

ducir la velocidad del sistema, la salida de freecusncia

" del generador de tacdmetro 26 disminuiré de manera corres=-

373010
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. pondiente. Por tanto, aumentard el perfodo entre los im- '

 pulsos que van al divisor de frecuencia 41 y gue vienen

de 81, Esto dard por resultado un mayor tiempo de conduc-

‘ cidn del transistor 69, como se ha descrito anteriormen- .

te, y el mismo tiempo fijo de fuera de conduccidn de sus-
tancialmente 15 milisegundos, El aumento resultante en la
corriente media del embrague alimentada a la bobina 10 del
embrague producird mds presidn en el embrague, aumentando
la velocidad y devolviéndola a su valor original antes :
de que ocurra la situacidn de carga afiadida. ps{, apli-
cando una sefial de control de impulsos modulados esn an-
chura a la botina del embrague, es decir, un tren de im-
pulsos con un ciclo de trabajo variable (tiempo de con-
duccidn en funcidn dsl tiempo de fuera de conduccidn)

que sea inversamente proporcional a la salida de Fracuen;
cia del genesrador de tacdmetro 26, se obtiene el control
deseado de la velocidad de salida.

Aunque en la figura 1 se muestra el sistema com=
prendiendo los circuitos anteriormente descritos y sus
respectivos componentes, ha de entenderse que cae dentro
del alcance de esta invencidn sustituir estos circuitos y
componentes por sus equivalentes funcionales. Ademds, los
diversos dispositivos semiconductores pueden ser del tipo
P o del N con el cambio de polarizacidn apropiado, Una de
estas modificaciones se muestre en la figura 2, en la que
los medios perceptores de velocidad estdn constitufdos
por un generador de fototacdmetro 71 que puede comprender
1a combinacidn de una fuente luminosa, células fotoeléc-
tricas {por ejemplo, fototransistores) y una pluralidad

de discos ranurados montados en sl drbol de salida del

~ A 4
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accionador para percibir la velocidad de salida, La velow
cidad percibida se aplica en forma de una sefial de alimen~
tacidn luminosa a una célula fotoeléctrica, tal como un

fototransistor 72, El uso del fototransistor disminuye

sustancialmente el ndmero de componentes de circuito re-

. queridos, como se muestra en la figura 2, ya que la sefial

de salida procedente del transistor 71 se aplica directa-

 mente a la puerta del transistor ds efecto de campo 30,

. La seffal de salida procedente del transistor 30 de efec~

to de campo, como en la figura 1, estd acoplada para la
corriente alterna al transistor 37, que estd normalmentes
en corte, El circuito divisor de frecuencia estd conecta-

do a la salida del colector del transistor 37 y produce

~un resultado sustancialmente similar al del circuito di=

i visor 41 de la figura 1, Como se ilustra sn la figura 2,
- 8l control resistivo de velocidad que incluye el poten-

. cidmetro 52 puede sustituirse por una unidad capacitiva

; de control de velocidad que incluye un interruptor 73

. que pueda controlarse a distancia desde un elemento ma-

nualmente aplicable, tal como un pedal de mdquina de coser,

. ¥y una pluralidad de condensadores selectivamente operables
i 74, 75, 76 y 77 de valor diferente, El ecircuito de carga .

. descrito anteriormente para la figura 1 incluye ahora la

resistencia 38, el condensador 43, el diodo 44 y uno se-

" leccionado de los condensadores 74, 75, 76 y 77, cuya Gl

tima seleccidn proporciona la relacidn de divisidn varia=-
ble deseada y hace posible que el operador ajuste la ve-
locidad de salida deseada, Asi, variando el valor de la
capacitancia y dejando fijas todas las resistencias, pue-

de controlarse el régimen de carga del condensadar selece
7 i 4
373041
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cionado y, por tanto, la activacidn del transistor de mo=-
nounidn 25, Este dltimo control capacitivo de velocidad
pusde utilizarse con el fototacdmetro 71 o el tacdmetro

de corriente alterna 26,

Se comprenderd que dentro de los principios y

alecance de la invencidn expresada en las reivindicaciones

adjuntas los expertos pueden hacer diversos cambios adi-
cionales en los detalles, materiales, disposiciones de
las partes y condiciones de funcionamiento gque se han des-

crito en esta memoria e ilustrado en los dibujos con el

fin de explicar la naturaleza de la invencidn.,

M
N
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2
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' se presentan para que sean objeto de esta solicitud de

. Patente de Invencidn en Esﬁaﬁa, par VEINTE afios, son los

La presente solicitud, que corresponde a la
presentada en E, U, A, el 4 de Noviembre de 1968 bajo el

ne, 773,119, se acoge a los beneficios del articule 51

~del vigente Estatuto sobrs Propiedad Industrial,

REIVINDICACIONES

Los puntos de invencidn propia y nueva, gue

siguientes:

, la velocidad de un miembro accionado, que incluye medios

l.~ Una disposicidn de circuito para controlar

. para producir upa sefial periddica cuya frecuencia es

|

proporcional 2 la velocidad del miembro accionado, y ca- .
racterizada por un divisor de frecuencia dispuesto para
recibir la sefal periddica y alimentar a un miembro de
accionamiento eléctricamente controlado una sefial digi=-

tal que controla la gxcitacidn del miembro de acciona-

dos ds la seffal periddica, incluyendo el divisor de fre- -
cuencia un elemento de circuito ajustable para seleccio-
nar el nimero de periodos, con lo que la desviacidn del
miembro accionado desde su velocidad deseada altera la

excitacidn del miembro de accionamiento para devolver la

velocidad hasta su valor deseado,

2.~ Una disposicidn de cireuito segin la rei-

U0
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vindicaecidn 1, caracterizada por medios de circuito que
responden a las sefiales, que tienen una condicidn casi

estable de duracidn fija y una condicidn estable y que

son disparados a su condicidn casi estable en respuesta
a cada impulso procedente del divisor de frecuencia,

3.~ Una disposicidn de circuito segln la rei=-
vindiecacidn 2, caracterizada porque la condicidn casi es=-
table de los medios de circuitc que responden a las sefia-
les pone en conduccidn un dispositivo de interrupcidn pa=-
ra controlar el paso de corriente a través del miembro
de accionamisento,

4,- Una disposicidn de circuito segin cuale
quiera de las reivindicaciones precedentes, caracterizada
porque el divisor de frecuencia incluys un circuito de
carga y un circuito de descarga, incluyendo el circuito
de carga un condensador y el elemento de circuito ajusta-
ble, por lo que el elemento de circuito ajustable contro-
la la constante de tiempa del circuito de carga,

5.~ Una disposicidn de circuito segln cual-
quiera de las reivindicaciones precedentes, caracteriza-
da porque el elemento de circuito ajustable es un poten-
cidmetro,

6.- Una disposicidn de circuito segln cual-
quiera de las reivindicaciones 1 a 4, caracterizada por=
que el elemento de circuito ajustable es una capacitancia
selectivamente operable,

7.- Una disposicidn de ecircuitoc seglin cual=
gquiera de las reivindicaciones 4 a 6, caracterizada por
medios de disparoc normalmente no conductorss y caracteri-

zado tambidn porgue el circuito de carga incluye ademds

373010
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un diocdo, un segundo condensador y al menos una parte del
elemento de circuito ajustable conectada esn serie con el
primer condensador, estando conectado uno de los conden-
sadores en ambos circuitos de carga y de descarga, estan-

5  do conectado el diodo de modo que el citado condensador,
al cargarse a un valor predeterminado, active los medios
de disparo y se descargue a su través,

8.= Una disposicidn de circuito segln cual-
quiera de las reivindicaciones precedentes, caracteriza-

10  da porque estd combinado con un miembro accionado.

9.- Una disposicidn de circuito seglin la rei=-
vindicacidn 8, caracterizado porque los medios para pro-
ducir la sefal periddica incluyen un generador de tacd-
metro acoplado con el miesmbro accionado,

15 . 10 .~ Una disposicidn de circuito segln la rei-
vindicacidn 8, caracterizado porque los medios para pro=-
ducir la sefal periddica incluyen un manantial luminoso,
un elemento fotorespondiente y medios acopladeos con el
! miembro accionado para interrumpir periddicamente la luz
2 | procedente de la fuente luminosa,

\ 1ll.- Una disposicidn de circuito para contro-

lar la velocidad de un miembro accionado,

Tal y como se ha descrito en la Memoria que

antecede, repraesentado en el dibujo que se acompafia y

25 = con los fines que se han especificado,

26,1069 - 19 -



Esta Memoria consta de veinte hojas escritas a

"médquina por una sdla cara, 3DUBT .
| : . 1963 -
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