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MEMORIA DESCRIPTPIVA

correspondiente a la solicitud de una

PATENTE DE INVENCION

Solicitante: DUCELLIER & CIE,

Residencia:

Enunciado:

Prioridad:

MI/S

23 Rue Alexandre-~Dumas, 75 PARIS XIe,
Francia,.

"DISPOSITIVO DE AVANCE CENTRIFUGO PARA
ENCENDIDO",

de la solicitud de patente francesa No.
180278 del 24 de Diciembre de 1968.
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El presente invento se refiere a un dispositivo
de avance centrifugo para encendido, en particular para el
encendido de los motores de combustidn interna de los vehi-
culos automdviles, cuyo distribuidor de encendido incluye
un regulador centrifugo de contrapesos, arrastrado en rota-
cién por el drbol de mando de dicho distribuidor de encendi
do y un plato solidario de la leva que acciona el contacto
mévil del ruptor, cu&o plato puede estardecalado angularmen-
te con relacién al 4rbol del distribwidor de encendido.

En esfos dispositivos de avance, es conocido en

ganchar el muelle o los muelles de retroceso, bien entre

" los contrapesos y el plato solidario del érbol de mando, ©

bien entre el plato de leva y el plato solidario de dicho
édrbol, articuldndose los contrapesos alrededor de unos ejes
solidarios de este Wltimo plato.  Es s2bido que los muelles
de retroceso no actian en un seﬁtido tal que compensen las
holguras existentes, debidas a las vibfaciones de torsion
producidas por los momentos de inercia de los drganos en
rotacién del distribuidor de encendido y por las vibracio-
nes propias del motor,

Los inconvenientes que resultan de este hecho
han sido compensados parcialmente por otro modo de realiza-
cion conocido de un dispositivo de avance en el que el mue-
lle o los muelles de retroceso unen los contrapesos, los
cuzles estan a su vez unidos al plato solidario del arbol
de mando y al plato solidario de la leva, aplicando conti-
nuamente, a velocidades crecientes y'menguantes, wa fuerza
perpendicular a los contactos de rozamiento en las rampas
de trabajo. Aunque remedie ciertos inconvenientes, eéte

dispositivo presenta ciertas dificultades de ajuste, en la ~
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cadena de montaje, de la tensién del muelle o de los mue-

lles de retroceso. En efecto, el reglaje mencionado mds
arriba se efectia generalmente torciendo una patilla en la
que se engancha el muelle de retroceso que se trata de ajus
tar, en este caso particular de realizgcién, de la patilla
golidaria del plato de leva. |

Ahora bien, para el ajuste en cadeﬁa del muelle
de retroceso, estando el arbol de mando generalmente inmovi
lizado en un dispositivo de montaje, conviene que el plato
de leva esté igualﬁente inmovilizado para realizar dicho
ajuste, lo que acarrea ciertas dificultades.

El objeto del presente invento, consiste en.re-
mediar los inconvenientes de este modo de realizacidn mien-
tras se beneficia de sus ventajas. \

El invento ge refiere a este efecto, 2 wn dis-
positivo de avance centrifugb que incluye un regulador cen-
trifugo de contrapesos, arrastrado en rotacidén por el drbol
de mando del distribuidor de encendido, y un plato solida-
rio de la leva que acciona el contacto mévil del ruptor, cu
yo plato puede estar decelado angularmente con relacidn al
4rbol de mando por medio de rampas o de lumbreras realiza-
das en los contrapesos o en uno de los platos, caracteriza-
do porque los contrapesos articulados en el'plafo de leva
estdn unidos por un muelle de retroceso al plato solidario
del drbol de mendo, de manera gue dicho muelle aplique con-
tinuamente, a velocidades crecientes o menguantés, una fuer
za perpendicular a los contactos de rozamiento en las rame-
pas 0 lumbreras de trabajo.

Se describird a continuacion, a titulo de'ejem-

plo no limitativo, wn modo de realizacidn del presente in-
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vento, con referencia a log dibujos adjuntos en los que:
La figura 1 es wna vista en corte longitudinal
del dispositivo de avance centrifugo segin el invento;

Ia figura 2 es una vistae en planta del disposi-
tivo de la figura 1; s '

Ia figura 3 es una vista por debajo del plato
golidario de la leva en el que estdn articulados los contra
Pesos; '

Ia figura 4 es wna vista por encima del plato
solidario del 4rbol de mando; y

La figura 5 es un esquema que musstra diferen-
tes curvas de encendido. |

El drbol de mando 7 del distribuidor de encendi
do, que lleva solidariamente un plato 2, tiene una extremi-
dad 1a, en saliente con relacidn al plato 2 en la que gira
1z leva 3 solidaris de wn plato 4.

Dog contrapesos 5 y 6 se articulan alrededor de
los ejes T y 8 sujetos en el plato de leva 4, debajo de es-
te.

El plato 2, solidario del &rbol de mando 1, llg
ve unos esparragos 9 y 10 destinados a estar alojados en

was aberturas 11 y 12 realizadas en los contrapesos 5 y 6

.y mds particularmente, a deslizarse en wna de las caras la-

terales 112 y 12a en forma de rampas de dichas aberturas.

Dos muelles 13 y 14 tienen sus extremidades en-
genchadas respectivamente en los espdrragos 15 y 16 solida-
rios de los contrapesos 5 y 6 y en unas patilles 17 y 18
realizadas por recorte y argueado en el plato 2 golidario
del arbol de mando 1.

las patillas 17 y 18 y los espirragos 15 y 16,
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estén dispuestos de manera tal que los muelles 13 y 14 que

se encuentran en la alineacién que resulta de ello, apli-

_ quen continuamente una fuerza perpendiecular a los contactos

de rozamiento de los espdrragos 9 y 10 solidarios del plato
2 en las rampas 11& y 12a realizadas en los coﬂ%rapesos 5%
6. - | .

Le amplitud méxima de los contrapesos 5 y 6 es-
t4 limitada por wnos topes 19 y 20, realizados por recorte i
¥y arqueado en el plato de leva 4, y en los que sSe apoyan en
final de carrera 168 esparragos 15 y 16, solidarios de los
contrapesos 5 y 6.

Suponiendo que el arbol 1 del distribuidor de
encendido, gire en el sentido de las agujas de un reloj, los
contrapesos estdn por consiguiente sometidos a fuerzas cen-
trifugas que tienden a hacerlas girar en el sgentido de las
flechas "F*, Los muelles de retroceso 13 ¥y 14, que actian
por medio del plato solidario del 4rbol de mando 1, mantie-
nen el sistema en la posicién de descanso, mientras que la
velocidad de rotacidn del drbol de mando 1 no llega a la ve-
locidad de rotacidén deseada,

Cuando la veloeidad de rotacién del arbol 1, pa
sa a ser superior a esta velocidad, los contrapesos 5 y 6
giran en el sentido de las flechas "F" y obligan, por medio
de las rampas 112 ¥ 128 en las que se deslizan los espérra-

gos 9. y 10, al plato de leva 4, a girar alrededor del arbol

de mando 1 en un cierto angulo, proporcional a la velocidad

de rotacién del arbol 1 unida al perfil de dichas rampas 11a
¥y 12a y a la tension de los muelles 13 y 14, para modificar
el angulo de avance de encendido proporcionalmente a la ve-

locidad del motor,
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E1l perfil de las rampas 11a y 12a y la tensidn
de los nuelles de retroceso 13 y 14 ge egtudian de egte mo-

do de manera que se obtenga la curva de avance de encendido
deseada. |

La realizacidn particular del dispositivo de
avance que acgba de describirse, ademds de su sencillez de
forma y de ajuste, permite vencer en cualquier momento los
efectos de la inercia de los drganos en- rotacidn que tien-
den a separar losAespérragog 9 y 10 de su posicién de traba-
jo en las rampas 11a y 12a, aplicando continuamente, a velo
cidades crecientes y menguantes, una fﬁefza perpendicuvlar a
los contactos de rozamiento de dichos espdrragos en dichas
rampas.

Se obtienen asi curvas de avance de encendido,
& velocidades crecientes y menguantes, confundidas e idénti
cas segin las playas de tolerancia permitidas a la ley de
avance desea@a, reoresentada por la curva A en la figura 5,
mientras que los dispositivos conocidos determinan la curva
de encendido B a velocidad creciente y C a velocidad manguan
te (figura 5), llamandose comunmente "histéresis" la sépa-
racién entre las curvas B y C. '

Queda entendido que el modo de realizacidn que
se ha deserito mds arriba, con referencia & los dibujos ad-
jwmtos, ha sido dado a titulo puramente indicativo y de nin
gua forma limitetivo, y que se podrén aportar numerosas mo
dificaciones sin salirse por ello del marco del presente in
vento,

En resumen: La Patente de Invencién que se soli

cita debera recaer sobre las siguientes
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] S 1. Dispositivo de avance centrifugo para encen-

. d@ido que incluye un regulador centrifugo de contrapesog arras-

-‘.;ntradOWen rotacién por- el  4rbol ‘de mando del distribuidog‘de en-

’
’,

cendido y un plato solidario de la leva que acciona el ccntgctp m
5 vil del ruptor, pudiendo dicho plato estar decalado angular
mente con relacion al érbdl de mando,'por medio de rampas o
de lumbreras realizadas en los contrépesos o.en uno de los
platos.a fin de modificar el angulo de avance de encendido
_ proporeionalmente a la velocidad del motor, cuyo dispositi-

10 -vo esta caracteriéado porque los contrapesos articulados en
el plato de leva estdn unidos por un muelle de retroceso al
plato solidario del arbol de mando, de manera que dicho mue
lle aplique continuamente; a velooi@ades crecientes yAmenf
guantes, una fuerza perpendicuiar a los bohtactos de roza-

19 " miento en las rampas 0 en las lumbreras de trabajo,

2. Dispositivo de avance centrifugo segin la
reivindicacién 1, caracterizado porgque los contrapesos arti
cuwlados en el pléto de leva estdn dispuestos entre dicho pla
t0 de leva y el plato solidario del arbol de mando,

20 3. bispositivo de avaﬁce centrifugo, segun las
anteriores reiviﬁdicaciones, caracterizado porque el plato
solidario del arbol de mando lleva dos esparragos que se
deslizan apoyéndose en rampas realizadas en los contrapesos.

4. Dispositivo de avancercenfrifugo, segin las

25 reivindicaciones anteriores, caracterizado porgue los contra

pesos llevan dos espdrragos en log que estd enganchada una

extrenidad de un muelle de retroceso, cuya otra extremidad
estd enganchada en wa patilla realizada por recorte y ar-

gueado en el plato solidario del arbol ée mando,
30
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5. 8e reivindica por ltimo, como objeto so-
bre el que ha de recaer la Patente de Invencidén que se

solicita: "DISPOSITIVO DE AVANCE CENTRIFUGO PARA ENCENDI-

no*.

Todo conforme queda descrito y reivindicado en
la presente Memoria descriptiva, que consta de'ocho pégi-

nas mecanografiadas y dibujos adjunbos.

Madrid, 29 Octubre 1969
BERNARDO UNGRIA

.D.
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