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Los dispositivos: de acoplamiento unidireccionsl. o de
rueda libre son utilizados en numerosos mecanismos de re-
lojerfa, en particular para constituir los inversores de
los mecanismos de dar cuerda automftica de los relojes de
pulsera.

Fn general, dos dispositivos de acoplamiento estén com-
binados para constituir un inversor, En ciertos casos, es-
tén concebidos para ser colocados uno al lado del otro,sien=
do sus ejes paralelos, mientras que en otros casos, son coa-
xiales y uno de los 8rganos puede ser comfin a los dos dis-
positivos. Los primeros presentan la ventajs de un tamafio
menor en altura.

De cualguier manera, para reslizar el inversor, de un
dispositivo de cuerda automética, es esencial limitar las
holguras y los espacios nmuertos & fin de disminuir en toda
la medida de lo posible las carreras perdidas y permitir la
utilizacidn de todos los desplazemientos de la masa osciw
lante.

El presente lnvento tiene por objeto un dispositivo
de acoplamiento de rueda libre para mecanismo de relojeria,
gue comprende dos Srganos coaxiales, de los que uno compren-
de una primera rueda dentada y un elemento intermedio que
presenta un dentado de trinquete, siendo solidarios dicha
rueda y dicho elemento el uno del otro, y de los que otro

comprende una segunds rueda dentada sobre la que estd mon-



300“

354

404~

454~

55e=

tado un mecanismo de trinquete que coopera con dicho denta-
do de trinquere.

Su objeto es realizar un dispositivo de este tipo, que
sea de construccibn simple, pueda ser realizado y mvatado
de una manera precisa y segura y funcione con un buer ren-
dimiento y sin desgaste notable.

Para ello, el dispositivo segln el invento estd carac-
terizado porque la segunda rueda esti fijeda rigidamente a
un cubo tubular que atraviesa el elemento intermedio y cu~
yas extremidades estin empotradas en el espesor de dichas
ruedag, presentando dicho cubo un collarin de retencidn que
une axialmente dichos 8rganos uno al otro y alojado en un
hueco que presenta el elemento intermedio.

Gracias a estas caracterfsticas, los elementos del dis-
positivo estin unidos unos a otros, de manera que este Gl-
timo constituya una unidad que puede ser fabricada, monta-
da y ajustada en serle con vistas a diversas utilizaciones.

En una forma de ejecucidn particularmente interesante,
el mecenismo de trinquete puede comprender tres trinquetes
del género que comprende una ufia de blogqueo y una ufia de
liberacidn. Se sabe que los tringuetes de este tipo tienen
la ventaja de ser de forma mds recogida que los trinquetes
de dos unias de bloqueo, de maners que los riesgos de de-
formacidn de lag ufias en curgo de funcionamiento son redu-
cidos, Por el contrario, la carrera perdida puede alcanzar
un valor igual al paso del dentado de trinquete, mientras
que no sea mfs que de un semipaso, cuando el trinquete pre-
senta dos ufiag de bloqueo. La utilizacidn de tres trinque~
tes que presentan cada uno una ufia de liberscién y une ufia

de bloqueo, permite reducir la carrera perdida & 1/3 del
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pasce bdeubs, la unién axial realizada entre los dos Srga-
nos del dispositivo por un elemento de retencibn que esté
empotrado en un hueco de un elemento intermedio, permite
construir un dispositivo que presemte holgures axiales y

60,~ radiales mfnimas, lo que asegura un funcionamiento correc—
to del mecanismo de trinquete que comprende tres tringue-
tes pivotentes.

El dibujo adjunto representa, a titulo de ejemplo,una
forma de ejecucidn del dispositivo, seglin el invento.

65, Ia figura 1 es una viste en planta por encimu de é&ste.

La figura 2 es una vista en corte axial,

El dispositivo representado en el dibujo se ccmpone de
una primera rueda dentada 1 de difmetro relativamente gran-
de constitufda por un disco metdlico de espesor constante,

70.=- perforado por una abertura circular 2, Un elemeato interme-
dio 3 de difmetro reducido, que presenta un dentado 4 for-
mado por 13 dientes, estd fijado a la rueda 1. Para ello,
este elemento intermedio estd hecho por fabricacibn con un
nervio anular 21 cuya cara lateral externa estd ajustada a

75«= las dimensiones de la abertura 2, Como se ve, en la figu=-
ra 2, este nervio 21 esté encajado en la abertura 2 y en-
gastado para asegurar la fijacidn de los dos elementos 1 y 3

El denbado 4 se compone de dientes estrechos cuyos dos

flancos 18 y 19 estén inclinados en el mismo sentido con
80~ relacidn al plano radial que pasa por la punta del diente.
Estén separados por porciones de superficie cilfndrica 20
que limitan lateralmente el elemento 3. El dispositivo des-
crito comprende un segundo drgano coaxial al primero, que
comprende & su vez una segunda rueda dentada 5 de didmetro

85.~ ligeremente inferior a la rueda 1 y un cubo 6 de forma tu-
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bular que estd fijado por una de sus extremidades a la rue=
da 5. &L este ofecto, éste presenta una abertura central 7,
en la que esté encajada y engastada dicha extremidad del
cubo. El posicionamiento en el sentido axial esté aszgura-
do por un resslto 8 que presenta el cubo 6 y por un rebati-
miento cénico de engaste de la extremidad del cubo 5.

La cara lateral del cubo 6 presenta una porcidn cilin-
drica 9 que se extiende desde el borde del resalto 8 que
estf encejado en la abertura central 10 del elemento inter-
medio 3, La hokgura entre la abertura 10 y el apoyo de pi-
votamiento 9 estd ajustada de manera que permita la rota-
cidn relative de los dos 8rganos del dispositivo sin frota-
miento notable asegurzndo siempre un guiado suficientemente
preciso para que el funcionamiento de los trinquetes des-
critos en lo que sigue sea asegurado correctamente,

En el sentido axial igualmente, los dos 8rgenos del
dispositivo estén unidos uno al otro permanentemente de una
manersa controlade, estando las holguras estrictamente deli-
mitadas a fin de realizar condiciones de marcha Sptimas. En
efecto, en su extremidad opuesta a la rueda 5 el cubo 6
presenta un collarfin 11 de perfil rectangular que desborda
rpéds alld del apoyo cilindrico 9. La altura de este apoyo
entre el collarin 11 y la rueda 5 es superior a 2/100 de
mm 2 la altura de la cara cilfndrica 10 del Hrgano 3. Cuen-
do una fuerza tiende & separar los dos 8rganos del disposi-
tivo, el collarin 11 tropieza contra la cara inferior del
elemento 3, cara que es plana y se extiende en el interior
del nervio 21. De cvalquier manera, el collarin 11 perma-
nece empotrado en el interior del nervio 5 y de la abertu-

ra 2, de manera que la altura total del dispositivo no es
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superior a la que esti determinada por los espesores de las
raedes 1 7 & y del dentado 4,

El mecanismo de tringuete que asegura las funciones del
acoplamiento unidireccional entre las ruedas 1 y 5 comprende
tres tringuetes 12 que estdn montados cada uno sobre una es-
piga de pivotemiento 13 que encaja en una abertura que pre-
senta la rueda 5, Cada espige 13 presenta un apoyo de pivo-
tamiento 14 y un collarin de retencidn axial 15, que se ex~
tiende en la proximidad de la cara interna de la rueda 1.

Los tringuetes 12 estén repartidoé a 1202 uno del otro
¥y presentan cade uno una ufia de bloqueo i6 una de cuyas ca~
rag estd orientada de manera que se enganche en los dientes
4 y una uiia de liberacibén 17 configurada de mansra que sea
empujada hacia el exberior del trinquete por los dientes 4
si se encuentra encajada entre ellos y esto cualquiera que
sea el sentido de rotacidn relativa entre el dentzdo 4 y la
rueda 5, Se ve en la figura 1 que los tres trinquetes son
idénticos y que, como el dentado 4 comprende un nfimero de
dientes que es un miltiplo de tres més 1, el desplazamiento
de los trinquetes es de un tercio del paso del dentado, As{,
la carrera muerta durante una inversiln del sentido de mar-
cha es como miximo un tercio del paso.

El dispositivo descrito puede ser combinado con un se-
gundo dispositivo idéntico para constitulr un inversor, En
este caso, los dos dispositivos estén dispuestos uno al la-
do del otro, estando las ruedas 1 engranadas mlentras que
las ruedes 5 engranan las dos con un piiién que podria, por
ejemplo ser solidario de la masa oscilante, La utilizacidn
de los dispositivos descritos permite realizar un inversor

que presente un tamafo muy pequefio, en el sentido axial. ILos
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dos cubos 6 pueden ser encajados cada uno sobre una espiga
¢e piwctsuiento y, en este caso, una de las ruedas 1 puede
arrestrar una transmisidn que forme parte del dispositivo
de dar cuerda.

Sin embargo, en una variante, serfa igualmente pcsible
montar uno de los dispositivos de acoplamiento sobre un pi-
fidn cuyo &rbol estuviera encajado en el interior del cubo 6.

Ia rueda 5 esté provista de tres aberturas 22 gracias
a las cuales es posible controlar el estado de las uias de
los trinquetes 12 y de los dientes 4 y lubricar egtos 8r-
gonos,

El dispositivo descrito constituye asi una unidad de
alta precisién, de un funcionamiento seguro, con un rendi-
niento miximo, con dimensiones extremadamente reducidas,

E]l dispositivo descrito se presenta a utilizaciones
diversas. Puede ser countruido y almacenado como una unidad
enteramente terminada y que presenta las tolerancias y las
holguras necesorias para agegurar un buen funcionamiento,
Para contituir un inversor, se pueden utilizar dos dispo-
sitivos simétricos colocados lado a lado y de los que uno

arrastra un pifibn de dar cuerde,

NOTA,-

Tos puntos de invencidn propia y nueva que se presen-
tan para que sean objeto de esta Patente de Invencidn en
Egpafia, por veinte afios, son los siguientes:

12.,~ Dispositivo de acoplamiento de rueda libre para
mecanismo de relojerfa, que comprende dos 8rganos coexia~
les de los que uno comprende una primera rueda dentada y un
elemento intermedio que presenta un dentado dé trinquete,

siendo dicha rueda y dichdé elemento solidarios el uno del
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otro, y de los que el otro comprende una segunda rueda den=
tada sobre la :ue esti montado un mecanismo de trinquete que
coopera con el mencionado dentado de tringuete, caracteriza-
do porgue la segunda rueda estf fijada rigidamente = un cubo
tubular que atraviesa el elemento intermedio y cuyas extre-
midades estén empotrades en el espesor de dichas ruedas,prew
sentando dicho cubo un collarin de retencibn que une exial-
mente dichos 8rganos uno al otro y alojado en un hueco gue
presenta el elemento intermedio.

22,~ Dispositivo seglin el punto 12, caracterizado porw
gue el mecanismo de trinquete comprende tres trinquetes de
dos ufias, presentando cada trinquete una ufia de bloqueo des-
tinada a unir angularmente el dentado de tringuete al segun-
do 8rgano del dispositivo mientras que la otra ufia es una
uiia de liberacidn destinade a hacer pivotar el trinquete
para llevar su ufia de bloqueo a posicidn de blogueo.

30,~ Dispositivo segfln el punto 22, caracterizado por-
que los trinquetes estén unidos & la sepunds rueda dentada
por 8rganos de pivotemiento que aseguran su pivotamiento al-
rededor de ejes fijos con relacidn a la segunda rueda den-
tada,

4e,- Digpositivo segln el punto 12, caracterizado por-
que las dos ruedas dentadas estén constitufdas por discos de
espesor constante.

52.,=~ Dispositivo segfin el punto 12, caracterizado por-
que dicho elemento intermedio presenta un nervio anular su~
Jeto en la sbertura central de la primera rueda dentada, es-
tando dicho collarin alojado en el interior de este nervio.

62,~ Dispositivo segfin el punto 12, caracterizado por=
que el dentado de tringuete del elemento intermedio compren=-

de dientas de flancos oblicuos separados unos de otros por



vorcionesr ds 1ng superficie cilindrica coaxial con el dispo~
gsitivo ¥ que limita la parte central de dicho elemento.
720~ "DISPOSITIVO DE ACOPLAMIENTO DE RUEDA LIBRE PARA
210,~ MECANISMO DE RELOJERIA", todo tal y conforme se describe en
la presente Memoria, la cual consta de 212 1fneas y & tftulo
de ejemplo se representa en el a to dibujo.

Madrid,
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