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El presenta invento se refiere a un aparato pro-
gramador que permite 
tales como el deaulas

la utilización de funciones mecánicí..s 
¡aúúiento Ae un órgano, el mando de po­

sición de un objeto, el cierre o la apertura de un contacto 
eléctrico o mecánico, etc. ...y se aplica más particular­
mente, aunque no exclusivamente, al mando de distribuidor 
de una válvula de desplazamiento axial y, más especialmen­
te todavía, a la apertura o al cierre de una válvula de 
esta clase, montada en la llegada del gas a una cocina do­
méstica.

Tiene por finalidad proporcionar un dispositivo 
sencillo y preciso tanto en la exposición del programa a 
ejecutar como en la realización de las funciones correspon­
dientes, y que presenta un tamaño, especialmente frontal, 
muy reducido, que facilita su montaje en la banda frontal 
de la cocina.

A esto efecto, el programador considerado se ca­
racteriza porque incluye, en combinación, un árbol principal 
ivotante entre dos placas de fondo y que comprende, monta­

da perpendiculamente a su eje, una corona dentada que lle­
va sobre una y otra de sus dos caras, dos levas circulares
cuyo borde opuesto a dicha corona, tiene forma de r^rnpa in­
clinad-', , un árbol de arrastre paralelo a dicho árbol prin--
cipa! y que incluye un piñón que engrana con dicha, corona
dentada, estando mandado dicho árbol de arrastre en rota­
ción por ,r.;dio do un juego de engranajes de desmultiplica- 
oión a partir de un motor síncrono, dos ruedos paralelos a
dic.
por

orena dentada montadas sobre dicho árbol principal 
.io de dos ocsarillos deslizantes, sometidas a la, ac­

ción de nos recorto ,uc aolioan dichas ruedas contr:
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¡levas de dicha corona, crecentando dicho o rued;. c en su j.c- 
¡riferia un dentado engranado, respectivamente, con dos pi- 
jnones previstos sobre dos árboles de indicación, paralelos 
¡a dicho árbol principal, que mandan si posicionamiento an- 
¡,_ular de cada rueda ante la leva asociada y que co-mnr^nden 
¡lumbreras circulares aptas permitir el encaje de di- 
iohas levan en dichas ruedas bajo el efecto de dichos resor- 
j^s, y un estribo guiado en traslación sobre dicho 'rbol 
'principal que comprende un vastago de ¡dando para un ór .-.no 
a maniobrar (distribuidor de válvula, contacto eláotrico..), 
estando solicitado dicho estribo en desplazamiento por un, 
anillo de apoyo para el resorte asociado a una do dichas 
ruadas, comprimido por un botón pulsador coaxial a dicho 
árbol principal, comprendiendo dicho botón pulsador uno le­
va de cnclavamicnto sobre un ^ico de un trinquete ..-entedo 
pivotante alrededor de un eje perpendicular a. dicho árbol 
principal, presentando dicho trinquete mi telón <_ue coopera 
con una arandela solicitada por el resorte asociado a la
otra do dichas ruedas.

Dejando aparte las caraoturísticas principales 
ci*m das, el pro.pra) ta.uor censido r o o pro;,outo. otras uiversuj 
oar̂  otario ti oes anejes, a ooncider .r, de preferencia, en 
combinación pero que, liep. .do si ceso, podrían serlo sepa­
rada ¡.¡ente , y o.u-3 concierno cspcciaLientc a les ¿-mitos si­
guiente- s:

- dicho estribo incluye un resorte con lá-ina de 
cnclavamicnto soore un segundo pico de dicho trinquete.

- dicho trinquete está asociado a mi resorte la­
teral que atrae dicho trinquete dcspuás do la liberación 
de dicha leva de enclavamionto.

30.12.69 3-
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- dicho árbol de arrustre arrastra ante la cara 
frontal de dicho programador un reloj,

- dichos arboles do indicación están provistos 
¡ante dicha cara frontal de índices de referencia de la

5 ¡posición angular de dichas ruedas, especialmente por indi-i 
'cación horaria,
; - dicha luva de enclovanionto está solidarizada
sobre el botón pulsador de una plaquita que lleva un piloto 
apto para cooperar con aberturas previstas en una pantalla¡

10 colocada ante dicha cara frontal sogán la posición angular, 
de dicha leva sobre dicho árbol principal, í

- dicha l^va de enclavamiento presenta un dedo 
descentrado, paralelo a dicho árbol principal y que acciona 
directamente dicho estribo bajo el efecto de dicho botón

15 pulsador,
- dicha leva de onclavamicnto incluye una parte 

achaflanada, que impide el enganche sobre dicho trinquete 
para una posición angular particular de dicho botón pulsa­
dor.

20 Otras características y el funcionamiento del
programador considerado aparecerán de manera más detallada 
a travos de la descripción que sigue de un ejemplo de rea­
lización d;.do a título indicativo y no limitativo, con re­
ferencia a los dibujos anejos, en los cuales:

25 - La figura 1 es un::, vista en corte del conjunto
del mecanismo utilizado en el programador,

- la figura 2 es una vista a escala más reducido, 
de la caro, frontal del aparato,

- la figura 3 es una vista en perspectiva de 
30 la corana dentada y de las ruedas de indicación,

- 4 -
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- las figuras 4 y 5 representan en planta y en 
¡perspectiva la leva, de enclavamiento y las diferentes pio­
nas que le están unidas por medio del botón pulsador.
¡ Como se ve en la figura 1, el aparato incluyoi
:un árbol principal 1 montado entre dos placas 2 y 3 de un - 
bastidor de soporte que delimita el tamaño del programa­
dor. El árbol 1 pivota libremente a través de las ánimas 
¡formadas en las placas 2 y 3 ; pero está inmovilizado en 
traslación por medio do arandelas de retención 4 y 5 pre­
vistas a uno y otro lado de la placa de fondo 2. En su ex­
tremo opuesto 6 , el árbol 1 está cubierto por mi tapón 
pulsador hueco 7 ) susceptible de deslizarse sobre el árbol 
por medio do un manguito 8 . En su parte situada más allá 
de la placa 3 ) el botón 7 presenta un collarín circular 9 

que incluyo, como se ve igualmente en la figura 5 , un de­
do 10 que se extiende paralelamente al eje 1 y una leva 
1 1, o leva de enclavamiento.

Sobre el árbol 1 está cnchavetada, sensiblemente 
en la mitad de su longitud, una corona dentada 12 que lle­
va, ^obre una y otra de sus caras laterales, dos levas 13

y 14 cuyo detalle de realización ce ve más claramente cu 
la figura 3* Cada una do estas levas incluye un contorno 
circular y presenta en su borde opuesto a la corona 12 una 
forma de rampa inclinada. Dispuestas enfrente de estas le­
vas 13 y 14, el árbol 1 incluye dos ruedas, respectivamente 
15 y 16, que presentan lumbreras 17 y 18 aptas para, ooope-- 
rar con las levas 13 y 14, permitiendo especialmente el en­
caje do estas ultimas a tr, vás de 1, s ruedas correspondien­
tes, determinando de esto modo su aproximación a la corona 
dentáis 12. A este efecto, la rueda 15 está solid: rizada

/ ?  Q 0* i*?
31. a i . 69 - 5 -
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de mi casabillo 13 montado deslizante sobro el árbol 1 y

en contacto con una cazoleta 22 a tope contra un anillo 23;,

:comprimiendo el resorte 21. Igualmente, la rueda 16 está 
solidarizada de un caequillo 24, montado sobre el árbol 1 , 
pero en oposición al caequillo 1 9, terminándose este cae­
quillo 24 por una arandela 25 sobre la cual se apoya un 
resorte 26 a tope por su otro extremo centra el anillo de . 
retención 5 . La rueda 16 está aplicada así con permanencia 
contra 1:. levo 14; por el contrario, y como se verá más ade­
lante, la rueda 15 está apoyada temporalmente contra la 
levo 1 3. liara equilibrar, sin embargo, en los &s casos, el 
esfuerzo ejercido cor los resortes 21 y 2 6, las levas 13 y 
14 están duplicadas ventajosamente por otras dos levas 13a 
y 14a de i„ual perfil y diametralmente opuestas sobre la 
corona dentada 12 (vease figura 3 ) con objeto de repartir . 
el efecto de los resortes sobre toda la superficie de las

tre, que se extiende paralelamente al árbol principal 1

31 por atedio de un juego de engranajes de deomultiplioa-

que presenta en su extrae opuesto un anillo 20 que sirve 
de anillo de apoyo para el extremo de un resorte 2 1. Usté,: 
montado coaxialmente alrededor del caequillo 1 9 , se pone '

pero que se puede deslizar a lo largo del casquillo 19

ción apropiada 3 2, que forma un ^canisno do reloj.
Ventajosamente, y en el modo ¿e realización m¡

jd . o 9 -o -
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i especialmente consideradora relación introducida por el
i: juego de engranajes 32 es determinada de tal manera quet * '
1 el motor 31 comunica al árbol 2o una velocidad de rotación 
'que hace llevar a cabo una vuelta en una hora, no oioc-
Ituando el árbol principal 1 más que una vuelta en doce 
¡horas. Habida cuenta de ásta relación, la rotación del ár-t
! bol 2o puede ser fácilmente materiL.lizada por medio de un 
¡reloj horario colocado en la cara frontal del aparato más 
'allá de la placa 3 y que incluye una aguja 33 directamente 
enchavetada sobre el árbol 28 y que pasa por dolante do 
mi cuadrante II llevad) por una placa 34 para indicar los 
minutos, y una segunda aguja 3 5, acoplada al árbol 2o por 
medio de un mecanismo de relojería clásico 36 y que indi- 
;ca en el mismo cuadrante las horas, hl árbol 28 se termina 
en un U.tón 37 que permite volver a fijar el reloj horario. 
Finalmente, una placa de protección 38 de vidrio especial­
mente, se extiende ante la cara frontal del programador, 
penaltiendo una vista directa sobre el cuadrante H.

Las ruedas 15 y 16 incluyen en su periferia un 
dentado que les permito engranar con piñones, respectiva­
mente 39 y 40, llevados, el primero, por un árbol 41, y el 
segundo, por un árbol 4 2, extendiéndose estos árboles, lla­
mados do indicación, paralelamente al eje principal 1 , 
estando dispuestos, de preferencia, uno encima do otrao 
(vóase figura 2). .Estos árboles 41 y 42, que pivotan como 
los otros árboles del aparato entre las placas dol fondo
2 y 3 , a 1?..- vez que están inmoviliz; dos en desplazamiento 
axial con relación a la. placa. 2 por medio de arandel- s do 
retención tales como 43 y 44, permiten el posición:miento 
aiqgular de las ruedas 15 y 16, estando señal..do este poci-

37?a?0
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cionamiento, ventajosamente,por un valor horario indicado 
manualmente sobre el aparato. A este efecto, la placa 34 
incluyo otros dos cuadrantes horarios D y F destinados, 
respectivamente, a la indicación de las horas de comienzo 
- (D) y de final (F) del programa de utilización del aparato', 
por lo menos en su funcionamiento automático que se descri­
birá más adelante, cada uno de los árboles 41 y 42 está 
provisto de agujas tales como 45 y 46 que se desplazan ante
cuadrantes D y F bajo el efecto de botones de maniobra ta­
les como 47 montados en el extremo de estos árboles más 
allá de la placa de protección 38 y que mandan correlativa­
mente la posición angular de las ruedas 15 y 16.

Para determinar el mando de una función cualquie­
ra dada, el aparato incluye un estribo 48 montado entre las 
places de fondo 2 y 3 y guiado en traslación sobre el árbol 
principal 1 , por una parte, y los árboles de indicación 41 

y 42, por otra parte. Este estribo comprende una prolonga­
ción acodada 49 terminada en un vástago 50 que atraviesa 
la placa de fondo 2 a través de un agujero 51, constituyen­
do este vástí-.go 50 el órgano de maniobra propiamente dicho 
del programador, o formando parte directamente del órgano 
mandado, mn el ejemplo más particularmente considerado, es­
to vástalo permite así actuar sobre el distribuidor de una 
válvula (no representada) de de aplazamiento axial, b'n re­
sorte do atracción 52 tienda con permanencia: a atraer -..1 

víst-.jo 50 al interior de la caja del aparato. -Jn una va­
riante , un resorte análogo, directamente llevado por el 
0rg-.no mandado, asegura su retorno a posición inicial, j.n 
la .̂sr Lo a o o * a. *rb col es uraco *-sta , onu -da n m  
do resorte 53 que forma saliente en 54. Finalmente, el

-9
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;estribo incluyo una horquilla 55 che i'or.,ta tope latorol pa- 
¡ra el dedo 10 del botón pulsador 7.

El equipo del programador se completa por medio 
¡de mi trinquete 56 que presenta, como se ve en planta en 

5 ¡la figura 1 , la forma general de una U, estando montado es- 
¡to trinquete pivotante alrededor de mi eje 57 que se extien- 
¡do purpondicularmente a la dirección cbl árbol princip 1 1 

¡y de los árboles de indicación 41 y 42. En su parto más 
¡próxima a la placa 3 , el trinquete 56 lleva un pico 5o, apto 

lo par-, cooperar con la leva de enclavamiento 11 para ciertas; 
posiciones angulares del botón alisador 7 sobre el árbol 
1. Por lo demás, y en su parte central, el trinquete 56 
presenta un segundo pico 59 que permito el onclavauionto 
sobre este trinquete del estribo 40 por aplicación de la 

15 'carta soliente 54 de la lámina do resorte 53* Finalmente,
en ol extremo de la U opuesto al primor .Acó 5 6, el trinque­
te 56 presenta un telón 60 que sobresale suficicnfuente 
hacia el árbol 1 para poder cooperar con el extremo de la 
arandela 25 provista sobre ol casquillo 24 ue la rueda 16.. 

20 Un resorte de lámina 61 se aplica con permanencia contra el 
trinquete 58 para atraerlo a la posición iluotr-da en la 
figura 1*

Las figuras 4 y 5 ilustran la formo, particular de, 
1;., leva de enervamiento 11 prevista, en el extremo del co- 

25 llorín 9 del botón pulsdor 7* domo se ve en estos figuras, 
esta lev-. ..resunta un perfil con v ri s pendiont .s y con 
esc;.Iones desplanados en el sentido dol áruol 1, que corras- 
ponácn a varios modos- de funciono miento del programador que 
serán explicados en detallo en lo que si;uc. Especialmente, 

30 la lava, presenta, una primero, pendiente 62 de posición baja,

?  ^  a  nF 4-..* t-r
1. éll.69
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os ¿ooír, próxima, al collarín 19 que corresponde a un fun­
cionamiento automático, luego una pendiente 63 que presen­
ta un chaflán lu cia el interior que determina la posición 

, de parada del aparato, una pendiente 64 para el funciona-;
;miento manual dispuesta en posición alta y sensiblemente 
: simétrica a la primera, y una pendiente 65 para el funcio­
namiento del programador, como dispositivo de relojería. 
;.,obro el cuerpo del botón pulsador 7 está montada una pla­
ca indicadora 66 dispuesta, paralelamente a la placa frontal 
34 y detrás de esta; esta placa indicadora incluye un piloto 
67 colocado según la orientación angular del botón pulsador 
sobre el árbol 1 , delante de una u otra de las cuatro ven­
tanas 68 que corresponden a la aplicación de una espiga 
de resorte (no representaba) en una de las cuatro muescas 
69 previstas en el collarín 9 y que lleva a la zona del pico 
5¿ del trinquete 56 una de las pendientes de la leva 1 1. 
Finalmente, lia placa 66 incluye una lumbrera en arco de 
círculo 76 para permitir su batimiento a travás del extremo 
del cojinete 30 que soporta el árbol de arrastre 28.

He describirá ahora el funcionamiento del progra­
mador considerando sucesivamente los cuatro modos do pues-

en práctica susceptibles de ser adoptados según la po­
sición angular ¿el botón pulsador 7 sobre el árbol prin­
cipad. 1, posiciones señaladas , or el ¡Hoto 67.

13) Funcionamiento automático:

y iu'..

vula

mn esta 
o el cierre 
or el vísta,

posición, se desea realizar la apertura 
automáticos del distribuidor de una vál-
,o 56 del estribo 48. A esto efecto y en

un primor tiempo, se indican con ayuda de los botones 47 
previstos en los extremos de los ejes 41 y 42 las horas de

S7 "7
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apertura y de cierre deseadas llevando sobre 
t-̂ s D y ? las adujas 45 y 46 a las posiciones 
dientes. Una ves realisado, esta operación, se

los ouadran­
eo rr spon- 
introducc el

botón pulsador 7 haciéndolo desligar sobro el extremo 6 del
árbol principal 1 por atedio de su anillo 8. Este movimiento 
de introducción del botón pulsador origina cimultánca.icntc
la oonpresión del resorte 21 por atedio del collerón 9 del
botón que viene a apoyarse sobre la casóleta 22 sobre la
cual reposa este resorte y provoca el enganche de la leva 
de enclavamiento 21 por su primera pendiente 62 sobre el 
pico 58 del trinquete 56. En sta posición, el estribo 58 
permanece apoyado contra el anillo 2 0, puesto que la rueda 
15 se apoya sobro las levas 13 y 13a de la corona dentada 
12 que le hacen fronte.

Al arrastrar el motor síncrono 31 con permanencia 
el árbol 2 8, éste manda por n.eáio del pifión 27 la rotación 
sobre sí misma de la corona dentada 1 2.

Como se ha indicado, la relación de engranaje en­
tro los árboles 1 , por una parte, y 2 , por otra pa,.-tc, se 
elige de tal manera que a una vuelta completa de la corona * 
dentada 12 corresponden doce revoluciones del árbol de 
arrastre. En el curso de esta rotación de la corona dentada,
se producirán, pues, en instantes do ,os, coincidenci s en­
tre las lumbreras 17 y 17a de la rueda 15 y 1 c levas 13 
y  13a, y luego entre las lumbreras 18 y 18a y los levas 
14 y 14a. Estas coincidonci.s se producirán de hecho cuando
el reloj horario ante 
j- s 33 y 35, la hora 
cuadrantes D y F por

el cuadrante H indique, por sus agu-
expue sta, rcspoctivamento, so bre los 
las agujas 45 y 4 6, accionadas ^or

los árboles 41 -.r 42 y rué d-;iiü por consiguiente, la

372 L.'
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posición de los ruedas 15 y 16. En el instante preciso 
.de lo, crinera coincidencia, en que la hora Marcada en el . 
cuadrante 1 es la previamente expuesta en el cuadrante ; 
D, se produce el comienzo del ciclo de programación: en 
!efecto, en este instante, las levas 13 y 13a pueden apli- i 
careo a trovós de los lumbreras 17 y 17a permitiendo que 
-la rueda 15 venga a aproximarse a la corona dentada 12 ba­
jo el efecto del resorte 21, estando mantenido este com­
primido por el enganche de la pendiente 62 de la leva de 
onolavamiento 11 sobre ol pico 58 del trinquete 56. Esta 
penetración de la rueda 18 se traduce por mi desplazamien­
to simultáneo del estribo 48 arrastrado con la rueda por
ol anillo 20 del casquín o 19 según la dirección del árbol 
principal. Ésto desplazamiento del estribo 48 hace emerger 
de la caja del aparato ol vástogo 50 que viene a actuar so-
...re la corredera de la válvula mandando para ésta su aper­
tura y, en el caso de la aplicación más particularmente 
considerada en que el programador está adaptado sobre una 
cocina doméstica, la llegada del gas a los quemadores de
OS uU última.

En la posición procedente, el estribo 48 ha 11 e- 
v-.,do la parto saliente 54 de su lámina, de resorte 53 ante 
el secundo pico 59 del trinquete 5 6, realizando así su en­
cima miente sobro este trinquete y su mantenimiento en po­
sición. Lo. válvula permanece en estas condiciones abierta, 
incluso si la acción del resorte 21 es suprimida. Ahora 
bien, esta supresión se produce efectivamente bajo el efec­
to de Its levos 13 o 13a. Al continuar el árbol 28 su ro­
tación bo j o la acción de su motor de arrastre 31 a razón 
de una vuelta por hora, ln rueda dentada 12 prosigue

o l . *).H. 09 -12.
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igualmente cu movimiento sobre s í :ai con el árbol 1 .
L. s lev. o 13 y 13a escalan cat'.-noe 
de sus lu..ibrer.'s 17 y 17a por las 
constituyen sus bordeo exteriores,

s do maner continua 
rampas inclim u. s que 
lieví ndo progresiva—

! nente la rueda 15 a su posición primitiva. En este uovi- 
;miento, el estribo 48 mantenido bloqueado ve ucalisar el 
! caequillo 19 sobre el árbol 1 realisando la compresión
correspondiente del resorte 21.

i La válvula mandada por el vístalo 50 permanece
¡asi abierta hasta que las adujas del árbol do arrastre 28 i 
i vienen a marcar en el cuadrante II la hora expuesto en el 
!cuadrante F por las agí., jas llevadas por el secundo árbol
42, indicando el instante en que debe producirse el final
del ciclo. En este instante, en efecto, son las levas 14 
y 14a, previstas en la otra cara de la rueda dentada 1 2, 
las que se encuentran en coincidencia con las lumbreras 18 
.y 18a de la segunda rueda 16. Esta última, bajo el efecto 
de su resorte 2 6, determina el encaje de estas levas a 
travós do estas lumbreras con aproximación de la rueda 16
y de la corona 12 segán la dirección del árbol 1 pero en i: * *- !
¡sentido inverso. En este movimiento, la arandela 15 pro-
!¡vista en el casquillo 24 viene a apoyarse sobre el extremo-
¡dol talón 60 del trinquete 56 con objeto do provocar el
¡ ¡ipivotamiento de éste alrededor de su eje 57 oponióndose p
ul esfuerzo de atracción permanente ejercido por la lámina!
'de resorte 61. En este pivotamicnto del trinquete, la par-
)tc saliente 54 de la lámina 53 escapa del pico 59 y rcrmi-!- !
te que el estribo 48 empujado por el resorte 52 vuelva a 
posición primitiva donde so aplica de nuevo contra el ani­
llo 20 del tasquillo 19. Simultáneamente, el pico 58 escapa

-13**
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; do la pendiente 62 de la leva de enclavamiento 11 y devuel
¡ve a posición primitiva el botón pulsador 7? posición en ¡
! ¡íla cual su oollarín 9 se apoya contra la placa de fondo 3]
' i
t En el funcionamiento automático así realisado, ¡
!se ve que es necesario rearmar el mecanismo por medio del i
¡botón pulsador 7) cada vez que se desea obtener un nuevo ,
¡ciclo de apertura y de cierre. Naturalmente, sería posible
¡prever un dispositivo anejo que realizara el enclavamiento
¡definitivo del botón 7 independientemente del trinquete 56,
en el caso, especialmente, en que se deseara realizar c i - !
'dos idénticos, que se repiten a intervalos de tiempo re- -
fiares sin que sea necesario en cada ocasión enganchar
el programador.

22) Funcionamiento en relojería:
En este caso particular, se desea que el armado 

del programador provoque inmediatamente la apertura de la 
válvula, por acción del vastago 50, no produciéndose el 
cierre más que después de un lapso de tiempo determinado, 
previamente expuesto sobre el cuadrante F. Este funciona­
miento equivale, pues, a la supresión temporal de la pri­
mera rueda 15 que manda en el ciclo precedente la apertura 
de la válvula, dejando a la vez que so produzca de la misma 
manara la utilización do la segunda rueda 16 que determina
el cierre.

Con esta finalidad, se lleva el iloto 67 ante la 
ventana 60 de la placa 34 correspondiente al funcionamiento
deseado, haciendo pivotar la placa indicadora 66 por acción 
sobre el botón 7, describiendo el extremo ucl árbol de 
arrastre 23 en este movimiento la lumbrera 76. Cuoclo el 
siloto está en posición correcta, la pendiente 65 de la

3 7 9

-1 4 -



5

le

15

20

25

30

lev;-. do enclavamiento 11 os llov; J;., a le .onr -t-.l leo 50 
'.'!o3. trinquete 50; al jud.s<.to tiem,c, el dedo 10 ^^'evisto en 
el otro extremo del collarín 9 se soné enfronte do una par­
to no vaciada del estribo 48.

La secuencia do las operaciones se desarrolla en­
tóneos de la manera siguiente: se introduce como anterior­
mente el botón 7 para originar el enganche de la pendiente
65 de la leva do enclavamiento 11 sobre el pico 5o. mu es­
to movimiento, ol dedo 10 actúa directamente sobro el es­
tribo 48 que empuja sobro el árbol haciendo lir el vásta­
lo 50. Los piezas permanecen en esta posición, con el botón 
pulsador 7 introducido-, puesto que dste se mantiene encía- 
vado sobre la pendiente 65 de la leva 11 por el pico 50.
En este movimiento, el estribo 48 se desliza sobre el cas- 
guillo 19; simultáneamente so produce la compresión del re­
sorte 21 por la casóleta 22 y el botón 7.

La sucesión del funcionamiento es idéntica a la 
ya descrita en el caso de la utilización automático.: mandan­
do el árbol 28 la rotación continua de la corona dentada 12, 
ósta lleva sus levas 14 y 14a ante las lumbreras 18 18a
¡do la segunda rueda 16 en un instante sohalado en el cuá­
drente H y que corresponde a la hora expresada en el cua- . 
drontc F. La rueda 16 se aproxima a la corona 12, mandando- 
,el pivotamiento del trinquete que provoca el escape do la ' 
Leva de enclavamionto 11 con retorno a posición inicial
!¿el estribo 4 8.
i 3 2) Mando manual: !
- Como anteriormente, el botón 7 es maniobrado en i
rotación sobro si mismo para llevcr el piloto 67 ante la 
señal correspondiente de la placa 3 domo para la utilisa-

3? 9 -L/ fti
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[ ción en relojería, el botón 7 lleva su. dedo 10 frente a ¡
? inn apoyo del estribo 48, de tal manera que la introducción
'de este botón realisa simultáneamente el desplazamiento !
;de este estribo y la salida del vástago 50 de mando de la i 
¡válvula. En esta posición, sin embargo, el enganche de ! 
la leva do enclavamiento por el trinquete 56 se efectúa 
!por la pendiente 64 de esta leva situada a un nivel dife- i 
[rente de 1;.s pendientes 62 a 65 empleadas en los funciona- 
¡micntos precedentes y notablemente más arriba o más lejos 
en la dirección del árbol 1, originando un ligero pivota-; 
miento relativo del trinquete, con alejamiento correlativo, 
del talón 60 ue la arandela 25. Por este hecho, el trin­
quete 56 no puede ya ser arrastrado por esta arandela 25 
durante el desplazamiento de la rueda 16, producióndose el 
batimiento de esta última cuando las lumbreras 18 y 18a se 
encuentran enfrente de las levas 14 y 14a, fuera de la zo­
na ocupada por el extremo del talón 60. La válvula perma­
nece, pues, abierta por el vástago de mando 50 hasta que 
el botón 7 sea llevado a posidón de parada, obtenida ha­
ciendo pivotar de nuevo este botón alrededor de su eje, 
con objeto de poner enfronte del pico 58 la pendiente 
achaflanada 63 de la leva do enclavamiento 11.

4-) larada-
En esta posición, y como se ha indicado más arri­

ba, ol pico 68 se encuentra ante el chaflán 63 do la leva 
11 que tiene por efecto se;,.arar con permanencia el trinque­
te 56 bajo la acción del resorte 21 e impedir así que el 
botón 7 mantenga este resorte comprimido. Hay .ue señalar 
que cuando el aparato está en oira posición cualquiera de 
funcionamiento, el hecho de llevar el botón pulsador 7 a
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i  posición de parada, origina inmediatamente el retorno del' 
estrilo y el cierre de la válvula.

Se realiña asi mi dispositivo programador de 
concepción relativamente muy sencilla míe no utiliza más 
que medios mecánicos que permiten, sopón uno cualquiera 

; do los modos de funcionamiento considerados más arriba,el 
n.'.'Hdo del desplazamiento de un órgano de maniobra acocia- 

' do al estribo móvil. iíl movimiento de traslación commiicado 
: a este último puede ser utilizado, naturalmente, para pro- 
vocar tanto la apertura o el cierre del distribuidor do 
: mía válvula, como oualquiora otra función mecánica, un
particular, so podría fácilmente transformar el movimiento 
de desplazamiento axial del estribo en mi movimiento de ro­
tación por empleo de una transmisión de pidones cónicos,
especialmente.

Por lo demás, se podrá realizar con la misma 
concepción general, un aparato que posea velocidades de 
rotación do ejes notablemente diferentes de las que han si­
do más especialmente consideradas. Finalmente, se podría 
adoptar como magnitud de mando, no ya una medirá horaria, 
sino cualquier otro parámetro que variara en el tiempo y 
¡que realizara el mando del arrastro del árbol principal del
¡aparato.} , 
i Como es evidente y como resulta de lo que pro cede ,-
:cl invento no está limitado en absoluto al ejemplo de rea- 
ilinación más especialmente descrito y representado; abar­
loa, por el contrario, todas las variantes. ¡

jSsta solicitud que corresponde a lo presentada ! 
en Fronda el 8 de noviembre de 1968, Na P.Y. 173.051, se 
acoge a los beneficios del arta 51 del vigente Estatuto 
sobro Propiedad Industrial. 372920

-1 7 -



R E I V I N D I C A C I O N E S

Los puntos de invención propia y nueva que se 
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Paten­
te de Invención en España, por VEINTE años son los si- 

5 guíentes:
1.- Un aparato programador mecánico, en particu­

lar para controlar la posición de una válvula de paso en 
una conducción doméstica de gas, caracterizado porque com 
prende un árbol principal de pivotamiento entre dos pia­

lo cas de fondo, y que comprende, montada perpendicularmente 
a su eje, una corona dentada que tiene en una y otra de 
sus caras dos levas circulares, cuyo borde opuesto a dicha 
corona está en forma de rampa inclinada, un árbol de arrag 
tre paralelo a dicho árbol principal y que comprende un 

15 piñón que engrana con dicha corona dentada, siendo mandado 
en rotación dicho árbol de accionamiento por intermedio de 
un juego de engranajes de desmultiplicación a partir de un 
motor síncrono, dos ruedas paralelas a dicha corona denta 
da, montadas sobre dicho árbol principal por medio de dos 

20 caequillos deslizantes, sometidas a la acción de dos resor 
tes que aplican dichas ruedas contra las levas de la cita­
da corona, presentando las citadas ruedas, en su periferia, 
un dentado en engrane respectivamente con dos piñones pre- 
.vistos en dos árboles de indicación, paralelos a dicho ár- 

25 bol principal, que mandan el posicionamiento angular de ca 
da rueda delante de la leva asociada y que comprenden lum­
breras circulares destinadas a permitir el encaje de dichas

*1?-v
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levas en las citadas ruedas, bajo el efecto de dichos re­
sortes, y un estribo guiado en traslación sobre dicho ár­
bol prinoipal, que comprende un vástago de mando para un 
órgano a maniobrar (corredera de válvula, contacto eláo- 

5 trico...), estando dicho estribo atraído en desplazamien­
to por un anillo de apoyo para el resorte asociado a una 
de dichas ruedas, comprimido por un botón pulsador coaxial 
a dicho árbol prinoipal, comprendiendo dicho botón pulsa­
dor una leva de bloqueo sobre una punta de un trinquete 

10 montado de manera pivotante alrededor de un eje perpendi­
cular a dicho árbol principal, presentando dicho trinque­
te un talón que coopera con una arandela solicitada por el 
resorte asociado a la otra de dichas ruedas.

2. - Un aparato programador mecánico según la rei 
15 vindicación 1, caracterizado porque dicho estribo compren­

de un resorte de lámina de bloqueo sobre una segunda punta 
de dicho trinquete.

3. - Un aparato programador mecánico según las 
reivindicaciones precedentes, caracterizado porque dicho

20 trinquete está asociado a un resorte lateral que atrae al 
mismo despuós del desacoplamiento de dicha leva de bloqueo.

4. - Un aparato programador mecánico según las 
reivindicaciones precedentes, caracterizado porque dicho 
árbol de arrastre acciona un reloj delante de la cara fron

25 tal de dicho programador.
5. - Un aparato programador mecánico según las 

reivindicaciones precedentes, caracterizado porque dichos 
árboles de indicación están provistos, delante de dicha 
cara frontal, de índices de señalamiento de la posición

30 ángular de dichas ruedas, principalmente por indicación

a
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6. - Un aparato programador mecánico según las rei 
vindicaciones precedentes, caracterizado porque dicha leva 
de bloqueo está solidarizada sobre el botón pulsador de 
una plaquita que tiene un piloto destinado a cooperar con 
aberturas previstas en una pantalla situada delante de di­
cha cara frontal, segán la posición angular de dicha leva 
sobre el citado árbol principal.

7. - Un aparato programador mecánico segán las rei 
vindicaciones precedentes, caracterizado porque dicha leva 
de bloqueo presenta un dedo excéntrico, paralelo a dicho 
árbol principal y que acciona directamente dicho estribo 
bajo el efecto de dicho botón pulsador.

8. - Un aparato programador mecánico segán las 
reivindicaciones precedentes, caracterizado porque dicha 
leva de bloqueo comprende una parte achaflanada, que impi­
de el enganche sobre dicho trinquete para una posición an­
gular particular de dicho botón pulsador.

9. - UN APARATO PR03RAMAD0R MECANICO, EN PARTICU 
LAR PARA CONTROLAR LA POSICION DE UNA VALVULA DE PASO EN 
UNA CONDUCCION DOMESTICA DE GAS.

Tal y como se ha descrito en la Memoria que an­
tecede, representado en los dibujos que se acompañan y para 
los fines que se han especificado.

11.12.71 - 20-
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Esta Memoria consta de veintiuna hojas escritas
a máquina por una sola cara.

Madrid, 
p.a
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