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RESUMEN DEL INVENTO

) In una pale cargadora que tiene wme cuchara pi-
votantemente soportada Sobre un bastidor de elevacién, gatos
de basculamiento interconectados entre los brazos elevadores
¥y 1o cuchare mediente wna articulacidén de basculamiento ¥y une
vdlvula de control de retenida mediante la cual es operadoe el
goto de basculamiento, un interruptor de proximided y un elec-
troimfn actuador posicionadoes respectivamente sobre el cilin=-
dro y el vdstago del gato de basculamiento para desacoplar la
vilvula de control deade una posioidn de retenide segtn la cu=~
chare se aproxima a su posicién de carga.

El presente invento se refiere a un dispositi-
vo posicionador para palas -ca.rgo,dora.s de cuchara y mas parbti-
cularmente a un conmutador eldctrico y medios actuadores dis-
puestos sobre partes rvelativemente oxtenasibles del motor del
basculamiento para terminar la operacién del motor dé bascu=
lamiento cuande la cuchara se mueve hacia une ppsicﬁn profe-
rente por el motor de basculamiento, )

‘ Las pa.lu.é cargadoras de cuchara ganera.lmenf.e
tienen la cuchara pivotantemente soportada por unos brazos
elevadores con gatos de basculamiento interconectados entre
los brazos elevadores y la cuchara por una edecuada articula=
cién de basculamiento, La articulecién dé basculamiento man— .

tiene generalmente a la cuchara en una posicién constante de

de basculamiento mientras la misma estd siendo elevada o des=

e .

‘cendida sobfe los brazes clevadores, Adicionalménte, la erti=~

culacidn de basculamiento permite gque la cuchara sea pivota-
do hacia delante o hacia atrés, por ejemplo, entre su posi-

cién de transporte y vuelco, como respuesta a la operacién de

los gatos de basculamiento,’
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Se ha encontrado deseable el facilitar unos med-
dios para posicionar autematicamente la cuchara para realizar
determinadas funciones. Los medios posicionadores automfticos
se emplean la mayoris de las veces comunmente para posicionar
la cuchara eh una posicién do carge en la que su suelo es pa=—
ralelo al terreno. La posicién pivotada de la cuchara es aléo
mas crftica en ésta posicién y la visidn del operario de la cu-
chara estd generalmente obstruida cuando la cuchara se aproxi-
ma al nivel del terreno,

La posicién de carga'de la cuchara puede deter-
minarse mejor mediante la extensidn relativa del gato hidrduli-
co de basculamiento, En la técnica anterior se han utilizado
comunmente vdlvulas hidrdulicas de control para establecer és-
ta posicién de la cuchara. Sin embargo, los componentes de la
vélvula esten generalmente éxpuestos a la suciedad y a otros
residuos durante la carga, de formn que los mismos estan suje-
tos & obstruccién o aver{a mecdnica., Tales fallos impiden c¢o-
rrientemente la operacién eficiente del dispositivo posiciona-
dor de la cuchara y en ocasiones interfiere a la operacién del
sistema completo de control del hasculamiento.

En vista de &stos problemas, un objeto del pre-
sente invento es facilitar wn dispositivo eléctrico posiciona~
dor de la cuchara cuyo dispesitivo es positivamente sensible
e la posicién de la cucharae y que en general no estd sujeto a
fallos. Una ventaja adicional del presente invente descansa en
‘6l hecho de ‘que elimina ol uso de largas lfness hidrdulicas
que comuniquen la vdlvula posicionadora de la cuchara con el
sistema de control del basculamiento. Bn consecuencia, el pre=
sente invento evita la posibilidad de averfas y escapes dentro

de tales lineas Hidrdulicas que pudieran impedir la operacién



10

b

20

25

30

eficiente del sistemn de control del basculamiento.

Como las pales cargadoras de cuchara que actual-
mente se proyectan normelmente emplean vélvulas de reteqida~' pe-
ra vontrol del basculﬁmiehto, tambien es un objeto del invento
el proporcioﬁur unos medios para hacer momenteneamente inope-
rante al mecanismo de retencidn cuando la cuchara es retraida
hacia atrds desde su posicidn de carga. Esta coracterdstica fo-
cilita ol control del operario sobre lo cuchara durante la caor-
ga en une forme que despues se describe con mayor detalle,

Otros objetos y ventajas del presente invento
quedan claros por la siguiente descripcidén con referenocie al
adjunto dibujo. .

’ El adjunto dibujo ilustra la parte delanbera de
una pala cargadora de cuchara e incluye une vista despiezada,
con partes en seccidn, de un sistemn de control del basculaw-
miento,

Con referencia al dibujo, un vehfculo de pala
cargadora de cuchera (11) tiene una cuchara (12) pivotentemen—
te sopertada en 13 sobre un par de brazos elevadores, uno de
los cuales estd indicado en 14, Un gato de basculamiento que
tione un cilindro (16) y un véstage extensible (17) estd in=
terconectado entre cada uno de los brazos elevadores (14) y
la cuchara (12) por medio de una articulacién de basculamien=
to que incluye un par de palancas (18 y 19) y wna articula=-
cién (21) que conecta la palanca delantera (19) de la articu—
‘lacién de besculamiento con la’ cuchare (12)s" """ ~ ¥~

Un sistéma de control del basculamiento para o-
perar al gato de basculamiento (16) se ilustra mediante la par-
te despiezada del dibujo indicada en 22, Una vdlvula de contrel

del basculamiento (23) comprende un alojomiento (24) que defi-

cox % smys
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ne una perféraci&n (26) que estd en comunicacién con una bomba
de fluido (27) y con el extremo de cabeza y véstago del cilinw
dro de basculamiento (16) por medio de unos conductos (28, 29
y 31 respectivamente). Un carrete (32) esté reciproceblemente
dispuesto en la perforacién (26) de la vdlvula para regular el
flujo del fluido desde el conducto 28 do la bomba al gato hi-
drdulico de basculamiento (16). Un muelle centrador (33) en el
interior del alojamiente (24) tiende a mover al carrete (32)

a una posicién cerrada segén se muestra en el dibujo para 1m;
pedir o terminar la operacién del gato dd basculamiento (16).
El carrete (32) estd conectado & una palenca de mando (34) y
w pufio (36), La polance de mando (34) se muestra en una posi-
cién de sujecidn indiceda en "H" que corresponde a la posicién
centrada por resorte del carrete (32) sepfn se muestra enm el
dibujo. '

La cuchara (12) que se muestra en su posicién
de carga, puede ser retraida hacie atréds a una posicién de
transporto mediante la rotacién en el sentido contrario al de
las agujas del reloj de le pﬁlanca de mando (34) a la posicién
indicada en "R", Con la palanca de mando en ésta posicién, el
carrete (32) es desplazado hacia la izquierde para comunicer
ol fluido desde el conducto (28) de la bomba al extremo del
véstago del gato de basculamiento (16) y para ocasionar la re= .
traccién del gato (16). Para bascular la cuchara hacia delente
mis alld de su posicidn de carge que se mueatra en el dibujo
hesta una Posicién sdecusda para volecar el material desde la
cuchora, la palenca de mando (34) es rotada en el sentido de
las.agujas del reloj hasta una posicidén de vuelco indicada en
"D", En consecuencia, el carrote (32) es desplazado hacia la

derecha y_comunica el conducto (28) de la bombe con el extre-
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mo de cobeza del gato de basculamiento (16) a travéds del con=
ducto 29.

Para permitir ol enganche de retenida de la vél-
vula de control en una u otra de sus posiciones de retraccién o
do vuelco, el extremo de la palance de mando (34) opuesto a su
conexién con el carrete (32) define wnas muescas de retenida
(37 y 38). Un rodillo (39) estf soportade por un brazo (41) que
o5 urgido hacia la izquierda por un muelle (42). Cuando la Pase
lanca de mando (34) es girade en wne u obra direccién, el ro-
dillo (39) rueda o wna de las muescas de retenida (37 y 88) o
impide que la palanca de mendo y el carrete vuelvan & una po~
sicidn centrada bajo la influencia del muelle (33)., El opera~-
rio puede conbrarrestar manualmente al dispositive de reteni-
da para lo repesicién del carrete de control (32) con inddpen—
dencia de la posicién do la cuchara (12).

El presente invento fasilite un interruptor e~ -
1éctrico (43) y unos medios actundores (44) que estan respec—
tivamente asociados con las partes relativamente extensibles
del motor del basculamiento para desacoplar ol mecanismo de
retenida y permitir que el carrete (32) adopte su posicién cen—
trada por el muelle, In la realizacién ilustrada por ol dibu-
jo, el interruptor y los medios actuadores son efectivos para
interrumpir la operacién del motor del basculamiento cuando
la cuchara alcanze su posicién de carga que se muestre en ol
dibujo.

e Para realiza¥ &sta funcibn, el inmterruptor (43) -
estd conectado en serie con mn solemoide eléctrico (46) que

es efectivo a la actuu.c'idn del interruptor para desacoplar el
rodillo de retenide (39) de la palenca do mando (34). El inte=

rruptor (43) estd tambien en serie con una baterfa (47), wn
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mterruptoz; de presién (48) normalmente abierto, y un interrup~
tor principel (49) que controle al circuito eléctrico completo
pare el vehiculo cargador (11). El interruptor (48) pe;'manece
cerrado durente la operecidn del vehfculo (11) pero funciona
automaticamente pare interrumpir el circuite con el soleno-ide
(46) en el caso en que la méquina (11) esté parads mientras el
interruptor (43) estd en me posicién cerrada.

El solenoide (46) podrfa operar directamente con=
tra el brazo de retenida {41) dentro del alcance del presente'
invento, Sin embargo, para reducir al mfnimo el coste del cire
cuito eléctrico y parbticularmente para permitir el uso de wn
solenoide mds pequeiio, el solenocide (46) estd dimpuesto para
operar wna vélvula (51), La vdlvula (51) regula el flujo del
fluido desde la bomba (27) a través de un conducto (52) & wn
cilindro satélite (B53) sensible hidraulicamente que tiecne un
carrete recipbocable (54) conectado al brazo de retenide (41).

Normalmente, la posicién de la vdlvula de so—
lenoide (51) es controlada por wn muelle (56) con la vélvula
(51) posicionada para bloquear la comunicacién del fluido a
trovés del conducto (62). Sin embargo, o la actuacién del in-
terruptor (43), el solenoide (46) es energizado y desplaza a
la vélvula (51) & la posicién que se muestra en el dibujo de
forma que la misma dirige el fluide bajo presién desde la bom=
ba (27) al cilindro satélite (53). Cuando el rodillo de rete=
nide (39) se encaja en wna u otra de las muescas de retenida
(87 o 38), el brazo (41) y el carrete (54) son desplazedos
hacia la izquierda desde la posicién que se muestra en el di-
bujo. Como wn érificio (57) restringe el flujo del fluide des-
de el cilindro satélite para drenar a través de un conducto

(58), el fluido a presién penetra en el extremo izquierdo del
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cilindro satélite (53) a través de un conducto interno (59)
en el carrete (54). Consecuentemente el carrete es desplaza~
do hacia la derecha para soltar el rodille de retenida de 1g
palance de mando (84) de forma que la palanca de mendo (34)
Y el carrete-(sa) son devueltos a su posicién de sujecién
por el muelle centrader (83).

Cuando la cuchara es desplazada desde su po-
sicién ilustrada para desactuar al interruptor (43), la vl
vula (51) adopte de nuevo une posicién cerrada bajo la in-
fluencio del muelle (56). Lo presién del fluido en el ciline
dro dntélite pasa para drenar a travéds de la linea (58) de
forme que el acoplamiento de retenida entre el rodillo (39)
¥ la palanca de mando (34) puede ser restablecido por el
muelle (42) cuando la cuchara se aproxima de nuevo & Su po=
sicifn de carga. ‘

Para simplificar el circuito eléctrico de po=-
sicionomiento de la cuchara y para impedir que el mismo sea
ensuciado por el polvo o escombros durante la carga, preferi-
blemente el interruptor (43) es de wn tipo de proximidad en
tanto que el medio actuador (44) es un electroimfn que es e
foctivo pare cerrar al interruptor (43) cuando el mismo entra
en alineacifn con el interruptor (43). ‘

Preferiblemente, el electroimén (44) es alarge-
do segfin se muestra en el dibujo para que el mismo permanezca

en acoplamiento actuador con el interruptor (43) miontras la

‘cuchara estd siendo retraida hacie atrds desde su ilustrada -

posicibén de carga. La utilided de ésta carecter{stice queda
expﬁesta mejor describiendo una parte del ciclo de operacién
pare la pala cargedora., Cusndo la cuchara esté cargada, la

misma es rebraide hacia atrds a su posicién de transporte y
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es elevada sobre los brazos elevadores (14) haste una albtura
adecuada para el vuelco. El gato de basculamiento (16) s ex-
tendido entonces pare girar la cuchara en una direccidén igual
a la rotaci&n.de las aéujas del reloj (segfn se ve en el dibu-
jo) a su posi'ci6n de vuelco con el frente de la cuchara incli-
nandose hacia abajo. |

Despues de volcada la carga de la cuchara, la
cuchara es descendida de nuevo por el brazo elevador y la pa—
lanca de mando (34) es desplazada & su posicién de retraimien-
to hacia atrds (R). Cuando la cuchara se mueve en direccién
contraria & la de las agujes del reloj hacia la posicién de
carga que se muestra en el dibujo, el electroimdn (44) entra
en alineacién con el interruptor (43) y emergiza al solenoide
(46) en la forma antes descrita. la palanca de mando (34) gue-
da permitida en consecuencia para devolver al carrete (32) a
la. posicién cerrade que se muestra em el dibujo. Con la cucha=
re en la posicidn mostreda, el vehfculo cargador (11) es en—
tonces conducido hacia delante pare urgir a la cuchara & pene—
tror en el escombro u otro material que haya de ser cargado.
Entonces es prédctica corriente el elevar y retraer alternati-
vamente la cuchara mediante la operacién intermitente de los
controles de basculamiento y de los controles de elevacidn
(que no se muestran) a fin de obtener una carga completa en
la cuchara, Esta técnica se denomina en ocasiones como "cole—

tazos de pescado",

" Para facilitar la operacién por ¢l operario del

control del basculamiento durente éste procedimiento, la lon-
gitud del electroimén (44) es seleccionada de formn que se conw
serve en una relacién de actuacidén oon el interruptor (438) y

haga inoperable al mecanismo de retenide mientras le cuchara
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ostd siendo retraida hacia atrds durante éste procedimiento de
cargs. De ésta forma, el operario puede desplazar llbremente .
la palanca de mando (34) sin tener que ejercer la fuerza nece—
saria pars superar al muelle (42),

En resumen, la Patente de Invencidn que se solici-

ta, debera recaer sobre las siguientes:
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RELVINDICACIONES

1,~ Una pala ocargadora que tlene una cuchars soportads
por un bastidor de elevaoidn y un motor hidraiilico para hacer pivo
tar la ouchara, una valvula hidrailica aaooiada' con el motor de in
clinaoién y que tiende a ocupar una posicion de "mantenimiento" pa
ra impedir el funcionamiento del motor de inclinaocion, un disposi-
tivo de fiador que tiende a mantener la valvula en un estado que +
permita el funcionamiento del motor de inolinacion y un interruptor
eléctrico de profundidad asi como un imdn de accionamiento asocia-
dos respectivamente con unas poroiones telescopiocas del motor, es~
tando el dispositivo de fiador asociado de manera que responda al
funcionamiento del interruptor para hacer que la valvula abandone
su estado activo cuando se vuelca la pala a una posioion preferida
por medio del congunto de émbolo y cilindro de inclinacidn, estando
el interruptor y el im#n situados adeocuadamente con relacidn al mo-
tor de inclinacidn para acoionar el interruptor ouando la pala retro
cede a su posicidn de carga, teniendo el iman una longitud elegida —
para manteﬁer el interruptor en estado activo durante el retroceso —~
continuo de la pala con el objeto de facilitar la operacidn de oarga,

2,- Una pala segin la reivindicacidn 1, caracterizada —
porque el motor de inclinacidn incluye un oilindro y una barra exten—

sible, estando el interruptor montado en un elemento sujeto en el cl-

" 1lindro y estando el imdn sujeto de manera regulable en la barras,

3.~ Una pala segin la reivindicacion 1, oaracterizuda -
porque ifxcluye ademds un cilindro auxiliar accionado hidraulicamente
para hacer que el dispositivo de fiador libere la valvula, estando un
dispositivo de solenoide electrico asociado con el cilindro auxiliar
y respondiendo al funcionamiento del interruptor para controlar la -
circulacion del fluido hidraulico hawta el cilindro auxiliar,

4.~ Una pala cargadora que incluye una pala soportada de
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manera pivotante por lo menos en un brazo de elevaoidn, por lo menos

un motor hidraulico que tiene un oilindro y una barra extensible in-
teroconectados entre el brazo de elevacidn y la pala por medio de un
sistema de articulacion de inclinaocion adecuado, una vélvula de con-
trol de inclinacion asociada con el motor de inclinacidn y que ésta
normalmente cerrada por un muelle, un dispositivo de fiador para man—
tener la valvula de control en posicidn cerrada, respectivamente para
haoer retroceder la pala hacia una posioidn de transporte o para inoli
nar la pala haoia adelante haoia una posioion de descarga, un disposi~
tivo de solenoide electrico asociado con el dispositivo de fiador y -
que puede ser accionado para que el dispositivo de fiador libere la ~
valvula de control de manera que vuelva a su estado cerrade y un inte-
rruptor de proximidad asi como un imdn de accionamiento separados y aso
oiados, estando el cilindro y la barra de inclinaoidn dispuestos de ma-
nera que acclonen el interruptor durante el retroceso de .la pala haocia
una posicidn de carga intermedia entre sus posiciones de transporte y —
de descarga, respondiendo el dispositivo de solenoide al funcionamiento
del interruptor, teniendo el imén una longlitud adecuada para mantener el
dispositivo de fiador en posicion de desoanso durante todo el retroceso
de la pala a partir de su posicidn de carga, oon el objeto de facilitar
la carge de la pala.

5.= Se reivindica por ultimo, como ohjeto sobre el que ha
de recaer la Patente de Invencidn que se solicitas "UNA BALA CARGADOR ",

Todo conforme queds desorito y reivindicado en la preaenté
Memoris descriptiva, que oonsté. de doce péginas meoanografiadas y dibu
Jjos que se acompafian.

Madrid, 24 octubre 1,969

BERNARDO UNGRIA
De Do
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