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MEMORIA DESCRIPTIVA

PARA UNA PATENTE DE INVINCION, POR VEINTE A0S, EN ESPANA, A FAVOR
DE PLASTILMLTAL S.A. DE NACIONALIDAD ESPANOLA, DOMICILIADA EN BUR-
GOS, EN GAONAL-CARRETERA MADRID- IRUN, S/Ne .

s obre:

» PERFECCIONALIENTOS N L.ECANISHMOS PARA INTERRUPTORES Y CON..UTADORES

ELECTRICOS »,

8e refierve la presente invencidén g mecanismos de interrupcién
gplicables & interruptores y conmutadores eléctricos.

Las cualidsdes fundamentales que ha de reunir un necanismo de
interrupoidén son las siguientes:

a) apertura y cierre répidos

b) imposibilidad de mentener posiciones intermecias o sea pun-

tos muertos,

Bl mecanismo que aquf se describe posee aubas cualidades sobre=-
damente ademds de otras, debido a lo ingenioso de su disefio.

Bl mecanismo es de doble »Tumblerr.



10

- 16

20

30

e 372760

Para su mejor Bomprensién se scompalian unos dibujos. ¥n le fi-
gura 1 se ve la pieza A, en la figura 2 le pieza B, en la figura 3
smbas piezas montadas y en les figuras 4, 5 y 6 un esquema del fun-
cionaniento.

Consta el mecanismo principaluente de dos piezas A y B las cua-
les van pivotadas (1).

La pieza A es la que lleva los contactos méviles (2) soporta=~
dos en sendos voladizos, ¥ la pieza B es la que transmite el movi-
niento basculante a la pieza A mediante la presibn efectuada en el
eje (3) debida a la tecla de accionamiento.

la pieza B lleva unos salientes (4) Bon el unico objeto de que
la pieza A hega tope en ellos Yy pueds montarse el conjunto de la
pieza A con le pieza B en el bloque del aparato. Lleva también un
taladro (5) que sirve para la sujeccidn del conjunto A y B al puen-
te del mecanismo de intewrupcidn.

La pieza A mantiene una presién por medio de un resorte (6)
que va unido a la pieza B en su eje (3), y a 1la & en (7), que sirwe
para que el contacto mévil hage una presién permanente sobre el com-
tacto fijo (colocado en un soporte auxiliayr encajado en el bloque
del aparato) mientwas no se accione la tecla del aparato.(ver fig.44

Bl nmecenismo funciona de la sigulente manera :

Al accionar la tecla del aperato, por medio de la presidn ejev~
cida sobre ella, se va trensmitiendo una fuewza al eje (3) y debi-
do & la asecidn basculante de la meneta, se obliga a le pieza B a
bascular en sentido contrario.

Iste movimiento basculante de la pieza B arrastra a la pieza
A, que ve pivotade @ B en (1) siguiendo una trayectoria detevminads
por el novimiento relativo existente entre ambas piezes, ¥y por me~
dio del »esorte (6), el cual se va deformendo y adquiriendo una temm
sién eldstica debida al aumento de distancia entre sus extremos §
puntos de fijezceidén que garian debido al movimiento r»elativo existmm=-

te entre las piezas 4 y B.
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De ests menera llegemos & la vosiclén limite, en ls cual la
tensién eldstica adquirida por el resorte es suficiente para hacer
saltar lg pieza A rdpidamente @ su obtra posicién sin que haya pun=
tos nuertos,

En la posicidn de punto nuerto seglin le figure 5, vemos que
los tres centros ABC estén en linea y el resorte deja de actuar., HE
coptacto estd en el limite y ha de ser asf mismo el punto de chis-
pa. Los centros D v B son los puntos fijos del mecanisno,

En lg figura 4, 5 ¥ 6 se ven las posiciones que ocupan las
plezas A y B ¥y las posiciones limites del resorte.

El que no tenga el mecanismo puntos muertos, Se consigue por=
que durante todo el tiempo que el resorte estd adquiriendo su ten~-
sién elédstica el contacto mévil no abandona el contacto fijo y cuan-
do lo hace es en la posicién linmite de resorte, saltando entonces
répidamente a su otra posicién debido a lartensién adquirida por el
resorte.

Dursnte el tiempo que el contacto mévil estd sobre el fijo, &
contacto ndvil va deslizando sobwe el contzcto fijo, debido a la ‘
fuerza transmitida a la piza A por medio de la tensibm que va ejer-
ciendo el resorte, al ir moviendose sus extremos de fijacién en el
eje (3) y (7) de acuerdo con el movimiento »elstivo entre las pie-
zas 4 y B.

Esto trae consigo varlas ventajas sobre todos los tipos de me~

canismos cldsicos,., IEn éstos, el punto de contacto y el punto donde

. salta la chispa de ruptura es el mismo, con el inconveniente de les

microgoldeduras lo gue hace que los contactos se queden pegedos wo
contra otro.

Fn el meganismo aquf descrito vemos que este inconveniente no
existe debido al deslizamiento del contacto mévil sobre el contact
fijo, Lo que hace que en el caso de existir una microsoldadura se

venza esta unién de los contactos por medio de la fue-ze de desli-
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zamiento provocads por el wesorie.

Este deslizamiento twae consigo dos ventajes mds : que el con-
tacto esté continuamente limpio, debido @ la friceidén que existe
entre el contscto mévil y el contacto fijo al deslizar uno sobre el
otro y la susencie de puntos muertos como se explicéd anteriormente
consiguiéndose asi une apertura y cierre wépidos,

1 mecanismo reune ademds otres ventajas ¢ el,movimiento de
la tecla no sigue el movimiento de la pieza A que lleva los contas-
tos méviles con lo que la ruptura de contacto es independ:ente de
la fuerza de sccionsmiento de la tecla y el mecanismo Torma un con-
junto regido al tener tres puntos de apoyo 8, 9 y 10 y compensarse
las scciones en estos, con lo que no existen piezas que puedan mo-
verse.,

NOTA

En resumen : la invencién wecaserd sobre las siguientes reivin-
dicaciones

12 ) Perfecclonamientos en mecenismos para inferruptores y con-
mutadores eléctricos caracterizados por ester constituidos por dos
piezas, una de les cuales transnite el movimiento a la otra que es
la que lleva los contectos méviles.

28 ) Perfefcionamientos en mecanismos para interruptores y com-
mutadores eléctricos, segin la reivindicacién anterior, consisten~
tes en que el acolonamiento se realiza por medio de une tecla que
ge apoya en un eje que lleva una {e las piezas, lo que provoca un
movimiento »elative de esta pieze sobre la otra pieza que lleva los
contactos méviles.

32) Perfeccionamuientos en mecanismos pawa interruptores y COR=
mutsdores, segin les weivindiccciones anteriores, caracterizados
porque la ~uptura del contacto es répida e independiente de la fuew-

za de accionar:iento de la meneta.
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48) Perfeccionamientos en mecanismos para interruptores y con-
nutadores eléctricos, seglin las reivindicaciones anteriores, carse- .
terizados porque el conjunto del mecenismo junto con la tecla for-
men un conjunto wigido al tener tres puntos de apoyo y estar sus
reacciones coupenssdes.,

5&) Perfeccionamientos en mecarismos pera inte-ruptores ¥y
conmutadores eléctricos, segin las weivindicaciones anteriores, ca-
racterizados porque el yunto de contecto es distinto del de rlptura
6 chispa evitdndose las uniones debidas a las microsoldaduras al
heber deslizemiento para pesar de un punto a otro,

68 ) Pewfeccionamientos en mecanismos para interruptores y
conmutadores eléetricos, segin las reivindicaciones anteriores,
cargcterizados porque el deslizamiento existente entre el contac-
to mévil y el fijo hace que el contacto esté continuamente limpio.

7a) Perfeccionamientos en mecanismos para interruptores ¥
conmutedores eléctricos, segin las reivindiesc:.rmes anteriores,
caracterizados porque la tensién del resorte que obliga a deslizar
al contacto mévil sobre el fijo tree consecuencia ocomo que el con-
tecto mévil abandone el contzeto £ijo en el p-eciso momento que el
resorte se encuentra en la posicién limite de salto, con lo cual no

existen puntos muertos.

88) PERFECCIONALIENTOS EN HECAKLS.03 PARA INTERRUPTORES Y CON-
-UTADURES ELECIRICUS.

Seglin se describe en esta memoria que consta de cinco h

rnecanogrefiadas por una sola cara y dibujos
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