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~ Este invento se refiere a equipo perifdrico de
%tréféﬁientoEderafos?y, mas especialmente, a un terminsl

:de tratamiento de datos electromecdnico que puede ser usa-—
do como dispositivo de entrada/salida en asociacién cén'egqi
.po de tratemiento de datos tal como un ordenador electro-
nico para efectuar ocaleulos numéricos y obras operacionés
‘de tratamiento de datos. Aungue el aparato de este inveanto
.eg principalmente dtil como dispositivo perifdrico de -tra=-
taniento de datos, debe entenderse que el aparsto puede

ser construido con circuitos electrdénicos internos de zdal-
culo ¥ trataniento de datos para formar una wnidad indepen;
.diente capaz de efectuar cdloulos numdricos y ofras funcio-
?nes. Los circuitos de cslculo electrdnico particulares y V
;el equipo de tratamiento de datos no constituyen, sin em—f
'pargo, parte de este invento.

La utilidad de las calculadoras electromecdanicas
iusuales estd limitada a la ejecucidn de simples calculos
Emateméticos. Para cdlculos numéricos mas complicados se.
zusa generalmente equipo electrdnico mis comple jo, Hal como
éordenadores y calculadoras electrdnicas, Bl coste del equi~
fpo electrdénico, sin embargo, es elevado incluso para peque-

ifias calouladoras electrénicas "de mesa". Ademas, la mayor

‘parte de las calculadoras electrdnicas, en particular los

'modelos "de.mesa", no imprimen los datos digitales; en

lugar de ello se emplean paneles de presentacidn. Bl he-
cho de no proporcionar un registro mis permenente de los
; .

‘cdlculos numéricos, hace que las calculadoras electrdnicas

de este tipo no sean adecuadas para muchas aplicaciones,

lya que pueden inducir a errores humanos.

El equipo periférico,que incluye un teclado y
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codificador y un aparato para descodificar e imprimir datos
digivales, e ha usédo en combinacidn con el equipo de tfa—
‘tamiento de datos. Hasta el presente, el equipo periférico
:de egte tipo implicaba un mecanismo complicado y era de
;fabricacién costosa. En general no se han usado en asocia-
%cién con equipo de tratamiento de datos, tal como ordenado-
ires y calculadoras, pero se les ha dotado de capacidad'dé
‘cdleulo interna.

RESUMEN DRI INVERTO

El presente invento proporciona un terminal dé
‘tratamiento de datos electromecdnico compacto que es ade-
cuado para uso en combinacidn con equipo de tratamiento de:
datos y que es utilizable de una manera similar a una cal-
culadora de mesa pero capaz de efectuar cilculos matemdti-
cos mucho mds complicados. Expresado en lineas generales,
el terminal comprende una seccidn de entrada, wa seccidn
de descodificacidn, y una seccidn de impresidn, Ia seccién
de entrada tiene primeros medios que preferiblemente adop-
tan la formae de una pluralidad de teclas movibles para in-
troducir sucesivamente en el terminal un conjunto de infor-
macidn que contiene al menos una unidad de informacidn en
una primera forma de cddigo predeterminada, segundos medlos
que girven como codificador para cooperar en combinacidn
con lag teclas para codificar, en el mismo orden sucesivo,
el conjunto de informacidn en un conjunto correspondiente
de sefiales eléctricas en una segunda forma de c¢6digo pre-
deterninada, sugceptible de ser manipulada por el equipo
de tratamiento de datos.

La seccidn de descodificacidn es operable al re-

cibir sefiales eléetricas en la segunds forma de cddigo

.- 9725E0
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;pre@eterminada.riniciadas en la seccidn de entrada. La seq;
‘eibn de descodificecidn tiene una pluralidad de elecmentos
-de descodificacidn concctados de modo cooperante para reoci-
bir sefiales eléctricas en la segunda forma de cddigo ﬁfé;
determinada y sensible a ellas para generar un conjuito de
informacidn de salida en la primera forma de cédigo corres-
pondiente a las seilales eldéctricas y en el mismo ordern su-
cesivo que éstas. Incluye tambidn un reglstro que tiene una
pluralidad de elementos de almacenamiento gue cada uno eg=-
42 desbinado a recibir sucesivamente una widad del conjan~
to de informacidn de salida procedents de los elementos

de descodificacidn.

La seccidn de impresidn comprende wm conjunto de
-elementos de imprimir en la primera forms de cddigo, que
.cada uno corresponde a uno de dichos elementos de almace~
:namienio del registro y que es capaz de recibir ls infor-
‘macidn gue hay en el mismo. Hay un mecanismo de transfe-
rencia accionable después de hober completado los elemen~
?tos de glmacenamiento la recepcidn del conjunto de infor-
;macién de salida desde los elementos de descodificacion,
%para transferir simulitdneamente el contenido del regisiro
a los elementos de imprimir correspondientes, selzccionan~
;do con ello log elementos de imprimir correspondientes al
‘conjunto de informacidn de salida para una operacién e
:impresién. Un material de registro estd dispuesto en rela-
cidn de impresidn con los elementos de imprimir. Durante
|
‘cada operacidn de impresidn, un actuador de impresidn haw
;ce que los elementos de imprimir impriman sus conteunidos
ésobre el material de registro.
| De preferencia, un grupo de las teclag de la

372501
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‘geceidn de entrada estdn dispuestas como teclas de datos
.para cooperar en coﬁbinacién con el codificador para con-
vertir informacidn decimal en sefiales eléctricas codifica-
‘das en binario, y un nimero de lag teclas de la seccidn

.

‘de entrada se usan como teclas de funcidn para proporcib—
inar instrucciones de funciones al equipo de tratamiento- de
;datos v a la seccidn de descodificacién. Las teclas de fun-
‘cién estén dispuestas de modo cooperante con el codifica-
dor para convertir las ingtrucciones de funcidn en sefiales
:eléctricas en cbddigo binario, cuyas seflales son diferentes
‘de lag sefiales que representan los datos de entrada..

Las secciones de descodificacién y de impresidn
pucden también ser usadas en combingcidén como un disposi- -
tivo de salida para el equipo de tratamiento de datos. Pa—
ra tal aplicacidn,la seccidn de descodificacidn se conecs
?ta para recibir lag sefiales eléctricas codificadas desde
iel equipo de tratamiento de datos y descodifica sucesiva-‘
'‘mente las gefiales, introduciendo la informacién as{ desco-
dificada sucesivamente en un registro. Luego se acciona un
mecanismo de transferencia para transferir simultdneamen~
te el contenido del registro a un conjunto de elementos
de imprimir para la operacidn de impresidn como se ha des-
erito en lo que antecede. Ventajosamente, las operaciones
de descodificacidén vy de impresidn se controlan y se im-
pulsan mediante un conjunto de trenes de enzranajes dlspues-—
tos para =sccionar selectivamente las secciones de descodi-
ficacidn y de impresidn de acuerdo con una secuencia de
tiempos predeterminada, con lo que la operacién de desco-
‘@ificacidn para cada conjunto de informacién puede ser 1le-

vada a cabo simultdneamente con la impresidn del conjunto

- 372500
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spraceden1e de Jniormuclon descodificada.

P Bl terminai de tratamiento de datos de cste in-
vento puede ser fabricado a un coste relativamente bajo ¥ ﬁ
“iene muchas aplicaciones, ademds de su utilizacidn cono
.ecaleuladora de mesa y como dispositivo de salida para equi-
no de tratemiento de datos, como se ha indicado en lo que
antecede. Entre las aplicaciones sc incluyen, porr ¢jcupio,
s uso cowmo estacidn de consulba para transuitir informa-
cidn codificada a una estacidn central de tratamiento de
Vda%os v nare recibir informacidn codificada Gesde la ﬁisma;
Otras aplicaciones de este aparalo serdn evidentes, para
los expertos en la téenica, de la descripeidn detallada que
gsizve de las realizaciones preferidas del invento, gque se
describen con referencia a los dibujos que oe acoupaiian.

Breve descripcién de los Dibujos

s

{ La figura 1 es ung vista en perspectiva externa
{de u terminal electromedanico de tratamiento de datos,
icompleto con su caja, que realiza el presente invento, ¥y
ztomada desde la parte delantera superior ilzguierda.

La figura 2 eg una vista en perspectiva del ter-

&
H

‘minal con su ‘tapa quitada, tomada desde la parte delante-
;ra superior derecha, mostrando parte de las tres secciones
Edel terminal, sistema de accilonamiento, y control de embra-
%gue.

La figura 3 es una vista en perspectiva por el
.lado izquierdo del terminal mostrando parie del acciona-

:‘. 4 . P 4
.miento para la seccion de impresion.

Ia figura 4 es una vista en perspectiva por el

ilado derecho del terminal parcialmenie recortada para ex-

'poner el electroimin pars conbtrolar el embrague y el c¢je

- 372500
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‘principal.

? ' Is figura 5 es una vista en perspectiva por de-

itrés del termingl mostrando en particular la entrada de -

‘energia eldctrica, las salidas para las seiiales eléctri-

'ons codificadas en binario, y parte de la seccién de im-

‘presidn.

La figura G es una vista en perspectiva en plan-

;ta, del terminal mostrando algunos detelles no ilustrados

len 1a figura 2.

La fizura 7 es una vista en perspectiva pareisl-

‘mente en corte y parcielmente arrancada, mostrando parte

‘del teclado y codificador sin las teclas.

La figura 8 es una viste por detras del teclado

'y codificador mostrando en particular los conmutadores

‘de codificacidn,.
|

Ta figura 9 es una vista por detrds de una forma

;alternatiVa delteclado y codificador parcialmente en corte

'y parcialmente recortada.

ILa figura 10 es una vista en corte parcial del

teclado y codificador alternativo, tomada a lo largo del

plano indicado por la 1fnea 10-

10 en la figura 11.

La figura 10a es una vista de detalle en planta

de una parte de la estructura representada en la figura

10,

Lo figura 11 es una vista parcial en corte toma-

da a lo largo del plano indicado por la linea 11-11 de la

figura 9.

Ia figura 12 es una vista en perspectiva de una

festructura detallada de un gancho de referencia y de un

‘brazo de palance montado o pivotamiento en un eje @n el

-

_3725¢0
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teclado y codificador alternativo.
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La-figura 13 es una vista en perspectiva de wn |
|

i

isoporte de montaje de vastagos de tecla que forms parte

]
i e

'del teclado y codificador alternativo. R
] R
i La figura 14 e¢s una vista en perspectiva, par— !

cialmente en despicce ordenado, de las secciones de desco-,

‘dificacidn e impresidn en que sc ilustra su funcionamlent@
en conjunto. %
Los figuras 14a y 14b son vistas ampliadas, par-

i
10 icialmente en corie, de las paries de descodificacidn. 3

- . . i
Lg figura 15 es una vista parcial en corte on
8 & :

;
rque ce ilustra la relacidn entre las diversas ruedas denta—
%das en lag secciones de descodificacidn e impresidn.

i
H

La figura 152 es una vista en corte trausversal

15 ien que se ilustra la relacibn de una rueda dentada del grue-
{ §

ipo de ruedas dentad=s del converiidor, en su nogicidn ini-

cial, con una rueds dentada del grupo de ruedas dentadas

3

de reposicidn: :

ILa figura 16 es una vista en perspectiva, parcial-

20 mente en despiece ordenado, que ilustra el mecanlismo de

)
iavance por pagos del carro del codificador. '
: La figura 16a ilustra con detalle parte de la !

egtructura representada en la figura 16.

H

E
; La figura 17 es un alzado lateral parcislmente |

25 irecortado que ilustra parte del carro del grupo de ruedas .

‘dentadas de convertidor.

; La figura 18 es una vista en planta en que se

] .
dlustran ciertos mecanismos de accionamiento.

La figura 19 es una vista en corte parcialmente

30 iarranceda tomadz a lo largo del plano indicado por la 1inea

- 372500
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i1a distribucidn de los dientes en el grupo de ruedas dén—f

19-19 de la figura 18,
Ia ficure 20 es una vista en perspectiva de una
rucda dentada del grupo de ruedas dentadas de convertidoxr.

. . 4 2 ol
La figurg 21 es una ilugtracion esquemztica "de

tadas Ge reposicidn.

Ta figura 22 es una vista parcialmente en pers-
pectiva del mecaniswmo de avance de la cinta.

Ia figura 23 es una vista parcial encorte del
mecenismo de accionamiento para la unidad de impresién;i

Ia figura 24 es una perspectiva parcial del we-
canismo de alineacidn para la unidad de impresidn.

Ia figura 25 es ung vista parcial en despiece
ordenado, en perspectiva, del mecanigmo de alimentacidn
del papel.

Io figura 26 es una vista parcial en corte, que

ilugtra parte del mecanismo de alimentacién de papel ilus

trado en la figura 25. |

Ia figura 27 es un alzado lateral parcial del me-
canismo de accionamiento para la alimenbacidén de papel.

La figura 28 es un diagrama de tiempos para el
funcionamiento del mecanismo de alimentacidn de papel.

La figura 29 es un grafico de tiempos que ilus-
tra el ciclo del eje principal.

La figura 30 es un grafico de tiempos en gue ge
representan el ciclo del eje descodificador.

La figura 31 es una vista parcial en despiece
ordenado, en perspectiva, que ilugtra los conmutadores de
control y sus correspondientes uecanismos actuadores.

La figura 32 es una vista parcial en desgpilece

FRRG

P

-9 -

R




10

20

25

30

12411.69

ordenado, en perspectiva, que ilustra parte del mecanismo :

représen%ado en ia figura 31. '
Ia figura 33 es un esquema de circultos que ilu%—

tra el modo en que se actla sobre ciertas funciones de :‘%

control.

%DESCRIPCIOH DE LAS REALLZACIONES PREFERIDAS

IIDICE

i 1o DESCRIPCICH GEIERAL _

i2, SECCION DE ENTRADA (TECLADOY CODIFICADOR)

3. SECCION DE DESCODIFICACION

4., IBCANISHO DE TRANSFERENCIA
(a) Reposicidn del Grupo de Ruedas Dentadas de Regisi

tro :

(b) Retorno del Carro de Registro

% (c) Resposicibn de la Rueda de Impresién

é5- SECCION DB IKPRESION

(a) CGinta y lecanismo de Avance de la Cinta

(b) Mecanismo de Impresidn

_ (¢) Alimentacidn de Papel

-6,  REGULACION DE RIBHPOS DEL CICLO DEL EJE PRIICIPAL

57. NEGULACION DE TIENPOS Y CONTROL DE LA CGBHEERACION DE
SENAL

1. Deseripcidn General

Bl terminal de tratamiento de datos electromecd-
-nico construfdo de acuerdo con el invento se ha ilustrado .
en la figura 1. Incluye una caja 100 a través de la cual
‘gobresale un teclado 101 de datos, un teclado 102 de funcio-
‘nes, controles de teclado generales 103, y varios otrog
Zcontroles indicados en general en 104, La unidad, como se .
‘ha indicado en lo que antecede, puede estar conectada a |

372580
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equipo de tratamiento de datos exterior tal como wn orde-

Inador electrduicd, -o bien puede ser totaluente independien-

ite, en cuyo caso dentro de la caja 100 puede ir moutado uﬁ

cordenador binario, por ejemplo. Fl equino de trataniento: !

i

de datos en egte contexto es cualquier unidad de ordenador,
i

de memoria o similar, capaz de cominicar con el terminal |

de tratamiento de datos de este invenbo. Tal equipo de

trataniento de datos no se describe aqul por no constituln
i

]

una parte del presenie invento. |
Bl termingl, como se ha ilustrado en las fiqura%
2 a 06, puede considerarse que tiene tres secciones coope-;
rantes. Lo seccidn de entrada 200 es w teclado y codifi-
cador, la funcién del cual es codificar digitos decimales,
entrados mediante la depresidn de teclas de datos de un
teclado 101, asf como simbolos de funciones, entrados me-

diante la depresidn de teclas de funcidén del teclado 102,

en sefiales eléctricas codificadas en binario, La seccidn

v
]

300 de descodificacidn tiene un descodificador y un regig-

{tro, las funciones de los cuales son las de descodificar

gefiales eléctricas codificadas en binario en serie, a sa-é
lida decimgl, y almacenar la informacidn asi desoodifica—é
da sucesivamente en el registro, Ia seccién de impresidn i
500 tiene un conjunto ordinal de elementos de imprimir losj
cuales pueden ser establecidos para que se correspondan cdn
la informacidn descodificada, transfiriendo simulténeamen%
te el contenido del registro a los elementos de imprimir %
los cuales se usan entonces para imprimir sobre un material
de registro, tal como una hoje de papel, los datos de di- |
gitos decimgles.
Elhdispositivo opera en general de larp%gyientei
booeb
- 11 -
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manera. Un niuero deeimal, que puede ‘tener wno omds digi-

tos, es introducido uprimiendo sucesivamente las teclas dei

afgitos de mayor a menor orden del nfmero decimal. Ia depré-
gidn de 1la tecla de digitos acciona al codificador, 61’ Gual
codifica simultdneamente cada dfgito decimal en un con;jv._w.n—At
40 de sefiales eléctricas codificadas en binario que repre-:
sentan el dfszito decimal. Las sefiales codificedas pueden '

ser enviadas vnrimersmente alequipo de tratamiento de datos;

i bien pueden ger eanviadas directamente a la meccidn de. !
‘descodificacidn, dependiendo de una serie de factores,. co-:

; a5 P 4 " ;
1o ge degeribira en lo que sigue.

i A nedida que cada dfsito decimal del nfmero de
| x

cubrada es codificado, lasg seliales eléctricas binarias, ra
‘ _

§sea procedentes del codificador o ya sea procedentes del

I

ieqmipo de tratanieuto de datos, son descodificadas sucesi-
?vamente mediante una pluralidad de elementos de descodifi-
zcacién, para generar una sslida correspondientie a seiiales

i

ieléctricas codificades en binario que representan log ai-
lgitos decimales, ¥y la informacidén asl descodificada es luc-
‘z0 almacenada sucesivamente en un registro. Cuando el nlme~
;ro cotd completamente descodificado y registrado, se accio-
na un mecanismo de transferencia, el cual transfiere para-
lela y simultdneanente el contenido del registro a un con-
éjunto de elenmentos de imprimir; seleccionando con ello los
‘elemsntos de imprimir correspondientes al nlmero decimal
para una operacidén de impresién. Iuego se usa un rodillo
ide imprimir, el cual eotd montado sobre un eje para pro-
iporcionar movimiento pivotante alternativo, para alinear
éun material de registro en aplicacién de impresidn con los
ielemen'i;os de imprimir y para aplicar sobre el mismo una pre-

372500
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24

b

« 7 . . .
sion de rodadura para proporcionar una impresidn de datos

!

!

- L !
digitales decimalas. %
La fuerzs motriz para las secciones de descodiri

N

ficacidn y de impresidn es proporcionada por el motor eléc
i
|

t

trico 105, el cual acciona a un eje 106. kediante disposi
ciones de correas de accionamiento (figura 2, 4 y 6), el
eje 106 acciona lag poleas 1064 y 1068 a través de correas
107 y 108. La polea 106B, que gira alrededor del eje 109,
acciona a su vez sincrdnicamente al eje 110 mediante rue-
das dentadas 111y 112 engranadas. Los ejes 109 y 110, cque
son accionados continuamente por el e¢je 106, estan conec-
tadog, respectivamente, a los ejes principal y de degco-
dificador mediante embrasues de muelle. Los embragues,
controlados y accionados por eleciroimancs 114 y 115 (fi-

surag 4 y 14) permiten a los ejes 109 y 110 acclonar, res-

pectivamente, a los ejes principal y de descodificador, in

termitentemsnte. Bl funcionamiento de los ejes principal

y de descodificador se cstudiard con mayor detalle mds -
adelante, cuando se describen las operaciones de las sec-!

ciones de descodificar e imprimir.

Las tres secciones del terminal, incluyendo el
mecanismo de transferencia, asi como el motor y el siste-%
ma de accionamiento, estdn montadas en un bastidor que é
comprende tres miembros de bastidor paralelos 116, 117 ¥
118 (figuras 2 y 6) que se extienden sustancialmente en
toda la longitud del aparato. La seccidn de entrada 200,

y la sececidn de imprimir 500 estan montadas en dos partes’

extremas de dicho bastidor, con la seccidn 300 de desco#

dificacidn dispuesta entre ella. i

J725¢0
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2, Seccidn de_Pnirada (Teclado y Codificador)

Cono "se ha descrito brevemente en lo que antece-
t de, la seceidn de entrada 200 (figuras 7 a 13) se uea parg

recibir nimeros decimales por orden con el digito, supe~

1

rior en primer lugar, oprimiendo sucesivamente teclas de

disitos o de datos del teclado 101, para recibir instrdc-:

ciones de funciones oprimiendo teclas de funciones del te-
clado 102, y para acclonar al codificador para generar si-
nultancomente diferentes combinaciones de sefiales eléeiri-

cas codificadas en binario correspondientes a los dfgitos

decimales o al cddizo de instrucciones entrados.

Bxpresado en lineas gonerales, el codificador

comprende una pluralidad de canales binarios, de log que

una combinncidn seleccionada geners las seiiales eldotricas

codificadas en binario. Hay una pluralidad ce contmutado-

reg, cada uno de los cuales controla uno de los canales bi-

narios y es novible aliernativamente entre dos posiclones’

alternativas que representan los dos dfzitos binarios. Se

"ha provisto un conjunto de ganchos que cada uno acciona a

.ino de los conmutadores y que es movible alternativamente
entie posiciones primera y segunda correspondientes a las
+dog posiciones alternativas del conmutador accionable por

; el gancho, Los ganchos zon accionados por un conjunto de
‘véstagos de %ecla dispuestos paralelamente. Cada viastago
‘de tecla estd conectado a una de las teclas y es movible
:altcrnativamente por la misma. Cada vdstago de tecla tie-
‘ne al menos un actuador sobre el mismo situado con relacidn
ial conjunto de ganchos para accionar, al tener lugar movi-
%miento alternativo del vdstago, uno o mis ganchos a sus po-

‘giciones primera o segunda, de acuerdo con un cédigo prede-—

- 14 - ES ;’ EZ FE g% g}
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terminado correspondiente a la tecla conectada al mismo, !
B . . 1
- i i

De preferoncia, las teclas 201 de dfzitos deci-~ |

'
!
i
: i

males y las teclas 202 de funciones estan dispuestas for-

i
!
t
H
i
1
i

‘mando dos series rectangulares de teclas que sirven, res-

pectivamente, como teclado digital 101 y como teclado de E

ifunciones 102. (figuras 1 y 2). Bl teclade digital 101 -
H .
‘tiene 11 teclas dispuestas en cuatro filas horizontales -
; e treg cada una, excepto la primera fila que solamente *-

“tiene dos teclas. Una, "la tecla del cero", ocupa espaqio'
;doble. Las 11 teclas represcntan los 10 digitos del Orai 9

'y la coma de decimales. ELl teclado 102 de funciones ticmne !

512 teclas dispuestas en cuatro filas horizontales de tres

teclas cada una y que representan una serie de funciones,{
]
1

tales como la adicidn (+) y la wmultiplicacidn (x). EL nﬁm%—
ro de *teclas de funciones en el teclado 102 depende del 2

nimero de funciones previamente programc-das en el equipo

de tratamiento de datos.

Bn uwna realizacidn del teclado y codificador de |

|
acuerdo con el presente invento (figuras 7 y 8), cada una i

)
ide las teclas 201 de digitos estd montada y retenida por |

’ i
ifriceidn en la parte vertical 2214 del Vastago 2034 de te-
| ;
‘cla. De un modo similar, cada una de las teclas 202 de fun-

;cién estd montada en la parte vertical 221B del vastago

203B de tecla. Como se ha ilustrado en la figura 2, los

fteclados 101 y 102 estdn provistos de delsadas esterillas -

‘subyacentes 220 de esponja elastica de plastico gue per-

'

miten que las partes verticales 221A y 221B penetren a su |

]

través. El conjunto de vastagos de tecla paralelos 2034

[}

para las teclas 201 de digitos esta dividido en grupos 204

tde tres vastagos de tecla adyacentes cada uno (dos para

la primera fila) log cuales estan montados sobre un primer

=0
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eae 205, v pivotados alrededor del nismo, dispuesto trans-

vc smwmente adysceniz a wn primer exbremo de la seccidn de

. entrada. De un modo similar, el conjunte de va lstog gos de

[

"tecla saralelos 203B para las teclas 202 de funciones es—
t4 dividido en grupos 204 de tres vastagos de tecla adya cen-
tes cada uno, montados sobre un segundo eje 206, ¥ pivb%a-

dos alrededor del mismo, dispuesto transversalmente adyz-

cente a un segundo extremo de la seccidn de entrada, opucé—
to g dicho primer extremo. Asi cada uno de los dos ejes
gitundos frente a frente 206 y 205 estdn més separados ds
‘1la serie de teclas conectadas a los vastazos de teclas pi-
. votados a su alrededor, que de las otras series de teclasg
. Como gerd facilmente evidente, estd disposicidn de los vas-

tagos de teclas proporciona largos brazog de momento y con-

sigerables ventajas mecanlcas para 1os vistagos de tecla,

' parg funcionamiento suave del teclado ycodilicador,

[}

Q Ta longitud lineal de los vastages de iecla 2034

"y 203B es mayor gue la distancla entre los ejes dispuestos

frente a frente 205 y 206. Los extremos libres de los vds-

tagos de tecla estan gituados hajo los ejes opuestos, limi-
" tando con ello su movimiento hacia arriba.BEl extremo fijo'
Zde cada véstago tiene ramas que se extienden hacila abajo

. perpendiculares aproximadamente al cuerpo prineipal del
véstago., Una pluralidad de muelles 210 unen pares de rg-

' mas 209 aituadas aproximadgmnente en Oposicién, para pro-
poreionar una carga de muelle que empuja a los extremos
libres de los vdstagos 203A y 203B en el sentide de hacer-
‘los pivotar hacia arriba, con lo que cuando se oprimen los
Zvéstagos de tecla, éstos retornan a sus posiciones norma-

les definidas por los ejes que limitan el movimiento hacia

- 372507
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ne wa parte cential realzada 207 dentro de la cual hay

! ’ . N o
uno o mas actuadores gituados gelechivamente en forma ce

wondiente al dizito decimal o a la funcidn renresentads
L D ~

te a los dos ejes dispuestos en opogicidn 205 y 206.

" lecclonan de acuerdo con un cédigo predetermninado corres—

ixnés de los ganchos22, 213, 214, 215, 216 y 222 de forma i

1
H
H
1

1

!

i

!
e
;

i

arriba de los vasfagos. Como se ha ilustrado en la figura
7, los grupos 204 ds vdstagos de tecla adyacentes estan

Gispuestos alternativamentc o interpuestos transversalmen

Cada uno de los vastazos de tecla 203A y 20383 *tle-

patillas 208 formadas enterizas y que se extienden hacia
abajo. In anchura y la posicidn de las patillas 208 se dor
|
4

por el vigtaso de tecla particular, para acclonar uno o

(&)

" de U, las partes centrales de los cuales estan situadas pa-

i

ralelamente por debajo de las partes centrales realzadas

i
207 de los vigtagos de tecla paralelos 203 y 203B y trans-
vergalmente a los mismos. ‘

Tas dos rawmas naralelas 211 de cada uno de los

 ganchos de forma de U estan también montadas sobre ejes

205 y 206 y pivotadas alrededor de los misumos. Cada rama'%
211 tiene en su extremo pivotante una rama 217 que se exX-
tieﬁde haecia abajo, cuyas ramas estian conectadas a ramas
situadas aproximadamente en oposicion, mediante muelles
210, en una disposicidn similar a la usada para los vas-
tagos de tecla. Los muelles 210 cargan asi{ a los ganchos
hacie arriba para aplicacidn a las patillas 203 de los

vhstagos de becla 203A y 203B. Las dos ramas 211 de cada

uno de los dog miembros 212 y 222 de gancho de forma de

U més centrales, incluyen selientes que se extienden late~

i
i

ralmente entre las posiciones en que estdn montados log

370500
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E
|
}
|
{

s

H

_cje 210 ¥y 219, respectlvanente, para proporcionar rlnldez

adlcxonal debluo a Jue esos dos ganchos operan bajo mayor’

- egfuerzo que los otros, como gerd evidente de las congide~

. pgoiones que se hacen mis adelante.
aq

Bn la presente realizacidn, los ganchos 213, 214,

1215 y 216 sirven como ganchos auméricos,. y los ganchoé

. 292 v 222 sirven como ganchos de referencia y de funeidu

respectivamente, E1l gancho de referencia estd dispuesto pa~

" pa ger acclonado portodos los vastagos de tecla 203A y 2033,

. . « !
misnbtras que el gencho de funcion 222 {iene ranuwras 0 en-

| talladuras 222' situadas selectivamente y ests dispuesio
' de modo gue es acclionado solauente por los vistagos de be-

. ¢la 203B, los cuales son oprimidos a pivotamiento nedlanie

las teclas del teclado de funciones. Los ganchos numéricos

' 243, 214, 215 y 216 son accionables en diversas combina-

: ciones mediante los véstagos de tecla 2034 y 2033, depen-

diendo de la colocacidén de las patillas 208 sobre los
nismos

Debajo de la parte trasera de los teclados hay
m grupo Ge cuatro conmutadores de dos posilciones 223, 224,
225 y 226 montados en dos ejes de soporte paralelos 227
y 227', como se ha ilustrado mas claramente en la figura
3. Cada uno de los cuatro conmutadores coutrola un canal
eldetrico binario moviéndose alternativamente entre dos
posiciones alternativas, que representan los dfgitos bing
rios "O" "q",, los conmutadores son operados mediante én—
bolos 228 cargados por muelle en contacto directo con las
nartes planas 2134,214A, 2154 y 2164 de los ganchos nu-
méricos, de modo que el movimiento hacia abajo de los gan-—
chos oprime los éubolos 228 en contacto con los ?ﬁsmos,

71958
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para accionar con ello los correspondientes conmutadores

i
opersdos por 108 mishos. Al fener lugar movimiento hacia {
arriba de los ganchos, los muelles empujan a los émbolgs_f
228 a sus posiciones originales, desactivando con ello Iod
connutadores,

Los canales eléctricos binarios controlados por |

i los conmutadores 223, 224, 225 y 226 tiemen asisnados a

ilog mismos valores decimales correspondientes 1, 2, 4 y -G,

i

i

éresPectiVamen’ce° Cada digito decimal es codificado en la ;
fforma binaria activando o desactivando varios de los cuaa-
?tro conmutadores para generar una pernutacidn particulsr ’
jde los valores binarios "O" y "q", La permutacidn o la i
iconfiguracién de commutadores getivados y desactivados re;
?presenta el cédigo binario para el digito decimal a ser
;transmitido al equipo de tratamiento de datos y a la sec-
bién de descodificacidn.

i

, Para introducir un nimero decimal en el terimi-

:nal, se oprimen sucesivamente las teclas del teclado d.:'.g;i--T
tal correspondientes a dfgitos de drdenes sucesivas del
inﬁmero. La depresidn de cada tecla digital hace pivotar
| hacia abajo al vastago 203A de tecla operado por la misma.
ELa patilla o patillas 208 gque hay sobre el mismo accionang
'a una combinacidn de gzanchos numéricos 213, 214, 215 y 216

t

‘de acuerdo con el valor digital de la tecla, asi como al

igancho de referencis 212, por hacer pivotar haecia abajo a>
?los sanchos accionados. Los ganchos numéricos accionados
‘activan los correspondientes conmutadores para senerar una
Zseﬁal eléetrica codificada en binario correspondiente al
valor digital de la tecla. La funcidn y el funcionamientof

ldel gencho de referencia 212 se explicaran con mayor deta-

i

|

!

I ) {
: ’ :? 2? by L ;‘
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1le en lo que sigue.

.

Ia instruceién de funcidn es luego entrada simi-
ilarnente en el teriminal oprimlendo la tecla que represeneE
§ta la funcidn deseada en el teclado de funciones. ILos vhs-

5 !tagos Ge teclg 2038 conectados a las teclas de funciones,

4

' gin embargo, accionan al gancho de funcibn 222 ademds de

&
H

'a los manchos numéricos 213, 214, 215 y 216 y al gancho de
éreferancia 212. Bl goncho 222 de funecidn activa a su vem
‘a2 un conmubador de funcibn (que se describird con mayor
10 ‘detalle mds adelente) el cual se usa en combinacién con
§uno o mds de los cuatro conmutadores numéricos 223, 224,
;225 v 226 para generar sciiales codificadas en binario gue
?rupresentan las instrucciones de funciones, cuyas sefiales .
‘@ifieren de las seiiales binarias que representan los digi-
15 :tos decimales., Por cada nlmero se introduce al menos una
iinstruccién de funeidn para ordenar 2l equipo de fratamien~
4o de datos o a la seccidn de descodificacidn que ejecutben
'1a funeiln progranada.
: Refiriéndonos ahora a las figuras 9 a13, las
20 ?cmales ilugtran un teclado y codificador alternativo de
'acuerdo con el presente invento, las teclas 201 de digitos
‘decimales y las teclas 202 de funciones estan dispuestas
"de wn modo similar a como lo estdn en la primera realiza-
icién del teclado y codificador, en dos series rectangula-
25 ‘res situadas en oposicidn para formar los dos teclados 101
y 102, como se ha ilustrado en la figura 1. Las feclas es-
tdn conectadas a un conjunto de vastagos de tecla 252 dis-

puestos paralelamente entre gf y movibles a pivotamiento

‘mediante las teclas 201 y 202 montadas sobre los mismos,

30 Los véstagos de tecla 252 estan montados parale-

| - 372889
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coribicserse

I
i
i lamente y a plvotamlento sobre dos soportes de monbtaje de
| '
fvéutaaos de tecla 242 y 243, los cuales tienen en generagl |
| ana seceidn transversal de forma de U, como se ha ilustra

Wi“

v

ido en la figura 13. Los dos soportes 242 y 243 estdn
ggetos a lados opuestos de un bastidor de soporte 241 del

?teolado vy codificador para proporcionar cuatro lados pafa{
;lelos ¥ que se exticnden hacia arriba 2424, 242B, 2434 y -

52433 para soporbtar paralelamente y a pilvotamiento a log .-

vagtagos de tecla 252,

Una estructura de soporte 244 que tiene una gec-

. cidn transversal de forma de U invertida estd montada en
!el bastidor 241 centradamente entre log dos sopories 242
gy 243. ILa parte superior 244A de la estructura 244 de fbr%
Ema de U invertida y el suelo del bastidor 241 forman un

éalojamiento cerrado 244B que aloja una pluralidad de con—§

;juntos de elementos movibles, tales como cojinetes de bo-
{

ilas 250, entre dos partes expulsoras dobladas hacia arri-
Eba 241 que discurren paralelamente a través de la estruc-
Etura de soporte 244. El espaclo dentro del alojamiento
?2443 estd dividido por igual mediante una serie de espa-
éciadores longitudinales 248 que forman envueltas o pistas
5249 que se extienden longitudinalmente para los cojinetes
lde bolas 250.

? Cada una de las pistas de bolas e”té cerrada por
‘ambos extremos mediante dos aletas 245 y 246 dobladas hacia
vabaao de la superficie superior de la estructura de sopore-
?te invertida 241 (como se ha ilustrado en la figura 11). .
La altura de las pistas es mantenida mediante pasadores 251

que son 1nﬁroducldos por debgjo del suelo del bhastidor 241

o través de los agujeros 247 previstos en las aletas 1atef

; -21 - :5 ;Z E% g: 6} N
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:rales 247 del suelo del bastidor 241 y agujeros 2444 en

lag voeredes latersles que se extienden hacia abajo de la
egtructura de soporte 244.

Log cojinetes de bolas en cada una de las pistas

estdn situados muy préximos y, como serd facilmente evi-

o~

dente, ge usan para transmitir movimliento unidireccional
al tener lugar movimiento de pivotamiento de los vastases
de tecla 252 alrededor de uno de los soportes 242 y 243,

Los véstagos de tecla sc preparan ventajosamente de fornas

sugtencialmente simétricas e i@énticas inicialmente, tenien—

.do cada uno una dotacidn completa de seis actuadores eu

‘forma de patillas formedas enterizas 254 en la regidn cen-

‘abajo dispuestas en ambos lados de la rezidn central, ¥

tral del vastarso correspondiente a las ceis pistas 249 a
gor situndas bajo ella. Cada vastazo tiene ademds cuatro

patillas 255 de retencidn de muelle que se exbienden hacia

LY

.una gerie de patillas de nmontaje de becla verticales 2586

provistas en posgiciones predetermingdas a ambos lados del

vdstazo de tecla 252, de acuerdo con la disposicidn del te-
clado, de modo gue haya una patilla de montaje de tecla 256

en cada posible posicidn de tecla, independieniemente del

‘lado del bastidor 241 sobre el cual sea pivotado finalnen-—

te el vdstago de tecla particular. Todas las patillas 254,

255 ¥ 256 estan rayadas de modo que todas pueden ser rotag

excepto las necesarias para ese vistago de tecla particu-~ .

lar. Por ejemplo, todas las patillas han sido rotas del

vagtazo de tecla particular 252 representado excepto una

patilla de montaje de tecla 256, una patilla de retencidn

-de muelle 255 y dos patillas operantes de pista 254 y 258.

H
H
l

Los vdstagos de tecla resultantes 252 tiemen al

- 22 - 372
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1
t
i
|
|
i
i
i

;mends une, patllla de montaje de tecla 256 y wna patilla de
_reten01on de muelle 255, pero pueden tener cualquicr nlme-
'ro de patillas actuadoras de pista 254 comprendido entre
o y cinco. Cada uno de los véstagos de tecla 252 tiene
ddemau otra patilla actuadore 257 correspondiente a mbdlos
llmltadores para el teclado en forma de una pista de 01erre
259,

Ia pista de cierre es una de las seis pistas pa~
ralelas dispucetas transversalmenie por debajo de losrvés—
tagos de tecla. Bn la parite superior de la envuelta pafa
lla pista de cierre hay una serie de cniradas correspondien-—
tes a al menos el nlmero de véstagos de tecla 252, Cada
unz de las entradas estd situada directamente debajo-&é la
patilla 257 de un vastago de tecla para recibir esa pati-
1la 257. Los cojinetes de bolas 250 estdn situados muy
préximos dentro de la envuelta de la pista 259 para pro-
'porcionar un egpacio total limitador entre ellos de monos
del doble del espacio de desplazamniento originado por la
;entrada de una de las patillas 257, con lo gue la entrada
Ede una patills en la pista reduce el espacio limitador a
imenos del espacio de desplazamiento requerido para admitir
éuna segunda patilla, impidiendo asila entrada de tal segun-
§da patilla. Aparte de la patilla 257 para aplicacidn en la:
pista de clerre, cada vasta g0 de tecla 1tiene una combina- ;
zoién tmica de patillas 254 actuadoras de pista situadas
fen los véstagos de tecla de acuerdo con el codigzo prede-
%terminadoo
' La pista de cierre puede usarse para cerrar el
teclado por completo, impidiendo la entrada de cualguier %

V
1

i

i

\

tlnforma01on, mediante la provisidn especial de una, palanca:
(

|

!

|

I
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de cierre 260 (Ilqura 10), la cual ‘tiene como parte ente-

riza de la misma une patllla 261 dispuesta para entrar en

la pieta de cierre 259, una rama 262 que se extlende hacig

abajo v una patilla 273 de retencidn de muelle. Ia palanca

260 estd sgportada en una ranura 265 (figura 13) en ¢l la-

do 269 que se extiende hacia arriba del soporte 254, y es
novible hacia abajo nmediante un electroimdn 263 montado en
ls estructura de soporte 244 debajo de la rama 262, Al ger

excitado el electroimin 263, la palanca de cierre 260 es

-accionada hacia abajo de modo que la patilla 261 entra en

la pista de cierre 259 blogueando con ¢llo el teclado.

Refiridndonos ahora a la fisura 13, los sopcutes

“de montaje 242 y 243 de vdstagos de tecla en los cumled es-

tan montados los vAstagos 252 de tecla pusden ser iddnhi~

cos, para reducir al minimo los costes de fabricacidn. Ca=

da sovorte de montaje comprende un lado interior vertical
264 que ests ranurado a través de su borde superior a inter-
valos repulares, excepto en una posicidn en que contiene

la ranura cerrada 265 para la palanca de cierre 260. Por
razones que se pondrin de manifiesto, en una posicidn 266
en el lado interior 264 simétricamente opuesto a la ranu-
ra encerrada 265, no se ha provisto ranura alguna.

El lado exterior 267 del soporte de uontaje de
viatazo de tecla contiene tanto ranuras cerradas 2638 como
ranuras abiertas 269 que estdn distribuidas y dispuestas
de tal manera que cuando se hace girar 18092 el soporte de
mnontaje (por ejemplo el 242) y se usa como el otro sopor—

te de montaje (nor ejemplo el 243), los lados exberiores

1267 de cada uno de los soportes 242 y 243 son complementa-—

rios en el sentido de gque las ranuras cerradas 268 de uno

HEON
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i

‘estan alineades con lag ranuras ablertas 269 del otro, y

'viceversa. Por consigaiente, cada vastagzo de tecla que es .
‘pivotado en una de las ranuras abiertas 269 en un soporte :
jde montaje puede extenderse a través de una ranura cerra-
~da complementaria 268 en el otro soporte de montaje,rguya:
‘ranura cerrada guia el vdstago de tecla y limita su feé@—.
rrido hacia arriba y hacia abajo. Ia palanca de cierré‘26Q
‘es plvotada en la ranura 269 opuesta a la ranura cerrada
265 del mismo soporte, de modo que la ranura cerrada 265
limita su movimiento hacie arriba. No se ha provisto ranu-
ra alguna en la posicidn 266, ya que esa posicidn en un
.soporte de montaje cpuesto a aquél en el cual estd monta—;
da la palanca de cierre 260, no conbiene vastazo de fecla:
‘algsuno.

Los vastagos de tecla 252 estdn cargados hacia
carriba por medlo de cuatro muelles 270, 271, 272, 273, los
cuales estdn estirados entre azujeros correspondientes
274 (véanse lag figuras 10a y 11) dispuesto en los lados
de la parte superior de la estructura de soporte 244. Asi,
%uno de los muelles 270 a 273 esid dispuesto en cada una de
?las cuatro posicicnes posibles definidas por las patillas
3255 de aplicacidn a muelle. La estructura de soporte 244
jtiene partes recortadas (véase la figura 10a) de modo que
icuando se oprime una tecla particular, su patilla 255 de
zaplicacién a muelle y las secciones de nuelle adyacentes
'a esa patilla son oprimidas a través de la parte recortada,
%cargando asf al vastago de tecla hacia arriba. Ia regidn
fcentral de la estructura de soporte 244 esta ranurada for-

Emando ung pluralidad de entradas a la nista 249, de modo

‘ !
ique las patillas 254 actuadoras de pisti?pueden ex?j;dersa

' =)
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en las pistas respectivas 249.

'Como-ée ha indicado en la figura 11, cuando
cualquiera de las patillas 254 actuadoras de pista se ex-
tiende hacia abajo entrando en su pista correspondiente,
desplaza a las bolas en la pista, haclendo gue las mismas
se nuevan wnidircccionalmente y accionando con eJlo a 1
~ancho 282 a través de un brazo de palanca 275 en conudc—
t0 con la hola final, cuyo brazo 275 es pivotado qlredo-

dor de uvn eje 276 soportado por el alojamiento 244, Cuando

- se zira a derechas el brazo de palanca 275 alrededor del

eje 276 mediante las bolas en la pista cor¢eupondvent

[

1 wiemo oprime vn botdn 277 nara acciouar un conmutador
correspondiente 278. Cada uno de los brazos de palaica

275 estd carzada a izquierdas por un muelle 279 gujeto al

bastidor 241, de modo gue tan pronto se levanta el vista-

0 de tecla 254 fuera de la pista de bolas, es desactivado

" el conmutador 278,

En vez de un brazo de palanca tal como el brazo
de palanca 275, hay dispuesto un brazo de referencia ese
pecial 280 (figura 12) debajo de la pista de cierre 259,
ya que la pista de cierre no acciona coumutador alguno.

Bl brazo de referencia 280 tiene una lenglieta 281 que coo-
pera con el zancho 282 que se extiende atfavesando poxr
delante de los brazos de palanca 275 y pivotado alrededor
del eje 276, Bl gancho 202 sc exliende por encima de una
serie de lengletas 283 que se extienden desde cada uno de
log brazos de.palanca 275, Asi, al ser accionado cualguie~

ra de los brazos de palanca 275 por su pista de holas cor

. regpondiente su respectiva lenglieta 283, hace pivotar al

gancho 282 a derechas alrededor del eje 276, operando con

- 26 - 37 '5_: Jﬂ
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ello al brazo de referencia 280 para accionar al conmuta—?
dor ds referencia. 284, dispuesto para ser accionado nor

;el mismo. ;
: Lag palancas 275 actuadoras de counmutador, el
f'rancho 282 y la palenca 280 de conmutador de referencia.
,estén constnuidos de modo que cuando cuglquier palancél
jgalanca 275 accionada hacer rotar al gancho 282 y a 15'"
‘palanca de referencia 281, los conmutadores 278 serdn accio-
nados antes que el commutbador de referencia 284, propofcid—
nando con ello un retarde entre ¢l cierre de los conmuba- -
dores 270 de meneracidn de cdédigo y el conmutador de rofe-
rencla 284 para evitar la seneracidn de un cddigo falso.

Se ve pues claramente que la actuacidn de cual-~
quicr tecla, al oprimir al vastago de tecla sobre el cual;
ectd moniade, produce la combinacidn particular de patillas
operantes de pistas en esc visbtago de tecla para accionar‘
una combinacidn dnica de conmutadores 278 de cddigo por
intermedio de las pigtas de bolas correspondientes, Tl
funcionaniento de los conmutbtadores para generar las sefiales
codificadas en binario en csba realizacidn es similar al
de la primera realizacidn,

’ Bl electroimdn 263 que se usa para bloguear el
iteclado puede estar conectado ventajosamente al equipo de
trafamiento de datos asociado, proporcionando con ello a
este tltimo la prerogativa de aceptar o rechasar entradas
'al teclado. Bste disposicidn evita asi la posibilidad de
lintroducir un nuevo conjunto de informacidn al equipo de

tratamiento de datos mientras esta siendo tratado el primer

372500
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3. Seccidr_de Degcodificacidn

Lo funcidn de la seceién 300 de descodificacién
(deserida en relacidn con las figuras 14 a 19) es la de
recibir una serie de combinaciones de sefiales eléetricas
codificadas en binario ya sea desde la seccidn 200 de tecla-
do codificador o ya sea desde una fuente exterior, corres-
pondiendo cada combinacidn de sefiales a un digito decimal
o a un gimbolo de funeidn, y la de establecer un nﬁmgxo 
corresnondiente a toles dfgitos o simbolos en uvn registro.

Ia seceidn de descodificacidn diene, expresado
en lineas generales, una pluralidad de elementos descodifi-
cadores y w registro. Los clementos descodificadores iunclu~
ven un grupo de elementos mecanicos codificados espaciados
entre si y montados sobre un eje giratorio. Cada uno de
los elementos mecanicos tiene uno o mis actuadores, y cada
wito de dichos actuadores esta situado en su respectivo ele-
mento mecanico codificado con uma relacidén angular prede-
terminada con respecto a un plano fijo que pasa por el eje
seométrico del cje giratorio. Hay conectada wma fuente de

energia pars accionar ciclicamente al eje giratorio, y en

‘cada uno de los ciclos, que representa una 0peraci6n de

descodificar, el eje giratorio es gccionado a través de

Véngulo predeterminado con respecto al plano fijo, Hay una

gerie de elementos convertidores, en nimero izual al de

eleuentos mecdnicos codificados, espaciados entre si y

montados sobre un segundo eje giratorio. Cada uno de los

elenentos convertidores eg movible alternativamente entre

una posicidn activa y una posicidn inactiva. En la posi-
cibn activa, cada elemento convertidor es acclonado por uno

o més de los actuadores, sucesivamente cuando lo accionan

372580
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‘co del emundo egc ﬂlratorlo en un anoulo cue depcnde del

numuro de actuadores situados ancularmente que hacen rotar
‘g dicho elemento convertidor.

f Un conjunto de clementos sensibles a las seiales
susceptibles de recibir las seiiales eléctricas en la ge-
:gunda forma de cbédigo predeterminada, se usan para accio-
énar uno o mas de log elementos convertidores, de acuerdo
con las sefiales eléctricas recibidas, a la pogicidn activa.

Una rueda dentada de entrada de descodificador
esta montada sobre el ejo giratorio y es giratoria median~-:
te dicho eje en un desplazamiento ansular total equivalen-;
te a las rotaciones angulares combinadas de log elementos
convertidores. El desplazamiento angular total representa
la informacidn de salida correspondiente a lag cefiales eléé-
tricas.

Bl registro de la seccidn de descodificar compren-—
de un bastidor, un carro desplazable que puede deslizar
lateralmente sobre dicho bastidor, una serie ordinal de rue-
das dentadas de almacenamiento que sirven como elementos
de almacenamiento y montadas sobre un eje de dicho carro
vy giratorias alrededor de dicho eje, y medios de desplaza-
miento para desplazar escalonadamentc al carro nara llcvar
dichas ruedas dentadas de almacenamiento sucesivamente a
una estacidén actuadora para ser accionadas por dicha rueda
éentada de entrada de descodificador en una rotacién angu-
lar predeterminads alrededor de dicho eje, oorrespondientev
i
a lg rotacién de la rueda dentada de entrada de descodifi-
cador. !

E

Los elementos mecdnicos codificados tienen prefe-

% 372500
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‘ritlemente la forma de un grupo de ruedas descodificadoras

306a, 306h, 306¢c y'306d espaciadas entre si y montadas so-

bre un eje descodificador glvatorio 307 para formar un

bamnbor descodificador 306. Los ejes 304 y 307, asi como

otrog ejes, se han representado rayados en ciertas pozicio-
nes para indicar que los ejes se extienden a través de -

los bastidores 116, 117 & 118, y estén soportados por ellos,

en esas posiciones.

Bl eje descodificador 307 estd conectado, por
medio de wn embrogue 308 de muelle de una sola revolucidn
controlado electromagnédticamente, al ¢je 110 de acciona-

miento que szira constentemente. La actuacidn del embrasue

de muelle 300 conecta al eje descodificador 307 con el eje

de accionamiento 110 durante una sola revolucidn del i~
mero, Lo cual constituye un ciclo de degcodificador. Rate
funcionamiento de un solo ciclo controlable del eje desco-
dificador 307 se obtiene por medio de uns leva de control
309 de embraogte de muelle, la cual forma un resalto 310,

y sobre la cual monia un actuador 311 pivotado alrededor

de un eje 312. Bl actuador 311 estd controlado por un elec—
troimdn 115 que, al actuar, atrae a un contacto mdvil 313,
haciendo que el soporte 314 pivote alrededor del eje 315
gobre ol cual estd montado. Bse movimiento es transmitido

a través de una barra articulada 316 para hacer oscilar al

actuador 311 sacandolo del resalto 310, aplicando con ello

el enbrague de muelle 303. Inmediatamente despuds de comple-—
tado el ciclo descodificador, es desexciltado el electroi-
man 115, como se explicard, y el muelle 317 enpuja al ac-

tuador 311 radialmente hacia dentro, hacia la leva en espi-

ral 309, Al final del eiclo descbdifi<3i<7, ,}lﬁe{aal 310

kA i
RN A X
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%haaa .0be contra el cctuador 311 y bloguea al eje desco-
.dlflcador 307. Para tener la seguridad de que el nanaetls-
;mo regidual en el electroimdn 115 no impide la aplicaciln
édel actuador en el resalto 310, se ha provisto una leva |
1318 (figura 2) en el eje descodificador 307, la cual ac-
iﬁﬁa sobre el seguidor de leva 319 para empujar a la barra
‘articulada de disparo 316 hacia delante, y, en virtud-de
‘la ranurs 316a en la barra articulada 316, pars permitir
ique el muelle 317 haga rotar al actuador 311 a aplicaciénv
‘con el resalto 310 al final de la revolucidn del eje 307.
-asi, el brazo descodificador 307 es accionado a lo larszo

de una sola revolucidén durante cada ciclo descodificador.
Las ruedas descodificadoras 306a ~ 4 tieuen de preforencia
forma de segmentos de rueda dentada que tieunen uno o A
dientes de acuerdo con un cddigo binario, tal couo el cb- .
'digo binario natural de 1, 2, 4 y &. Los dientes de los
segmentos de rueda dentada 1, 2, 4 ¥ 8 estan alineados
angularmente con respecto a un plano 3074 que pasa por el
eje geométrico del eje 307, como se ha ilustrado en la fi-
gura 15, en la cual se han identificado los dientes como
pertenecientes a los segmentos de 1, 2, 4 y 8, de modo que
el diente para la rueda descodificadora del "1" precede a
los dientes de la rueda descodificadora del “2%, v asi su-
~cegivamente. Para salida digital decimal, los cuatro pri-
;meros dientes de la rueda descodificadora 3064 del "o
;pueden tener la misma relacidn angular con respecto al pla—
;no fijo 3074 que los cuatro dientes de la rueda descodifi;
,cadora 306¢ del "4", ya que el nlmero de dientes reaueri-‘

dos para descodificar es de 11, correspondicntes a los 10

\

i

ldlgitos vy a una posicién decimal. Estos 11 dientes, como
i

.. 379500
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r'h

J

‘se ha iluvetrado en la figura 15, estdn cspaciados por izual
ga 1o larso ﬂel’tamBOf descodificador 306, cubriendo aproxi-
nadanente las dog terceras partes de la cireunferencia dis-
ponible.
| Un eje 320 de ruedas dentadas convertidoras-pu—
44 dispuesto paralelo al eje 307, y en el primero hay non-
tadsg cuatro ruedas dentudas convertidoras idénticas 221a -
‘d. Bl eje 320 de ruedas dentadas convertidoras, el taubor
Vdescodificador 306 y las partes asocladas del descodifica-
dor, se han ilustrado con mayor detalle en las figurés
Z14-a vy 14b. La rueda dentada convertidora 321a incluye un
“tope anular 322a que se extiende hacla la derecha y wm
;resalﬁo 323a que se extiende hacla la derecha del %dpe'
.anuler. Cada rueda dentada de entrada 321 es deslizanle
Pero eotd montada para no rotar sobre el eje 320, el cual
estd provisto de ranuras espaciadas en las cuales encajan
pinzas de retencidén 320a -d. Las ruedas dentadas de entra
‘da 321 estédn cargadas hacia la derecha contra pinzas res-
pectivas 320a-d mediante muelles 324, los cuales apoyan
en arandelas 324' adyacentes a las pinzas respectivas
320a~d.
Un brazo 325a (figura 14b) formado enbterize con

‘el contacto mdvil 303a se extiende adyacente al miembro de
tope 322a ¥ estd empujado a contacto con la parte 323a de
resalto de ruveda dentada convertidora por el muelle 3053
(figura 14).
: En ol exfremo de la derecha del eje de entrada
320 hay un brazo 326 de desplazamiento con un dedo 327
que se aplica a una leva de desplazamiento de eje counver-
tidor (una leva extrema) 328, montada en el eje 307 desco-
37@5”&
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cdifioendor. Fl eAt::m* de la lcva 328 de degplazaniento

de eje convertidor estd formado de modo que mueva al dedo:

327 (y por tanto al eje convertidor 320( hacia la derecha
durante una parte de cada ciclo del eje descodificador. El

brazo de desplazamiento 326 tiene impedida la rotacién -

| mediante una horquilla 329 formada cowmo una prolongacidn

;del brazo de desplazamiento y que coopera con una parte

- desnuda adyacente 330 de la pieza elemental 331 de rueda

dentada. Ia pieza elemental 331 de rueda dentada, asi cono

la pieza elemental 332 de rueda dentada permanecen estacio-
3 odo o I d
narias en todo momento, como se explicara,

Cuando ge produce el movimiento hacla la dere-

. cha del cje de entrada 320, cada una de las ruedas denta-

dag de cnitrada 321a-d que no estd retenida (en su posicion

inactiva) por el correspondiente brazo 325a-d se mucve ha-

cia la derecha y queda alineada con uno correspoudiente de

Elos segmentos 306a~d de rueda dentada 1, 2, 4 ¥ U Si se

imnide, mediante el correspondiente brazo 325, que actla

sobre su elemento de tope asociado 322, gue cualquiera de

las rucdas dentadas de entrada 321 se mueva hacia la de-
recha (a su posicidn activa) junbtamente con el eje de cn-
trada 320, la rueda dentada de entrada asi impedida no
engranara con el segmento de rueda dentada correcagpondien~

te 306.

Los brazos 325a~d que controlan el movimiento al-
ternativo lateral de las ruedas dentadas convertidoras 321a-d
entre las posiciones activa e inactiva son, como se ha
indicado antes, partes integrantes de los contactos mévi--
les 303-a-d, respectivamente, ¥y estan montados a pivota-

miento sobre el eje 304, Los movimientos pivotantes de los

37250¢
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‘contoctos mdviles, v por tanto de los brazos 325a-d, estdn

‘eontrolados mediante cuatro electroimanes 301a-d montados
gobre uvn miembro de bastidor 302 que se extiende entre los
‘bastidores paralelos 116 ¥ 117 y situado debajo de los co-
irrespondientes contactos méviles para atraerlos, al ser
éexcitados, para mover con ello el brazo separdndolo de las
iruedas dentadas convertidoras 321a-d. Cada electroimin es-
44 conectado a uno correspondiente de los canales 1, 2, 4
%y 8 y es excitado 2l producirse una sefial de un "uno" bina-
rio en ese canal. Asi, sea o no retirado un brazb 325 por
la actuacién de su eloctroimdn de control 301 de la troyec-
boria de la rueda dentada convertidora ascciada, det?rmina,
gi esa rueda dentada convertidora 321, para cada oiclé_ﬁe
Gescodificacidn, estd engranada con su segmento de ricda
dentada codificada respectivo 306.

i .Refiriéndonos aliora en parficular a2 la figura
14a, se ha detallado la posicidn de cada umna de las ruedas
dentadas 321a-d de modo que se proporciona un cshaclo entre
los elementos de tope 322 y los brazos 325 siempre que el
cje 320 estd en la posicidn de la izquierda o de vartida.
Pueglto que los electroimanes 301 correspondienies a los ca-
nales en log cuales son recibidos los nlmeros "1" binarios
éon excitados antes de que el eje 320 sea movido hacia la
derecha, ese espacio entre el eleuento de tope 322 y los
brazos 325 permitird el fdeil movimiento de los brazos se-
leccionados fuers de la trayectoria de los elementos de
tope agociadossin que log primeros lengan gque vencer roza-
niento alguno.

} Para iniciar una descodificacidn, o un ciclo de
df{gito sencillo, se transmite una sefial eléctrica al elec-.

379500
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|
i
|
| ,
;tronnan 115 de ﬂont“ol de embrague de eje descodificador %
fel cusl, como se ha expllcado en lo que antecede, inicia
ila rotacidn del eje degcodificador 307 durante una revolu-
‘cidn completa.

Simultancamente con la seilal para inicier un ci-

iclo descodificador, es envizdo un conjunto de seflales elée~

itricas binarias a log electroimanes 301a-d de descodifica-
i :

tdor por los canales correspondientes., Cada uno de esos
felectroimanes puede ser accionado, o no, durante un cic;ov
;descodificador dado, dependiendo de que exista una sefial
;"1" § una sefial "O" en ese canal. La ausencia de seiial elég—
itrica para accionar un electroiman particular 301 represen}
+a un "O" binario, y la presencia de tal seilal representa

‘ !

un "M% binario.

Por ejemplo, en la descodificacion de seiiales co}
‘dificadas en binario que representan el digito decimal "3"1
las seiiales de entrada excitardn los electroimanes 301a y
.301b, pero no a los restantes electroimanes 301¢ é 3014%
tEsto hace gque los contactos méviles 303a y 303b scan atrai-
Zdos hacia abajo, tirando de los brazos 325a y 325b sepa-
‘rédndolos de las ruedas dentadas convertidoras 321a y 321b
¥ vermitiendo que estas {ltinas sean movidas hacia la de-
recha, o sus pogiciones activas. La serie de acontecinien
tos después de la excitacidn de los clectroimanes 301a ¥
;301b es como sigue: la leva extrema 320 llega primero a
un punto en su rotacidn en el que empieza a actuar sobre
éel dedo 327, haciendo que el eje de entradé 320 sge nueva
.
ihacia 1a derecha. Al moverse el eje de entrada 320 hacila
?la derecha, lag ruedas dentadas de enirada 321a ¥ 321b se -
%mueven hacia la derecha con el mismo, ya que uuu tfajecto—
i
| 372800
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. rias no estdn hloqueadas por los respectivos bragos 325a

Y 3255. Lag rucdus dentadas convertidoras 321c y 321d tie-
pen impedido sin embargo su movimiento hacla la derecha

con el eje 320 por los brazos 325¢ y 325d que actian sohre
gus rospectivos elementos de tope de rueda dentada conver-

tidora 322¢ y 3224, de modo que el eje convertidor 320 des-

ClizZa a través de ellas hacila la derecha. Bse movimiento ha-
" ela lo derecha de las ruedas dentadas de entrada gelcocclo-

“nadas 321 correspondientes a aguellos electroimanes 301 a

loe cusles han sido aplicadas sefiales de "1" binario, .ali-

nea las ruedas dentadas convertidoras selecclonadas 321

con loz sesmentos de rueda dentada correspondientes del

bambor descodificader 306. En este caso, log seguentos
" de rueda dentada 306z v 306b estan alineados con las rue-

. das dentadas de entrada correspondientcs 321a y 321b, mien-

tras ¢ue los sesmentos de rueda dentada descodificadora
306¢ y 3064 no estan alineados con las ruedas deniadas
de entrada 321c y 321d.

Después que el eje de entrada 320 se ha despla-
sado a la derecha, el eje descodificador habrd ginndo hag-
ta, el punto en que el Unico diente del segmento 306a de
roeds dentada (la rveda dentada del nlmero binario “1") cn-
grana con la rvueda dentada de entrada 321a, la cual hace
entonces girar al eje de entrada 320, y con él a la rueda
dentads descodificadora 333, en un angulo correspoudiente
a su Unico diente, cuyo dnasulo es representativo del va-
loy decimal 1. Luegmo, al girar el tambor 306, los dos
dientes del segmento, de rueda dentada 306b (la ruveda den-

tads del "2" binarlo) engranan con ls rueda deunbada Ce

e, 5
vk

| / ¢ o o ?
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'anwulo adlClonal correspondlenuc a un valor decimal de 2,

;de modo que el'anguLo o desplazamiento angular total des- -
., o 2 . A a -

de su pogicion original del eje de enirada representa el
valor decimal 3.

5 ' Bn general, como se vé mds claramente de la vis—

i
y
|
{
l

:ta en corte de la figura 15 la rcvolucidn compleia del zje
‘descodificador 307 acciona al eje de entrada 320 en un
‘angulo correspondiente a un nimero de dientes de rucda den-
Etada igual al equivalente decimal de las seiiales codifica-~
10 'das en binario enviadas a los electroimsnes 301. Bl éej— é
%mento 306a del "1" binario hace rotar al eje convertidor
5322 un éngulo cérrespondiente a un sélo diente, el sezmen
40 306b del "2" binario hace rotar gl eje couvertidor 320
?en un angulo correspondiente a dos dientes de rueda denta-
15 ‘da, y asi sucesivamente.
. Bl ejc convertidor 320 esta cargado hacia la iz-
%quierda por un fnuelle 334 (el cual es migs fuerte que los
- muelles 324) (figura 6) que actia entre una arandela 335
vsujeta al eje convertidor 307 y la ruedsa dentnda de entra
20 ‘da 333. Esta (ltima estd monteds a deslizamiento sobre
:el eje convertidor y hace tope con el miembro de bastidorb
117 (fizura 2) de modo gque no se nmueva hacia la derecha
con el eje convertidor. Inmediatamente antes de complc tar-
se la revolucidn comoleta del eje descodificador 307, la
25 lcva extrema 328 permite que el eje convertidor 320 retor-
ne a su posicidn izquierda o de partida bajo la accidn del
gmuelle comprinido 334.
ﬁ Durante cada ciclo descodificador, se ha puesto
ahora de manifiesto que una representacidn eléctrica b1na~

30 rla de un digito es descodificada en su equivalente dec;mal

{
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:
;en térninos del éngulo de rotacidn de la rueda dentada de
éentfada déscodifiéa&ora 333.

La informacidn ssl descodificada, que estd renre—
sentada por el desplazamiento angular de la rueda dentada
de cnhrada descodificadora 333, es almacenada sucegivamen-—
te on la serie ordinal de ruedas dentadas de almacenanicn~
;to 3512 ... 3510 que formen el registro 351. El rezistro,
cono se ha dicho brevemente en lo gue antecede, estd mon-
$ado sobre un bastidor 335 (figuras 14 y 16) que incluye
‘dos ejes paralelos 336 y 337 unidos junto a sus extreuwos
respectivos por dos brazos rigidos 338 y 339 movibles en-
4re una posicidn de entrada (linea central 346) y una po-
sicibn de salida (1inca central 347). Un carro 340 estd

montado desplazablemente sobre cl bastidor 335. La seris or-
‘dinal de ruedas dentadas de almacenamiento que couprende

el regzistro 351, el cual es giratorio alrededor de un eje -
:geométrico paralelo al eje de rueda dentada convertidora
320, es desplazable lateralmente sobre el bastidor 335, de
modo que cada rueda dentada 351a... 351n cs llevada a wa
‘posicidn de actuncidn para ser accionads por la rueda den-
tads de entrada descodificadora 333. Esto se counsigue ne-
diaonte desplazamiento escalonado del carro 340 lateralmen-
te mientras el bastidor 335 esid en la posicidn de entrada.

Bl carro desplazable 340 incluye un ménguito 343
(figura 17) montado a deslizamicnto sobre el eje 337. ion-
tada para roiacidn sobre el manguito 348 estd la serie or-
dinal de ruedas dentadas de almacenamiento digital decimal
3513... 351n, espaciadas entre sf sobre el misio mediante
retencdores 352. Las ruedas dentadas de almacenanieuto

351a+.. 3510 son mantenidas en posicidn sobre el manzuito

-n- 372500
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348 enire wn tope 349 formado sobre cl mismo en un extre-

‘mo, y un retemedor 350 en el extremo opuesto. Adyacentes

‘al tope 349, y formando parte integrante del carro 340,

_hay dos brazos 353 y 353A que se extlienden exn sentidos opuecs-

tos, Bl brazo 353 se extiende hacia abajo y lleva ur se-

' ~uidor de leva de reposicidn 353B. EL brazo 3534 que se

(&)

extiende hacia arriba tiene uma parte recortada que es su
ficientemente grende para permitir que pase a su travde el

eje superior 336 del bastidor 335. L1 borde delantero del

- brazo 353A forma una superficie de leva 365 para controlar

el desplazamiento escalounado del carro 340, como se cxnli-
card en lo que sigue.

Con referencia a lag figurag 16 y 16a, se consi%
gue el desplazamiento escalonado del carro 340 mediante

un mecanismo de desplazamiento que incluye un eje de con-.

1

" trol de desplazamiento ordinal 354 montado en el lado iz-.

“quierdo del bagtidor 335 entre los dos wlembros de basti-

dor 116 y 117. Montados sobre el eje 354 de control de

desplazamiento y giratorios mediante el mismo, hay un Tat-
bor de enrollamiento 355, un tambor indicador numcrado cir-
cunferencialmente 356, y una rueda dentada 357. Entre log
vastidores 117 y 118 hay montado un tambor de escape 3508

en formg de un eje giratorio, y que ticne sobre el miswo
una pluralidad de eleumentos de tope 3584 en forma de dien—
tes espaciados a lo largo de una trayectoria helicoidal so-
bre la periferia del eje 358, a distanciag (entre los ele-
mentos de tope) correspondientes a las distancias entre

las ruedas dentadas de almacenamiento 351a... 35In. EL

tambor de escape 358 lleva una rueda dentada de acciona-

]

' miento 359. Las ruedas dentadas 357 y 359 hacen sustancial-

372560
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%mente tone en el lado derecho del bastidor central 117,

(no represenvado en la figura 16), sobre el cual hay mon-

tada una rueda dentada loca 360 dispuesta para engranar

oon la rueda dentada de accionamiento 359 y con la rueda

dentada 357 en el eje de control de degplazamiento 354. Co-

no se aprecia mnas claramente en la figura 16a, wa rueda
dentada de accionamiento 361 de un solo diente estd menta~
da sobre el eje descodificador 307 inmedigtamente a la de-

recha del miembro de bastidor central 117, ¥y en relacidn

.de accionamiento con la rueda dentads 359 del ‘tambor de

escape. Un trozo de cordén flexible 362 estd fijado al.

_tambor de enrollamiento 355 y se extiende en torno a una

‘polea 363 montada para rotacidén sobre el bastidor dei dis-

pogitivo a um exiremo de un muelle 364, el otro extrens
del cudl estd sujeto al brazo 353 Aque forma la prolonsa-
cidn superior Gel carro convertidor 340,

Bl tambor de esbape 358 estd dispuesto para ha-
cer ‘tope en la superficie de leva 365 del brazo 3534, cu-
ya superficie de leva esta conformada para cooperar con
los resaltos de los elementos de tope 350A en el tambor
de escape 350, de tal manera que impida el movimiento la-
teral del carro, el cual es empujado hacla la izquierda por
el muelle 364. Al rotar el tambor de escape 350 (en senti-
do a izquierdas seglin se ve en la figura 16), los elemen-
tos de tope 358A giran hacia arriba, de modo que el ele-
nento de tope que se aplica a la leva 385 se separa de la
superficic de la leva pare permitir que el carro 340 se
mueva hacla la izquierda hasta ser detenido por el elomen~

t0 de tope adyacente, el cual gira en la trayectoria de la

.superficie de leva.

3 Haenl
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Al desplazarse el carro hacia la izquicrda, las

 rusdas dentadas de-almacenamiento 351a... 351n, emnpezando

por la rueda dentada 351a mas a la izquicrda, son llcvadas

' sucesivamente a la posicidn de actuacidn para ser acciona-~

' das por la rusda dentada de cntrada descodificadora 333-

'por intermedio de la rueda dentada loca de entrada 366 2n

ma rotacidn angular predetcrminada correspondiente a la

rotacidn de la ruecda dentada de enfrada 333. Ia rotacidn

“angular resultante de coda rueda dentada de almaceuaiiicn-

t0 representa cl valor decimal correspondiente a las szeiia-

‘les binarias a partir de las cuales fué gencrada.

e o £ 4 . o a [t
Bn su pogicion mas hacla la derecha o pogicion

de partida, el grupo de ruedas dentadas o registro 351

estd dispuesto de tal modo que la rueda dentada 351a gue

estd mds hacia la izquierds estd engranada con la rueda
dentada de cntrada loca 366. En un punto en el ciclo del !

cje descodificador inmediatamente después gque la rueda den-

' tada 351a ha sido establecida (es decir, girada en un an-
S ]

pulo correspondiente a la entrada), el unico diente de

1la rueda dentada 361 (figura 16A) engrana con la rucda

dentada 359 del tambor de escape, haciendo girar el taumbor

“de escape 358 wn dngulo fijo suficiente paro permitir que

. el elencuto de tome cncsjado ge separe de la superficie

de lova 356 y para permitir que el elemento de tope su-
cesivo en el tambor establezca aplicacién con la superfi-

cie de lcva al moverse ésta hacia la izquicrda, de modo

we el grupo de ruedas dentadas 351 avanza una vosicidn
q ZLup

jordinal hacia la izquierda y la siguiente rueda de almace-

"namiento 351b engrana con la rueda dentada loca de entra--

da 366,

372500
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Al giver la rueda dentada 359 de accionamiento

Gel tambor de eséabé, hace girar al eje de control de

- desplazemiento ordinal 354, por intermnedio de la rueda dein-
"tada loca 360 y de la rueda dentada de acclonauiento 357,
enrollando con ello el cordon flexible 362 en el tamber

‘de enrollamiento 355 para mantener el nuelle 364 bajo una
tensidn media constante durante toda la operacién de en-
-trada. Dado que el nuelle 364 esta bajo la misma tensién
para cada desplazamiento ordinal del grupo de ruedas den-
tadas 351, el carro 340 se desplaza de un modo sumamentc
suave y uniforue, evitdndose el movimiento no uniforme -
‘que se aprecia en el tipo de aparatos en el cual un muelle
:experimenﬁa una variacidén de tensidn sustancial con'gada
ciclo completo de movimiento del carro,

Al zirar el eje 354 de control de desplazamien-

%to, mn incrementc por cada revolucidn del eje descodifica~
~dor 307, el tambor indicador de orden 356 presenta a tra-
vés de una ventanilla 119 en la tapa 100 un ndmero de repre-
senta el orden que estd siendo establecido o expresa, alter-
nativamentz, el nlfmero de digitos que ha sido estableeido
en el grupo de ruedas dentadas de almacenamiento 351. Por
ejemnlo, cuando eotd siendo establecida la primera rueda
dentada de almacenamiento 351a, el bambor 350 presenta un
nov, v cuando csta siendo establecida la rueda deutada
de aluacenauwiento 351b presenta un "1%, indicando gue ha en-
trado un dfzito en ol regigtro. (Bl nfmero totel de dfsgi-
tos ertrados serd igual al orden del faumbor indicador 356,
va que el lvinmo digito entrado en el registro lleva slen-
pre un simbolo de funcidn en lugar de wn dizito; por con-

. . L4 I} .
sisuiente, el nfmero total de digitos que tiene el nimero
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‘es_de uno menos que el nlmero de cniradas al reglsiro.
£n algunos casos, el nlmerc total de dizitos
que hay en el nlmero que constituye la entrada al terminal
‘es mayor cue la capacidad del dispositivo, es decir, que
5 la capacidad del grupo de ruedas dentadas de registro 351.
'Para tales casog se ha provisto un cierre de rebasamiento
:de capacidad para indicar cuando se ha alcanzado la capaci-
‘dad del grupo de ruedas dentadas y para impedir la entra-
;da de dfgitos de orden mas bajo al dispositivo. Un brazo
10 ~de disparo de rebasamie nto de capacidad 360 estd montado
gen el eje de control de desplazamicnto 354 de modo que un

i pasador de disparo 369 que se extiende desde su extrewo dis-

!

. para el cerrojo 370 del coumutador de rebasamiento do capé—

‘

' cidad después de haber sido establecida en el registro la.

15 rueda dentada 351n-1 de orden mas bajo. Bsto libera al ac-

tuador 371 del conmutador de rebasamiento de capacidad,

el cual cierra el conmutador 372 de rebasamiento de capa-

cidad bajo la accidn del muelle 373, iniciando con ello y

transmitiendo una sefial eldctrica alequipo de tratamiento
20 ' de datos asociado, cerrando el paso a cualesquiera afpi-

' tos de entrada adicionales al descodificacor.

| Ifientras el bastidor del carro desplazable 340

cesta en la posicién de euntrada 346, todas las ruedas de

. almacenamiento 351a...351n estan blogueadas excepto la
25 que estd en la posicién de achuacidn para ser acclonada
por la rueda dentada de entrada 333. El dispositivo de
blogqueo para conseguir ésto tiene la forma de dos seccio-

nes de piezas elementales de rueda dentada estaclonarias

331 vy 332 dispuestas en lodos opuestos de la rueda loca
30 | 366 en el eje 367. Cada rueda dentvada de almacenanlento

g 372500
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3518.4+ 3510 esté_engranada con las piezas clementales

‘de rueda dentada 331 v 332 y mantenida esdacionaria por
éstas, tanto antes de ser accionada como inmediatamente

despuds de ser almacenada en la misma informaciln decimal.

Adends, se hanprovisto fiadores 374 y 375 (figura 15) que
impiden la rotacidn no deseada del eje de entrada 320 y
de la rueda loca de entrada 366, respectivamente, y por
tanto impiden el jusgo muerto y el rebascmiento en el des
codificador.

4, llccanizmo de transferencia

Deopués que una serie ordinal de dfgitos decima-
. R Lo
les, que representan una salida numérica de la seccidn de
descodificacidn, es almacenada por completo en el grupo

de ruedas dentadas de alwmacenamiento 351 del ecarro 340,

-el contenido del registro queda dispuesio para ser trans-

‘ferido a un grupo de ruedas de imprimir 501 (figura 15).

Ia operacidn de transferencia implica pivotar el carro 340
sobre el bastidor 335 desde la posicidn de entrada (en la
que, como se ha descrito anteriormente, la serie ordinal

de ruedas dentadas de almacenmamiento 351 es accionada su-

cegivanente por la rueda dentada de entrads 333 descodifll

cadore a una posicidn de salida en la que el contenido de
las ruedas dentadas de almacensmiento 351 es transferido
simultdnesnente en paralelo a las ruedas de imprimir 501.
Bxpresado en lineas generales, el mecanismo de
transferencia comprende uvna fuente de poteuncia, wn grupo
de ruedas dentadns de reposicidn concctadas a la Fuente
de potencia y accionadas ciclicamente por ésta, un secui-

dor de leva nrontado en el bastidor del registro, y una su~

perficie de leva de rotacidn periddica en aplicacidn para

~u- 972500
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;rotacién con el seguidor para mover el bastidor dcsde la

posicidn de ontradu a la posicién de salida, despuds que

lag ruedas dentadas de almacenanmiento han completado la re-~

;cepcién del conjunto de informzcidn de salida desde el des-

codificador, haciendo que las ruedas dentadas de almacena-

‘miento establezcan relacién de accionamiento com el srupo

ae rucdag dentadas de repo~¢01on. De esta manera, al rotar

'las ruecdas dentadas de reposicidn, el contenido del regis-

tro es transferido gimultineamente a lag ruedas de inpri-

‘mir. Lueso es hecho retornar el carro a su posicidn de rar-

tida ncdionte la posterior aceidn de auborizacidu de la

superficie de leva gobre el seguidor, moviendo el basvidor

1335 de nuevo a su posicion de entrads, tres lo cual los

‘medios de retorno del carro hacen retornar al carro 2

PR U ST S 1 PRI ¢ .
pu posicion inicial, como se describira en lo que sigue.

Con referencia a la figura 14, el eje superior

;336 del bastidor 335 de registro esta soportado para rota-

. ¢ién en los miembros del bastidor 116 y 118, y ce extiende

'
i
i

1

' a la izguierda del terminal donde hay montado en el mismo

'una manivela de control 341, La manivela de control 341 se

'extiende para formsr un seguidor de leva 342 el cual coo-

t

‘pera con una leva oscilante 343 montada sobre el eje prin-

'cipal 344. Un muelle de torsidn 345 (figura 6) dispuesto

alrededor del eje 336 y que actia sobre el miembro 116 de

bastidor, empuja al bastidor de valancin 335 a su posicién

'adelantada o de cntrada, representada por lalinea central

346 de la fisura 14. Ia rotacién de la leva de balancin

343 mediante el eje nrincipal 344, después cue las ruedah_

dentadas de almaceunamiento 351 han sido complctamente es--

' tallceidas (o bien han sido establecidos tontas Ordencs

- 372800
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para lag miemas cowo dfgitos de entrada hay) hace que la

T aurivela de conlrol 341 gire al eje 336, oscllando ©oGo

el bagtidor 335 a izquierdas alrededor del misno, en el

wlano vertical, a su posicidn atrasada o de salida, repre-

gentada vor la 1inea central 347 en la figura 14.

En la pogicidn de salida del carro, aguellas
ruedas dentadad de almacenamiento 351a... 351n que han si-
do establecidas son alineadas con las ruedas dentadas
corvespondientss de un grupo de ruedas dentadas locas 376
(figura 15), las ruedas dentadas del cual cstan alineadas
v engranadas con las corresuondientes rusdas dentadas de
accionamicento 502 .del grupo 501 de ruedas dentadas de L

wrinir. Bl grupo de ruedas dentadag de ilmprinir cotd cone-

" titufdo por ruedas de imprimir 501a... 501n giratorics al-

rededor del eje 504, Cada rueda de ilmprimir fiene una rue-
da dentada de acclonamiento adyacente 502, El borde de ca-
da rueds de imprimir 501 estd dividido en doce facetas de
inorinir 503 (figura 4), cada una de las cuales lleva una

superficie de imprimir en relieve en forma de un ndlmero

o simbolo (en este casc una faceta lleva una coma de decl
males). Una de las facebas estd sin embarzo eu blanco, de
modo que e la pogicidn en que esa fuceta particular eotd
alincada con el panel (la posicidn de nartida), 10 produ—
cira impresidn alguma. Las facetas de imprimir de la rueda
de imprimir nds hacia la derecha 501n comprenden varios
sfubolos de funeidn, <%ales como un sisno igusl y sicnos
nds 7 wenos, en lugar de nfmeros. Bl srupo 376 estd wonta-
do sobre un eje 377 que estd sonortado por los micubros

de bastidor.

Todo el pnrocedimilento de establecer lag ruedas

J72r500
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de imprimir 501, reponer las ruedas de almacenamiento
357uese 3511, hacer retornar el carro 340 o su posicidn de

- partida, e imprinir log digitos eastablecidos en lag ruedas
de iuprimir, estd controlado por el cje »rincipal 344 del

terminal, principslmente por medio de dos acciongmientos

(1

378 v 379 de ruedas de estrella (fisuras 3, 15, 18 ¥ 19)
aontados en el extremo izquierdo del eje principal 344. In
cada ciclo del eje principal, el eje principal 344 cfectia

una revolucidn completa bajo el control de un embrasue

10 © 380 de muclle de wn solo ciclo (figura 4) el cual pueéer
ser idéntico al embrague de muelle de un solo ciclo qué
controla al eje descodificador 307. B1 ciclo del eje prin-
cipal, iniciado mediznbte una sefial al electroiman 114 de

' control de embrague del eje principal, csta dividido 2n
15 tres nerfodos, cada uno de log cuales coustituye aproxima-

damente un tercio del ciclo total. Durante el primer ter-:

‘cio de ciclo del eje princinal (vdase la fisura 14), el
;bastidor 335 del carro es hecho oscilar hacia aflrds a su
.posicién de salida 347, de modo que el grupo de ruedas den-
20 tadas de almacenamiento 351 estd en una posicidn de accio-
“naniento con resnecto a las ruedas de imprimir, y en unag
posicidn accionada con respecto a un srupo 301 de ruedas
dentadas de reposicién (figuras 5, 15, 15a y 18), con lo
aue la rotacidn del grupo de ruedas deniadas de reposicidn
25 trancsfiere el contenido de las ruedas dentadas de almace-
namiento 351 a las ruedas de imprimir 501.
Durante el segundo bercio del ciclo del eje
‘principal, el bastidor 335 del carro es hocho oscilar de
nuevo a su pogicidn adelantada o de entrada 346, y el carro
30 ' 340 es hecho retornar a su posicidn mis hacia la derecha,

372500
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0 de partida, dispuesto para la entrada de los digitos de
La nuevo nduero. Ademds, durante el segundo tercio del eje
Vprincipal, tiene lugar la operacién de inmprimir,

Finalmente, durante el (ltimo tercio del ciclo
del eje principal, las ruedas de imprimir 501 son libera-
das y repuestas, por el grupo 3062 de rusdas dentadas de .
reposicidn, a sus posiciones de partida, definidas como.
las posiciones en aque la faceta de tipo en blanco de cada
rueds de imprimir estd alineada con el papel, de modo gue
no aparecerd marca alguna al efectuar la impresidn,

Como se ha dicho en lo que antecede, el mecanis-
mo de sincronizacidn y control para todas las operaciones
anteriormente descritas couprende basicamente dos accio-
namientos 378 y 379 de ruedas de estrella montadas soire
el eje principal 344 (figuras 18 y 19). El sccionamiento
378 de ruedas de estrella aplica la rueda de egtrella 303
durante el primer terclo del ciclo del eje principal, ¥y
el acclonamiento 379 de ruedas de estrella aplica las rue-
das de estrella 384 y 305 nor orden durante los tercios
gestndo v final, respcctivamente, del ciclo Gel ¢je prin-
cipal. Puesto que cads una de las ruedag de estrella y
de los accionamientos trabajan bdsicamente del mismo wodo,
st funcionamieﬁto se cxplicard con respecto al accionanien-
to 378 y a su rueda de estrella accionada 383.

Bl accionamiento 370 de rucda de estrella inclu~
s¢ dos placasg circulaves paralelas 336 y 387 montadas sohre
el eje principal 344. Un reborde de blogueo 333 de radio
constante cgtd dispuesto entre las placasg 386 y 307 ;7 se
‘extiende en wn arco de menos de 3602, Interiormente ¢l dn-
aulo @ formado por el segmento abierto del reborde de blo-

‘ 372571
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queo 380 hay montados vn pasador de aceleracién 309 y un
cusudor de decelerscidn 390, extendiéndose cada pasador

&

entre lag placcs 386 y 387 paralelamentc al eje principal

344, IHontado tambidn sobre cl eje priuncipal 344 y exten-

Gidndose a lo larso del segmento abierto (f) del reborde

de frenado 308 hay un segmento 391 de rueda dentada, par-

te del cual forma un soporte 392 de forma de U alrecedor

. del pasador 389 para fijar el segmento 391 de rueda den-

. tada con respccto a los otros elementos del accionaniento

380 de rueda de estrella. La correspondiente rueda de es-
trella 393 accionadae por el accionamicnto 380 de rueda de:
estrella incluye un miembro de blogueo 383 que ticne dos

superficies de accidn de leva 394 y 395 dispuesta en 00—

" gicidn entre sf, cada una de las cuales tiene forme cénca-

an

va para cooperar con el reborde de blogueo 3ou. Ldends,
el eje 396 sobre el cual esta moutada la rueda de estrella
383 debe cstar espaciado del eje primcipal 344 a una dio-
tancia tal que las superficies 394 y 395 de accidn de le-
va monten sobre el reborde de blogueo 380 durante aquella
parte de la rotacién del eje principal 344 en gque una de
ella estd en aplicacidn con el reborde de blogueo 338.
Dispuesto también sobre el eje 396 hay un segmento 397 de
rueda dentada que tiene dispuestos dientes para cooperar
con log dientes del segmento 391 de rueda dcntada en el
nccionamiento de rueda de estrella. El miembro de bloquea
393 tiene dos ranuras de aceleracién 395 y 399 y dos ra-
nuras de deceleracidén correspondientes 400 y 401.

Cuando el eje principal 344 empieza a rotar, el
reborde de tlogueo 388 coopera con la superficie 395 de
scoidn de leva para bloquear la rueda de estrella 383 con~

372509
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tre rotacibn. Al moverse el pasador de aceleracién 389 en-
{ezndo en lg vanurs de aceleracidn 398, la superficic 395

- de accidn de leva estd suficientemente lejos mas allg del

reborde de blogueo 388, de modo gue la rueda de estrella
383 puede gser acelerada por el pasador de aceleracién has-
ta una velocidad angular a la cual log dientes correspon—
dientes de los segmentos 391 y 397 de rucda dent sada o6
estdn desplazando a lag wismas velocidades, de modo gue la
rueda de estrella 383 es accionada como una rucds den{ada
desde el e¢je principal 344. DLa rueda de cstrella acelera

o

. te 0 N
a un régimen congitante desde reposo, debldo a que las ra-

nuras de sceleracidn 396, 399 (y las ranuras de decelcra-

“eibn 40V y 401) estdn formadas como cicloides. Al meverse

el pasador de deceleracidn 390 entrando en la ranura 400

- de deceleracidn, la rueda de estrella 383 serd decelerudn

en forma correspondiente volviendo a la velocidad angular
cero, en cuyo punte la superficie de leva 394 se aplica al
reborde de blogueo 330 impidiendo que prosiza la rotacidn
de la rueda de cotrella 383.

Bn consccouencia, cada rueda de cgtrell a orectia
1802 de wotacidn por cada revolucidn comnleta del eje prin-
cipel 344, v la fraccidn del ciclo del cjec priuncipel duron-
te la cual lag ruveda de esgbrella gira, viene detorninada nor

los didmetros relativos de los segmentos de ruveds dentada

7(por ejemplo, 391 y397) de lzs ruedas de acclonamicnto y

de c¢strella, respectivarmeunts, "y por la colocacibn ce log
nasadores de aceleracidn y de deceleracidn y sus corrcsnon-

na a3 o a - s L a . !
ilentes ranuras de aceleracion J ae deceleracion.

372n0!
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Primer Tcr01o-Rep051c1on del Grupo de Ruedas dentadag de

du”lutro.

Durante ¢l primer tercic del ciclo del c¢je prin-
cipal, el accionamiento 378 de rueda de estrella se¢ apli-

ca a la rueda de cgtrella 303 de control de reposicidn del

I

-earro de registro, accionando al eje 396 y a la rued e aen—

:tada 402 montada sobre el mismo.un anzulo de 1002. ILa fuc—
.da Gentada 402 enszrana con una rueda dentada de accioﬁamien-
;to 403 de didmetro mitad que el suyo, la cual estd moﬁtada
10 ‘sobre un manguito 404. El manguito 404 monta sobre el ejo
%prinoipal 344 pero no estd conectado de oiro modo al mis- |
mo, y sobre ese mansulto hay montados una seric de ruodqsé
:
)

denLadas 3812+..381n que comprenden el grupo 381 de rucdag)

dcntadas de rep08101on de registro (fizura 5).

15 ; Como ge ha ilustrado en la figura 15, cada ana
(de las rucdas dentadas 381a... 381n tiene once dientes
édistribuidos por igual adyacentes a ung parte lisa 405
%(figuras 5 y 15a) y las rucdas dentadas estdn scparadas.
?por egpaciadores 406 formados enterizos. Cada una de las

20 Eruedas dentadas 351a... 3510 del grupo de ruedas dentadas
‘de convertidor es idéntica a la rueda dentada 351a repre-
ésentada en la figura 20. Un diente 407 de la rueda dentada
:351a es lo mitad de un diente, es decir, que se cxtiende
en golamente la mitad dd la anchura de la rueda dentada,

25 :dejando un espacio 408. Cada una de las ruedas dentadas de
‘reposicidn 381a... 381n engrana con una rueda dentada de
:registro correspondiente 351a... 3511, 7 egtd alineada con
:solamcnte la parte de la misma que coutiene el espacio 408,

Con este disposicidn, para reponcr el grupo 351

30 de ruedas dentadas de registro, se lace rotar el grupo 301

3725010
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de ruedasg dentadas de reposicibn una revolucidn completa

feowo ge ha descrito anteriormente). La parte lisa 405 per-

pite libre rotacidn del grupo 351 de ruedas dentadas en
la posicidn indicada (de la primera). La rotacidn del sru~
po 381 de ruedas dentadas de reposicidn acciona al gruno
351 de ruedas dentadas de reglseiro hasta el punto cn gue

las ruedas dentadas de resposicidn se aplican a los espa-

' cios respectivos 400 en las ruedas dentadas 351, cn cuyas

posiciones estas (ltimas son repuestas y dejan de rotar.

31 los dientes correspondientes de todas lag ruo-—
das dentadas del grupo 381 de ruedas dentadas de reposi-
cién estuviesen alineados, la rotacibn de los wrismos empe-
zaria reponiendo todas las ruedas dentadas de almacenamnien—
to en el registro 351 al wmismo tiempo, sometiendo con ¢llo
a una carga excesiva al motor de accionaniento e inwerfi~
riendo ccn el funcionamiento suave del dispositivo. Por
consisuicnte, los dientes de todas las rucdas dentadas
381a... 3910 estdén alternados de modo gue ongranan en un
cierto orden, tomando la carga suavemcnic. Cuando, couo se
ha indicado en la figura 21, el egpaciamicnto entre dos
dientes sucesivos de cada rueda dentada 301a,,, 351n eg de
249 v deben ser repuestas 16 ruedas dentadas (es decir,
n=15), euntonces el defasaje entre dos dientes cualesquie~-

ro puede ser de 1-1/22. ELl defasaje total estd distribui-

~do como se ha ilustrado en la figura 21. De este modo, la

carga del grupo 381 de ruedas dentadas de reposicidn cg dis-
tribufda en el +iewpo y no impone una carsa brusca sobre

el motor., Los espaciadores 406 (figuwra 5) espacian debida-

‘mente las ruedas dentadas 381a... 381n y las alinean de

modo que ensranan solamente con aguellas partes respeciivas

- 52 - :5 ;Z 22 Eg g} !}
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de la rueda dentada de registro 351 que corresponde a es-—
pacios de gula 408.

Cuando se mueve el bastidor 355 a su nosicidn
atrasada, o Ge salida, una leva (uno representada) montada
en el eje 396 acciona a una aleta de blogueo montada en
el bastidor del dispositivo, cuya aleta de blogqueo coung=—
tituye una aleta horizontal 340C dispuesta, en su posicion
;b10queada, bajo el resalto 340' Tormado en la prolonracidn
‘hacia abajo del carro 340. La finalidad de esta aleta de
blogueo os bloguear el bastidor 335, y en particular el
extremo del mismo alejado del brazo 341 (figura 14) que con-
gtrola lg posicidn del bastidor, en la vosicidn atrasada
-del bastidor, en su posicidn 347 atrasada de modo gqu2 puc—
.da tener lugar la transferencia del contenido del regig-
itro a las ruedas de iumprimir. '
E Al rotar el eje 396 dursnte cada primer tercio
Edel ciclo del eje principal para reponer el rezistro 351
gy transferir su contenido al grupo 381 de ruedas dentadas,
ginmediatamenﬁe antes de tal transferencia la leva ~ntes men-—
%oionada (no representada) aplica la aleta de blogueo 340C
icon el resalto 340'. Ello soporte rigidamente el bagtidor .
2335 durgnie la operacién de entrada. A continuacidn, la
‘leva antes memcionada permite que la aleta horizontal 34OC
‘retorne a su posicidn inicial antes de que el eje 396 deje

;de rotar.

ESegundo Tercio =~ Retorno del Carro de Reoistro

, Durante aproximadamente el sigulente o sezundo
1
! . a . . . . . '
‘tercio del ciclo del eje prineipal, solanente esta aplica—

fda la rueda de egtrella 384 de conlrol de retormo del ca~

jrro, accionada por el accionamiento 379 de rueda de cstrella.

n- 372800
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La rvedg de esirella 304 estd nmontada juniamente con una

pueda dentada adyatente 409 sobre un manguito 410 que

imonta sobre el eje 396 pero que no estd aplicado de otro

‘podo a dste. Ia rueda dentada 409 estd ensranada con una

yueda dentada de accionamiento 411, de diadmetro mitad que

‘el suyo, la cual estd montada sobre un eje 412, y lc ac-

“ciona, el ocual tiene un filete de tornillo sin fin 413

(fisvra 16) de retorno del carro de registro. Los dos ac-

‘cionamicntos 378 y 379 de rueda de estrella cstdin espacia-

"dog entre sf sobre el eje principal 344 para dejar espa-

“eio nara los ruedas dentadas 409 y 411. Durante cste se-

sundo tercio del ciclo del eje principal, el tornillo sin’

:fin 413 completa una revolucidn, actuando gobre ol ssrui-

dor de leva 353 para hacer vetornar el carro 340 a =u vosi-
cidn nAs hacia la derecha, o Ge partida. Bl grupo 351 de
ruedas dentadas de registro (el cual fué hechio rebornar

a su posicidn de entrada 346 antes de ser hecho refornar

‘g su posicidn de partida) pude entonces reeibir los dlzi-

tos del sigulente nfmero de entrada del dispositivo.

Al ser hecho retornar el carro 340 a su posicidn

de partida, el tambor de escape 358 gira a su posicidn de

partlda correspondiente. Al moverse la superficie de leva

365 desde cada diente del tambor 350 al siguiente, la ten-

~gidn del muelle 364 (la cual es mantenida sustancialmente

conctante en todo momento) actla sobre el tambor de enro-

‘llamiento 355 para hacer girar al eje 354, comunicando con

‘ello el necesario par de torsidn de recuperacién al tambor

de escape 358, De este modo, el tambor 356, indicador de

‘posicidn de orden,es hecho retornar a cero.

37077"
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tadas, con respecto al eje nrincipal 344.

...... s e T

' T
Jes st

i

 Tercio Pinal - Reposicidn de Ruedas de Imprimin :

Iz %ercera parte, o tercio, del ciclo del eje
vrincipal estd controlado por la rueda de cstrella 305 ac-
cionoda nor el accionaniento 379 de rueda de cstrella.
Puesto cue la rueda de estrella 384 de control de retorno
del carro y la rueda de cstrella 305 de control de repo-
gicifn de rucda de imprimir son acclonndas desde cl uismo
accionamicnto 379 de'rueda de cstrells, cl retordo cutre
gsug actuaciones respectivas viene. deterninado por cl dn-
sulo entre log ejss 396 y 414, sobre loo cuales estan mon~

La rueda de estrella 365 de control de repogi-

_cidn de rueda de imprinmir estd montads sobre ¢l cjo 414,

i a través del cual acciona a una rucda dentada 415 engrana-

" da con una rueda dentada de accionamiento 416, de la nitad

de su didmetro, giratoria sobre un eje 417. Bl eje 417, que
da una revolucidn completa durante cada ciclo del eje priﬁ—
cipal, tiene montado sobre el misumo el grupo 352 de ruc- |
das dentadas de reposicidn de rucdas de impriwir. Bste Gl-

timo puede ser idéutico al grupo 381 de ruedas denindas

; de reposicidn de registro, anteriormente descrito, y repo

ne las ruedas de imprimir 501 por medio de un grupo 376 de

rucdas locas arrastradas por el eje 377. Las ruedas denta.

' das que comprende el grupo 376 de ruedas locas son idén-

. ticas (excepto en tamafio) a las del srupo 351 de rucdas

" dentadas de regilsiro (véase la figura 20), vy las rucdas

'

+

dentadas del grupo 382 de ruedas dentadas de reposicidn de
ruedas de imprimir engranan con las ruedas dentadas del
grupo 376 de ruedas dentadas locas en las partes de eo~

tas Qltimas que tienen espacios idénticos a los espacios !

7
£
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E408 (flguras 27 1‘3a) Cuando losg dientes de las ruvedas

denuadau 382 engranan con log espaclos gue hay en las rue

dag dentadas 376, las facetas de imprimir en blanco de lasg

puedas de imprimir estdn alineadas con la inpresidn, como

ge ha ilustrado en la figura 15. Un soporte 418 (fizura 15)

monsado en sl bastidor del dispogitivo lleva émboloa,419
Tiadores carzados por resorte ¢ue cooperan con cada fﬁéda
dentada del zrupo 376 de ruedas locas para alinear e impe-
dir el vehasamicnto de cgtas Gltimas. Des nués de reponer

nel las ruedas de imprimir, el eje prinecipal 344 conpleta

una revolucidn y ec Getenido por aplicacién de la leva

420 de control de embrague (idéntica a la leva 309 del em-

Wrazue 308 del eje descodificador) con el actuador 421,

Ia iniciacidn de un ciclo del eje prinecipal regulcre ous
sea exeitndo el electroimdn de control de embrszue 114 pa-
ra tirar hacia abgojo del brazo 422, tirando con ello del

actundor 421 fuera de aplicaciln con la leva de countrol

420,

Una vez que las ruedas de imprinir son cstanle-
cidas 0 son noechas rofar a una posicién Ge dimprimir sor

el meeanisuo Ge trangferencia, el cowbenidc de log ruedes

de impriuir queda digpuesto para cer impreso sobre un ma-

terial de resistro. Ia operacidn de imprimir se lleva a

cabo dispouiendo un material de registro en relacibn de

inpresidn con las ruedas de imprimir y accionando luezo .un
rodillo de imprimir para ejercer una presién de rodadura
sobre ellas, para imprimir asf el contenido de la rueda

de lmprinir sobre materlal de reglstro.

: " .2 o .
5. Seccion de Impresion

Lo seceidn de impresidn, como se ha descrito

- 372590
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brevemente en lo que antecede, incluye, adends de la rueda
e iinrimir v del wmccanismo de transferencia, el antes ci-

tado material de registro y un actuador de impresidn. Bl

material de registro tiene de preferencia la forma de una

cinta entintada en asociacidn con un material de hoja tal
cono papel. El actuador de imprimir cs ventajosamenh: un
rodillo de imprimir giratorio alrededor de un eje gééhé—
trico y montado a pivotamiento sobre un primer eje, ambos
paralelos al eje geoméﬁrico de lag ruedas de imprimir.

Lo digtancia entre los ejes seométricos del primer eje

v del rodillo de imprimir, mas el radio del rodillo d¢ im-

primir, es ligeramente mayor que la distancia entre el

¢jo zeométrico del primer eje y las focetas de iluprinir,

en una cantidad suficiente para proporcionar presiln de
rodadura gobre el papel y la cinta contra las facetas de
imprimir. Bl rodillo de iuprimir es acclonado por una fuen-
tc de potencia que proporciona un movimieubo alternativo

al rodillo de imprimir, comunicando una presidn de roda-
dura al papel y a la cinta alineados con las facetas de
imprimir en la posicidn de imprimir.

() Cinta vy Mecanismo de Avance de la Cinta

Refiriéndonos ghora a la figura 22, las ruedas
de imprimir 501 estan dispuestas entre las dos partes ver-
ticales de ung cinta sin fin 505 arrastrada por dos carre-
tes giratorios 506 y 507. El carrcte 5006 gira alrededoxr de
un eje 508 que estd sujeto al bastidor del dispositivo, y
el carrete 507 estd sujeto a un eje de accionamiento 509
el cusl estd montado en un soporte 510 unido al bastidor
y que lleva una rueda dentada 511 de acclonamiento de cinn~-
ta en su extremo inferior. Una banda de papel 512 que se

372500
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& 513
i

:extiende desde. un rollo de papel 513 (fizura 17), se ex-

- yacude entre la varte verdical trasera de la cinta 505

w rodillo de imprimir 514, el cual estd formndo de un ma-

terizl ligerauente eldstico y al imprimir girae describien~

"do wm arco susbancialmente en el plano vertical para opri-

Cwir el papel y la parte vertical adyacente de la ciuta 5C5

contra wna linea de facetss de imprimir de las ruedas de
lmprinir 501.

WL carrete 506 de cinta, el cual tiene un rebor-

~de para guiar la ciwnta, tiene la forma de un tamyén'de

tinta 515 que transfiere tinta a la cinta sin £in 5C5. La
’ o 5 N - " .
inta esta heeha de un material (por egjerplo, de nylon

tenido) tal que la tinta recogida desde cl tamndn de tin-

%a 515 es distribufda por toda la cinta por accidn cavilar

durante el tiempo que transcurre entre su entintado y su

“aplicacidn para imprimir. Un rodillo 516 uontado en un

brazo 517 oprime la cinta contra el tampdn de tinta vava
asesurar una distribucidn adecuada y unifoiue de la uinta
gobre la cinta 505. EL brazo 517 estd cargado por uuclle
contra el tampdn de tinta 515 mediante un muelle 510 su-
jeto en el bhastidor. El carrete 507 egba foruado de un ma-

terial algo absorbente, de modo que seque cualguler elce-

o de tinta de la cinta al pasar ésta sobre el mismo, ¥

tanbidn para ayudar a distribuir wiformemente la tinta
en ia cinta.
La rueda dentads de accionamiento 511 en el cje

509 de accionamiento de cinta engrana con un tornillo sin

£in 519 provisto en el eje 414, el cual cs accionado por

la rueda de estrvella 385, haciendo avanzar con ello la cin-

4a en lg direceidn de la flecha A, de preferencia en una

- 3725010
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C santidad ligeranente mayor que la anchura de un simbolo,

wia vez durante cada ciclo del eje principal. Haciendo

Cavanzar la cinta en la direccidn de la flecha A, se deja

siempo suficiente pora una distribucidn completa de la tin-

%o por toda la cinta, y el carrete 507 tiene la posibili-

o

dad de gecar cualguicr exceso de tinta =nies de qgue la .

cinta wase cntre lag ruvedas de imprimir y el rodillo de

S dnprimir,

(b) liccanismo de Imprimir

Lg alineacidn de las rucdas de imprimir y la
. : 2 ’ o . N
impresion estan coutroladas nor un Heculisi:c actuador co-—

win, ilustrado eu las fijwras 23 7 24. La borra 520 alinee-

Cdora de rucdas de imprimir comprende una aleta horizoutal:

- 521 con w borde delantero de forma de V pivotable en el

plano vertical sobre dos brazos que estan montados cn los

clementos de bastidor 116 y 117 por nedio de pasadores 522.

. La aleta 521 estd dispuesta de t2l modo que nuede moverse

entraido y salicndo de las entalloduras 523 de forua de V.

dispuestas circunferencialuente alredcdor de toda la rue-

' da de imprimir 501 entre las facetas de ilmprimir 503 ad-

yacentes. Despuds ¢ue lag ruedas de imprimir han sido esta-

blecidas reponiendo ol grupc 351 de rucdas denladss de re-

~pistro en cero, y al iniclarse la opcracidn de inprimir,

- la barra alineadora 520 eg movida hacia arriba de uodo que

' 1a aleta 521 se nueve en todo el recorrido dentro de las

ranuras 523 de forma de V, alineando con ello lasg facctas
de imprimir 503 de todas lag ruedas de imprimir 501 y bloé
quedndolas contra toda accidn posterior. Después de haber:

tenido lugar la impresidn, se mucve hacia atris la barra E

alineadora de podo que las ruvedas de imprimir gqucdan de

372500
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ﬁnevo libres para glrar.

L movimnicuto de la barra alineadors 520 y del
rodillo de imprimir 514 estd resulado por un par de levas
de acclonaniento complementarias 524 y 525 montadas en el
eje principal 344, Las levas complementarias 524 y 525 ac-
than sobre respectivos sepuidores de leva 526 y 527 que van
en un miembro oscilante 528 de doble brazo plvotado alréde—
dor de un eje 529 fijo al bastidor,

Como se ha ilustrado en la figura 14, el rodillo
de imprimir 514 estd montado en un soporte 530 que incluye
dos brazos alineados rigidamente 531 y 532 que soporian
un eje 533 sobre el cual estd montado el rodillo de impri-
mir 514. Bl soporte 530 estéd montado a pivotamiento scbre
un eje 534 entre log miecmbros de bastidor 116 ¥ 117, de tal
1odo gue la distaiicia desde el centro del eje 534 de-pivo—
te a la circunferencia exterior del rodillo de imprimir
514 es lizeramentc mayor cuve la dlstancia desde el wvrimero
a lag facetas de imprimir 503, nara proporcionzr presidn
adecuada entre el rodillo de imprimir y lag facetas de iu-
primir, para una buena impresidn.

BLl rodillo de imprimir 514 estd mantenido normal-
mente por encima de las ruedas de imprinir 501. Curando ce
aroduce la impresidn, el rodillo de imprimir 514 cs corvi-
do hacia abajo a través de las facetas de btipos de las rue~
dcg de imprinlr 501, de modo que rucda a través de las co-
ras de log tipos dejando una imdgen clara y bien delineada.
La

[=N

nsresidn  se produce durante la (ltims parte dGel reco-
rrido haecio abajo del rodillo de imprimir 514 y al princi-~
uio de su movimiento de retorno hacla arriba. Bs importar—
te que el rodillo de imprimir no se desplace hacia abajo

372500
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tanto que se desavligue de laos facetas de imprinir antes é
‘de su carrera de retorno hacia arviba; dsto cvita cl dcsli—
czaniento entre el papel y las focetas de imprimir, asesu— '
?rando 1la obbencidn de una iwdzen clara sobre el »ancl.

Bl rodillo de dmprimir 514 eg acclonado por un

nicibro actusdor 535 conectado entre ¢l ejec 533 del rodi-

1lo de imprimir y el micubre 520 de dovle brazmo, ¥ oo li-
bre de vivotar con respecto a los dos. o
AL sirvar el cje nrincipalldd, aubas lovas cém~
“lancutarias 524 y 525 cotdn en todo momentc cu contacto
con log respechivos seguidores de lcva 525 y 527 durantbe
aproxincd.npente los terclos primeyro ¥ f1uimo del eiclo del
¢je principal, las levas 524 y 525 son de radic constante
con respecto a sus seguidores, de modo que ol brazo 528
es estacionario y el rodillo de iwprimir 514 permancce en
,ou posicidn superior. Durenfe el scgundo tercio del ciclo:
Tdel cje principal, la leva 524 avnente de radio cnpujaido
“al brazo 528, y por counsiguiente al rodilio de imprinir,

. 514, hacie abajo. Al mismo tiempo, disminuye el radio de

‘15 leva 525 {(con relacidén al seguidor de luva 527) a un

Erégimen que corresponde al del aumento de radio de la le-.
%va 524 (con respecto al sesuidor de lcva 526), de modo que
‘las levas permanecen siempre en conbacto con sus respecti-
. vos seguidores. Degpués que el rodillo Ge iuprimir 514

'ha llegado al final de su recorrido y ha corrido a través
;de las facetas de imprimir 503 preselecclonadas, empieza
ia amnentar el radio de la leva 525 con regpecto al sesul-
dor de leva 527, a la vez que cupieza a disminuir paralelg—

1

leva 526, empujando con e¢llo el brazo 528 hacia arriba y

| 372500
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*mente el radio de la leva 524 con relacién al seguidor de
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hacicndo retorner el rodillo de imprimir 514 a su posicidn

T s S . . ’ L r . . )
a6 pavtida. Se proporclona asi acclon imperativa tanto pa-

a el movimiento khaciz arriba como para el movimiento ha-
cia chajo del rodillo de imprimir 514.

Para controlar lg accidn de la barra alincadora
520 7 nara gincronizarla con la aceibn del rodillo ﬁe ip—-
wrinir 514, la primera es countrolada por Ui nraso oscilan~
e 530.

71 brazo oscilante 536 ectd pivotado alredéabr

de un pasador 537 montado en el bastidor del disnoglitivo,

Bl mienbro actuador 535 incluye un resalto 538 que 0e cI-

tiende hacia atrds aprowimadamente al miswo nivel que el

lel vasador 537, de modo gque un pasador 539 que me exlhien~

de desde cl brozo oscilante 536 estd en una posicidu para

" apoyar sobre sl resalto 538. Un muelle 540 sometido a ten~

U

gidn estd aontado entre el pasador 539 y la parte inferior
del miembro 535 para asi empujar al pasador 539 hacia aba-
jo comtra ¢l resalbe 538. Bl exirewo delantero del brazo
oscilante 536 +tiene forma de horguilla 541 que coopera con
wr pasador 542 que se extiende desde la barra alineado-
ra 520 (fisura 24).

Los mecanismos de acclonamiento de la rueda de
sgprimir v de la barre alineadora cooperan de la siguiente
manera. Sl rodillo de imprimir empieza egltando en su po-
gicidn suverior, o Ge partida, en cuyo momento el pasador
539 apoya sobre ¢l resalto 538, siendo con ello pivotado
gl braozo oscilante 536 a izquierdas (sagén ne vé en las
figuras 23 y 24) para sujetar la aleta alineadora 521 fue-
vz Ge aplicacidn con las ranvras 523 de forma de V de las

ruedas de imprimir. Al moverse hacia abajo el brazo 520

ce- 912500
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&cr

durante el sezundo tercio del ciclo del eje principal, ac-

&UI 23

‘ciona al rodillo Ge imprimir 514 hacla abajo y al wmiswo

tiempo baja elresalto 538, permitiendo que cl muelle 540
pivote al brazo oscilante 536 a derechas alrededor del
pasador 537, accionande con ello la alcia 521 a aplica—
cidn con las rusdas de imprimir. Eete tipo pardicular dc
aceidn en cl cual la aleta 521 es emnujada denbro de las
ranuras 523 de forma de V por wn muelle cn luzar de por

4 . . 0 e . )
accidn mecduica iwperstiva, es demenble vara evitor que

" 1a accidn de alineacidi de la aleta 521 relativamente afi-

lnde corte y nor tanvo destruya la forma de las ronuras
523 de formo de V. Cuondo el brazo 520 gc nueve GG nU2VO
hacia arriba en la carrera de imnresidn de rctoruo, el
resalto 528 eleva el brazo oscilante 536 conira la accion
del nmuelle 540 retirando con e¢llo a la aleta 521 de anli-
cacidn con las ruedas de imprimir 501. Los elomcntos dos-
critos en lo que antecede cgtin situndos y Gimensionados
de 1ol wodo que las ruedas de imprimir sshdn perfectancn—
te alineadas antes Ge que haga contacto con ellas el rodi-
1lo de imprimir 514 y permanccen fijas wediantc la barra
alineadora 521 hasta estar completamncnte fuera de contac-—
$o0 con el rodillo de inprimir 514.

Para conseguir umna impresién clara, es necesa-
rio limitar el movimiento plvotante hacla abajo del rodi-
1lo de imprimir sz uwa posicidn de modo que un plano que
nase por el eje geométrico del rodillo dGe ilmprimir y por
el cje geométrico de rotacidn del ejo de la rueda de im-
primir intercepte o corte sustauncialmente la superficie ;
inferior de las facetas de imprimir en las posiclones de%
imprimir. BEsta posicidn se ha representado en la figura 23.

=)
LY ANL
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) movimpiento alfernativo del rodillo de imprimir pasando

Ca

e esa posicidn es propenso a dobles impresiones o a ilmpre-

icnes de otro modo borrosas.

2

(¢) Alimentacidn de Papel

La trayectoria del papel 512 que se inlernone
entre las facetas de tinos 503 v la ecivta 505 (del:anc del
papel) v el rodillo 514 (detrds del mismo), vuede vorss
en las Jlguras 23 ¥y 25, |

Como sme ha ilustrado en la fizura 1, ¢l nurel

511 es vigible a través de una ventanilla 119 en la fann

100 del dimpositivo donde se preuentan los unlmeros de sa-

A

"lidn. La posicidn de imprimiyr (e deecir, la nosicidn de
b 2 H z

ung parte del papel 512 cuando liacen contacto con sl- nig-
o leg ruedas de imprimir) es, sin embarso, el equivalento
de dos espoclos de sraduacidu (avence del papel) por deba-

jo del nivel de la ventanilla 119; por cousisulente, des-

- . P 4 . . . .
cuée de cada operacibn de imprimir, ¢l papel debhe ser tio-

vido hacia arriba dog espacios de modo cue ¢l nlmero que
acaba de s=r impreso aparezca en la ventanilla 11¢. Con
objeto de zue los nlmeros sucesivos sobre el papel estén
separados entre si (movidos) solamenie por un espacio ver-
tical, c¢o por tonto necesario mover el papel hoeia abajo
un cspacio antes de cada operacidn de imprimir, despuds
de 1o cual ge musve hacia arriba dos espacios.

asto se conglauve mediante ol mecaniswe de alimen-
tacidn de pepel ilustrado en la Tigzura 2%, tal cowo ge vé

decie la parte trasera del dispositivo. Un eje de control

543 de alimentacidn de papel estd montsdo entre los bag-

tidores 116 y 117, como se ha ilustrado en lg firura 2. E

‘rollo de papel 513 descansa en una cavidad 544 (Linura 5)

-6 - 379505}
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- pel 512 y se extlenden hacia abajo para soportar otro sje.

cenl la partc t“ﬂuerﬁ del dispositivo, desde la cual avanza;

el papel 51¢ por Gebajo del eje de control de alimentacidn

. 543, pasando despuds por detrds de la ventanilla 119 ¥ -

cia arriba fuers del dispositivo. Un par de brazos 545

v 546 estdn sujetos al eje 543 en lados opuestos del pa-
547 sugsitancialmente paralelo al eje de control de alimen-—
tacidn 543. Log brazos 545 y 546 estan sujetos al eje 543,
y rotan con el migmo, pero el eje 547 eg rotatorio inde-

pendientemente de ellos mediante una rueda dentada 548 que

en-rana con una rucda dentoda mayor 549 montada para rotas

cidn en el eje 543 y que se extiende a través de uné aber%
tura 120 en la tapa del dispositivo. Bl ejec 547 Lleve wmn ;
rodillo de friceidn 550 gque cooncra con un rodillo de
friceidn 551 soportado mor un ejo 552 ¢l cual se desplaza;
subiendo vy bajando librementc en un par de ronuras 553,

554 cue ce cxbiendon verticalmentc en los brazos 545 7 546,

Bl eje 552 es eapujado hacla abajo nor un par de nuclles

L4 * . n - .
argueados 555 que cstan sujetos al eje Ge cowtrol e ali-

uentacién 543 de mode que lom rodillos de friceidn S50

v 551 son empujados uno conlra otro.

o

Tl papel pasa entre los rodillos de friceidn

1550 v 551. En el eje 547 hay montada una rueda de tringue-

4e 556 hacia fusra de la rueda dentada 545 7 ale coopera

con un miembro 557 de wia de tringuete flexible cue estd )

" montado en el bagtidor. IHacia fuera de la ruveda de tringue-

te 556 hay una rucda dentada fiadora 55C sowre el ejo 547
Un brazo fiador 559 esta monbado para potacidn en el cje

de coubtrol de alimentacidn 543 para cooperar con la rucda
dentada fiadora 5508, de la memera que se ha ilus trado, ¥ i
3798500
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egtd cargado por muelle hacia la rueda dentada 550 por ne-
aio de un muelle 560 mantenido bajo tensidn enire ¢l hrazo
fiador 559 y el eje 547.

Una menivela 561 que tiene wn pasador 562 que se

oubiende horizontalmente desde su parte inferior, cutd fi-
ja al oje de countrol de alimentacidn 543. Bl pasadorlﬂiﬁ
ce desslaza en una renura 563 en un broazo de centrol de
alicentacidn 564, el cual se mueve alternativancnte spara
accionar el mecanisuo de alimentacidn de napel del eiuicn—
te nodos

Al prinelpio, el brazo de contirol de alimenta-
cibi 564 cgtd en su posicidn avanzada (hacia la varte de-
landera del dispositivo).Antes de que se yroduzca la ir-
vreslon, ol brazo 554 ge mueve hacla la narte trasera de

la waguina haciondo cirar al eje-de control de alimenta-

‘cidn 544 a izquierdas (en la figura 25) y moviendo con

ello el papel 512 hacla abajo un espacio, de modo que que-
de debidaucnte alineado para la impresidn. Duronte costa
opcracidn, los brazos 545 y 546 hacen rotar a todo el ueca-
niswo de alimentacidn de papel alrededor del sje de contbrol
de alimentacidn 543. Cuando el brazo de control de alimen-
tacidn 564 llcga a su posicidn mds atrasada, la rueda de
tringuete 556 ha oprimido al miembro de ufia de tringuete
557 7 s¢ ha aplicado al mismo aproximadamente en el punto
nds atrasado de su giro, como ge ha ilustrado en la fizura
26, Bl ziro del eje 547 estd impedido durante esta narte

del c¢iclo del meecanismo de alimentacidn con regnecto a los

brazos 545 v 546 nediante la aceidn de blocueo de la rueda

dentada fiadora 558 v del brazo fiador 559.

Después de haber Henido lugar la impresidn,

379500



brazo de control de alimentacidén 564 ge nueve de aucvo ha~

cic la parie delanbora del dispositivo haciendo rotsr a
dercchas al eje de control de alimentacidn 543. Bote nov1—

miento, por si solo, moveria el papel 512 hacia arriba unE

E espacio haciéndolo retornar a su posicidn anterior. fo
1 ,
' obutante, la rueda de tringuete 556 se ha aplicado al mie@—
| bro de uwiia de trinquete 557, de modo guc el movimicnto a |
. derechos del eje 547 alredédor del eje 543 de coutrol de
alimenbacidn produce una rotacidn adicional del ej. 547
10 + con respeeto a log brazos 545 y 546. Con ésmto se hnce ~i-,
rar al rodillo de friccidn 550 nara avanszar el vapel 512 |
:un esvacic adicional de graduacidn con un total de dos es;
vaciog de sraduacidn hacia arriba cn la carrcra dc retoruno
del brazo Ge control de alimentacidn 564. La rotacidn Gel
15 eje b4T con respecto a log brazos 545 v 546 cg wneruwitidaz
en la carrcra de retorno o0 hacias adelante del mecanisilo
de zlimentacidn, debido a que el par de torsidn anlicado
al misuo por el micubro de ulia de tringuede 557 a través
‘de la rueda de tringuete 556 vence la resistencia que ofre-
20 ~cen el brazo fisdor 559 y la rucda dentada fiadora 550.
Como se ha ilustrado en las fizuras 27 y 20, el:
_brazo de control de aliuwentacidn 564 sg operade mediante
Cuna montura excéntrica 565 provista en el eje wprincipal
344, Un muelle 566 cargza al brazo 546 hacia la parte trase-
25 ;ra del dispositivo, de modo cue la ranura 563 de movimien—
;to nerdido proporciona un periodo estacionario durante cl
gcual los brazos 545 y 546 permanecen en sus posiclones nau

l
'atrauadau. Ese periodo estacionario se ha indicndo cun la

flﬂura 28, en la cual el grafico superior representa la

H

i .
,pOSlClon, en funcidn del anvulo de rotacidn del eje nrin-
i
|
i
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eipal, del brewo de control de alimentacidn 564, mientras

“gue el srdfico infewior representa, de un modo similar,la

rotacidn del eje de control de alimentacién 543 couo funciln

de la uisgng variable.

6. Rerulacidn de Mempos 0 Sincrenizacidn del Ciclo del

Bje vrincipal

Ia sincroniazacidn general y la cooperacidn en-
tre 1os'mecanismos de impresidn y de liberacidy, el meca-
nismno de avance de la cinta, y el mecaunismo de alinenteo~
cibn de papel, se han indieado en la ficura 29, (~rdficos
1-9), todos eu funcidu del dnsulo de rotacidn del eje
principal 344 durante un ciclo del eje principal.

Innediatomente después de empezar a rotar el eje

principal 344, el hrazo oscilante34dl que actfa sobre el

“secunidor de leval42 hace oscilar al carro de registro<de~—

Ge su posicidn de entrada 346 a su posicidn de ealida
347, en la cual las ruedas dentadas que comprenden el gru-

00 351 de ruedas dentadas de registro estan alincadas ¥

q

eusranadas con las ruedas dentadas locas 376 (Grafico 1).
Tan pronto coro el gruco 351 de rucdas dentadas de rezis—
tro egtan engranadas coun lag del grupo 376 de ruedas locas,
cs accionado el grupo 381 de ruedas dentadas de reposicidn
de registro mediante la rueda de estrells 383 para trancfe-
rir el contenido del grupo 351 de ruedas dentades de veglec-
tro al grupo 501 de ruedas de imprinmir, y para repouer en
cero el srupo 351 de ruedas dentadas de registro (srdfico

2).

En este punto, la rotacidn adicional del hrazo
oscilante 343 permite que el carro 340 retorne a su pogi-

cidn de entrada 346 (grafico 1). AL mismo tiempo, la roto-

w97 2R0N
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cidén de la montura excéntrica 565 hace que la barra alinea-

dsra 520 de rueda de imprimir (Gréfico 4) se avlicue a 1a5

!ruwdas de imprimir 501 y las alinee y las bloouce, Ilcuura

. . « 7
{tanto, el necanisuo de alimentacion de napel hia wmovido el
]
i
i

f
.deapués de ser hecho retornar el carro 340 de registro a

|

:su pogicidn de entrada, el tornillo sin fin 413 de retorno

6
papel hacia abajo un espacio (Grafico 7). Inmediatomente

idcl carro a001onado por la rueda de estrella 394 desde el
a0010h1 dento 379 de rucdas de egirella hace retornar al
‘carro 340 a gu posicidn de partida o mds heola la Gerecha

(Grdfico 3).

Tan pronto como el mecanismo de alimentocidn de
apel (Grdfico 7) ha movido el papel hacian abajo un esvacio
y las ruedas de imprimir 501 han sido blogucadas (Grifico
4), el rodillo de imprimir 514 (el cual ha emnezado Fe ¢n
ese punto su movimientc hacis abajo (4rifico &) es hecho
rodgr hecia abajo a través de las facctas de tipos 503 v
de vuelba hacia arriba. Cuando el rodillo de imprimir 514
ompleta su movimiento hacla arriba, se senarzs la barra
%alincadora 520 de aplicacidn con los rucdas de imprimir
?(Gréfico 4), ¥ ol mecanismo de alimontocidu ¢e sanel (Gra-
:fico 7) cupieza a mover el papel hacia arviba dos espaclos.

P

Despuds de haber sido desblogqueadas las ruedas

o

Ge iwmprimir 501, es accionado el grupo 382 de wruedas den-
%tadas de reposicidn de ruedas de imprimir por la rucda de
estrella 335 para reponcr las ruedas de imprimir 501, haclen-

'do avanzar con ello a la cinta 505 por medio de la rota- |
i !

! . » . 3 - 0 -
‘cidn del Hornillo sin fin 519.Como se ha indicado en el

' . . !
Grafico 9, inmediatamente despuds que ha sido restituido

iel carro 340 a su posicidn de partida, el eje descodifica-
372500
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% dor 307 (Gréfioo.9) puede inicisry su ciclo a fin de intro-
’ ducir el si;uiehte'ﬁﬁmero en la wnidad.
La figura 30 ilustra ua ciclo de ejec descoqifi-
cador. Bl ~vdfico 1 ilustra la sincronizacidn coin respsce-
4o a la robacidn e 30502 del eje 307 descodificador del
~umoviniento de desplesamlento hacia la derecha del eje de
- entrada 320. Bl gréfico 2 ilustra la arlicacidn sucesiva
de los respectivos sepgmentos 30Ga-d de tambor de log cd-
diros 1, 2, 4 v 0. 3L Grdfico 3 ilusira 1o posterior'ac-
Ccibn de movimiento hacia la izguierda del carro 340 para
anlicar el siguiente orden decimal a ser establecido.

7. Sineronizacidn v Generacidn de Sefial de Control

Sobre el eje 307 de descodificador y a la-dere-
cha del tambor 306 de cddigo hay montadas las sigulenie o
“levas de sincronizacidn (Piguras 31 y 32): una leva 691 de
ciclo de eje principal, una leva 602 de control de refe-
vencia, y una leva 603 de sincronizacidn de entrada de af-
" gitos. Sobre dos ejes 604 y 605 hay montados miembros 606
'607, 608 y 609 actundores de conmutador y cerrojos corres-
nondlentes 610, 611 y 612 para accionar respectivamente a
un connutador 613 de sincronizacidn de entrada de digitos,
a un conmutador 614 de referencia, a un conmutador 615 de
frueidn y a un conmutador 616 de ciclo prineipal. Tambidn
ge in representado el conmutador de rebasamicnto de la ca-
pacidad 372 ¥ su actuzdor asoclado 371 y el cerrojo 370 dec=-
critos enteriornmente en la seccidn 3.

Cade uno de los miembros actvadores de conmuba-
dor lleva una aleta (por ejemplo, la aleta G17 en el bra-
" o actuador 606) dispusgta para accionar el correspondicn-—

Cte conmutodor cvando se hace rotar el brazo a derschas,

370500
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Los ejes 3017, 60A v 605 en la T
av dvr ndadou. La iig oura 32, en
&l
coopcracidn cntre los micubrog

conuutodores de funcidn y del ¢

se ha revregentado el hrazo 507

igura 31 se lan represenin-

1o cugl el cje 604 se hLa ;

~randedo de un modo similar, ilustra nas claranerte la |

G032 v 609 actuadores de lom
iclo de eje principal (no

actundor del conmutacor de

referencia). Asi, los brazos 609 y 600 actuadorcs de los

counutadores de ciclo de eje vrincipal y de funcicn lle=-

‘vaun aletas comparentes 616 y 61¢

S, regoectivanente, que se

Ly ’ N . . o :
 bloguean entre si coumo se na indicads cn la finura 32 nara

. . ! .
cvitar la acotuncion del counmubador 6156 del ciclo de ¢

‘prineinal exeepto cuando eg accionado cl counutador

()

JC

~

15 de

« 7 - ]
funcion, Bl brazo actundor 371 y el nar de brazos actualo-

res 608 y 609 pueden mirar libremente sobre el cje 004, ¥

‘son repuestos, como se explicard, por medio, respechiva-

‘mente, de brazos de reposicidn 620 y 621 los cuales cotdn

sujctos al cje 6C4. Los brazos de reposicidn G20 y £21 gon

accionadog per una leva 622 de

cje principal 344, el cual hace

L

‘de un brazo oscilante 623 y una

w1 8éla 1dbulo, sobre el
~irar al eje 604 nor iedio

manivela G224,

r

. ’
Bl conmutador 613 de cutrads Ge digitos actbua

cencrando una seiiml de blogueo para la unidad de tratamien-—

to de datos y ordenador asociado para bloguear la entrada

de dfgitos durante el ciclo de descodificador. Esta seiial

'

%cador 307 y las levas 601, 602,

es euviada al ser accionado el comnutador 613 al rrinci-

pio de cada ciclo de cje descodificador. El eje descodifi-

603 se han represeuntsdo en

sus pogiciones de reposo. Cuando eiplesza a girar el cje des-
| ;

codificador, el énico Lébulo de

rdudose del seguidor de leva 62

- 71 -

la lcva 603 se nmueve sena—:

5 permitiendo que gire a

370500



w

10

20

25

30

14011.69

deraechag el braze 606 getuador de connubador de sincroui-—

sacion de entrada de dfzitos bajo la influsneia de un muc-
lle 6206, accionando con ello al conmubador 613. Innedisin-
mente antes del final del ciclo de descodificador, la lo-

va 603 de un sdlo 1ébrlo hace que cese el accionamiento

del coumutador 613 para retirar la seiial de bloguco, re-—

clamando con ello la entrada de un nuevo dfzito.

El funcionamierto del conmutador 372 de rebasa-
miento de la capacidad, exislicado en parte en lo aue anfc-—
cede, esta controlado por el cerrojo 370 de rebhasamient
de capacidad y por el brazo 371 actuador del commutador de
rebasaniento de capacidad, los cuales estan cargades por
muelle uwno contra otro, mediante un muelle 373 como e la
indicado. EL cerrojo 370 estdcontrolado por un brazo 78
en el eje 354 de control de desplazamiento del carro de re-
pistro (fizura 15) de modo que el cerrojo 370 es accionado
bara liberar el actuador 371 despuds de la entrada de un
nlmero de dfzitos izval a la capacidad del grupo 351 de
ruedes dentalas de registro. La sefial de rebasamiento de
capacildad bloquea toda entrada adicional al dispositive
hasta gue el grupo 351 de ruedas dentadas es liberado y he-
cho retornar g su posicidn de partida. El conmutador 372
de rchasawiento de capacidad es repuesto durante el ciclo
del rje wrincipal mediante el brazo de reposicidn 620, el
cual actlo sobre la aleta 371a para reponcr al brazo actua-
dor 371 del conmutador de rebasamiento de capacidad.

El conmutador de veferencia 614 es accionado al

ser oprimida cualguieva de las teclas del teclado por el

gancho 212 de referencia, para alimentar energfa a los elec-

troimaics 301 de descodificacidn y al electroimén 115 actua—

372500
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. dor del eubrague. del eje descodificador, para iniciar un
ciélo del eje descodificador. Cuando el pancho dec refercn~
i cla 212 se mucve hacla abajo al ser oprimida una tecla,
ihace oscilar al cerrojo 610 de referencia a izquierdas
‘permitiendo aque el brazo actuador 607 sire a derechas ba-
+jo la influencia del muelle 627 v accioune al comautador 614
; de referencia. E1l geguidor de leva 6238 formado euterizﬂ
5con el brazo actuador 607 tiene libertad para moverse ha—%
- cla atrds en ese momento debido a que la leva de referen-
%cia 602 estd en la posicidn representada. Despuds que el |
?eje descodificador ha iniciado su rotacidn ¥ dcspués'que
iel eje de enirada 320 ha complctado su movimiento hacia la
lderecha, la leva de referencia 602 actia sobre el sesuldor
.Ge leva 628 para reponer el conmutador de refcrencia 514,
‘haciendo con ello que cese el acclonauiento de los eicctroi-
‘manes de descodificacidu 301 y del elsctroiman 115 de con-
ttrol de enmbrague.

Pucde suceder gue se oprima ung tecla para en-
trar w di-ito y se deje ovrimida durante MAS icmno que
¢l necesario para un ciclo de descodificadowr. Cuando-csto
ocurre cs necesario impedir unadoble entrada iuvoluntaria
‘de cote digito por repeticién del ciclo del ejc descodifi-
cador. Se impide la doble entrada mediante wn reteunedor
E629 wontado enterizo y cargado hacia la derccha con respec—

40 al cerrojo 610 por un muelle 630. En la posicidu de re-

;poso del cje descodificador, el retenedor 629 se cxticnde

‘hacia abajo mds alld de la parte superior del esparraso

{607 a de enzanche de cerrojo. Al oprimir, el gancio 212 de;

1
1 . . - . .
ireferencia, el esparraso decliza salicndo de su entalladura

de retencidn en el cerrojo 610 y el actuador 607 acciona

I A

i
i
!
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al scomnubador £14 de referencia, permaneclendo micntras
tanwo el esparraso G0Ta entre ¢l cerrojo 610 v el retbenc-

dor 629, Al girar el ¢je descodificador, l= leva 502 repo-—

ue el actusdor 607 bajando al esparrago 607a de enganche
del cerrojo por debajo del wretenedor 628, Il retenedor in~

vide com ello cualquier nueva actuacidn nosterior del con-

~

mutador de woferencia 614 cuando el eje descodificador
307 retorna a su pomicidn de reposo, ineluso aungue por-

manezea oprimido el gzaucho de referencia 212; pars iniciar

mw neevo ciclo de desccodificador debe ser soltada y vuel-

11;{1 a oprimir la tecla quc controla la entrada. Por csfa ra-
zdn, el cerrojo 610 de referencia y el cerrojo idéniico
:611 de conmubador de funcidn se desiznan couo cerrojdg ae
un golo ciclo. '

El conmutador 615 de funcidn produce en eféeto
w quito bitio de eddizo binario, el cual indica si los cua-
tro bitios restantes caracterizan vn simbolo de fuancidn
(eg decir, uwno enirado a travée del teclado 102 de Ffuncio-
ncs) como contrario a un simbolo numfrico (es decir, uno
entrado a través del teclado numérico 101). Bl gancho de
fraeidn 222 eg acclonado por cada wa de lag teclag de Tun—
cidn y es controlado ¥y regpuesto por medio del cerrojo 11
de un golo ciclo. Tl wovimiento hacia abajo Gel zancho de
fuineidn 222 hace rotar a izquicrdas al cerrcjo 611 de un
g6lo ciclo, liberando al actuador 608 el cual acclona al
conzubador 615 de funcidn. Bn el caso del cerrcjo 611 de
wm g6lo ciclo, la expresidn "un s8lo eiclo" se refiere o
ur ciclo del eje rprineipal en lugar de un ciclo de desco-
iificador, dehido a que ¢i conmutador de funeidn G615 eg
repuesto por el brazo de renogicidn 621 duronte ecada ciclo

372500
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| de eje principal (reponiendo también con ello al conmuta-'

- dor de ciclo de eje principal en virtud de las aletas coo-

 perantes 618 y 619).

Obsérvese que, dehido a la disposicidn de las
aletas 610 y 619, el brazo 609 actuador de counuubador de

ciclo de ¢je principal no wuede accionar al correspondien—

te connutador 616 de eje vrincipal haota haber gide acclo-

inado ¢l commutador 615 de Funcidn. Por otra pavte, como

- resultard evidonte, la entrada de cada digito haria que

¢l ejo principal efectuase un ciclo en luzar dc simplcmen—-

0 I ] ] . [a
. %o la cnirada de un simbolo de fumeidn, como se desea. Su-

t poulendo que ha sido accilonado el counutndor 615 de fun-

‘cidn ¥ ave ha iniciado un ciclo de cjc de descodificeder,

cerea del finasl de esc ciclo la lova 601 acthundora del ci-

A

clo de cjiv vrincinal hace que el cerrojo 612 de cield de

eje vrincipal, carsado norumalmente a dercchas por el muclle

031, ~ire a igquicrdas y libere con ello al brazo actuadon

609, el cual acciona al connutador 616 de ciclo de gje

. . 1y s ’
corincipal. Bl conmubador G616 ezcita al clectroiman 114 de

control de cubrasue de c¢jc wnrincipal ¢ inieia con cllo un

ciclo de eje prinecinal. Apro:imadancente a log dos wercios

L]

cl mccorrido a travée del ciclo Ge eje principal, la leva
622 de un sélo 1ébulo repone al wrazo 605 actuador de con-
“awtodor de funcidn y al brazo 609 actundor del conmutador
.del ciclo de cje principal, bajo la aceidn del brazo de re-
‘posicidn 621,

Ll cerrojo del ciclo de eje principal es aci
;operado durante cada ciclo de descodificador por lz lcva
%601, pero el conmubtador 616 de ciclo de eje princinal so—:
! :
ilamenﬁe es accionado durante un ciclo de deccodificador

| 379800
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dniciado por una tecla de funcidn (como controria a uuo

tecla Ge'némzfo). Iata 0peracién se ha ilustrado mediante
el diazrama csquendtico de la figura 33, el cusl ilustra
adends el funecionaniento de los eleetroimanes 301 de den-
codificaior. La depresidn de una Hecla de fumeidn hace ac-

trar al conmutador 614 de referencia y al cennubador 515

o)

e funcidn iniciando un ciclo de eje descodificador. Lﬁégo
el accionamiento nediante la leva 601 del cerrojo 612 del
ciclo de eje vrincipal acciona al conmutador 616 de ciclo
de eje wprincipal conectado en serie con el commubador 614
de refcrencia vara iniciar el ciclo de eje principal y des—
conectar el electroimdn de control de embrasue de eje des-
codificador y log electroimanes de descodificador,

Ls sincronizacidn y la genecracidn de control deg-

‘critos en lo que antecede coustituyen cjeuplos de los que

- . , " e
'}:}L";OO.G SCY necesario oun general para conunicaclLoit entre el

terizinal de trataniento de datos elcetronecinico ¥ un or-
denador de datos o gimilar. Para los expertos eu la técuica
serd cvidertbe ove los priucipios aqui realizados gou apli-
cables a la provigidn de diferentes seiiales de sincronlza-
cidn 7 alfcrentes cnclavamientos ¥ controlcs correspoudiei~
tes o cualguier aplicacién particular y compatiblce con
log tipos particularss de unidades de tratamiento de datos
Serd evidente que el invento no queda limitado
a las caracterisiicas especificas de las realizaciones nre-

el

Teridas descritas en lo gque antecede, 7 aue pueden cfectuar-
se divergag modificaciones sin rebasar su alcance, tal co-
10 oueda definido en las reivindicaclones de la liota ad-
junta.

379500
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Bsta solicitud que corresponde a la prescntada !
on Tstados Unidos de Anérica, el 21 de Julio dc 1.967, ba%
;jo el nlmero 655.115 y 655.131, se acoge a Llog bencficios:
idel articulo 51 del vigente Betatuto sobre Propiedad In-

s dugtrial,

REIVIIDICACIOLES

Los puntos de invencidn, propia y nucva gue ge
prescuntban para que sean objeto de esta solicitud de Patens
;tc de Invencidn en BEspafia, por VBINTE afios, son los oi-
;guicntes:

1.~ Un dispositivo descodificador para utilizar-
1o cn combinacidn con un eauipo de tratamicuto de datos,
.que puede ser hecho entrar cn funcionamiento al recibir se-
‘iinles eléctricas iniciadag en dicho equipo de tratamiento
de datos, caracterizado porgue tienc wn grupo de rucdas
descofificadoras representativas de volores decimalcs codi-
ficadog en binario y separadas enire s 7y montadas en un
nrimer arbol giratorio, teniendo cada wma de dichas ruedas
descodificadoras uno o mas dientes de engraunc en dependen—
cia del cddigo decimal represeutado por dicha rucda desco-
dificadora y situados sobre.ella de acuoerdo con una rela-

icién anzular predeterminada con respecto a un plano Iijo

‘que incluye el eje de rotacidn de dicho drbol giratorio,
‘unog primeros medios de accionamiento conectados para ac-

cionar cfclicamente el arbol giratorio, una pluralidad de

37050
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ruedas dentadas convertldoras igual al nlmero de ruecdas
dsscodificadbras, Separadaa v nontadas en un segundo drbol
ziratorio, pudiendo moverse relativamente en vaivén cada
una de lag ruedas dentadag convertidoras con resnscto a
una rueda descodificadora correspoundientc cutre una foul-
cidn metiva y otra inactiva, y silendo accionada 1z rueda
dentada convertidora en la posicidn activa por uno o Mmas
dientesde cngrane de la rueda descodificadora en cada c¢i-
clo representativo de una operacidn de descodificacidn,
haciendo givar asd a dicho drbol giratoric alrededor de
su eje central en un desplazaniento angular representudo

por la rueda descodificadora, un juezo de elementos

regpondicnies a lag cefiales y conectados para reclbir

dichas sefiales codificadas en binario, teniendo cada uno

un accioundor para controlar una de las ruedas dentadas

convertidoras a fin de moverla en vaivén desde la posicidn

inactiva a la posicidn aciiva en dependencia de dichas
sefialeg, y una rueda dentada de entrada gl descodilicador
que puede ser hecha girar por dicho segundo drbol sirato-
rio hasta un desplazamiento angular total igual a un des-
plazamienio angular combinade de las ruedas dentadas conver-
tidoras, representando dicho desplazaulento anzular tolal
la informacibn de salida correspondiente a lag seiinles
cldclricas decimales codificadas en binmario, y un resis-

tro nara recibir la informacidn de salida transnitida a la
rueda dentada de entrada al descodificador,

2.,- Un dispositivo segln la reivindicacidn 1,
aue biene um bastidor y caracterizado ademds porque el
rezistro comprende un carro lateralmente desplazable en
diclhio bastidor, y wna serie ordinal de ruedas dentadas de

almacenaiiento de dizitos decimales montadas en un drbol

w. 379800
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l
tde dicho carro y giratorias alrededor de él, y medios de

deaplazaaiento pdra desplazar escalonadamente el carro a i

fin de poncr sucesivamente dichas ruedas deuntadas de alia-
icenamiento de digitos en vosicidn para que scan acciona-
idas por dicha rueda dentada de entrada al descodificador

i

i ’ . . n .
ien una cuantia fija de rotacidn angular alvededor del ecie

\de dicho drbol del carro en correspondencia con la rotacidn
1

i
H

ide la rueda dentada de entrada al descodificador represen-—!
itatiVa de la informacién de salida de dfzitos decimales.

; 3.~ Un dispositivo sezfm la reivindicacidn 2, ;
%caracterizado ademds vorque el carro desplasable comnren-—
%Ge un mongulto montado a deslizamiento en dicho primer Jr-
ibol pvortador de dichas ruedas dentadas de almacenamiento
?ara rotacidn alrededor de dicho primer drbel, un braze
jconectado al manguito y que se extiende alejdndose de 41,
& un elenento de capza para mantener sustancialuente en

él manguito una tensidn congtante que cupuja a dicho man-
ﬁuito para que se mueva lateralmente en direccidn a dicha
pogsicidn de actumcidn a fin de recibir la usidad de infor-
hacién de calida, y log mcdios de desplaszamicnto nara deg-
plazar escalonadamente dicho carro, comnrendeu un clemcn-
%0 wévil que tieuc uua aluralidad ée clementos de tone
proporcionalmente espaciadog a lo larse de diciio elemento
ﬁévil en correspondencia con lg distancia entre lag ruc-
dag dentadas de almacenamiento, teniendo cada uno de di~
chou clenentos de tope una parte de resalto destinada a
aplicarse a dicht hrazo del carro para impcdir el wovi-
miento lateral del carro hacia ¢l pueslo de accionawicuto,
y medios para mover el olemento mévil a Fin de ceparar el

. . /
brazo del resalto del elemento de tope, nermitiendo aoi

- 372500
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que ¢l carvo se mueva lateralmenie y que se apligue al

hrazo el resalto de vn elemento de tope sucesivo, impi-
diendo con e¢llo gue siza moviéndose el carro.

. s . e . . 2
4.~ Un dispositivo seslm la. reivindicacion 3,

‘caracterizado ademis porgue las ruedas dentadas converbi-

‘doras estan nontadas a deslizamicnto en el drbol zirato-
. 4 ) . . o . . 7

rio y estan mantenidas en posiciones fijas en él por ne-

‘dios eldsticos de carga, pudiendo moverse lateraluente en

vaivén dicho Arbol giratorio a fin de mover las rucdas

dentadas convertidoras desde la posicion inactiva a la

‘activa, habiendo medios de leva conectados a dicho drbol

‘giratorio y destinados a moverlo lateralmente en vaivén

en cada operacidn de descodificacidn en 1l que las rue-
das dentadas convertidoras seleccionadas son movidas a Las
poglciones activas cuando los dientes de cngrane de las

rucdas degcodificadoras atraviesan la seccidn descodifica-

.dora, y los accionadores de los elementos respondientcs a

lag selalen tlenen lo foruma de un brazo de palanca pivota-

:do alrededor de un eje desde una primera posicidn a ma
Esegunda pogicidn al ser excitados los elemecntos de control
respondientes a las seiiales en dicha priuera pogicidn,
:aglicéudose un extreno del brazmo de palanca a un resallto

de la rucda dentada convertidora e impidiendo agi sw movi

wicnto lateral a la posicidn anctiva.

5, Un dispositivo segln las reivindicnciones

1 a 3, caracterizado ademis porque ticue un dispositivo

dlupregor que comprende un juego de elementos lmpresorcs,

correopondicnte eada uno a y capuz de recibir la informn-

cidn de uno de dichog elementos de almacensuicnto de di-

chio registro,un mecanismo de transferencia acclounable den-

370500
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ipues de que los elenentos de almacenamiento han completado

la recepeidn del- juewo de informacidn de salida prooedente

dc los elementos descodificadores para transferir 51multa-
ncamenhe el contenido del registro a los correspondiecntes

elenentos impresores, seleccionando asi los elenentos: im-

[

ipresores corregpondientes al juezo de informacidn de sali-
| :
ida para una operacioén de 1mpre31on, u material de revlstr
dispuesto en relacidn de impresidn con los elementos 1mprc¢
Isores, y un accionador de impresidon montado de manera movi-
. iy . . . :
‘ole en relacion espaciada con los eleiientos impresores pa-
l
!

ra dar presién sobre zomas seleccionadas del material de

rezistro en aplicacidn de impresidn con los clementos Lupre-—

'sores, imprimiendo asi la informacidn que hay en ellcs so-
ibre dicho material.

; 6o— Un dispositivo segin la reivindicacidn 5, ca-
?racterizado ademas porque el registro de la seceidn desco-
ﬁificadora comprende un bastidor que tilenc un primer drbol
y un segundo drbol paralelos y que puede moverse entre unag
ﬁosicién de entrada y otra de salida, un carro degplazable
en dicho bastidor gue comprende un manguite montado a deg-
iizamiento en dicho primer 4rbol, un primer brazo y un se-
gundo brazo conectados al manguito y que se extienden en
sentidos opucotos apartandose de é1, teniendo dichos bra-
zoa primero y segundo una superiicie de tope y un sesuidor
de leva, respcctlvamenue,y un elemento de carza para nante-
ner sobre el manguitc wna presibén sustancialmente congtan-—
te que ohliga a dicno manguito a moverse lateralmente en
direccidn a un puegto de accionamicuto, una serie ordinal
de ruedas dentadas de almacenamiento que sirven de elemen—
tos de alwacenamiento y que estdnr montados en dicho mauguito

i
i
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v pueden girar alwrededor del priwmer drbol cuando el basti-
Gor del registro estd en la posicidn de entrada, sicndo
lag rucdas dentadas de almacenamiento capaces de ser acclo-

nadas sucesivamente por la rueda dentada de entrada al des-

codificador en el puesto de acclonanmiento en una sucesién
cordinal desde una posicidn de partida de las mismas, y ne-
.dios de desplazamicunto pars desplazar escalonalgnmente di-
cho carro cuendo dicho bastidor estd en la posicidn de en-
.trada a fin de poner sucegivamente la serie ordinal de ruve-
édag dentadas de almscenamiento en dicha posicién de aétua-
:cién, comprendiendo dichos medios de desplazamiento un ar-
bol periddicamente giratorio que tiene una pluralidad'de

‘elementos de tope espaciados a lo largo de una trayecioria

helicoidal en la periferia de dicho grbol o distancies en-
tre los elcmentos de bope correspondientes proporcional-

mente a las disbancias entre las ruedas dentadas de almace-

namiento, teniendo cada uno de dichos elementos de tope una

parte de rcsalto para aplicarse a la superficie de tope

de dicho priumer brazo desde el resalto de uno de dichos ele-
nentos de tope a fin de permitir el movimiento lateral de
dicho carro hasta que el brazo se apligue al resalto de un
elemenio de bope sucesivo, y medlos de retorno de carro pa-
ra devolver dic:o0 carro a su posicién de partida, que cofi~
vrenden una leva helicoidal alargada giratoria alrededor

de wn eje v en contacto con dicho sepuldor de leva de se-
sundo brazo durante el retorno del bastidor a su posicién
Ge cuntradn, y unos segundos medios de acclonanmiento para
hacer girar dicha leva helicoidal después de que el conte-
nido de las ruedas dentadas de almacenamlento haya gido

379500
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Te= Tn @i spositivo segin la reivindicacidn 6,

i
1
‘
i
‘
1
)

'caracterizado ademds porque los elementos impresores son

!

grepuestos a sus posiciones de partida, cuando las facetas

impresoras en las posiciones de impresidn son un gruve,

; ’ .0 . .2 . i
5 jdespuss de cada operacion de impresion por un mecanismo

i -
.de reposicidn que couprende un grupo de ruedas dentadas
.locas, cada una de lag cuales eshd en relacidn de acciona-

niento con uno de los clementos lupresores montados a

. ? 4 .
rotacion y en relacion accionada con mna de un grupo de

'

|
%
|
19 :ruedas dentadas de reposicidn de elementos de impresores
Ey tiene una posicidn de partida correspondiente a la posi-
i .
%cién de partida de su elemento impresor acciouado, y unOSf
gcuartos medios de accionamiento para hacer girar dichus
Eruedas dentadas de reposicidn de los elemeuntos impresores
15 édespués de cada operacidn de impresgién a fin de hacer gi-
irar las ruedag dentadas locas a sus respectivag posicio-
énes de partida, reponiendo asi dichos elementos impresores.
? 8o~ Un dispositivo segin las reivindicaciones -
f5 a'ly, en el que lasg secciouecs descodificadora ¢ inpreso-
20 ra estdn controladas y movidas por un juezo de irenes de
engranajes dispuestos para proporcionar selectivamente
fuerzas de acclonamiento a las operaciones de descodifica-
cidn e impresidn de acuerdo con una sucesidn temporal pre-
determinada, con lo que la operacién de descodificacion
25 puede ser realizada al mismo Liempo gue la impresidn de
la informacidn descodificada precedente en losg elementos
impresores.
| 9o~ Un dispositivo segin cualquiera de las rei-
&indicaciones precedentes, caracterizado porgue las seila- |

0 les eléctricas son sefigles decimales codificadas en bina-

- 83 - 37250”
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10.~ Ua dispositivo descodificador para whilizar-
ilo en combinacidn con un equipo de tratamiento de datos.
Tal y como ge ha deserito en la lemoria que an=-

5 ‘tecede, representado en los dibujos gue se acompaiian ¥
ipara los fines que o han especificado.

Egta lemoria consta de ochenta y cuatro hojas
egeritas a méquina por une Sola cara.

Madrid, WARUIAL I

10 P.A. ,

Albert glistipras
Por Poder. w
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