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El invento se refiere a un dispositivo de ;
improeibn de welosiled media preciso y econémico que pue~-
de ser usado pare imprimir valores seleccionados en un
teclado o transmitidos desde un ordenador o un disposi~-
tivo a distancia que tenga capacidad pare transmitir va-
lores.

Los teclados de entradas numérices talss
como los corrientemente provistos pars méquinas sumaaé-
res y miquinas calculedoras convierten un valor decimal
seleccionado en el teclado en un movimiento mecénico ro-
tativo o lineal que es el equivalente exacto del valor
decimal seleccionado. El mecanismo de convertir compfénde
usuelmente una estructura costose y poco manejable tal
como un carro con clavijas de une pluralidad de 6rdenes,'
un selector de actuador, o similar.

El presente invento proporcionea un nuevo
concepto en la conversidn en serie de valores seleccio-
nados en un teclado en movimiento mecénico de una plura-
l1idad de ruedas dentadas que forman un registro de alma-
cenamiento o memoris y desde cuyo registro es tomado en
parelelo y llevedo a wn dispositivo de imprimir.

Se ha comprobado que pueden eliminarse las
estructuras mecdnicas de una pluralidad de 4rdenes y que
pueden disminuirse considerablemente el esfuerzo y el
tiempo usando un mecanismo sencillo de codificar y des-
codificar paras introducir en serie valores en el regis-
tro de almacenamiento. Ademas, como producto secundario
del invento, pueden introducirse en el descodificedor
exclusivemente valores decimsles codificados en binario

procedentes de fuentes exteriores e imprimirse sin usar
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el teclado y su codificador ésociado.

Fs por tanto un objeto principal del inven-
to proporcionar wa mecanismo mejorado para convertir va-
lores seleccionados en teclado en (1) valores impresos, o
(2) pare trensmitir esos valores a un ordenador.

Otro objeto del invento es usar una parie
del mecanismo mejorado para descodificar valores expresa-
dos en un primer sistema de notacidn, tal como velores de-—
cimales codificados en binario, en valores decimsles, e
imprimir los valores descodificados en paralelo.

Otro objeto es conseguir los anteriores ob-
Jetos con un mecanismo que derive el teclado y el codifi-
cador durante la descodificacidn de los valores decimales
codificados en binario.

Otro objeto es proporcionar un descodifica-
dor electromagnético que sea sensible a sefiales eléctri-
cas codificadas y que permita movimiento de una rueda den-

+ada de entrada a ruedas dentadas de almacenamiento res-

pectivas, de una en una, de acuerdo con el valor decimal

codificado en binario recibido.

Otro objeto de este invento es proporcionar
un elemento productor de salida rotativa que es capaz Qe
percibir el desplazamliento de elementos de tope codifica-

dos en binario y producir con ello un movimiento rotati-

vo correapondiente a un valor decimal.

Todavia otro objeto de este invento es pro-

_porcionar un elemento productor de salida rotativa que
‘tiene una pluralidad de medios perceptores desplazables
-entre una posicidn de percibir y una posicién de no per-

tcibir.
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Todavia otré objeto de este invento es pro-
pereionar un Qlemanto.productor de salida rotative que
inélu&e una plﬁraii&ad de medios perceptores desplazables
que tembién son capaces de ser desplazados & una pogieidn
de bloqueo para efectuar un movimiento rotativo de valor
decimal de los medios productores de selida con relacidn
a un tope fijo.

Todavia otro objeto de este invento es pro-
porcionar un aparato de regisiro que tiene unos medios
receptores y unos medios productores de salida, en que
los medios receptores son capaces de recibir ya sea un
valor decimal o ya sea un velor decimel codificedo en bi-
nario, y son capaces de efectuar une rotacién correspon-
diente de los medios productores de salida.

Podavie otro objeto del invento es propor-
cionar un sistema de relé mejorado que es capaz de con-

vertir una entrada codificade en binario en valores deci-

meles correspondientes de selida.

Una caracteristica importante de este in-
vento radica en sl hecho de que el aparato es de cons—
truceién sencills y compacte, de fabricacidén econémica,
y de funcionemiento relativamente répido.

Otros objetos del invento se sefialardn en
la descripcién que sigue y en las reivindicaciones de la
Nota adjunte y en las ilustraciones de los dibujos que
se acompafian, en los cuales se exponen, & manera de ejem-
plos, los principios del invenio y el mejor modo que se
ha previsto de aplicacidn de esos principios.

En los dibujos:

La Fig. 1 es un alzado lateral parecial,

372579
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desde la izquierda, del aparato de registro con ciertas

pextes retiradas y clertas partes recortadas pars mayor
clafidad;

Le Fig. 2 o8 una vista en planta desde &=
rribae de la Fig. 1 con otras ciertas partes arrsencadas;

La Fig. 3 e una vista en alzado frontul --
del aparato de registro tal como se ve deasde la derecha -
de la Flig. 2, con clertos elementos afiadidos al mismo;:

La Mig. 4 es una vista en corte tal comc
ge ve desde la izquierds y tomada a lo largo de las 1li-
neas 4-4 de la Fig. 33

Lg Fig. 5 es una vista en corte tomada a lo
largo de las lineas 5«5 de la Fig. 33

La Fig. 6 es un corte parcial sustancial-
mente vertical a escala ampliade a travéds de la méquina
tomado en sentido transversasl de la misma y en que se i~
lustran la rueda dentada de entrade, las ruedas dentadas
de ajuste, y las cremalleras en sus posicilones iniciales
o de partidaj

Ia Fig. 7 es une vista similar a la de la
Pig. 6 con el carro en la posicidn que ocupa a continua-
cién de la entrada de un primer dfgito;

La Fig. 8 es otra vista similar a la de la
Fig. T con las ruedas dentadas de ajuste engranadas con
las cremalleras}

La Fig. 9 o8 un corte vertical parcial de
los medios de entrada y de slmacenamiento, tomado en sen-
tido longitudinal de 1a mdquina y con las partes en la

posicién correspondiente a la Fig. 83
La Fig. 10 es una vista similar a la de la

372579
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Fig. 9 con las partes en las posiciones correspondientes
a las Fgs. 6 y T2
| Ia Fig. 11 es une viste en perspectiva frag-

mentarie o escale ampliade desde le parte delanters iz-
quierda mostrando el mecenismo de escape y descenso del
carro con ciertes partes arrancadas y ciertas partes omi-
tidas pars mayor clarideds

Ia Fig. 12 es une vista en alzado frontal
de la Fig. 113

Ia Fig. 13 es una vista en corte fragmenta-
ria tomada a lo largo de las lineas 13-13 de la Fig. 123

La Fig. 14 es una vista en perspectiva frag-
mentaria, desde la parte delantera izquierda, del mecanis-
mo de retorno del carro con ciertas partes arrancadeas y
ciertas partes omitidas para meyor clarided

Le Fig. 15 es una vista en alzado de la rue-
da de paletas con partes arrencadas pare meyor claridads

La Fig. 16 es una vista en corte tomeda a
lo largo de las 1fneas 16-16 de la Fig. 153

la Fig. 17 es une vista esquemdtica desde
arriba de un desarrollo de los medios descodificadores
mostrendo los elementos de espige y de tope de la rueda
de paletas

Ta Fig. 18 es un disgrama de circuito del
sistems de teclado de las Figs. 19-23 en combinacidn con
el sistema descodificador de le Pig. 1Ts

La Fige. 19 es une vista en planta desde a-
rriba de wn codificedor de tecledo binario con ciertas
partes errancadas pars mayor claridad;

La Fig. 20 es una vista en elzado desde un

e- 372570
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extremo de la Fig. 19, tal como se ve desde la derechas

La Fig. 21 es una vista en corte fragmenta-

riu a escala uapliags tomada a lo largo de las 1fneas 21~

21 de la Fig. 193

La Fig. 22 es una viata en alzedo de uno de
los vdstagos de tecla tal como se ve desde la derechs en
la Plg. 213 ¥

Ia Fig. 23 es una vista en corte similer a
lg de la Fig. 21, mostrando una de las teclas en uns vosi-
cién bajada.

INDICE

1. Descripeidn General

2. NMedlog de Registro o de Lectura

3. Almacenamiento

e. Medios de Escape de Almacenamiento
b. Medios de Descenso de Almacenamiento
¢. Medios de Retorno de Almacenamiento

4. Medios de Entrada

5. Medios Productores de Salida

6. Medios Receptores y Descodificadores

7. Realizacién de Entrada Alternativa

8. Realizacidn de Receptor y Descodificedor

Alternativa
9. Teclado y Codificador
10. Funcionamiento
DESCRIPCION GENERAL
Refiriéndonos ahore con msyor detalle a los

dibujos que se acompafian, el aparato de registro construi-
do de acuerdo con el presente invento comprende: '

a. Unos medios de registro o lectura 10,

F OO
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Figs. 1, 2, 16 y 17, para efectuar una impresi6n:1saﬁﬁgv"za\wﬁ

papel de los valores contenidos en unos medios de almace-
nenientos | .

b. Unos medios de almacenamiento 30, Figs.
1y 2, destinados a servir como almacenamiento temporsl.
de valores descodificados, juntamente con unos medios de
gituacidn en posicidén de almacenemiento que incluyen unos
medios de escape de almecenemiento 35, 47, Figs. 11-13,
unos medios de descenso de almacenamiento 62—66, Fizs,

1, 2, 11 ¥ 15 y unos medios de retorno de glmecenemiento
74, Fig. 143

¢. Unos medios productores de entrada 105,
Figas. 3 y 6-10, pare entrar valores descodificados en los
medios de almecenamientoj

d. Unos medios productores de salida 150,
Figs. 3, 4, 15 ¥ 16, para percibir valores establecidos
en los medios descodificadores y efectuar el movimiento
correspondiente de los medios de entradaj

e. Unos medios receptores y descodificadores
170, Figs. 3, 4 y 17 pera recibir y percibir sefiales eléc-
tricas codificades en binario y para convertir dichas se~-
flales en valores decimales correspondientes mecénicemen—
tes ¥

f. Unos medios de teclado, Figs. 19-23, ra-
ra codificar velores decimeles en sefiales eléctricas co-
dificadas en binario.

MEDIOS DE REGISTRO Y DE LECTURA DE SALIDA

‘Refiriéndonos shora en perticular a las
Pige. 1 ¥ 2, los medios 10 de registre o lectura de sali-
de incluyen un mecaniémo de imprimir de diez drdenes de-

-8 - 3?@%?9
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cimales, El mecanismo de imprimir puéde ger del mismo ti-

po general dencr‘to en la Patente pars los EE.UU, de Wa-
gemenn , nﬁmero 3. 057 549 de fecha 9 de Octubre de 1.962.
El mecanismo de imprimir incluye una serie ordinal de rue-
das 11 de tipos de digitos que cada una tiene espaciadss
en torno a su periferia una serie de tipos 12 de digitos
que varfan en valor desde el O al 9 inclusive. Cada rue-
da 11 de tipos es arrastrads con une cremallers actuado-
re 13 mediante un segmento de cremallera 14 y un tren dJde
ruedas dentades 15 y 16. Les cremalleras 13 estén sopor—
tadas en el aparato de registro mediante varillas de guia
17 que pasen a través de renuras 18 en cada una de las
cremalleras. Una pluralidad de muelles 19 de tensidn an-
clados por un extremo a une parte de bastidor (no repre-
gentade) y sujetos por su otro extremo & cada une de las
cremalleras 13, empujen a las cremalleras 13 hacia la iz-
quierda, segin se ve en las Figs. 1 y 2. No obstante, las
diez cremslleras 13 estén frenadas contra tal movimiento
hacia la izquierda por uma varilla de autorizacién 20. Ia
varilla de autorizaqiﬁn estd controlada por una barra ar-
ticulada 21 pivotadé y elementos de leva 22 que son ente-
rizos con el eje 99 de progrema de la méquina. E1l ciclo
del eje 99 de programa gserd efectuado mediante una asper-
tura de un embrague de méquine usual (no representado) me-
disnte un solenolide 66A ilustrado en el dlagreme de cir-
cuito de la Fig. 18.

Parae comprender el invento, es necesario
exponer aquf unicamente los medios por los que las cre-
malleras actuadoras 13 son controladas en su recorrido

hacia atrds en una operacidn de lectura de salida para

- 372599
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hacer rotar a las ruedas 11 de tipos a posiciones para

imprindr, de neuerde con los valores que hay en lag rue-
das dentadas 37 de almacenamiento. Al finalizar el reco-
rrido hacia atrds de las cremalleras 13, las ruedas 11
de tipos son disparades pare efectuar una operacién de
impresién llevando los tipos de imprimir contra unae cin-
ta de pepel 23 que lleva la platina 24. Al término de la
operaciln de imprimir, las cremalleras 13 son restituidas
haciendo rotar con ello a las ruedas 11 de tipos a la po-
sicidn normel. Como se ha ilustrado en los dibujos, hzy
diez cremalleras. Por consiguiente, estd prevista una
lectura de salidas del almacenamienito de orden diez. Se
hace referencia a la Patente para los EE.,UU. antes citade
de Wagemenn mfmero 3.057.549 pera la descripecidn de la
operacién de imprimir, que no se describe agquf especifi-
camente.
ATMACENAMTENTO

Refiriéndonos shors en particular a las
Pigs. 1 y 6-10, los medios de almescenamiento 30 compren-
den un carro 3f que tiene su pared latersl 32 provista de
aberturas (no representadas) que abarcan a varillas 34,
de modo que el carro 31 es deslizable transversalmente en
la méquina sobre varillas 34. La parte delantera del ca-
rro 31 estd provista de diez espigas desplazables verti-
calmente 35 que cooperan con un escepe pare permitir que
el carro 31 escape hacia la izquierda, de orden en orden,
como se ve en la Fig. 11. El mecanismo de escape se des~
eribird méds detalladamente en lo que sigue. En las pare-
des latereles 32 del carro 31 estd sujeto de modo fijo un
eje 36, y sobre el eje 36 hay montadas lado a lado pars

-0- FJ2R7Q
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lzgz rmedas deuntadas 37 incluye un diente ancho o parte de

13Ng

rotacidn diez ruedas dentadas de ajuste 37. Cada una de

tope 38 que representa la posicién "O" § de partida de las
ruedas dentadas 37. Montado tabién entre las paredes ia-
terales 32 del carro hay un elemento de tope 39 similar

a un peine que tiene diez dientes 40, uno de los cuales-
sobresale junto a cada una de las ruedas dentadas de a~ -
juste 37 y estd adaptado para cooperar con ellas para
bloguear la rotacidn de dichas ruedas dentadas 37 contra
rotacién a derechas (segin se ve en la Fig. 9) cuando ha-

ce tope contra ellas un elemento de tope 38 de diente ds

‘rueda dentada.

En la parte delantere del carro 31 Figs. 1
¥ 2, hay montado un elemento 70 de supresién del cero que
sobresale lateralmente, el cual coopera con los elementos
de tope 25 que sobresalen verticalmente desde cada una de
las cremalleras 13, de una manersa usudl, para sujebar las
cremalleras 13 exteriores de orden superior que se hallan
a cero contra recorrido hacia atrds.

MEDIQOS DE ESCAPE DE ALMACENAMIENTO

Refiriéndonos ahora en particular a las
Figs. 11-13, se ha representado el carro 13 montado para
movimiento de deslizamiento sobre varilles 34. Un muelle
14 esté anclado a una parte de bastidor 42 por un extre-
mo y estd conectado por el otro extremo a un soporte 43
fijo al carro pare empujar al carro hacia la izquierda,
como se ve en las Figs. 11 y 12. El carro 31 estd bloquea~

do contra movimiento hacia la izquierda mediante un tope

44 que hace contacto con espigas 35 desplazables vertical-

mente. Las espigas 35 estén soportadas en la parte delan-

-11 - 37 9
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tera del carro 31 para desplazamiento vertical desde una ﬁ;'

primera posicidn de bloqueo 45 (Fig. 12) hasta una segun-
da posicidn de escaps 46, con 1o que las espigas 35 pasae-
rén bajo los medios de tope 44. Las espigas 35 estén es~
paciadas sobre el carro para corresponder al espaciamien-
to entre las cremslleras 13 del actuador, y cuando sSe se-
pare dicha espiga desde une posicidn de bloqueo, permits
un s80lo paso de escape del carro 31. Un solenoide 47, que
tiene una armadura 48, estd apoyado sobre una parte del
bastidor (no representada) de tal manera que la exciteclén
del solenoide 47 producird movimiento de le armadura 48
contra una de las espigas 35 para oprimir dicha espiga
desde dicha primers posicién de bloqueo 45 hasta dicha po-
sicién de escape 46. Es de hacer notar que la anchura de
la armadurae 48 (Figs. 12 y 13) es tal que en tanto que la
armadura 48 sea mantenida bajada, el borde derecho de la
armadura 48 apoyard contre la espigs siguiente 35 hacis
la derecha y no tendrd lugar el escape del carro 30 hacia
la izquierda hagta que el solenoide 47 sea desexcitado pa-
ra liberar la armedura 48.

Con referencia en particular a la Fig. 12,
los medios de tope 44 estén £ijos a un eje 49 que estd
montado en una parte de bastidor (no representsda). Los
medios de tope 44 estén montados para movimiento de pivo-
tamiento desde una primers posicidn de blogqueo 50 hasta

una segunda posicién de escape 51, como se ha ilustrado

en 1lineas de trazos en la Fig. 12. Un par de elementos de
tope 52 y 53 estén apoyados en la mdquina para limitar el
grado de movimiento de pivotamiento de dichos medios de

tope 44. Un mueelle 54 estd conectado por un extremo al

-
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elemento de tope 44 y estd anclado por su otrote*g-m
a une rarte fe bastidor o representada) paras empujar a
1os medios de ‘t'c;pe 44 en sentido a derechas, como se ha
ilustrado en la Fig. 12, hpara situar el tope 44 contra

el elemento de tope 52 de modo que el tope 44 estard en
une posicidn de bloqueo 50.

En un modo de funcionamiento es deseable
que escape el carro 31 hacla la izquierda, orden por or-
den, y este modo de funcionsmiento se conseguird median-
te la excitacidn del solenoide 47. En un segundo modo de
funcionamiento, s deseable permitir que el carro 31 se
desplace del todo hacia la izquierda con un sélo mavi-
miento pare el carro & posicién para lectura de salida
mediante cremalleras 13, en vez de efectuar un desplaza-
miento orden por orden, y este modo de funcionamiento se
consigue mediante excitacidn de un solenocide 55, el cual
haré que la armadura 56 haga rotar al elemento de tope 44
a izquierdas, como se ha ilustrado en la Fig. 12, para mo-
ver el tope 44 desde une posicidn de bloqueo 50 hasta
una posicidén de escape 51. El control de los solenoides
47T y 55 se describird en lo que sigue, en una descrip-
cidén del funcionamiento de la méquina con referencia a
la Fig. 18.

Como se ha ilustrado en lasFigs. 11 y 12,
un elemento de leva 57 estd soportado sobre unae parte de
bastidor 58 debajo del carro 31 y en alineacién con es-

pigas 35, de tal manera que cuando se hace retornar el

. carro 31 hacia la derecha, a su posicién de partida, el

elemento de leva 55 hard retornar las espigas 35 desde

su segunda posicidén de escape 46 a su primera posicidn

ide bloqueo 45. ) 3 7 2 5 {: 9

- 13
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MEDIOS DE DESCENSO DE ATMACENAMIENTO . 13 ﬁiv,

. Lo extremos opuestos de las verillas 34
(Fig. 2) estén soportados a pivotemiento en 59 sobre V8=
lancas acodadas 60 que estén pivotadas por un extremo 61
a une parte de bastidor o representada) estando inter-
conectados los brazos 62 que cuelgen de las pelancas e~
codadas 60 por medios de varillaje articulado 63. Una de
las palancaes scodadas, como se ve a la derecha en las
Figs. 1, 11 y 15, estd provista de una prolongacién G4
que estd conectada en 65 a un solenoids 66, con lo que
la excitacidén del solenoide 66 hard oscilar las palancas
acodadas 60 a izquierdas (Fig. 1) alrededor de los pivo-
tes fijos 61 para efectuar el descenso del carro 31 y el
engrane de las ruedas dentadas de ajuste 37 con el seg-
mento de cremellera 13A. Conectado tembién a la prolon-
gacién 64 hay un muelle de tensién 67 que empuja a las
paelancas acodadas a derechas alrededor de pivotes fijos
61, estando controlade la extensidn del movimiento de la
palanca acodada mediante topes 68, 69. El control del so-
lenoide 66 se deseribird en lo que sigue en una deserip-
cién del funcionamiento de la méquina.

MEDIOS DE RETORNO DE ATMACENAMIENTO

Con referencia ahora en particﬁlar e la Fig.
14, se han representado unos medios para hacer retornar
el carro 31 desde su posicidén de escape de la izquierda
a su posicidn de partida hacia la derecha. Fijo al carro
31 hay un soporte %1 de tope de carro que se extiende ha-
cle delante y tiene una parte 52 de entalladurg. El1 so-
porte 71 de tope controla la posicidén extrema de lg iz-
quierda del carro 31. La parte 72 de emtalladura estd
montada para aplicacidén de deslizamiento con una varille

£ija T3. 372%@
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Une corredera de liberscién T4 estd soportada sobréign
varilla fija 75 e incluye una parte de entalladura 76.
Ia corredera T4 Ga.liberacién estd empujade hacia la iz-
quierda como se he ilustrado en le Fig. 14 por un muelle
77 el cual estd conectado por un extremo & una parte de
bagtidor (no representedo) y estd conectado por el oiro

extremo a la corredera T4 de liberacidén. El soporte Ti

de tope del carro y la parte 72 de entalladura del carrn

estdn situados en la varilla 73 de $al menera que el mo-
viniento de la correders 74 de liberacidén hacia la dere-
cha producird un movimiento correspondiente del carro 31.
La correders 74 de liberacién es movida hacie la derecha
por medio de uns banda de traceidn 78 que estd conecta-
da mediante un elemento de conexién 79 & la corredera T4
de liberacidén por un extremo, ¥y que estd conectada me-
diante el elemento 80 e una varilla movible 81 por el
otro extremo. Una polea de gufa 82 se aplica a la parie
intermedia de 1la benda de traccidn 78 pere cembiar la di-
reccidn de movimiento de la banda de traccidén desde una
direccidn transversasl a una direccidn longitudinal. Ia
polea de gufa 82 estéd montada para rotacién sobre un so-
porte 83 de apoyo de rodillo el cuel estd conectado &
una parte de bastidor (no representada). la varilla 81
estd gulada por un elemento de apoyo 84. EL movimiento
longitudinal de la varilla 81 esté controlado mediente
une palanca 85 de liberacién la cuel esté montada a pi-
votemiento sobre el eje 86 mediante un par de muelles de
tensién 87, 88, los cuales estén conectados por un extre-
mo e une parte de bastidor (no representada) y por el
otro extremo estdn conectados a elementos 89, 90 de es-

7O R
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1s valanea 85 de liberacidn estd conectado & la varilla
81 mediante un éancna 91 y un espérrago 92. El movimien-
to de la palenca 81 de liberacidn en sentido a derechas
estd blogqueado por una leva 93 que se aplica & un rodillio
94, El rodillo 94 estéd apoyado sobre una palanca 95 de
rodillo la cual estd montade a pivotamiento sobre el eje
96 por un extremo y conectads mediente una barra articu-
lada 97 a la palanca de liverecidn 85 por el otro extre-
mo= Ie leva 93 incluye una parte entallada 98 que coope-
raré con el rodillo 94 pera permitir la rotacién de la pa-
lance de liberacidn 85 alrededor del eje 86, el cual tira-
ré 8 su vez de la varillas 81 hacia atrds produciendo mo-
vimiento hacia la derecha de la corredera de liberacién
74 sobre la varilla 73 pars producir movimiento del carro
31 hacia la derecha a su posicién de partida. La leva 93
estd mdntada sobre el eje 99 de programa de la méquina,

el cual estd controlado mediante un mecanismo de embrague
de mdquina usual (no representado) durante el ciclo de la
méquina. En un modo de funcioneamiento, es mecesario inva-
1idar el mecanismo de retorno de almacensmiento, y ello

se hace mediante la barra articulads 934, la cual estd
montada & pivotamiento sobre el eje 99 y controlada por
un solenoide 93B. Siempre que es excitado el golencide
93B, la barra arﬁiculada 93A serd heche roter hacia la
derecha en torno al eje 99, para hacer con ello que une
parte 93C que sobresale de la barre erticulada se mueva
interponiéndose en la trayedtoria del rodillo 94 Paré
bloguear el movimiento del rodillo 94 a la parte 98 de
entalladura de leva. E1 funcionamiento del eje 99 y del
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te an lo que aigue, eu la descripeién del funcionamiento

de la méquiﬁa:**”'

MEDIOS DE ENTRADA

Con referencis shors en perticular a las

Figs. 3 y 6-10, un eje de entrada 101 estd apoyado en:bar-

tes de bastidor 102-104. El eje 101 estd apoyado paralela-
mente 8l eje 36 y a las ruedas dentadas de ajuste 37 y

tiene fija al mismo, entre sus extremos, una ruedas denté-
ds de entrada 105. El eje 101 y la rueds dentada de en-
trada 105 estén montados directemente encima de los medios
de almacenemiento 30, con lo que la rueda dentade de en-
trada 105 estard engranads con la rueda dentada de ajuste
situada mds a la izquierds 37 de los medios de almacena-
miento 30 (como se ve en las Figs. 3 y 6) cuando 1los me-
dios de almacenamiento estdn en la posicién de partida.
Montado en eje de entrada 101 a cada lado de la rueda den-
tada de entrada 105 hay un fiador de rueda dentada de a-
juste o medios de alineacién 106, 107, los cueles tienen
una parte 108, 109 de aplicacidn = un diente cortada lon-
gitudinalmente sobrellos mismos, como se ve en las Figs.
5-8, Cuando las ruedas dentadas de ajuste 37 de 1los me=-
dios de slmacenamiento 30 estém en la posicién més hacia
le derecha o de partida (como se ve en las Figs. 2 ¥ 6)
las ruedas dentadas de ajuste 37 estdn empujadas a con-
tacto con la parte 108 de aplicacidn al diente por el mue-
1le 67 (Fig. 2), el cual estd conectado al extremo infe-
rior 64 de la palanca acodada 60. La parte 108 de aplica-
cién a un diente (Fig. 5) mentendrd todas las ruedas den-
tadas de ajuste en alineacién y en su posicién de partida
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0 cero, y permitird ademéé que las ruedas dentadas de a—ir& =
justs 37 deslinen leteralmente sobre la misme al escapsar
el carro 31 hacla lu izquierda, orden por orden. Al mo=
verse cada une de las ruedas dentadas de ajuste 37 fuers
de la parte de aplicacién a dientes 108 a una posicidn
ilustreda en las Figs. 6 y 7 para quedar engranada con
la rueda dentada de entrada, ello permitird entonces ls
rotacién de la rueda dentada de ajuste 37 mediante la rue-
da dentada de entrada 105 a una posicidn seleccionada. El
posterior escape del carro hecia la izquierda lleva las
ruedas dentadas de ajuste 37 a contacto con una parte 109
de aplicacidn a diente en el elemento 107 de alineacién
de ruedas dentadas (Fig. 7) el cual mantiene las ruedes
dentadas de ajuste en su posicidn hasta que el carro es
descendido mediante el solenoide 66 para llevar las rue-
das dentadas de ajuste 37 a eplicacilén con el segmento
13A de rueda dentada en les cremalleras 13 para una lec-
tura de salide del almacenamiento. El eje de entrada 101
estd accionado poruune rueda dentade 110 fija al extremo
izquierd6 del eje 101, como se ve en la Fig. 3. Ia rueda
dentada 110 estd engranada con wna rueda dentada loca M
la cual estd apoyada para giro sobre un espirrago 112 mon-
tado en la parte de bastidor 102. El accionamiento es pro-
porcionado a le rueda dentada loca 111 mediante una rueda
dentada 113 apoyada para giro sobre el eje 114 y fija a
une rueda de paletas 151, que se describird en lo que si-
gue.

MEDIOS PRODUCTORES DE SATIDA

Con referencia ghora en particular o las

Tigs. 2, 3, 15 y 16, los medios 150 productores de salida
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13 N'
ineluyen una rueda de paletas 151 que estd fija a la rue-
du, dentaéa 113 ¥ opoyada pare giro sobre el eje 114 accio—
nado continuamente, § accionado mediante uns correa 115
¥y una polea 116 por un motor (no representado). Existe
una cantidad predeterminada de rozamiento entre la rueda
de paletas 151 y ol eje 114, de modo que la rueda de pale-
tas 151 serd accionada con el mismo cuando no esté blo-
queada contra rotacidn. Ia rueda de paletas 151 tiene una
pluralidad de espigas 152 que se extienden radislmente
montadas en una garganta radial 153. Cada una de las eg-
pigas 152 inecluya une parte de orejeta 154 y una parte
flexible 155. Las espigas 152 estén sujetadas en la gar-
ganta 153 de la rueda de paletas mediante una parte 156
de resalto de la rueda de paletas que hace tope conira
las partes 154 de orejeta de las espigas. Las espigas
estdn adaptadas para ser movidas a una de entre dos po-
siciones seleccionadas, como se ha ilustrado en la Fig.
16, ¥ son mantenidas en una u otra de las posiciones se-
leccionadas mediante una superficie 157 de fiador de rue-
da de paletas que coopera con la partes 155 flexible de la
espige. Montado en la parie de bastidor (no representada)
adyacente a lg rueda de paletas 151 hay un elemento de le-
va 158 el cual, al rotar las rueds de paletas, repone las
esplgas desde una primers posicidén, como la ilustrada en
la parte superior de la rueda de paletas en la Fig. 16,

a una segunda posicién ilustrada en le parte inferior de
la citada fueda de paletas, como se ve en la Fig. 16. La
finalidad de esta reposicidén de las espigas se describird

enseguida a continuacién.
MEDIOS RECEPTORES Y DESCODIFICADORES

-1w- J72589
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Con referencia shora en particular g las ¥

Pigse 39 4 Y 1f, los mediog descodificadores 170 inclu-
yon une pluralidad 2o elementos de tope 171, 172, 173,
174 y 175 espaciados radislmente y dispuestos slrededor
de la circunferencia de le rueda de paletas, como se ha
ilustrado en la Fig. 4. Cada uno de los topes 171, 172
etc, estd fijo a un eje 181, 182, ete, apoyados resﬁecJ
tivemente para giro en partes de bastidor 1024, 103. Mon-
tado en el eje 186 adyacente al tope 171 hay un elemsnto
176 de colocacidn en posicién de espige usado para cnn-
trolar la introduceidn de los velores impares, el funcio-
neiiento del cual se describird més detalladamente en lo
que sigue en la descripeidn de los medios receptores. El
tope 171 y el elemento 176 estén provistos de partes de
orejeta enterizas 171A y 176A que tienen conectado enire
ellas un muelle de tensién 177. los topes estédn situados
con relacidn a la rueda de paletés 151 de modo que en una
posicidén de dichas espigas 152 el plano de rotacidén de
dichas espigas estard espaciado en sentido axial de di-
chos topes, como se ha indicado mediante la espiga 1524,
y en la otra posicién de dichas espigas el plano de ro-
tacidén serd coplenar con dichos topes, como se ha indica-
do mediante la espiga 152B (Fig. 17). Adyacente al tope
175 hay montado un tope fijd 190. Suponiendo que es ejer-
cido constantemente un accionemiento de friceidn sobre
la rueda de paletas 151 en el sentido de la flecha, pue-
de verse entonces de la anterior descripeidén que situan-
do las espigas 152 coplenares con dichos topes la rueda

de paletas estard blogqueada contra rotscién. La anchura

del tope 171 se ha determinado de moﬂzqug éa}x%ndo%s re~
¥ Em
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tira de la trayectoria de dichas espigas la rueda de pa-
1=2ta3 151 poded. rodur con el eje 114 accionado continua~
mente para'transmitir un movimiento de un diente a la rue-
da dentada de entrada 105. La anchura de los restantes
topes 172, 173, 174, 175 se ha determinado para que cade
una represente un movimiento de dos dientes cuando se re-

tiran desde la trayectoria de dichas esplges. Asd, no-

‘viendo algunos seleccionados de dichos topes puede ser

transmitido cualquier nimero del cero al nueve, ambos
inclusive, & la rueda de paletas ¥y a la rueda dentada de
entrada 105.

Con referencia shora en particular a la Fig.
17, los medios receptores incluyen la combinacién bina-~
ria de los solenoides 201, 202, 204 y 208 de los nimeros
1, 25 4, 8 que estén conectados mediante elementos 220 a
ejes 186, 184, 183 y 185 respectivamente. Montado en el
bastidor 102A, 103 adyacente al elemento 176 hay un tope
171 de "pasa" el cual estd conectado medisnte el eje 181
al solenoide 209, para recibir la sefial de "pasa'". Puede
verse por tanto que la excitacidn de algunoé gelecciona-
dos de los solenoides 202, 204 y 208 por recibir impul-
sos elbctricos en un cbdigo binario, a través de ejes
184, 183 y 185 respectivamente, que algunos seleccionados
de dichos elementos de tope 172, 173, 174 y 175 son reti-
rados de la itrayectoria de dicha rueda de paletas, y que
recibiendo una sefial de "pasa" al solenoide 209 serd re-
tirado el tope 171 de "pasa” ﬁara permitir la rotacién
de dicha rueda de palefas 151 con el eje 114 continuamen=-
te accionedo. E1 tope de "pasa", estd conectado mediante
el muelle 177 al elemento 176 de colocacidn en posicién

3725009
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de la espiga, y por tanto el elemento 176 tenderd a ser Werrew!

rovidy Lasia la 3erovha, juntamente con el tope 171,
siempre que es excitado el solenoide 209 de "pasa'. El
tope 171 es movido hacie la derecha siempre &ue ha de
ser introducido cualquier velor digital, incluso aunque
tal valor sea el cero. Dicho con otras pelasbras, el Jope
171 estd msociado con el mecanismo de escape o con el ﬁe-
cho de que esté siendo introducido un dfgito en la mé-
quina. El movimiento del elemento 176 hacia la derecha
hard tembién moverse e la espiga 152A hacia la derecha o
en una posicién coplanar con los topes 172, 173, 174 37
175. Si la espiga 152A es movide hacle le derechas y =c-
bre la parte superior del tope 172, serd evidente que el
movimiento hacie la derecha de los topes 172, 173, 174
y 175 permite, cada uno de ellos, dos escalones adiciona-
les de movimiento correspondientes e los valores 2, 4, 6
y 8. Para controlar le entrada de un velor imper, es ex-
citado el solenoide 201 del nimero 1 el cuel mentiene su-
jeto al elemento 176 de colocacidn en posicién de espiga,
contra movimiento hacie la dereche por el muelle 177, ¥
por tanto la espige 152C pasa & ser le espiga que contro-
la que hace tope con un tope 172-175 para producir la en-~
treda de un velor 1, 3, 5, 7 6 9.

En la entrada de valores decimeles del O
al 9, ambos inclusive, se describird en lo que sigue el
control de los topes 171, 172, etc., y el control del ele-
mento 176 de colocacién en posicidn de espiga.

Entre el eje 182 y el eje 183 hay conectada
una primera barra articulade 210 fija al eje 183 mediante
un elemento enterizo de collarin y espiga 211. El otro

- 22 - 272570
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‘lvi
extremo de dicha primera barrs articulada 210 estd mon-

‘ ! mh!‘{uu o

tuds vara mevimients de deslizamiento libre sobre el eje
132. Pijo sl eje 18z adyacente a la barre articula 210
hay un elemento 212 de collarin y espiga. Montada sobre
los ejes 183, 184 y 185 hay una segunde barra articulada
213 fije &l eje 185 por wn elemento enterizo de collarin
Yy espiga 214. Dicha segunda barra articulada estd montada
pera movimiento de deslizamiento libre sobre los ejes

183, 184. Fijos sobre los ejes 183, 184 adyacentes a la
barra articulada 213 hay elemenjos de collarin y espiga
215, 216, respectivemente. Montada sobre los ejes 182,

183 y 184 hay una tercera barra articulada 217 fija al

eje 184 por un elemento enterizo de collarin y espiga

218, estando montada dicha tercera barra erticulada so-
bre los ejes 182 y 183 para movimiento de deslizamiento
libre. Fijo al eje 182 adyacente a la barra articulada

217 estd el elemento de collarin y espiga 219. Puede ver-
se as{ que moviendo uno seleccionado de los ejes 181, 182,
etc. hacis la derecha, como se ve en la Fig. 17, varias
combinaciones de los elementos de tope serdn movidas fue-
ra de la trayectoria de rotacidén de dicha ruede de paletas
para permitir que la rueds de paletes gire en una rotacién
de magnitud predeterminada paré entrar el mimero seleccio-
nado a través de la rueda dentada de entrada 105 en los
medios de almacenamiento.

Si el nUmero a introducir es el cero, €s re-—
cibido un impulso en el solenoide 209 de "pasa', el cual
hard moverse sl tope 171 hacia la derecha (Fig. 17) y al
mismo tiempo serd movido el elemento 176 de colocacién

en posicién de espiga hacia la derechs por el muelle 177.
i/ a e

b o O
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leasuto 176, sexnd mevida desde une posieién no coplanar

' @ una posicién copianar con los topes 172, 173, etc, ¥

en esta posicidn la espiga 152 A hard contacto con el
tope 172. Puede verse por tanto que le rueda de paletas
¥y las espiges no podrdn moverse en la direccién de la .
flecha desde la posiecidn ilustrada. »

Si el nimero a introducir es el 1 es reci-
bido un impulso para excitar el solenoide 201 del nimero
1, el cual mantendrd sujeto al elemento 176 de colocacidn
en posicidn de espiga contra movimiento hacia la derecha
por el muelle 177 cusndo es movido el tope 171 hacia la
derecha después de recibir une sefiel de "pasa", y por
consiguiente se permitird que la espiga i520 se mueva
en la direccién de la fleche contra el tope 172. Con es—
to se trensmitird un movimiento de un diente & través de
la rueda de paletas 151 g lg rueda dentada de entrads
105. 7

Si el mimero a introducir es el dos, se re-
cibe entonces uwn impulso para exciter el solenoide 202
del nimero 2, el cual hard moverse al tope 172 mediante
le barra articulada 217 hacia la derecha. Cuando se re-~
clbe une sefizl de "pasa" pare mover el tope 171 hacia la
derecha, también hard moverse a la espiga 1524 hacia la
derecha mediante el elemento 176 de colocacidén en posi-
cién de espiga. Entonces se permitird que la espiga 1524
ge mueva en la direccién de la flecha hasta que la espi-
ga 1524 haga contacto con el tope 173, y por consiguien-
te le rueda de paletas 151 transmitird un movimiento de

dos dientes g la rueda dentada de entradar105.
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Si el mimero a introducir es un tres, en-

I“lllf 10 %

L

tonces se recibe un impulso pare excitar el solenoide
201 del ntmerc 1 y el solenocide 202 del nimero 2, para mo
ver el tope 172 hacia la derechas y sujetar sl mismo tiem-
po el elemento 176 contra movimiento hacia la derechs, y
por consiguiente se permitird que le espiga 152C se'muer
va contra el tope 173 pera transmitir uwn movimiento dé
tres dientes a la rueda dentada de entrada 105.

Si el ndmero a introducir es un cuatro, se
recibe entonces un impulso para excitar el solenoide 204
del mimero 4 moviéndose as{ el tope 173 hacia la derecha
¥ moviendo al mismo tiempo, & través de la barra articu-

lade 210, al tope 172 hacia la derecha. Puesto que en el

solenoide del nimero 1 no se recibid impulso elguno, el

elemento 176 de colocacidn en posicidén de espiga se mo-

verd hacia la derecha con el tope 171 de "pasa" para mo-

ver a la espiga 1524 llevéndola a dicha posicién copla-
nar. Entonces se permitird que le espiga 1524 se mueva

en la direccién de la flecha contra el tope 174 pera treng
nitir un movimiento de cuatro dientes a la rueda dentada
de entrada 105.

Si el mimero a introducir es un cinco, se
recibe entonces un imﬁulso pare excitar al solenoide del
nfimero 1 y al solenoide del niimero 4, moviéndose as{ los
topes 1%2 ¥ 173 hacia la derecha, y puesto que el solenoi
de del nimero 1 estaba excitado para sujetar al elemento
176, se permitird que la espiga 152C se mueva contra el
tope 174 transmitiendo un movimiento de cinco dientes a

la rueds dentada de entrada 105.

Si el nimero a introducir es un seis, enton-

SRR AR
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nimers 2 y 21 ¢olenoide del mimero 4, moviéndose as{ los

topes 172, 173 ¥ 174 hacia le derecha, y puesto que el
solenoide del nimero 1 no estaba exeitado, el elemento
176 de colocacién en posicién de espige se moverd hacia
la derecha con el tope 171 de "pasa" para mover la esplga
1524 e dicha posicién coplener. Entonces se permitird
gue la espiga 152A se mueva en la direccidén de la flecha
contra el tope 175 para transmitir un movimiento de seis
dientes a la rueda dentads de entrada 105.

81 el mimero a introducir es un siete, en-
tonces se recibe un impulsorpara excitar a1l solencide del
nfmero 1, 21 solenoide del nimero 2 y al solenoide del-
nimero 4, moviéndose as{ los topes 172, 173 y 174 hscila
la derechaj y puesto que el solenoide del mimero 1 es-
taba excitado para sujetar al elemento 176, se permitird
que la espiga 152C se mueva en la direccién de la flecha
contra el tope 175, transmitiendo un movimiento de siete
dientes a la rueda dentada de entrada 105.

Si el ndmero a introducir es un ocho, se
recibe entonces un impulso parse excitar gl solenolde del
ntmero 8, y para mover es{ por tanto hacia la derecha a
los topes 172, 173, 174 y 175 a través del varillaje ar-
ticulado 210 y 2133 ¥, puesto que el solenoide del nimero
1 no estaba excitado, el elemento 176 de colocacién en
posicidn de espiga se moverd hacis la derecha con el tope
171 de "pasa" para mover g la espiga 152A llevéndola a
dicha posicién coplanar. IEntonces se permitird que la es-
plga 1524 se mueva en la direccidn de la flecha contra el

tope fijo 190 pare transmitir un movimiento de ocho dien-
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tes a la rueda dentada de entrada 105. 1 3

Si el ~..xim.e::'o a introducir es un nueve, se
roo-be entcnces u1 impulso pars excitar al solenoide del
ndmero 1 y al solenoide del nimero 8, moviéndose asi los
topes 172, 173, 174 y 175 hacia la derecha; y puesto que
el solenoide del nﬁmerq 1 estgba exclitado para mantener
sujeto al elemento 176, se permitird que la espiga 152C '
se mueva en la direccién de la flecha contra el tope Ti-
Jo 190 para transmitir un movimiento de nueve dientes a
la rueda dentada de entrada 105.

Se reclema de nuevo la atencién hacia el he-
cho de que las espigas 152 se extienden radislmente desde
la rueda de paletas 151 apoyadas sobre el eje 114 acciona~
do continuamente, habiendo entre ellos una cantidad sufi-

ociente de rozamiento para hacer que la rueda de paletas

:151 see. accionada cuando es liberada por los topes 171,

172, ete. Ademds, despuds de haber sido liberados los to-

pes 171, 172, 173, 174 y 175 del movimiento hacia la dere-
cha para retornar & su posicidn de partida (como se ha i~

lustrado en la Fig. 24), cualquier espiga 152 que haya en

la trayectoria de dichos topes serd movida mediante dichos
topes de nuevo a une posicidén no coplanar.

Serd evidente que pueden ser introducidos
valores sucegivamente en las ruedas dentadas de almacena-
ﬁiento 37 (Fig. 3) moviendo el carro 31 hacia la izquier-
da con relacién a la rueda dentada de entrada estacionaria
105, § bien pueden ser introducidos fijando el carro 31
y moviendo la dnica rueda dentada de entrada con relacién
e las ruedas dentadas 37. Los valores tranamitidos deade
los ordenadores son usualmente trensmitidos desde un re-

372579
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glstro de almacenamiento o linea de retardo en forma en

serie. Puesto ¢ue e3 transmitide toda la capacidad del
reglstro, incluyehdo los ceros de orden superior no sig-
nificativos, es indiferente que la trensmisién se efec-
tde de drdenes mds bajos a Srdenes mds eltos o viceversa.
REATIZACION DE ENTRADA ALTERNATIVA

El funcionamiento de los elementos anterior
mente descritos tiene lugar en respuesta a un cbdigo bi-
nario en el cual los solenoides operan directamente so-

bre los elementos ajustables pare asegurar que una entra-

da codificada dard por resultado la salida decimal repre-

sentativa de ese c¢bdigo. Serd evidente, sin embargo, aus

la transicién desde un valor de entrada binario a un va~-
lor decimal, puede ser efectuasda en el circuito eldeiri-
co asociado con la entrada para ajustar con ello direc-
temente los elementos en forma decimal.

REATLIZACION ATTERNATIVA DE_RECEPCION Y DESCODIFICACION

Estd previsto que el trensductor o elemen-
to de entrade pueda ser asociado con varios equipos peri-
féricos tales como un teclado a distancia, una cinta per-
forada, o un almacenamiento de ordenador. En algunos ca-
sos podria ser més expeditivo efectuar la conversién de
un ¢bdigo a otro en el mecanismo de entrada asociado, en
lugar de en los propibs elementos de ajuste. En el caso
de una entrade decimal g distancla, por ejemplo, los so~
lenoides asociados con el mecanismo de entrada pueden ser
hechos funcionar directamente mediante un transductor,
siendo d¥scodificada le salida desde un ordenador de tal
menera que se ajuste dlrectamente el solenoide decimal a-

sociado con la eombinacién de cddigo particular.

-2 372809
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 tomy ~uteriormente se ha dicho, los medios

TECLADO Y CODIFICADOR

receptores y désbodificadores representados en ambas rea-
lizaciones ilustradas en lo que antecede pueden ser he-
chos funcionar desde una fuente a distancia con informa-
cidn codificada, tal como de unae cinte perforada, de un
ordensdor, o posiblemente de un teclado, ya sea interior
o ya ses & distancia con respecto a aquellos. Tal teclado
se ha representado en las Figs. 19-23.

Se ha provisto una fila de cuatro interrup-
tores 288, 289, 290 y 291 para hacer funcionar los séié-
noides 201, 202, 204, 208 de la Fig. 1%. Sobre el eje

| 300 hay montadas una serie de palsncas 292-299, que se

extienden hacie arriba. Todas las pelencas estén monta-
das libremente sobre el eje 300, excepto la palanca 292

que es enteriza con el eje y las palancas 293 que estdn

" enchavetadas de modo suelto al eje (como se ha ilusirado
en la Fig. 21), de modo que la oscilacidén & izquierdes
. de cualquiera de las palancas 293 comunicard un movimien-

"to a izquierdas a la palance 292. Todas las palancas es-

tédn cargadas por muelle en sentido a derechas mediante
un elemento de muelle de lémina 304 que tiene una plura-
1idad de dedos de muelle 305, uno de los cuales estd aso-
ciado con cade uns de las palaencas sobre el eje 300. Ca-
da uno de los interruptores 288-291, ambos inclusive, es
un interruptor normalmente cerrado que es sbierto por la
presién del muelle de lémina que fuerza a las palancas
192, 196, 197 y 198 contra el brazo del interruptor. La
oscilacidn en sentido & izquierdss de la palanca asocia-
da servird por tanto pera cerrar cada uno de dichos inte-
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rrruptores.

. Un gancho 306 se extiende a través de todas
las pelancaes y estd pivotado sobre el eje 300 por medio
de log apoyos 307. Un interruptor 308 normeslmente abler-
to, iiustrado en las Figs. 19, 21 y 23, estd situado pa-
ra que hage contacto con el mismo el gancho 306 paras ce-
rrar el interruptor 308. El cierre del interruptor 308
girve para aplicar una sefizl de "pasa' para hacer funcio-
nar con ello algunos seleccionadés de‘los solenoides 225,
§ el solenoide 209, despuds de haber sido establecide la
combinacidn binarie seleccionade mediente el cierre de
los interruptores 288-291. Con referencie a la Fig. 23,

puede verse que la oscilacién en sentido a izquierdas de

' palancas seleccionadaes 292, 296, 297 y 298 servird pura

cerrar los interruptores correspondientes 288-291 duren-
te la primers parte del citado movimiento a izquierdas,
y esto servir{a para establecer el valor binario seleccio-

nado. Ia continuacidn de la oscilacidn en sentido a iz-

.quierdas de las citadas palancas servirf{a para hacer os-

cilar -6l gencho 306 en sentido & izquierdes y cerrar el
interruptor 308. Puede verse gue incluso sungue serd es-
tablecido un valor bineric mediente una depresidn parcisl
de una de las teclas para cerrar los interruptores 288-
201, no se efectuard trabajo alguno hasta no haber sido
totalmente oprimide una tecla pare hacer que el gancho
306 cierre el interruptor 308.

En las Figs. 19, 21 y 23 se han representa-—
do medios para hacer osciler las palancas 292-299, en for-
ma de cuerdas 309 sujetas en 310 a cada une de dichas pa-
lancas. Hay una cuerda 309A dispueste Gebajo de cada fila

J 69 HES V‘ 1 b3
3 Z’: {"_"”) :; {\:; :‘::;;
- 30 - B



10

15

20

25

30

horizontal de teclas 282. Cada una de las cuerdas 309A
estd nsccliedn a una valance 293, la cual estd enchaveta-
da al eje 3003 por consiguiente, cualquierea de las palen-
cas 293 que sea hecha oscilar hacia la izquierda servird
pare hacer oscilar a la pelance 292 hacle la izquierdas

pere sefialar un uno (1) binario. Iaes cuerdas 309A son mo-

vidas hacia absjo en la primera fila por las teclas de

-los nimeros 1 y 3, en la segunda fila por la tecla nime~

ro 5 y en la tercera fila por las teclas de los mimeros
7 ¥ 9. Las cuerdas asociadas con cada fila se extienden
bajo todas las teclas 282 de esa fila, y se tira de ellas
gelectivamente por medio de entalladuras representadas en
la Fig. 22. La parte inferior de cada vdstago de tecla
282 ge superpone & las cuerdas, y ouando ha de ser hﬁpha
funcionar una cuerda mediante un védstago de tecla hay una

entalladura 311 de poca profundidad en la parte inferior

‘del védstago de tecla 282, y donde no se ha de tirar de

una cuerda al oprimir une tecla hay una entalladura més
profunda312 sobre le cuerda en esa posicifn paras permitir
el libre movimiento hacia abajo de la fecla 282 sin afec-

'tar a la cuerda. Las teclas estdn soportadas sobre las

cuerdas y sujetas'contra rotacidn medisnte las entalla-
duras 311 y 312, y estdn sujetes hacia arriba contra la
placa superior 312A, como se ha ilustrado en las Figs.
21 y 23, mediante la accién de un muelle (no representa-

do). Como se ha ilustrado en las Figs. 19 y 20, una cuer-

" da 309B estéd conectade a la palance 294 y es hecha funcio-
‘nar por las teclas de los mimeros 2 y 3. E1 funcionemiento

de la tecla nimero 3, hard por tanto oscilar ambes palan-
cas 293 y 294 en sentido a izquierdas para cerrar el inte-

372599
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rruptor 289 del mimero 2 y el interruptor 288 del mimero
1. La noerda 3097 hace funcionar a ls palanca 296 del mi-
mero 4 asociada directamente con el interruptor 290 del
nimero 4. La cuerda 309D hace funcionar a ls palanca 298
del mimero 8 para controlar directamente el interruptor
291 del nimero 8. La tecla del mimero 6, la cual cerraria

dos interruptores, el del 4 y el del 2, esti conectada

‘mediante una cuerda 309E a una palanca 295 que tiene un

brezo de prolongacién 295A que se superpone a2 las teclas
de los mimeros 4 y 2, respectivemente. EL movimiento de
la pelance 295 servird por tanto parsa hacer funcionar a
los interruptores de los niUmeros 2 y 4. La cuerda 309377
estd dispuesta debajo de la tecla del nimero 6. De un mo-
do similar, una palance 297 estd conectada mediante una

cuerda 309F para ser hacha funcionar por la tecla del mi-

. mero 7 y tiene un brazo de prolongacidn 297A que se super

pone & la palanca 295 para hacer funcionar a los interrup
tores de los nimeros 4 y 2. Los brazos que se superponen
2954 ¥ 29&A se aprecien nds claremente en la Fig. 20.
Puesto que las palancas 294, 296 de 1los nimeros 2 y 4 se-
rén hechas funcionar por los brazos que se superponen
295A y 297A cuendo se oprime la tecla del n¥mero 7, la
holgure de la cuerda, originada por la oscilacién en sen-
tido a izquierdas de les pslancas 294 y 296, serd absor-
bida por un muelle 313 conectado por medlo de cuentas 314
e las cuerdas 309B y 309C. Ia cuenta tenderd a servir co-
mo une conexidn fija contra movimiento hacia la dereche
de dichas cuerdas cuwando son hechas funcionar directamen-~
te las teclas de los nimeros 2 y 4, pero serd permitido
el movimiento hacia la lzquierda de dichas cuerdas a tra-

372570
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temeatie las palancas 294, 296,
. Podas las dem$s cuerdas 309A y 309D-309G

estdn conectades por le izquierda a un bastidor fijo en
315.

Se ha provisto una tecla de cero la cuél
hard funcionar a la cuerda 309G conectada a la palance
299 montada libremente sobre el eje 300. El movimiento
en sentido a izquierdas de la palance 299 haréd rotar al
gencho 306 para cerrar el interruptor 308 pare funciona-
miento del mecanismo de escape ilustrado en la Fig. 1, ¥
para hacer funcionar ya sez al solenoide 226 ilustrade en
la Fig. 26, & ya sea al tope 171 de "pasa" ilustrade en
ls Fig. 17. ' ‘

El teclado descrito en lo que antecede he
sido ilustrado esquemdticeamente en el diagrama de circui-
to de la Fig. 18, y se describird mds detalladsmente en
lo que sigue en la descripcidn del funcionamiento de la
méquina.

- FUNCIONAMIENTO
En la Fig. 18 se ilustra un disgrama de ca-

‘bleado que incluye el teclado de las Figs. 29~34 y el sis
‘tema descodificador de la Fig. 17 que tiene solenoides

201-209 para ser hecho funcionar por los mismos. Como an-
teriormente se ha descrito, los interruptores 288, 289,
290 y 291 sirven para excitar & los solenoides 201, 202,
204 y 208 respectivamente, parae proporcionar un funciona-

miento correcto del mecanismo de entrada, Tembién se han

ilustrado en la Fig. 18 las teclas 282 que sirven para

cerrar los interruptores para los respectivos solenoides

372579
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top3308 para propeveionar la sefial de "pasa', la cual

sirve para entrar el valor en le entrada solamente cuen-
do es totelmente oprimida una tecla. Una vez completada
la entrade de un valor en la unidad de entrada, se hace
funcionar una tecla de imprimir 500 que sirve para que la
méquina efectie el ciclo de imprimir el valor y para iiﬁé
rar el mecgnismo de almecenamiento de entrade para una
nueve entreda. En el diagrame de cableado se ha ilustra-
do una fuente positiva 502 con hilos conductores en pu-
ralelo a cada uno de los solenoides que representa un di-
gito binario. Combinaciones de esos dfgitos binarios'para
controlar la entrada del valor decimal correcto pueden
ser hechas funcionar mediante el circuito ilustrado ce--
rrando los interruptores correctos que representan esa
combinecidn, oprimiendc pars ello una sola tecla. Por e-
jemplo, la tecla 282 del mimero 2 servird para cerrar el
interruptor 289, el cual completa un circuito desde la
fuente de enmergia eléctrica 502 a través del hilo conduc-
tor 589 a la mesa 600. Con esto se excita al solenoide
202, el cual efectia la funcién que anteriormente se ha
descrito.

Una de las caracterf{sticas de esta disposi-
cidn consiste en que los solenoides individuales son he-
chos funcionar antes de la liberacién del tope de "pasa',
el cual se ha ilustrado en esta figura como el solenoide
209 de "pesa". Esta operacidn se efectia como sigue: el
gancho 306 se sitde normalmente contra los diversos inte-
rruptores 288 a 291, embos inclusive, para mantener abier

tos es0a interruptores. Al ser movido el gancho hacla la
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izquierda, los interruptores se cerrarén y con esto se ha T

ri fmeionar wunaldistamente a los solenoides binarios 201,
202, 204 y 208. La excitacién de esos solenoides no afec-
ta a funcidén alguna & menos que se hays oprimido por com-
pleto la tecla. El gancho 306 efectia esto haciendo contag
to con el interruptor 308, el cual estd cerrado cuando 3l
gancho alcanza su posicidén méds hacia la izquierda. En ese
momento los solenoides individuales estén todos en posi-
cién operante y sirven para controlar los topes paré'éﬁ-
trar correctamente la cantidad. El clerre del interruptor
308 proporeionaré ung masa para el circuibo que incluyé

la fuente de energfe eléctrica 502, hilo conductor 509,

solenoide 209, hilo conductor 509, interruptor 308, hilo

conductor 508 y solenoide 47, a2 masa. Ese solenoide 47

sirve paras Hacer que escape el carro a la posicidén inme-

"diata para efectuar una nueve entrada. Se recordard, sin
embargo, que en tanto esté excitado el solenoide 47, el

carro no escaps sino gque permanede sustancialmente en la

posicién que hebfa alcenzedo, y escaparé después de la
liberacidén del solenoide 47. El solenoide 209 de "pasa"
sirve por tanto para liberar la ruede de paletas 151 pa-

ra la entrada correcta, y el solenoide 47 sujetard al ca-

rro momentaneemente mientras es hecha avanzer la rueda de

jpaletas para representar el dfgito decimal que representa

le sums de los solenoides binarios de loa ndmeros 1, 2,

4 u 8, como se ha descrito. Cuando se suelta la tecla del
df{gito, por consiguiente, el carro serd situado para la
aceptacién de un nuevo dfgito a la entrada.

Como se ha deserito con relacidn a la tecla

del cero, la tecla 283 del cero servird molamente para
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ovatanha, 8& uo oesd ninguno de los solenoides de mémero
en posicién operante, no resultard entrada alguna sino
que, mediante el funcionamiento del solenoide 47 el ca~
rro escapard hacis la izquierda un orden para entrada
del siguiente digito.

Una vez completado el establecimiento de
los digitos que representan un valor & ser impreso, se
oprime la tecla 500 de imprimir, habiéndose representado
en la Fg. 27 el circuito para efectuar la operacién fe
imprimir. El accionemiento oprimiendo la tecla 500 de im-
primir sirve para abrir el embrague de la néquina y nara
bajar las ruedas dentadas 37 previamente ajustadas s en=-
grane con las cremallerss 13 de imprimir. la operscidn
de imprimir consiste en un movimiento alternativo de las
cremallerss 13, como antes se ha descrito, y durante el
recorrido hacia atrds de las cremslleras 13 estd limita-
da la extensién del movimiento por las ruedas dentadas
37 previamente establecidas, las cuales fueron gituadas
angulermente por medio del teclado. Durente ese recorri-~
do hacia atrds de las cremelleras 13, las ruedas denta-
das 37 son mantenidas engraenadas con esas cremalleras pe-
ro son desengranadas durente el retorno de las cremalle-
ras a su posicién de partida. El ciclo normal de la mé-
quine servird por tanto para situar las cremalleras 13, X
luego imprimir, luego hacer retornar las cremalleras 13
a la posicién de partida. Al t&rmino del recorrido hacie
atrds de las cremalleras 13, sin embargo, las ruedas den-
tadas 37 son situadas en cero en virtud de haber sido

accionadas contra el tope 40 del cero. El desengrane en
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ese punto de las cremalleras 13 dejard por tanto a las
rueizy dentudes 37 n la posicidén cero, y entonces serd |
hecho retornar el carro a su posicién més hacia la dere-
che, como se ha descrito en lo que antecede en el ciclo
normal de la méquina. Como se ha ilustrado en la Fig. 18,
el solenoide 66A que sirve para abrir el embrague de 1a
méquina, y el solenoide 66, que sirve paré mantener las
ruedas dentadas en engrane con las cremalleras, son exci-
tados mediante una fuente 550 cuyo circuito es cerrado’al
oprimir la tecla 500 de imprimir, y proporciona un cir-
cuito haste la masa 561. La apertura del embrague de la
méquina sirve para hacer rotar a la leva 552, y la rote-
cidén de esa leva servird por tanto para mentener exci--
tados los solenoides 66 y 66A durante la mitad del ciclo
de la méquina. Ello se efectda por medio de un interrup-
tor 560 y e travéds del brazo operante 558. El brazo 558
estd pivotado en 556 y tiene un rodillo 557 en contacto
con la leva 552. Al girar la leva 552 en sentido a iz-
quierdas, un muelle hard oscilar a izquierdas a la palan-
ca 554, debido al contorno de le leva, y esa palanca ce-
rrard el interruptor 560. El interruptor 560 es manteni-
do cerrado hasta haber sido completado el recorrido ha-
cia la izquierda de las cremalleras 13, en cuyo momento
gse abre el interruptor 560 y se desengranard la rueda
dentada 37 de las cremalleras 13, ¥y el elemento de embra-
gue de la miquina quedard libre para caer y detener el
funcionamiento de la mdquina después de un solo ciclo.

En relacidén con las descripciones de los
teclados como los ilustrados en las Figs. 17, y 19-23
hemos puesto de menifiesto la utilidad del mecanismo de
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entrada de rueds de paletas usado tento para entrade di-i:
reocta da velores deciasles paera controler la posicién de
las ésﬁigas 152 de la rueda de paletas 151, como para la
utilizacidn de le informacién codificada & través de so-
lenoides 201-208 pare situar los topes 171-176 de la rue-
da de paleta para permitir avance angular de la ruede de
paletas 151 a una posicién representative de un aigito
decimal entrado. Es evidente que un teclado como el ilus-
trado en las Figs. 19-23, y el diagrame de cebleado aso-
ciado con el mismo como el ilustrado en la Fig. 18, pue-
den ser utilizados eficazmente en una sole méquina que
efectdie une operacién de imprimir como resultado de 1a in-
formacidn entrade menualmente @ través del teclado.
También puede verse en relacidén con el te-
clado que la utilizacién directa del cierre de los inte-
rruptores para hacer funcionar a solenoides individuales
selectivamente desde el uno &l nueve para situer las es-
plgas 152 paras desplazemiento angular de la rueds de pa-
letas 151 darfa por resultedo una méquina de imprimir de
bajo coste cuando se requiers un dispositivo de imprimir
sencillo que sea capaz de aceptar entrada manusl. la pro-
visién de tal miquina como una sole unidad y para un solo
fin no requerird que la méquine sea capez de funcionamien-
to automdtico a velocidades relativemente altas. No obs-
tante, es un objeto del invento proporcionar une méquina
que sea cepaz de asdapbtarse tento a entrada manual como a
entrada sutomética, & una velocidad relativamente alta, y
que tal entrada pueda ser introducida directemente a tra-
vés de un teclado o distancis, con entrada manual, y que
tales méquinas sean capaces también de recibir informe-

3725700
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cién procedente deuns cinta perforada o similar, para
fuasienaniento avhowdtico. Intimamente asociada con la
unidad de imprimir, o a distancia desde la unidad, puede
haber una unidad de cinta perforada. Ademds, esposible
imprimir en dos miquines desde una sole fuente, tal como
un teclado o une lectora de cinta. La adaptabilidad dé
cada mdquina a un tipo diferente de operacién sin cambjar
la propia méquina, excepto en que se afiaden las unidades
pera proporcionar la adaptacién, es una caracter{stice

de este invento. Por ejemplo, puede verse que operando
directemente los solenoides de nimeros a posicidn , el
mecenismo de entrada no hebrfa de contener la descodifi-
cacidn para la entrads binarie a menos que fuese desesble
recibir informecidn desde otra fuente que normelmente vi-
niese en cbédigo tel como de uma cinta perforasda. La ad-
quisicién de tal mdquina, sin embargo, puede safiadir més
adelante el sistema de descodificacidn eléctrico sin cam~
bio alguno en la propia miquina ni en sus caracteristicas
de funcionemiento. Al tipo de méquina que normalmente po-
dria ser comprada por usuarios para satisfacer sus nece=-
sidades del momento, puede perfectemente exigirsele la
posibilidad de un tipo adicional de servicio al variar
las necesidades del comprador. Por ejemplo, 108 requisi-
tos de entrada menual son tales que el tipo de mdquina a
ger usada serfa relativamente lenta para la aceptacidn de
tal entrade, mientras que la entrads sutomdtica desde una
fuente a distancia harfa variar los requisitos para una
aceptacidn a gran velocidad de la informacién de entrada.
El modo de funcionamiento de ls mdquina, por consiguiente,
deberd ser tal que se satisfagan los requisitos de velo-

37957
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cidad de ambos tipos de entrada, Es también de hacer no- 7
taz ave la situaeidn de 1§ fuente a distencie de la in-
formacién de entrade ejercerfa influencie en el tipo de
funcionamiento més deseable para una miquina particular.
Por esta razén mencionamos la completa adaptabilided de
dos tipos diferentes de miquinas para funcioner Jjuntes

en un sistema.

El presente invento proporciona por tanto
un sistema de imprimir, operable desde une unidad produc-—
tora de cddigo ya sea interior o exterior, o desde una
unided de entrada decimal directa ya sea interior o exte-
rior. Ademds el invento considera un dispositivo descodi-
ficador que puede ser eléctrico y electromecédnico, opera-
ble desde un teclado o desde una unidad similar, Adenés,
el invento proporciones un teclado y codificador capaz de
la eplicacién simulténes de impulsos codificados para ha-
cer funcionar a una o mis unidades de imprimir, o a2 un
ordenador o gimilar.

Aunque la forma del aparato aqui deserito
constituye une realizacidén preferide del invento debe en-
tenderse que el invento no Queda limitado a esa forme
precisa de aparato, y que pueden efectuarse en la misma
variaciones sin rebassr el alcance del invento, tal como
queda definido en las reivindicaciones de la Nota adjun-
ta.

La presente soliecitud que corresponde a la
presentada en EE,UU. el 21 de Julio de 1.967, bajo el Ne
655.116, se acoge & los beneficios del articulo 51 del »
vigente Estatuto sobre Propledad Industrial.
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REIVINDICACIONES

. Z9% runtos de invencidn, propia y nueva,
que se presentan para que sean objeto de esta solicitud
de Patente de Invencién en Espafia, por VEINTE afios, son
los siguientes:

1.- Un dispositivo de terminal electromecd-
nico de tratamiento de datos, caracterizado por unos me-~
dios de entrada que comprenden una pluralidad de teclas
movibles para introducir sucesivamente en el terminel un
juego de informacién que contiene sl menos una unidad de
informacién en una primera forms de cédigo predeterminads
y uwn codificador cooperante en combinscidn con las tecles
para codificar en el mismo orden sucesivo el juego de in-
formacién en un juego correspondiente de sefiales eléctri-
cas en una segunda forms de cédigo predeterminada, una
seccidn descodifiocadora opersble al recibir sefiales eléc-
trices iniciadas en los medios de entrada, comprendiendo
dicha seccién descodificadora una pluralidad de elementos
descodificadores conectados 6pera‘bivamen‘be para recibir
sefiales eléciricas en la segunda forma de cédigo predeter
minads y que responden & las mismas para generar un Jjuego
de informacién de salida en le primera forma de cddigo
correspondiente & y en el mismo orden sucesivo que las
1s:efia.less eléctricas, y un registro que tiene una plurali-
dad de elementos de almagenamien‘t;o dispuestos pars reci-
bir sucesivamente une unidad del juego de informacidn de
salida procedente de los elementos descodificadores, y
una seccién de impresidn que comprende un Jjuego de elemen
tos impresores em la primera forme de cbédigo, cada uno de
los cuales corresponde a2 y es capaz de recibir la infor-

372579
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nesidén en uno de dichos elementos de almacenamiento de

icko begistro,run mecanismo de transferencia accionable
despuds de que los elementos de elmacenamiento hen com-
pletado la recepcidn del juego de informacidén de salida
procedente de los elementos de descodificacién pera -
transferir simulténeamente el contenido del registro a
los correspondientes elementos impresores, seleccionundo
asl los elementos impresores correspondientes al jusgc
de informgcién de salida pare una operacién de imprewidn,
un meterial de registro dispuesto en relacién de impre-
gién con los elementos impresores, y un accionador de
impresién montedo de manera movible en relacién especia-
de con los elementos impresores para imprimir la infor-
macidén que haey en ellos sobre dicho material.

2.~ Un dispositivo de terminal electrome-
cdnico de tratamiento de datos.

Tal y como se ha descrito en la MNemoria
que antecede, representado en los dibujos que se acompa-
flan y con log fines que se han especificado.

Este Memoris consta de cuarenta y dos ho-

jas escritas a mfquina por una sola cara.

Medrid,
P.A.

13 NOV. 1969

- 42 -



&- 911

pr101 _€0IN

=)
I\‘Y ”
]

\

*O_)/

—. |
hig” _

J
09 6S

IA/T MOIIVHOIEOD iy



SCK CCRFORATION I1/VI

\*i(;4 {

[éV]
{
<

v

\03 lOI-A




SFaR
___lol IR 3
%——-IOS .
3
B0 P 0 S
O ~
63~ -
: g — _@: 25
A ) — A
== 1@ i,
I8 17 I8
m (60 _ 63 605
IR ==l =ML ,
s |
/ / =
) 35\2
_—106 / —}-31
| ——|
\ o |
N " =3
| ! =
|
|

o144

T A




2e

Le

ce

bt e

wn.‘

*_m}uarm

Hﬁ.‘c )s 60l

801

—— — — — e — ~— — - _-{—10I

g_l«\\\\\\%@\\\\\x/s_

§-9I4 €l

__E____m__

,..,_m/ om«

S'old

ulll

LI

Pl

1.7/ /o

]

v old
861
4:

o

~201

IA/II

MOILVZ0IEDD NOC




36N CCRTOSATICK 1I/VI

T ra
¥ ﬂ

R

,_-'__:/170
]}

1024 151 S\

R

P
III'I;flllIITﬁ]a
_lliiii—o /.

|l - B
A
{
S

‘ L', ‘30 \3|. . -
FIG.5 .

i

l

N———

4
’

&

3
i
1




R

Y

106

32

/ s, z
‘
¥
N
13

:\ -E'If/:-u - b )
3 _dos
-
1097 35 _%_%\é_loi _(.3 8__32
R




III/V1

SCKX CCRFORATION

37070
ikl
il

379800 s

e

Hﬂ
-
)
'’

-
1=
e~

~
13

FIE-7
SR - T

Flo




SCK CCRFORATION

I1I1/V1

37278

M

.

~ i

ARIRINIRIRIRI

(g il
v I
13

PIE-7
LRI
IR







iui
,,’HE
144

IA/AT NOILVEQIdOD 1MOS

L



SCK CCRFCRATICK

S
& 7
fe

IV/VI

~FI1G. 13

(45
11

£
X

[
..

70







PARCER= B W | o
06!
N - _D/um_
[ ]E
vi2 o
T
D L
g8’ 8|2 —LL
e g12le im0
| 00g- zoz—"2 3 ﬂ._..,.|.|uu| “ 0
688 —] OQN 022 me_ 9l e ) _ 0
| “w p02—] ¥ - 5 = =it=] 1! |o
065— o%e 7 @ 022 mmm. siz o1z e _,n 20
: 808 , =l Io
, ,. ) 6fz a1 .
168 ~882 g 602 | _M
= | 181 oLl
888 80¢ V2ol
N\on
Te 166 / ]
goz—| 8
|
4 m_
202
— |
oes—/ |
— 4
o2 o6s)
sos/ | gas/
602 '
102 ] |
608\ L
J - . "N .
Nn.h ¢ — HL o h N :

‘ ook 1)2¥0 MOS
: Ir/A Ve oo NOIIYEIIHIO



5CK CORFCRATION 3 7 oo 4\

51
L 157
153
FIG -I6
D ]
0 ' Pl -
O 1528
B8N T i71A
20l 186 I7T6AI52C l%' 102A 103 )
wh/ b 17 181
- =~ R/ E/ 220
[ 12 Y .= Dl -9 III]'»,______I72 . o — 44— 209
— 82 219 =+ |
2204(i7e O i
02 ul /21(.) 215 |8/3? 220 |
D — ll___ —— -Q ...... \-— 4- ’_——204‘
D‘l , 211 || 218, ';34; 220
- I L ll=—lolpl-  2.]—202
] SU—~2171
0 : l-FEZI?:/; ofa /l855 220‘ = 282
um 1 Jo — 8-—208 {
0 ‘W 214 —
L il |
N \jgo ~
o - —
FIig =17 i _
550 |




4

Ul

Tar - 413 -

* L e L

L—204
990

- g — 202
g /'589

— 208

/99l

— 588

391

—590

7 _—589
" ( :) ( : ) ~500 '[f]‘a :

550




~gog |J—PO¢
& I2- 919
£62 IA__ A_mOm coc o
olg E— \E S_ - )
a_‘.,_...;c_ ..__._._.._ | [ \ 1 \
L0€ 90¢g/ ST
282 i | 1 Il | vaie

[ 60¢ 6l — ST 1
- a_\ = o n n
. + 0 = - ¥ II_I_ahnl
! _.” i A R --I "
22 15 mrrlmm.m(_ - ML
- 0 s Hgogl, j /=< 1| pig
, £ LN N
HEY zie : __ I N -|_|- __N_*m_m
sw_a.w : sogl | IN== o
: 1251 | Lese | i !
pit - { — , 1|\ EIE
..:__._._. ._. . M P F i (g _ I||.—| v e &-..".*¢
ege {1l | = L3 e im) HiH
— \bi d _/l\d_r_ L
S0 N-veoe _ I ! 1{360¢
- | HGOS | et S
. = £ S 1 7/ TV A\ A
| AT 7
- — - /;/ _ _ » l\\.|“h._~moﬁm
” Tevekiveos | J | yiesy 108

v O - d v r.m . @ .w m N N m NOTIYHOJNDO MOS

IA/IA



SCM CCRPORATION

372569

VI/VI

e § | pupen——— _1"T = - — —=
300F|, | F3124 | )| 309AH13< m- 288
iESIP N 2N Nlks =5
M FEIN (AT N = 228
e =5
. l ‘wi —
309|111 | | 309n-L| s0ql 2080 oo
), H/ NS N\ N | 293
O R
W‘-T—F\/l — I — I 'A __l (.290
33) |0~ Il 3327 | Y| 3008 o
314/t '~ ) | 12O\ 385
Lz N
313 (! 2 ')lj.sqsﬁ_ 293
34| 1INz | e |
| { | sosi | 1 Toz00 4
‘ A
|
|




e s pmime b . . .

1

[T 1]

= 295
= 296

7|
ny
w0
O
>

1

! :

I

.’/} P

| 299
| ! !

[ W

I 1}—282
1




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



