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| miquinas calculadoras convierten un valor decimal selece

| ©ar para introducir en serie valores en el registro de nld

-

El invento se refiere a un dispositive de

impresidén de velocidad media preciso y econdmico que pue

de ser usado para imprimir valores seleccionados en un te
elade o tranamitidos desde un ordenador o un dispoaittvoi
a distancia que lenga capacidad para transmitir valores.

Los teclados de entradas numéricas tales ra

mo los corrientemente provistos para miquinas sumadoras y

cionado en el teclado en un movimiento mecinico rotative
0 lineal que es el eguivalente exacto del valor decim&l
seleccionado. El mecanismo de convertir comprende usnal-
mente una estructura costosa Y poco manejable tal como un
carro con clavijas de una pluralidad de &rdenes, un selec
tor de actuador, o similar.

El presente invento proporciona un nuevo
concepto en la conversifn en serie de valores selecciona-

dos en un teclado en movimiento mecinico de una pluralida

134

de ruedas dentadas que forman un registro de almacanamieg
to o memoria y desde cuyo registro es tomado en paralelo

Y llevado a un dispositivo de imprimir.

Se ha comprobado que pueden eliminarse las
eatructuras mecinicas de una pluralidad de Srdenes y que

pueden disminuirse considerablemente el eafuerzo Yy el tiem

pPo usando un mecanismo sencilleo de codificar y descodifi-

macenamiento. Ademfs, camo producto secundario del inven-

to, pueden introducirse en el deacodificador exclusivamen

te valores decimales codificados en binario procedentes de

Tuentes exteriores o imprimirse sin usar el teclado y su

codificador asoclado,
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Eaz por tanto un objeto principal del inven-
to proporcionar un mecanismo mejorado para convertir valgd
res seleccionadoz en teclado en (1) valores inpresos, o
(2) para transmitir esos valores a un ordenador.

Otrc objeto del invento es usar una parte
del mecanismo mejorado para descodificar valores expresa-
dos en un primer sistema de notacifn, tal como valores de
cimales codificados en binario, en valores decimales, e
imprimir los valores descodificados en paralelo, '

Otro objeto es conseguir loa anteriores ob-
Jetos con un mecanismo que derive el teclado y el coqifi-
cador durante la descodificacidn de los valores decimales
codificados en binario.

Otro objeto es proporcionar un descodirica=
dor electromagnético que sea sendible a sefiales eléctrica
codificadas ¥ que permita movimiento de una rueda dentadar
de entrada a ruedas dentodas de almacenamiento respecti-
Vas, de una en una, de acuerdo con el valor decimal codie
ficado en binario recibido.

Otro objeto de este invento es proporcionar
un elemento productor de salida rotativa que es capaz de
pexrcibir o) desplazamiento de elemantos de tope codificae
des en binario y producir con ello un movimiento rotative
correspondients a un valor decimal.

Todavia otro objeto de este invento es Pro=-

porcionar un elemento productor de salida rotativa que ti

ne una pluralidad de medios perceptores desplazables entrj

una posicidn de percibir y una posicibén de no percibir,
Todavia otro objeto de eate invento es proe-

porcionar un elemento productor de salida rotativa que in-

-3 -
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cluye una pluralidad de medios perceptores desplazables i
aque también son capaces de ser desplazados a una posicibn

|
de bloqueo para efectuar un movimiento rotativo de valior :

decimal de los medios productores de salida con relaciéné
a un tope fijo. §

Todavia otro objeto de este invento es pro{
porcionar un aparato de registro que tiene unos me.iios ré
ceptores y unos medios productores de salida, en gque los
medios receptores son capaces de recibir Ya sea un valor
decimal o ya sea un valor decimal codificado en binario,

¥y son capaces de efectuar una rotacibn correspondiente de

los medios productores de salida.
Todavia otro objeto del invento es propowr- |
clonar un sistema de relé me jorado que es capaz de tconver

tir una entrada codificada en binario en valores decima-

les correspondientes de salida.

Una caracterfistica importante de este inven:
to radica en el hecho de que el aparato es de construceid
sencilla y compacta, de fabricacidén econbmica, y ide fun-

cionamiento relativamente ripido.

Otros objetos del invento se sefialarfn en

la descripcidn que sigue y en las reivindicaciones de 1la

: Nota adjunta y en las ilustraciones de los dibujos que se
acompafian, en los cuanles se eXxponen, a manera de ejemplos,

5103 principios del invento Yy el mejor modo que se ha previs

to de aplicacién de esos principios.

En los dibujes:

La Fige 1 es un alzado lateral parcial, des-

lde la izquierda, del aparate de registro con ciertas par-

!tes retiradas y ciertas partes recortadas para mayor cla-
i

-lf-
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ridad;

La £fige 2 es una vista en planta desde arri
ba de la fig. 1 con otras ciertas partes arrancadas;

La £fige 3 es una vista en alzado frontal de
aparato de registro tal como se ve desde la derecha de la
fig. 2, con ciertos elementos anadidos al mismoj

La fig. 4 es una vista en corte tal como se
ve desde la izquierda y tomada a lo largo de las lineas
bl de 1a fig. 33

La £ige 5 es una vista en corte tomada a lo
largo de las lineas 5-5 de la fig. 3

La fig. 6 es un corte parcial sustanclalwmen

te vertical a escala ampliada a través de la méguira tomgL

do en sentido transversal ds la misma y en gue se ilustra
la rueda dentada de entrada, las ruedas dentadas de ajus~
te, ¥y las cremalleras en sus posiciones iniciales o de pa
tidag

La fige 7 es una vista similar a la de 1la
fig., 6 con el carro en 1la posicidn que ocupa a continua-
cién de la entrada de un primer digito;

La fig. & es otra vista similar a la de la
fige 7 con las ruedas dentadas de ajuste engranadas con
las cremalleras;

La £fige 9 ¢3 un corte vertical parcial de
los medios de entrada y de almacenamiento, tomado en sen=
tido longitudinal de la miquina y con las partes en la po
sicidn correspondiente a la rig. 8;

La fige, 10 es una vista similar a la de la
fige 9 con las partes &n las posiciones correspondientes

a las figs. 6 y 7;




10

15

25

30

6=11=69

‘ ria a escala ampliada tomada a lo largo de las l{neas

!

'
¥
:
!
i
|
i
i

La fig. 11 es una vista en perspectiva frag

mentaria a escala ampliada desde la parte delantera iz~ |

quierda mostrando el mecanismo de escape y descenso del

l
|
carro con cierias partes arrancadas y ciertas partes om&i
tidas para mayor claridad; |

La fige 1% es una vista en alzado frontal
de la fig. 11;

lLa fige 13 es una vista en corte fragmenta<

ria tomada a lo largo de las )ineas 13-13 de la fig. 12;

La fig. 14 es una vista en perspectiva I1ra
mentaria, desde la parte delantera izquierda, del mecaniy
mo de retorno del ecarro con ciertas partes arrancadas y
ciertas partes omitidas para mayor claridad;

La fige 15 es una vista en alzado de la rug
da de paletas con partes arrancadas para mayor claridad;

La fige 16 es una vista en corte tomada a
lo largo de las lineas 16-16 de la fig. 15;

La £ige 17 es una viata esquemdtica deade
arriba de un desarrollo de los medios descodificadores
mostrando los elementos de espiga y de tope de la rueda
de paletasy

La fig. 18 es un diagrama de circuito del
sistema de teclado de las Figs. 19-23 en combinacidn con
el sistema descodificador de la fig, 173

La fig. 19 es una vista en planta desde arrdi
ba de un codificador de teclado binario con clertas par-
tes arrancadas para mayor claridad;

La fige 20 es una vista en alzado desde un
extremo de la fig. 19, tal como se ve desde la darechaj

La fig. 2) es una vista en corte fragmenta=-

-6-
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21l=2]1 de la fig. 19; \
La £fig. 22 es una vista en alzado de uno de!
los vistagos de tecla tal como se ve desde la derecha en
la fige 211 ¥
ia fige 23 es una vista en corte similar a
la de 1la Fig. 21, mostrando una de las teclas en una posi
cibn bajada.
LINDICE
1. Descripcidén General
2, Medios de Registro o de Lectura
3. Almacenamiento
a. Medios de Escape de Almacenamiento
b. Medios de Descenso de Almacenamlento
cs Medios de Retorno de Almacenamiento
4. Medios de Entrada
5. Medios Productores de Salida
6. Medios Receptores y Descodificadores

7. Realizacién de Entrada Alternativa

8. Realizacién de Receptor y Descodificador AlternJ
tiva

9. Teclado y Codificador
l1¢. Funcionamiento

DESCRIPCION GENERAL

Refiriéndonos ahora con mayor detalle a 10ﬂ
dibujos que se acompaiian, el aparato de registro construf-
do de acuerdo con el presente invento comprende:

a. Unos wedios de registro o lectura 10, Figs. 1, 2,
16 y 17, para efectuar una impresibn sobre papel de los va
lores contenidos en unos medios de almacenamientog

b. Unos medios de almacenamiento 30, Figs. 1 y 2,

destinados a servir como almacenamiento temporal de valo-

-7 -
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| E
res descodificados, juntamente con uncs medios de situa- i
‘eibdn en -osicifn de almacenamiento que incluyen unos mes |
H i
' dios de escape de almacenamiento 35, 47, Figs. 11-1%, unos
medios de descenso de almacenaniento 62~66, figs. 1, 2, 11

'y 15, y unos medios de retorno de almacenamiento 74, fig.§
i i
1

14; E

| ¢+ Unos medios productores de entrada 105, figs. 3
iy 6 - 10, para entrar valores descodificados en los madios
‘de almacenamiento;

d. Unos medios productores de salida 150, figs. 3,
i15 ¥y 16, para percibir valores astablecidos en los medios
descodificadores y efectuar el movimiento correspondie¢ante

de los medios de entrada;

e. Unos medios receptores y descodificadores 170,

{figs. 3, 4 y 7 para recibir y percibir seiiales ellctricas

}codiiicadas en binario y para convertir dichas sefiales en
{

i valores decimales correspondientes mecinicanente; y
i

: f. Unos medios de teclado, Figs. 19-23, para codi-

Etiear valores decimales en seriales elfctricas codificadas
i

ien binario.

% MEDIOS DE REGISTRO Y DE LECTURA DE SALIDA
: Refiriéndonos ahora en particular a las Figs
El ¥ 2, los medios 10 de registro o lectura de salida inclu
‘yen un mecanismo de imprimir de diez brdenes decimales.
El mecanismo de imprimir puede ser del mismo tipo general
ideacrito en la Patente para los EE.UU: de Wagemann, niimero
3.057.549 de fecha 9 de Octubre de 1962. E1 mecanismo de
imprimir ineluye una serie ordinal de ruecdas 11 de tipos

de digiton que cada una tiene espaciadas en torno a su pe-

iriferia una serie de tipos 12 de digitos que varfan en va-

-8-
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loxr desde el O a1l 9 inclusive. Cada rueda 11 de tipos eg
arrastrada con una cremallera actuadora 13 mediante un

segmento de cremallera 14 y un tren de ruedas dentadas 1%
y 16, Las cremalleras 13 estan soportadas en el aparato
5 de registro mediante varillas de guila 17 gue pasan a tra=-

vés de ranuras 18 en cada una de las cremalleras. Una

-pluralidad de muelles 19 de tensidn anclados por un extre
me a una parte de bastidor (no representada) y sujetos p
su otro extremo a cada una de las cremalleras 13, ompﬁjé
10 a las cremslleras 13 hacia la izquierda, seglin se ve en

las Figa. 1 y 2., No obatante, las diez cremalleras 13 es
tadn frenadas contra tal movimiento hacia la izguierda ponr
una varilla de autorizacibén 20, La varilla de autoriza-
c¢idn estf controlada por una barra articulada 21 pivotad]

15 Yy elementos de leva 22 gue son enterizos con el eje 99 d

programa de la miquina. El ciclo del eje Y9 de programa e

ré§ efectuado mediante una apertura de un embrague de mbq

na usual (no representado) mediante un solenoide 66A ilus
trado en el diagrama de circuito de la Fig. 18,

20 i Para comprender el invento, es necesario exq

poner aqui Gnicamente los medios por los que las cremalle

ras actuadoras 13 son controladas en su recorrido hacia
atris en una operacidn de lectura de salida para hacer ros
tar a las ruedas 11 de tipos a posiciones para imprimir,
23 da acuerdo con los valores que hay en las ruedas dentadas
37 de almocenamiento. Al finalizar el recorrido hacia
atris do las cremalleras 13, las ruedas 11 de tipos son

disparadas pura efectuar una operacidn de impresidn llevaj

=

do los tipos de imprimir contra una cinta de papel 23 que

30 lleva la platina 24. AL término de la operacién de impris

£~11-59 -9-




wir, las cremalleras 13 son restitu{das haciendo rotar

con ¢llo a las ruedas 11 de tipos a la posicidn normal.

: E
“Como se ha ilustrado en los dibujos, hay diecz cremalleras.

}
Por consigulonte, estd prevista una lectura de salida del

5 almacenaniento de orden diez. Se hace referencia a la
Patente para los EE. UU. antes citada de Wagemann nfimero

3

3.057.549 para la deseripcidn de la operacidn de imprimiﬁ

que no se describe aqui especificamente.

ALMACENAMIENTO

10 Refirifndose ahora en particular a 1as>fi§a.
l y 6=10, los medios de almacenamiento 30 comprenden un
carro 31 que tiene su pared lateral 32 provista de éber-
turas (no representadas) que abarcan a varillas 34, de mg
do que el carro 351 es deslizable tranaversalmente en la
15 miguina sobre varillas 34, La parte delantera del carro

31 est& provista de diez espigas desplazables verticalmen

te 35 que cooperan con un escape para permitir_que el ca-
§ rro 31 escaps hacla la izquierda, de orden en orden, conmq
se ve en la fig. ll. El mecanismo de escape se deseribi-
20 | ri mis detalladamente en lo que sigue. FEn las paredes 1a
‘ terales 32 del carro 31 esté sujeto de modo fijo un eje
36, y sobre el eje %6 hay montadas lado a lado para rotoa-
cibn diez ruedas dentadaﬁ de ajuste 37. Cada una de las
ruedas dentadas 37 incluye un diente ancho o parte de tos
2s pe 38 que representa la posicidn "G" § de partida de las
ruedas dentadas 37. Montado también entre las paredes la
terales 32 del carro hay un elemento de tope 39 similar
a un peine que tiene diez dientes 40, uno de los cuales

sobresale junto a cada una de las ruedas dentadas de ajus

30 te 37 y estd adaptado para cooperar con cllas para bloquepr

V. T
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la rotacién de dichas ruedas dentadas 37 contra rotacién
a derechas (segzGn se ve en la Tig. 9) cuando hace tope
contra ellas un elemento dea tope 38 de diente de rueda
dentada.

En la parte delantera del carrc 31 figs. 1

¥ 2, hay montado un elemento 70 de supresidn del cero qua

sobresale lnteralmente, ol cual coopera con los elemente
de tope 25 que sobresalen verticalmente desde cada una,dj
las cremalleras 13, de una manera usual, para sujetar lus
cremalleras 13 exteriores de orden superior que se hallan

a cero contra recorrido hacia atris.

*PDLI0S DE ESCAFE DE ALMACENAMIENTO

Refiriéndonos ahora en particular a laa -
figs. 11-13, se¢ ha representado el carro 13 montado  para
movimiento de deslizamiento sobre varillas 34, Un muelle
14 estd anclado a una parte de bastidor 42 por un extrema
y estd conectado por el otre extremo a un soporte 43 fijao
al carro para empujar al carro hacia la izgquierda, como
se ve en las figs. 11 y 12. E1l carro 31 estd blogueado
contra movimiento hacia la izquierda mediante un tope 4i
que hace contacto con espigas 35 desplazables verticalmen
te., Las espigas 35 estdn soportadas en la parte delante-
ra del carro 31 para desplazamiento vertical desde una
primera posicidn de bloqueeo 45 (figs. 12) hasta una segun
da posicibdn de escape 46, con lo que las espigas 35 pasa-]
rén Lajo los medios de tope 44. Lus espigas 35 estfn es-
pacladas sobre el carro para corresponder al espaciamienw!
to entre las cremalleras 13 del actuador, y cuando se se=
para dicha espiga desde una posicidn de bloqueo, permite

un solo pagso de escape del carre 3l. Un solenoide 47, que
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! posicibn de blogueo 50,

tiene una armadura 48, estid apoyado sobre una parte del :
bastidor (no representada) de tal manera que la excitunién
del solenoide 47 producird movimiento de la armadurs 43%

contra una de las espigas 35 para oprimir dicha espiga dﬁg
de dicha primera posicidn de bloqueo 45 hasta dicha posii

cifn de escape 46. Es de hacer notar que la anchura de
la armadura 48 (figs. 12 y 13) es tal que en tanto que ln
armadura 48 sea mantenida bajada, el horde derecho de la
armadura 48 apoyarf contra la espiga siguiente 35 hacin '
la derecha y no tendri lugar el escape del carra 30 ﬁiéiq
la izguierda hasta que ¢l solenoide 47 sea desexeitado era
liberar la armadura 48,

Con referencia en particular a la fig, 12,
los nmedios de tope 44 estfin fijos a un eje 49 que eatd
montado en una parte de bastidor (no representada). Los
medios de tope 4% estin montados para movimiento de pivo-
tamiento desde una prirmera posicién de hloqueo 50 hasta
una segunda po3icidn de escape 51, como se ha ilustrado
en lineas de trazos en la fig. 12. Un par de elementos
de tope 52 y 53 estfn apoyados en la miqguina para limitar
el grado de movimiento de pivotamiento de dichos medios
de tope 44. Un muelle 5L estf conectade por un extremo
al elemento de tope 44 y esti anclade por su otro extremo
a una parte de bastidor (no represertads) para empujar a
los medios de tope 44 en sentido a derechasg, como se ha
ilustrado en la fig. 12, para situar el tope L% contra el

eleuento de tope 52 de modo que el tope 4i estari en una

En un modo de funcionamiento es deseable que

escape el carro 31 hacia la izquierda, orden por orden, y
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este modo de funcionamiente se conseguirf mediante la ex-
citacidén del solencide 47. En un =egundo modo de funcio-
namiento, es deseable permitir que el carro 31 se despla=
ce del todo hacia la izquierda con un sdlo movimiento pa-
ra llevar el carro a posicibén para lectura de salida mo-
dianio cromalleras 13, en vez de efectuar un desplazanien
to orden por orden, y este modo de funcionamiento se cone
sigue mediante excitacidn de un solenoide 53, el cual ha-
rd que la armadura 56 haga rotar al elemento de tope 4k a
izquierdas, como se ha ilustrado en la fig. 12, para aovex
el tope 44 desde una posicidn de bloqueo 50 hasta una posi
cidn de escance 51; El conirol de los solenocides 47 y 55
se describir& en lo qgue sigue, en una descripecidn de}l fun<
cionamiento de la mfquina con referencia a la fig. 13.’
Como se ha ilustrado en las figs. 11 y 12,

un elemento de leva 57 estf soportado sobre una parte de

. bastidor 58 debajo del carro 31 y en alineacidn con aspl-
%gas 35y de tal manera que cuando se hace retornar el carrg
ESl hacia la derecha, a au posicifn de nartida, el elementq
gde leva 55 hard retornar las espigas 35 desde su segunda

)
i

iposicién de escape 46 a su primera posicién de blogueo 45.

MEDIOS DE DESCENSO DE ALMACENAMIENTO

Los extremes opusstos de las varillaa 34
(fig. 2) estén soportados a pivotamiento on 59 sobre palan
cas acodadas 60 gne estdn pivotadas por un extremo 61 a
una narte de bastidor (no representada) estando interconeg
tados los brazos 62 gue cuelgan de las palancas acodadas
60 por medios de varillaje articulado 63. Una de las pa-
lancas acodades, ccmo sne ve a la derecha en las figs. 1,

11 y 15, est& provista de una prolongacidn 64 gue estd co-




nectada en 65 a un solenoide 66, con lo que la excitaci&nl

del solenoide 66 hari oscilar las palancas acodadas 60 a

izquierdas (fig. 1) alrededor de los pivotes fijos 6 pa=|

ra efectuar el descenso del carrc 31 y el enrivene de las |

ruedas dentadas de ajuste 37 con el sermento de cremalle~

ra 15A. Conectado también a la prolongacidn 64 hay un. |

v

muelle de tensidn 67 que empuja a las palancas acodadas a
{ derechas alrededor de pivotes fijos 61, estando contréla-
| da la extensidn del movimiento de la palanea acodada mew
10 diante topes 68, 69, El control del solenoide 66 se des-

cribiri en lo gue sigue en una descripcién del funciona=-

miento de la méiquina,

MEDIOS DE RETORNO DE ALMACENAMIENTO B

Con referencia ahora en particular a la tigs

15 14, se han representado unos medios para hacer retornar el
carro 31 desde su posicidn de escape de 1la izguierda a su

posicidn de partida hacla la derecha. Fijo al carro 31 hay

un soporte 71 de tope de carro que se extiends hacia delan

:te y tiene una parte 72 de eatalladura. &1 soporte 71 de

20 { tope controla la posicidn extrema de la izquierda del ca=

rro 31l. La parte 72 de entalladura esti montada para apli

cacifn de deslizamiento con uaa varilla fija 75. ina co-

rredera de liberacidn 74 estf soportada =ubre una varilla
Tija 75 e incluye una parte de entallsdura 76. La corredd
25 ra 74 de liberacién estd empujada hacia la izguierda como

se ha ilustrado en la fig. 14 por un muelle 77 el cual eg-

t& conectado por un extremo a una parte de bastidor (no re

presentado) v esti conectado por el otro extremo a la corre

s

dera 7% de liberacidn. El soporte 71 de tope del carro v

30 {la parte 72 de entalladura del carro estén situados en la

6-11-69 -1k -
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varilla 73 de tal manera que el movimionto de la correde-

ra 74 de liberacifin hacia la derecha producir§ un movimie

=

to correspondiente del carro 3l. La correcera 74 de libe
racibén es movida hacia la derecha por medio de una banda

de traccidn 78 que estid conectada mediante un clements de
conexidn 79 a la corredera 74 de liberacidn por un exfré;
mo, ¥y que esti conectada medinnte el clemento 80 a una v;-
rilla movible 81 por el otro extremo. Una polea de guia
82 se aplica a 1a parte intermedia de la banda de traéci6n
78 para cambiar la direccidn de movimiento de la banda de
traccifn desde una direccion transversal a una direcciln

lonzitudinal. La polea de gufa 82 esti montada para rota+
cibn sobre »n soports 83 de apoyo de rodillo, el cual .egtd
conectado a una parte de bastidor (no reprewentada). La
varilla 81 estd guiada por un elemento de apoyo 84, Rl

movimiento longitudinal de la varilla 81 est$ controlado

' mediante una palanca 35 de liberacidn la cual eatd montads
|

a pivotamiento sobie e} eje 86 mediante un par de muelles

'de tensidn 47, 88, los cuales estin coinectados por un ex-

‘treno a una parte de bastidor (no representada) y por el

oiro extremo estén comectados a olementos 89, 90 de espl-
rrago de palanca de liberacién. E1 extremo inferior de la
'pnlancn 85 de liberacién estd conectado a la varilla 81 me|
diante un gancho 91 y un esplrrago 92. El movimiento de
la prlanca 81 de liberacidn en sentido a derechas osth bld
gueade por una leva 93 que se aplica a un rodillo oh, EL
rodillo 9% estd apoyado sobre una palanca 95 de rodillo la
cual esti montada a pivotamiento sobre el eje 96 por un ex

tremo y conectada mediante una barra articulada 97 a 1a pal

lanca de liberacidn 65 por el otro extremo. Le leva 93
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ttes de haetider 102-10L. El eje 1Gl estd apoyado parale-

i
?

incluye una parte entallada 98 que cooperar$ con el rodi-!
1lo 94 para permitir la rotacién de la palanca de Jibcraoi
cién 85 alrededor de) eje 8G, el cual tirarf s su vez de '
la varilla 81 hacia atrSs vrodueciendo mevimiento Lacis la§
derecha de la corredera de liberaciln 7% sobre 1z varilla
73 rara producir mevimiente del carre 31 hacia la derecha
a su posiciln de partida. La leva 93 estl montsda sobre
el eje 99 de programa de la mAguina, eJ cual esth contro=-
lado mediante un mecanismoe de embrague de miquina usual
(no representado) durante el ciclo de la mfruina. En un
modo de Funcionamienteo, es necesario invalidar el mecanlg
mo de reterno de almacenamiento, vy ello se hace mediaﬁﬁb
la barra articulada 95A, la cual estf nontada a pivota-
miento sobre el eje 99 y controlada por un solenoide 933.
Sieupre que es excitado el solenoide 938, la barra artiecly
lada 93A sori hecha rotar hacia la derecha en torﬁo al
ejo 99, pare hacer con ello que una parte 93¢ gue sobresa
le de la bnvva ariiculada se mueva interponifudese en la
trayectoria del rodillo 94 para blogucer el movimiente
del rodillo 94 a la parte 9% de entalladura de leva. El
funcionamiento del eje 99 y del control del sclenoide 93B

ge describirfn mhs detalladamente en lo que sigue, en la

descripeiln del funcionamiento de la miguina.

MENYIOS DE ENTRADA

Con referencia ahora en particular a las

fizae 3 y 6-10, un eje de entrada 10l estd a&poyado en pars«

2

lamente al ejo 36 y a las ruedas dentadas de ajuste 37 vy

tiene £ijin al wmismo, entre sus extremos, una rusda denta-?

‘ }
%30 {da de entrada 105, Ll eje 101 ¥ la rueda ‘lentada de entré

i

6-1160
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|
da 105 estén montados directamente encima de los medios dL
almacenamiento 30, con lo que la ruéda dentada de entradat
105 estarf engranada con la rueda dentada de ajuste situa
da wis a la izquierda 37 de los medios de almacenamiento
5 30 (como se ve en las Tigs. 3 y 6) cuando los medios de
almacenamiento estiAn en la posicibén de partida. Montado
| en el eje de entrada 101l a cada lado de la rueda dentadn

de entrada 105 hay un fiador de rueds dentada de ajuste o

medios de alineacién 106, 107, los cuales tienen una par
10 108, 109 de aplicacidén a un riente cortada Jongitudinaimen
te sobre los mismos, como se ve en las figs. 5-8. Cuando
las ruedas dentadas de ajuste 37 de los medios de alm@ggng
miento 30 ¢atén en la posicibn més hacia la Jerecha o de
partida (como sze ve en las figs. 2 y 6) las rucdas denta-
15 das de ajuste 37 estin empujadas a contacto con la parte

108 de aplicacidn al diente por el muelle 67 (fige 2), el
cual est& conectado al extremo inferior 64 de la palanca

acodada 60. La parte 108 de aplicacidn a un diente (fig.

5) mantendrd todas las ruedas dentadasz de ajuste en aline;

| 124

20 cibén y en su posicidn de partida o cero, y perwitird adee

mis que las ruedas dentadas de njugste 37 deslicen laterals
mente sobre la misma al escapar el carre %1 hacia la iz-
quierda, orden por orden. Al moverse cada una de las rue
das dentadas de ajuste 37 fuera de la parte de aplicacidn
25 a dientes 108 a una posicidén ilustrada en las figs. 6 y 7
.para quedar engranada con la rueda dentada de entrada, ello
permitird entonces la rotacibn de la rueda dentada de ajus

te 37 mediante lu rueda dentada de entrada 105 a una posie

¢ibn seleccionada., E1 posterior escape del carro hacia 1
10

30 3izquierda lleva las ruedas dentadas de ajuste 37 a contac

G=ll=6 17 =~
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: dentada 113 y apoyada para giro sobre el eje 114 accionado

con una parte 109 de aplicacibn a diente en el elerento

107 de alincacibn de ruedas dentadas (fig., 7) el cual ma

=

tiene las ruedas dentadas de ajuste en su posicidn heosta

que el carro es descondido mediante el solenocilde 36 pura
llevar las rucdas dentadas de ajuste 37 a aplicacidn con
el segmente 13A de rueda dentada en las cremalleras 13'p§
ra una lectura de salida del almacenamionto. FEl eje de¢ !

entrada 141l esti acclionado por una rueda dentada 110 fija

al extremo izquierdo del eje 101, como se ve en la fig. ;

*

La rueda dentada 110 est8 engranada con una rueda dentadal

loca 111 la cual esatf apoyada para giro sobre un espirrag

(4]

112 montado en la parte de bastidor 102, FE1 accionamienu
to es proporcionado a la rueda dentada loca 111 mediarite
una rueda dentada 113 apoyada para giro sobre el oje 114
y fija a unma rueda de paletas 151, que se describir§ en

10 que sigue.

MEDTOS PRODUCTORES OE SALIDA

Con referencia ahora en particular a las
figs. 2, 3, 15 y 16, los medios 150 productores de salida

incluyen una rueda de paletas 151 que estf fija a la rueda

continuamente, y accionado mediante una correa 115 y una

polea 116 por un motor (no representado). Existe una can
tidad predeterminada de rozamiento entre la rueda de pale
tas 151 y el eje 114, de modo que la rueda de paletas 151
sera acciunada con el mismo cuando no estd blogqueada cone-
tra rotacifn. La rueda de paletas 151 tiene una piurali-
dad de espigas 152 que me extienden radialmente montadas
en una garganta radial 153« Cada una de las espigas 152 |

incluye tna parte de orejeta 154 y una parte fiexible 155,

-18 - |



Las espigas 152 estin sujetadas en la garganta 153 de la
rueda de paletas mediantes una parte 156 de resalto de la
ruada de paletas que hace tope contra las partes 154 de
orejeta de las espigas. Las esplgas estfn adaptadus para
5 ser movidas a una de entre dos posiciones seleccivnadas,
como se ha ilustradc en la fig. 16, y son mantenidas gn [

. 1
una u otra de las posiciones selsccionadas mediante una

superficie 157 de fiador de rueda de palatas gue cooper;
con la parte 155 flexible de la espiga. Montado en 1a

10 parte de bastidor (no representada) adyacente a la rueds
de paletas 151 hay un elemento de leva 158 el cual, al ro
tar la rueda de paletas, repons las espigas desde una pri
mera posicidn, como la ilustrada en la parte superior do la
rueda de p.ietas en la fig. 16, a una segunda posicidn ilus
15 trada en la parte inferior de la citada rueda de paletas,

como se ve en la fige 16. La finalidad Jde esta rcposiciﬁq

de las espigas se describiri enseguida a continuacidn.

MEDIOS RECEPTORES Y DESCORIFICADORES

Con referencia ahora en particular a las

20 'figs. 3, 4 y 17, los modios descodificadares 170 incluyen

%una pluralidad de elementos de tope 171, 172, 173, 1724 y
;175 espaciados radialmente y dispuestos slrededor de la

icircunferencia de la rueda de paletas, como se ha ilustrae
do en la fig. 4. Cada uno dJe los topes 171, 172 etc, est

25 fijo a un ejo 181, 182, etc., apoyados respectivamente pa-

ira giro en partes de bastidor 102A, 103. Hontado en el
eje 186 adyacente al tope 171 hay un elemento 176 de colos
cacidn en posicidn de espiga usado para controlar la intrg
duccién de los valores impares, el funcionamiento del cual]

30 se describira mis detalladamente en lo que sigue en la des-

O=]lwbY -19 =
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cripeidn de los wmecdios receptores. El tope 171 y el ele«i
|
i

mento 176 estin provistos de partes de orejetas enteri.as!

171A ¥ 176A que tienen conectado entre ellas un muelle de
tension 177. Los topes estin situados con relacidn s ia |
rueda de paletas 151 de modo que en una posicifn de dichas
espigas 152 el plano de rotacidn de dichas aspigas eataréi
‘espacindo en sentido axial de dichos topas, como se ha in
gdicado mediante la espiga 152A, v en la otra pesicidn de

dichas espigas el plano de rotacidn serd coplanar con di-
chos topes, como se ha indicado mediante 1la eapiga 1523

(fige 17). Adyacente al tope 175 hay montado un tope fajo
196, Suponiendo que es ejercido constantemente un nc?io-
nauiento de friceidén sobre la rueda de paletas 151 eﬁ al

sentido de la flecha, pucde verse entonces de la anteriér
{descripcién que situando las espigas 152 coplanares con

dichos topes la ruveda de paletas estard bloqueada contra

,rotacidn. La suchura del tope 171 se ha determinado de

‘modo que cnsnde se retira de la trayectoria de dichas es-
; ,

Pigas la cueda de paletas 151 podrd rotar con el ojo 114
;accionado continuamente para tranamitir un movimiente de
Eun diente a la rueda dentada de entrade 105, La anchura
ide los rostantes topes 172, 173, 17%, 175 se ha determina-
ido pare aque cada una represeate. un movimionte de dbg dien-
ites cvando ge retiran tleade la trayecturia de dichas esple
gas. Asi, moviendo alguros scleccionados de dichos topes
Vpuede ser transmitido cualgnier nflwero del cero al nueve
fmbos ineclusive, a la rueda de paletas Yy a la rueda denta=~

da de entrada )05,

Con referencia ahora en particular a la £ig.:

17, los iredios receptores incluyen la coxbinscidn binaria
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de solenoides 261, 202, 204 y 208 de los ubmeroes 1, 2, 4,
8 que estén conecfadoa mediante elementos 220 a ejes 186,
ElBk, 1%% v 185 respectivamente. Montado en el bastidor
102A, 1lU3 adyacente al elemento 170 hay up tope 171 de
!"pasa" el cual estld coneciado mediante el eje 181 al zole-
noide 209, para recibir la sefial de "pasa". Puede vera? ]
por tanto gue la excitacién de algunos seleccionados de ]
los solenoides 202, 204 y 208 por recibir impulsos eléciri

cos en un cbdigo bvinario, a través de ejes 134, 183 y 185

respectivanente, que algunos seleccionados de dichos ¢la-

Yectoria de dicha rueda de ponletas, y que recibiendo maa
sefial de "prea" al solenoide 209 serd retirvade ») “opw 17X

de "pasa" para permitir la rotacidn de dicha ruveda de pa-

letas 151 con el eje 11k continuamente accionado. El to

de "pasa', est§ conectado mediante el muelle 177 2l eleme

to 176 do colocacidn en posicidén de la espiga, y por tant

jel elemento 176 tenderi a ser movido hacia la derecha, Jju

|tamente con el tope 171, siempre que ey uxcitado el sole-
%noide 209 de '"pasa. El tope 171 2s mevido hocia la dere

‘cha sierpre que ha de ser imtroducido cualquier valer dig

palabras, el tope 171 estd asociado con el mecanismo do eg
lcape o con el hecho de que esté siendo introducide un digi
te en la méquina. El movimiento del eleriento 176 hacia la
derccha har§ también moverse a la esniga 152A hacia la de~
recka o en una posicidn coplanar con los topes 172, 173,

174 y 175. s5i la espiga 152A es movida hacia la derecha Yy

sobre 1la parte superior del tocpe 172, seri evidente que el

moviniento hacia la derecha de 1os topes 172, 173, 174 y1

v
1

mentos de tope 172, 173, 174 y 175 son retirados de la tra

tal, incluse aunque tal valor sea el cero. Dicho con otras

y5




v

1o

15

20

30

6=ll-t 6

permite, cada uno de ellos, dos escalones adicionales e

movimiento correspondientes a los valores 2, 4, 6 y 8. Pa=
i

1
ira controlar la entrada de un valor impar, es exciiado e)

solenoide 20l del nfimero 1 el cual mantiene sujeto al ole~
ments 176 de colocacidn en posicidn de espize, contra wovi

H
miento Jiacia la derecha por el muelle 177, y por tanto la |

1
esplpa 152C pasa a ser la ospiga que conerola gue hace tow

%pe con un tope 172-175 pora producir la euntrada <o un vae
lor 1, 3, 5, 7 6 9.

bn la entrada de valores decimanles del O al
9y awbos inclusive, se describird en lo gue sigue el coa=
trol de los topes L71, 172, etec. y el control del eleonento

176 de colocacidn en posicidn de espiga.

Entre el eje 182 y el eje 163 hay conactada

‘una primera barra articulada 210 fijJa al eje 183 mediante
!

un elemento caterizo de collarin y espiga 211. Ll otro ex
!

Etremo de dicha primera barra articulada 216 est$ montado
}

‘para movimicnto de deslizamiento libre schbre al eje 182,

iFijo al cje 182 adyacente a la barra acrticulada 210 hay un

%nlamento 212 de collarin y espigza. Montada solLre loa ejes
3

183, 184 v 185 hay una segunda barra articulada 213 ©ija

i
al eje 185 por un elemento enterizo de collarin y espiga

¥

“ilk. Dicha segunda barra articulada wstd montada para noe-

vimiontoe de deslizamiento lihre sobre los ejes 133, 184,
M
l
1

Fijos sobre los ejes 183, 184 adyacentes a 12 barra articu

glada 215 hay elementos de collarin y espiga 215, 216, rese

fpectivamente. Hontada sobre los ejes 182, 143 y 184 hay
iuna tercera bharra articulada 217 Tija el eje 134 por um

elemento enterizo de collorin » espiga 218, cstando montae
|

i

Fa dicha tercera harra articulada sobre los ejes 182 y 183
é
!

]
!

! - 28 -

{
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para movimiento de deslizamiento libre. PFijo al eje 182
1adyacem‘;e a la barra articulada 217 estfi el elemento de ca
illarin Yy espiga 219, Puede verse asi que movimiendo uno
seleccionado de los ejes 181, 182, etc, hacia la deraecha,
como se ve en la fige. 17, varias combinaciones de los ole-
mentos de tope serfn movidas fuera de la traycctoria devré
tacidén ce dicha rueda de paletas para permitir que la rqu
da de paletas gire en una rotacidn de wagnivud predetermi-
nada para entrar el nimero seleccionado n través de ¥a rue
da dentadn de entrada 105 en los medios de almacenamiento,
581 el nfmero a introducir ez el CCro, es rc-
cibido vn impulso en el solenoide 209 de "pasa", el cdal
harf woverse al tope 171 hacin la derecha (fig. .7} y al
mismo tiempo ser§ movido el elemento 176 de colocacidn en
posicién de espiga hacia la derecha por el muelle 177,
Puesto que la espiga 152A estf en la trayectoria del ele-~
mentn 175, seri movida desde una posicidn no coplanar a una

posicién coplanar con los topes 172, 173, etc. y en esta

posicibn la espiga 1527 hard contacte son el tope 172. Pue|

de verse por tanto gque la rusda de paltctas y las espipas
no pedrin moverse en la direccidn de la flecha desde la PO
sicibn 1lustrada,

51 el rfimerc a iniroducir ¢s el unoc es reci-
bide un impulso pars excitar el solenoide 201 del nlimero 1
e) cual mantendr§ sujeto al clemento 175 de colocacién en
‘posiciGn de sspiga contra novimiento hacia la derecha pox
el muelle 177 cuando es movido el tope 171 hacia ia derechh
desnués de recibir una seiial de "pasa", y por coasiguiente
se nermitirf que la espiga 152C se mueva en la direccidn de

la flecha contra el tope 172, Con osto se transmiiir& un

+
!




|
‘movimiento de un diente a través de la rueda de paletas

Elsl a la rueda dentada de entrada 105.

si el nfimero a introducir es el dos, se reci

be entonces un impulso para excitar el aclenoide 202 del

5 nlmoro 2, el cual harf moverse al tope 172 mediante 1la ba-

|

rra articulada 217 hacia la derecha. Cuando se recibe un

'§seﬁal de Ypasa! para mover el tope 171 hacia la derecha,

| también hari movorse a la esplga 152A hacia la derecha me

NN - IR R - A—

)dinnte el elemento 176 de colacacifn en posicidn de esbi

-

io0 Entonces se permitiri que la espiga 152A se mueva en la di
reccibn de la flecha hasta que la espiga 1524 haga cnntacJ
t0 con el tope 173, y por consiguiente la rueda de palcta

151 transuitiri un movimiento de dos dientes a la ruedn

deatada de entrada 105,

15 i Si el nfimerec a introducir es un tres, entonw

%ces se recibe un impulso para excitar el solencide 201 del
i

‘nfimero 1 y ¢l solenoide 202 del nfineroc 2, para mover el tops 172

‘hacia la derecha y sujetar al mismo tiempo el eclemento 176
!
‘contra movimicnto hscia la derecha, y por consizulente se

20 épermitiré nue la esplga 152C se mueva contya el tope 173

;para transnitir un movimiento de tres dientes a la rveda den

ftada de eontrada 105,

i
{

i Si el nblmero a introducir es un cuatro, se

recibe entonces un impulse para exaicar el solenecide 204

i
H
'i
:
:

del nitnero & moviemdose asl el tope 173 hacia la derecha

iy moviendo al mismo tieampo, a través de la barra articula=

lda 21l¢, al tope 172 hacia la derecha. Puesto que on el 80

lenoide del nduwero 1 no se recibid iwpulso alguno, el ole~

nencto 170 de colocacidn en posicién de espiga se moverd ha

~e

L
<

icia la dexecha cor el tope 171 de "p&sn" pPita aaver a la

=l - 24 -
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esplga 152A llevdndola a dicha posicibn coplanar. Entonces
se permitivd que la espiga 152A se mueva en la direccidn

de la flecha contra el tope 174 para transmitir un movi-

miento de cuatro dientes s la rueda dentada de entrada 105.
51 el nfimero a introducir es un cinco, se r

cibe entances un impulso pars excitar al solemoide del nlf

L e

meroc 1 y al solenoide del nfmerc &, movilndose asi los tos
pes 172 y 173 hacia la derechs, y pucsto gue al soleiide
del nfimeroc 1 estaba excitadn para sujetar al elemento'i7€

se permitir& que la espiga 152C se rmeva contra el tope”i

174 tranamitiendo un movimiento de cinco disntes a la Jr:u‘e«

da dentada de enirada 105. T

$4 el nlimero a introducir es un seis, enton:

ces se recibe un impulso para excitar al solenoide del nfi

mero 2 y al solencide del nlimero 4, moviéndose asi los to:

L

pes 172, 173 y 174 hacia la derecha, y puesto que el sole-
noide del niimerc 1 no estaba excitado, el elemento 176 de
colocacidn en posicibn de espiga se woverd hacia la dere~

cha con el tope 171 de “pasa™ para mover la esniga 152A a

dicha posicifn coplanar. Entonces s6 pormitiri que la es:
piga 1524 se mueva en la direcéiﬁn de 1la flecha contra el
tope 175 para transmitir un movimiento de seis dionts a la
rueda dentada de entrada 105.

84 el nGmero a iatroducir es un siete, enton
cen se recibe unm iupulso para excitar al sclencide del nh+

mero l, al sclenoide del niimero 2 y al solemoide del niime

L

ro &, movifndose asi los topes 172, 173 y 174 hacia 1a de
recha; y puesto gue el solenoide del nfimero 1 estaba excit

tado para sujetar al elemento 176, se permitir§ gque la es-

piza 153C se sueva en la direccidn de lzg flecha contra sl

t
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tope 175, transmitiendo un wovimiento en siele dientes a
la rueda dentada de entrada 105. 7

S§i el nlmero a intreoducir es un scho, se re-
cibe sentonces un impulsxe para sxcitar al soisnoide del nﬁ-
mers 8, v para'moior asi por tanto hacia la derecha a los
topes 172, 173, 174 7 175 a través del varillaje nrticqig{
de 210 y 213; y, puesio que el solenoide del nlmero 1 ééjf
estaba excitado, ol elemonto 176 de colocacidn en posicid
de espiga s8 moverd hacia la derecha con el tope 171 d;}i’
“paga" para nover a la esplga IS?A 1lovindola a dichaﬂﬁégi
cidn coplanar. Entan&os ae peruitird que 15 espiga 1524:3;
nueva en la direccifn de la flecharcontrn el tope fijsllgc
para transmitir an woviniento de ocho dientes a 1a ruéé;’
dentada de eutrada 105. R

51 el nlimero a introduéir 83 Ul nueve, s r%
cibe entonces un impulso para oxcitarlnl solenoide del nli-
mero 1 y al polencide del nimero 8, moviindose asi los to-
pes 172, 173, 17% y 175 hacia la derecha; y pueste que el
solenoide del nlimero 1 estaba_oxcitado para mantensr suje-
to al elemento 176, se psrmitird que la espiga 152C se mue
va en la direcciin de la flecha contra el tope fijo 190 éj
r& transmitiv un movimfcnto de n;vve dlontes a la rueda
dentada de entrada 105,

Se reclama de nueve la atencifn hacia el how
cho de gue las espigas 152 sme extienden yadialmente desde
la rueda de paletas 151 apoysdas sobre el cje 114 accionadp
continuamente, habiendo entre ello; una cantidad sufilciente
de rozamieﬁto Dara hacer fue la rueda de paletas 151 sca

accionada cuando es liberada por laos topes 171, 172, etc.

Ademis, despus de haber aido liherados los topes 171, 172

- 26 «
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ria de dichos topes serd movida mediante dichos topas de

! . -

178, 17k y 17% del movimiento hacia a la derecha para ree

tornar a su posicibén de partida (como se ha ilustrado en

la fig, 24), cualquier espiga 152 gue haya en la trayectos

nueve a rns posicidn no coplanar.

Ser§ evidente que pueden ser 1ntroducidoa?i+ig

res aucesivaments eon las rusdas dentadas de alnacenamiéh}
37 (fig. 3) moviendo el carro 31 hacia la izquierda con ;j-
lacién a la rueda dentada de entrada estacionaria 105.'6‘J
bien puedeﬁ ser introducidos fijando el carro 31 y movlyn;
do la Gnica rueda dentada de entrada con relacién a las
ruedas dentadas 57. Los valores transmitidos déude lo; oﬁm
denadores son usualmente transmitidos desde un registro d
almaconsmiento o linea de retardc en Zorma en series rqql
to qdn es transmitida toda la capacidad del reglstro, inclu
vendo los ceros ds orden superior no significativos, es in

diferente que la transmisidn se efectlie de Srdenes mas ba-

Jos s Ordenes mas altos, o viceversa.

REALIZACION DE ENTRADA ALTERNATIVA

El funcionamiento dw los elementoszs anteriors
mente descritos tiene lugar en respuesta a un cddigo binas-
rio en el cual los selenoides operan directamente mobre los
elementos ajustebles phra asegurar yue una entronda codifi-
cadn daré por resultado la ssiida declimal rqpreuentativa de
ese cSdiga, Ser§ evidente, sin embergo, que la transicidn
desde un valor de entrada binario a un valor decimal, pue<
de ser efectuada en ¢l circuito elfctrico asociado con la
entrada para ajustar con elle directamente los elcmentos dn

forma decimal.
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REALIZACION ALYERNATIVA DE RECEPCION Y
DESCODIFICACION.

Estd previsto que el transductor »n eluoucrnto
de entrada pueda ser asociado con varios equipos pueriférig

cos tales como un teclads a distancia, una cinta perfora-

da, o un almacenamiento de ordenador. En algunos casos pg

drin ser wfis expeditive efectuar la conversibn de un-2bdid

go a otrc en ¢} mecanismo de entrada asociado, en lﬁfir d

en los propilos elemantos de ajuste., Fn el caso de una en

trada decimal a distancia, por ejemplo, los solenoidbiiaq”'

-

ciados con el mecanismo de entrada pueden ser hechos fun-
cionar directamente mediante uwn transductor, siendoaégicg
dificada la salida desde un ordenador de tal manera, que se
ajuste directamnente el solenoide decimal asoeisdo con'ia

comhinacion de cbdigo particular.

TECLADD Y CODIFICADOR

Como anteriormente se h; dicho, los medios
receptores y descodificadores reprusantados en anbas rea-
lizacioues ilustradas en lo que antecede pueden ser hecho
Tunclonar desde una fuente a distancia con informacidn co-
dificada, tal como de una cinta perforada, de un ordenadog
o posiblemente de un teclado, ya sea interior o ya sea a
distancia con respecto a aquellos., Tol teclado se ha re-
preseatado en las figa. 19-23,.

5e ha proviste una fila de cuatro interrupto
res 283, «09, 290 y 292 para hacer funcionar los solenoid]

q0l, 202, 204, 208 de 1a fig. 17. Sobre el eje 300 hay m

L

tadas una seric de palancas 292-299, yue go oxtienden hac:E

arriba. Toudas laa pslancas estin siontadas dibrenente sob

el eje 300, excepto la palanca 292 gile o8 enteriza con el
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eje y las palancas 293 que estan enchavetadas de modo suel
to al eje (como se ha ilustrado en la fige. 21), de modo
que: la oscilacidn a izquierdns de cunlquiera de las polaen
cas 293 comunicar§ un movimisuto a izquierdas a la palan-
ca 292, Todas las palancas estin cargadas por muelle en
sentido a derechas mediante un elemento de muelle dé“i%n&
na 304 que tiene una pluralidad de dedos de muelle 303;
uno de losAcunlea estl asociado con cada una de lnsspélag
cas sobre el eje 300, Cada uno de los 1nterruptorea‘2k8-
%91, amhos inclusive, es un interruptor normalmentc'ciiraq

do que es abjerto por la presién del nuclle de ifmina que

fuerza a las palancas 192, 196, 197 vy 198 coutra o1 braze

del interruptor. La cscilacidn en sentido a izquierdas d
la palanca asociada servirfi per tanto para cerrar cadg unI
de dichos interruptores,

Un gancho 306 se extiende a través de todas
las pslancas y ostd pivotado sobre el eje 300 por medio dé¢
los apoyos 3J07. Un interruptor 308 normalmente ablierto,
ilustrado en las figs. 19, 21 y 23, ¢std situado para que
haga contacto con el mismo ¢l gancho 306 para carrar el in
terruptor 308+ El cierre del interruptoxr 308 sirve para
aplicar una sefial de “pama" para hacer funcionar con ello
algunos seleccionados de los solenoides 225, § ol aolenoid
de 209, después de haber aido establocide 1a combinacidn

binaria seloccionade mediante el clerre de los interrupto-

res 28u~291., Con referencia a la fig. 23, puede verse qu
la oscilacidn en sentido a izquierdaz de palancas selecci
nadas 292, 296, 297 y 298 servir§ para cerrar los interru
tores correspondientss 288-~291 durante léigéimara parte de

cilado movimiento a izquierdas, y estov serviris para esta=-
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1
blecer el valor binario seleceionado. La continuacidn de

la oscilacidn en sentido a 1uniordaé de las citadas pa-
lancas serviria para hacer oscilar el gancho 306 en nentl
do a izquierdas y cerrar sl interruptor 308. Iuode vecse
qua incluso aunque serf sstadlecide un valor Sinarie e~
diante una depresidn parcial de una de lasx teclas ﬁg;a‘ceu
rrar log interruptores 288-291, ne se efectuaréd traﬁ&jg
alguno hasta no haber sido totalmente oprimida una éééla
para hacer gue el gancho 306 clerre el interruptor 368;
En los figuras 19, 21 y 23 se han rep?by;n-
tado medics pera hacer oscilar las palancas.292-299,“?ﬁ
forua de cuerdas 30% sujetas en 310 a eada una de dichas
palancas. Hay una cuerda 309A dispuesta debajo de sada
fila horizontal de teclas 282. Cada una de las cueﬁdi}
3094 estl asociada a una palanca 293, la cual estd encha-
vetadn al cje 300; por consiguicnte, zualguiera de las pa-
lancas 293 yue zez hecha oscilar hacia la izquierda servid
ri para hacer oscilar a la palanca 292 hacle la izquierda
pare sefinlar un une (1) binario. Las cuerdas 3094 aon mo-
vidas hacia abajo en la primera £ila por las teclas de loﬂ
niineros 1 y %, en la segunda fila por la tecla del nfimero
5 vy en la tercera fila por las teclas de los niimeros 7 y 9.
Las cuerdas anociadas econ cada fila me extienden bajo todap
ias teclas 202 de esa fila, y se tira ie ellas sclectivamen
te pur medio de entallsduras representadas en la fig, 22,
La parte inferior de cada vistago de tecla 282 se sSuperpo-
ne a las cuerdas, y cuando ha de ser heclhia funciorar una
cuarda mediante un vistago de tecla hay una eniélladnra
51l de poca profandidad en la parte inferior del vistago de

tacla 232, vy doade no se ha de tirar de uny enorda al opri-
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nmir una tecla hay una entalladurs mis profunda 312 sobre la
cuerda en esa posicidn para permitir el libra movimiento
hacia abajo de la tecla 282 sin afoctar a la cuerda. Las
teclas estin soportadas sobre las cuerdas ¥ aujetas contra
rotacifa mediante las entalladuras 311 v 512, vy estén su=
Jjetos hacin arriba contra la placa superior 3124, 6@&6159 ha
ilustrade on las figzs. 21 vy 23, mediante la accidn éﬁﬁﬁn
muelle (no representade). Como se ha ilustrade en las

figse 19 y 20, una cuerda %098 estd conectads a la palanca
29% y es hacha funcionar por las teclax de los nlmercs 2 y
3« El funcionpuiento de la tecla del nfimero 3, harf por
tanto oscilar ambasm palancas 293 Y 294 en sentido aﬂiﬁﬁuieg
das para cerrar el iatzarruptor 289 del nfimero 2 y e;;inttn
rruptor 288 del nfinero 1. La cuerda 309C hace funcaonar a
la palanca 296 del niwmero 4 asociada directamente con el
1nttrrupto§ £90 del nfmero 4. La cuerda 309D hace funcio-
nar a la palanca 268 del nGmero 8 para controlar directamen

te ol interruptor 291 del nfimero 8. Lua tecla del nimero 6,

la cual cerraria des interruptores, ¢l del & y el del 2, es
t8 conectada mediante una cuerda 3098 n una pelanca 295 q
tlene un brorzo de prolongacién 295A que se superpone a la
tellas de los nimeros 4 y 2, respectivamente. El movimien
to de la palarca 295 serviré por tanto para hacer funcionay
a los intexrruptoves de los nGmeros 3 y 4. La cuerda 309%
estd dispuesta debajo de la tecla del nimero 6. De un wodbd
sloilar, uns palanca 297 estd conectada mediante una cuerda
309F para ser hacha funcionar por la tecla del nfusero 7 4

tiene un brazo de prolongacidn 297A que ae superpone a ia

palanca 295 para hacer funcionar a los interruptores de 1]:

nfimeros 4 ¥ 2. Los brazos que se superpanen 295A y 297A
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aprecian mis clarouente en la f£ig. 20. Puesto que las pa<

lancas 294, 295 de los nlimeros 2 ¥ 4 merfin hechas funcionar
por los brazos que se superponsn 2935A y 297X cuando se
oprime la tocla del nfimers 7, la holgura en la crexds, ovd
palancas 294 y 296, meri absorbida por un muelle 313 coneg
tado por wedio de cuentas 314 a las cuerdas 3098 y Sébé.
Lu cuenta venderd a servir como una conexidén fija contra
moviiente hacia la defacha des dichas cuerdas cunndsﬁéén
hechas funcionar directamente las teclas de los nﬁm&f§£ 2
¥y %, pere ser§ pernitido el movimiento hacia la izquiéfda
de dichas cuerdas a través de los muelles 313 cuand85s§
hacen funcionar 1nd1rectgmehto las pnlancas 294,2965jr7
Todas las demfs cuerdas 50975?73;‘
309%0=-3G3€G estdn conectadas por la izguierda a un basgtidor
fijo en Z15,
Se ha proviste una tecla de cere la cual ha-
ré funcionar a la cuerda 309G conectada a 1a palenca 299
montada libremente sobre el eje 3000, Fl1 movinmiento en sex
tido a izquierdas de la palanca 299 hari rotar al gancho
3C6 para cerrar el interruptor 308 para funcionamiento del
uecaliisuo de escapc ilustrado en la fig. 1, Y para hacer
funclonar ya sca al sclenoide 226 ilustrade en la fig. 26,
5 ya sea al tape 171 de "pasa" ilusirado en la Tige 17,
El teclado descrito en lo que antecede ha si
do ilustrado esquemfiticamente en el diagremn de cireuite
de la fige 18, y ve descrilbird mfs detalladansnte on lo

gue sigue en la descripeifin del funcionamiento de la mi-

FIRR
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FUNCIONAMIENTO

En la fig. 18 se flustrn un diagrana de ca-

bleado que incluye sl teclado de las figs. 29=34 vy el sisd
tema descodificador de la fig. 17 que tiens molenoides
201-209 para ser heche funcionar por los mismos., Como anse
terioruente se ha descrito, los interruptores 288,'g3§é
290 ¥y 271 pirven para excitar a los smolencides 201.1302,
204 y 208 respectivamente, pars proporcionar an funcionn=
miento correcto del mecanismo de entrada. Tanbién se han
{lustrade on la fig. 18 los teclas 262 que sirven para'cg

rrar los interruptores para los respectivos solenoides,

asi como el gancho 306 que hace funcionar a un intuztuptox
308 para proporcionar La seiial de "pasa”, la eual sirvo p

ra entrar el valor en la entrada solamente cuzndo eg,tatqi
mente optihida una tecla. Una vez conmpletada la entréda
de un valor en la unidad de entrada, se hace funcionar una
tecla do imprimir 500 que sirve para quo la mbquina efece
the el ciclo de imnrimir el valor y para liberar el meca=
nismo de almncenamiento de entrada par: uns nueva entraday
En el diagrama de rableado se ha ilustrado una l[uente po~
eitiva 502 con hilos conductores en poaralelo a cada uno de

los solencides que representa un df{zito hinario. Combinad

ciones de ¢sos digitos binarios pnra controlar la entrada
del valor decimal correeto pueden ser hechas funcionar me+
diante e] circuito ilustrado cerrantde los interruptores <o
rrectos que representan csa combinacidn, eprimiende para

e¢llo una sbla tecla. Yor esjemplo, la tecla 282 del nfimerd

2 gervirf para cerrar el interruptor 289, el cual comylet]

un circuito desde 1In fuonte de conerpfa eldctrica 502 a tr

vés del Nhilo comductor 589 a la masa 500. Con osto se ex-

!
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cita al solenoide 202, el cual efectlia la funeidn que ante
riormente se ha descrito.

Una de las caracter{isticas de esta disposi-
ciln consiste en gue los solenoides individuales son hechos
funcionar antes de la liberacibn dal tope da "pasa®, a8l |

cunl se ha ilustrado en esta ligura como el aolencide 209

A

de "pasa%. Dsta oporacidén se efectla comn sigue; el’ghﬁchl

365 ne aitla normaluente contra los diversos interruptore
284 a 991, ambos inclusive, para mantenexr abierios éééé il
terruptores,. Al scy movide el gauche hacia la izquiéfaa,
los interruptores ge cerrarin y von esto se hord funcionar
inuediatarente a los solencides hinarios 26}, 208, ébbfy
208, La excitacilim de escs solcnoides no afecta a funcids
alguna & renocs gue se haya aprimido por cuwmpleto la;ﬁééla.
El gancho 300 efectla esto haciendo contacto cen el inte~
rruptor 3086, el cual estd cerrade ctande el gancho alcan~
za s posicibn mis hacia la izquierda. En ose vvaento lod
sclenoldes individuales estin todos en posicidn operante
y aslrven para controlar los topes para entray correctanern
té la cantidad. El cierre el interruptor 308 proporcio=
nard una masa para ¢l circuito que incluye la ifuenie de
eneregia cléectrica 502, hile conductor 509, soicneide 209,
aile counductor 509, interruptor 30%, hilo conductor 508 y
soleaoide 47, a masa. FEse solencide 47 sirve pera hacer
aue escape el ecarro a la posicidn inmediata para efectaar
una nuava cntrada. Se recordard, sin cmburgo, yue en tan
to  oaté excitado el solenoide 47, el carre no gscapa sing
que permnnoce'sustancialmente en la posicidn que habia als

canzado, y escaparfd despubs de la lLiberacidn del solenoide

47. EL solonoide 209 de "pasa® sirve por tanto pira libes

- Bl -
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rar la rueda de paletas 151 para la entrada correcia, y el
solenoide 47 sujetarf al carro momonténeanente wmientran
es hacha avanzar la rueds de paletas para reprezeatar =l
digito decimal que rapresenta la suma de los zolenoldes
tinarios do los nfmeros L, 2, & u 8, como s¢ ha deserito.
Cuando se suelta la tecla del dfgito, por conaiguiéé;;; el
carro serd sitvado para la aceptacidén de un nuevo dikiio L
la catrada. .
Como 3e ha descritc en relacidén con 1a tecla
del cero, la tecla 283 del cero servird solamente para ce+
rrar el interruptor 308 y hacer funcionar el "pasa“{:‘No
obstante, si no est& ninguno de los solencides de nlmere
en posicién operante, nc resultarf entrada alguna sino’ quq

mediante o) funcionaimiento del solennide 47 el cnrro;ésoau

pard hacia la izqulerda un orden para entrads del siruiend

te afzito,

digitos gne representan un valor a ser impreso, se oprime

la tecla 500 do imprimir, hahiéndose representado en la

El accionamiento oprimiendo la tecla 500 de imprimir sirve
para abrir'el embrague de la miquina y para bajar las rue-

daa dentodas 37 proviaumente ajustoadas a engrane con las

cremilleras 13 de imprimir. La operacidn de imprimir com

antes de se¢ ha descrito, y durante el recorrido hacda atr
de laos cremalleras 13 eat§ limitada la extensidn del o i

miento por las rundas dentadas 37 previamnente establecidag

do. Durante ese recorride hacia atrés de las cremalleras

i

Uns vez completado sl establecimliento de los

Tige 37 ol circuito para ofectuar la operacidn de imprimiy.

las cusles fueron situadas angularmente por wedio del tecla

13

te en un movimiento alternntivo de las cremalleras 13, come
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lesas eremallaras poro son desengranadas durante ol rutnrnJ

3

13, las rucdas dentadas 37 son mantenidas engranadas con

de las cromalleras a su posicidn de partida. Tl cicle nor
mal do la mfouina smarviri nor tanto para situar lass crema-
1leras 13, Iueze imepcimir, luego hgcer retornar las crema-—
lleres 13 2 la nosiciln de partidse. AL tdrmino ﬂelrfééo-
rrido hacin atrfs ¢e¢ las eremalleras 13, sin emburg&{fiaa
ruedes dentodas 37 pon situadas en cero en virtud de\ﬁébar
gido mecionadas contra el tope A0 del cera. El desengrane
on ese nutto de las cremalleras 13 dejari por tantoa las
ruedas dentadas 37 en La posicidn éoro, ¥ entonces serd hg
che retornar el carre a su posicidn mds hacia la deéé@h&.

como se hia deserito en lo que antecede en el cieclo rornal

dn 1a maquina.' Como se ha ilustrade en la Tig. lﬂ,iggfao-
lenolde 664 ane zivve para abrir el embrague de la mﬁquinJ.
v el solenoide 66, que sirve para mantener las rusdas den
tadas en engrane con las cremslleras, son excltados median
te una Tuente 550 cuye circuito es carrado al oprimir la

tecla 500 de fapriwir, y proporciona un circuito hasta la
masa 561. La apertura del embrague de la magquina sirve pa)
ra hecor rotar a la leva 552, ¥ la rotacidn de esa leva

servird por tante para mantenex excitados les solenoides
66 y GOA durunte la mitad del eiclo de la miquina. Ello &

etectlia por medio de un intorruptor 560 v a través del bra

zo operante 558. ¥l braze 558 esti pivotado en 556 y tia-

ne un rodille 537 en contecto con la levas $552. A) girar )
leva 552 en sentido a izquicrdas, un muelle hard oscilar

izaquierdas a la palanca 554, debido al contorne de la lev
¥ esa palanca cerrard el interrupfor 560, Rl i;éerruptor

560 es mantenido cerrado hasts haber slda completado 8l re-

- 36 -




corrido hacia la izguierda de las craomalleras 13, en cuyo
tomento se abre el interruptor 560 y se desengranard 1a
rueda dentada 37 de las cremalleras 13, y o8l oldorento do
embrague de la mSquina quedard Llibre parn caser y detaner
5 el Umicionamiento de Ja ndquina despufs de un molo ciclo.
B relacldén con los deserinciones de'io; te
clodos cove los flustrados en las {igs. L7, v 19-23'ﬁ;moa
puesto de maniiiesio la utilidad del mecanismo de enﬁrada
du rueda de paletas usado tanto para entrada directa de valo
10 res decimales para controlar la posiciém de las espigas
152 Jde 1la rueda de poletas 151, coio para la utilizﬁ#i&n
de la iunformacidn codificada a travéas de solenoideélzbl-
208 para situar los topes 171-176 de 1a rueda de paleta pg
Ta pormitir avance angnlar da la rueda do paletas lﬁi,h
15 una posicién representativa Jde un dfgito docimal entrado.
Ew evidente que un teclado como el ilusfrado on las figs.
19-23, y el diagrama de cableado asocviado con el mismo cod
no el ilustrado en la fig. 18, pueden ser utilizados efi-~

canucnte an una sola wdquine que afectle une operacibn de

n
c

frpriair como resultado de la informacién entrada manuale
uenta a través del teclado.

Tambidn puede verse en relacidn con el tecla
Jdo que la uwtilizacidn. directa del vierre de los interrupto
res pora hacer runcinhar e solenoices individuales selectd
25 vamente dosde el mo al nueve para situar las espigas 152
para desplonanlonto angular de la rueds de paletas 151 da«
ria por resultado una méquina de imprimir de bajo coste
cuando se regulera uw ‘iispositive de imprimir xencillo que
sea capaz de aceptar entrada ranual. La provisifin de tal

30 nigquina come una sola unidad y peras un solo rim no requeri

6-17-6b ,‘ - 37 = i




10

(4
vt

30

Gmilwliy

¥
§
H
'

|

k
i

giante el sistema de descodificacifn elfctrice sin cambio

rf que la uviiquina sea capaz de tnnéionamiento autonfitice
8 velocidades relativemente altas. No obstante, cs un obd
Jeto del invento proporcionar una mlquina que sea capnz da
acaptarse tantc a entrada manual come a entrada automicics
& una velocided relativarente 2lta, v cue tal entreda pues

da sor iniroducida directamente 2 travls fe un teelado en

Ja uliguina o & través de un teclado a tistonelan, con enfra
da manual, y gque tales nfnuinas mean capaces también de rJ
cibir inforsmeiln procedente de uma cinta perfnrada o si-

milar, para funcionamiento outouftico. Tntimamente asocia

da con la unidsd de imprinir, o a diztancis deasde lu:qni-

dad, pucde haher una unidac de cinta perforada, n&bmﬁn.eq
posible imprdmir en doam migiinas desde una sola tuénié;
tal como un teclado o una lectora de cinta. La aﬁaﬁtﬂbili-

dad de cada mSanina o un tipe difercnte de cperacifn sin

canbilar la rrepla =fauina, exceptn &n que se afianden las

e - )
unidades pruva proporcionar la adaptacidn, as una caracte= .

x{stica de este imverto. Por ejzuplo, puvzide voree aue opeQ

rowdeo divegtawente los selencides de —wWrieros a poaiedldn,
al wacnnismo de entrada no habrfa de contener la descodiri
caelln pura la entrada binaria i menos que fuese dessable
recibir informacibn desde otra fuente gue normaluente vie
nicse en eddigo tal como de una cinta rerforada. La adqqi

sicibn de tal mfquina, ain embarge, pusde efladir nés adt-?

alguno en la propia miquina ni en sus caracteristicas de §

funcionamiento. Al tipo de wiquinn que norwalmente podria

g2r cemprada por usuarios para satisfacer sus necesidades

d21l momento, pueda pertectamvnte exigirsale la uosibilidad

de un tipo adicional de aervicio al variar Yas nveesidndos
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relativamente leanta para la aceptacién de tzl entrada,

definido en las reivindicaciones de la Nota adjunta.

del comprador. Por ejemplo, los reguisitos de entrada ma-

nual son tales gue el tipe de wiquina a ser usada reria

micutras gque la entrada automiitica Jdesde una fuente a dis
tancie harfe variar los requisitcs para uma accptacién a

gran velocidad de La infornacién de enizradae Il modo de

funcionamionto de la wignina, por consiguiante, deﬁef& sey
tal que se satisfagan los requiasiteos de velccidad deghmboa
tipos de entrada. Es tarmbién de hacer notar que la situa-
cifn de la fuente a distancia de la inteormacidn de entra-~
da ejerceria iniluencia en el tipo de funcionamientbgﬁﬁa

deseable para una mfiguina wmarticular. Por esta raﬁ&glmen-
cionamos la completa adaptabillidad de don 1ipos diferentes
de miquinns para funcionar juntas en un sigtewa.

El presente invento proporciona por tanto
un sistema de impiimixr, operaoble desde una unidad produce
tora de cddigo ya sea interior o exterior, o desde una urd
dad de entrada decimal directa yva mea interior o exterior.
Adendis, ol invento considera un dispositivo descodificador
que puede ser esldctrico y electromecénico, operable desds
un teclade o desde una unidad similar, Ademés, el invent
proporciona un teclado y codificador capaz de la aplicacidn
simﬁltinéa de impulsos codificados para hacer funcienar &
una o mas unidades de imprimir, o a un ordenacdor o similari.

.Aunque la forma del aparato aqui descrito
constituye una realisacidén preferida del invento debe enw-
tenderse que el invento no queda limitado a esa forma pre=
cisa de aparato, y yue puaden efectuszrse en la risma, varia

ciones uin rebasar el alcance del invanto, tal como queda

i
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Esta solicitud, que corresponde a la presen-
tada en Bstados Unidos de América, el 21 de Julio de 1967,
bajo el ne 655.116, se acoge a los beneficios del art{culo

51 del vigente Estatuto scbre Propiedsd Industrial,

8
Ay
&

5 - NOTA =

-
3 4 Al

Los puntos de invencidn propis y nueva:gue |
se presentan para que sean objeto de esta Patente dg{ip-
venciln en Espaiia, por VEINTE aﬁo;; son los siguientes:
l.~ Un dispositivo codificador de teclade,
10 caracterizado por una pluralidnd de slementoa de acciona=

miento de interruptor montades para movimiento limitado,
§

una pluralidad de interruptores, uno por cada punto del cﬁf

digo manipulado, situados para ser accionades por el movi-g

miento de dichos elementos, una pluralidad de elementos

13  [flexibles proyectados para que tengan una longitud efecti-;

i
va mfixima, estando un extremo de cada uno de dichos elemen!

tos floxibles montado para proporcionar un anclaje etecti-%

I
vo contra al menos una direccidn cde movimiento Yy estando e}
i

otro extremo de cada uno de dichos elomentos flexibles coné

20 tado a por lo menos uno de dichos elementos de accionamion;
i
to de interrupter para comunicarle movimiento, y una plurali
dad de vistagos de tecla soportados para movimiento en res%
ipuesta a selecciln manual, teniendo cada uno de dichos v£a4
i
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tagus de tecla partes gue se aplican a partes de al menos
uno de dichos elementos flexibles, con lo gue el moviumien-
to de dicho v8stago de tecla reduciri la longitud efectiva
de dicho elemento flexible para comunicoar movimiento a di-
5 cho elemento de accionamiento de interruptor.

2.~ Un dispositivo segfin la reivindicacifn
1, caracterizado adem8s porque dichos elementos de acciona

miento de interruptor estin montados en un &rbol movible a

rotacibn con al menos uno de dichos elementos fijado a di-

10 cho frbol,

H

3.~ Un dispositivo segin las reivindicacio=~

i

!

!

!

i N
lnas 1l y 2, caracterizado ademfis porque un primer grupo de
!

idicho. elementos de accionamicnto de interruptor estl mon=
1

tado en dicho &rbol para movimientc rotative limitailo en un

15 iscntido ¥y £ijo con relacidn a dicho 8rbol para movimiento

‘en sentido opuesto, estando un segundo grupo de dichos ele

H

imontoa de accionamiento de interruptor montado a rotaci6ni

| !
en dicho &rbol para movimiento relativo en cualquier senti

—
‘

i
idos
i

20 ? 4.~ Un dispositivo seglin las reivindicacion

;o

31 a 3, caracterizado ademads porgue ciertos de dichos eleme

t=

1
[}

tos de accionamiento de interruptor estén provistos de me-~

ldios que solapan a ciertos otros de dichos elementcs de ace

'cionamiento de interruptor de modo que el movimiento de di

235 jchos ciertos de dichos elementos de accionamiento de inte-

%rruptor en un sentido moverd dichos ciertos otros elementos

éde accionamiento de interruptor para accionar asf una come!

!
¢

binacién de dichos interruptores.

i

5.~ Un dispositivo segln la reivindicacidn
i

30 1, caracterizado ademis porque dichos vistagos de tecla es

i

6=11«69 - 4] -




10

15

20

30

tfiu aituados para aplicarse a mfis de uno de dichos elemen:

tos flexibles de modo que pueda ser accionada una combinaf

cidén de dichos interruptores.

6.= Un dispositivo segfin las reivindicacio

nes 1 y 5, caracterizado ademas porque cada uno de dichos

véatngoa de tecls estd provisto de una cambinaci&n,denmuei
cas profundas y someras, recibiendo una muesca somera un
elemento flexible cuando un interruptor ha de ser cerrado

por accionaniento de dicho vistago de tecla, y recibiendo

una muesca profunda un elemente flexible cuando un interrdg

tor ha de permanecer abierto por accionamiento de dﬁcho

vistago de tecla.

7.~ Un dispositivo segfin las reivindicacio~

nes 5 y 6, caracterizado ademas porque dicho tecladpjcompreg

de una pluralidad de filas de vistagos de tecla, aplicén-

; dose al menos dos elemontos flexibles a tados los vﬁstagoa

‘de tecla de una fila.

8.~ Un dispositivo seglin la reivindicacidn
114 caraeterizado ademis porque unos medios de enclaVamiené

. to estén operativamente asociados con todos los véstagos

de tecla mencionados para impedir el accionamiente simulta

neo de mis de un vistago de tecla.

9e=~ Un dispositive segln las reivindicacio-

.nes 1y 8, caracterizado adenmis rorque dichos medios de eg

clavaniento incluyen un elemento de enclavamiento flexible

- que se aplica a una parte de todos los vistagos de tecla

icitados. Y en el que dicho elemento de enclavamiento fle-
;xiblc estf provisto de una longlitud efectiva mixima calcu~
:1ada con dicho elemento de enclavamiento flexible soporta~

do Para un movimiento limitade igual a la magnitud del mo-

-1}2-



vimiento de un vistago de tecla durante su accionamiento
de modo jue el accionamiento de un véstago de tecla efec=
tuard el mfximo movimiento pérmitido del elemento de encl
vamiento flexible, bloqueando asi{ el accionamientc de otrj

5 vistago de tecla.

10.~ Un dispositivo segln la reivindicacid

9, caracterizado ademés porque unos medios elfsticos ostﬁ*

!
operativamente asociados con dicho elemento de enclavamien

to flexible para devolver diche elemento de encIaVaﬁiento

10

flexible a dicha longitud méxima efectiva despuds de que

un véstago de tecla haya sido liberado de su accionamien-

to para devolver de este modo un vistago Jde tecla acciona=

do a una posicifin no accionada.

1l.~ "UN DISPOSITIVO CODIFICADOR DE TECLADO"

l
15 ; Tal y como se ha descrito en la Memoria que !

i
i '

fantecode, representado en los dibujos que se acompaiian, y :
écon los fines que se han especificado.

! Esta Memoria consta de cuarenta y tres hbja(

%eacritas por una sola de sus caras.

Macesa, | 13 NOV 1969
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