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Este invento se refiere a un disyuntor que in-
corpora unsz estructura de alojamiento y un mecanismo de
cierre por muelle.

De acuerdo con el presente invento, un disyun-
tor incluye una estructurs de alojamiento constituida por
una place de base y un par de placas laterales espaciadas
y perslelas, y un par de placas centrales espaciadas y pare-
leas situsdas entre las placas laterales, comprendiendo el
disyuntor un eje intermedio alargado sobre el cual estén
montados los contactos méviles, y operable de modo que los
contactos méviles cooperan an contactos fijos correspon-
dientes, medios de apoyo del eje intermedio para movimien-
to de pivotemiento, una leva de cierre sobre un eje de ma-
nivela soportado entre las placas centrales, medios de ve-
rilla de articulacién que conectan operativemente la leva
de cierre con el eje intermedio y medios asociados con un
par de muelles de cierre y dispuestospara cooperar eon el
eje de manivela para hacer rotar el eje de manivela desde
una posicién de muelle descergado a una posicidén de muelle
cargado, y, una vez cargados, liberar dichos medios de mue-
lle cargado para hacer rotar al eje de manivela a lm posi-
eibn de muelle descargado, de modo que la leva de cierre,
gl rotar el eje de manivela & la posicién de muelle des~-
cargado, operando a travéds de los medios de varilla de ar=—

ticulacién y del eje intermedio, acciome a los contactos mé-
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viles a la posicidén cerrads.

El invento incluye ademés un disyuntor que
comprende uh mecanismo de cilerre por muelle dispuesto
para cerrar un par de contactos, comstitufdo por medios
de muelle de cierre conectados a un eje de manivela adap=
tado para rotacién slrededor de un pivote fijo en un re-
corrido de més de 1802, desde una posicidén de muelle des-
cargado & una posicién operante de muelle cargado, para
cergar los medios & muelle de cierre y para situar el eje
de manivela y los medios de muelle de cierre cargados en
posicidén descentrada, de tal modo que los medios de mue-
lle de cierre cargados carguen al eje de manivela en el

sentido de funcionamiento hacia la posicibn de muelle des-

cargado, siendo liberados los medios de muelle de cierre
cargados ara hacer rotar sl eje de manivela a la posicién
de muelle descargedo, medios accionados por el eje de me~
nivela para cerrar los contactos al rotar el eje de mani-
vela, medios de sccionamiento manual que comprenden un
miembro de mango soportado para movimiento alrededor de
un pivote £ijo en un &ngulo menos de 1802 desde una posi-
cifén inicial, un miembro de tiro o traccidén soportado so-
bre el miembro de mango, ﬁedios de fiador sobre el eje de
manivela que cooperan an el miembro de tiro, y que al ace-
clonar el miembro de mango, el miembro de tiro en coopera-

cibén con los medios de fiador hace funcionar al eje de ma-
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nivela desde la posicidn de muelle descergedo a la posi-
cidn operante de muelle cargado.

A continuacién se describiréd el invento, & mo-
do de ejemplo, con referencia a los dibujos que se acom-
pafian, en los cuales:

Ia Pigura 1 es une vista por un extremo, con
partes recortadas y con ciertas partes omitidas, de un
disyuntor;

Lg Figura 2 es unz vista en corte tomada en
general a lo largo de la linea II-II de la Figura 1;

La Figura 3 es una vista en corte, con partes
omitidas, tomade a lo largo de la linea III-III para ilus-
trar el soporte y las posiciones de partes del disyuntor;

La Figura 4 es una vista similer a la de la Fi-
gura 3, en que se ilustraen las partes en la posicién dis-
perada;

Ia Figura 5 es una vista en corte tomada a lo
largo de la linea V-V de la Yigure 1, en que se ilustra el
mecenismo de accionamiento del mango;

La Figura 6 es una vista similar a la de la fi-
gura 5, en que se ilustra la posicién de cargar del meca-
nismo de accionamento del mango;

La Figura 7 es une vista similer g la de lag Fi-
gura 2, de parte del meamismo operante ilustrado en la Fi-

gure 2, habiéndose ilustrado las partes en la pogicidn de

x:S ;7 EZ E§ éé %3
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muelle descargado y contactos cerrados;

La Figura 8 es una vista similar a la de la Fi-
gura 7, en que se han represetado las pertes en una posi~
¢ibn de muelle descargado y contactos abiertos;

Le Figure 9 es una vista similar a la de la Fi-
gura 7, enque se han representado las partes en la posi-
cibh de muelle cargedo y contactos cerrados;

La Figura 10 es una vista en corte en que se
ilustra el soporte de las placas centrales, la leva de
cierre, el eje de manivela y el eje de disparo;

La Figura 11 es una vista en corte lateral, con
partes recortadas, en que se ilustran los medios de libe-
racién manusles;

Le Yigura 12 es una vista similer a la de la Fi-
gura 11, en que se ilustra la posicién de los medios de
liberacidn manuales accionados para liberar le leva de
cierre con los contactos en la posicién abierta;

Lo Figurs 13 es una vista similar a la de las
Figuras 11 y 12, en que se ilustra la posicién delos me-
dios de liberacién meanuales accionados, an los contactos
del disyuntor en la posicidn cerrade. Esta vista ilustra
los medios que impiden el funcionamiento de los medios de
liberacién menueles.

La Figura 14 es una viste en corte, con partes

recortadas, similaer a le de la Figura 13, en que se ilus-~

372548
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tran las partes en la posicidén abiertas

La Figura 15 es una vista similar a la de la
Figura 14, en que se ilustra una posicidn a l2 que llegan
las partes durante una operacidn de cierre manual.

La Figura 16 es una vista en corte, tomada a lo
largo de la lina XV-XV de la TPigura 1 en que se ilustra
la posicién de las partes de los medios de accionamiento
del mango en la posicidn inicial, cuando el disyuntor estd
en la posicidn abierta;

La Figura 17 es una vista similar a la de la Fi-
gura 16, en que se ilustra la posicidn de los medios de
accionamiento del mango, cuando los medios de accionamiento
del mango han sido accionados menuvalmente para mover el eje
de manivela desde la posicidn de muelle descargado, que se
vé en la Figura 16 a la posicién operante de muelle cargado
que se vé en la Figura 17;

La Figurs 18 es una vista similar a la de las Fi-
guras 16 y 17, en que se ilustra la posicidén de las partes,
a la que éstas llegan después de haber sido accionado el
disyuntor a la posicidn cerrada y mientras los medios de
accionamiento del mango estdn siendo movidos de nuevo a la
posicidn inicial; y

La Pigura 19 es una vista similar a la de las
Figuras 16-18, en que se ilustra la posicién de las par-
tes cuando el disyuntor estd en la posicidn cerrada y los

medios de accionamiento del mango han sido hechos retornar

372548



10

15

20

25

10.10.69

f

a la posicién inicial.

En lag Figuras 1 y 2 se representa un disyuntor
5 tripolar que comprende una estructura de alojamiento 7
y una estructura 9 de disyuntor soportada sobre la estruc
turae 7 de alojamiento.

La estructura de alojamiento 7 comprende una
placa 11 de base metdlica, un pr de placas laterales 13
metélicas y espacidas, sujetas a pestafias de la placa de
base 11 por medioc de pernos 15, un par de placas centra-
les metélicas espaciadas 17 sujetas a la placa de base
11, que se describirén en lo que sigue, y una estructura
de pared tresera 19.

La estructura 9 de disyuntor es une estructum
tripolar que comprende un contacto fijo 21 y un contacto
mbvil 23 para cada unidad de polo. Cada uno de los con-
tactos méviles 23 estéd soportado sobre un brazo de contac-
to conductor 25 que estd soportado pars pivotamiento so-
bre un conductor terminal 27, por medios de soporte 29. En
cadg unidad de polo, un miembro de conexidén aislante se-
parado 31 esté conectado a pivotamiento por um extremo del
mismo al brazo de contacto 25 y por el otro extremo del
mismo a une pelanca 33 que estd soldada a un eje trans-
versgl comin 35 que se extiende a través de todos los po-

los del disyuntor; y hay una palenca separada 33 para cada

! '?
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unidad de polo, soldada al eje transversal 35. En la Figurs
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1 solamente se ha representado una de las estructuras de
contacto. Las estructuras de contacto para la unidad de
polo central y para la unidad de polo de la izquierda
(Figura 1), se han omitido en el dibujo de la figura 1
para mayor claridad. Las estructuras de contacto para las
tres unidades de polo son similares.

Durante el montaje del disyuntor, los miembros
33 de palanca se sueldan primeramente al eje transversal
a intermedio 35. Iuego se situan placas de cojinete 37 so-
bre los extremos del eje transversal 35, encajando el eje
transversal dentro de aberturas en las placas de cojinete
37. Bl eje transversal 35 y las placas de cojinete 37 son
luego llevados a posicién, con el eje transversal 35 entran
do en cojinetes o ranuras abiertas por los extremos 39 en
las placas centrales 17, y las placas de cojinete 37 son
luego atornilladas, por medio de pernos 41, a las placas
laterales 13. Con el eje transversal 35 en la posicion
nontada que se vé en la Figura 1, el eje transversal 35
esta soportado a pivotamiento sobre las placas laterales
13 por medio de las placas de cojinete 37 y se provee s0-
porte de pivotamiento adicional para la parte central del
eje transversal 35, en los lados opuestos de la palanca
central 33, por medio de los cojinetes 39, abiertos por
los extremos, en las placas laterales 13. Las fuerzas que

actian sobre el eje transversal 35 por medio del mecanismo
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operante son tales que actuan hacla fuera desde las aber-
turas de los cojinetes 39, abiertos por los extremos, en
las placas centrales 17, de modo que se proporcionz al

eje transversal 35 apoyo eficaz en los cojinetes 39 de
las placas centrales 17. Con la provisidn de 1los cojine-
tes 39 abiertos por los extremos, los miembros de palan-
ca 33 pueden ser soldados al eje transversal 35 antes del
montaje del eje transversal 35, y el eje transversal 35 se
monta facilmente en la posicidn apoyada que se vé en las
Figuras 1 y 2.

Los miembros de conexidén 31, las palancas 33 y
el eje transversal o intermedio 35, son parte de un me=-
canismo 45 de cierre por muelle con energia almacenada que
es operable para cerrar los contactos 23, 21. El mecanis-
mo 45 comprende un miembro 47 de varilla articulada que
estd conectada a pivotamiento, por un extremo de la mis-
ma, & la palanca 33 de la unidad de polo central, por me-
dio de un pasador 49. La varilla articulada 47 estd co-
nectada a pivotamiento por el otro extremo de la misma a
une varilla articulada 51, por medio de un pasador 53. Un
miembro de rodillo 55 esta montado sobre el pasador 53 pa-—
ra cooperar con una leva de cierre 57. La varilla articu-
lada 51 esta conectada a pivotamiento por su otro extremo
a un miembro de fiador 59, por medio de un pasador 61. El

miembro de fiador 59 estd montado para movimiento de pi-
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votamiento sobre un pivote fijo 63, gque estd soportado
sobre la placa 17 que se vé a la izquierda de la Figura
1. Las varillas articuladas 59 y 51 estan situadas en el
lado izquierdo de la placa central izquierda 17. Un mue-
lle de tensidn 64 estéd soportado por un extremo del mismo
en wn pasador fijo 65, y estd conectado operativamente
al pasador 61 por el otro extremo del mismo, a fin de
reponer la transmisidén articulada a continuacidén de una
operacién de disparo, de la manera gue se describird en
1o que sigue. En las Figuras 3 y 4 el miembro de fiador
59 se aplica a2 un eje de disparo 69, que es una varilla
con una parte entallada 71 cerca de donde el fiador 59
se aplica a la periferia del eje de disparo 69. La parte
entallada 71 estd provista de modo que cuando se hace ro-
tar el eje de disparo 69 en sentido a izgquierdas, desgde
la posicidén de la figura 3 a la posicidén de la Figura 4,
el miembro de fiador 59 quedard libre para moverse a la
posicidn disparada que se vé en la FPigura 4.

Con referencia a las Tiguras 1 y 10, un cojine-
te 73 de apoyo del eje de disparo es montado entre las
placag centrales 77 durante la operacidn de montaje del
disyuntor. Con el cojinete 73 en posicidn, el eje de dis-
paro 69 es movido a la posicidn apoyada sobre el cojine~
te 73, y luego un miembro 75 de cojinete de apoyo en vo-

ladizo es movido a posicién para proporcionar un apoyo en

379546
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voladizo para el otro extremo del eje de disparo 69. EL
cojinete 75 de apoyo en voladizo es luego sujetado, en
la posicibn montada que se vé en la Figura 10, por medios
de sujecidén 77. Estando montado el miembro de fiador 59
en el exterior de una de las placas centrales 17 para
aplicacion al eje de disparo 69 en una parte proxima a
un extremo del eje de disparo, la carga del fiador esta
gsoportada principalmente por el cojinete 73 de soporte del
eje de disparo. Esta construccidén reduce las cargas de
flexidn sobre el eje de disparo 69 y proporciona un So-
porte de cojinete eficaz, que es de montaje relativamente
facil.

La leva de cieme 57 comprende un par de placas
de leva gemelas 81 y una placa espaciadora central 83. La
placa espaciadora central 83 no llena el espacio entre las
placag de leva gemelas 81 y un miembro 85 de fiador de ro-

dillo estd soportado para rotacidn sobre las placas geme-
las 81 entre las placas de leva gemelas 81. ELl miembro de
leva 57 esta sujeto de modo fijo a un eje de manivela 87
que estd soportado para rotacién sobre un par de cojinetes
89, que estan sujetos de modo fijo a las placas centrales
7 en abertﬁras en las placas centrales 17. Miembros 91 de
espaciamiento tubulares estan soportados sobre el eje de
menivela 87. Un par de brazos de manivela 93 (Figurai)

estén montados de modo fijo sobre el eje de manivela 87,

A 4
[ S
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proximos 2 los extremos opuestos del eje de manivela 87.
Un miembro de trinquete 95 (Pigura 1) esta sujeto de mo~
do fijo al eje de manivela 87, y una uiia 96 estd soporta-
da sobre una placa central, bara cooperar con el tringue-
te 95. Un miembro 97 de muelle de tension separado esta
conectado operativamente, por un extremo del mismo, a
cada uno de los brazos de manivela 93. Cada unoc de los
miembros de muelle 97 esta conectado, por el otro extre~
mo del mismo, a un pasador 99 que estd sujeto 2 las pla-
cas centrales 17.

Se ha provisto un mecanismo 105 de accionamien—
to del mango para cargar manualmente los muelles de cie-
rre 97. El mecanismo 105 de accionamiento del mango aceio-
ha 2 un miembro de manvela 107 que estd wnido de modo fi-
Jo al eje de manvela 87. Una placa 109 de soporte de for-
me de U estd montada sobre la placa de base 11 mediante
pernos 111. Un miembro 113 de forma de U estd montado &
pivotamiento sobre un pasador 115 entre las patas opues-
tas de la placa de soporte 109. El miembro 113 esta car-
gado por muelle en sentido a drechas (Figuras 5 y 6) por
medio de un muelle de torsidén 117. El muelle de torsiénm
117, el cual esta enrollado alrededor del pasador de
pivote 115, se aplica a un pasador 119 en el soporte fi-
jo 109 y a un pasador 121 en el miembro 113, para propor-

cionar la carga. El miembro 113 de forma de U ests provig-
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o0 de una prologacion 123 gque recibe una varilla 125 de
mango. Un miembro 129 de gancho, de forma de U esta so-
portado a pivotamiento sobre y entre las patas del miem
bro 113, por medio de un pasador 131. El miembro 129 es-
té cargado en sentido a derechas (Figuras 5 y 6) alrede-

dor del pasador 131, por medio de un muelle de torsion 133

. que se aplica al miembro 129 por un extremo del mismo y al

pasador 121 por el otro extremo del mismo. Un pasada 135
esta soportado de modo fijo entre las patas del miembro
129 de gancho de forma de U, para aplicacioén a la manive-
1a 107 en una parte de géncho 13( de la manivela 107, du-
rante el funcionamiento, de preferencia mediante el meca-
nismo 105 de accionamiento del mago. Con referencia a la
Figura 2, un miembro de fiador 138 esta montado a pivota~
miento sobre un pasador 139, entre lag placas centrales
17, y cargado en sentido a derechas a la posicion de rete-
nida por medio de un muelle de torsion 140. En la posicidn
de retenida, el miembro de fiador 138 se aplica al rodillo
85 para retener la leva de cierre 57 y el eje de ranivela
87, para evitar movimiento en sentido a izquierdas de la
leva de cierre 57 y del eje de manivela Y7.

El miembro de leva 57 comprende una superfi-
cie de leva que coopera con el rodillo 55 y tiene tres
partes de superficie continuas gno representadas) que €00~

peran con el rodillo 55. Una parte de superficie de radio

372546
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fijo se aplica sl rodillo 55, y la superficie de leva eg-
ta conformada para proporcionar une parte de superiicie

de restablecimiento o reposicion y una parte de superficie
de cierre. La parte de superficie de radio fijo de la le-
va 57 se aplica al rodillo 55 para situar la varilla ar—
ticulada 47, que opera a traves de la palanca 33 de la
unidad de polo central, para mantener al eje transversal
35 en la posicidn cerrada, para mantener con ello los itres
brazos de contacto 25 de las fres unidades de polo en la
posieibn cerrada. La varilla articulads 47 mantendrd los
contactos 25 en la posicidén cerrada a través de la varilla
articulada 245, por medio del fiador 253 (figuras 14 y 15)
yue estd retenido en la posicidn de reposicidn, por medio
del eje de disparo 69. EL eje de disparo 69 puede ser pi-
votado manualmente a la posicidn abierta por accionamiento
menual de una palenca de disparo 231, o bien puede ser he-
cho funcionar automidticamente a la posicidn abierta median-
te un dispositivo de disparo electromagnético 179, el cual
es acclonado autométicamente en respuesta a una condicidn
de corriente anormal o de sobrecarga superior a un valor
predeterminado, para hacer rotar al eje de disparo 69 a la
posicidn abierta. Al producirse movimiento del eje de dis-
paro 69 a la posicidn abierta, el eje de disparo es movido
para permitir que el miembro de fiador 253 se mueva en la

muesca 291 (Figuras 16 y 19), permitiendo con ello movimien—
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to de sentido a izquierdas del fiador 253 alrededor del
pivote fijo 257, para permitir con ello movimiento de la
varilla articulada 245 y de la varilla articulada 47 a una
posicion replegada. Por tanto, al tener lugar movimiento

5 del eje de disparo 69 a la posicidn abierta, el eje trans—
versal o intermedio 35 se mueve en sentido a derechas pa-
ra llevar a los brazos de contacto a la posicidn abierta.
Ias varillas articuladas 47 y 245 se repliegan, moviéndo-
se el pivote 253 y el rodillo 55 haciz abajo, durante una

10 operacion de disparo o apertura.

El disyuntor se ha ilusirado en la Figura 2 en
la posicidén de contactos abiertos, con los muelles de cie-
rre 97 de energla almacenada en la condicidn de cargados.
El pasador 94 de soporte de muelle, del extremo mévil del

15 muelle de tensidn 97, estd por debajo de una linea que pa-
sa a través del centro del soporte 99 de muelle y del cen-
tro del eje de manivela, de modo gue los muelles 97 de ten-
8idn cargados operan para cargar al eje de manivela 87 en
gentido & izquierdas. El movimiento a izquierdas del eje

20 de manivela 87 es impedido por la aplicacidn del miembro
de fiador 138 con el rodillo de fiador 85, que esta mon-
tado sobre la leva de cierre 57. El miembro de fiador 138
es accionado menualmente a la posicidn de zafado, por ac-—
cionamiento de los medios de cierre 139 (Figuras 2 y 11-13).

25 Los medios de cierre 139 comprenden un miembro de cierre

bR
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operable manualmente 141, que estd soportado a pivota-
miento entre las placas centrales 17 sobre un pasador
143 y cargado en sentido a izguierdas por medio de un
muelle de torsidn 145. Un miembro largado 147 estd mon-
tado & pivotamiento, entre los extremos del mismo, so-
bre el miembro 141 por medio de un pasador 149, Una pa-
lanca acodada 151 estd montada a pivotamiento entre las
placas centrales 17 sobre un pasador 153. En la Figura
11, una pata de la palanca acodada 151 estd situada fren-
te al extremo inferior del miembro 147, y la otra pata
esté situada frente a una superficie 155 del miembro de
fiador 138. Un miembro de brazo alargado 157 estd conec—
tedo por un extremo del mismo al pasador 47 (Figura 2).
Un miembro de rodillo o fulero 161 (Figura 11), en el otro
extremo del miembro 157, se desplaza en uma ranure 163
en una de las placas centrales 17.

Durante el montaje del disyuntor, el cojinete
73 del eje de disparo (Figura 10), los cojinetes 89, el
eje de manivela 87, la leva de cierre 57y €l miembro de
fiador 141, el fiador 59 (Figuras 3 y 4) y los medios
cierre 139 (Piguras 11-13) son montados en las placas cen-
trales 17, las cuales son unidas mediante pernos en una
relacidn de paralelismo y espaciamiento fijo contra tres
blogues de soporte y espaciamiento 167 (Figuras 2 y 10).

En la PFigura 10 se usan miembros de perno 169 para ator-



nillar las placas centrales 17 contra los blogues de so—

porte y espaciamiento 167. Ademas de tener aberturas trans-

vergsales para recibir los pernos 169, céda uno de los blo-

gues 167 de soporte y espaciamiento esté provisio de una
5 abertura vertical roscada interidrmente para recibir un

perno 171. Asi, cuando se desean montar las placas cen—

trales 17, juntamente con las partes soportadas por las

placas centrales 17, sobre la estructura de alojamiento,

ge llevan las placas centrales 17 y los b;Oques de sopor-
10 te y espaciamiento 167 a la posicién que se vé en las

Figuras 2 y 10, y se enrosca un pernc separado 171 en

la aberture roscada interiormente en cada uno de los blo-

ques de soporte y espaciamiento 167, para soportar con

ello de modo fijo las placas centrales 17 sobre la placa
15 de base 11.

El disyuntor se ha representado en la Figura

2 en la posicion de contactos abiertos, con los muelles

97 de cierre, de energile almacenada, cargados y con el

tiador 138 en aplicacidn con el fiador 85 de rodillo pa-
20 ra retener el eje de manivela 87 en la posicidn reteni~

da. El rodillo 55 estd situado en una depresitn 174 de

lae superficie de la leva de cierre 57. Cuando se desea

cerrar el disyuntor, se oprime el miembro de cierre

141 de accionamiento manual desde la parte frontal del

25 disyuntor. Este movimiento hace pivotar al miembro 141

R A
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en sentido a izquierdas, alrededor del pasador 143, llevan-
do al pivote 149 y al miembro 147 hacia dentro. Cuindo los
contactos del disyuntor estdn en la posicidn abierta, el
mienbro 157 eg mantenido a la izguierda por medio de la
palanca 33, para situar el miembro de fulcro 161 en el
extremo de la izquierda dé la ranura 163. As{, al tener
lugar movimiento hacia dentro de los miembros 141 y 147
el exiremo superior del miembro 147 se aplica al miembro
de fulcro 161, y el miembro 147 es pivotado alrededor del
pivote 149. Durante ese movimiento, el extremo inferior
del miembro 147 se aplica a la pata, en general vertieal,
de la palenca acodada 151, para pivotar la palanca aco-
dada 151 en sentido a derechas alrededor del pivote 153,
con lo cual la pata en general horizontal de le palanca
acodada 151 se aplica a la superficie 155 del fiador 138
para hacer pivotar al Tiador 138 en sentido a izquierdas
alrededor del pivote 139, para liberar con ello al rodi-
1lo 85. Los medios de cierre 139 se han representado en
la posicidn accionada, en la Pigura 12, en que el fiador
138 estd accionado a la posicidén de zafado o liberacidn.
Cuando se libera el rodillo 85, la leva de cierre 57 y

el eje de manivela 87 pueden girar libremente en sentido
a izquierdas y los muelles de cierre 97, operando sobre
los brazos de manivela 93, actuan haciendo rotar el eje

de manivela 87 desde la posicidn cargada que se ve en la
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Figura 2 a la posicion descargada que se ve en la Figu-
re 7. Con el fiador 59 en aplicacidn con eje de disparo
69 en la posicibén de retenida, para evitar movimiento en
sentido a izquierdass del fiador 59 alrededor del pivote
63, la leva de cierre 57 empujars al rodillo 55 y a la
varilla articulada 47 a la posicidén cerrada. En la Migu~
ra 7, el rodillo es movido sobre una superficie 175 de
leva de cierre de la leva de cierre 57, para empujar al
rodillo 55 y al miembro de varilla articulada 47 a la po-
gicidn cerrada. Durante ese movimiento de cierre del miem~
bro de varilla articulada 47, la palanca 33 de la unidad
de polo central es empujada en sentido a izquierdas para
hacer rotar al eje transversal 35 a la posicidn cerrada.
Al rotar el eje transversal 35 a la posicidn cerrada, las
tres palancas 33, de las tres unidades de polo son movie
das con el eje transversal a la pe®icidn cerrada, empu jan-
do a los miembros de conexidn 31 (Figufa 2) a la posicién
cerrada, para hacer pivotar con ello a los tres brazos de
contacto moéviles 25, alrededor de los medios 29 de suje-
cién de pivote, ala posicidn cerrade en que 1os contactos
23 se aplican a los contactos 21. Ese movimiento de cierre
comprime los muelles de respaldo 177 en las tres unidades
de polo. La eplicacidn de la superficie 175 de le leva de
cierre con el rodillo 55 sirve para mentener al miembro

de varilla articulada 47 en la posicidn cerrada, para man-
T9RAQ
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tener con ello al eje transversal 35 y a los contactos en
la posicidn cerrada.

Con los contactos en la posicidn cerrada y los
muelles de cierre descargados, el disyuntor estd disparado
automdticamente a posieidn abierta, en respucsta a wna con-
dicion de corriente anormal o de sobrecarga, superior a
un valor predeterminado, en cualguiera de los polos, por

funcionamiento del dispositivo de disparo 179, el cual
actua automaticamente en respuesta a una condicién de co-
rriente anormal o de sobrecarga en cualgquiers de las uni-
dades de polo para hacer rotar al eje de disparo 69 en
sentido de izquierdas desde la posicidn de retenida, que
se ve en las Figuras 3 y 7, a2 la posicién de zafado o dis-
parado, que se ve en las Figuras 4 y 8. Cuando el eje de
disparo 69 es hecho rotar en sentido a izquierdas a la po-
sicién disparado, el eje de disparo 69 se muelle para per-
mitir que el miembro de fiador 59 se mueva en la muesca
71, permitiendo con ello que el miembro de fiador 59 se
mueva en gentido a izquierdas alrededor del pivote 63, Los
muelles de contacto comprimidos 177 (Pigura 2) y un muelle
de apertura 180 (Figura 1) operan entonces para mover los
brazos de contacto 25 hacia la posicidn abierta, cuyo mo-
vimiento se produce debido a que el fvote 61 puede moverse
libremente desde la posicidn que se ve en la Figura 3 a la

posicidn que se ve en la Pigura 4, de modo que la varills

372548
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articulada 51 puede moverse & la posicién disparada, re-
plegandose las varillas articuladas 51, 47 para permitir
que la palanca 33 (Figura 2) se mueva en sentido a dere-
chaes a la posicion disparada abierta. EL movimiento del

eje de disparo 69 a la posicitn disparade permite mover-

se a los miembros 59, 51, 47 a la posicidn disparada, en
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que el rodillo 55 y la varilla articulada 47 no sujotan

ya a la palanca 33 en la posicidn cerrada, y los muelles
177, 180 (Figura 2) actlen moviendo al eje transversal 3By
& los tres brazos de contacto 25 a la posicidn disparada
abierta.

El disyuntor es a prueba de disparo por cuanto
un operario no puede sujetar manualmente el disyuntor en
posicidn cermla cuando se produce una sobrecarga en cual-
quiera de las unidades de polo.

Con el disyuntor en la posicidén disparada abiér—
ta, se repone el disyuntor y se cargan los muelles de cie-
rre 97 por accionamiento de los medios 105 de accionamien-
to manual. A fin de reponer el disyuntor y de cargar los
muelles de cierre, un operario acciona el mango 125 alre~
dedor del pivote 115 en un recorrido angular de algo més
de 902, desde la posicidn que se ve en la Figura 5 a la
posicidn que se ve en la Figura 6. El muelle 133 carga al
miembro de gancho 129 en sentido a derechas alrededor del

pivote 131, cuyo movimiento es frenado por la aplicacidn

; fang
372548
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del miembro 129 con parte del eje de manivela 87. Duran-
te la parte inicial del movimiento de carga y reposicidn
de los medios 105 de accionamiento manuales, el miembro

de gancho 129 se mueve en sentido & derechas alrededor

del pasador de pivote 131 y el pasador 135 de gancho en-
tra en la muesca 137 de la manivela 107 bajo la carga del
muelle 133. Al proseguir el movimiento de los medios 105
de accionamiento manuales, el pasador 135, que encaja en
la muesca 137, tira de la manivela 107 para hacer rotar

al eje de manivela 87 en sentido a izguierdas desde la
posicidn que se ve en la Figura 5 a la posicidn que se ve
en la Figura 6. Como puede comprenderse con referencia a
las Figuras 5 y 6, con el miembro de mango 125, 113 monta-
do para movimiento de pivotamiento alrededor del pivote
fijo 115, y con el miembro de gancho 129 montado para mo-
vimiento de pivotamiento alrededor del pasador 131 en el
miembro 113, un movimiento de algo mas de 902 del miembro
113 servird para hacer rotar la manivela 87 mds de 180%.
Durante el funcionamiento de los medios 105 de acciona-~
miento manusl, desde la posicidn que se vé en la Figura 5
a la posicidn que se vé en la Figura 6, las partes del dis-
yuntor son accionadas desde la posicidn que se ve en la
Figura 8 = la posicidén que se vé en la Figura 2. Al mover—
se el eje de manivela 87 en sentido a izquierdas (Figura

8)s el eje de manivela 1llege a un punto en gue el rodillo

179RAR
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55 se sale del extremo de la leva y entra en la depre=-
sién 174. Cuando el rodillo 55 tiene libertad para moverse
entrando en la depresidn 174,,el muelle 64 (Figuras 4 y 8)
carge al fiador 59 en sentido a derechas para mover el fia-
dor 99 a derechas a la posicidn de restablecimiento, tiran-
do de lag varillas articuladas 51, 47 y al rodillo 55 a la
posicidn de restablecimiento en que el rodillo 55 estd si-
tuado en la depresidén 174. Cuandobl miembro de fiador 59

se mueve saliendo de la muesca 71, un muelle 182 (Figura

1) actua para hacer rotar al eje de disparo 69 en sentido

a derechas, con lo que la periferia del eje de disparo

69 engancha de nuevo al miembro de fiador 59 para retener
las partes en la posicidn repuesta que se vé en la Figu-
ra 2. Al moverse el eje de ménivela 87 mas alla de la
linea de 1802 desde la posicidn que se vé en la Figura 8,
los muelles 97 sirven para cargar al eje de manivela 87

en sentido a izgquierdas y el rodillo 85 se aplica al fia-
dor 138 para retener al eje de manivela 87 en la posicidn
cargada como se vé en la Figura 2. Debido a las fuerzas

de rozamiento, los muelles 97 se encargan del conirol des-
pués de moverse el eje de manivela 87 un angulo de unos
1842 desde la posicién de la Figura 8. 5i el operario deja
ir el mango 125, el muelle 117 cargara al mango 125 de nue-
vo a la posicidn inicial que se vé en la Figura 5. En la

posicidn que se vé en la Figura 2, el disyuntor 5 estd pre-

372855
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parado para otra operacion de cierre por accionamiento
de los medios de cierre 139 (PFiguras 11-13).

Cuando el disyuntor estd en la posicidn de con-
tactos cerrados con los muelles 97 de cierre de energia
almacenada descargados (Figura 7), losfiedios de cierre
de muelle 97 pueden ser acclonados manualmente a la po-
gsicidon cargada. La leva de cierre 57 estd provista de
una superficie de leva 175 que sirve para zcionar los
contactos a la posicidn cerrada al tener lugar movimien-
to en sentido a izquierdas de la leva 57 desde la posi-
cion que se vé en la Figura 2 a la posicidn que se vé
en la PFigura 7. La leve 57 comprende una superficie de
leva 185 que es continua con la superficie de leve 175
¥y que se extiende desde donde el rodillo 55 se aplica a
la leva de cierre en torno 2l extremo de la superficie
de leva 185 justamente en el borde donde empieza la de-
presioén 181, Esa superficie 185 tiene un radio fijo desde
el eje geométrico del eje de manivela 87, de modo que al
ser hecha rotar la leva 57en sentido a izquierdss, desde
la posicidn que se vé en la Figura 7 a la posicidn que se
ve en lg Figura 9, el rodillo 55 se desplazard simplemen~-
te sobre la superficie 185 sin efectuar movimiento de la
varillae articulada 47. La superficie 185 sirve para pro-
pulsar al rodillo 55 al moverse la leva de cierre, para

permitir con ello el funcionamiento del eje de manivela

37D54AR
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¥y la carga de los muelles de cierre 97 sin afectar a la
posicion cerrada de log contactos. Asi, cuando se desea
cargar los muelles de cierre 97 con los contactos en la
posicién cerrada, se accionan los medios 105 de acciona-
miento maenual, de la misma manera que se ha descrito en
1o que antecede, para hacer rotar al eje de mmivela 87 en
gentido a izquierdas. lLag manivelas 93 se mueven mas alls
de la linea de 1842 desde la posicién que se vé en la Fi-
gura T, los muelles 97 de cierre cargados serviran para
cargar al eje de manivela 87 en sentido a izquierdas (Fi-
gura 9) y el fiador 138 se aplicard al rodillo 85 para
retener al eje de manivela 87 en la posicidn cargada.

Con las partes ilustradasen la posicidn de con-
tactos cerrados y muelle cargado que se vé en la Figura 9
puede tener lugar el siguiente orden de operaciones: Al
producirse una sobrecarga superior a un valor predeter—
minado, el dispositivo de disparo 179 sersd sccionado auto-
méticamente para hacer rotar al eje de disparo 69 desde
la posicidén de enganche que se vé en la Figura 3 a la po-
sicion disparada que se vé en la Figura 4. Esto zafa el
fiador 59 permitiendo que el fiador 59 gire en sentido a
izquierdas alrededor del pasador 63, permitiendo que las
varillas articulades 51 y 47 se replieguen, permitiendo
con ello que la planca 33 y el eje transversal 35 sean

hechos rotar en sentido a derechas para permitir el mo-

170044
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vimiento de los brazos de contacto 25 a2 la posicidn abier-
ta. Con las varillas articuladas 51, 47 replegadas, el
muelle 64 de reposicidén actuard para hacer rotar al miem—
bro de fiador 59 en sentido a derechas alrededor del pi-
vote 63 e la posicidén repuesta que se vé en la Pigura 3,
tirando del rodillo 55 a la depresidén 174 en la leva 57.
Al llegar el miembro de fiador 59 a la posicién repuesta,
el muelle 182 hara rotar al eje de disparo 69 a la posicion
repucsta que se vé en la Figura 3, para retencr de nuevo
8 las varillas articuladas 59, 51, 47 en la posicidn repues-
to. Las partes, al final de esta operacitn de disparo, es-
taréner las posiciones que se ven en la Figura 2, en que el
mecanismo estd restablecido y vuelto a retener por fiador,
¥ en que el miembro de rodillo 55 estd en la depresidn 174,
de modo que las partes estén preparadas para una operaciodn
de cierre immediata. Asi, al finalizar la operacidn de dis-
aro, cuando los muelles de cierre 97 estén cargados, un
operario puede oprimir inmediatamente el miembro 141 para
mover al fiador 138 a la posicidén de desenganche o zafado,
de la misma manera que aqui se ha deserito en 1o que ante~
cede, para liberar con ello al rodillo 85, tras lo cual se-
ra accionado el disyuntor desde la posicidn que se vé en
la Pigura 2 a la posicidn cerrada que se vé en la Figura 7,
Con las partes en la posicidn cerrada, si se produce una

sobrecarga superior al valor predeterminado en cualquiera
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de las unidades de polo, el dispositivo 179 de disparo
actuaréd automaticamente para hacer rotar al eje de dispa-
ro 79 para efectuar una operacion de disparo, tras lo
cual las partes se moveréan a la posicion que se vé en la
Figura 8. Serd necesaria otra operacién de los medios
105 de accionamiento manual a fin de cargar los muelles
de cierre 97 para preparar una operacidn de cierre. Asi,
cuando el disyuntor estd en la posicidén de contactos ce-
rrados y muelle: cargado que se vé en la Figura 9, el dis-~
yuntor puede ser disparado y luego cerrado y vuelto de
nuevo a disparar en una sucesion rapida de operaciones.
Cuando el disyuntor esta en la posicidén de con-
tactos cerrados, y los muelles de cierre 97 estan en la
condicién de cargados, los medios de cierre 139 son he-
chos automaticamente ineficaces, de modo que la depresién
del miembro de cierre 141 no hara moverse al fiador 139
a la pogicidén de desenganche o zafado. Asi, esos medios
de enclavamiento sirven para que los muelles 97 de cie-
rre cargados no sean descargados cuando los contactos es-
tan en la posicién cerrada, cuya accidén de descarga po-
drie dafiar piezas. Cuando el disyuntor estd en la posi-
cidén de contactos cerrados, la varilla articulada 157 si-
tha al miembro fulero 161 en el extremo de la derecha de
la ranura 163, donde el miembro 161 estd apartado, de mo-

do que no actuara como fulcro en la palanca 147 cuando

372546
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gse oprime el miembro 141. Asi, cuando se oprime el miembro
de cierre 141 a la posicidn yue se vé en la Figura 13, ¥y
los conﬁactos estdn en la posicidén cerrada, el pasador 149
de soporte de pivote de la palanca 147 se moverd a la de-
recha, y la parte superior de la palanca 147 queda libre

para moverse a la derecha, de modo que esa depresidn no

. servirg para mover la palenca acodada 151 en sentido a

derechas de desenganche. El miembro de cierre 141 estd
en la posicidn oprimida y la palanca acodada 151 no ha
sido pivotada a derechas, de modo que el fiador 138 no ha
gido accionado a la posicion de zafado o desenganche. Asi,
los medios de cierre 139 son hechos automaticamente ine-
ficaces, de tal modo que cuando se oprime el miembro de
cierre, con el disyuntor en la posicion de contactos ce-
rrados y los muelles de cierre cargados, esa depresion no
zafara al fiador 138 de cierre. Cuando se observa que la
depresion manual del miembro de clerre 141 ha sido hecha
ineficaz, el operador podra determinal técilmente que los
contactos estéan ya en la posicidn cerrada y los muelles
de cierre cargados no serén dcscargados, con una accidn de
descarga que podria dafiar las piezas.

Por otra parte, el disyuntor puede ser cerrado
con una sola carrera o recorrido cuando el eje de manive-
la alcanza una posicién de accionamiento por mﬁelle. En

una forma muy ligeramente modificada, como la representa-

- : ,i,':i‘
- 28 -:5 35 ?3 E% 1)

Lot
P



10

15

20

25

10.10.69

da en las FPiguras 14 a 19, se ha representado un miembro
287 de accionamiento manual en la posicidén inicial en I
Figura 16 con el disyuntor en la posicidn abierta, como
se ha indic;do mediante el pasador 247 de pivote. EL pa-
gsador 247 de pivote se extiende desde las varillas arti-
culadas 245 y 241 para cooperar con un enclavamiento 319.
Cuando se desea cerrar el disyuntor, se acciona el mango
307 de accionamiento para pivotar al miembro 295, suscep-
tible de accionamiento manual 'en sentido a izquierda. Un
miembro 309 de tiro tiene una superficie 335 que descansa
sobre un espaciador 337 para limitar el movimiento en
sentido a derechas del miembro de tiro 309 alrededor del
pivote 311 cuando el miembro 295 estéd en la posicidn ini-
cial que se vé en la Tigura 16. La superficie inferior
del miembro de tiro 295 estd formada con una depresidn

en 336 (que se vé en la Figura 17) adyacente a la su~-
perficie 335. Durante aproximedamente los primeros 82 de
movimiento angular del miembro 295 desde la posicidn ini-
cial que se vé en la Figura 16, la depresién 336 se move-
74 contra el espaciador 337, permitiendo yue el miembro de
tiro 309 se mueva en gentido a derechas sobre el pivote
311, bajo la carga del muelle 313, durante cuyo movimien-
to el pasador 315 se moveréd a la posicidén de capturado en
1la muesca 291 de la manivela 289, y &l proseguir el movi-

miento angular del miembro 295 el pasador 315 tirarsd de
57?Fﬂ%
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la manivela 289 en sentido a izquierdas. Los primeros

82 de desplazamiento angular relativamente sin restric-
ciones del miembro 295 permiten 2l operador situar fé-
cilmente 1a.vari11a 307 del mango en una posicidn libre
alejada de la parte delantera del disyuntor, antes de que
el operador deba trabajar para cargar los muelles 277.
Ia configuracién geométrica, la construceién y el sopor-
te de los miembros 295, 309, 289 son tales que un movi-
miento total de 9792 del miembro 295 alrededor del pivo-
te 297 hard rotar 187¢ al eje de manivela 273 desde la
posicién de muelle descargado que se vé en la Tigura 16,
a la posicidn operante de muelle cargado que se vé en la
Figura 17,

Durante el movimiento del eje de manivela 273
desde la posicidn de muelle descargado gque se vé en la
Pigura 16 a la posicidn operante de muelle cargado que se
vé en la Figura 17, el miembro de levae 57 es operado des-—
de la posicidn que se vé en la Figura 14 a través, y més
alld, de la posicidn que se vé en la Figura 15. El eje
de manivela 273 se mueve en sentido & izquierdas, la su-
perficie 325 de radio fijo se mueve més alléd del rodillo
249, y la superficie 327 de restablecimiento se mueve ad-
yacente al rodillo 55 gue es libre para moverse hacia la
izquisrda y hacia arriba, permitiendo que la varilla arti-

culada 245 se mueva a la posicidn de restablecimiento y

372545
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¥y permitiendo que el miembro de fiador 253 sea movido en
sentido a dercchas alrededor del pivote 257 desde la po-
sicidén disparada o abierta gque se vé en la Figura 14 a la
posicion de restablecimiento que se vé en la Figura 15 ba-
Jjo la carga del muelle de restablecimiento 259. Cuando el
miembro de fiador 253 es movido a la posicidn de resta-
blecimiento gque se vé en la Figura 15, medios de muelle

(no representados) actian automsticamente para cargar al
eje de disparo en sentido a derechas, a la posicidn de res-
tablecimiento_que se vé en la Figura 15, en que la peri-
feria del eje de disparo 69 .engancha al miembro de fiador
253 contra mbvimiento de sentido a izquierdas, para engen-
char con ello a la transmisidn articulada del disyuntor en
la posicidén de restablecimiento que se vé en la Figura 15.
Asi, al ser accionado manualmente el eje de manivela 273

en sentido a izquierdas, actia el muelle 259 de restable-
cimiento para restablecer la transmisidén articulada &l pa-
sar del rodillo 55 la superficie 327 de restablecimiento de
la leva 57. Al proseguir el movimiento en sentido a izquier-
das déd eje de manivela 273 més alld de la posicidn de res-
tablecimiento que se vé en la Figura 15, a la posicién ope-
rante de muelle cargado que se vé en la Figura 17, hard

que se muevsgle superficie 329 de leva de cierre, de la le=
va 57, adyacente al rodillo 55, y los brazos de manivela

275 serién movidos para situar los pasadores 281 de soporte
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de muelle descentrados (los brazos de manivela 275 seran
movidos un dngulo de mds de 1802 desde la posiciln de
muelle descargado que se vé en la Figura 14) de tal modo
que los muelles de cierre 277 actuardn para cargar el

eje de manivela 273 en sentido a izquierdas hacia la po-
gicidn cerrada. Como se ha ilustrado en la Figura1f, el
miembro 295 accionable manuvalmente ha sido girado en sen-
tido a izquierdas un angulo de 972 para hacer rotar al
eje de manivela 273 un éngulo de 1872. En un cierto punto
de rotacidén después de haber girado el eje de manivela
un dngulo de mds de 1802, y antes de que el eje de ma-
nivela haya girado un angulo de 1872, dependiendo por
ejemplo, del rozamiento de las piezas del disyuntor y de
la longitud del brazo de momento desde el éje geométri-
co del eje de manivela hasta el eje geométrico de los pa-
sadores 281 de soporte de muelle, los muelles 277 de cie-
rre serédn los predominantes para hacer rotar répidamente
al eje de manivela 273 a lzquierdas, a la gosicién de
muelle descargado y contactos cerrados. En el momento
en que el eje de manivela se haya movido lo suficiente
para hacer que los muelles de clerre 277 predominen y
desecarguen, el miembro de leva 57 ha sido movido a2 una
posicidn tal que la superficie 329 de leva de cierre es-
+4 adyacente al rodillo 55, de modo que al tener lugar

movimiento del eje de manivela 273 desde la posicion ope-

379548
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rante de muelle cargado (Figura 17) a una posicidn de
muelle descargado, la superficie 329 de leva de cierre

ge movera contra el rodillo 55 para empujar al rodillo

55 ¥y a la transmisidn articulada 245, 47 a la posicidn

de contactos cerrados. El movimiento de cierre de la va-
rilla articulada 47 actuara a través de la palanca 33 de
la unidad de polo central para mover al eje transversal
35 en sentido a izquierdas, y puesto que lag tres palan-
cas 33, para les tres unidades de polo, estan todas co-
nectadas 2l eje transversal 35, ese movimiento actuarad
simulténeamente a través de las tres palancas 31 para pi-
votar a los tres brazos de contactos 25 a la posicidn de
contactos cerrados. Cerca del final del movimiento de
cierre del miembro de leva 57, la superficie 329 de leva
de cierre se mueve mas alléd del rodillo 55 y la superfi-
cie 325 de radio fijo se mueve contra el rodillo 55. El
movimiento de la superficie 325 de leva de radio fijo con-
tra el rodillo no afectard a la posicidn cerrada de los
contactos, ya que la superficie 325 de radio fijo sirve
para impulsar al rodillo 55 sin afectar a la posicidn de
los brazos de contacto. Por tanto, el accionamiento del
mecanismo 287 de accionamiento de mango desde la posicidm
inicial que se vé en la Figura 16, en que el disyuntor
estd en la posicidn disparada o ablerta, como lo indica

el pasador 247, a la posicidn operante de muelle cargado

379546
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que se vé en la Figura 17, acciona al eje de manivela
273 para mover los brazos de manivela 275 descentrados
més alld del centro rebasando el éngulo de 1802 de des—
plazamiento del eje de manivela 273, a la posicidn ope-
g rante de muelle cargado (Figura 17) en que los muelles
de cierre 277 actuan para cargar al eje de manivela 273
en sentido a izquierdas hacia la posicidén de muelle des-
cargado. Durante el movimiento del eje de manivela 273
desde la posicidn de muelle descargado & la posicidn ope-
10 reante de muelle cargado (Figura 17), el miembro de leva
57 es movido para mover la superficie 327 de leva de re—
posicidon més alla del rodillo 249, tras lo cual el muelle
259 sirve para reponer las varillas articuladas 47, 245 y
el fiador 253 (Figura 15) y al proseguir el movimiento del
15 eje de manivela 273 a la posicidén operante de muelle car-
gado (Figura 17) moverd a la superficie 329 de leve de cig2
rre adyacente al rodillo 55, de modo gue cuvando los mue-
lles de cierre 277 actuan para completar el recorrido de
3602 del eje de manivela 273, la superficie 329 de leva
20 de cierre se moverd contra el rodillo 55, para empujar a
los brazos de contacto 25 a la posicidén de contactos cerra-
dos.
Con el miembro de leva 57 comprendiendo las su-
perficies 325, 327, 329, puede comprendrse que si los con-

25 tactos estdn en la posicibén cerrada seria deseable evitar
i ”~
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el funcionamiento del eje de manivela 273 en los 3602 de
recorrido desde la posicion de muelle descargado y contac-
tos cerrados de nuevo a la posicioén de muelle descarga-

do y contactos cerrados, ya que tal operacion simplemente
haria volverse a cerrar los contactos, y debido a que los
contactos se abririan y se cerrarian durante tal opera-
cion. Por consiguiente, se han provisto medios de encla-
vamiento para impedir automdticamentela aplicacion operan—
te entre el miembro de gancho 309 y la manivela 289 cuando
los contactos estan en la posicidn cerrada. Un miembro

de enclavamiento rigido 119 (Figura 1) estd sujeto de

modo fijo al lado del miembro de gancho 309. El pasador

47 de pivote de articulacion de rétula entre las varillas
articuladas acodada 245, 47, se extiende hasta donde el
pasador 247 esta en la trayectoria de movimiento del miem-
bro de enclavamiento 319 cuando los contactos estan en la
posicidn cerrada. Con el pasador 247 en la posicidén de
contactos cerrados, el miembro de enclavamiento 319 des-~
cansara sobre el pasador 247 para impedir movimiento en
gentido a derechas del miembro de gancho 309 alrededor

del pivote 311, para impedir con ello la aplicacidn del
pasador 315 en la muesca 291 de la manivela 289. Asi, a
continuacidén de una operacidn de cierre del disyuntor, el
mango 307 es liberado y el muelle 299 carga al miembro

295 accionable manualmente en sentido a derechas, con lo

370546
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que el miembro de enclavamiento 319 se aplica al pasador
247 (Figura 18), y cuando el miembro 295 llege a la po-
sicién inicial que se vé en la Figura 19 el miembro de
gancho 309 es mantenido en la posicidn inoperante que se
vé en la Tigura 19. Con el miembro de gancho 309 manteni-
do en la posicidn inoperante gue se vé en la Figura 19,
una menivela de los medios 287 de accionamiento de mango
serd, ineficaz para accioner al eje de manivela 273. Cuan-
do el disyuntor estd en la posicién disparada o abierta,
el pasador 247 es dejado caer a la posicidn disparada o
abierta, para permitir con ello movimiento & derechas del
miembro de gancho 309 a la posicidn que se ve en la Fi-
gura 16, y con el miembro de gancho 309 en esa posiciédn,
un accionamiento manual del miembro 295 accionable manual-
mente serviréd para accionar al eje de manivela 273 para
cerrar con ello los contactos.

Por consiguiente, el disyuntor que comprende el
eje de manivela es accionable en un angulo de mas de 180¢
hasta unos 1872, desde una posicidn de muelle descargado'
a2 una posicién‘OPerante de muelle éa?gado, y los medios
de accionamiento manual son accionables en un éngulo de
menos de 1802, solamente hasta unos 972, para accionar al
eje de manivéla desde la posicidn de muelle descargado a
la posicidn omrante de muelle cargado. Los medios de ac-

cionamiento manual comprenden el miembro accionable manual=-

379646
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mente, soportado para movimiento alrededor del pivote
fijo, y el miembro de gancho sopo;tado para pivotamien-
0 sobre el miembro accionable manualmente, para coope-
rar con la manivela del eje de manivela para tirar del
eje de manivela desde ia posicion de muelle descargado a
la posicidn operante de muelle cargado al tener lugar
accionamiento manual del miembro accionable manualmente.
El disyuntor es un disyuntor de carrera sencilla en que,
porque el eje de manivela llega a la posicidn operante

de muelle cargado, un par de muelles de cierre, que es-
tan unidos a2l eje de manivela, son movidos mas alla del
centro de tal modo que los muelles de cierre se harép pre-
dominantes y hardn rotar al eje de manivela a la posicidn
de contactos cerrados cuando se descargan los muelles de
cierre. Un miembro de leva, que estd sujeto de modo fijo
al eje de manivela, coopera con un rodillo que estd co-
nectado al pasador de pivote de articulacidn de rdétla de
un par de varillas articuladas oP?rantes, parz empujar a
los brazos de contacto movibles a la posicidn cerrada cuan-~
do las varillas articuladas son enganchadas en una posi-
cion de restablecimiento por medios de fiador. El disyun-
tor se abre, ya sea manual 0 ya sea automaticamente, por
accionamiento de un eje de disparo que zafa el miembro

de fiador para liberar con ello las varillas articuladas
operantes, permitiendo que las varillas articuladas se

179R4A
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replieguen 2 una posiciln disparada o abierta. Estando

el disyuntor en la posicidn abierta, se cierra el dis-
yuntor mediante una carrera sencilla de los medios de
accionamiento de mango, durante cuyo movimiento el miem-
bro de leva se mueve primeramente para situar una super-
ficie de leva de reposicién adyacente al rodillo, permi-
tiendo que el rodillo se mueva a una pogicidn de reposicidn
bajo k carga de un muelle de reposicion que sirve para ac-
cionar al miembro de fiador y a las varillas articuladas,
llevandolos a una posicioén de repuesta. Al prosegﬁir el
movimiento del miembro de leva, bajo el control del movi-
miento de carrera sencilla de los medios de accionamiento
menual, se mueve el miembro de leva de t2l modo que una
superficie de leva de cierre se mueve junto al rodillo des-
pués de haber sido repuestas las trensmisiones erticuladas.
Con la superficie de leva de cierre adyacente al rodillo,
el eje de marvela se movera g una posicidn de mas alla

del centro en que los muelles de eierre cargan al eje de
manivela hacia la posicion de contactos cerrados y muelle
descargado, y los muslles de cierre actuaran de modo predo-
minante, moviendo al eje de manivela a la posicidn de con-
tactos cerrados y muelle descargado durante cuyo movimien—
t0 la superficie de leva de cierre se movera contra el ro-
dillo para actuar a tfavés de las transmisiones articula-
das retenidas por fiador para empujar los brazos de con-

370840
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tacto movibles a la posicidn de contactos cerrados. La
superficie de leva comprende una superficie de leva de
radio fijo, de modo que una vez que los contactos lle-
gan a la posicion cerrada, la superficie de leva de ra-
dio fijo servird para propulsar al rodillo, y elmovimien-
to de la leva mientras el rodillo se aplica a la super-
ficie de leva de radio fijo no afectard a la posicién ce-
rrada de los contactos. El disyuntor comprende medios de
enclavamiento mejorados que comprenden un miembro de en-—
clavamiento en el miembro de gancho que coopera con el
pasador de pivote de articulacién de rétula de las va=-
rillas articuladas acodadas para aplicacién al miembro
de enclavamiento'y para evitar aplicacidén cooperante en-
tre el miembro de gancho y la manivela cuando los con-
tactos estan en la posicidn cerrada, para evitar con ello
el accionamiento del eje de manivela cuando el disyuntor
estd en la posicidn de contacto cerrados§ muelle descar—
gado,

De lo que antecede, puede comprenderse que se
ha provisto mediante este invento un disyuntor mejorado,
con medios mejofados, para soportar y accionar las par-

tes del mecanismo disyuntor.

370540
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1.~ Un disyuntor que incluye una estructura
de alojamiento constituida por una placa de base y un
par de placas laterales espaciadas y paralelas, y un
par de placas centrales espagiadas y paralelas situa-
das entre las placas laterales, comprendiendo el dis-—
yuntor un eje transversal o intermedio alargado sobre
el cual estan nontados los contactos moéviles y acciona-
ble de modo que los contactos moviles cooperen con con=-
tactos fijos correspondientes, medios que soportan al
eje transversal pare movimiento de pivotamiento, una le-
va de cierre sobre un eje de manivela soportado entre las
placas centrales, medios de varilla articulada gque conec—
tan operativamente la leva de cierre con el eje trang-
versal y medios asociados con un par de nmuelles de cie-
rre y dispuestos para cooperar con el eje de menivela pa-
ra hacer rotar al eje de manivela desde una posicion de
muelle descargado a una posicidn de muelle cargado y,
cuando estan cargados, para liberar dichos medios de mue-
lle cargado para hacer rotar al eje de manivela a la po-
sicidn de muelle descargado, de modo que la leva de cie-
rre, al rotar el eje de manivela a la posicidn de muelle

descargado, actuando a través de los medios de varilla

379545
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varilla articulada y del eje transversal, acciona los con-
tactos moviles llevéndolos a la posicién cerrada.

2.~ Un disyuntor segun la reivindicacidn 1, que
incluye medios de fiador que comprenden un primer fiador
en la leva de cierre, un segundo fiador separado de la
leve de cierre, reteniendo los medios de fiador al eje
de manivela en la posicidn de muelle cargado y medios sus-
ceptibles de accionamiento para zafar los medios de fia-
dor con lo que los muelles de cierre descargan para hacer
rotar al eje de manivela a la posicién de muelle descar-
gado, |

3.~ Un disyuntor segun las reivindicaciones 1
6 2, en que cada wno de los muelles de cierre comprenden
un miembro de muelle soportado por un extremo del mismo
sobre un soporte fijo y unido por el otro extremo del mis-
mo al eje de manivela, siendo giratorio el eje de manive-
la en un sentido, a la posicidén de muelle cargado, para
mover los otros extremos de los muelles de cierre para
cargar con ello los muelles de cierre.

4.~ Un disyuntor segin cualquiera de las rei-
vindicaciones 1 & 3, en que se han provisto medios de co-
Jinete en cada una de las placas laterales ¥y en cada una
de las placas centrales que soportan al eje transversal,
Yy medios operantes susceptibles de accionamiento para

hacer pivotar al eje transversal sobre los medios de coji-
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nete entre una posicion abierta y une posicidn cerrada
de los cojinetes.

Je= Un disyuntor segin la reivindicaecion 4, en
que el disyuntor comprende tres unidades de polo situa-
das lado a lado, un saliente de palanca separada fija al
eje transversal en cada una de las unidades de polo,
medios que conectan operativamente cada uno de los salien-
tes de palanca sl contacto movil asociado, medios que co-~
nectan operativamente los salientes de palanca de lz uni-
dad de polo central a los medios operantes, estando si-
tuado el saliente de palanca de la unidad de polo central
dentro de la dimensidn entre las placas centrales, y es-'
tando situados cada uno de los salientes de palanca de
las dos unidades de polo exteriores dentro de una dimen-
sidn lateral entre una diferente de las placas centrales
¥ la correspondiente placa lateral,

6.~ Un disyuntor segun las reivindicaciones 4
0 5, en que los medios de cojinete en las placas centra-
les incluyen un cojinete separado abierto por los lados
en cada una de las placas centrales, que permiten movi-
miento del eje transversal dentro de los cojinetes abier-
tos por los lados en una direccidén perpendicular a la di-
reccion del alargamiento del eje geométrico del eje trans-
versal. '

7.= Un disyuntor segin cualyuiera de las reivin-

179546
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dicaciones precedentes, en gue la leva de cierre inclu-
ye un par de miembros de leva gemelos soportados de modo
tijo cada uno con respecto al otro, comprendiendo el pri-
mer Iiador un miembro de rodillo soportado entre los -
miembros de leva gemelos.

.- Un disyuntor segun la reivindicacidn 7, en
gue los miembros de leva gemelos comprenden una superfi-
cie de leva, y la transmisidn articulada incluye el miem-
bro de rodillo que se desplaza sobre la superiicie de le-
va al actuar 1a leva de 01erre, para operar a traves de
la transmlslbn articulada para empujar al contacto movil
a aplicacidn con el contacto fijo.

9.~ Un disyuntor segun la reivindicacidn 8,
que incluye medios de cierre de energia almacenada dis-
puestos para accionar el contacto mdévil entre posicio-~
nes cerrade y ahkerta.

10.~ Un disyuntor segun la reivindicacioén 9,
en el cual hay provisto un miembro de fulecro gue se apli-
ca a un miembro de palanca elargada por un extremo del
mismo, moviendose él miembro de palanca alrededor del
miembro de fulcro de tal modo Jque el otro extremo del
mismo actua para zatar ldsnndios de fisdor y, cuando di-
chos contactos estan en la yosicién cerrada, el miembro
de fulero estd en la posicidn inoperante, de tal modo

que el miembro de palanca no es accionado para zafar los

~
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medios de fiador cuando se acciona el miembro de cierre
a la pogicibn de cirre.

11.~ Un disyuntor que incluye un mecanismo de
clerre por muelle dispuesto para cerrar un psr de contac—
tos, constituido por medios\de muelle de cierre conectados
2 un eje de manivela adaptado para rotacidn alrededor de
un pivote fijo en un giro de mas de 1802, desde une posi-
citn de muelle descargado a una posicidén operante de mue-
lle cargado, para cargar los medios de muelle de cierre ¥y
para sitvar el eje de manivela y los medios de muelle de
cierre cargados mds alld del centro de modo que los medios
de muelle de cierre cargados cargan al eje de manivela en
el sentido de accionamiento hacia la posicidn de muelle des-
cargado, siendo liberados los medios de muelle de cierre
cargados para hacer rotar al eje de manivela a la posicidn
de muelleldescérgado, medios accionados por eléje de mani-
vela para cerrar los contactos al tener lugar rotacidén del
eje de manivels, medios de accionemiento manual que com-
prenden un miembro de mango, soportado pera movimiento al-
rededor de un pivote fijo en un recorrido angular de menos
de 1802 desde uma posicién inieial, un miembro de tiro go-
portado sdre el miembro defhango, medios de fiador en el eje
de manivela gque c00perap con el miembro de tiro, y en que,
al accionar el miembro de mango, el miembro de tiro, en

cooperacidén con los medios de fiador, acciona gl eje de ma-
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nivela desde la posicién de muelle descargado a la posi-
cidn operante de muelle cargado.

12.- Un disyuntor segin la reivindicacién 11, en
que el miembro de tiro estd montado a pivotamiento en el
miembro de mango.

13.— El disyuntor segun la reivindicacidn 12,
en que un primer miembro de muelle carga al miembro de
mango en una primera direccidn a la posicidn inicial, y
unos segundos medios de muelle cargan al miembro de +tiro
en la primera direccidn a splicacidn cogerante con los
medios de fiador.

14 .- Un disyuntor segin cualouiera de las rei-
vindicaciones 11 a 13, en que el eje de manivela es gi-
ratorio en un angulo de unos 1802 a 2002 desde la posi-
cién de muelle descargado a la posicidn de muelle carga-
do, y el miembro de mango es pivotable en un recorrido an-
gular de unos 808 a 1002 para acclonar al eje de manive-
la.

15.~ Un disyuntor segin la reivindicacidh 14,
en el cual se han provisto unos medios de fiador mfable
para retener la trgnsmisién articulada en una posicion
de restablecimiento, cuyos medios de fiador, al gser zafa-
dos con los contactos en la posicién cerrada, mueven la
transmisidn articulada a una posicién plegada, y los me—

dios de muelle de apertura dispuestos para mover el brazo

[ ;
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de contacto movible a la posicién cerrada, medios de mue-
lle adaptados para accionar al brazo de contacto a la po-
sicidn ;bierta, medios de leva accionados por el eje de
menivela para efectuar la reposicidn y la nueva reten—
sidn por fiador de la transmisién articulada replegada
durante el movimiento del eje de manivela a la posicidn
de muelle cargado y en que al rotar el eje de manivela

a la posicidn de muelle descargado, los medios de leva
actian a través della transmisién articulada repuesta
para mover el brazo de contacto movible & la posicidn ce-
rrada?

16.- Un disyuntor segin la reivindicacidn 15, en
gue los medios de leva incluyen un seguidor de leva conec-
tado a la transmisidn articulada y un miembro de leva co-
nectado de modo fijo al eje de manivela, incluyendo el
miembro de leva una superficie de reposicidn, una super-
ficie de radio fijo y una superficie de cierre.

17.= Un disyuntor segin cualquiera de las rei-
vindicaciones 11 a 16, en que medios de enclavamiento son
accionables automaticamente para evitar aplicacidn coope~—
rante entre el miembro de tiro y los medios de fiador,
cuando dicha transmisidn articulade estd en la posicidn
repuesta y el disyuntor estd en‘la posicidn de muelle
descargado y contactos cerrados.

18.- Un disyuntor segim la reivindicacién 17,
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en que los medios de enclavamiento estén constituicos por
un primer miembro de enclavamiento conectado al miembro
de tiro, y un segundo miembro de enclavamiento coneciado
a la transmisidn articulada.

19.- Un disyuntador,

Tal y como se ha descrito en ls Memoria
que antecede, representado en los dibujos que se acompa-
Hlan y para los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de cuarenta y siete
hojas escritas a méquina por una sola de sus caras.

Nagrid, 5QCT1969

P.A
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