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_ menor rendimiento, limitan topes fijos, dispuestos meramentr

El invento se refiere ia un dispositvo de entrega
para las botellas, que salen resbalando en fila desde los
cajones de transporte de mdquinas limpiadoras de botellas,
que trabajan en especial continuamente, con una trayectoria
deslizante oblicua, que se extiende desde la salida de las
botellas de la mfquina haste una placa de depdsito dispuee~
ta en ol plano de la banda de transporte de sallda, con di-
visién de almacén y topes, dispuestos en el exiremo de la
trayectoria deslizante, que limitan las botellas, que se des
lizan hacia abajo, y un Srgano aﬁpujador, que mueve las bo-
tellas desde la placa de depdsito hasta colocarlas sobre la
cinte transportadora de salida.

Dispositivos de entrega, que renuncian a los me-
dios usuales para el transporte descendente dirigido de las
botellas, que salen de los cajones de transporte, por ejem-
plo, varillas recogedoras rotativas o discos de curvas, ¥y
en lugar de ello suministran las botellas colocadas libre-
mente, sin obstdculo sobre la trayectoris deslizante, en
caida libre hacia la cinta transportadore de salida, son co
nocidos por la memoriz de la patente alemana 500.190. En

estos dispositivos, adecuados pare mdquinas limpiadoras de

en la zona del extremo de la trayectorlia deslizante, el mo-
vimiento descendente de las botellas, que seguidamente lle-
gan, por la trayectoria deslizante erigida o por un drgano
empujador, que 2e hace activo, sobre lé cinta transportado~
ra de salida. Ia solicitacidén de choque nociva sobre las

botellas produclda en este sencillo principio de transporte
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por la percusién sobre loa topes fijos, se ha evitado en
dispositivos mfs desarrollados por amorbtiguacidén eldstica
de los topes fijos (memoria de patente de EE. UU. 2.681.723)
o por uns constitucidén bipartita de la trayectoria deslizan
te que, aproximadamente en el centro de la trayectoria des—
lizante, en la parte inferior oscilable, lleva adicionalmen
te topes fijos, que ocasionan el deslizamiento descendente
de las botellas en varios movimientos individuales (Patente
Federal Alemana 1,047.556).

El objeto del invento en aplicar el principlo, que :

LS

girve de base en los dispositivos de ent:ega conocidos y
que trabajan sin complicados transportadores de descenso,
en los dispositivos ds.entrega mencionados al principio, deg
$inados a mdquinas limpisdoras de alto rendimiento, asf co-
mo constituirles de manera adecuads para el rdpido tramspor
te descendente de las botellas, para que sean suficientes
para la desoargs de botellas, que tiene lugar en las mdqui-
nas de alto rendimiento en rdpida sucesién. Este objetivo
se alcanza segin los conocimientos del invento, en esencia
por rganos de tope que, adicionalmente a su determinacidén
de objeto, de smortiguar la caida de las botellas y de limi
tarla, tambidn tienen que cumplir la misién de colocar les
botellas sobre las placas de depdsito existentes en los dig
positivos de carga previstos. Unido a ello, puede conferiy
80 a los érganos de tope el ulterior objeto de efectuar el
transporte.de las botellas deade la placa de depbsito a la
ctnta de transporte de salidas, de modo que se suprimen dib
goanos adicionales de empuje de superposicién., Todos estos
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objetos se consiguen por el invento por un tope, coordinado
a cada almacén individusl, que estd dispuesto en la cara pos
terior de la trayectoria deslizante y estd provisto de una
superficie de aplicacidn que, estando conducida por enoima
de la placa de depdsito a través del plano de la trayectori
deslizante, -sobresale sblicuamente hacia arriba en el caminI
de las botellas, y contra una fuerza de frenaje puede hacer
ge descender al plano o debajo del planc de la placa, asi
como pueds volverse a colocar en el camino de law botelles.

Segin una forma de ejecucién preferida por el invento para

los dispositivos de entrega del tipo presupuesto con Srgano
geparados para corrimiento de superposicién, cada tope se

compone de un disco con seccién transversel circular, en gu
la superficie de aplicscidén, que penetra en el camino de la
botellas, estd formada por una escotadura radial en la supex
ficie de los discos. ZEn esta ejecucién, los topes coordina
dos a los almacenes individuales estdn dlspuestos giratorig
mente, a distancia de la divisién de almacén sobre un grbol
comin, que se extiende a distancia paralela a lo largo de 1

care poaterior de la trayectoris deslizante, y estén unidos

o

con éste en cada caso por un acoplamiento de movimlento trans

de frenaje actia en ello inmediatamente sobre los dostintos
topes. fa utilizacién de los topes en forma de disco seglin
el invento, hace posible renunciar a los ususles érgenos emes
pujadores de superposicidn y adscribir su misién a los topes,
de modo que el dispositivo de entrega estd ampliesmente sim-

plificado y en esencia s86lo se compone de la trayectoria des
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lizante, de los topes y de la placa de depésito. Para esta
funcién multiple de los topes en forma de disco, segin el
invento, el borde de los topes, interrumpido por la longitud
de arco de la escotadura, est{ constituido en forma de curvs
y posde en esencia la forma de una espiral arquimédica, que
se extiende desde la limitacidn delantera hasta la posterior
de ls superficie de aplicacién. Por la patente alemana
1.,081.336 se conocen Srganos de entrega en forma de discos
de curvas giratorios, que presentan un segmento para la re-
cepcién y deposicién de las botellas sobre la placa de depé
sito y otro segmento para el corrimiento superpuesio de las
botellas dapositadas.aobre la cinta transportadora de salida.
Con los topes en forma de disco segin el invento, los Srga-
noe de entrega conocidos, 8élo adecuados para la elaboracién
de un tamafio de botella, #6lo tienen en comin la constitu~
cidén en forms de curva del borde del disco para el corrimien
to de superposicién de las botellas. No existe ninguns
coincidencia mds amplia con el invento.

El invento prevé ademds que la fuerza de frenaje
actis radialmente o axilmente sobre los topes en forma de
disco. Una fuerza de frenaje, actuante radialmente, ataca
adecuadamente en el borde del disco y, segin el invento, se

produce por un perno sometido a la accidn de resorte, que

est{ dispuesto debajo de la placa de depdsito en el bastidos
de la ointa de transporte de salida y cuye presién de aprie
te es regulable a eleccién mediante un tornillo o seme janted
Segin el invento, consiste el acoplamiento, mévil transver—

salmente, de un tope en forma de disco, en une espige inség
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ta verticalmente en el €rbol y en un orificio rasgado prac-
ticado radialmente en el buje del tope, en que es mévil la
espiga con holgura radial,.

Segdin otra forma de ejecucién del invento, cada

tope puede consistir también en una palanca de un brazo,

provista de una instalacién de recuperacién o acciongble p
tel instalacién, que con un extremo, que lleva la superfici
de aplicacién, penetra en el camino de las botellas. Conjun
tamente con los restantes topes en forma de palanca de los

almacenes individuales, entonces él extremo de palanca opue

to estd apoyado oscilablemente a distancia de 1z divisién
del almacén sobre un eje comin, que se extiende s distanci#
peralela a lo largo de la cars posterior de 1a trayectoria
deslizante, influyendo la fuerza de frenaje sobre cada pa-
lanca.

Ademds el invento prevd como ventajoso apoyar os-
¢llablemente la trayectoria deslizante en un punto de giro
en o cerce del extremo de la trayectoria deslizante e_impu;
sarla mediante una transmisidn de manivela, de discos de*
curvas 0 semejante, contra una fuerza de resorte. En ello
estd adaptada la mﬁltiplicaci6ﬁ del mecanismo de regulacidn
de la traysctorias deslizante a la velocidad de avance de 1o
cajones de transporte transportados hacia la salida de botgr
llas de la mfquina. Segin otra caracterfstice de invento
se encuentra, opuestamente a la trayectoria deslizante, en
la salida de botellas de la mdquina, un rodillo, que Be.BX-
tiende a través de la anchura de la trayectoria deslizante

y oscilasble alrededor de un punto de giro, cuya distancia
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a la trayectoria deslizante es ajustable al didmetro de las
botellas que en cada caso deben elaborarse. Adecuadamente
es impulsable el rodillo.con una velocidad periférica, que
sobrepasa la velo;idad de avance de los cajones de transpor
te, de modo que el mismo lleva a aplicarse a la traysctoris
deslizante las botellas colocadas en las celdas de los ca-
jones.

En el dibujo se represents un sjemplo de ejecucids

14

del objeto del invento, y esto en la forms de construccién
de una entrega con topes constituidos en forma de curvas pa
ra el empuje de superposicién simultdnea de las botellas de
positadas sobre la cinte transportadora de salida. Muestran

38 fig. 1, el dispositivo de entrege, en vieta de
perspectiva,

la fig. 2, el dispositivo de entrega en ﬁha gecCe
cién longitudinal,

la fig. 3, el dispositivo de entrega en otra vig-
ta de Beccién con disposicién y apoyo de la trayectaria deg|
lizante y un rodillo guisdor.

El dispositivo de entrega es parte componente de
una mdquina limiiadora'de botellas, equipada con cadenas

transporte fijados a las mismas y estd dispuesto en su lado
de entrega, por debsjo de una salida 12 de botellas. A Ssta
conduce una parrilla rozante 14, sobre la que estdn asegura

das las botellas colovadas en las celdas 13 de loes cajones

o

de transporte 11 con el fondo y estdn aseguradas hacia abdjf

contra su caida fuera. Ia parrilla 14 posée un extremo 27
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regulable longlitudinalmente.

El dispositivo de entrega consiste esencialmente
en una treyeotoria deslizante 15 oblicua, proviste de varios
almacenes 16 individuales, en topes 18 en forma de discos,
coordinados & los almacenss 16 y apoyados sobre un drbol
comin 17 y en una placa 19 de depésito, dispussta en el pla
no de una cinta 20 transportadora de salida.

Los almacenes 16 individuales de la trayectoria
deslizante 15 oblicua, que conduce desde la salids 12 de
botellas hesta la placa 19 de depdesito, estdn adaptados a
la distancia de divisién de las celdas 13 para botellas y
formados por paredes verticales 21 paraleles. Estas se ex-—
tienden desde la place de depdsito 19 hasta cerca del extre)
mo superior de la trayectoria deslizante gque, como muestra
la fig. 3, limita la salida 12 de botellas en el lado opues
t0 a la parrilla rozante 14, 27, Con el extremo inferior,
la trayectoria deslizante 15 est{ apoyada de modo oscilabl
en un punto de giro 22, Sobre la misma influyen mecanismoj
dispuestos lateralmente, que en cada caso consisten en un
disco de curvas 23 y en un rodillo 24, unido con la trayec-
toria deslizaente 15. El enlace propulsor de las partes de
transmisién 23 y 24 se mantiene por muelles de traceidn 26,
que en cada caso estdn conectados a un apoyo f£ijo 25 para
muelle y en la trayectoris deslizante 15.

Ei tope 18, coordinado & un almacén 16, posde ung
superficie &e eplicacién 30 formada por una escotadura ra-
dial en la superficie del disco y un borde de disco 31 que

presenta esencialmente la forma de una espiral arquimédica,
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que se .xtion@o desde la limitacién poaterior de la super-
ficlie de apli&acién'BO hasta eu limitacién delentera. A
través de escotaduras 32; 33 en la placa de depéeito 19 y
de la trayectoria deslizante is penetra el tope 13 con la
superficie de aplicacién 30 dirigida oblicuamente hacia arn
bae, en el camino de las botellas del almacén 16 y estd uni-

| |l

do por un acoplamiento mévil transversalmente, con el drboll
17 que se extiende a distancia paralela & lo largo del lado
posterlior de ls trayectoria deslizante., Una esplga 34, in-
serta perpendicularmente en el £rbol 17, ¥y un agujero ras-
gado 35, precticado radialmente en el buje 36 del tope, en
que'la espiga es mévil con holgura radial, forman el aco-
plamiento. Para cada tope 18 estd prevista ademds una ina-
talacidén de freno. Ia misma consiste adecuadamente en un
perno 38 apoyado horizontalmente en el bastidor 37 de la cin
ta transportadora 20 y que ataca en el borde 31 del disco.
Sobre el mismo actia una fuerza de resorte 39, que es regu-
lable mediante un tornillo 40,

El dispositivo de:entrega posde ademds un rodillo
41, dispuesto en la salida 12 de botellas. Se extiende por
la anchura de la trayectoria deslizante 15 a lo largo del
extremo 27 regulable de la parrilla 14 parz botellas y est
conectado a una propulsién no representada. Para el ajustj
de lao hendidura 12 de salida al didmetro de las botellas
que en cada caso serdn tratades, el rodillo 41 estd fijado
en medios de apoyo 42, que son oscilables alrededor de un

punto de giro 43 y son fijables con una mordaza 44. Una
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niento de la méquina a la salide 12 para botelles, resbalan

- mente en la file. ZEn le siguiente rotacidn, afectuada en

escala 45, dispuesta en los medios de apoyo 42, que indice
el respectivo didmetro de las botellas, facilita la regula-
cién del rodillo 41.

De esta estructura resulta el siguiente modo de
funcionamiento del dispositivo de entrega:

Ias botellas en las celdas 13 de los cajones de

transporte 11 suministrados desde las estaciones de trata -

con el fondo sobre la parrilla 14, 27 y el rodillo 41 que

gira en la direccién de la flecha ¢, en el slcance de la tri

yectoria deslizante 15, que bajo la accidén de los mecanismo
23, 24, adopta la posicidn de oscilacidén I mostrada en lsa

fig. 3. En esta posicién la anchura de la hendidura de se-
lida 12 es menor que el didmetro de las botellas, de modo

que éstas no salen resbalando fuera de las celdss 13 y con
el fondo siguen ampoyadas sobre el rodillo 41. Ademds mueve
el rodillo 41, que rueda con mayor velocidad periférica que
le velocidad de transporte de los cajones 11 las botellas

colocadas en las celdgs 13, contra la trayectoria deslizan-
te 15, contra la que llegan a aplicarse con la parte de su

pared, gue sobresale de las celdas 13, y se alinean exacta-

la direccién de la flecha g, de las curvas 23 de transmisié;
le trayectoria 15 deslizante ejecuta, bajo la accién de 1la
fuerza de resorte 26, un movimiento de oscilacidn en el sen
$ido de la marcha de las agujes del reloj, cuya veloaidad
corresponde aproximadamente a la velocidad de avance de los

cajones de transporte 11 y alcanza la posicién terminal III
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pasando por la posicién de oscilacidén II, que ya muestra bo
tellas parcialmente salidas, apoyadas sobre el rodillo 41

y comprimides por éste ademds contra ls trayectoris deslizan
te 15. En esta posicién, la salida 12 para botellas estd

suficlentemente abierta, de modo que las botellas en fila

ordenada salen simultdneemente de las celdas 13, y en calda
libre sobre la trayectoria deslizante 15 llegan sobre las

superficies de aplicacién 20 de los topes 18. En este tiem
po las superficies 30 adoptan la posicidén representada en lg
fig. 1 y sobresalen oblicuamente hacia arriba desde el plang
de la trayectoria deslizante en el camino de las botellas
de los distintos almacenes 16. Bajo la accidn de la energis
de calda de las botellas, gque se¢ deslizan hscia abajo, cada
tope 18, en el alcance de la holgura permitida del acopla -
miento 34, 35 mdévil transversalmente, ejecuta un movimiento
de rotacidén adicional sobre el drbol 17 circundante en lg

direccién de la flecha b, en lo que se hace activa la respeg:’
tive instglacidn de freno 38 y la botella desde la superﬂicie‘

de depésito 19, se coloca sin choque sobre la placa 19. Con
ei drbol 17 el avance de los topes 18, seguidamente se aco-
- plan renovadamente los topes 18 y prosiguen la direccién de
rotacién en el sentido de la flecha b. Ahora ataca el borde
31 en forma de espiral de cada tope 18 en la botella deéosg
tada y la mueve sobre la placa 19 encims de la cinta 20
‘transportadora de salida, que conduce la fila de botellas
seguldamente & una mdquina de tratamiento, dispuesta poste-

riormente.

de aplicacién 30, oscilade en o debajo del plano de la plecs - :
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El invento se he desorito mediante una forma de
ejeducién preferente, que estd destinade a mdquinas limpie-
doras de botellas de trabajo continuo. Sinrembargo, es evie
dente que el dispositivo de entrega descrito tambidn puede
encontrar aplicacién en mdquinas limpisdoras de conmstruccidn
discontinha, como en general el invento también es utiliza-
ble para otras formas de ejecucidn, que estén situades den-

tro del alcance de las sigulentes reivindicaciones.

Ia presente patente de invencidén, comprende las

slguientes reivindicacioness

1.~ Dispositivo de entrega de botéllaé, que salen
resbelando en fila de las cajas de transporte de ndquinas
limpiadoras de botellas, en easpecial de trabajo continuo,
con una trayectoria deslizante oblicus, que se extiende des-
de la sulide de botellas de la mdquina hasta una placa de
 depésito dispuesta en el pleno de la cinta transportadora
de salida, con divisidn de almacén y en el extremo de la
trayectoria deslizante con topes, que limitan los almacenes
individuales, y un érgano empujador, que mueve las botellas
desde la placs de depdsito hﬁcia la cinta transportadora de
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galide, caracterizado porgue el tope que limita un almacén
individual, estd apoyado oscilablemente por el lado poste-
rior de la trayectoria deslizante y estd provisto de una
superficie de aplicacidén que, estando conducida por encima
de la placa de depdsito, a travds del plano de la trayecto-
ria deslizante, penetra oblicuamente hacia arriba en el ca-
mino de las botellas y es descendible contra una fuerza de
frenaje en o debajo del plano de ls placa, asl como es recu

perable al camino de las botellas.

2.~ Dispositivo segin la reivindicacién 1, carac-
terizedo porque el tope consiste en un disco con seccidn
transverssl circular, en el que la superficie de aplicacién
que penetrs en el camino de las botellas, est{ formada por
una escotadura radial en la superficie del disco y porque
los topes de los almacenes individuales, a la distancia de
la divisién de almacenes, estdn dispuestos giratoriamente
sobre un 4rbol comin, que se ext}ende & distancia paralela
a lo largo del lado posterior de la trayectoria deslizante
y estdn unidos con éste en cada caso por un acoplamiento
mévil transversalmente, que forma la instalacidn de recupe-
raciGn; actuando la fuerza de frenaje inmediatamente sobre

los distintos discose.

_ 3.~ Dispositivo segin las reivindicaciones 1y 2,
caracterizado porque el borde interrumpiso por la longitud

de arco de la escotadura, de un tope en forma de disco, po-

y
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sdo la forme de una espiral arquimédica, que se extiende
degde la limitacidén delanters hasta la posterior de la su~-
perficie de aplicacién.

4.- Dispositivo segin las reivindicaciones 1 a 3,
caracterizado porque la fuerzs de frenaje actia radial o

axilmente sobre el tope en forma de disco.

5.~ Dispositivo segin la reivindicacidén 4, carac—
terizado porgque una fuerza de frenaje, actuante radialmen -
te sobre el tope, ataca en el borde del disco y se produve
por un perno sometido a accién de resorte, que estd apoya-
do por debajo de la placa de depésito en el bastidor de la
cinta transportadora y cuya presidn de apriete es regulable
s eleccidn mediante un tornillo o andlogo.

6.~ Dispositivo segin la reivindicacién 2, carac-
terizado porgue el scoplamiento mévil transversalmente de
un tope en forma de disco se compone de una espiga inserte
verticalmente en el {rbol y en un orificio rasgado practi-
cado radialmente en el buje del tope, en que es mévil la
eapiga con holgura radial.

7.~ Dispositivo segin le reivindicacidén 1, carac—
terizado porque el tope se compone de una palanca de un
brazo, provista de una instalacién de recuperacidn o accip
nsble por tal instalacién, que con un extremo soportador

de ls superficie de aplioacién, penetra en el camino de lag
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cidn estd adapteda a la velocidad de avance de los cajones

botellas, y con el otro extremo, junto con los restantes
topes de los slmacenes individuales, a la distancia de la
divieién de almacenes, estd apoyado oscilablemente sobre un
eje comin, que se extiende a distancia paralela a lo largo
de la cara posterior de la trayectorias deslizante, en lo que

sobre cada palanca actda una fuerza de frenaje.

8.~ Dispositivo segin la reivindicacién 1, y una
0 varias de las reivindiocaciones precedentes, caracterizado
porque la trayectoris deslizante estd apoyada oscilablemen~—
te en un punto de giro, en o cerca del extremo inferior de
la trayectorie deslizante y es regulable mediante una trans
nisién de manivela, de discos de curvas o semejantes, en

antagonismo a una fuerza de resorte.

9.~ Dispositivo segin la reivindicacién 8, carac—
terizado porque la multiplicacién del mecenismo de regula-

de transporte, transportados hacis la salida de botellas
de la mdquina.

10.~ Dispositivo segin las reivindicaciones 1 y 8
caracterizado porque frente a la trayectoria deslizante,
en la selida de botellas de la mdquina, estd situado un ro-
dillo oscilable, que se extiende o través de la anchura de
la trayectoria deslizante y que puede oscilar alrededor de
wn punfo de giro, cuya distancia respecto a la trayectoria

deslizante es ajustable al didmeiro de las botellas, que
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deban elahorarse en cadsa casO.

11.~ Dispositivo segin la reivindicacién 10, ca -
recterizado porque el rodillo es propulsable con una veloci
dad periférica que sobrepasa la velocidad de avance de los
cajones de transporte y, por su parte, lleva a su aplicacidn
contra la trayectopia deslizante, las botellas situadas en

las celdas de los cajones.
12.~ "Dispositivo de entrega de botellas'.

Segzin se describe y reivindica en la presente me
moria descriptive y se ilustra con las figuras adjuntas,

cuyo texto consta de quince hojas foliadas y escritas a md-

0CT 1959
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