
!

i

Memoria descriptivai.Hv. 3  7 1
1

42.858:*
U.S. Ser na 737.712
Belk !
File: SJ 4450
"Fruit Connting 
machine" :

:3ECC(ON TECN -CA f 
a.ASMCAOONi.r.. í

para :oücitar PATENTE DE INVENCION

SUBCLASE^. f

por 20 año$

¡a nombre de EMC CORPORATION

¡entidad / de nacionaMdad norteamericana!

¡con domícüío en 1105 Coleman Avenue, San Josá, California, 
¡ Estados Unidos de America.

¡pon "UNA MAQUINA DE CONTAR FRUTOS" (Clase Internacional 
' A23n g06m)

t

19 . 11.69  -  1 -

¡

ít
!
i
i!



i
!

5

10

15

20

25

30

¡ Descripción de la Técnica Anterior
. Las frutas cítricas, tales como las naranjas y
¡ los pomelos, se embalan corrientemente en bolsas u otros .
. recipientes contándolas después de haber pasado a través 
! de una operación previa de clasificación por tamaños. Por' 
i consiguiente, desde hace tiempo se ha venido sintiendo la 
;necesidad de una máquina que pudiera manipular una alimen- 
j tación a granel de fruta desde un transportador de clasi- 
' ficación por tamaños y contar cada fruta individual antes 
de descargarla a una bolsa o caja para envió al mercado.

¡ Algunos ejemplos de máquinas de esta naturaleza que se han 
'usado en la industria de las frutas cítricas, están des- 
í critos en las patentes para los EE.UU. números 3.045910 y 
; 3.297.248 de McLeam.
; En las patente de McLeam número 3.045.910, una
'tolva o canaleta de alimentación se extiende hacia abajo 
i para distribuir fruta sobre una estructura de tambor rota­
tivo que tiene una pluralidad de receptáculos, espaciados 
[circunferenctalmente alrededor de la misma, en una serie 
:de filas desplazadas entre sí. Para cada fila se ha pro- 
- visto un interruptor de recuento de fruta, en que su brazo 
¡actuador está situado en el lado de descarga del tambor,
! y un dispositivo de temporización es. accionado en sincro- 
. nismo con el tambor para cerrar brevemente un circuito a 
un mecanismo de recuento, a través de cada uno de los in- 
¡terruptores al ser éstos excitados por una fruta a punto 
[de ser descargada. Aunque el sistema de recuento de fruta 
[básico de esta estructura funcionaba bien, se tropezó con 
¡problemas tanto en la alimentación de fruta al tambor rota- 
jtivo, como para evitar que una fruta fuese descargada desde
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!el tambor antes de ser contada.
En la patente de McLeam número 3.297.248 se des- 

'cribe una estructura que representa una mejora sobre la.
¡máquina descrita en lo que antecede. En el funcionamiento ¡
Í * i¡de la máquina descrita en esa patente, se entrega primera­
mente la fruta a una pluralidad de transportadores de ali­
mentación que se extienden hacia abajo, que proporcionan . 
una serie de vías paralelas de fila única, luego se trans­
fiere directamente desde los transportadores de alimenta­
ción a una pluralidad de transportadores de temporización 
que se extienden hacia arriba los cuales espacian la fru- 

. ta uniformemente; y finalmente se dirigen más allá de una 
serie de brazos actuadores alineados que preacondicionan 
los interruptores de fruta que son sucesivamente excitados 
por un mecanismo de temporización y que sirven para contar: 
¡cada fruta que es descargada desde la máquina, de una mane- 
¡ra similar en general a la descrita en la anteriormente ci­
tada patente de McLeam. Aunque la estrcutura mejorada re-; 
solvió el problema de la descarga prematura de fruta desde 
los transportadores de tempoyización, la alimentación de ' 
la fruta a esos transportadores siguió planteando un proble­
ma, en particular cuando se usaba una máquina para manipu-: 
lar fruta de tamaños muy diferentes. Por ejemplo, cuando ' 
las vías para entregar la fruta hacia abajo al transporta­
dor de temporización están construidas para manipular los 
tamaños más grandes de pomelos (de aproximadamente 12,5 cm. 
ó 15 cm de diámetro), son evidentemente demasiado anchas 
:para manipular las naranjas muy pequeñas o mandarinas que 
pueden tener tan sólo 5 cm de diámetro, o menos. Con la fru- 
i ta más pequeña, puede apreciarse fácilmente que la fruta ! 
i puede pasar en relación de lado a lado en una vía de ali-}
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i tacion única, y que la máquina saltará por tanto fruta sin 
! contarla. Para contrarrestar este tendencia, una solución 
' que se ha puesto en práctica con la máquina de McLeam me- 
¡ jorada, consiste en la provisión de una serie de diviso- - !
i res de superposición o tiras de relleno que pueden ser sitúa- }
-das en las vías de modo que disminuyan sus anchuras efica­
ces e impidan que los tamaños más pequeños de fruta se des- 
' vien de la disposición en una fila única al ser alimenta­
dos a los transportadores de recuento. Se apreciará íácil- 
!mente, sin embargo, que esas tiras de relleno sueltas es-*
;tán expuestas a flexión y desalineación cuando son sitúa-- 
das en la máquina y retiradas de la misma durante las di­
versas pasadas de tratamiento de fruta. Además, el tiempo i
que se consume en la colocación en posición de esas tiras 
¡en las posiciones apropiadas, es excesivo y disminuye el 
'rendimiento total del aparato.
¡Resumen del Invento
' El aparato de recuento de fruta del presente in-
,vento es similar, en lincas generales, al descrito en la 
¡antes mencionada patente de McLeam número 3.297.248. Se 
¡han provisto una pluralidad de vías de alimentación que se ' 
¡extienden hacia ahajo, para transportar fruta desde un trans­
portador horizontal a una pluralidad de transportadores de 
,temporización que se extienden hacia arriba, los cuales' 
mueven la fruta o posiciones espaciadas uniformemente y 
¡la dirigen más allá de brazos actuadores de interruptores i
¡de fruta. En el caso del presente invento, sin embargo, se 
han provisto divisores de vias especiales entre las vías !
de alimentación de fruta que se extienden hacia abajo. Esost
¡divisores de vias pueden ser hechos rotar des una primera .

$¡i
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! posición, en que proporcionan vías de fruta relativamente!
!anchas, a una segunda posición en que las vías de fruta ¡ 
i son relativamente estrechas, y esa rotación de los divi30- 
¡res de vías puede ser efectuada rápida y fácilmente por 
; el operario encargado de la máquina de recuento de fruta.i 
' Para ayudar más a la alimentación de la fruta a¡
i los transportadores de temporización, los transportadores 
de alimentación que se extienden hacia ahajo están provis­
tos de correas que son accionadas en dirección inversa a l ,
!flujo de fruta, para contribuir a mantener la fruta en una 
fila en la vía. Además se ha provisto un miembro de puerta 
¡ajustable en el extremo de entrada de las vías de alimen-;
'tación de fruta, de modo que solamente pueda ser alimenta- 
¡da una capa de fruta a las vías desde el transportador ho- 
rozontal.
¡ Los divisores de vías especiales y los transpor-
Itadores de alimentación y puertas asociados proporcionan ' 
¡medios para hacer que la maquinaria de recuento de fruta ; 
j del presente invento sea versátil y fácilmente adaptable - 
}a los diferentes tamaños y variedades de fruta, sin nece-' 
isidad de operaciones manuales que llevan tiempo. Además, !t̂ ,;los dispositivos propuestos son, a la vez, de construcción
¡sencilla ( y por tanto económica) y sumamente eficaces en 
¡funcionamiento, como se verá claramente de la descripcióni!¡que sigue:
¡BREVE Descripción de los Dibujos
! La figura 1 es un corte longitudinal a travás de¡
¡una máquina de recuento de fruta que incorpora el aparato ; 
¡del presente invento.
¡ La figura 2 es un alzado lateral, parcial, toma-
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! do a lo largo de la linea 2-2 y en que se ilustra la colo-i !
! cación en posición de las levas de temporisación y de sus 
i interruptores de temprización asociados.
; La figura 3 es un corte horizontal dado a lo lar-
' go de la linea 3-3 de la figura 1, pero en que se ilustra
- la máquina sin la fruta en la misma, y con partes de la
- máquina recortadas para mayor claridad.

La figura 4 es un corte transversal a travos de 
; las vías de alimentación de fruta, dado a lo largo de la 
¡linea 4-4 de la figura 1, habiéndose representado en li- .
 ̂neas de trazos las posiciones alternas de los divisores 
; de vías.
; La figura 5 es una perspectiva de uno de los di-
' visores de vías representados en la figura 4.
! La figura 6 es una perspectiva isométrica de los
! extremos delanteros de o más inferiores de los divisores 
' de vías, que ilustra en particular la estructura de cone- 
: xión que proporciona su movimiento conjunto. .
i La figura 7 es un diagrama esquemático del cir-,
¡ cuito eléctrico para la máquina de recuento de fruta ilus- 
; trada en la figura 1.
'Descripción de la Realización Preferida

La máquina 10 de recuento de fruta, como se ha * 
i ilustrado en la figura 1, está dispuesta para recibir fru- 
'ta F desde una cinta transportadora 12 que se extiende ho- 
i rizontalmente, y para transportar tal fruta en disposición 
; de fila tánica en tres vías paralelas (figura 3), más allá, 
de los brazos 14 actuadores montados a pivotamiento que 

; están alineados con las vías (habiéndose ilustrado sola- 
'mente un brazo en la figura l). Las vías para fruta están

! -  6 - 37l89t
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' constituidas por dos secciones separadas de transporbador¡ 
i - una sección de transportador do alimentación que se ex-i 
! tiende hacia abajo constituida por tres juegos de cintas 
16 en V paralelas, y una sección de transportador de tem- 
;porización que se extiende hacia arriba constituida por 
¡ tres transportadores 18 empujadores de cadena sin fin, cada 
j uno de los cuales está alineado, extremo con extremo, con'
:uno de loa juegos espaciados estrechamente de cintas trans­
portadoras. Las patillas o empujadores 19 en los transpor- 
;tadores 18 de temporización de fruta están situados en re­
lación al tresbolillo, como se ha ilustrado en la figura ¡ 
¡3, de modo que la fruta será descargada desde la máquina 
i con intervalos de tiempo espaciados uniformemente. Por con­
si,guíente, mediante una activación temporizada de los inte- 
 ̂rruptores a los que se aplica cada uno de los brazos actua- 
¡dores 14? se recuenta cada fruta que es descargada desde 
¡la máquina.
¡ Como se aprecia mejor en la vista en planta de
,1a figura 3, la fruta F es dirigida a la máquina de contar 
:10 desde la cinta transportadora 12 por medio de gruesos 
alambres o cables 22 que están tendidos sobre la parte su­
perior de la cinta transportadora y formando un ángulo con 
,1a dirección en que circula la fruta, de modo que la fruta 
es desviada (como se ha ilustrado mediante las flechas en 
¡la figura 3) a cada una de las vías de alimentación y a 
¡las cintas transportadoras 16. Los alambres 22 presentan 
¡solamente un pequeño obstáculo para la fruta, y una fruta
puede pasar sobre un alambre si la vía de fruta que se ex­
tiende transversalmente está llena, o cuando la presión de 
la fruta que hay por detrás la empuja hacia adelante. D u - '

-  7 -
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'yante el funcionamiento de la máquina de contar, la cinta 
- transportadora 12 será normalmente accionada continuamente. 
¡Típicamente, esa cinta será un transportador usual que lle- 
jve fruta al azar desde un aparato de clasificación per ta- 
¡ maños, aguas arriba en la línea de tratamiento, 
i Se vé que la máquina 10. de contar fruta de la rea­
lización preferida del presente invento comprende un par 
¡de miembros 30 de bastidor lateral que están sujetados 
í entre sí por sus extremos delanteros mediante una placa de 
¡respaldo 32 que tiene una rampa 33 que se extiende abajo, 
í extendiéndose hacia dentro desde su borde superior para re­
cibir la fruta desde la cinta transportadora 12 y dirigir­
l a  a las cintas 16 de forma de V. Una puerta 35 está situa- 
rda de modo ajustable vertioalmente adyacente al extremo de 
¡entrada de la máquina, para limitar la altura de la fruta' 
i que pasa sobre la rampa y evitar en particular que entren - 
; en la máquina pilas de fruta de más de una capa de profun­
didad. Se vé que esa puerta comprende un miembro de tope 
36 que se extiende transversalmente a la máquina de contar 
¡por encima de la entrada de la misma y que incluye una cara 
,plana inferior 36a que se extiende paralela a la rampa, de 
¡modo que entre ellas puede pasar una sola pieza de fruta 
jde anchura máxima. Un par de montantes tubulares 38 sopor­
tan el miembro de tope a cada lado de la máquina. Los mon­
tantes están montados de modo ajustable sobre los miembros 
*30 de bastidor lateral, por medio de pasadores 40 de suel­
t a  rápida (figura 3(, los cuales están situados en un par 
¡de agujeros 41 alineados en caras opuestas de los montantes 
jy un par de agujeros 42 alineados (de los que solamente se 
¡ha representado uno en la figura 1) en los miembros 30 de 
jbastidor lateral, y en una pestaña desplazada 30a (figura 
*3) en los bordes extremos delanteros de la máquina. Qui­
tando los pasadores 40 y moviendo los montantes hacia arri-
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ba o hacia abajo, de modo que un nuevo par de agujeros 41 
I puedan ser alineados con los agujeros 42 en la estructura' 
de bastidor, se ajusta la altura del miembro de tope 36 ;

' para el tamaño particular de fruta que se está tratando*, ; 
i do modo que solamente pueda pasar una capa de fruta a la ¡ 
máquina. ¡
, Cada una de las cintas 16 de forma de V que for-r
man la sección de transportador de alimentación del apara­
to, está montada por su extremomás supsrior alrededor de ' 
una polea 50 provista de una garganta, que está sujeta a 
un eje 52 que está montado para rotación enlos lados de 
la máquina en los miembros 30 de bastidor lateral. Los ex­
tremos más inferiores de las cintas en forma de V son arras- 

'trados alrededor de poleas ranuradas 54 que están montadas 
; para rotación sobre un árbol de accionamiento 56,. que está 
¡ también sujeto para rotación entre los miembros de bastidor 
¡lateral de la máquina.Durante el funcionamiento del apara­
to, el árbol de accionamiento 56 está dispuesto para ser 
accionado continuamente por medio de un motor M montado so- 

.bre un soporte 60 que se extiende transversalmente en el 
extremo superior de la máquina (figura l), sirviendo el 
motor para comunicar movimiento a una cadena 62 de acciona­
miento, la cual es hecha pasar para alrededor de un piñón 
: 63 fijo al árbol.de accionamiento. Cada uno de los trans- 
: portadores sin fin 18 tiene su extremo más inferior monta- 
; do para rotación por medio de un piñón 67 al árbol de accio­
namiento 56, y su extremo superior montado para rotación 

¡ alrededor de un piñón 68 que está sujeto a un eje loco 69 
; que está unido para rotación a los miembros de bastidor ,
¡lateral de la máquina. El árbol de accionamiento 56 lleva'

1
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: también montado un pequeño piñón de accionamiento 70 (Fi- 
'gura 3) el cual está en aplicación de accionamiento con el 
tramo superior de una cadena 72 de accionamiento sin fin, 
¡para proporcionar potencia de accionamiento a las cintas 
¡16 de forma de Y a través del árbol superior 52. Como se 
¡ve en la figura 1, el extremo más'inferior de la cadena de
i
¡accionamiento 72 no está sujeto alrededor del árbol de accio-!
Inamiento 56, sino que está montado sobre piñones locos 74
ŷ 75 y es accionado a través del piñón de accionamiento 70,í
¡de modo que su tramo superior será movido hacia la entrada 
!de fruta cuando se hace rotar al árbol de accionamiento 56i
¡en sentido a izquierdas (como se vé en la figura l) median- 
¡te el motor M. Se verá fácilmente que esa rotación de accio- 
¡namiento en sentido a izquierdas del árbol de accionamien- 
jto 56 comunica una rotación de sentido a derechas a los 
¡transportadores de temporización 18, para mover la fruta 
¡hacia el extremo de descarga de la máquina y más allá de
¡los brazos actuadores de interrnntor 14. Mientras la fruta! !
i en los transportadores 16 de alimentación gravitará hacia 
¡abajo, hacia los transportadores de temporización, los 
¡transportadores de alimentación son realmente accionados 
'en un sentido opuesto al sentido de la circulación de fru- 
'ta, y pueden hacer que la fruta efectúe un movimiento de 
I rotación de sentido a izquierdas (como se ha ilustrado me­
diante las flechas en la figura 1). Ese movimientode los 
,transportadores de alimentación contra la circulación de
¡fruta, contribuye a mantener la fruta en una fila única en!¡cada una de las vías, y evita que la fruta se acumule en
¡el punto de entrega a los transportadores de temporización.
' Se vé que los transportadores 18 de temporización

ií 37 Q 1
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¡ ,* <' comprenden transportadores de cadena sin fin que están pro-
i vistos de una pluralidad de patillas o empujadores espacia-
i dos 19) entre los cuales están adaptada para ser recibida!
! una fruta tínica. Los transportadores de temporización están
i separados por miembros de guia verticales 82 que tienen sú-
j perficies laterales arqueadas 84 que están inclinadas/hacia
i dentro, hacia los transportadores. Las guias están espacia-
. das entre sí, de modo que forman entre ellas un canal 86 !
' FigU'-a 3) de una anchura suficiente para permitir el paso!
¡ de un transportador y de sus miembros empujadores de fru-
: ta unidos. ¡

Cuando cada fruta es descargada desde un transpor-
! tador de temporizacion 18, moverá el brazo actuador de in-
! terruptor asociado 14 desde la posición en línea de trazo;
; lleno a la posición en linea de trazos.ilustrada en la fi-
¡ gura 1, y accionará con ello a un interruptor LS-1, LS-2 ó
! LS-3, uno de los cuales están montado adyacente a cada uno
de los brazos actuadores (habiéndose ilustrado solamente !

' el LS-3 en la figura 1). El motor M acciona además a un
eje de temporizacion 90 en sincronismo con el árbol de ac-

: cionamiento principal 56. El eje de temporización lleva -
: fijas al mismo tres levas de temporización 91? 92 y 93
: (figura'2) que tienen sobre las mismas lóbulos 91a, 92a y
i 93a, respectivamente, y las levas son situadas sobre el
I eje de temporización de modo que los lóbulos estén espa-
¡ ciados equiangularmonte en torno a aquél (figura l). Hay ;
! dispuestos una serie de interruptores de límite LS-1A. LS-2A
i y LS-3A, para ser accionados sucesivamente a intervalos tem- 
i ii porizados uniformemente, mediante los lóbulos de las levas
j de temporización al ser hecho rotar continuamente el eje ¡
} i¡ -u- 371891 !
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de temporización. Los interruptores de límite LS-1, LS-2 
í y LS-3, activados por los brazos actuadores 14) y los inte- 
I rruptores de límite LS-1A, LS-2A y LS-3A, activados por 
'las levas de temporización, están dispuestos en un ciroui- 
¡to tal como el ilustrado en la figura 7) en que cada uno 
- de los interruptores accionados por la fruta está situado!
' en serie con uno de los interruptores de temporizacidn en- 
¡tre las líneas de alimentación de energía eléctrica L1 y 
¡L2. En serie con todos los interruptores hay situado un
¡contador C. Ese contador puede ser cualquier mecanismo de.i i
i recuento usual accionado eléctricamente, que está dispues­
t o  para registrar un recuento para un impulso recibido, y
¡puede ser un mecanismo tal como el ilustrado en la paten-'
i
'te para los E3.UU. número 2.175.865, por ejemplo. Como se 
ha señalado anteriormente, los empujadores 19 en los trans­
portadores 18 de temporización están al tresbolillo, de modo
:que la fruta sera descargada desde cada vía en momentos di-¡¡ferantes, y esos transportadores están situados relativamen- 
¡te en correspondencia directa con la colocación en posición 
¡relativa de sus levas de temporización asociadas 91, 92 ó 
'93. Por consiguiente, al ser accionado el interruptor LS-1i
¡por una pieza de fruta al ser ésta descargada desde la má-
'quina, su interruptor de temporización asociado LS-1A será
!¡cerrado por un breve instante para permitir que se cierre 
:un circuito completo a través del contador C, el cual reci­
be por tanto una señal de impulso corta. Los interruptores
;de límite LS-2 y LS!3, que están áspuestos adyacentes a las 
¡otras vías de fruta, pasan impulsos a través de sus inte-
-rruptores de límite asociados LS-2A y LS-A., de una manera 
similar. Una señal de impulso es por tanto pasada al conta-

¡ 371391
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dor cada vez que es descargada una pieza de fruta desde una 
¡de las vías de transporte de fruta.
¡ Una característica especial del presente invento'
'son los medios provistos para separar la fruta F sobre .-los 
¡transportadores 16 de alimentación que se extienden hacia ¡¡ 
¡abajo. Se han provisto separadores 100 de vías, que están¡ 
'situados en relación de paralelos, adyacentes a cada ¡juego:
, de transportadores a cada juego de transportadores de cin­
ta de forma de V. Cada uno de los separadores de vías com- 
¡prende un eje 102 que se extiende longitudinalmente, el ! 
¡cual está sujeto para rotación a un soporte vertical.103 ! 
¡unido a la rampa 33 en el extremo de entrada de la máqainá 
y a una pestaña vertical 104 que se extiende desde un bas-¡ 
tidor de montaje 105 (figura 6) unido entre los miembros 
de bastidor lateral 30 en la base del extremo de descarga : 
de la máquina. Fijas al extremo superior del eje 102 hay ! 
partes 106 y 106a de cuerpo de forma de rombo (figura 5). ¡ 
situadas alrededor del soporte de montaje 103. De la vista 
en corte de la figura 4, puede verse que las partes de cuer­
po délos separadores de vías tienen una anchura mayor a 
travós del eje geométrico del eje 102 en una dirección, que 
la que tienen en una dirección perpendicular a aquélla. Por 
;consiguiente, la rotación de 90S de los ejes 102 hará rotar 
a los separadores, de vías demodo que el espaciamiento entre 
¡ellos será o bien aumentado o bien disminuido, dependiendo 
de la orientación original délos separadores. Se apreciará, 
¡por lo tanto, que el tamaño de las vías puede ser cambiado 
¡por simple rotación de los ejes 102 un cuarto de vuelta,
'y que con esto se controlará el tamaño máximo de fruta a ¡ 
¡la que se permite gravitar bajando por las viasy Puesto que

! 371891
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;la máquina de contar debe estar adaptada para manipular 
¡tanto fruta grande, tal como pomelos, como fruta pequeña, ¡ 
¡tal como las pequeñas naranjas o mandarinas, es necesario 
!un cambio en el tamaño délas vías a fin de evitar que dos 
¡de las frutas de menor tamaño se muevan bajando por una b
!vía en filas paralelas en lugar de una sola fila. Cuando)
se mueven los separadores de vías a la posición en línea 
de trazos ilustrada en la figura 4, la vía estará adaptada 
¡para manipular esa fruta demenor tamaño e impedir que se 
'forme entre los separadores de vías más de una sola línea 
de frutas; pero en caso de que sea necesario emplear la má- 
¡quina de contar para manipular fruta grande, los separe do - 
¡res de vias pueden ser hechos rotar y se aumentarán las an- 
- churas de las vias.
! Para contribuir a mantener la fruta en una fila ,
i.única entre los separadores de vias 100, se han provisto ¡ 
¡barras 110 de apoyo cilindricos entre cada juego de cintas' 
16 de forma de V, de modo que se extiedan paralelas a las 
¡cintas de forma de Y y ligeramente por debajo de los tramos 
¡superiores de las mismas. Cada barra está montada sobre un 
.'miembro de soporte vertical 112, que está sujeto por su bor­
de inferior a una placa de soporte 114 que se extiende en­
tre los miembros de bastidor lateral 30 déla máquina. Pus- 
Ce verser fácilmente que las barras de soporte 110 propor­
cionarán una superficie de apoyo central para la fruta muy 
¡pequeña, la cual, si no fuera así, puede tender quedar acu- 
jñada entre las cintas transportadoras de alimentación.
! A fin de hacer rotar a los separadores de vias
¡100 entre sus dos secciones operantes, brazos de conexión 
¡120 están soldados al extremo mas infei^r d^es^nholes 
!

- 14 -
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centrales 102. Cada brazo de conexión está montado para ; 
i pivotamiento en -una pestaña vertical 122 de un soporte 12%.
¡ de conectador que se extiende lateralmente. El soporte de!
! conectador está adaptado para-ser girado lateralmente--por¡
! encima déla superficie de una pestaña 126 que se extiende! 
i hacia dentro del bastidor de montaje 105, cuando se desea! 
i hacer rotar a los separadores. Con objeto de deslizar el j 
i soporte de conectador entre sus dos posiciones operantes i 
! (como se ha ilustrado en lineas detrazos llenos y en lineas 
; de trazos en la figura 6), un cable Bowden 130 está unido:
¡ en un extremo a aquél. El cable Bowden se extiende glrode-}- 
' dor de la periferia de la máquina de contar (como seha i 
ilustrado en la figura 3), y se ha provisto un mango 132 .

: en el exterior de la máquina para fácil acceso. i
; Puede verse que el aparato del presente invento'
proporciona una estructura de máquina de contar mejorada ,

. que es fácilmente adaptada para manipular diferentes tama- 
! ños de fruta. El cambio de anchura de via de alimehtación 
i puede ser hecho con rapidez y facilidad por el operario 
 ̂encargado del aparato. También se apreciará que la estruc- 
; tura que permite tal cambio en el tamaño de la vía no es !
! ni tan costosa ni tan complicada que aumente excesivamente 
el coste del aparato, para quienes se dedican a tratar o 
embalar fruta. Además, con el presente invento se eliminan 

; todas las posibilidades de desalineación y trabajo inco- 
! rrecto, tal como ocurre con algunos de los divisores de ' 
vías desmontables usados en el pasado.

, Aunque aquí se ha ilustrado y descrito el mejor!
! modo previsto para llevar a la práctica el presente inven- 
¡ to, será evidente que puede efectuarse modificaciones y !
variaciones sin desviarse de lo que se considera que es

t
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¡el sujeto del invento, tal como se expone en las reivindi- 
¡caoiones de la Nota adjunta.

!

í
¡

REIVINDICACIONES

15

20

25

30

} 'í
i Los puntos de invención propia y nueva que se
presentan para que sean objeto de esta solicitud de Paten­
te de Invención en EspaSa, por VEDÍTE aSos, son los siguien­
tes;
i 1.- Una máquina de contar frutos, que comprende
Una primera serie de transportadores paralelos dispuestos 
¡para dirigir frutos en forma de fila individual, en una di­
rección generalmente descendente, desde unosmedios de trans­
porte de frutos que se extienden en ángulo recto a ellos, 
estando los extremos de entrada de dichos primeros trans­
portadores a la misma altura generalmente que dichos medios
de transporte defrutos, una segunda serie de transportadores 
paralelos dispuestos en relación de extremo a extremo con 
dichos primeros transportadores, de manera que reciban el 
fruto de los mismos, estando orientados dichos segundos 
transportadores en una dirección generalmente ascendente, 
teniendo cada uno de dichos segundos transportadores un pun­
to de descarga para dicho fruto, en el extremo superior del 
mismo, medios en cada uno de dichos segundos transportadores

T 7 1
2o . 11.69 -  16 9



5

10

15

20

25

30

' 2o.11.69

para hacer que el fruto sea recogido del adyacente de di-!
: chos primeros transportadores y transportado al punto de 
; descarga en posiciones uniformemente espaciadas, y medios;
; en cada uno de dichos puntos de descarga para contar los ¡
, frutos descargados de los mismos, caracterizado por la me- 
' jora que comprende separadores de pistas situados entre
t ^' cada uno de dichos primeros transportadores para definir i 
í pistas para dicha fruta, medios para hacer girar dichos 
, separadores de pistas de manera que cambien la anchura :
¡ efectiva entre separadores adyacentes y, con ello, también 
^la anchura efectiva de las pistas, con lo cual dicha máqui- 
:na puede ser adaptada al manejo de frutos de gran diámetro 
, en una ocasión y frutos de pequeño diámetro en otra ocasión 
;y mantener cada uno de dichos frutos diferentemente dimen- 
'sionados en disposición de fila individual en dichas pis-'
. tas.

2.- Una máquina según la reivindicación 1, en la 
cual cada uno de dichos separadores de pista comprende u n ; 
'miembro alargado que tiene un eje longitudinal y que está;
' configurado generalmente en forma de rombo en sección trans­
versal, con lo cual dicho miembro es más ancho en un primer 
plano a través de dicho eje que en un segundo plano a tra- 
vós de dicho eje normal al primer plano, extendiéndose un 
árbol de pivotamiento a lo largo del eje longitudinal de ; 
cada uno de dichos miembros, y medios para pivotar simul­
táneamente dichos árboles 903, para girar dichos miembros 
alargados y, con ello variar la separación entre los mismos.
: 3.- Una máquina según la reivindicación 2, en la
¡cual cada uno de cichos árboles de pivotamiento tiene un 
brazo unido al mismo, que se extiende radialmente desde él

371891
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!un miembro de palanca unido de manera pivotable a cada uno 
¡de dichos brazos, y medios para desplazar la posición late- 
¡ral de dicho miembro de palanca, para con ello, girar cada 
uno de dichos árboles de pivotamiento cuando se desee, para 
,variar el espacio entre dichos separadores de pistas,
' 4c- Una máquina según la reivindicación 1, que
!incluye un miembro de puerta que se extiende transversal- 
;mente a travós de dichos extremos de entrada de los cita- 
!dos primeros transportadores y que está espaciado sobre 
¡los mismos, y medios que montan de manera ajustable dicho 
¡miembro de puerta en dicha máquina para mantenerlo a una '
;altura por encima de dichos primeros transportadores que 
!permita el paso de sólo una capa de frutos a dicha máqui-- 
'na desde dichos medios de transporte de frutos.
' 5.- Una máquina según la reivindicación 1, en la
,cual cada uno de dichos primeros transportadores comprende 
¡un par alineado de cintas sin fin paralelas y medios para
- accionar todas las cintas sin fin citadas de tal manera
'que los tramos superiores de las mismas sean movidos hacia 
:atrás en dicha máquina, hacia dichos extremos de entrada 
* y contra el flujo de los frutos en la misma.
¡ 6.- Una máquina según la reivindicación 1, en la
¡cual cada uno de dichos primeros transportadores comprende 
¡un par alineado de cintas sin fin paralelas, y una varilla 
;que se extiende a media distancia entre cada una de dichas
- cintas de cada uno de los citados pares de cintas, en una 
'dirección generalmente paralóla a las mismas y ligeramen- 
; te por debajo de los tramos superiores de las mismas.
; 7.- "UNA MAQUINA DE CONTAR FRUTOS",
í Tal y como se ha descrito en la Memoria que ante-



; cede, representado en los dibujos que se acompaña y para 
;los fines que se han especificado.
i Esta Memoria consta de diez y nueve hojas escri
tas a máquina por una sola cara.
¡ Madrid, p5NN.{lM
i P.A. -

!
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