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: Descripeidn de la Téenica Anterior

Las frutas citricas, tales como las naranjas ¥y
ilos pomelos, se embalan corrientemente en bolsas u otros |
?recipientes contdndolas después de haber pasado a través
Ede una operacidn previa de clasifiocacidn por tamaﬁos,.Por%
%consiguiente, desde hace tiempo se ha venido sintiendo 1:3;E
zneoesidad de una mdguina que pudiera manipular una alinen-
ftaoién g granel de fruta desde un transporiador de clusi-
| ficacidn por tamafios y contar cada fruta individual antes
de descargarla a una bolsa o cajae para envio al mercado.
%Algunos ejemplos de mdquinas de esta naturaleza que se han
Eusado en la industria de las frutas citricas, estdn des-
:oritos en las patentes para los EE.UU. nidmeros 3.045910 y

1 3,.297.248 de Melearn.,

: . En las patente de MeLearn ntmero 3.045.910, una
%ﬁolva o caneleta de alimentacidn se extiende hacia abajo
Epara distribuir frute sobre wne estructura de tambor rota-
ttivo que tlene una pluralidaed de receptdculos, espaciados-
gcircunferencialmente alrededor de la misma, en una gerie
zde filas desplazadas entre s{. Para cada fila se ha pro-
cvisto un intefruptor de recuento de fruta, en gue su brazo
gqctuador estéd situado en el lado de descarga del tambor,

vy wn dispositivo de temporizecién es amceionado en sincro-
inlsm.o con el tambor para cerrar brevemcnte mw circuito a
un mecanismo de recuento, a través de cada uno de los in-
‘terruptores al ser éstos excitados por wma fruta a punto
de ser descargada. Aungue el sistoma de recusnto de fruta
ibas:.co de esta estructura funcionaba bien, se tropezd con
gproblemas tanto en la alimentacidn de frwbs al tambor rota-
étivo, como para evitar que una frute fuese descargada desde
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‘el tambor antes de ser contada. :
: In la patente de MeLearn nimero 3.297.248 se¢ deg~
‘eribe una estructura que representa uns mejora sobre la.

iméquina descrita en lo que antecede. In el funcionamiento;
fde la mdquina descrita en esa patente, se entrega prihera;
‘mente la fruta a una pluralidad de transportadores de ali-
mentacidn que se extienden hacia abajo, que proporcicnan

una serie de vias paralelas de fila Unica, luego se trans—
;fiere direetamonte desde los transportadores de aliments-A

1

‘cién a una pluralidad de transportadores de temporizacidn

v

que ge extienden hocia arriba los cuales espaclan la fru- -

_te uniformemente; y Tinalmente se dirigen mds alld de una

serie de brazos actuadores alineados que preacondicionan
los interruptores de fruta que son sucesivamente exéitados_
:por un mecanismo de temporizacidn y que sirven para contar:
%cada fruta que es descargada desde la mdquina, de una mane}
ira gimilar en general a la descrita en la anteriormente ci-
ftada patente de lMclearn. Aungue la estrecutura mejorada re—f
jsolvié ¢l problema de la descarga prematura de fruta desde;
ios transportadores de temporizacidn, la alimentacidn de

le fruta a esos transportadores siguid planteando un problé—
@a, en particular cuando se usaba una méquing pars manipu—f
lar fruta de tamafios muy diferentes. Por ejemplo, cuando

ias viag para entregar la frute hacia abajo al transporta-
dor de temporizacidn estén construidas pare manipular los
%amaﬁos més grandes de pomelos (de aproximedamente 12,5 om,
6 15 cm de didmetro), son evidentemente demasiado anchas
épafa manipular las naranjas muy pequeflas o mandarinas que;
bueden tener tan sélo 5 cm de didmetro, o menos. Con la frq~
gta mds pequella, puede aprociarse fdcilmente que la fruta |

puede vasar en relacidn de lado a lado en una via de ali-:
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tacidn Gnica, ¥y que la mdquine saltard por tento fruba sin

! contarla., Para contrarrestar este tendencia, una solueidn

§

'que se ha puesto en prdctica con la mdquina de MeLearn mo-

i jorada, consiste en la provisidn de una serie de divisc-

res de superposicidn o tiras de relleno que pueden ser situs-

.das en las vias de modo que disminuyan sus aﬁéhuras'efjca—
;ces ¢ impidan que los tamafios mds pequeflos de fruta se deg-
ivien de la disposicidn en uvna fila Unica al ser alimente-
idos a los transportadores de recuento. Se apreciard flcil-
imente, sin embargo, que esas tiras de relleno sueltas es—f
étén expuestas a flexidn y desazlineacidn cuando son situa- -
;das en la mdquina y retiradses de la misma durante las di-
‘versas pasadas de tratamiento de fruta. Ademds, el ticmpo
ique se consume en la colocacidn en posicidn de easas tiras
‘en las posicilones apropiadas, es excesivo y disminuye el

‘rendimiento total del aparato.

}Resumen del Invento

i

El aparato de recuento de fruta del presente in-
évento es similar, en lincas generales, al descrito en la
zantes nencionada patente de Melearn ndmcero 3.297.248, Se

%han provisto une pluralidad de vias de alimentecidn gue se
%extienden hacia abajo, para transportar fruta desde un trans-
iportador horizontal a una pluralidad de transportadorcs de
itemporizacién que se exticnden hacie arriba, los cuales"
imueven la frutz o posiciones espaciadas uniformemente ¥y

éla dirigen mds alld de brazos actuzdores de interruptores

%de fruta. Bn el caso del presente invento, sin embergo, se
%an phovisto divisores de vias especisles entre las vias
}ae alimentacidn de Ffruta que se extienden hacia abajo. Esos

divisores de vias pueden ser hechos rotar des una primera
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p091c16n, en que proporcionan vias de fruta relatlvamente
anchas, a una segunda posicidn en que las vias de fruta

gon relativamente estrechas, y esa rotacidn de los d1v1so-

i
1 !
i res de vias puede ser cfectuade rdpida y facilmente pox
‘el operario encargado de la mdquina de recuento de fruta.f
? Para ayudar mds a la alimentacién de la fruta a:
i los transportadores de temporizacidn, los transportadores
.de alimentacién que se extienden hacia abajo estén prov1s—
;tos de correas que son accionadas en direccidn inverssa él:
jflujo de fruta, para contribuir a mantener la fruta en una
fila en la via. Ademds se ha provisto un miembro de puerta
Eajustable en el extremo de entrada de las vias de alimen~;
‘tacidn de fruta, de modo que solamente pueda ser alimenta;
?da una capa de fruta a las vias desde el transportador hoﬁ
Erozontal. :
f Los divisoreg de vias especiales y los transpor-
tadoves de alimentacidn ¥y puertas asociados proporcionan '
;medios pare hacer que lg maquinaria de recuento de fruta
idel presente invento sea versdtil y fdcilmente adaptable :
ja los diferentes tamefios y variedades de fruta, sin nece—?
?sidad de operaciones manuales que llevan tiempo. Ademds,
;los dispositivos propuestos son, a la vez, de oonstrucciéﬁ
Esencilla ( vy por tento econdmica) y sumamente eficaces en

i funcionamiento, como se verd claramente de la descripeidn
'
ique sigue:

iBREVE Descripeidn de los Dibujos
La figura 1 es un corte longitudinal a través de

;

;una méquina de recuento de fruta que incorpora el aparato

del presente invento. ?
Lg figura 2 es un alzado lateral, parcial, toma—

i
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do a lo largo de la linea 2-2 y en que se ilustira la colo-

i cacidn en posicidn de las levas de temporizacién y de sus:

! interrupbtores de temprizacidn asociados.

TLa fipura 3 es wn corte horizontal dado a lo lar—

" go de la linea 3-3 de la figura 1, pero en que se ilustra

la ndquina sin la frute en la misma, y con vartes de la
ndquine recortadas para mayor claridad.
La figura 4 es un corte transversal a través de.

las vias de alimentacidn de fruta, dado a lo largo ds la :

: 1inea 4~4 de la figura 1, habiéndose representado en li- .

. neas de trazos las posiciones alternas de los divisores

“de vias,

Le figura 5 es una perspectiva de wmo de los di-
visores de vias representados en la figura 4.

La figura 6 es una perspectiva isométrica de los
extremos delanteros de o mds inferiores de los divisores f
de viag, que ilustra en particular la estructura de cone-
xidn que proporciona su movimiento conjunto. ,

Ia figura 7 es un disgrame esquemdtico del cir-.

culto eléetrico para la mdquina de recuento de fruta ilus-

s trada en la fizura 1.

 Desoripeidn de la Realizacidn Preferida

et o mm e

La mdquina 10 de recuento de fruta, como se he )
ilustrado en la figura 1, estd dlspuesta para recibir fru-
ta T desde una cinta ftransporiadora 12 que se extiende ho--
rizontalmente, y para transportar tal fruta en disposicidn

de fila tnica en tres vias naraleles (figura 3), mds alld

' de los bregos 14 actuadores montados a pivotamiento gue

estdn alineados con las vias (habiéndose ilustrado sola-

mente un brazo en la Ffigura 1). Las vims para fruta estdn

.. 371894
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congtituidas por dos secciones separadag de transportador

-~ wna seceidn de transporitador de alimentacidén que se ex-i

ticnde hacia abnjo constituida por tres juegos de cintas

116 en V paralelas, y una seccidén de transportador de_tem—i

- porizacién que se extiende hocia arriba constituida por
tres transportadores 18 empujadores de cadena sin fin;.ca&a
uno de los cuales estd alineado, extremo con extremo, con?
cuno de los Juegos especiados estrechamente de cintas treng-
"portadoras. Las patillas o empujadores 19 en los transpor;
~tadores 18 de temporizacidn de fruta estdn situados en re-
‘lacidn al tresbolillo, como se ha ilustrado en la Ffigure ‘
'3, de modo que la fruta serd descargnda desde la mdquina
gcon intervalos de tiempo espaciados uniformemente. Por con-
fsiguiente, mediante una activacidn temporizada de los inte-
rruptores a los que se aplica cada uno de los brazos actua-
;dores 14, se recuenta cada fruta que es descargada desde
;la médquina.

E Como se aprecia mejor en la vista en planta de
;la fisura 3, la fruta T es dirigida a la mdquina de contar
;10 desde la cinta transportadora 12 por medio de gruesos j
Ealambres 0 cables 22 que estdn tendidos sobre la parte suQ
fperior de la cinta transportadora y formande un dngulo coﬁ
la direccidn en que circula la fruta, de modo que la fruta
‘es desviada (como se ha ilustrado mediante las flechas en
la figure 3) a cada una de las vias de alimentacidn y a
ilas cintas transportadoras 16. Los alambres 22 presentan

%solamente un pequefio obgtdculo para la fruta, y una fruta
puede passar sobre un alambre si la via de fruta que se ex-
tiende transversalmente estd llena, o cuando la presidn de

la fruta que hay por detrds la empuja hacia adelante. Du—g

379691
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%rante el funcionamiento de la mdquina de contar, la cinta
%transportadora 12 serd normalmente accionada continuamente.
%Tipicamente, esa cinta serd un transportador usuval que 1le-
Sve fruta al azar desde un aparato de clasificacidén por ia-
%maﬁos, acuas arribe en la linea de tratamiento.

; se v& que la mdauina 10 de contar frute de la rea-
%lizacién preferida del presente invento comprende wn paf

;de miembros 30 de bastidor lateral que estdn sujetados:
Eentre si por sus extremos delanteros mediante uvna plase de
érespaldo 32 que tiene uma rampa 33 que se extiende abajo,
éextendiéndose hacia dentro desde su borde superior para ré—
cibir la fruta desde la cinta transportedora 12 y dirigir-
fla a las cintas 16 de forma de V. Una puerta 35 estd situe-
§da de modo ajustable verticalmente adyacente al extremo de
‘entrada de la méquina, pare limitar la altura de la frute
Eque pasa sobre la rampa ¥y evitar en particular que entren .
%en la mdquina pilas de fruta de mds de una capa de profUn;
%didad. Se vé que esa puerta comprende un miembro de tope

736 que se extiende transversalmente 2 la mdquina de contar
ipor encima de la entrada de la misma y gque incluye una cara
?ﬁlana inferior 36a que se extiende paralela a la rampa, de
;modo que entre ellas puede pasar una sola pieza de fruta

ide anchura mdxima. Un par de montantes tubularss 38 sopor-
itan el miembro de ‘tope a cada lado de la mdquina. Ios mone-
ftantes estdn montados de modo ajustable sobre los miembros
:30 de bastidor lateral, por medio de pasadores 40 de suel-
Eta rapide (figura 3(, los cuales estdn situados en un par

‘d
%y un par de agujeros 42 alineados (de los que solamente se

(]

agujeros 4l alineados en caras opuestas de los montentes

iha representado uno en la figura 1) en los miembros 30 de
‘vastidor lateral, y en uwma pestafia desplazada 30a (figura
:3) en los bordes extremos delanteros de la mdquina. Qui-

itando los pasadores 40 y moviendo los montantes hacia arri-
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"ba o hacia abajo, de modo que un nuevo par de agujeros 4l:

' puedan ser alineados con los agujeros 42 en la estructura

 de bastidor, se ajusta la alture del miembro de tope 36
' pare el tamafio particular de fruta que se estd tratando,

§do modo que solamente pueda pasar una capa de fruta a la é
1
i

"méquina.

Cada wna de las cintas 16 de forma de V que for%

‘man la seccidn de transportador de alimentacién del spara-

. to, estd montada por su extremomds supsrior alrededor de

una polea 50 proviste de una gargenta, que estd sujeta a -

~un eje 52 que estd montado para rotacidn enlos lados de

la mdguina en los micmbros 30 de bagtidor lateral. Los ex—

tremos mds inferiores de las cintas en forma de V son arrgs-—

“trados alrededor de poleas ranuradas 54 que estdn montadas

;para rotacién sobre un drbol de accionsmiento 56, que estd

. también sujeto para rotacidn entre los miembros de bastidor

glateral de la mdquina.Durante el funcionamiento del apara-

; to, el drbol de accionamiento 56 estd dispuesto para ser

“accionado continuvamente por medio de um motor M montado so-

;bre un soporte 60 que se extiende transversalmente en el
- extremo guperior de la mdquina (figura 1), sirviendo el

_motor para comunicar movimiento a una cadena 62 de acciona~-

'miento, la cual es hecha pasar para alrededor de un pifién

63 fijo al drbol. de accionamiento. Cada uno de los trans-

: portadores sin fin 18 tiene su extremo mds inferior monta-

3do para rotacién por medio de un pifidn 67 al drbol de accio-

"namiento 56, y su extremo superior montado para rotacién

valrededor de un pifidn 68 que estd sujeto a un eje loco 69.

i

quc estd unido para rotacidn a los miembros de bastidoxr

. lateral de la mdquina. El drbol de accionamiento 56 lleva

L. 379801
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‘también montado uwn pequefio pifidn de accionamiento 7O (Pi-
fgufa 3) el cual estd en aplicacidn de accionamiento con el
tramo superior de una cadena 72 de accionamiento sin fin,
?para proporcionar potsncia de accionamiento a las cintas
116 de forma de V a travds del drbol superior 52. Como se

;ve en la figura 1, el extremo mds inferior de la cadcna de

'acclonamiento 72 no estd sujeto alrededor del Arbol de sccio-

‘namiento 56, sino que estd montado sobre pifiones locos T4
gy 75 ¥ es accionado a través del pifion de accionamiento 70,

: ,
:de modo gque su tramo superior serd movido hacia la entrada

;ae fruta cuando se hace rotar 2l drbol de accionamiento 56

jen sentido a izquicrdas (como se v en la figura 1) median-

] s
ite ol motor M. Se verd fdcilmente que esa rotacidn de aceio-

snamlento en sentido 2 izquierdas del drbol de 3001onamlen-
%to 56 comunica una rotacidén de sentido a derechas.a los
:transportudores de temporizacidn 18, para mover la fruta
%ha01a el extremo de descarga de la méquina y mds 2114 de
100 brazos actuadores de interruptor 14, Mientras la fruxa
en los transportadores 16 de alimentacidn gravitard heecie
‘abaao, hacia los transportadores de temporizacidn, los
{transportadores de alimentacidn son realmente accionados
%en un sentido opuesto al sentido de la circulacidn de fru-
%ta, y pucden hacer gue le fruta efectie un movimiento de
rotacidn de gentido a izquierdes (como se ha ilustrado T
fdiante las flechas en la figure 1). Ise movimientode los
;transportadoros de alimentacidn contra la cireulzcidn de
gfruﬂa, contribuye a mantener ls frutz en uns fila Unica en

icade uwna de las vias, y evita que le frute se acumule en
el punto de entrege a los transportadores de temporlzaclon.

Se vé que los tronsvoritadores 18 de temporizacidn

371601
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" TFisuea 3) de una enchura suficiente para permitir el'pasog

' de 1oz brazos actuadores (habiéndose ilustrado solamente

~de un transportador y de sus miembros empujadores de fru-

comprenden transportadores de cadena sin fin que estdn pro-

vistos de uma pluralidad de patillas o empujadores esﬁacié—

i dos 19, entre los cuales estdn adaptads para ser rccibidal

una fruta unica. Los transportadores de temporizacidn'estén
gseparados por miembros de sufa verticales 82 que tienen sﬁr
perficies laterales arqueadas 84 que estdn inclinadasfhac%a
dentro, hacia los transportadores. Las gufas estdn esp@cié—
das cntre si, de modo quc forman entre ellas un canal 86 |

]
t

i

- ta unidos. i

Cuando cada fruta es descargads desde un transpbr—
tador de temporizacidn 18, moverd el brazo actuador de in}
terruptor asociado 14 desde la posicidn en linea de trazo§
lleno a la posicidn en linea de Hrazos.ilustrada cn la fi-

gura 1, y accionard con ello a wn interruptor LS-1, LS-2 &

 L8-3, wno de log cuales estdn montado adyacente a cads uno

" el LS-3 en la fizura 1). El motor If acciona ademds a un

eje de temporizacidn 90 en sincronismo con el drbol de ac—

cionamiento principal 56. Bl eje de temporizacidn lleva

. fijas al mismo tres levas de temporizacién 91, 92 y 93

(figura 2) que tienen sobre las mismas 1ldbulos 9la, 928 ¥
93a, respectivamente, y las levas son situadas sobre el
eje de temporizacidn de modo que los 1ldébulos estén espe-

clados equiangularmente en torno a aquél (figure 1). Hay
dispuestos una serie de interruptores de limite LS-1A. LS-2A

¥y LS-3A, para ser accionados sucesivamente a intervalos tem~
porizados wniformemente, mediante los ldbulos de las 1ev@s

de temporizacidn al ser hecho rotar continuamente el eje{

. 371801
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jde temporizacidn, Los interruptores de limite IS-1l, IS-2

éy LS-3, activados por los brazos actuadores 14, y los inte-
%rrupﬁores de limite LS-1A, LS-2A y LS=-3A, activados por
{108 levas de temporizacidn, cstdn dispuestos en un cireui-

to tal como el ilustrado en la figura 7, en gque cada w0

de las interrmptores accionados por la frutae estd situado’

en serie con wno de los intorruptores de temporizacidn on-

tre las linecas de alimentacidn de energla eldetrica IL y

I2. En serie con t0dos los interruptores hay situado un

i contador C. Hse contador puede ser cualquier mecanismo de .
? :
irecuento usual accionado eléctricamente, que esté dispues-
!to para registrar un rocuento para un impulso recibido, y

I
1 puede ser un mecanismo tal como el ilustrado en la paten-'

‘te para los EX.UU. nimero 2,175.865, por ejemplo. Como se
‘ha sefialado anteriormente, los empujadores 19 en los trans-
éportadores 18 de temporizacidn estdn al itresbolillo, de modo
Eque la frute serd descargada desde cada via en momentos di-
%ferentes, y esos transportadores estdn situados relativamen~
Ete en correspondencia direeta con la colocacidn en posicidn
§re1ativa de sus levas de temporizacidn asocisdas 91, 92 §
93 Por consiguiente, al ser accicnado el 1nterrupﬁor LS-l
por ung pieza de fruta al ser &sta descargada desde la mé-
iqulna, su interruptor de temporizacidn asociado LS~-1A serd
icerrado por un brave instante para permitir que se cierre
Eun civeuito completo a travds del contador C, el cual reci~
;be por tanto una sefial de impulso corta. Losgs interruptores

‘de 1imite LS-2 ¥ LS!3, que estdn dspuestos adyacentes a las
iotras vias de fruta, pasan impulsos a travds de sus inte-

‘rruptores de limite asociados LS-24 y LS-4, de una manera:

?similar. Una sefigl de impulso es por tanto pasada al conta-

371801
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‘dor cada vez que es descargada una pieza de fruta desde una
ide las vias gde trangporte de fruta,

f Una caractoristica especial del presente 1nvento
‘son log medios provistos para separar las fruta T sobre los
transportadores 16 de alimentacidn que se extienden haVLaj
Eabago. Se han provisto separadores 100 de vias, que e~ﬁén§
gsituados en rclacidn de paralelos, adyacentes a cada jueg&
,de transportadores a cada juego de transportadores de cin;
‘o de forma de V., Cada wno de los separadores de vias cémi
éprende un eje 102 gue se extiende longitudinalmente,'éi |
Ecual estd sujeto para rotacidn a un soporte vertical 103
funido a la rampa 33 en el extremo de entrada de la méquinq
;y a una pestafla vertical 104 que se extiende desde vn bas—
;tidor de montaje 105 (figura 6) unido entre los micmbros :
‘de bastidor lateral 30 en la base del extremo de desoarga§
de la mdquina. Tijas al extremo superior del eje 102 hay ,
partes 106 y 106a de cuerpo de forma de rombo (figura 5).
Situadas alrededor del soporte de montaje 103. De la vista
‘en corte de le figura 4, puede verse que lag partes de cuer—
‘po delos separadores de vias tienen una enchura mayor a
través del eje geométrico del eje 102 en una dirsceidn, que
la que tienen en una d¢irsceidn perpendicular a aquélla, Por
iconsiguiente, la rotacidn de 902 de los ejes 102 hard rotar
‘a los separadores de vias demodo gue el espaciamiento entre
'ellos serd o bien aumentado o bien disminufdo, dependiendo
de la orientacidn original delos separadores. Se apreciard,
:por 1o tanto, que el tamafio de las vias puede ser cambiado
‘por simple rotacién de los ejes 102 un cuarto de vuelta,

'Y que con esto se controlard el tamafio mdximo de fruta a
‘la gque se permite gravitar bajsndo por las viasy Puesto que

i
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fla miquina de contar debe cstar adaptada para manipular
étan%o fruta grende, tal como pomelos, como fruta pequeﬁa,i
gtal como las pequefias naranjas o mandarinas, es necesario
iun cambio en el tamafio delas vias a fin de evitar que dos
§de las frutas de menor tamzfio se muevan bajando por una b
iv{a en filas parslelas en lugar de una sola fila. Cuerdo
ése mueven los separadores de vias a la posicidn en 1linea
jde trazos ilustrada en la figura 4, la via estard adaptadé
ipara manipular esa fruta demenor tamafio ¢ impedir que'sé :
‘forme entre los separadorces de vias mds de una sola lineca
jde frutass pero en caso de que ses necesario empleaf 1o md-
quina de contar paras manipular fruta grande, los scparsdo-
gres de vias pueden ser hechos rotar y se aumentardn les an-—
%churas de las vias. '
f Para contribuir a mantsner la fruta en wna fila .
Eﬁnica entre los separadores de vias 100, se han provisto i
ébarr s 110 de apoyo cilindricos entre cada juego de cintas
§l6 de forma de V, de modo que se extiedan paralelas a las
icintas de forma de V y ligeroamente por debajo de los tramos

‘guperiores de las mismas. Cada barra estd montada sobre un

fmiembro de soporte vertical 112, que estd sujeto por su bor-

de inferior a una placa de soporte 114 gue se extiende en-
tre los mismbros de bastidor lateral 30 dela mdquina. Pue-
de verser ficilmente que las barras de soporte 110 vropor-~

‘cionardn wna superficie de apoyo central para la fruta muy
!

ipequefiz, la cual, si no fuera asi, puede tender quedar acu~

‘fiada. entre las cintas transportadoras de alinentacidn.,
i

A fin de hacer rotar a los separadores de vias
100 entre sus dos secciones opcrantes, brazos de conexidn

%120 estdn soldados al extremo mag in @r.;i._?r &degogéﬁoles

i
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' contrales 102, Cada brazo de conexidén estd montado para

pivotamiento en una pestaila vertical 122 de un soporie 124
de concctador que se exticnde lateraimente. EL soporte. de

conectador estd adaptado para ser girado lateralmente. gorf
encima dela superficie de una pestafis, 126 que se ex11&nde*
hacia dentro del bastidor de montaje 105, cuando se deseaj
hacer rotar a log separadores. Con objeto de deslizar el f
soporte de conectador entre sus dos posiciones operantes ;

(como se ha ilustrado en lineas detrazos llenos ¥ en line?s

" de trazos en la figura 6), un cable Bowden 130 estd uhidog

en un extremo a aguél. 01 cable Bowden se extiende alfede}
dor de la periferia de la mdquina de contar (como sehe |
ilustrado en la figura 3), ¥ se ha provisto un mango 132
en el exterior de la mdquina para fdcil acceso.

Puede verse que el aparato del presente invento;

proporciona una esiructura de mdquina de contar mejorada ,

| que es fécilmente adaptada para menipular diferentes tama-

fios de fruta. El cambio de anchura de via de alimehtacidn:

puede ser hccho con rapidez y facilidad por el operario

: encargado del aparato. También se apreciard que la estruc-

© tura que permite tal cambio en el tamafio de la via no es |

ni tan costosa ni tan complicada gque aumente excesivamente

- el coste del aparato, para quienes se dedican a tratar o

embalar fruta. Ademds, con el presente invento se eliminan

todas las posibilidades de desalinsacidn y trabajo inco-

. rrecto, tal como ocurre con algunos de los divisores de

- vias desmontables usados en el pasado.

Aunque aqui se ha ilustrado y descrito el mejor

- modo previsto para llevar a la prdetica el presente inven-

to, serd evidente que pusde efectuarse modificaciones y

variaciones sin desviarse de lo que se considsra que es

371891
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el sujeto del invento, tal como se expone en las reivindi-

leaciones de la Wota adjunta,

H

REIVINDICACIONES

Los puntos de invenecidn propia y nueva que se

presentan pare que sean objeto de esta solicitud de T Me

3

te de Invoncidn en Sspefia, por VEINTS afios, son los siguien—

tese

1.~ Una mdquina de coniar frutos, que comprende

una primera serie de transportadores paralelos dispuestos
iara dirizir frultos en forma de fila individual, en wna di-
feocién aeneralmente descendente, desde unosmedios de trans-
%orte de frutos que se extiocnden en 4ngulo rceto a cllos, -
?stando los extremos de entrada de dichos primeros trans—
?ortadores a la misma altura generalmente que dichog medlos
de trensporte defrutos, una segunda serie de trenspovbadores
%aralelos dispuestos en relacidn de extremo a exbtraemo con
éichos primeros transportadores, de manera que rcciban el
%ruto de los mismog, estando orientados dichos segundos
%ransportadores en una direceidn goneralmente ascendente,
%eniendo cada wo de dichos segundos transyportadores un pui-
%o de descarga para dicho fruto, en el extremo superior del

mismo, medios en cada uno de dichos segundos transportadores
1

s 374891



:para hacer que el fruto sea recogido del adyacente de di-
;chos prizeros transportadores y transportado al punto de ‘
fdcscarga en posiciones uvniformemente espaciadas, ¥y medios;
. en cade uno de dichos puntos de descarga para contar los :

5 frutos descargados de los mismos, caracterizado por la me-

'

;jora que comprende separadores de pistas situados entre |

feada uno de dichos primeros transportadores para definir ﬁ

' pistas para diche fruta, medios para hacer girar dichos

gseparadorss de pilstas de mancra que cambien la anchure ‘

10 i efeetiva entre separadores adyacentes y, con ello, tamblén
'la anchura efectiva de las pilstas, con lo cual dicha méqu1~
‘na puade ser adaptada al manejo de frubtos de gran diémetrd

_en una ocasidn y frutos de pequefio didmetro en otra ocablon

ﬁy mantener cada uno de dichos frutos diferentemente dlmen7

15 !sionados en disposicidn de fila individual en diches pis-'
. tas.

: 2.~ Une mdquina segin la reivindicacidn 1, en la
cual cada wno de dichos separsdores de pista comprende un;
‘miembro alargado que tiene un eje longitudinal y que esté;

20 ‘ configurado generalmente en forma de rombo en seccidn trans-
versal, con lo cual dicho micmbro es mds ancho en un primér
-plano a través de dicho eje que en un segundo pleno a tra-
vés de dicho eje nmormal al primer plano, extendiendose un
drbol de pivotamiento a lo largo del eje longitudinal de

25 'cada uno de dichos miombros, y medios para pivotar simul-

- tancamente dichos drboles 902, para girar dichos miembros

-alargados y, con ello variar la separacidén entre los mismos.
: 3.~ Una mdquina sezin la reivindicacidn 2, en 1a

cual cada uno de cichos drboles de pivotamiento tiene un

30 brazo unido al mismo, que se extiende radialmente cesde él

371801
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Zun miembro de palonca wnido de manera pivotable a cada uno
fde dichos brazos, y medlos para desplazar la posicidn late-
Eral de dicho miembro de palanca, para con ello, girar cada
;uno de dichos drboles de pivotamiento cuando se deses, para
;variar el espacio entre dichos separadores Ge pistas.

: 4.~ Una mdquina segin la reivindicacidn 1, que
%incluye wn miembro de puerta que se extiende transversal-
fmente a través de dichos extremos de entrada de los cifa-
fdos primeros transportadores y que estd espaciado sobre
glos mismos, y medios que montan de manera ajustable dicho .
%miembro de puerta en dicha mdquina para mantenerlo a nna
ialtura por encima de dichos primeros trensportadores que
fpermita el paso de sdlo vma capa de frutos a dicha méqui—f
ina desde dichos medios de transporte de frubos.

. 5.~ Una mdquina segin la reivindicacidn 1, en la
,cual cada uno de dichos primeros transportadores comprende
Eun par alineado de cintas sin fin paralelas y medlos para
faecionar todas las cintas sin fin citadas de tal nmenera
{que los tramos superioras de las mismas sean movidos hacia
Eatrés en dicha mdguina, hacie dichos extremos de entrada
%y contra el flujo de log frutos en la misma.

_ 6.~ Una mdquina segin la reivindicacidn 1, en la
%cual cads uno de dichos primeros transportadores conprende
%un par alineado de cintas sin fin paralelas, ¥y wa varille
ique se extiende a mediz distancia entre cada una de dichas
?ointas de cada uno de log citados pares de cintas, en una
" divececidn generalmente paralcla a lag mismas y ligeramen-

i te por debajo de los tramos superiores de lag mismas,

Te= "ONA MAQUINA DE CONTAR FRUTOS"™.

Tal y como se ha deserito en la NMemoria que ante-

o 371801



‘cede, reprosentado en los dibujos que se acompafia y para
¢ |

|

1 log fines que se han especificado,

f Esta Memoria consta de diez y nueve hojas escri%

“tas a mdquina por una sola cars. S

' Madrid, . o
\ 25“@(!%

. . i

: P,
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