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a favor de la compafifs mercantil espafiola " SOLER Y PALAU,
Se A. ", domiciliade en Ripoll (Gerona), calle Vifias, ni-

mero 1, p o r ¢

"REGULADOR AUTIOMATICO",

MEMORTIA DESCRIPTIVA

Ia presente Patente de Invencidn hace referencia, se-
gﬁn se indica en su enunciado, a un regulador autométioo,
es decir, a un apsrato que permite regular sutomdticamente
a digtancia un factor cualesquiera (velocidad, temperatu—
ra, intensidad luminosa, humedad, concentracidn, ete. ),
manteniéndolo dentro de unos limites predeterminados.'

El aparato que se preconiza, seg&n ge verd claramente
a continuacidn, se caracteriza especialmente por su relati-
ve simplicidad, pequefio volumen, rapidez de maniobra y gran
gensibilidad.’

Por lo demés, la esencialidad, forma de funcionar, y
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principales caracteristicas y ventajas del aparato en cues-
tién, resulterdn mas fécilmente comprensibles a la vista
de los esquemas adjuntos, en los que —~desde lusgo, sin ca=-
recter limitativo de ninguna clase- se ha representado un
ejemplo de realizacidn prictica del mismq&

En estos dibujos:

La figura 1 es el esquema correspondiente g la parte
del aparsto que realiza el conbtrol de la tensidn de las
fagess

La figure 2 es el esquemg correspondlente & losg circui-
tos de disparoJ

Lg figure 3 es el esquema correspondiente gl circuito
de regulacién del circuito representado en la figura pre—
cedented

Y, finalmente, lg figura 4 corresponde al esquema de
elimentacibén de los circultos representados en las figuras
2y 34

Refiriéndonos, pues, a estos esquemas:

Tal como puede verse en el eaguema de la figura 1, el
circuito que realiza el control de la tensidn de alimenta-
cién de la cargs CR de que se trate, comprende bésidamente
cuatro tiristores en contraparalelo dos a dos. Estos dos
pares de tiristores actlan sobre dos de las tres fases que
comprende la lfnea de alimentacidn, con 1o que se consigue
variar la tensidn en estas tres fases.

Los cuatro tiristores SCR4-SCRy,=-SCR3-SCRy situados en
gerie con lag red, funcionan dos a dos, uno para cads semi-
periodo, de manerg que cuando lg intensidad senbidal pase por
cero, se gbre el circuito. El impulso que cerrard nuevemenw
te el circuito se da sobre los puntos 4-5, 6-7, 8-9, 10-1l¢

Larz evitar que los tiristores sme disparen antes de tiem
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po, al alimentar cargas inductivas, en paralelo con cada

par de los mismos se conexlona un condensador Gq1~Co y una
resistencia R1-R2;

El asperato comprende, ademés, un conmutador de tres
posiciones 11, que permite eliminar a voluntad el circui=
to de comtrol, alimentando directamente con la linea la

carge. CR de que se trate, y permite tambidn desconectar todo
|

el congunto de la red, y dos lémparas piloto Lq-Ip, que se-

fialan la posicién en cada caso adoptada por ei cbnmutadoré

Tal como puede verse en el esquema de la figura 2, la
diferencia de tensidn entre los puntos 4-5, 6—7, 8-9, 10-11,
que determina el dlaparo de los tiristores integradeos en el
circuito prinecipal de control, viene determinada por un eir-:
culto de disparo que comprende un condensador C3-C4, un tran-
sistorunidn Q1—Q2 en paralelo con el condensador, y dos re-
sigtencias R3~R3t R4-R4| conexionadas en serie con el conjun-
to. Una de estag resistencie puede ser de tipo varisble, pa=~
ra pernitir el ajuste. las resistencias determinan el tiempo
de carga del condensador, en funcidn de le tensidn existen—
te entre los puntos 26 y 27. Cuando el condensador alcanza
cierto walor de tensidn, se dispara el transistor correspon~
diente, descargéndose aquél o travds de éste sobre el prima-
rio del transformador Tq-Tp; con ello se indice una tensién
en el secundario de estatransformador, es decir, entre los
puntos 4~5, 6-7, 8-9, 10-11l, que determina el disparo de
log tiristores, segin se ha ya expuesbo anteriormente. Los
diodos D5~Dg, D7-Dg permiten la circulacidn de la corriente
en un solo sentidol 7

El circuito de alimentacidn del transistor'Q1-Q2 conpren=
de un rectificador, formado por los dlodos Dq-Dp, D3-Dy, un
diodo Zener Z4-Z,, una resistencia R4_—'R5 que limite la lnten-
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sidad del Zener, y una resistencia Rg-Rq, que compensa lg

variacidn que experimenta la caracterfstica del transig-
tor, gl variar la temperaturas

Tgl como se ha ya indicado, las variaclones en el tlem=
po de carga del condensador C3-C; dependen de la tensidn e=-
xistente entre los puntos 26 y 27. Esta tensidn se regula
por medio del circuito representado en la figura 3, cuyo
circuito comprende dos partes,.que permiten realizar el con-
trol en forme manuel y automitice, respectivamente. EL fun-
clonamiento o no del sistema automético de control puede de=
terminarse mediante un interruptor Iaf ,

El sistems manusl de control comprende un ﬁotenciGme—
tro Rg, que permite veriar la tensidn entre los terminales
de la resistencia Rqp, variando consecuentemente la tensién
entre los puntos 26 y 27. La tensidn en los extremos del di-
visor es suministrada por el rectificador trifdsico formado
por los diodos Dg=Dyg=Dyq, la resistencia limitadore Ris y el
diodo Zener %34 '

Al cerrar el interruptor I, as integra en el cilrcuito
el sistems automitico de control. Este sistema comprende bér

sicamente un transistor Q3, la resistencia Rg y el puente

de Wheatstone formado por el potencidmetro R42, la resisten-

cie de ajuste Rqq, las registencias Ry3 ¥ 314 ¥y el sensor S
La resistencis del sensor S varia de acuerdo con las varia=
clones que esperimente el factor que se trate de controlar
(temperatura, humedad, luz, composicidn atmosférica, eto.).
Y estas variaciones de resistencia del sensor determinan el
desequilibrio del puente de Wheatstone, determinando el esta=
do de conduceidn del transistor Qy, y veriando como conse-
cuencia la tensidn existente entre los puntos 26 y 27. El

puente de Wheatstone se alimente a travéds del rectificador
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trifésico formado por los diodos Dyp=Dy3=Dqy4, la resistencia
limitedora Ryg ¥ el diodo Zener Z4s

Tal como muestran los esquemas de la figura 4, los bor-
nes de entrada 12-13-14-15 y 16-17-18-25 de los dos rectifice~
dores referidos en relacidén con el esquema de la figura 3,
son alimentados por el secundario de un transfofmador T3, cu—
yo primerio se halla directemente conectado a la red a través
de los puntos 1-2-3 (figura 1). Los bornes de entrada 19-20-21
y 22-23-24 de los rectificadores de disparo, son alimentados
por el secundario de sendos transformadores T4 ¥y TS’ cuyo
primario se halla también conectado a la reds

Aun preaténdose gl control awtomdtico de los mas diver—
gos factores, el aparato gue ha quedado descrito tnnd;é una,
aplicacidn indicadfeima en su utilizacidn como regulador de
velocidad pars motores trifdsicos asincronos, que muevan ven=
tiladores (extractores o impulsores). En esta aplicaei6n, el
expresado aparato podrd determinar la variacidn auntomdtica
de la velocided de los ventlladres, es decir, el caudal im-
pulsado por los mismos, segin que la temperatura del local ;i -
gobrepase 0 no alcance un valor prefijado por medio del po-
tencidmetro Ry, (esquema de la figura 3).

En esta eplicacidn, el sensor S del aparato regulador
descrito, consistird en un termistor, cuya resistencia dis—
minuird al aumentar le temperatura del local que se trate de
controlar. Al disminuir la registencia del termistor se des- -
equilibrard el puente de Wheatstone (figura 3), circulando
una corriente por la base del transiétor Q3 y disminuyendo
su cafda de tensidn, por lo que aumenta la tensidn entre los
puntos 26 y 27, haciéndose menor el tiempo de disparo del
transistor unién Qq-Q, (esquems de la figuras 2), disperdndose:
los tiristores y aumentando la tensidn de selida del regula-
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dor, por lo que los motores de los ventiladores irdn mas
répldos, moviendo un caudsl mayor. De esta manera se conse-
guird disminuir la temperaturs del local, suponiendo, desde
luego, que la temperaturs exterlor sea inferior a la inte-
rior.!

Al disminuir la temperatura del local, aumentard la

- presistencis del termistor, con 1o gque el puente de Wheats-

tone tenderd a equilibrarse. Con ello disminuird la inten-
sidad de base del transistor, aumentando su caida de tensidn
y disminuyendo consecuentemente la tensidn entre los puntos
26 y 27. Como resultado, aumentard el tiempo de disparo del
transistor unidn, con lo gue Be espaciarén los disparos de
los tiristores, disminuyendo la tengidn de salida del regu-
lador, y consecuentemente la velotlded de log motores y el
caudal extrdido o impulsados

Por medio del potenciémetro Rg (esquems de la figura 3)
podrd fijerse una velocidad minima, de manera que la regula-
cidn sutomdtion se efectlie exclusivememte entre este minimo
fijado y un méximo posibles

Bastard, por oira parte, abrir el interruptor I, para
eliminer del circuito el sistema automdtico de regulaciln,
realizdndose el conmtrol manusl de la velocidad de los moto-
res por medio del potenciémetro Rsﬁ

Finalmente, actuando sobre el conmutador I4 (esquema de
la figura 1) puede eliminarse del circulto bodo el conjunto
del reguiador de tensidn, quedando los motores directamente
conectados a la redd

Resta ya dnicamente hacer constar de una menera general
¥y expresa que, cCOmo S comprende y es 18gico, en la realiza-
cidn préctica del aparato gque ha guedado descrito, cabréd intro
ducir todas agquellas adlciones ¥ modificaciones de detalle

que no afecten a lo que constituye la esencialidad del re-
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N 0 T A
SE REIVINDICA:=-

1 - Regulador automdtico, destinado a regular awtomdti-

camente la tensidn de alimentacidén de una carga, de acuerdo
con lag variaciones que experimente un determinado factor, ca=
racterizado por comprender un circuito de control de la ten-
gibn de alimentacidn bésicamente integrado por cuatro tirig-
tores en con'braparaleio dos a dos, que actian sobre dos de
lag tres fases que comprende le linea de dimentacidn, varian-l
do la tensidn en estas tres fases; los tiristores in:begran'bes§
de cada par que se conexiona en serie eon la red, funcionan
uno pars cada semiperiodo, de maners que cuando le intensi-
dad senoidal pasa por cero, se sbre el circuito, no volvien-
do a cerrarse hasta recibir el impulso suminigirado por un
circuito de disparoc,

2 - Regulador asutomidtico, caracterizado porque el cir-
culto que determina el disparo de los tiristores integrantes
de cads uno de los pares a que se ha hecho referencis en la
reivindicacién anterior, comprende un condensador, un transis-
tor-unidn en paralelo con el condensador y dos resistencias
conexionadas en serie con el conjunto, una de las cuales pue-
de ser de tipo wvariable, para permitir el ajuste; estas resis~
tencias determinan el tiempo de carga del condensador, en funw~
cidn de la tensidn suministrada por el circufto de regulacidh,
y cnando el condensador elcanza cierto valor de tensidn, se
disparas el transistor, descargdndose aquél a través de éste
sobre el primario de un transformador, en cuyo secundario
ge induce una tensidn, que constituye el impulso que determi-
na el disparo del tiristor correspondientes

3 - Regulador sutomdtico, caracterizado porgque el circuie-
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to0 quo regula la tengidn de alimentacidn del condensador re-
ferido en la reivindicacidn anterior, comprende dos partes,
que permiten realizar el control en forma manuel y automdti-
ca, respectivamente, disponiéndose un interruptor gque permi-
$e eliminer del circulto el sistema automdtico de regulam
cidn.!

4 - Regulador automético, caracterizaco porque el sis—
tema manual de control referido en la reivindicacién ante-
rior, comprende un potenciémetro gque permite variar la ten—
sidn entre los Lerminales de una resistencia, variando la
tensidn de alimentacidn del condensador referido en la rel-
vindicacidn segundal

5 = Regulador automdtico, caracterizado porque el sistema
outondtico de control referido en la reivindicacidn tercera,
comprends vagicamente un transistor, una resistencia y un
puente de Wheatstone formado por un potenciémetro; una regig-
tencia de sjuste, dos resistencias y un sensor, de manera que
las variaciones que experimenta la resistencia del sensor,
como consecuencis de las variaciones experimentadas por el
factor que se trate de controler, determinan el desequili~-
brio del puente de Wheatstone, determinando el estado de
conduceidn del transistor y variendo la tensién de alimen-
tacidn del condensador referido en la reivindicacidn segunda

6 - Regulador automdtico, earacterizado porgue para evie
tar que los tiristores referidos en la reivindicacidn prime-
re, se disparen antes de tlempo, el alimenter cargas induc-
tivas, se prevé un condensador y una resistencia, conexio-
nedos en paralelo con cada par de aguélloss

é ~ Regulador automftico, segfn las reivindicaciones an-
teriores, caragterizado por comprender un commutgdor, que

permite eliminar a voluntad el circuito de control, alimenw-
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tando directamente con la linea la carga de que se trate,
y dos ldmperas piloto que sefialen la posicidn en cada caso
adoptada por aquélé

8 =~ Regulador automitico, caracterizado porgue entre
los puntos que reciben la tengidn que determins el disparo
de cada uno de los tiristores referidos en la reivindicae
cién primers, se intercals un diodo gue permite la circula~
cidn de la corriente en un solo sentidos!

9 « Regulador automidtico, caracterizado porque el
transistor del circuito de disparo referido en la reivin-
dicacidn segundm, es alimentado por un rectificador forme-
do por dos diodos, un diodo Zener, una resistencia que li=
mita la intensidad de &ste dltimo, y una resistencia que
compensa la variacién que experiments la caracteristica del
trensistor, al variar la temperatura.

10 - Regulador automdtico, caracterizado porgue la
tensidn en los extremos del divisor referido en la reivin-
dicacidn cuarta, es suministrada por un rectificador trifd-
gico, formado por tres diodos, una resisfencia limitadora
y un diodo Zeners

11 - Regulador automdtico, caracterizado porque el
puente de Wheatstone referido en la reivindicacién quinta,
es alimentado por un rectificador trifdsico, que comprende
tres diodos, una resistencia limitadora y um diodo Zener.' .

12 - Regulador sutomdtico, caracterizado porgue los
bornes de entrada de los rectificadores referidos en las
tres reivindicaciones precedentes, son slimentados por el
gecundario de unos correspondientes transformadores, cuyo
primario se halla directamente conectado & la reds

13 = Regulador automético;

Conste la presens
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nmecanografiasdas, escritas por una sola
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