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POR

U N PIANO AIA DIVIDIDO EN TRES PARTES, UNA PARTE ES IA 

PRODUCTORA DE FUERZA MOTRIZ, OTRA DE SUSTENTACION Y LA 

TERCERA DE ESTABILIZACION".
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PATENTE DE INVENCION 

POR

"UN PIANO AIA DIVIDIDO EN TRES PARTES, UNA PARTE ES LA PRODUC 

TORA DE FUERZA MOTRIZ, OTRA DE SUSTENTACION Y LA TERCERA DE- 

ESTABILIZACION" A FAVOR DE DON ARTURO ESTEVEZ VAREIA, DE NA­

CIONALIDAD ESPARCIA CON RESIDENCIA EN SEVILIA CALLE DE HARI­

NAS, 12.

MEMORIA DESCRIPTIVA

Después de conocer e l  va la r  de los  S .I .C . empleados para im­

pulsar lo s  s a té l i t e s  y de 3a cantidad de tiempo in v e r t id o  en 

su construcción , estudié 3a forma de obtener un medio mecáni 

co de funcionamiento automático y  manual que reuniera las  ca 

ra c te r is t ic a s  necesarias para e v ita r  la  au todescripción  y  -  

pérd ida de los  mencionados S . I .C .  o cuerpos. Era necesario - 

reunir e& e l  sistema un medio automático de frenado y p a ra li 

zaoión cas i t o ta l ,  en 3a atm ósfera, d e l ob jeto a recuperar y 

que e l  mismo se automotrioe oreándose en é l  la energía  nece­

sa r ia  s in  necesidad de gasto de combustible alguno. Después 

de innumerables pruebas conseguí un medio que nos proporcio­

nara la  energía s u fic ie n te  para d esa rro lla r  e l movimiento de 

rotación  necesario en cada caso de todo e l  sistema de estab i 

l iz a c ió n . Y que este movimiento se pudiera a ce le ra r , r e ta r ­

dar y fren ar, cuando in teresara  a los encargados de 3a recu­

peración , b ien  sea ésta ordenada desde e l  centro de recupera 

Eión o desde dentro d e l veh ícu lo  cuando e s te  sea tr ipu lado  -  

para los no tripu lados la  manipulación de frenado y recupera 

ción se hace electrón icam ente.

Este mis,,;o sistema puede emplearse para 3a recuperación no -  

solápente de S .I .C . o cuerpos, es también id e a l para reoupe-



3 7 1 7 6 4
ración  no solamente de los  cuerpos s in  tr ip u la c ión  sino tam­

bién  módulos de mando s a té l i t e s  tripu lados o no y todos aque- 

23 l ío s  cuerpos que tengan o in teresen  recuperarse en planetas -  

que estén p rov is tos  de atm ósfera. Asimismo e l  descenso puede 

efectuarse en lugares líqu idos  o só lid os  a la  ve loc idad  que -  

se predeterm ine.

La conclusión y montaje de este procedim iento de sustentación 

30 y e s ta b iliza c ió n , es rela tivam ente f á c i l  y se puede ubicar en 

cualqu ier cuerpo construido, s in  que se tenga que hacer en -  

los  mismos grandes m od ificaciones. Para e v ita r  la  a lte ra c ión  

o con figuración  in te r io r  o e x te r io r  de los mismos.

E l sistema está especificado en los planos adjuntos. En la  -  

35 figu ra  primera se esquematiza e l  cuerpo o fa s e  de un cohete -  

con e l sistema de descenso en su forma ocu lta para e l  despe— 

gue y la  ubicación o acoplam iento en dicha fa s e .

En la  fig u ra  2t se detal3a 3a forma que adquieren los planos- 

de sustentación 3a parte  productora de energía y 3a de estab i 

40 liz a c ió n  y descenso a la  ve loo idad  que másndts in te re s e , y  en- 

oualquier espaoio de tiempo bien sea éste  rea lizad o  oon mani­

pulación manual, cuando se tra te  de cuerpos tripu lados, o e leo  

trónicamente ouando no lo  estén, operándose desde cualqu ier lu 

gar o d is tan o ia .

45 la s  dimensiones de las  d is tin ta s  partes que componen e l  s is t e ­

ma de recuperación son va riab les  adaptándose a las que c ie n t í­

ficamente convengan s in  que las mismas, a lte r e  lo  más mínimo -  

e l  p r in c ip io  fundamental d e l invento. Considerándose todas -  

las  medidas y d e ta lle s  especificados en los  planos adjuntos, -  

50 de todo e l sistema recuperador, a escala va r ia b le .

3ja primera parte  d e l "plano a la "  le t r a  (A ) es la  productora de 

fu erza  m otriz, potencia que se consigue dando a es te  plano la -
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in c lin a c ión  que in terese  con a r re g lo  a la s  necesidades d e l me- 

-5$ d io  ambiente, donde tra b a je . Según la  in c lin a c ión  que demos a 

éste plano, la  p res ión  atm osférica egeroerá sobre e l  mismo más 

o menos potencia de g ir o .  Esta primera parte  de l "plano a la " -  

está f i j a  a l  e je  tubular nc 1 e l  que está  unido a la  palanca -  

nc 2 . En un extremo d e l  mismo se  u t i l i z a  esta palanca para -  

óo dar a la  parte d e l "p lano a la "  le t r a  (A ) lo s  grados de in d in a  

ción neoesaria , accionando dicha palanca por cualqu ier medio -  

mecánico, e lé c t r ic o  o e le c tró n ic o .

la  segunda parte  d e l  "plano a la "  le t r a  (B ) es f i j a .  Está uni 

da a l  e je  tubular ns 3 esta  parte  es la  que nos proporciona -  

65 la  sustentación d e l todo e l  conjunto a recuperar, su potencia 

sustentadora está en re la c ió n  d ire c ta  con sus dimensiones y -  

número de revo lu c iones, por minuto. Estas últimas la s  conse­

guimos por medio d e l plano primero le t r a  (A ) .  *

En uno de los extremos d e l tubo e je  nc 3 se f i j a  todo  e l  "pl& 

70 no a la "  a l  ro to r  por medio d e l c o jin e te  nc 4 que está f i j o  a l  

e je  tubular nc 3 .

la  te rce ra  parte  del"p lano a la "  %.Stra (c) está  f i j a  a l  e je  tu 

bular nc 5. Esta te rce ra  p a rte  d e l  "plano a la "  s ir v e  para -  

con tro la r  la  ve loc idad  de descenso de los  cuerpos a recuperar. 

75 Por medio de la  palanca, (que es tá  unida a l  extremidad d e l -  

e je  tubular nc 5) le  damos a esta te rce ra  parte  d e l  "p lano -  

a la "  la  in c lin a c ión , o grados que in teresen  con re la c ió n  a l  

"plano a la  f i j o "  le t r a  (B ) y  sen tido  inverso  a la  in c lin ac ión  

dada a la  parte primera d e l "plano a la "  le t r a  (A ) .  S ir v e  pa- 

80 ra  fren ar e l  descenso de los  cuerpos a recuperar haciéndolos- 

descender a la  veloo idad  por segundo que convenga en cada ca­

so o momento.

Los grados de in c lin ac ión  que demos a esta te rce ra  parte  d e l
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"plano a la "  le t r a  (C ) lo  comeguimos por medio de an mecanismo 

85 apropiado pudiendo ser &ste movido mecánica, e lé c t r ic a  o e lec ­

trónicamente por in tervención  manual o t e le d ir ig id o .

Habiendo ya d escr ito  y d eta llado  la  naturaleza de mi inven to y 

p rin c ip io s  fundamentales d e l mismo, se re iv in d ican  como nuevos 

y de propia Invención los  puntos s igu ien tes .

NOTA REIVINDICATORIA

90 19 .- "Un Plano A la  d iv id id o  en tres  partes una parte es -

la  productora de fuerza  m otriz , otra  de sustentación y la  te rce  

ra de e s ta b iliza c ió n " . Caracterizándose por i r  ocu lta en Io s - 

cuerpos a recuperar, cano se ind ica en la  figu ra  1$ de los  p la­

nos adjuntos. Donde se observan las  tre s  partes de que se com- 

95 ponen, separados por las  indicaciones A .B .y  C.

29 .- "UN PIANO AIA DIVIDIDO EN TRES PARTES, UNA PARTE ES -  

LA PRODUCTORA DE FUERZA MOTRIZ, OTRA DE SUSTENTACION Y IA TERCE 

RA DE ESTABILIZACION" según lo  re iv in d icado en e l  punto 19 oa— 

racterizado  porque a l  empezar la  recuperación de cualqu ier cuer 

100 po, por un medio automático e l"p lan o  a la "  queda dispuesto en la 

forma indicada por puntos en e l  plano de la  figu ra  ls ,

3 9 .- "UN PLANO AIA DIVIDIDO BN TRES PARTES, UNA RRTE ES -  

LA PRODUCTORA DE FUERZA MOTRIZ, OTRA DE SUSTENTACION Y LA TERCE 

RA DE ESTABILIZACION" según lo  re iv in d ica d o  en los  puntos 1$ y - 

105 2e caracterizado porque la primera parte  d e l  "plano a la "  especi 

f ic a d o  en la  figu ra  2a de los planos, con la  le tra  (A ) es la  -  

productora de fu erza  m otriz, o potencia de g iro  según se d i a -  

esta parte más o menos grados de in c lin ac ión  por medio de un m¿e 

canismo de cualqu ier c lase conectado a la  palanca n9 2 por i r  -  

110 unida a l  e je  tubular n9 1 donde está f i ja d o  esta primera parte- 

d e l "plano a la "  n9 2. E l"p lano a la "  n9 2 le t r a  (B ) en su parte
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2a le t r a  (B ) permanece siempre completamente h o rizon ta l con -  

in c lin ac ión  de oero grado, se u t i l i z a  esta parte  d e l  "plano -  

a la "  le t r a  (B ) para la  sustentación d e l  cuerpo a recuperar 1 -  

11$ Esta segunda parte d e l "plano a la "  está f i j a  a l  e je  tubular -  

ns 3. E l c o jin e te  n$ 4 va f i j o  a l  ro to r  donde se monta Apo,- 

dos o tre s  "plano a la "  seg&n convenga .

4 a .-  "UN PIANO ALA DIVIDIDO EN TRES PARTES UNA PARTE ES 

IA PRODUCTORA DE FUERZA MOTRIZ, OTRA DE SUSTENTACION Y IA -  

120 TERCERA DE ESTABIUZACION" seg&n lo  re iv in d ica d o  en los  pun­

tos la ,  2a y 3a caracterizado porque la  te rce ra  parte  d e l  -  

"plano a la "  le t r a  (C) diseñado en e l  plano de la  figu ra  2a -  

es la  parte  que se u t i l i z a  para fren ar la  ve loc idad  d e l des­

censo del cuerpo a recuperar, dando a esta p a rte , la  in c lin a  

125 ción  que técnicamente convenga y  en sen tid o  inverso a la  in ­

c lin ac ión  dada a la  parte  la le t r a  (A ) .  Los grados de i n d i  

naoión los  conseguimos por medio de la  palanca ns 6 que está 

unida a l  e je  tubular ns 5, donde va f i j o  la  te rc e ra  parte  -  

d e l  "plano a la "  le t r a  (0 ) .

130 5 ' . -"UN PLANO AIA DIVIDIDO EN TRES PARTES, UNA PARTE ES

LA PRODUCTORA DE FUíRZA MOTRIZ, OTRA DE SUSTENTACION Y LA -  

TERCERA DE ESTABILIZACION".

Todo t a l  como queda d escr ito  y re iv in d icad o .

Esta Memoria consta de cinco páginas que mecanografia- 

135 das a doble espacio por una so la  oara y fo lia d a s , componión 

dose en t o t a l  de c ien to  tre s in ta  y se is  l ín e a s .

Madrid, 4 de Octubre de 1959
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