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MEMORIA DESCRIPTIVA DE IA PATENTE DE INVENCION Ne 371,76k

POR

YUN PIANO AIA DIVIDIDO EN TRES PARTES, UNA PARTE ES IA =
PRODUCTORA DE FUBRZA MOTRIZ, OTRA DE SUSTENTACION Y IA -
TERCERA DE ESTABILIZACION™.
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PATENIE DE INVENCION
POR
"UN PIANO AIA DIVIDIDO EN TRES PARTES, UNA PARTE ES LA FRODUC
TORA DE FUERZA MOTRIZ, OTRA DE SUBSTENTACION Y LA TERCERA DE-
ESTABILIZACION" A FAVOR DE DON ARTURO ESTEVEZ VAREIA, DE NA--
CIONALIDAD ESPAROIA CON RESIDENCIA FN SEVILIA CALLE DE HARI--
NiS, 1z2.

MEMORIA DESCRIPTIVA

Después de conocer el valer de los S,I.C. empleados para im-
pulsar los satélites y de la cantidad de tlempo invertido en
su construceidn, estudié la forme de obtener un medio mecdpni
co de funciommiento automitico y menwal que reuniera las ca
racter{stiocas necesarias para evitar la sutodescripcibén y -
pérdida de los menoionados S.I.C. 0 cuerpos, Era necesario-
reunir eil el sistemd un medio automético de fremado y parali
zaoibén casi totel, em la atmbésfera, del objeto a recuperar y
que ol mismo se automotrice credndose en 81 la energia nece-
saria sin necesidad de gasto de combustible alguno. Después
de innumerables pruebas consegui un medio que nos proporcio-
nara la energia suficiente para desarrollar el movimiento de
rotacliébn necesario en cada caso de todo el sistema de estabi
lizacién., Y que este movimiento se pudiera acelerar, retar-
dar y frenar, cuando interesara a los encargados de la recu-
peraclén, blen sea ésta ordenada desde el centro de recupers
£16n o desde dentro del vehiculo 'cuando este sea tripulado -
para los no tripulades la manipulacidn de frenado y Tacupera
cibn se hace electrénicamente.

Este mls..o sistema puede emplearse para la recuperacién no -

solapente de 8.I.C. o cuerpos, es también ideal para recupe-
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racién no solamente de los cuerpos sin tripulaeibn sino tam--
bien médulos de mando satélites tripulados o no y todos aque-
llos cuerpos que tengan o interesen recuperarse en planetas -
que estén provistos de atmésfera, Asimismo el descenso puede
efectuarse en lugares liquidos o sélidos a la velocidad que -
se predetermine,

Ia conclusién y montaje de este procedimiento de sustentacién
y estabilizacién, es relativamente fécil y se puede ublcar en
cualquier cuerpo construido, sin que se tenza que hacer en -
los mismos grandes modificaciones, Para evitar la alteracifn
o configuracibdn ilnterior o exterior de los mismos,

El sistema estd especificado en los planos adjuntos. En la -
figura primera se esquematiza el cuerpo o fase de un cohete -
con el sistema de descenso en su forma oculta para el despe--
gue y la ubicacibén o acoplamiento en dicha fase,

En la figura 28 se detalla la foima que adquiéren los planos-~
de sustentacién la parte productora de energia y la de estabi
lizacién y descenso & la velocidad que mésnds interese, y en-
cualqulier espacio de tiempo bien sea &ste realizado con mani-
pulacibén manual, cuando se trate de cuerpos tripulados, o elec
trénicamente cuando no lo estén, operédndose desds cualquier lu
gar o distanoia,

Ias dimensiones de las distintas partes que componen el siste-
ma de recuperacibdn son variables adaptédndose a las que cienti-
ficamente convengan sin que las mismas, altere lo més minimo -
el principio fundamental del invento. Considerdndose todas -
las medidas y deballes especificados en los planos adjuntos, ~
de todo el sistema recuperador, a escala varlable,

Ia primera parte del '"plano ala" letra (A) es la productora de

fuerza motriz, potencia que se consigue dando a este plano la-
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inclinacidn que interese con arreglo a las necesidades del me-

dioc ambiente, donde trabaje. Segln la inclinaocién que demos a
éste plano, la presién atmosférica egercerd sobre el mismo més
o menos'potencia de giro., Esta primera parte del "plano alat-
estd fija al eje tubular n® 1 el qﬁe esté unido a la palanca ~
ne 2, En un extremo del mismo se utiliza esta palanca para -
dar a la parte del "plano ala" letra (A) los grados de incling
cibén necesaria, accionando dicha palanca por cualquier medio -
mecédnico, eléotrico o electrbdnico.

Ia segunda parte del "plano ala"™ letra (B) es fija, Estd uni
da al eje tubular ne 3 esta parte es la que nos proporciona -
ls sustontacién del todo el conjunto a recuperar, su potencila
sustentadora estéd en relacién directa con sus dimensiones y -
nlmero de revoluciones, por minuto. Estas Gltimas las conse-
guimos por medio del plano primero letra (A). -

En uno de log extremos del tubo eje ne 3 se fija todo el "plx
no gla" al rotor por medio del coginete ne 4 que estd fijo al
eje tubular ne 3.

Ia tercera parte del'"plano #law nﬁtié (C) estd £ija al eje tu
bular n? 5., Esta tercera parte del "plano ala® sirve para -
controlar la velocidad de descenso dé los cuerpos a recuperar,
Por medio de la palanca, (que estd unida al extremidad del -
eje tubular n? 5) le damos a esta tercera parte del "plano -
ala" la inclinacibn, o grados que interesen con relacién al
*plano ala fijo" letra (B) y sentido inverse a la inclinacién
dada a la parte primera del "plano alar letra (A). Sirve pa-
ra frenar el descenso de 1los cuerpos a recuperar haciéndolos=-
descender a la veloocidad por segundo que convenga en cada ca-
80 o momento.

Ios prados de inclinacidn que demos a esta tercera parte del
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"plano ala® letra (C) lo coms eguimos por medio de un mecanismo
aproplado pudiendo ser &ste movido mecénica, eléotrica o elec-
trénicamente por intervencién manual o teledirigido.

Habiendo ya descrito y detallado la naturaleza de ml invento y
prineipios fundamentales del mismo, se reivindicen como nuevos

y de propia invencién los puntos siguientes.

NOTA REIVINDICATORIA

Je,~ "Un Plano 4la dividido en tres partes una parte es -
la productora de fuerza motriz, ot:t:a de sustentacibn y la terce
ra de estabilizacién® . Caracterizdndose por ir oculta en los-
cuerpos a recuperar, cano se indica en la figura l¢ de los pla-
nos adjuntos. Donde se observan las tres partes de que se com=
ponen, separados por las indicaciones A.B.y C. '

22,~ "UN PIANO AIA DIVIDIDO EN TRES PARTES, UNA PARTE ES -
LA PRODUCTORA DE FUERZA MOTRIZ, OTRA DE SUSTENTACION Y IA TERCE
RA DE ESTABILIZACION" segfin lo reivindicado en el punto l¢ oca--
racterizado porque al empezar la recuperacién de cualquier cuer
po, por un medio automético el"plano ala% queda dispuesto en la
forma indicada por puntos en el plano de la figura 1la,

39.~ "UN PLANO AIA DIVIDIDO BN TRES PARTES, UNA BIRTE ES -
1A PRODUCTORA DE FUERZA MOTRIZ, OTRA DE SUSTENTACION Y IA TERCE
RA DE ESTABILIZACION" segzln lo reivindicado en los puntos lg y-
28 caracterlzado porque la primera parte del "plano ala® especl
ficado en la figura 22 de los planos, con la letra (A) es la -
productora de fuerza motriz, o potencla de piro segln se 46 a -
esta parte més o menos grados de inoclinacién por medio de un ne
canismo de cualguier clase conectado a la palanca ne 2 por ir -
unida al eje tubular n¢ 1 donde estd fijado esta primera parte-

del "plano ala™ n¢ 2. El"plano ala® ne 2 letra (B) en su [2rte
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28 letra {B) permanece siempre completemente horizontal con

inclinacién de cerc grado, se utiliza esta parte del *plano

ala" letra (B) para la sustentacién del cuerpo a recuperarl

Esta segunda parte del "plano alam estéd fija al eje tubular

ne 3. El cojinete ne L va fijo al rotor domle se monta dpo,-
dos o tres "plano ala" segQn convenga ,

L3,~ "UN PLANO AILA DIVIDIDO EN TRES PARTES UNA PARTE ES
Ii PRODUCTORA DE FUERZA MOTRIZ, OTRA DE SUSTENTACION Y IA -~
TERCERA DE ESTABILIZACION" segln lo reivindicado en los pua~-
tos 18, 28 y 38 caracterizado porque la tepcera parte del -
nplano ala" letra (C) disefiado en el plano de la figura 28 =
es la parté que Se utiliza para frenar la velocidad del des-
censo del cuerpo a recuperar, dando a esta parte, la inclina
cién que técnicamente convengs y en sentido inverso a la in-
clinacibn dada a la parte 18 letra (A)e ILos grados de incli
nzoibn los conseguimos por medio de la palanca ne 6 que estd
unida al eje tubular ne 5, donde va fijo la tercera parte -
del "plano ala" letra (C).

58 ,~"UN PIANO AIA DIVIDIDO EN TRES PARTES, UNA PARTE ES
IA FRODUCTORA DE T'UTRZA MOTRIZ, OTRA DE SUSTENTACION Y IA =~
TERCERA DE ESTABILIZACION".

Todo tal como queda desorito y reivindicado.

Esta Memoria consta de cinco pédginas que mecanografia=
das a doble espaclo por una sola cara y foliadas, compouiép_

dose en total de ciento tresinta y seis 1lineas.

Madrid, 4 de Octubre de 1969
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