MEMORTA DESCRIPTIVA

Correspondiente a una PATENTE DE INVENCION por veinte atios.
A favor de

Centre Technique Industriel dit:
INSTTTUT TEXTILE DE FRANCE, de nacionalidad francesa.

Residente en BOULOGNE S/SEINE(Francia).-35,rue des Abondancec.
por:

YDISPOSILIVO DE REGULACION DE LA ALIMENTACION DE HILO PARA UuA
TRICOT0SA DE MEDIAS SIN COSTUHA".
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Lo presewnte inveuncion se refiere a un dispositivo de regu-
lacidn de la alimentacidn de hilo para una tricotosa de medias
sin costura, comprendiendo medios de apretado progresivo presen-—
tando un palpador de palanca cooperando con una leva de rezula-
cidn, prevista en la tricotosa y un alimentador de nilo suscep-
tible de suministrar a cada aguja el hilo en funcidn de la posi-
cidn de la leva de regulacidun, y de ser arrastrado en rosacidu
por una transmisidn que lo une al mecanisio de arrastre del ci-
lindro de azujas de la tricotas.

En un dispositivo conocido de este tipo, el alimentador de
hilo comprende dos piezas rotativas en forma troncocdnica en con-
tacto una cou otra segin una de sus generatrices, guidndose el
hilo por guiahilos regulables por la leva de regulacidn de la
tricotosa, de modo que pasa euntre las dos ﬁiezas rotativas troun-
cocbuicas. Segin que el hilo se halla en una parte de didmetro
wis o menos grande de dicha pieza troucocdunica, se suministra
a las agujas con una velocidad mds o menos graude,

El inconveuniente de este dispositivo consiste en que no ze
pueden pouner varios hilos en el mismo sitio del alimentador de
hilo de mansra que estos hilos se suministran a las agujas coun
velocidades diferentes.

Bn otro dispositivo counocido de regulacidn de la alimenta-
cidu de hilo, se prevé un variador de velocidad iunterpuesto eu
la transwisidn mecdnica euntre el cilindro de la tricofosa ¥ el
alimeutador de hilo, el drgano de variacidn de relacidu de velo-
cidades del variador de velocidades siendo suscepitible de sér
accionado en un sentido o en otro, en funcidu de la diferencia
existiendo entre una seilal de referencia y una seilal de wedida
emitida por medios de medicidn de la densidad real del género

de punto realigado sobre la tricotosa hasta la desaparieidn de
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asty diferencia.

’ESUG dispositivo conocido no permite mantener constante la
tensifn del hilo al disminuir las dimensiones del género de pun-
to, puesto que la sefial correctiva se trancuite al variador de
velocidad sélo con cierto retardo. Bste dispositivo puede utili-
zarse, pues, solo al hacer un género de punto de didmetro constan-
te, pero cuando hay gque disminuir progresivemente el didmetro del
articulo, como ocurre al hacer la gzona de la parte larga, zona
correspotidiente a la pantorrilla y gque llega hasta la parte del
tobillo de una media, a pesar de la existencié de los medios de
apretado que disminuyen progresivamente el largo de hilo abscrbi-
do por la malla, y de un variador de velocidades que actda sobre
el alimentador de hilo, no se puede evitar,qﬁe la teusidn del hi-
lo varie frecuentemente de una malla a otra ean la parte largz de
ung media incluyendo la pantorrilla,.

Le presente luvencido suprime este inconveniente y tienc
principalmente como finalidad la realizacidn de un dispositivo
de regulacidn de la alimentacidn de hilo para una tricotosa de
medias sin costura, susceplible de suministrar a cada aguja cler-
ta cantidad de hilo a una tensidn constante, especialmente duran~
te la confeccidn de la parte larga de uuna media.

El dispositive de regulacidn de la alimentacidn de hilo del
tipo antes mencionado y acoplado a una tricotosa de medias sin
costura, con arreglo a la invencidn, estd caracterizado por un
variador de velocidades interpuesto de modo conocido en si en la
transmisidn mecdnica entre el cilindro de la txicotosa y el ali-
mentader de hilo y mandado por un micromotor coun dos sentidou de
rotacidn actuando scbre el Srgano de variacidn de relacidn de ve-
locidades del variador de velocidades, y por dos pares de inte®

rruptores acoplados a este micromotor para la puesta en marcha
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y- 12 paeceda, por una parte, de la marcha adelante, y, por otra

’parte, de la marcha atrds, el interruptor de la puesta eu marcha

para ia marcha adelante pudiendo ser mandado por la leva de regu-
lacidn de los wedios de apretado progresivo, el para la puesia
el marcha dé la-marcha atrég pudiendo ser acclouado poxr un elew
mento de programa de la tfiootoéa tan prouto como termina la con-
feceoidn de la soleta y los dos interruptores de parada siendo
susceptibles de ser mandados por un drganc seguidor cuya carrera
‘corresponde a la loungitud de la zona de la pantorrilla dél largo
de uns media.

De esta manera uo s£8lo se puede regular la velocidad inicial
del hilo, su velocidad final y las velocidades intermedias duran-
te la confeccidn de la zona del largo correspoundiente a la paunto=
rrilla, sino que se asegura igual y simulténeamente una zlimenta-
cibn de hilo a tencidn constante cualguiera que sea la parte de
la media counfeccionada, de modo gque las dimensiones de los arti-
culos confeccionados son rigurosameunte idéuticas de un articulo
a otro. Esta constancia en las dimensiones de los articulos se
obtiene gracias a la disminucidu progresiva de la velocidad del
hilo que alimenta la tricotosa durante la coufeccidu de la zona
del largo correspoundiente a la pantorrilla.

Bl objeto de la presentve inveucidn se comprenderd adn mejor

con ayuda de la descripcidn de un modo de reali.acidn no limite-—

tivo de regulacidén de la alimentacidn de hilo y wediaute el dibu-
jo adjunto, en gues

La figura dnica representa una vista esquewdtica del dispo-
sitivo de regulacidn de la alimentacidn de hilo, acoplado a uua
tricotosa de medias sin costura.

Ia Tricotosa circular (1), couocida en sif, comprende un ci~

lindro hueco (2) provisto, cerca de su extremo superior, de agu-
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iaz (3) y, cemca d2 su extremo inferiox, de w¥, corona dentada
(4) wnida a un motor de accionamicnto no representado, En la tri-
cotosa (1), estdn previstos igualmente medios de apretado progre-
sivo (5) comprendiendo levas anulares (6) cooperando con lac agu-
jas (3) y un palpador de palancas (7), cuyo brazo vertical (7a),
guiado axialmente limita la carrera descendiente del cilindro (&),
y cuyo brazo gproximadamente horizontal (7b) esté articulado en
uno de suz extremos con-un punto (8) fijo en el espacio y lleva
en el otro extremo un palpador (9), cooperando con una leva de
regulacidén rotativa (10). La leva de regulacidn (10) se pone en
rotacién por la tricotosa (1) en el momento preciso y su perfil
manda el cambio progresivo de la posicidn relativa entre las agu-
jas (3) y pletinas de abatimiento (11) para disminuir la longitud
de hilo absorbida por las agujas (3).-El género de punto (12)
solidario de las agujas (3), pasa en uno de sus exiremo:s a través
del cilindro hueco (2).

Una transmisidn mecdnics (13), constituida por una rueda
dentada (13a), pifiones de reenvio (13b, 13¢, 134, 13e, 13f y 13g)
y los ejes de enlace (L3h, 13i, 13k, 131 ¥ 13m), une el rodillo
o cilindro (14) de un alimentador de hilo (15) con la corona den-
tada (4) del eilindro hueco (2). Un hilo (16) procedente de una
bobina no representada se aplica en el rodillo (14) del alimenta-~
dor (15) mediante un guiahilos y es dirigido hacia las agujas (3)
mediante un guiahilos fijo (17).

Coun arreglo a la invencidn, un variador de velocidades (18)
estd interpuesto en la transmisidén mecdnica (13), por ejemplo en-
tre los ejes (131 y 13m). El drgano de variacidn de relacidn de
velocidades (19) del variador (18) estd unido mecduicamente, por
ejemplo mediante una correa (20), con el eje de salida de un mi-

cromotor eldctrico con dos sentidos de rotacidn (fl ¥ fz). La ro-
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taeifn del microustor (21) en el sentido de la flecha (fl) manda
poxr ejemplo una;disminuoién de la velocidad de rotacidn del eje
de salida (13m) del variador (13), mientras que la rotacidn en el
sentido de la flecha (fz) conduce a un aumenio de la velocidad

de rotacidn del eje (13m).

Ia puesta en marcha y la parada del micromotor (21) son man-
dadas en los dos senbtidos de marcha por dos pares de intverrupto-
res (22g, 22b y 23a, 23b) todos conectados eléotricamente con el
nicromotor por mediacidu de una caja de mando eléctrica (24).Az,
pues, la puesta en marcha del micromotor (21) en el seutido de la
{lecha (fl) (disminucidn de la velocidad de salida del variador
(18) ) se efectda por el iunterruptor (22a) cooperando cou la le-
va de regulacidu (10), mandando dicho interruptor (22a) la ali-
meniacidu del micromotor tan prounto couwo el dispositive de apre~
tado progeesivo (5) entre en funcionamiento. La alaimentacidan del
motor (2L), al girar écte en el sentido de rotacidn seglin la fle-
cha (fl), se corta por el interruptor (22b), accionado por un Sr—
gano seguidor (25), después de un ndmero de revoluciones prede-
terminado del micromotor (.1). Ia puesta en marcha atrds del mi-
cromotor (21) segin ia flecha (f2) se dispara por el iunterruptor
(23a) aocionado por un elemeuto de programa (26) de la tricotosa,
(1), %an prouto como la confeccidn de la soleta de la media esté
terminada. El interruptor (23b) es accionado por el dwrgano segui-
dor (25) cuando el micromotor (21) haya efectuado el mizmo nimero
de revolucionss que antes, perd en sentido invexrso.

A Seédn un modo de realizacidn preferido de la invencidn, el
Srgano seguidor (25) comprende un torunillo sin £in (25a) acciona-
do por el micromotoxr (21), una tuerca (25&) wontada en diciho tor-
nillo (25g) y bloqueada en rotacidn por una varilla-gufa (25¢)

paralela al eje del tormillo (25@)’y cooperando con la tuerca
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(25u). los éou interruptofes (22p y 23b) mandando cada uno la pa-
rada del micromotor (21) girando en uno u otro sentido (fl, fz),
cada uno estando dispuesto cerca de un extremo del tornillo (25a).

Bl modo de funcionamiento del dispositivo'de regulacidn de
la aglimentacidén de hilo para la tricotosa del tipo para medias sin
costura es el siguiente:

Gon el fin de alimentar la tricotosa (1) con un suministro
de nilo determinado, se regula la velocidad inicial (Vl) del ni-
1o (15) mediante el Srgano de variacién (19) del variador (18).
Asi se confecciona, al girar la tricotosa (1), un género de punto
de apretado determinado, es decir, ﬁn género de punto en el cual
la longitud de hilo absorbida por malla ec congtante y elegida
de antemano, sicundo constante la relacidn de transmicidn entre
las velocidades de rotacidn del cilindro (2) y'ﬁel rodillo (14)
del alimentador (15). Después de la confeccidén de la primera par-
te del largo, el dispositivo de apretado progresivo se pone en
marcha en funcidéu del programa establecido para mandar la dismi-
nucidn progresiva del didmetro del largo en la parte correspon-
diente a la pantorrilla y que llega hasta el tobillo. En este mo-
mento, la leva (10) cierra el interruptor (22g) que dispara, por
mediacidn de la caja de mando (24), la puesta en marcha del mi-
cromotor (21) en el sentido de la flecha (fl), de modo que la re-
lacidn de transmisidn seca disminuida progresivamente. Asi el ro-

dillo (14) del alimentador gira cada vez mds lentamente y suninis-

tra el hilo (15) a un ritmo que va decreciendo progresivamerte,

pero con uha tensidn constante, perfectamente adaptados a la con-
feceidn de la zona de la pantorrilla hasta el tobillo. Duranie
este perfodo de confeccidn, la tuerca-(25§), accionada por el
torniilo sin fin (25a) del drganc seguidor (25), se desplaza ha-

cia abajo hasta que cierre el interruptor (22b) que detiene el



185.~

190.-

195.-

200.-

205 « =

‘;‘“giuwg
wicromotur (2L)v.FL hilo (15). se suministra entonces con una ve-
locidad constan%e:(vz) inferior a la velocidad (Vl). Dicho de
otro modo, esta variacibn de velocidad decreciente se efecila
durante el periodsc de funcionamiento del dispositivo de apreiado
progresivo (5), dicao perfodo y dicha variacibn de velocidad sien-
do constantes, cualguiera gue sea el valor de la velocidad (Vl).

Bl final de la elaboracidn del largo y la de la soleta se
efectdan con una veloecidad de hilo igual a (Vz)' Al iniciar la
coufeccidn del largo de la media siguieante, el nilo (15) debe te-
ner de uuevo la velocidad (Vl). A tal fin, se hace volver el va-
riador (18) a su posicibn de regulacidn inicial durante la con-
feccidn de la punta y de la vuelta, confecciondndose estas partes
de la media con'hilos distintos al utilizado para el largo y la
soleta. Tl micromotor (21) se pone en rotacidn en sentido inver-
50, es deecir, en el sentido de la flecha (fzj, gracias al cisxre
del interruptor (23a) accionado tan pronto como la soleta esté
terminada por el elemento de programa (26). El tornillo (25a)
que gira en seatido inverso, vuelve a llevar la fuerca (25b) ha-
cia el interruptor (23b) que detiene el micromotor (21). EL va-
riador de velocidades (18) ha, pues, vuelto a su posicidu inicial
donde el Lilo (15) puede suministrarse de nuevo a la velocidad
V, por el alimeutador de hilo (15).

Desde luego, el modo de realizacidn descrito anteriormente
y representado en el dibujo puede sufrir modificaciones sin sa~
lirse por eso del marco de la invencidun. Ademds, la invencidn no
se limita a las tricotosas de medias sin costura sino que serd
evidentemente aplicable a todas las mdquinas produciecudo articu-

los en los cuales cambios de apretado fueran necesarios.
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12),~"DISPOSITIVO DX REGULACION DE LA ALIMENTACION DE HILO

PARA UNA TRICOTOSA DE MEDIAS SIN COSTURA"™ comprendiendo medios

de apretado progresivo, presentando uu palpador de palénca co0-
perando con una leva de regulacién prevista en la tricotosa, y
un alimentador de hilo, y susceptlble de suminisirar a cada agu—‘
ja el hilo en funocidn de la posicidén de la leva de regulacidn y
de ser accionado en rotacidn por una transmicidu mecdnica que lo
une al mecanismo de accionamiento del cilindro de agujas de 1la
tricotosa, caracterizado por un variador de velocidades inter-
puesto de modo conocido en la transmisidn mecinica entre el ci-
lindro de la tricotosa y el alimentador de hilo y mandado por un
micromotor con dos sentidos de rotacidn, actuando sobre ei Jrgano
de variacidn de relacidn de velocidades delr§ariador de velocida-
des, y por dos pares de lnterruptores acoblados a dicho micromo-
tof para la puesfa en marcha y la parada, por una parte, de la
marcha adelante, y, por otra parte, de la marcha atrds, pudiendo
el interruptor de la puesta en marcha para la marcha adelante
ser mandado por la leva de regulacidn de los medios de apretado
progresivo, siendo suscaptiﬁle el para la puesta en marcha de la
marcha atrds de ser acciounado por un elemeuto de prograuma de la
tricotosa tan pronto como la confeccidn de la soleta esté termi-
nada, siendo los dos‘interruptores de parada susceptibles de ser
mandados por un drganc seguidor cuya carrera corresponde a la
longitud de la zona de pantorrilla del largo de una media,.
28),-"DISPOSITIVO DE REGULACION DE LA ALIMENTACION DE HILO
PARA UNA TRICOTOSA DE MEDIAS SIN COSTURA" segin la reivindicacidn
12, caracterizado porgue el drgano seguidor comprende un tqrni-

11lo sin fin accionade por el micromotor, una tuerca montada en
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dicho tornille y bloqueada en rotacidun por wna varilla-guia panra~
lela al eje del tornillo y cooperando con la tuerca, mandando los
dos interruptores cada uno la parada del micromotor que gira en
uno u otro sentido, cada uno estando dispuesto cerca de un extre-
mo del tornillo.

32),-"DISPOSITIVO DE REGULACION DE LA ALIMENTACICH DE HILO
PARA ULiA TRICOTOSA DE MEDIAS SIN COSTURAM.

Ta presente memoria descriptiva consta de diez hojas folia-

das y mecanografiadas por una sola cara, niendo un tobtal de
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