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Este invento se refiere a tricotosas rec-
tilineas y plenas, y tiene por objeto proporcionar, en
tael méquina, un mecanismo de tomar o sacar telas mejorado
en general, relativamente econdmico y eficaz,

Aunque de lo que se irata principalmense
es de aplicar el invento a mdquinas de tejer punto de
barra recta de cabezas miltiples del tipo de la Patente
de Cotton o similar, para la fabricacidén de prendas (in-
cluyendo méquinas pare hacer telas para jerseys mengue-
dos (fully Pashioned), méquinas para hacer punto acena-
lado y liso y méquinas pare hacer punto acanalado) no
hay limitaciones en este aspecto, ya que el invenic es
también apliceble & méquinas de tejer punto rectilineas.

Una méquine de tejer punto de barra recta
de cabezas multiples estd dividida en cabezas o divisio-
nes que cada una estéd adaptada para tejer una pieza de
una prenda o pieza elemental, e incluye bésicamente, en
combinacibn, una barra de egujas formede de secciones
provista de agujas de "bastidor" y verticales accionables
simulteneamente, del tipo de ganchillo; paschilos en las
cabezas de tejer punto o divisiones para tener hilos y
alimentarlos a las agujas; medios de sccionamiento de
pasahilos sobre los cuales estdn montados dichos pasahi-
los y que son desplazables con movimiento de vaivén yen=-
do y viniendo a través de la enchura de la tela, medien-
te un mecanismo de movimiento de palenca de formar malla;
platinas pera bajar y mentener bajadas las mallas; medios
que actian para cerrar los ganchillos de las agujas en

momentos apropiados y medios para desprender las mallas
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Una méguina de tejer punto de barra recta
pare menguedos de este tipo incluye ademés un mecanismo
de menguar para conformar piezas de prenda o piezas ele-
mentales producidas en las cabezas o divisiones como
consecuencia de ensanchamiento y/o estrechamiento medien-—
te transferencia de mallas para aumentar o disminuir ol
nimero de columnas o hileras de mallas,

En una méquina de tejer punto liso de ba-
rra recte para producir tela lisa (de jersey) hay une
gola linea de agujas de bastidor. Pero una méquina de
tejer punto acanalado y liso de barra recta estd adapta-
da para producir tela tanto de punto acenalado como de
punto liso, y permite cambier autométicemente de tejido
de punto acanalado a tejido de punto liso, segin lo exi-
ja 1a ocasién,

Una méquina de esta Ultima forme estd do-
tada de un conjunto de agujas de bastidor verticales,
algunas predeterminadaes de las cuales pueden ser retira-
das, o hechas inoperentes de otro modo, para tejer pun-
to acanaldo y, ademds, de un conjunto de agujas de "mdqui-
na" horizontales que pueden ser situadas en los espacios
de jados vacios por las egujas del bastidor inoperantes
¥y que estdn adeptadas para cooperar con las restantes
agujas de bastidor, es decir, las operantes, durante tal
operacién de tejer punto acanalado. En una méquina de
esta forma, estéd prevista la transferencis automdtica de
las mallas desde las sgujas de méquina horizontales a las
cltedas agujas de bastisor predeterminadas al ser hechas
avenzar estas ultimas y ser hechas retroceder las agujas

de méquina, como preparacién para el tejido de punto liso
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sobre agujas de bastidor verticales unicamente.

Para permitir que algunas predeterminadas
de las agujas de bastidor sean retiradas a posiciones.
inoperantes, las citadas agujas estdn montadas normal-
mente de una parte, deslizable verticalmente, de una ba-
rra de agujas de bastidor convenientemente dividida.

Les citadas agujas de bastidor prederte-
minadas pueden ser las alternas del conjunto completo
a fin de producir, en cooperacidén con las agujas de mé-
quina, tela de punto acanalado de 1 x 1. En tal caso,
el nimero de agujas de méquina que hay en la méquina es
la mitad del ntmero de agujas de bastidor, estando las
agujas de méquina distribuidas con un paso uniforme pa-
ra entrada en los espacios dejados vacios por las agujas
de bastidor inoperantes. No obstante, debe entenderse
claramente que en paso relative de las agujes de bastidor
y de méquina y los numeros relativos de las agujas de
estos dos conjuntos que cooperan para producir tejido de
punto acanalado, pueden variar segin sea la natursleza
del tejido requerido. Por ejemplo, las distribuciones
pueden ser tales que se produzca una combinacién de te-
jido de punto acanalado de 2 x 1, 2 x 2, 3 x 3, é cual-
quiera otre deseada.

Un objetivo del presente invento es pro-~
porcionar, en une méquina de tejer punto de barra recta,
del tipo de la Patente de Cotton, o similar, un mecanis-
mo de tomar o sacar tejido disefiado para depositar pie-
zas de prenda o piezas elementales, desprendidas, en re-

ceptdculos individuales para las respectivas divisiones
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Anora bien, aungue hasta el presente ha
sido posible, en una mdquina de tejer punto liso de barra
recta, tejer piezas de prenda o piezas elementales poxr '
separado, esta posibilided no existia anteriormente 06n
respecto a una méquina de tejer punto de barra recta de
la forma apta para tejer punto acanalado y punto liso a
que se ha hecho referencis en lo que antecede, en la que
en cada cabeza o divisidén se han tejido hasta el presen-—
te piezas de prenda o piezas elementales en formacidn
en cadena con hilos de estirar entre ellas.

En consecuencia, otro objeto de este in-
vento es hacer posible la adopcién de un nuevo procedi-
miento de tejer punto que comporta el uso del mecanismo
de tomar o sacar tejido mejorado, mediante el cual pue-
den tejerse por separado piezas de prenda o piezas ele-
mentales - en contraposicién a ser producides en cadena ~
en una midquina de tejer punto de barra recta de la for-
ma apta para tejer punto acanalado y punto liso,

Considerado en sus lineas generales, el
mecanismo me jorado de tomar o sacar tejido comprends,
en combinacién, una barra tomadora provista de ganchos
que es susceptible de aplicacién con mallas de una vuel-
ta inicial de cada pieza de trabajo producida sucesiva-
mente y que es apta para ser movida intermitentemente,
entre carreras de vaivén de tejer punto, en una direc-
cién lineal alejédndose de las agujas y de las platinas
de tal modo que aplique una tensién de estirado al tra-
bajo, y un par de rodillos tomadores, uno al menos de
los cuales es apto para ser accionado a rotacidén inter-

mitentemente en sincronizacidén con los movimientos de
371638
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la barra tomadora provista de genchos, siendo la cons-
truccién, la disposicidén y el funcionamiento del meca-
nismo, tales que el trebajo es inicialmente controlado
por la citada barra tomadora Unicamente, la funcién de
la cual pasa a ser desempefiada posteriormente por el par
de rodillos tomadores para permitir que los ganchos de
la barrs tomadora se desenganchen de las mallag de la
vuelta inicial,

El mecanismo mejorado incluye ademds,
esencialmente, medios por los cuales, una vez completa-
do el tejido de punto de una pieza de trabajo y después
de haber sido desprendida este Ultima de las agujas, los
rodillos tomedores serdn accionados continusmente para,
impulsar a la pieze de trabajo todavia enganchada, en
una trayectoria hacia abajo, el receptéculo para el tra-
bajo provisto en esa cabeza o divisién.

En la aplicacién del invento a una méqui-
na de tejer punto acanalado y liso de barra rectae de ca-
bezas miltiples, con relacidn a la cual, y por comodidad,
se concentrard en 1lo que sigue la descripeién que se ha-
ga, hay una barra tomadore provista de ganchos y un par
de rodillos tomadores en cada cabeza o divisién de méqui-
na, cuya barra y cuyos rodillos son movibles intermiten-
temente entre carreras de vaivén de los pasahilos,

El correspondiente del par de rodillos to-
madores de tejido en cada cabeza o divisién puede estar
adaptado para ser accionado intermitentemente desde un
mecanismo de orientacidn., No obstante, en aguellos momen—
t0s en que los rodillos tomadores hen de ser accionados
continuamente para impulsar las piezas de trabajo des-

371638
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prendidas hacia gbajo, a los receptdculos, los citados
rodillos son accionados por un motor eléctrico, por e jem-
plo, que tenga asociado con el mismo un embrague elecf'
tromagnético. Bl mismo motor eléctrico, u obtro separado,
puede ser empleado para reponer en su posicién de parti-
da iniciel a la barra tomadora provista de ganchos.

Ventajosamente, la barra tomadora de %e-
Jido provista de ganchos, en cada cabeza o divisidén, pue-
de estar normalmente soportada en un plano horizontal
0 sustancialmente horizontal, para ejercer sobre una pie-
za de trabajo, por movimiento lineal intermitente en ese
pleno, hacia atrds, la tensién de estirado requerids;
en tal caso, la citada barra puede ser liberable para
movimiento de pivotamiento libre en direccién hacia aba-
Jo para desenganchar los ganchos deliejido en el momen—
t0 en que la funcién de la barra haya pasado a ser de-
sempefiada por completo por el par de rodillos tomedores.
El giro hacia abajo de la barra, al ser liberada, puede
tener lugar exclusivamente por la accidn de la gravedad,
o0 bien puede ser syudado mediante muelles,

Con objeto de que el invento pueda ser
nds claremente comprendido, y mds fécilmente llevado a
la préctica, se describird a continuacién, con referen—
cia a los dibujos que se acompafian, un ejemplo construc-—
tivo especifico del mecanismo mejorado de tomer o sacar
tejido, aplicado a una méquine de tejer punto acanalado
0 liso para prendas exteriores, de barra recta y de ca-
bezas miltiples, y el tejido en tal méquina de un ribe-
te vuelto -~ controlado por el citado mecanismo de tomar

371638
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La Figura 1 es una vista de detalle, en
perspectiva, de algunas de las agujas de bastidor verhi-
cales de la mdquina, ilustradas con relacién a platinas
¥y ganchos de la barra tomadora provista de ganchos, cu-
yos ganchos se han ilustrado cogiendo la primera vuelta
de un ribete vuelto de una pieza de trabajo;

La Figura 2 es wna vista leteral de dela-
lle, parcialmente en corte, que incluye una aguja de bas-
tidor vertical, representada con relacién a una agu;ja de
méquina horizontal en una disposicién de finurs media,

e ilustra ademds le barra tomadora provista de ganchos
en el curso de su accionamiento por trinquete en senti-
do de separase de la aguje de bastidor vertical, como
ocurre después de la formacidn de cada vuelte sucesiva
de tejido de punto;

La Figura 3 es una vista lateral del con-
Junto de barra tomadora de tejido en una cabeza de la
méquina de tejer punto;

La Figura 4 es une vista en plante de lo
mismo;

La Figura 5 es una vista en perspectiva
general del conjunto de accionamiento pare la barra to-
madora provista de ganchos y para el correspondiente ro-~
dillo del par de rodillos tomadores;

La Figura 6 es una vista lateral més de-
tallada, parcialmente en corte, que ilustra los medios
por los cuales cada extremo de le barra tomadora Provis-
ta de ganchos, en cade cabeza de la méquina, estd enla-—
zada a una de un par de cadenas de accionamiento en esa

cabeza, y que ilustra ademds los ganchos de la citada
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barra enganchados con una vuelta inicialj

La Figura 7 es una vista lateral del ne~
canismo empleado pare efectuar un accionemiento por trin-
quete inicial de la barra tomadora provista de ganchbs;
como se describird en lo que sigus;

La Pigura 8 es une vista lateral del me-
canismo empleado tanto para accionar por trinquete las
barras tomadoras provistas de gancho, gradualmente, en-
sentido de separarlas de las diversas cabezas de tejer
punto a medida que son tejidas las piezas de trabajo, co-
mo para aliviar al tejido de cualgquier peso que sea per-
Jjudicial para el movimiento de tejer punto, siendo ose
mecanismo comin para todes las barras tomadoras.

Ia FPigura 9 es una vista lateral del me-
canismo de orientacidn de rodillo tomador de trabajo,
comin & todos esos rodillos en las diversas cabezas de
tejer punto de la méquina;

La Figura 10 es una vista en alzado, tal
como se ve desde la parte frontal de la mdquina, de un
limitador de par de torsidén de barra tomadora provista
de ganchos;

Lag Pigura 11 es una vista lateral de un
tambor de sincronizacién, mediante el cual son controla-
das las funciones de las barras tomadoras provistas de
ganchos;

Las Figuras 12-15 son cuatro vistas que
cada una es similar a la de la Figura 3 y que, juntemen-
te con esta Gltima ilustran cinco etapas sucesivas en el

funcionamiento del conjunto de barra tomadora de tejido;
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Las Figuras 16-34, inclusive, constitu=-
yen juntas una sucesidén de vistas de detalle que ilus~-
tran etapas sucesives en el tejido de punto de wn riba-
te vuelto, mediante la cooperacién de sgujas de mdquira
horizontales con agujas de bastidor verticales no des-
lizables y platinas, el giro del citado ribete y la trans
ferencia de mallas de punto acanalado desde las agujas
de méquina a agujas de bastidor deslizables, como prepa-
racién para el tejido de punto liso en agujas de bastii-
dor dnicamente - mostrando ademds todas esas vistas la
barra tomadora de tejido provista de ganchos ejercien-
do sobre el tejido la tensién requerida para sacarlo.

Las mismas partes se han designado por
los mismos simbolos de referencia en fodos los dibujos.

En los dibujos, el carril de plantilla
de la méquina de tejer punto acanalado y liso, de barra
recta, ilustrada, cuyo carril se extiende desde un ex~
tremo al otrc de la mdquina, se ha indicado por el ni-
mero 1. En 2 se ha representado la barra de agujas, cons-
tituida por secciones, de la mdquina, la cual estd dota-
da de agujas de bastidor verticales 3 accionables simul~
téneamente que tienen ganchilles 3a.

Un pasahilos, ilustrado tendiendo y ali-
menteando un hilo Y a las agujas de bastidor 3, se ha re-
presentado esquemdticamente en 4 en la Figura 15,

En 5 se ha ilustrado la planche de plati-
nas constituida por secciones, usual, en la cual estén
alojadas las platinas deslizables individualmente corrien
tes 6, para bajar mallas en torno a las sgujas de basti-
dor y mantener bajadas esas mallas, Las puntas o picos

371638
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de las platinas se han indicado en 6a.

Aunque en la meyoria de las figuras de
los dibujos la barra de agujas 2 se ha ilustrado, par§
simplificar, simplemente en cortorno, esa barra se he
representado en una forms algo mis desarrollada en la
Figure 1, a fin de mostrar que unas predeterminadas, por
ejemplo las alternas, de las agujas de bastidor verti-
cales 3l estdn montadas deslizablemente para movimien-
to subiendo y bajando. Asi, para tejer punto acemalado
lag agujas deslizables 3:L gon deslizadas hacia abajs
a las posiciones inoperantes ilustradas en la Figura 1,
mientras que para tejer punto liso las citadas agujas
son deslizadas hacia arriba, de nuevo a sus posiciones
operantes. Las agujas de bastidor 3 estdn fijas en la
barra 2, mientras que las sgujas deslizables 3l estén
montadas en una barra desplazable verticalmente debajo
del componente 7 en la barra 2 de agujas de bastidor,

La barre desplazable verticalmente estd unide a un par
de varillas articuladas acodadas (no representadas) las
cuales estdn dispuestas para ser enderezades, para ele-
var las agujas de bastidor deslizables 31, ¥ para ser
plegadas, para bajar las citades agujas, mediante cone=-
xiones de cualquier naturaleza adecuada.

La méquina ilustrada de tejer punto aca-
naledo y liso, de barra recta, incluye, ademds, une barra
8 de agujas 9 de "méquina" horizontales, las cuales pue-
den ser situadas en los espacios S (Figura 1) dejados
vacios por las agujas de bastidor inoperantes 31, Y que
estén adaptadas para cooperacidén con las agujas de bas-
tidor operantes 3 durante el tejido de punto acanalado,

371638
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Las agujas de mdquina 9 estdn provistas de elementos in-
teriores dotados de talones operantes %92 dispuestos pa-
ra ser accionados por una barra 10 actuadora accionada
por leva, Ias agujas 9 de méquina pueden ser ventajosa-
mente de la forma en tres partes, descrita en nuestra
anterior Patente para el Reino Unido nimero 1.1080527.7
' En las Figuras 2,3, 6, 8 y 12 = 15 o1
nimero de referencia 1l indica una cuchilla de despren-
dimiento de la barra de agujas de mdquina usual,

De acuerdo con la propiedad caracteriz-
tica del presente invento, se ha provisto en cada caﬁe-
za o divisién de hacer punto de la méquina une barrs 12
tomadora provista de ganchos que estd provista de gan-
chos 13. Esos ganchos son susceptibles de enganche con
malles il de une vuelta inicial de cada pieza de traba-
jo producida sucesivamente en la cabeza o divisién, de
la manera que se ha ilustrado claramente en las Piguras
1y 6. La barra 12 estd adaptada para ser movide inter-
mitentemente, es decir, para ser accionada por cremelle-
ra, entre carreras de vaivén de tejer punto, en una di-
reccién lineal en sentido de alejarse de las sgujes 3 y
de las platinas 6, de tal modo que aplique una tensién
al trabajo, en el sentido de sacarlo, por medio del me-~
cenismo de accionamiento de tringuete de la barra provis-
ta de genchos, que se describird en lo que sigue con re-
ferencia a la PFigura 8. El mecanismo de tomer o sacar
tejido incluye ademds un par de rodillos tomadores 14 y
15, de los cuales el rodillo 15 estd adaptado para ser
accionado a rotacién intermitentemente, es decir, accio-

nado por trinquete, sincronizadamente con los movimien-—
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toa de accionamiento por trinquete de la barra tomadora
12 provista de ganchos, por medio del mecanismo de ac-
cionemiento por tringuete o de orientacidén de rodillo.
que se describird en lo que sigue con referencia a la”
Figura 9. E1 trabajo es controlado inicialmente por la
barra tomadorae 12 unicamente, siendo la funcién de eate.
iltima desempefiada posteriormente por el par de rodillos
tomadores 14, 15, para permitir que los ganchos 13 se
desenganchen de las mallaes il de la vuelta inicial, co--
mo se describird més detalladamente en lo que sigue.

En cada cabeza o divisidén se ha provisto
un receptdculo 16 para piezas de trabajo, dentro del.
cual son impulsados finalmente las piezas de trabajo
por los rodillos tomadores 14, 15 (accionados continua-
mente en esta etapa) en una trayectoria hacia abajo de-
finida por una guia inclinada 17 (véanse las Figuras 3
y 12-15).

Bl mecanismo de accionamiento por trin-
quete de la barra provista de ganchos sirve parsa accio-
nar convenientemente cadenas sin fin 18 espaciadas entre
sl (Figura 4) a las cuales estdn enlazados los extremos
opuestos de la barra 12 tomadora provista de ganchos por
intermedio de alojamientos 19 de muelle; muelles 20 de
compresidn helicoidales que estdn acomodados en tales
alojamientos; barras articuladas 21 rodeadas por los mue-
lles y que sobresalen desde los alojamientos, y pasado-
res de pivote 22, Estos pasadores se extienden lateral-
mente desde piezas de leva 23, sujetas mediante tormillos
a los extremos de la barra 12, y estdn enganchados medisn

te ganchos 2la formados en los extremos exteriores de las
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barras articuladas 21, Los alojamientos 19 de muelle,
como se ha ilustrado mds claramente en la Pigura 6, es-
tén sujetos directamente a las cadenas 18, y los muelles
20 estén dispuestos para ser comprimidos y con ello car-
gados por la traccidén (a través de la tensién del hilo)
de las mallas il de la vuelta inicial., Las cadenas 18
pasan en torno a pifiones 24 dispuestos para ser accicna-
dos intermitentemente, entre carreras de vaivén del pa--
sehilos, desde un mecenismo de ufle y trinquete comin &
los pares de cadenas de accionamiento 18 en todas las
cabezag o divisiones de la mdquina,

Un aspecto importante del accionamiento
de la barra 12 tomedora provista de ganchos, es la in-
clusién de los muelles 20 que permiten que la barra sige
el movimiento de la barra 2 de agujes de bastidor mien-
tras los ganchos 13 de la barra tomadora 12 estdn engan-
chados en la vuelte inicial de mellas il de tejido de
desecho. Después de haber sido formeda esa vuelta ini-
cial, la barra 12 provista de ganchos es accionada en
un plano horizontal en sentido de separarla de la barra
2 de agujas de bastidor, cargando asi los muelles 20 ¥
aplicando tensidn al tejido, mientras que si esa tensién
no fuese mantenide entre la barra 12 tomadora provigta
de ganchos y la barra 2 de agujas de bastidor, las pla-
tinas 6 de bastidor y los desprende-mellas desecharian
la vuelta inicial desde los ganchos 13 desprendedores,
Ademds, los muelles 20 compensan cualquier variacién en
la longitud del tejidoque puede acumularse de divisidn
a divisién en tode la longitud de la méquina, y permiten
que la citada barra tomadora siga el movimiento de 1la
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barra de ggujas 2 al efectuar un ribete vuelto.

En la realizacién ilustrade del invento,
cada barra tomadora 12 provista de ganchos estéd por tan-
to montada a pivotamiento por su borde trasero o cerce’
de este. Ademés, la barra 12 estd provista, en sus ex-
tremos y mde alléd de su borde frontal, de pasadores 25
que se extienden lateralmente soportados normalmente,
para mantener la citada barre en un pleno sustancialmen-—
‘te horizontal, sobre las superficies superiores de dos
pistas fijas 26 que se exfienden a lo largo del par de’
cadenas 18 en la cabeza o divisidn. Los pasadores 25 es-
tén fijos en los extremos de piezas de leve 23 alejados
de los pasadores de pivote 22, Las pistas fijas 26 estdn
ranuradas, espaciadas o recortadas de otro modo en posi-
ciones 27 (Figuras 4 y 12-15) por detrds del par de ro-
dillos tomadores 14 y 15, es decir, en el lado del es-
pacio de separacién entre esos rodillos alejado de las
agujas, de tal modo que los pasadores 25 que ge extien-
den lateralmente desde las piezas de leva 23 en extremos
opuestos de la barra tomadora provista de ganchos, caen
finalmente fuera de las partes de anchura total de las

pistas 26 a las ranuras o espacios de separacién, libe-

- rando con ello a le barra 12 y permitiendo que esta gire

hacia abajo alrededor del eje geométrico de sus pasado-
res de pivote 22,

Como se apreciard, por consiguiente, es
esencial tomar ciertas medides para permitir que la barra
12 tomadora provista de ganchos, con sus ganchos 13 to~
davia enganchados en las mallas il de la vuelta inicial

de una pieza de trabajo, pase hacia atrds, durante su
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desplazamiento intermitente, entre el par de rodillos
tomadores 14, 15, permitiendo con ello que el tejido en-
ganchado, mientras estd siendo sacado o desprendido bajo
control, sea cogido entre esos rodillos, Cuando el teji-
do estd asi cogido entre los citados rodillos y es fir-
memente agarrado por los mismos, la barra 12 tomadora
provista de ganchos puede ser liberada y puede permitirs
e que gire hacia abajo para soltar de la pieza de tra-
bajo sus ganchos 13, Después, y hasta que haya sido te-
jido el resto de la pieza de trabajo, los rodillos tome-
dores 14, 15 son hechos roter intermitentemente, entre
carreras de vaivén del pasahilos, para ejercer sobre lia
pieza de trabajo la tensidén de sacar ejercida iniciai-
mente por la barra 12 tomadora provista de ganchos ex-
clusivamente., BEs esta una etapa en que, neturalmente,
ambos sistemas tomadores estdn en funcionamiento juntos
para asegurar que el tejido no es liberado de la barra
12 hasta que quede de un modo seguro bajo el control de
los rodillos 14, 15,

En el caso en que, como se ha ilustrado,
solamente el inferior 15 de los dos rodillos tomadores,
en cada cabeza o divisién de tejer punto, esté adaptado
para ser accionado, el rodillo superior compafiero 14 es-
t4 dispuesto para ser elevado ‘temporalmente para permitir
el paso hacia atrds de la barra tomadora 12 y del tejido
cogido entre los dos rodillos, tras lo cual el rodillo
superior 14 es vuelto a bajar inmediatemente para aga-
rrar la tela, como preparacién para liberar de la misma
la barra tomadora provista de ganchos,

Se confia en el propio movimiento lineal
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hacia atrds de la barra tomadora 12 tanto para elevar
como para bajar el superior 14 de los dos rodillos toma-
dores, Asi, para poeder hacer esto, pivotes o muﬁoneé
coaxiales 28 en los extremos del rodillo tomador supe€-
rior 14, estén montados en cojinetes en gufas 29 conve-
nientemente perfiladas de forme de leva que estén monta-
das a pivotamiento en 30 en o hacia sus extremos trase-
ros, y que estén situadas inmediatamente por encima de
las pistas 26 de soporte fijas para la barra 12 tomado-
ra provista de ganchos, La construccidén y la disposicidn
son, por consiguiente, tales que en le etapa apropiada
del desplazamiento hacia atrés de la citada barra, los
pasadores de pivote 22 sobre las mismas paserdn por de-
bajo de los extremos 29a delanteros convenientemente per-
filados de las guias 29 y los elevardn, elevando con ello
el rodillo superior 14, separdndolo del rodillo inferior
15 y dejéndoio caer de nuevo bajo control de leva,
Siempre que la barra 12 tomadora provista
de ganchos, en cada cabeza o divisién, es repuesta ha-
ciendo que la misma sea accionada para retorno por un mo-
tor eléctrico 31 (véase la Figura 5) hacia las agujas
3, & su posicién de partida inicial para coger mallas
de la primera vuelta de una nueva pieza de trabajo, de-
be cuidarse de asegurar que se desplaza en una lines
recta, con sus ganchos 13 en linea con las asgujas corres—
pondientes, Es decir, que la citada barra debe ser re-
puesta desde la posicién bajada que ocupaba, cuando es—
taba liberada, a su posicidn normal horizontal o susten-
cialmente horizontal, y debe ser protegida eficazmente

contra cualquier movimiento de pivotamiento hacia abajo,
371638
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mientras pase volviendo sobre las partes 27 ranuradas o
espaciadas de las pistas fijas 26, Ventajosamente, para
este fin las superficies superiores de las gufas 29 de
forma de leva pivotadas, estén perfiladas de tal modo
que proporcionen superficies de leva 29b conformades ha-
cia arriba para aplicacidén con los pasadores 25 que se
gse extienden lateralmente en la barra tomadora 12, cuanw~
do esta ltima comienza su recorrido de retorno hacia
las agujas 3.

Como se apreciard, las gufas pivotadas 29
salvan eficazmente las partes ranuradas o espaciadas 27
de las pistas fijas 26 y estén formadas de modo que ha-
cen que los ﬁasadores 25 que se extienden lateralmente
se desplacen de vuelta sobre esas gufas, en lugar de por
debajo de ellas, Las guias pivotadas 29, de forma de le-
va, dirigen asi los pasadores que se extienden lateral-
mente 25 sobre las superficies superiores de las pistas
fijas de soporte 26, de modo que la barra tomadora 12
estd horizontal o sustancislmente horizontal mientras
es hecha retornar & las agujas.

Tembién se han provisto medios para aceio-
ner la barra 12, los ganchos 13 de la cusl estdn todavia
enganchados en la primera vuelta del tejido, hacia ade~
lante para aflojar la tensién sobre eltejido y permitir
que los ‘ganchos sean soltados de la citada primera vuel-
ta. Ello se consigue excitando el motor 31 y los enbra-
gues asociados 32 y 321, ¥y permitiendo que la barra 12
provista de ganchos adopte una posicidén sustencialmente
vertical, como la ilustrada en la Figura 13, con los

ganchos 13 apuntando hacia sbajo. Luego se invierte el

371678
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sentido del motor 31 y se ejerce accidén de leva sobre la

Y Y
(% 3"1 7 i ,'
]

barra 12 provista de ganchos, llevdndola a una posicién
sustancialmente horizontal mediante un movimiento de]a,<'
barrae provista de ganchos con relacidén a los rodillos to-
madores 14, 15, siendo situada finalmente la barra con;
tra sus topes 152, por comodidad, permitiendo con ello
que sus pasadores 25 que se extienden lateralmente se
apliquen a las superficies superiores 29b de las guias-
pivotadas 29 en el siguiente movimiento dirigido hacis
adelante de la barra provista de ganchos, efecuado por
activacién del motor y los embragues. ,

De acuerdo con un aspecto importante del
mecenismo mejorado de tomar o sacar tejido, el par de ro-
dillos tomadores 14, 15 de cada cabeza o0 divisién, eje-
cute la funcidén adicional, al término del tejido de pun-
to de una pieza de trabajo, de sujetar fuertemente la
parte Yl (véase la Figura 15) de hilo que se extiende a
través del pasahilos 4 a la pieza de trabajo depositada

en el receptéculo correspondiente 16. De este modo, 1os

rodillos 14, 15 controlan la tensién del hilo Y duremte

el tejido de punto de las primeras vueltas de le nueva

pieza de trabajo, preservando asi las condiciones del
orillo,

Es necesario proveer medios adecuados, ya
que formen parte del mecanismo de tomer o sacar, o ya
separados de éste, para cortar finalmente el hilo que se
extiende desde la pieza tejida anteriormente, al pasahi-
los 4.

Hebiendo asi descrito hasta el presente,

sélo en lineas generales, el mecanismo de tomar o sacar

371638
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tejido y su funcionemiento, en general, serd ahora con-

veniente describir los diversos subconjuntos del meca—

nismo completo con mayor detalle.

lMecanismo para accionamiento por tringuete de la barra

provista de ganchos.

En primer lugar se describiréd el mecanis-
mo de accionamiento por trinquete de la barra provista .
de ganchos, principalmente con referencia a las Figurés
5y 8. Como se verd, los pifiones 24 de accionamiento,.
en torno a los cuales pasan las cadenas 18, estédn suje-
tos rigidamente sobre un eje 33 de barra provista de gan-
chos, susceptible de ser accionado en uno w otro de dos
sentidos, por intermedio de otra cadens sin fin 34, a
seber, a derechas por intermedio de una rueda de trin-
quete 47 y una ufia 48, y a izquierdas por intermedio de
una rueda de trinquete 35 y la ufia 36. En uno u otro ca-
so, la barra 12 tomadora provista de ganchos eg acciona-
da por las cadenas 18 en la cabeza o divisién correspon—
diente. La finalidad del movimiento de sentido de dere-
chas es la de accionar la barra tomadora 12 hacia fuera
desde la cabeza de tejer punto mientras se estd realizan
do el tejido de punto. La cadena sin fin 34 es hecha pa-
sar en torno a un pifién 37, que estd sujeto rigidamente
sobre el eje 33 y también en torno 2 un pifién similer 38
rigido con wn eje 39, La ufia 36 es susceptible de desen~
ganche de la rueda de trinquete 35, haciendo que se des-
place sobre la periferis de una rlaca de desviacibén 40
circular coratada por una cuerda. Una leva rotativa 41

3716358
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comunica el movimiento requerido de accionamiento por
trinquete a una palanca 42 de accionamiento por trinque-—
te de forma acodada, por medio de un rodillo 43 montado .
sobre el brazo 42a de esta §ltima. El extremo exterior -
del brazo 42b de la palenca acodada 42 estd articulado

a una barre articulada 44 que lo conecta con la uile 26,
Esa palanca 42 de accionamiento por tringuete estd suje--
ta sobre un eje 45, al cual estd también sujeta una pa-
lanca 46 adaptada para comunicar accionamiento de trin-
quete a la rueda de trinquete 47, por intermedio de 18 |
ufla asociada 48, Esta rueda de trinquete ultimamente men-
cionada es rigida con el eje 39, y la uila 48 estd monta-
da a pivotamiento sobre el extremo exterior de un brazo
49 dispuesto pera girar libremente alrededor del eje 39.
la palanca 46 actia para efectuar la aplicacién de la
ufia 48 con la rueda de tringuete 47, cuyae aplicacién es
rermitida por une parte recortada de una placa de desvia-
cién 51 circular cortada segin una cuerda situada adya-
cente, Bl funcionamiento selectivo de esta placa, ya sea
para desviar con la parte cortada a la ufia 48, o ya sea
para permitir su aplicacidén con la rueda de trinquete 47,
es efectuado por un solenoide 52, por intermedio de una
varilla articulade 53 que lo conecte con la citada pla-
ca. La magnitud del accionamiento de trinquete comunica-
do por la ufia 48 dureante cada carrera opergtiva del bra-
20 49, se regula mediante la posicidn a la cual se per-
mite que gire el citado brazo, de vuelta durante su ca-
rrera en vacio inmediatamente amterior. Bsta posicidn es
determinade por un brazo 54 de seleccién del accionamien
to de trinquete, pivotado y cargado por muelle, el cual
estd conectado por el brazo 49 de la ufia por intermedio

571638
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de un dedo 55, pivotado en 56 sobre el brazo 54, y una

barra erticulada 57 que estd articulada al citado brazo
de ufia y que se extiende libremente a través del dedo.
Un muelle 58 de compresién, que rodea a la barra articu~
lada 57, estéd interpuesto entre la cara inferior del de-
do pivotado 55 y un resalto en la parte extrema inferior
ensanchada de la varillae articulada 57. Las diversas po-
siciones en las cuales puede ser insertado selectivamen-
te el brazo 54 de seleccién de accionamiento de trinque-
‘te para regular la magnitud del accionemiento de tringue-
te, vienen determinadas por la aplicacidén de la cars in-
ferior de ese brazo con las cabezas de tornillos 59 de
torreta espaciados por igual que estén duspuestos radiul-
mente en una torreta 60 montade rigidamente sobre un eje
61. La torreta 60 estd adaptadae para ser accionada por
trinquete en redondo en diverses etapas al efectuar el
tejido de punto una pieza de trabajo, para situar las
cabezas de tornillo 59 de torreta seleccionados debajo
del brazo 54 de seleccidén del accionamiento de trinquete.
Pare accionamiento de trinquete en redondo de la torre-
ta 60, se ha provisto wuna cadena 62 que pasa en torno a
un pifién 63 en el eje 61, y también en torno a un pifién
62 sujeto a un eje 65 de seleccidén principal convenien-
temente accionado, El extremo superior de la varille ar-
ticulada 57, que sobresale hacia arriba a travéds del de~
do pivotado 55, estd fileteada y tiene roscada sobre el
nmismo una tuerca moleteada 66 que constituye un tope a-
Jjustable,

Asi, las carreras operantes del brazo 49

de ufia se efectlan contra la accidn tanto del muelle de

3771438
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compresién 58 como de un muelle de tensién 67 que carga
' al brazo 54 de seleccidn del accionamiento de trinquete,

' mientras que cada carrera en vacio del citado brazo de

ufia se efectia bajo la accién de esos dos muelles.

El movimiento & izquierdas del eje 33 de

- barra provista de ganchos, efectuado por el mecenismo Ge
- ufia y trinquete 35, 36 bajo el control de la leva rota-
- tiva 41 y por intermedio de la palenca acodada 42 y de

la barra articulada 44, como se he descrito en lo que an-

' tecede, tiene como fin aliviar cualquier tensién que'ha-

- ya en el tejido, que seria perjudiciel para el movimien--

to de tejer punto. La magnitud del accionamiento de Hrin-

quete en sentido a izquierdas comunicado por la ufia 36

; se obtiene en una forma en cierto modo similar a la mag-
? nitud del acclonamiento de trinquete en sentido a dere-

; chas comunicado por la ufia 48 -ajustando para ello la po-
- sicién cireunferencial de la placa de desviacién 40, de

| modo que quedan expuestos el nimero de dientes requeridos
- en la rueda de trinquete 35. A este respecto, la placa

~ de desviacién 40 estd conectadas, por medio de una berra

articulada 68, con una palanca 69 de seleccidén de placa
de desviacidn, que estd adaptada para ser retenida en

una seleccionada de una pluralidad de posiciones reque-

1 ridas mediante un tornillo de torreta de una altura apro-

piada sobre otra torreta (similar & la torreta 60) en el

. eje 61, Pero siempre que haya de ser aliviada la tensién
} en el tejido por estos medios, la placa 51 de desviacién
. debe ser primero sitiada para impedir que la ufia 48 se

| enganche en la rueda de trinquete 47. Tal colocacién en

posicién se efectia por desexcitacién del solenoide 52,

37%558

7.11.69 -23 -



10

15

20

25

lo cual permite que la placa 51 salte a la posicibn en
la que se desenganchan de la rueda de trinquete 47 tan-
to la ufia 48 como un fiador 70 de tope. Bn el instante
en que se alivia la tensibén hay una tendencia a que el
eje 33 de la barra provista de ganchos contimie moviern-.
dose hacia atrds en sentido a izquierdas, pero esa ten-
dencia es contrarrestade eficazmente mediente laz actua-
cidén de un sistema de frenado sobre el citado eje. Asi,
como se verd en la Pigura 8, tal frenado es producido
apretando un forro 71 de freno, que va en una banda 72
de freno, en trono a un tambor 73 de freno, sujeto so-
bre el eje 33. Un extremo de la banda 72 estd sujeto &
una placa de soporte 74 mediante un anclaje 75, mientras
que el extremo opuesto de la citade banda estd conectado
a una barra articulada 76 que se extiende a travds de

la placa 74 y que tiene, rodedndola, un muelle 77 de
compresién, La traccién de ese muelle 8, por supuesto
la que sjerce la presién requerida del forro 71 de freno
sobre el tambor 73. Todo el conjunto de freno estd mon-—
tado sobre una barre 78 que forma parte del bastidor de
la mdquina,

Mecanismo de accionamiento por trinquete del rodillo to-

mador.

Con referencia a las Figuras 5y 9, se
verd en ellas que el rodillo inferior 15 tomador de tra-
bajo susceptible de accionamiento en cada caebeza 0 di-
visidn de tejer punto, es enterizo con un piiién 79 de

cadena en torno al cual pasa una cadena 80 sin fin de

3716828

7.11.69 - 24 -



10

15

20

25

30

acclonamiento. Ese cadena estd ademds hecha pasar en tor-
no a un pifién similar 81 (Figura 5) sujeto rigidamente
sobre un eje 82 de rodillo de trebajo, que es extendido
en toda la longitud de la mdquina. Este eje 82 es accio-
nado desde otro eje 83 por intermedio de pifiones 84 y g5
de cadena, en torno & las cuales es hecha pasar una ce-
dena de accionamiento 86. La representacidn gréfica de
esos pifiones y cadenas \ltimemente mencionados se ha he-
cho muy esquemdtica en la Figura 5, y ello explica las
duferencias entre las Figuras 5 y 9 en esos aspectos
particulares. El conjunto incluye un embrague 87 de ac-
cionamiento, un lado del cual estd conectado al eje 83
mientras que el otro lado del mismo estéd sujeto a un
brazo 88 de accionamiento de trinquete para rodillo. E1
rodillo tomador 15 es accionado por trinquete en cada
carrera operante hacia adelante del brazo 88 y gira li-
bremente en cada carrera de retorno sin carga de este
Ultimo. El movimiento de accionamiento de trinquete es
comunicado al brazo 88 por una palanca 89 accionada por
leva por intermedio de una barra articulada 90. Un extre-
mo de esa barrera articulada egtd articulada en 91 al
brazo 88 de accionamiento de trinquete del rodillo, mien-
tras que un ojal 92 en el otro extremo del mismo estd
conectado mediante un pasador 93 al extremo correspondien
te de la palanca 89.

La palanca 89 tiene un punto de apoyo 94
entre sus extremos, y sobre ella influye un muelle de
tensidn 95 que estd anclado 2 la misma en un punto in-
mediatamente adyacente al pasador 93. El extremo opuesto
de la palanca 89 con punto de apoyo, estd provisto de
un rodillo 96 para contacto con la periferis conveniente-

371638
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mente perfilada de una leva operante rotativa 97. La dis-
tancia entre el eje geométrico del punto de apoyo 94 y )
el eje geométrico del rodillo 96 es igual a la Gistancia
entre el eje geométrico del punto de apoyo y el eje geo-

métrico del pasador 93, En consecuencia, cualquier movi-

~miento comunicado por la leva 97 al rodillo 96 es igreld

al movimiento de la barra articulada 90 ¥, por consiguien
te, también al del brazo 88 de accionamiento de tringue-
te. La magnitud exacta de ese movimiento es predetermi-
nada por un ajuste apropiado por un tornillo 98, el ex-
tremo delantero del cual establece contacto con un tone
99, Mediante ajuste adecuado de ese tornillo, el rodille
96 puede ser retenido a una distancia seleccionada sepa-
rado de la leva 97 antes del accionamiento de tringuete
siendo con ello determinado el punto en el cual la leva
se aplica al rodillo para comunicar la megnitud requeri-
da de movimiento hacia arriba al brazo 88 de sccionamien—

to de trinquete del rodillo tomador.,

Mecanismo de accionamiento por irinquete inicial

Este mecanismo, ilustrado en la Figura T
opera despuds que las mallas il de la vuelta inicial han
caido de las puntas 6a2 de las platinas a los ganchos 13
de la barra 12 tomadora de tejido, de la menera ilustra-
da en la Figura 6,

En este mecanismo de accionamieﬁto por
trinquete inicial estd incluida la misma palanca acodada
42 descrita en lo que antecede con referencia a la Figu-

ra 8. Como se verd en la Figura 7, el extremo exterior
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del brazo 42b de la palanca 42 tiene formeda sobre el
mismo una patilla 42¢ que cuelga, a la cual estd pivoiade,
mediante un pasador 100, una garra 101 de acclonamiento
de tirnquete. Esa garra estd cargada por un muelle de
tensién 102 dispuesto como se ha ilustrado, y estd adap-
tada para aplicacién, cuando se permite que asi lo haga,
con un diente 103a de una rueda de tirnquete 103 sujeta
rigidamente sobre un eje 104. La garra 101 puede ser ele~
veda, o bien puede permitirse que engenche en el diente
1032 mediante la colocacidn en posicidn selectiva de una
placa de desviacidén giratoria que tiene en la misma uﬁa
entalladura 105a de forma de V. ELl giro de la placa 205
libremente alrededor del eje 104 para llevar la antalla-
dura 105a de forma de V a alineacidén con el diente 103a,
permitiendo con ello gue la garra ensanche en este Ulti-
mo, es producido por excitacidén de un solenoide 106, la
armadura del cual esté conectada por la placa 105 por
medio de una barra articulada 107, Ia placa 105 de des-
viacién es restituida a su posicién originel, por deex-
citacidn del solenoide 106, mediente un muelle de tensidn
108. Sujeta tembién rigidamente sobre el eje 104 hay una
rueda dentade 109 que esté dispuesta para engrener con
un pifién 110 sujeto a su vez sobre el eje 39, En conse-
cuencia, cada vez que la rueda de tirnquete 103 es accio-
nada mediante la garra 101, el eje 39 serd girado, por
intermedio de la rueda dentada 109 y del pifién 110, pere
accionar la barra 33 de barra provista de ganchos pare
el accionamiento de trinquete inicial, por intermedio de

371638
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Tembor de sincronizacidn

En la Figure 11 se ha ilustrado un tambor
de sincronizacidn que estéd acoplado indirectamente con
el eje 33 de barra provista de ganchos para controler su
funcionamiento. La superficie del tambor 111 de sincroni-
zacibén estd proviste de placas 112 que estdn formedas,
intervalos previamente establecidos, para recibir los
rodillos 113 de microinterruptores 114, Cada placa 112
de tambor controla una funcidén diferente de la barra 12
tomadora provista de ganchos, estando incorporados los
interruptores 114 en un circuito eléctrico (no represer-
tado) apropiado para ese fin, Rigida con el tambor 111
hay una rueda dentada 115 dispuesta en engrane con un
pifién 116 que estd montado sobre un eje 117. Sujeto rigi-
demente al pifién 116, coaxialmente con el mismo, hay un
pifién 118 para cadena, en torno al cuel es hecha pasar
una cadene de accionamiento 119. Esa cadena pasa también
en torno a un pifién 120 que estd sujeto rigidamente sobre
el eje 39, provisto del pifibn 38 antes mencionado, en tor-
no al cual pasa le cadena 34 acoplada con el eje 33 de

barra provista de ganchos,

Conjunto de rodillo y barra tomadors provista de ganchos

Este conjunto, ilustrado en la PFigura 5
y ya descrito en parte, se describird a continuacién
més detenidamente. Se ha mencionado ya que el pifién 38
es el pifibn de accionamiento de la barra proviste de

ganchos, que estd sujeto a2l eje de accionamiento 39, edap-
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tado a su Qeé pafa gser accionado para un fin medianero
el mecanismo de ufla y trinquete 47, 48. Ese eje 39 es
también accionado por el mecanismo de accionamiento de
trinquete inieial, aqui descrito en lo que antecede con
referencia a la Figura 7., Ademds, el tambor de sincroni-
zacién 111 para el control general eldctrico de la bavrs
tomadora 12 provista de genchos es accionado desde ese
musmo eje 39, Ademds, y a modo de recordatorio, es de
observar en la Figura 5, que el pifién 85 para cadena es
aquél desde el cual es accionado el rodillo 15 tomador
inferior a través de la cadena 86, el pifién 84, el eje
82, el pifién 81, la cadena 80 y el pifién 79, todos como
se ha ilustrado en la Figura 9,

Las partes de accioneamiento 121 y 121l
de log dos embragues 32 y 32l representadas en la Figu-
ra 5, estdn sujetas a un eje 122, que estd a su vez co-
nectado al motor eléctrico 31, que constituye la fuente
de potencia para accionar la barra 12 tomadora provigta
de ganchos. Las partes de transmisidén de accionamiento
opuestas 123, 123l de los embragues 32 y 321 teien su~
Jetos a las mismas pifiones 124 y 1241 para cadena, reg-
pectivamente. Cadenas 125 y 125l son hechas pasar tanto
en torno de los pifiones 124 y 124l como a los pifiones
126, 1261, estando estos dos Ultimos sujetos rigidamente
sobre el eje 33 de accionamiento de la barra provista de
ganchos. La razén para emplear los dos embragues 32 y 321
es simpemente la de proporcionar una potencia de trans-
misién de accionamiento suficiente ¥y debidemente equili-
brada: en la préectica, sin embargo, puede usarse para

este fin un solo embragus suficientemente grande, La ac-
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tivacidén del motor 31 y de los dos embragues 32 y 321
efectia por tanto el accionamiento de la barra 12 toma-
dora de gencho, hacia adelante o hacia atrés, dependien-
do del sentido en el cual es accionado el motor. Por
ejemplo, siendo accionado el motor 31 en el sentido apro-
piado y estando activados los dos embragues 32 y 321 Pde-
ra accionar las cadenas 125 y 1251 ¥ por consiguiente
también los pifiones 126 y 1261, la barre 12 serd o bien
occionada hacia atrds de vuelta a la cabeza o bien, se-
gun se requiera, serd liberado de los ganchos 13 le pie-
za de trabajo de tejido de punto, quedendo dispuesta pa-
ra ser impulsade hacia el receptdculo correspondiente 1€
y depositada finalmente en éste.

La parte 127 de accionamiento de oitro em-
brague 128 en el eje 122 estd también conectada al motor
eléctrico 31. El embrague 128 es para accionar al rodi-
1lo tomador inferior 15, para cuyo fin la parte 129 de
transmisién de accionemiento del citado embrague tiene
sujeto & la misma un pifién 130, en torno al cual es he-
cha pasar une cadene de accionamiento 131. Esta cadena
es también hecha pasar en torno a un pifién 132 sujeto
sobre el eje 82, desde el cual es accionado el rodillo
15 por intermedio de los dos pifiones 81 y 79 y de la ca-
dena 80 hecha pasar en torno a los mismos.

El rodillo 15, siempre y cuando sea asi
accionado por el motor 31, es para tirar del tejido se-
paréndolo de las sgujas 3 e impulsar una pieza de traba-
jo al receptdculo 16, a continuacidn de la liberacidn
del tejido desde los ganchos 13 de la barra 12.

371638
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Limitador de par de torsién para barra tomadora provista

de ganchos.

En la Figura 10 se ha ilustrado un eje
133 que es coaxial con respecto al eje 33 de accionemien-
t0 de la barra tomadora provista de ganchos, aunque e3-
t4 separado de éste. Pero mientras el eje 33 actia para
sccionar todas las barras 12, excepto tres, en 12 mdqui-
ne, el eje 133 es para acclonar de un modo similer soia—
mente esas tres Ultimas barras en el extremo apropiad6
de la méquina,., Esas tres Ultimas barras tomadoras provis-
tas de ganchos controlen la magnitud méxima permitide
de la traceién sobre el tejido enganchado con los gan-
chos 13, y la idea del limitador del par de torsidén que
se va a describir a continuacién es que, si se aplica
demasiada tensidén al tejido, serd accionado automdtica-
mente un interruptor 134 para desconectar el accionamien-
t0 hacia adelante al mecanismo de accionamiento de trin-
quete de la barra provista de ganchos, por excitacidn
del solenoide 52, el cual, a través de la barrs articula-
da 53, gira convenientemente la placa 51 de desviacién
para evitar la aplicacién de la ufla 48 con la rueda de
tringquete 47, todo como se ha descrito en 1lo que antece-
de.

Ahora bien, siempre que la mayoria de las
barras 12 tomadoras provistas de gancho en la méquina
estén siendo accionades por trinquete en sentido separa-
torio de las agujas 3 ¥ 31 de bastidor, el eje 33 gira
intermitentemente en la direccidén de la flecha A (Figura

10) como también lo hacen tanto un collar 135, sujeto ri-

371638

8,11.69 - 3L -



10

15

20

25

30

gidamente a ese eje, como una palance de accionamiento
136 giratoria alrededor de wn pivote 137. La palanca
136, de hecho, es hecha girar solamente alrededor del
pivote 137 (en sentido a izquierdas segin se ve en la
Figura 10) siempre y cuando sea aplicada una fuerza (i
rigida hacia la izquierda a un rodillo 138, soportado
por la citada palanca, por medio de un manguito 139 que
rodea a un collarin 140 sujeto rigidamente sobre el eje
133. E1 movimiento de deslizamiento axial del manguito
139 a lo largo del collarin 140 y con relacién a éste,
efectuado imperativamente para aplicar presién sobre el
rodillo 138, estd limitado por el extremo de una ranura
13%a en dicho manguito, que establece contacto con un
pasador 141 fijo en el collarin 140, Tal presién sobre
el manguito 139, para empujar al rodillo 138 laterslmen-~
te, es ejercida por una palanca 142 que apoya pivotando
alrededor de un pasador 143 y que estd adaptada por su
extremo 1l42a para empujar sobre una correders de empu je
144 soportadas por dicho manguito y coexial con éste.
En el extremo opuesto 142b de la palanca 142 provista
de apoyo, va sujeta una varilla 145 que esté ranurada o
entallade circunferencialmente a intervalos regulares
@ lo largo de la misma en los puntos mercados con 145a,
Desde una seleccionada de las ranuras o entalladuras es-
té suspensido un peso 146, y la magnitud de empuje ejer—
cido por la palanca 142 sobre la corredera de empuje 144
viene por tanto determinedo por la posicién del peso a
lo largo de la varilla 145.

Si el par de torsidén aplicado al eje 133
por una carga en la direccién de la flecha B, excede del

371638
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par de torsidén, par que es aplicado al eje 33 en la di-
reccién de la flecha A, la inclinacién hacia abajo de la
varilla 145 contrepesada accionaré convenientemente al
interruptor 134, con el resultado ya descrito,

Se ha provisto un tornillo de ajuste 147
que va en la varilla 145, para poder efectuar el ajuste
de precisién del interruptor 134,

Pueden efectuarse previsiones de cualquier
naturaleza adecuada respecto al mecenismo de trinquefé
antes mencionado para variar la tensién de tomar o de
sacgr para adaptarse & las variaciones en anchura y u
otras variables condiciones del tejido en la mdquins,

En la aplicacidén del invento 2 una mdoui-
na para tejer punto acanalado o punto liso, tal como la
ilustrada, la barra 12 tomadora provista de ganchos que
hay en cada cabeza o divisidén constituye as{ una segunda
barra horizontal -siendo la primera una seccidén de la
barra 2 de agujas de "mdquina", Bl mecanismo facilita en
este caso, por primera vez, la posibilidad de tejer, en
una miquina de tejer punto acanalado y punto liso, pie-
zas de trabajo separadas,

Esencialmente, en tal caso los ganchos 13
de la barra 12 tomadora se corresponden en numero y en
espaciamiento con aquellas agujas 3l de bastidor verti-
cales en la cabeza o divisién, que son susceptibles de
ser retirades a posiciones inoperantes durante el tejido
de punto acanaledo, como se ha ilustrado en la Figura 1.
Es decir, que el numero de ganchos 13 en cada barra 12
es igual al niumero de agujas 3 de bastidor operantes en

la divisién correspondiente, estando situados normalmen—

te los citados ganchos debajo de las agujas de mdquina
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¥y en alineacién longitudinal con éstes. Los genchos 13
son en cierto modo parecidos a ganchos para ribete o do-
bladillo,

Un nuevo procedimiento de tejer punto en
una méquina para punto ecanaldo y punto liso, para pro-
ducir piezas de trabajo separadas, comprende los siguien-
tes etapas sucesivas en cada cabeza divisién:

(a) retirar agujas de bastidor espaciades
predeterminadas 3l a posiciones ino-
perantes y tejer una primera wnelts
de mallas il de tejido de desecho en
las agujas de bastidor operantes in-
termedias, .

{b) hacer que los ganchos 13 de la barra

) tomadora avenzada 12 cojan las mellas
il de la citada primera vuelte, al
deslizar aquellos hacia abajo de las
rlatinas 6, al ser retiradas estas
ultimas, y comenzar el accionamiento
de trinquete inicizl de la barra to-
madora para controlar la vuelta entes
mencionada, como se he descrito en lo
que antecede, por intermedio de los
muelles 20,

(c) tejer luego unas vueltas més de dese-
cho (por ejemplo 5 6 6 en total) en
les agujas de bastidor operantes 3,
siendo mientras tanto retirada inter-
mitentemente la barra tomedora 12 pro-

viste de ganchos, entre carreras de

371R28
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(d)

(e)

(£)

vaivén del pasahilos para ejercer so-
bre el tejido una tensidn en sentido
de sacarlo;

introducir luego la barre 8 de agujus
de mdquina para una vuelta y coger las
mallas de esa vuelta en los ganchos

gb de las agujes 9 de la mdquina;
permitir & continuacién que la barra

8 de agujas de méguina permanezca in-
activa y que los ganchos 9b de las a-
gujas 9 de méquine retengan las malias
ultimemente mencionadas, mientrac se
continta el tejido de punto en las a-
gujas 3 de bastidor operantes, husta
completar algunas vueltas més (por e-
jemplo, 3 6 4) suficientes para pro-
ducir wvna extremidad vuelia;

volver a introducir luego la barra 8
de agujas de mdquina para completar la
extremidad vuelta mediante la técnica
de voplver ribete y mover la citada ba-
rra de agujas de mdquina en cooperacidén
con las sgujas 3 de bastidor operantes
a fin de comenzar a tejer tejido de
punto acanalado, actuando la barra 12
tomadora provista de ganchos en esa eta
pa pera retirar el tejido de las agujas
3 de bastidor operantes y de las agu-
jas 9 de méquina, y seguir ademés el

movimiento de la barra de agujas de
371638
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(g)

(h)

(1)

Plt it

“h%
i

méquina tensando més para ello los mue
lles 20 gue conectan la cadena de ac-
cionamiento 18 a la barra tomadora 12
provista de ganchos;

efectuar un cambio de tejido de punto
acanalado a tejido de punto liso, 2
continuacién del punto acanalado, vol-
viendo a introducir para ello las agu-
Jjas 31 de bastidor anteriormente ino-
perantes y retirando y haciendo irope-
rantes las agujas 9 de méquina, de a-
cuerdo con la técnica conocide de pun~
to acanalado y punto liso;

ya sea antes o ya sea despuds de la
etapa (g) hacer pasar la barra tomado-
ra 12 provista de genchos y el tejido
enganchado por ella, a través del par
de rodillos tomadores 14, 15 y, cuando
esos rodillos han agarrado el tejido,
liberar la barre tomadora de modo que
caiga para desenganchar sus ganchos 13
del tejido, el cual sigue luego unae
trayectoria descendente al interior del
receptéculo correspondiente 16;

tejer luego el tejido restante de la
pieza de trabajo en tejido de punto
liso y desprenderla de las sgujes 3,
desconectando para ello el accionemien
to de pasahilos y permitiendo que le

méquina continue marchando sin que
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trabaje el pasahilos;

(j) y en esta etapa final, accionar los
rodillos tomadores 14, 15 continuamen-
te bajo el control del motor 31, has-
ta que la pieza de trabajo desprendi-
da haya sido introducida en su totali-

dad en el receptéculo de trebajo 1E.

Para empezar, como preparacién al tejido
de punto de la siguiente pieza de trabajo, se divide la
barre 2 de agujas de bagtidor para retirar aguellas agu-~
jas 3l de bastidor que inicialmente han de permanecar
inoperantes, y se restablecen los husos para orilles,
etc. de la méquina, de manera bien conocida, por ejemplo
mediante un sistema de tejer punto en un orden determina-
do. Al mismo tiempo se acciona hacia atrds la barra 12
tomadora provista de ganchos, bajo el conirol del motor,
hacia las agujes 3, quedando dispuesta para coger la pri-
mera vuelta de mallas il del tejido de desecho efectuado
en la sigulente pieza de trabajo,.

Si al llevar a cabo el procedimiento se
regula la mdquina de punto acanalado y punto liso, como
se ha ilustrado, para producir tejido de punto acanalado
de 1 x 1, entonces el tejido de desecho es de construc-
cidn lisa de fimum media.

El mecanismo provisto mediante este inven-
to puede actuar automdticamente para ajustar la tensién
de toma en el tejido durante un cambio de tejido de punto
acanalado & tejido de punto liso.

E1l nuevo procedimizt? d% téjeg gto que
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acaba de describirse en lineas generales se analizard me-
jor y se definird con mayor detalle con referencia, més
en particular, a las Figuras 1, 2, 3, 6, 12-34: aprove-
chédndose la oportunidad en esta etapa de la descripecidn
para der més detalles, cuando sea necesario, de les par-

tes apropiadas del mecanismo.

Cogida de la primera vuelta

Con referencia & la Figura 1, la primera
vuelte de mallas il tendidas por el peasshilos 4 (Figura
15) y bajadas por las platinas 6 en torno & las aguias
de bastidor operantes, se ha indicado en FC. Esas mallas
il son las cogidas por los ganchos 13 de lea barra tomado=-
ra 12 provista de ganchos, estando situados dichos gan-
chos en los espacios dejados vacios por las agujas 31 de
bastidor deslizables, movidas hacia abajo a sus posicio-

nes inoperantes.

Vuelta inicial

En la Figura 6 se ha ilusirado la primera
vuelta FC de mallas il compartidas entre los genchos 13
y las egujas 3 de bastidor, después que tales mallas han
caido desde las puntas 6a de las platinas. En esta etapa
la barra tomadora 12 es accionade por trinquete en senti-

do de alejarla de las egujas 3.

Pinure nmedia

La Figura 2 ilustra las vuelias segunda y
7 g RTO
25 £ ﬂ SRVAS
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tercera SC y TC tendidas por el pasahilos, siendo el teji-
do de desecho que shora se produce de construccién lisa

de finura media, La barra tomadora 12 provista de ganchos
es accionada por trinquete, alejéndola de las agujas 3,
después de haber sido formada cada vuelta de mallas y

antes de la formacién de la siguiente.

Posgicién 1 del conjunto de tomar o sacar

El funcionamiento del mecenismo puede iden-
tificarse convenientemente de modo concreto con los dibu-
jos, considerando para ello cinco posiciones sucesivas
del conjunto de tomar o sacar tejido, ilustradas en las

Figuras 3 y 12-15, respectivemente.

Pogicién 1: FPigura 3

Después de la vuelta del accionamiento de
trinquete inicial, el tejido es accionado por trinquete
en sentido de alejarlo de las agujas 3, mediante el eje
33 hecho rotar intermitentamente del mecanismo de accio-
namiento de trinquete de la barre tomadora prevista de
ganchos, anteriormente descrito con referencia a la Figu-
ra 8. En la Figura 3 estd todavia siendo tejida una tela
de punto liso PF, siguiendo éste al tejido de punto aca-
nalado RF a continuacién del ribete vuelto RW de 1 x 1,
¥y algunas vueltas de desecho entreese ribete y la vuelta
inicial de malla il. Como se verd, en esta primera posié
cién, la barra tomadora 12 provista de ganchos estd so-

porteda horizontalmente por los pasadores 25 que se des-

571638
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plazan sobre las pistas fijas 26 y estéd a punto de pasar
entre los rodillos tomadores 14, 15. Para permitir que
tenga lugar ese paso, los pasadores 22 elevan las guisas
perfiladas 29 alrededor de los pivotes 30, pasando para
ello bajo los bordes delanteros de las citadas gufas y
produciendo una accién de acufiamiento que eleva el rodi-

1llo tomador superior 14 soportando por las guias.

Posicidn 2: Figura 12

En la Pigura 12 la tela estéd pasando enire
los rodillos 14, 15 mientras apoya sobre una placa 148,
¥y la barre tomadora 12 provista de genchos puede girar
hacia abajo alrededor de los pasadores de pivote 22, de-~
bido a que los pasadores 25 han caido a través de las
partes renuradas o separadas de las pistas fijas 26. En
esta etapa, los rodillos 14, 15 han empezado ya & accio-
nar la tela en disposicidén para desprendimiento de la ba-
rra 12 cuando los ganchos 13 de la misma hayan sido de-
senganchados de la tela., El rodillo inferior 15 estd sien
do accionado por la cadena 80 a través del pifién 79. En
esta etapa, ademds, el accionamiento a 1a barra 12 provis-
ta de ganchos es invertido temporslmente, acciondndola a
través del motor 31, con las partes de accionamiento 131
¥y 1311 de los embragues 32 y 321 en eplicacibén con las
partes 123 y 1231 de transmisién de accionamiento de ague~
1llos, de tal modo que se suelte la tela de los ganchos |
13 y se permita con ello que la barra 12 caiga por su pro
Pilo peso y alrededor de los pasadores de pivote 22 a una

posicidn vertical como la ilustrada en le Figura 13. Para
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entonces los pasadores 22 han elevado ya las guias per-
filadas 29 permitiendo que las mismas pivoten alrededor
de los mufiones o pivotes 28 del rodillo tomador superior
14, mientras las ranures 149 curvadas en esas gufas en-
sanchan con pasadores 150 de situacidn antes de que tales
ranuras sean desenganchadas de los pasadores 151 fijos a
las pistas 26; los pasadores de pivotes 30, en esta eta-
pa, se mueven tembién hacia arriba seperdéndose de las

pistas 26.

Posicién 3: Figura 13

Después de desengaenchados de la tela los
genchos 13, y de haber caido la barrae tomadora 12 a su
posicidén vertical, como se ha fepresentado en la Figura
13, el motor 31 es de nuevo invertido para accionar la
barra 12, por intermedio de los embragues 32 y 32l has-
ta los topes 152. No obstante, antes de alcanzar esta po-
sieién, la barra 12 es accionada por leva hacia arriba
alrededor de los pasadores de pivote 22 a una posicidn

horizontal, por medio de un rodillo 153.

Posicién 4: Figura 14

En esta posicién, la barra tomadora 12 pro-
vista de ganchos permenece estacionerias en los topes 152,
con sus pasadores 25 apoyados sobre superficies superio-
res de las pistas fijas 26 ~aguellos que acaban de ser
accionados por leva hacia arriba por el rodillo 153 de
vuelta a través de las partes ranuradas o espaciadas 27

371638
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de esas pistas -dispuesta para comenzar su desplazamiento
de retorno hacia las agujas 3. Como se veré en la Pigura
14, las guias perfiladas 29 han caido de nuevo a las po-
siciones ilustradas, mediante movimientos pivotantes ha-
cia abajo alrededor de los pifiones o pivotes 28 del rodi-
1lo 14. Ademés, las renuras 149 en las guims 29 han sido
desenganchadas de los pasadores 150 y vueltas a enganchar
con los pasadores 151, como consecuencia de lo cual las
citadas guias estdn shore soportadas por contacto de sus
pasadores de pivote 30 con las pistas fijas 26, En esta
etapa, la tela estéd bajo el control de los rodillos bome-
dores 14, 15 y estéd siendo accionada continuamente por
el rodillo 15 &l interior del receptdculo 16, bajando por
la gula 17.

Posicibn 5: Pigura 15

Bn la Pigura 15 la barra tomadora 12 pro-
vista de ganchos se ha ilusfrado en el curso de su avan-
ce, de nuevo volviendo a2 las agujas 3, para coger le pri-
mera vuelta de la siguiente'pieza de trebajo, de la ma-
nera anteriormente descrita con referencia a la Figura
6. Bl retorno de la barra 12 de nuevo & las agujas se
efectda mediante el motor 31, que acciona el eje 33 con-
tinuemente (en contraposicidén a su accionamiento intermi-
tente), a través de los embragues 32 y 321. Durante ese
avance de la barra 12, sus pasadores 25 se desplazen so-
bre y a lo largo de los bordes superiores de las guias
perfiladas 28. De hecho, al comenzar la barra 12 su avan-
ce, llevendo detrds de ella los alojamientos 19 de mue-

lle, es girada hacia arriba alrededor de sus pasadores
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de pivote 22, Ello permite que la citada barra pase so=~
bre el rodillo tomador superior 14 sin perturbar al hilo
Y que se extiende desde el pasahilos 4, y entre los ro-
dillos 14 y 15, a la pieza de trebajo anteriormente teji-
da ya depositada en el receptdculo 16. Cualquiera de.ésas
perturbaciones seria naturalmente perjuducial para las
condiciones del orillo al principio de la siguiente pie-
zg de trabajo,.

A continuacidén se describird con todo de-
talle, con referencia a las Figuras 16-34, el tejido del
rivete vuelto RW de punto acanalado de 1 x 1,

Asi, en la Figura 16 la aguja 3 del pas-
tidor vertical estéd levantada y la platina 6 estd avan-
zada para bajar une malla 8 y estirar hilo Y en torno al
véstago de la citada aguja, en forma de una nueva malla
nl de aguja ~debajo del ganchillo abierto 3a de la mis-
ma, La malla antigua en torno al véstago de la aguja 3
de bastidor se ha indicado en 0l. En esta primera etapa,
en el orden de funcionamiento, la aguja de médquina esté
avenzada y vacia,

Bn la siguiente etapa, ilustrada en la
Figura 17, la aguja de méquina 9 estd en la misma posi-
cién que le ilustrada en la Figura 16, pero la aguja de
bastidor 3 estd en curso de serrecogida en el tejido de
una vuelta de punto liso.

En la Figura 18, la agujae de méquina 9
estd ligeramente recogida. El ganchillo 3a de la aguja
de bastidor 3 ha sido ya empujado por el borde empujador
155, ¥y la nueva malla nl estéd en curso de ser formada por
la misme aguja & través de la malla antigua ol mientras

esta ultime estéd a punto de ser desprendida.
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En la siguiente etepa, ilustrada en la
Figura 19, la aguja de méquina estd algo més recogida,
de modo que el gancho 9b esté a punto de coger y recibir
la malla s procedente de la punta 6a de la platina 6'que
ahora estd siendo hecha retroceder. La gguja de bastidor
3 estéd todavia en curso de ser recogida al punto de des-
prendimiento. ,

En la Figura 20 la platina 6 ha sido re-
tirada, y la aguja 3 recogida del todo al punto de deg-
prendimiento. Como consecuencia, la mella s recién for-
mada ha caido fuera de la punta 6a de la platina ¥y ha
sido cogida en el gancho 9b, mientras la malla antigry
0l es desprendida. Ademds, los elementos interiores 156

de la aguja 9 de méquina han sido avenzados con relacidn

- al elemento exterior principal de la misma de tal modo

que cierran el gancho 9b,

En la etaps éiguiente, representada en
la Figura 21, la aguje 3 de bastidor ha sido elevade de
nuevo haecia la posicién de formar mella, para recibir un
nuevo trozo de hilo como preparacién al comienzo de la
siguiente formacién de malla. Los elementos exteriores
principales de las agujas 9 de mdquina hen sido avanzados
hacia el borde emoujador 155, y los elementos interiores
156 han sido recogidos ligeramente desde el borde empuja-
dor, aunque les posiciones relativas de los citados ele-
mentos son en esta etapa las mismas que en lag Piguras
16 y 17. Lo que era la nueva malla nl de aguja, ha pasa-
do shore a ser una malla entigua designada por‘gll.

En la Figura 22, la asguja 3 de bastidor
estéd totalmente elevada, y una mallalgl es bajada para
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una nueva vuelta, siendo el hilo estirado de nuevo en
torno al vastago de la aguje de bastidor en forma de ma-
11a.g;l. La aguja 9 de méquina, por otra parte, estd to-
davia en su posicidén avanzada,

Luego, como se ha representado en la Fi-
gurae 23, la aguja 3 de bastidor comienza a retroceder y
su ganchillo 32 a ser empujado por el borde empujador 155,
mientras que la aguja 9 de mdquina, que todavia lleva la
malla s esta a punto de ser hecha retroceder, separéndose
del borde empujador.

En la Figura 24, el ganchillo 3a de la
aguja 3 de bastidor ha sido ya empujado de nuevo, y esa
aguje ha comenzado & formar la malla{g}l a través de la
mallsa antigua_gg;. El elemento exterior de la aguja 9 de
méquina ha sido hecho retroceder separdndose del borde
empujador 55, dejando los elementos interiores 156 en
la misma posicién que antes.

En la etapa del ciclo ilustrade en la Fi-
gura 25, la aguja 3 de bastidor estéd en curso de ser he-
cha retroceder a la posicidén de desprender, siendo pasa-
da la Wltima malla‘g;l a ser formada por dicha sguja a
través de la malla antigua_gll, habiéndose ilustrado es-
ta Ultima como realmente desprendida. El elemento exterior
de la aguja 9 de mdquina estd ahora en su posicién de to-
talmente recogido, de modo que los elementos interiores
156 han completado el cierre de gancho 9b, y la malla g
estd retenide enese gancho. En esta etapa la malla _s_l o8-
td4 a punto de caer fuera de la punta 6a de la platina y
de librar la parte 9b de gancho.

En la Figura 26 la aguja 3 de bastidor

371R18
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estd subiendo a la posicién de formar malla, y la nueva
malla, designada por 3}1 en la FPigura 25, ha pasado a
ser la malla antigua 2;% ahora en torno al védstago de la
citada sguja. ILa aguja 9 de maquina avanze y la mallag_l
liberada por la platina que retrocede queda situada bajo
la aguja 9.

Debe entenderse que, en la préctica, las
etapas ilustradas en las Figuras 22-26 inclusive, s3 re-
piten en una pluralidad de vueltas, por ejemplo en cuatro
o cinco vueltas, para producir el ribete vuelto RW. Lue-
go continua el orden de operaciones de la menera repre-
sentada en las FPiguras 27-34 las cuales se describirdn
a continuacién aunque, por comodidad, sin que se hayén
representado les vueltas de ribete vuelto intermedies.

Asi, en la Pigura 27 la aguja 3 ha recibi-
do hilo y, mediante avence de la platina 6, ha sido for-
mada una malla-gzde platina y una mallalg_]_.2 de aguja
nueva y contigua formada en torno el vdstago de la cita-
da aguja. Ia aguja 9 de méquina, por otra partem estd
exactamente en la misma posicién gue en la Figura 26,

BEn la siguiente etapa, ilustrada en la
Pigura 28, el ganchillo 3a de la aguja 3 de bastidor ha
sido ya empujado y la malla g? recién formada estd a
punto de ser dejada caer de la punta 6a de platina. De
hecho, como consecuencia de la retirada de la platina
6, esa mallag2 se ha ilustrado deslizando a lo largo
de la punta 6a y bajendo por ella, como preparacién para
caer 2l gancho 9b de la aguja de méquina; la malla anti-

gua.gl es la cogida en el gancho 9b en la primera vuelta

371628
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La etapa representada en la Figura 29 es
similar a la ilustreda en la Figura 28, excep%o en que
la malla._g2 estéd en curso de cmer realmente &l gancho 9b,
El elemento exterior de la aguje 9 de méquina estéd gien~
do hecho retroceder, y los elementos exteriores 156 estén
siendo avanzados todavia més para cerrar el gancho 9b
con la mallalg2 en el mismo y para recoger la malla an-
tigua s como preparacidén a que la misma sea desprendida.
La aguja 3 de bastidor, que tiene sobre la misma la mé-
la antigua_gl.2 estd siendo hecha retroceder hacia el pun-
to de desprender.

En la etapa ilustrada en la Figura 30,
tanto la aguja 3 de bastidor como la aguja 9 de mdquina
han desprendido para completar el ribete vuelto., Es de-
cir, la malla entigua 2;2 ha gido desprendida, y la ma-
lla que anteriormente era la malla.glz, es shora la malla
antigua.913. La malla s ha sido desprendida y la malla'gz
estd en el gancho cerrado 2,

En la Figura 31, tanto las agujas de bas~
tidor como las agujas da mdquina han completado el des-
prendimiento. Inmediatamente después, el elemento exte-
rior de la asguja 9 de méquina es hecho avenzar y se repi-
te el ciclo el numero de veces requerido para obteneyla
longitud necesaria de la tela de punto acanalado antes
de transferir al tejido de punto liso.

En las Figuras 32 a 34, se ha ilustrado
un orden de transferencia de tejido de punto acanalado a
tejido de punto liso, que se describird a continuacién.

En primer lugar, el pasahilos estd desen-

ganchado de la malla formada, como consecuencia de lo cual

174679
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no es tendido hilo durante este orden de operaciones.:
Con referenciz a la Figura 32, se verd en ella que la
aguje 3 de bastidor se estd moviendo hacia abajo mds alléd
pero separada del borde empujador 155, es decir, sin que
sea empujado su ganchillo 3a. Ademés, en esta etapa las
agujas de bastidor anteriormente inactivas, tales como
las indicadas en 31, comienzan s subir, La aguja 9 de
méquina compuesta, a2l haber sido avanzada desde la po-
sicién ilustrads en la Figura 31, estd cerca del citedo
borde empujador, de modo que la malla s4

estd contre el
resalfo del elemento exterior,

Durante la etapa representada en la Figu-
ra 33, los elementos interiores 156 se desplazan lu malla
54 y la mueven sobre el gancho 9b en disposieién pers
transferencia de esa malla a la aguje 3l de bastidor des-
lizante que sube. Asi, los morros de retencidén de malla
de los elementos interiores que aveanzen 156 han sido ex-
tendidos lateralmente por el gancho 9b del elemento ex-
terior, como consecuencia de 1lo cual la malla'§4 ha sido

ebierta paras fdcil penetracidén de la aguja de bastidor

7 3l deslizeble que todavia estéd subiendo, En la Figura 34

la aguja 31 de bastidor ha recibido la malla.§4

y la agu-
ja 9 de mdquina se ha retirado, debido a que la barra 8
de agujas de méquina se ha movido pasando a estar fuera
de funcionamiento. Al avanzar luego la aguja 3:L de basg-
tidor mds 2lléd de la posicién de pasar hilo hacia arribe,
la nmalla 34 deslizaré.por debajo del ganchillo de esa
aguja. Ello completa la sucesién de operaciones de trans-
ferencia, de modo que las agujas 3 de bastidor fijas es-

paciadas y las agujas 3l de bastidor deslizables interme-

371/%8
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dias pueden shora actuar juntas como un conjunto comple-
to de agujas de bastidor maniobrables para producir te-
jido de punto liso,

En todas las Piguras 16-34 se verd que
los ganchos 13 de la barra 12 estén enganchados en lag
mallas iniciales il, debiendo entenderse que, a través
de las etapas sucesivas representadas en esta serie de
Figuras, la barra 12 es hecha retroceder intermitente-
mente de vuelta a wvuelta.

En la descripcidén de las Figuras 16-34,
por otra parte, se ha hecho referencia a los elementos
exteriores e interiores de las agujas 9 de mdquina, 1o
gue se debe a que se ha supuesto que esas agujas parti-
culares son de la naturaleza compuesta descrita en rues-
tra anterior patente espafiola nimero 342.369.

Esta solicitud que corresponde a la pre-~
sentada en Gran Bretafia, el 19 de Septiembre de 1968,
con el ntwmero 44560/68, se acoge a los beneficios del
articulo 51 del vigente Estatuto sobre Propiedad Indus-

trial,

REIVINDICACIONES

Los puntos de invencién propia y nueva

371628
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que se presentan para que sean objeto de esta solicitud
de Patente de Invencién en Espafia, por VEINTE afios, son
los siguientes:

1.~ Una méquina tricotosa rectilinea, de
varias cabezas, que incluye una pluralidad de cabezas de
hacer punto en divisiones correspondientes de la méquina;
una barra de agujas de armazbén con una seccién de dicha
barra en cada cabeza de hacer punto; una cabeza de plati-
nas o depresores en cada divisién provista de deprezores
individualmente movibles que pueden cooperar con las agu-
jas del bastidor; al menos un porita-hilos en cada cabeza
de tejido para mover hilo en vaivén a través de la cabe-
za para que sea cogido por las agujas y los depresores
o platinas pertinentes, y un mecanismo de recogida ¢ re-
tirada del tejido para aplicar una tensibén de retirada a
las piezas de labor segin son producidas en las. cabezas
de hacer punto; estando caracterizada la méquina porgue
dicho mecanismo comprende, en combinacién una barre de
recogida en cada divisidn, provista de genchos que p ue=-
den coger mallas de una fila inicial de cada pieza de
labor sucesiva a producir; un engranaje de trinquete y
ufia para efectuar el movimiento intermitente de dicha ba-
rra de recogida, entre recorridos de vaivén de formacidn
de punto del portahilos en une direccidén lineal y hacia
atrds apartdndose de las agujas del bastidor y de las
platinas para aplicar una tensién de extraccidn a una
pieza de labor; un par de rodillos de recogida en cada
divisién situados detrds de la pertinente barra de reco-
gida; medios para efectuar primero una separacién de di-

chos rodillos de recogida para permitir el peso hacia

371R3%8
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atrds entre ellos de la barra de recogida y el tejido

cogido por ellas y para dejer inmediatamente después que
los rodillos se acerquen de nuevo para coger dicho teji-
do; un mecanismo de movimiento para accionar a rotacién
al menos uno de los rodillos de recogida intermitentemen-
te en sincronismo con los movimientos intermitentes ds
la barra dé recogida con ganchos de modo que dichos ro=-
dillos puedan asumir la funcién de dicha barra; medios
que funcionan para soltar luego los ganchos de la barra
de recogida de las mallas de la fila inicial; un recep-
tédculo para recibir una pieza de labor terminada y wn
motor eléctrico y un embrague asociado destinados, cuvan-
do son aplicados, y después que la pieza ha sido expul-
sada de las sgujas, a accionar el rodillo de recogida
que es accionable de los dos existentes en cada divisidn
continuamente (en contraste con el movimiento intermiten-
te) con el fin de impulsar une pieza de labor todavia co-
gida por los rodillos a dicho receptéculo.

2.~ Una mdquina segin le reivindicacién 1,
en la cual en cada divisién de la méquina hay un par de
cadenas de accionamiento para la correspondiente barra
de recogida, pasando dichas cadenas en tormo de pifiones
de un 4rbol que puede ser movido intermitentemente desde
el mecanismo de trinquete, y estando los extremos opues-
tos de la barra de recogida con ganchos enlazados a di-
chas cadenas por medio de muelles dispuestos para per-
mitir que dicha barra sige el movimiento de la barra de
aguja del bastidor, facilitando de este modo la aplica-
cién de los ganchos en la fila o vuelta inicial de una

pieza de labor y pudiendo ser accionada cada barra de

371A838



10

15

20

25

30

recogida en un plano sustancialmente horizontal ale jén-
dose de las asgujas del bastidor cargendo asi los muelles
y aplicando la tensién requerida del tejido.

3.~ Una mdquina segin la reivindicacién
2, que incluye medios para soportar normalmente la berra
de recogida en forma de gancho en cada divisidén, en di-
cho plano sustancialmente horizontal, estando monteda
dicha barra a pivotamiento y pudiendo soltarse para mo-
vimiento de pivotamiento libre en direccién descendente
para efectuar la separacién de los ganchos del tejidoc en
un momento tal en que la funcién de la barra ha siac ple-
namente asumida por el par correspondiente de rodillés
de recogidsa,

4.- Une mAquina segin la reivindicacifén
1, en la cual el motor eléctrico tiene también asociado
con é1 otros medios de embrague 2 través de los cuales
la barra de recogida de tejido en cada divisién al ser
excitado dicho motor en el sentido apropiado, es accio-
nade hacia adelante y sin interrupcién a su posicién de
partide iniciasl, lista para tejer una nueva pleza de la-
hor,

5.- Una miquina segin la reivindicacién
3, en la cual los muelles que enlazan cada barra de re-
cogida con su par de cadenas de acclonamiento estén aco-
modados en alojamientos desde losg cuales sobresalen ba-
rras cuyos extremos exteriores estén configurados en
forma de gancho y son cogidos sobre espigas de pivota-
miento que se extienden lateralmente desde piezas de le-
va aseguradas a los extremos de cada barra de recogidae,

siendo tal la disposicién que dicha barra esté montada

371638
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a pivotamiento en su borde traamero.

6.- Una mdquina segin la reivindicacién 5
en la cual cada barra de recogida con gancho estéd pro-
vista en sus extremos y mds alléd de su borde delantero
con egpigas que se extienden lateralmente, normalmentg
soportadas, pera mantener dicha barrae en un plano susfan—
cialmente horizontal, sobre las superficies superiores
de dos vias fijas que se extienden & lo largo del par
pertinente de cadena de accionamiento de la barra de re-~
cogida y estando formadas dichas vias con intersticios
en lugares situados detrés del par pertinente de rodillos
de recogida del tejido, de tal modo que las espigas men-~
cionadas que sobresalen lateralmente, de la barra de re-
cogida, pueden ceer desde partes de plena anchura de las
vias a través de los intersticios de modo que dejen en
libertad la barra y la permiten oscilar hacia abajo en
torno al eje geométrico de sus espigas de pivotamiento.

7.~ Una mdquina segin le reivindicacién 6,
en la cual sélo el inferior del par de rodillos de reco-
gida en cada divisién estéd destinado a ser accionado y
el mecanismo de extraccién de tejido incluye medios de
leva dispuestos encima de lag vias fijas para elevar
temporalmente el rodillo superior compaiiero para permi-
tir el paso hacia atrds entre los dos rodillos de la per-
tinente barra de recogida y del tejido cogido por ella y
pera, inmediatamente después, bajar el rodillo superior
citado para coger el tejido como preparacidén a la li-
beracién del mismo de los ganchos de dicha barra de reco-
gida,

8.~ Una miquina segin la reivindicacién 7,
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en la cual unos mufiones coaxiales en los extremos del ro-
dillo de recogida superior, en caeda divisidén, estén mon-
tados en cojinetes en gulas perfiladas de forma de leva
que estén montadas a pivotamiento junto & sus extremos
traseros y situades encima de las vias de soporte fijas,
con lo cual las espigas de pivotamiento de la pertinente
barra de recogida, pueden pasar por debajo de los extreo-
mos delanteros de las gulas perfiladas y levantendo de
egte modo el rodillo superior y separdndolo del rodillo
inferior y dejdndolo caer de nuevo bajo control de leva.

9.~ Una méquina segin la reivindicacién
8, en la cual las gufas perfiladas pivotadas en cada di-
visién salvan los intersticios de las vias de soporse
fijas y presenten superficies de leva configuradas hacia
arriba para aplicacién con las espigas que se extienden
lateralmente de la pertinente barra de recogida cuendo
esta Wltima se mueve hacia adelante al comienzo ée Bu ca-
rrera de retorno hacia su posicién de partide iniciel,
con lo cual dichas'guias dirigen espiges que se extien-
den lateralmente encima de lasg superficies superiofes
de las vias fijas, de modo que la barrera de recogide
estéd sustancialmente horizontal mientras es devuelta a
las agujasg,

10.- Una méquina segin la reivindicacién
9, que incluye un motor eléctrico y unos medios de embra-
gue electromagnéticos asociados, operables en un sentido
pera impulsar cada una de las barras de recogida haciea
adelante y aliviar de este modo la tensién sobre el teji-
do en medida suficiente para permitir que se suelte de la

barra en direccién hacia abajo para efectuar la separacidn

371618
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de los ganchos del tejido y en sentido inverso para mover
cada una de las barras de recogida hacia atrds a posicio-
nes determinadas por topes, y en la cual unos rodillos
estdn previstos para que actuen sobre las barras de re-
cogida para volverlas hacia arriba en torno a sus espigas
de pivotamiento & sus posiciones horizontales cuando son
accionadas hacia atrés hasta sus topes de modo que las
espigas que se extienden lateralmente de las barras ééan
dispuestas automdticamente por aplicacidén con las super-
ficies superiores de las gulas perfiladas pivotadas.

11.- Una mdquina segin la reivindicacién
2, en la cual un tambor de regulacién de tiempo accpiado
a accionamiento con el eje por medio del cual son accio-
nadas las cadenas de la barra de recogida, estéd provisto
de componentes formados para efectuar el accionamiento de
microinterruptores dispuestos contiguamente en relacién
de circuito para controlar el funcionamiento de dicho
arbol.,

12.- Una méquina segin la reivindicaciédn
2, en la cual estén asociadas con el &rbol desde el que
son impulsadas las cadenas de la barra de recogida con
ganchos un mecanismo limitador del par de giros que, en
el caso de que se aplique una tensidn excesiva al tejido
hace funcionar automdticamente un interruptor y excita
de este modo un solenoide mediante el cual una placa acha-
tada es vuelta para ser inoperante dicho engranaje de
tringuete y uiia.

13.~ Una mdquina segun la reivindicacién
12, en la cual estdn asociados con una primera rueda de

tringquete y ufia que forma parte de dicho engranajs de
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trinquete y ufia, una segunda rueda de trinquete y ufia
opsrables, cuando sea necesario para volver el arbol de
impulsidn de la barra de recogida con ganchos en tal di-
reccibn que se alivie cualguier tensidn en el tejido que
gea probablemente perjudicial para la accién de hacer
punto, y la miquina incluye también en combinacién, me-
dios destinados, cada vez que la segunda rueda de trin-
quetes es girada por su trinquete, para volver automdti-
camente la placa achatada y asi hacer inoperante el en-—
granaje de trinquete y ufia (que sirve para accionar di..
cho érbol intermitentemente en direceidn opuesta) y un
sistema de frenado asociado con el drbol y que es apii-
cado automdticamente para detener el giro ulterior de
dicho 4rbol en el instante en que se alivia la tensidn
del tejido. '

14.~ Una méquina tricotosa rectilinea de
varias cabezas,

Tal y como se ha descrito en la Memoria
que antecele, representado en los dibujos que se acompa~
flan y con los fines que se han especificado.

Esta Memoria conste de cincuenta y seis
hojas escritas a méquina por une sola cara,

wearia, . 14 NOV.196§

P.A.
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