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MEMORIA DESCRIPTIVA

, . .  Esta invención se re fiere  a una máquina cultivadora

perfeccionada y en particular se re fie re  a máquinas cultiva­
doras capaces de ajuste con respecto a l ancho de corte.

Se oonocen máquinas cultivadoras que tienen un 

5̂  bastidor de tiro  central y alas plegables para fa c i l i t a r  
e l transporte de la  máquina a través de puertas y carre­

teras. Sin embargo, estas máquinas, aunque permiten u n ' 
corte relativamente ancho con la s  alas en la  posición ope­

ra tiva  extendida, no son capaces de ajuste a cualquier 

10. ancho de corte particular o deseado. Además, los nivela-



dores en estas máquinas previas se montan do forma que 
se v e r if ic a  frecuentemente una formación de escombros en 
e l frente de lo s dientes requeriendo a lo s niveladores e l 

que se eleven periódicamente para limpiar de desechos.

Es un objeto de l a  presente invención proporcionar 
una máquina cultivadora capaz de ser ajustada con respec­
to al ancho de corte y para una condición de transpor­
te , y que es particularmente ventajosa para fac ilid ad  y 
velocidad de ajuste del ancho de cultivo para hacerla 

apta en usos variados t a l  como en campos anchos, huertos 
fru ta le s , viñedos, cultivos en h ile ra s , y sim ilares.

Es otro objeto proporcionar una máquina ta l  que - 
permita incluso penetración de todos lo s dientes o ú tile s  
do labranza sobre t ie r ra  ondulada o desigual.

De acuerdo con l a  invención se prevé una máquina 
cultivadora que comprende dos miembros de bastidor alarga­

dos que se montan pivotablemente adyacentes a un miembro 
remolcador y que extienden posteriormente del mismo, me­
dios que conectan lo s citados miembros y operables'para- mo­

ver lo s extremos de arrastre de lo s citados medios hacía 
y le jo s  entre s í  en un plano substancialmente horizontal, 
cuchillos montados sobre lo s citados miembros y ruedas de 
apoyo a l suelo montadas en por lo  menos lo s extremos de 
arrastre de lo s citados miembros.

Los miembros de bastidor alargados pueden estar ar­
ticulados en un punto o puntos centrales o parciales a lo  
largo de su longitud y la s  ruedas de apoyo a l suelo pueden
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asimismo montarse adyacentes a la s  citadas articulaciones 
y en e l frente de l a  máquina.

Las cuchillas o dientes pueden f i ja r s e  sobre cada 
miembro de bastidor, a travás de conexiones de tipo elástico  

5, o de resorte tipo "stump jump" s i  se desea, o pueden montarse 

sobre cada miembro de bastidor de forma que sean móviles 
angulármente en un plano vertica l cuando los miembros de 

bastidor se mueven hacia y le jo s  entre s í .  Pueden preverse 
medios de control de profundidad conectados a la s  ruedas 

],0. de apoyo a l suelo y e l miembro remolcador puede conectarse 

en e l extremo anterior de la  máquina mediante una articular- 
oián g ira to ria  o universal.

Con objeto de que la  invención y su forma de funcio­
namiento puedan describirse más plenamente, se hará ahora 

15 , referencia a una realización de la  invención que se ilu s tra  
en los dibujos que se acompañan, en lo s que;

La figura 1  es una v is ta  en planta de la  máquina en 
su posición de transporte cerrada.

La figura 2 es una v is ta  en planta de la  máquina en 
20;* su posición operativa extendida.

La figura 3 es una v is ta  la te ra l de la  máquina como 

se muestra en la  figu ra  2.

La figura 4 es una v is ta  en planta cortada y' detallada 

sim ilar a l a  figura 1 .

La figura 5 es una v is ta  la te ra l a lo largo de la  

lín ea  5-5 de la  figu ra 4.
25



La figura 6 es una v is ta  tomada a lo  largo de l a  

lín ea  6-6 de l a  figu ra  4.

La figu ra  7 es una v is ta  tomada a lo  largo de la  

lín ea  7-7 de l a  figu ra  4.

La figu ra  8 es una v is ta  tomada a lo  largo de la  

lín ea  8-8 de l a  figu ra 4-

Haciendo ahora referencia a lo s dibujos, l a  máquina 

incluye una barra de remolque 5 que tiene una conexión g ira ­
to ria  universal 6 en un extremo para fija c ió n  a un tractor 
o vehículo remolcador sim ilar, y en una parte a lo  largo de 
su longitud se conecta pivotablemente en 7 a un miembro que 

se extiende hacia adelante 8 de un miembro de bastidor trans­
versal 9. E l miembro de bastidor transversal 9 se conecta 
pivotablemente en sus extremos mediante espigas 10  a miembros 
de bastidor principal 1 1  a lo s que se f i ja n  la s  cuchillas o 
dientes 12. Los dientes 12 puede conectarse a sus miembros 

de soporte mediante conexiones e lá sticas  y sobre resorte, 
t a l  como resortes de compresión o de tensión o barras de 

torsión de forma que permitan para una acción "stump jump" 
en uso.

E l extremo posterior de l a  barra de remolque 5 se 
extiende a través de un miembro de p ila r  abierto 13  y tMe 
un miembro de soporte en ángulo 44 que depende de é l.
Un cilindro hidráulico 15 se conecta entre e l miembro de 

p ila r  13 y e l soporte en ángulo 14 para movimiento del 

extremo posterior de l a  barra de remolque 5 en un plano 

v e rt ic a l en e l citado miembro de p ila r  13. Unido a l sopor-
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te en ángulo 14 están un pan de barras que se extienden 
transversalmente 16 entre los extremos de la s  cuales se 
conectan pivotablemente un extremo de cada uno de un par 

de tensores 17 y montándose pivotablemente los otros extre­

mos de los tensores a miembros de brazo 18 .

Los miembros de bastidor principal 11 están pro­
vistos con pedestales 19 que soportan cojinetes 20 para 

miembros de árbol tubular 21 que se montan para rotación 
en cojinetes 20. Los extremos exteriores de lo s miembros de 
brazo 18 se unen fijamente a los miembros de árbol 21.

Las ruedas de apoyo a l suelo 22 se montan oscilables en 

manguitos 23 soportados por tiran tes pivotables 24 conec­
tados a columnas 25 aseguradas a lo s miembros de bastidor 
principal 1 1  y brazos 26 unidos fijamente en un extremo 
a los miembros de árbol 21 y unidos pivotablemente en e l 

otro extremo a manguitos 23 por lo  que la  rotación de los 
miembros de árbol 21 mueve la s  ruedas vertioalmente con 
respecto a los miembros de bastidor principal 1 1 .

Con objeto de asegurar la  penetración uniforme de 
la s  cuchillas 12  sobre e l terreno desigual u ondulado, los 
miembros de bastidor principal 1 1  están articulados sobro 
espigas 27 de forma que permiten e l movimiento de la s  
partes articuladas de miembros 1 1  en un plano vertica l o 
casi v e rt ica l. Los miembros de árbol 21 oon objeto d e , 
acomodar ta l  movimiento de la s  partes articuladas de los 
miembros 1 1  están asimismo previstos en dos partes y conec­
tados en una posición encima de espigas 27, pada una mediante
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un Par de espigas 28 en una parte deslizable axialmento en 
aberturas en un a la  29 de la  otra parte. Las aberturas 
permiten asimismo e l movimiento angular limitado de la s  
espigas 28 en un plano ve rtica l pero de forma que no hagan 

5* in efectiva  l a  conexión de giro entre la s  partes de miembros 
de árbol 2 1.

Los brazos f i jo s  30 están unidos, cada uno en 
un extremo a columnas 25 y en su otro extremo pivotablemente 

a lo s miembros de barra 3 1 s i  lo s miembros 31 están a r t i-  
10 . culados entre s í  por l a  articulación 32. Un cilindro hidráu­

lic o  33 se conecta entre un miembro de barra 3 1 y un miem­

bro 24 unido en forma f i j a  a un miembro de bastidor principal 
13- Para mover lo s miembros de barra 31 y los miembros de 
bastidor principal 1 1  desde una posición como se muestra 

15 . en la s  figuras 1  y 4 a una posición como se muestra en la  
figura 2.

En e l funcionamiento, lo s  cilindros hidráulicos 

15 y 33 se conectan mediante conducciones apropiadas a l ve­
hículo remolcador y con e l cilindro 15 en su posición i*e- 

"20. traída, e l cilindro 33 en su posición extendida y tensores
17 ajustados apropiadamente, l a  máquina es de la  configuración 
mostrada en la s  figuras 1  y 4y con la s  cuchillas o dientes 
limpios de l a  t ie rra , y l i s t a  para transportarla a o desde 
un lugar de trabajo. Los miembros de barra 31 están sopor- 

25. tados sobre soportes 35 cuando están en l a  posición de 

transporte.

Para situar l a  máquina en una configuración de
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trabajo como se maestra en l a  figura 2; e l cilindro 33 está 

retraído de forma que presente lo s miembros de barra 31 
en una condición en lín ea  recta, siendo e l miembro de a r t i­

culación 32 operable solamente en una dirección y actuando 
5, como un miembro de tope y apoyo en la  posición operante

tendida. E l movimiento de los miembros de bastidor principal 
1 1  exteriormente ocasionará que los tensores 17 estiren  los 
miembros de brazo 18 y giren los miembros de árbol 21 de 

forma que se muevan los miembros de bastidor prinoipal 1 1
10 . y dientes 12  hacia abajo con respecto a la s  ruedas de apoyo 

en e l suelo 22. Además e l movimiento hacia abajo de los 
miembros 1 1  y dientes 12  dentro de la  posición de empeño 
del suelo a l a  profundidad deseada de corte se alcanza me­
diante l a  extensión del cilindro 15 . Para lle v a r  l a  máquina 

15 . a la  configuración de transporte, se rea liza  l a  inversión 
del procedimiento anterior. Los dientes 12 se montan sobre 
lo s miembros de bastidor principal 1 1  de forma que están 
indicando en l a  dirección de movimiento de la  máquina en 
la  posición operante.

20. En otra realización de la  invención, no ilustrada,
los dientes 12  se montan sobre miembros de bastidor prin­
cipal 1 1  para movimiento angular en un plano v e rtica l,
En ta l construcción, los dientes án un miembro de bastidor 
principal se conectan junto a sus extremos superiores me- 

25. diante una barra, alambre o sim ilar que está atornillada 
en e l extremo anterior a l otro miembro de bastidor prin­
cipal. La conexión de la s  barras a cada diente es mediante 
brazos de palanca o sim ilares de forma que lo s miembros
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dá bastidor principal se mueven hacia y le jo s  entre s í  
mediante e l cilindro hidráulico, lo s dientes serán exci­
tados para asegurar que en todos lo s anchos de l a  máquina,

. lo s dientes se presentarán a l a  t ie r ra  en la  dirección
5. de corte correcto. En lugar de u tiliz a rse  un v a r il la je  

mecánico para a lterar l a  posición angular de lo s dientes, 
puede emplearse un sistema accionado hidráulicamente aso­
ciado con e l cilindro o accionado separadamente. Con esta 

realización  se apreciará que e l ancho operante de la  

10 . máquina puede ajustarse dentro de la s  configuraciones to ta l­
mente extendida y de transporte.

En razón del trazado de lo s dientes en lo s miem­
bros de bastidor, los desechos se dispersan o excavan efec­

t iv a  y uniformemente cuando l a  máquina es accionada. Todos lo s  . 
.15, controles para l a  máquina pueden accionarse convenientemente 

desde e l vehículo remolcador y s i  se desea pueden preverse 

medios para elevar lo s extremos de arrastre de lo s miembros 
de bastidor y la s  ruedas posteriores do apoyo a l terreno 
le jo s  del terreno para propósitos de transporte. Sin embar- 

.20. go, e l control de profundidad en la s  ruedas puede u t iíiz a r -  

v *  se para elevar lo s miembros de bastidor y lo s dientes su fi-  
, ; .  cíentemente distanciados del suelo para propósitos de trans- 

porte normal.
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N O T A

Descrito e l objeto del presente invento, se de­
claran nuevas y de propia.invención, la s  siguientes reivin ­

dicaciones.

1 .  -  Perfeccionamientos en una máquina cultivadora 
caracterizados por comprender dos miembros de bastidor alar­
gados montándose pivotablemente adyacentes a un miembro remol­
cador y que se extienden posteriormente del mismo, medios que 
conectan lo s citados miembros y operables para mover los e:&- 
tremos de arrastre de los citados miembros hacia y le jo s  en­
tre s í  en un plano substancialmente horizontal) cuchillas mon­
tadas sobre los citados miembros, y ruedas de apoyo al suelo 
montadas en por lo  menos los extremos de arrastre de los cita­
dos miembros.

2.  -  Perfeccionamientos según la  reivindicación 1 , 
en los que se conectan miembros de control de profundidad en­
tre los citados miembros y la s  citadas ruedas de apoyo en e l 
suelo para controlar l a  altura de lo s citados miembros' oon res­
pecto al suelo.

3.  -  Perfeccionamientos según la  reivindicación 2, 
en lo s que los citados medios do control de profundidad com-
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prenden un árbol g iratorio  en cada uno de los oitados medios 

actuables para elevar y descender la s  ruedas de apoyo en e l 
suelo con respecto a lo s  citados miembros.

4*- Perfeccionamientos según la  reivindicación 3, 
en lo s que e l citado árbol g iratorio  es operable a través de 
un gato hidráulico.

5. -  Perfeccionamientos según una cualquiera de la s  
reivindicaciones precedentes, en lo s  que lo s citados miembros 
están articulados en un punto o puntos del centro o de partes 
a lo  largo de su longitud pgra formar submiembros móviles re­
lativamente entre s í  en un plano v e rt ic a l o cerca de l a  v e rt i­
cal.

6 . -  Perfeccionamientos según la  reivindicación 3 t
4 ó reivindicación 5} cuando se anexa a l a  reivindicación 3 <$ 
4 ) en lo s que e l citado árbol g iratorio  está  provisto de un 

acoplamiento o acoplamientos para compensar e l movimiento de 
articulación de lo s citados miembros.

7 .  -  Perfeccionamientos según una cualquiera de la s  
reivindicaciones precedentes, en lo s  que lo s medios de cone­
xión de lo s citados miembros comprenden miembros de barra ar­
ticulada actuables por un gato hidráulico entre una posición 
extendida y una posición plegada articulada.

8 . -  Perfeccionamientos según una cualquiera de la s  
reivindicaciones precedentes, en lo s  que la s  citadas cuchillas 

se montan fijamente sobre lo s citados miembros.
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9.  -  Perfeccionamientos según una cualquiera de la s  
reivindicaciones 1  a 7) en lo s que la s  citadas cuchillas se 
montan sobre lo s citados miembros para movimiento angular en 

un plano v e rtica l.

10.  -  Perfeccionamientos^ según la  reivindicación 9y 

5. en lo s que la s  cuchillas en cada miembro se conectan mediante
una barra o alambre cerca de sus extremos superiores; conec- 

. . tándoae la  citada barra de alambre de un miembro en su extre­
mo anterior a otro miembro.

11.  -  Perfeccionamientos según una cualquiera de la s  

10 . reivindicaciones precedentes; en lo s que lo s controles para
todas la s  partes actuadles son operables desde un vehículo 

remolcador a l cual se une la  máquina.

12.  -  Perfeccionamientos en una máquina cultivadora.

Según se describe y reivindica en la  presente memo- 

1 $ .  r ia  descriptiva que consta de 1 1  páginas fo liadas y escritas

mpc
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