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INVERNCION

por YPERFECCIONAMIERTOS EN UNA MAQUINA CULTIVADORA", a favor
de DON JOHIT ROBERT DUNSTAN, de nacionglidad britdnica, resi-~
dente en Muir Avenue, Kerang, Bstado de Victoria (Australia).

IENMORIA DESCRIPTIVA

Esta invencidn se refiere a una mdquina cultivadora
perfeccionada y en particular se refiere a miquinas cultiva-

doras capaces de ajuste con respecto al ancho de corte.

- Se oonocen mquinas cultivadoras que tlenen un
:5:r bagtidor de tiro central y alas plegables para facilitar
R el tronsporte de la miquina a través de puertas y carre~

teras. Sin embargo, estas maquinas, aunque permiten w
corte relativamente ancho con las alas en la posicidn ope-~
rativa extendida, no son capaces de ajuste a cualquier

10. ancho de corte particular o deseado. Ademdss los nivela-
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dores en estas miquings provias se monten de Forma que
se verifica Frecuentemente wuna formacidn de escombrog en
el frente de los dientes requeriendo 2 los niveladores el

que se eleven periddicamente para limpiar de desechos.

Bs un objeto de la presente invencidn proporcionar
una méquine cultivadora capaz de ser ajustada oon respec-
to al ancho de corte y para uune condicidn de trangpor-
tey ¥ que es particularmente ventajosa para facilidad y
velocidad de ajuste del ancho de cultivo para hacerla
apta en usos wvarisdos tzl como en campos anchos, huertos

frutales, viilledos. cultivos en hileras, y similarcs.

Es otro objeto proporcionar una migquins tal que
permita incluso penetracidn de todos los dientes o Wbiles

de labranze sobre tierra ondulada o desigual.

De gcuerdo con la invencidn se prevé una mdquina
cultivadora que couprende dos miembros de bastidor alarga-
dos que se montan pivotablemente adyacentes a un miembro
remoleador v qﬁe extiénaen poateriormente del mismo, ne-
dios que conectan los citados miembros y operables'pars mo-
ver log extremos de arrastre de los citados medios haeis
v lejos entre si en un plano substancislmente horizontal,
cuchillos montados sobre los cltados miembros y ruedag de
apoyo al suelo montadas en por 10 menos 1os extremos de
arrastre de los citados miembros.

Los miembros de bastidor glergados pueden estor ar-—

ticulados en un punto o puntos centrsles 0 parociales a lo

largo de su longitud y las ruedas de apoyo gl suelo pueden



agimismo montarse adyacentes a las citadas articulaciones

v en el frente de la miquina.

Las cuchillas o dientes pueden fijarse sobre cada
miembro de bastidor, a través de conexiones de tipo eiéstico
5. 0 de resorte tipo "stump Jjump" si se desea, o pueden montorse
gobre cada miembro de bastidor de forma que sean mbviles
angularmente en un plano vértiecal cuando los miembrog de
bastidor se mueven hacia y lejos entre si, Pueden preverse
medios de control de profundidad conectados a las ruedas
30, de apoyo al suelo y el miembro remolceador puede conectarse
en el extremo anterior de la miguina mediante una articula-

cidn giratoria o universal.

Con objeto de que la invencidn y su forma de funcio-
namiento puedan describirse mis plenamente, se haréd shora
15, referencia a una realizacién de la invencidn que se ilusira

en log dibujos que se acompafiany en los ques

Lo figure 1 es wna vista en planta de la mdguina en
gu posicidén de transporte cerrada.

_ La figura 2 es una vista en planta de la ﬁéquina en
20."  pu posiecidén operativa extendida.

La figura 3 es una vista lateral de la mdquina como
se muestra en la figura 2.

La figura 4 es una vista en planta cortada y' detallada
gimilar a la figura l.

TLa figura 5 es une vista lateral g lo largo de la

25
1inea 5-5 de la figura 4.
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Da figura 6 es wna vista tomada a lo largo de la
1ines 6-6 de la figura 4.

La figuras 7 es una vista tomada a 1o largo de la
linea 7-7 de la figura 4.

La fizura 8 es una vista tomada a lo largo de la
1linea 8-8 de la figura 4.

Haciendo shora referencia a los dibujos, la miguinag

incluye une barra de remolque 5 que tlens una conexién gira-

toria universal 6 en un extremo para fijacidn a un tractor

o véhiculo remolcador similar, y en una parte a lo largo de
su lorgitud se conecte pivotablemente en 7 a un miembro que
se extiende hacis adelante 8§ de un miembro de bastidor trans—
versal 9. El miembro de bastiddr transversal 9 se conecta
pivotablémente en sus exbtremos mediante espigas 10 a miembros
de ﬁastidor~principal 11l a los que se £ijan lag cuchillas o
dientes 12, Lios dientes 12 puede conectarse g sus miembros

de soporte mediante conexiones elasticas y sobre resorie,

tal como resortes de compresidn o de tensidn o barras de

torsidn de forme que permiten para una accidn "stump'jﬁmp"
en uso,

EL extremo pogterior de la barrs de remolque 5 se
extiends a través de un miembro de pilar abierto 13 y ticie
un miembro de soporte en angulo 44 que depende de él.

Un eilindro hidrdulico 15 se conecta entre el miembro de
pilar 13 y el soporte en dngulo 14 pars movimiento del
extremo posterior de la barra de remalque 5 en wn plano
vertical en el citado miembro de pilar 13. Unido sl sopor-



te en éngwlo 14 estdn un par de barras que se extienden
transversalmente 16 entre los extremos de las cuales se
conectan pivotablemente un extremo de cada uno de un paxr
de tensores 17, montdndose pivotablemente los otros extre-

e mos de los tensores g miembrog de brazo 18,

Los miembros de bastidor principal 1l estin pro-
vigtos con pedestales 19 que soportan cojinetes 20 para
miembros de Arbol tubular 21 que se montan para rotacién
en cojinetes 20, Los exbtremos exteriores de los miembros de

10, brazo 18 se unen fijamente a los miembros de Arbol 2L.
Las ruedas de apoyo al suelo 22 se montan oscilables en
manguitos 23 soportados por tirantes pivotables 24 conec—
tados a columnas- 25 asesuradas g los miembros de bastidor
prineipal 11y brazog 26 unidos fijamente en un extremo
28 a 1os miembros de drbol 21 y unidos pivotablemente en el
; otro extremo a manguitos 23 por 1o que la rotacidn de los
7 miembros de drbol 21 mueve las ruedas verticalmente .con
respecto a Llos miembros de bastidor principal 1l.

20}] Con objeto de asegurar la penetracidén uniforme de
las cuchillas 12 sobre el terrenoc desiguaqu ondulaﬂo,‘los
mlembros de basbtidor principal 11 estdn articulados sobre
espigas 27 de forma que permiten el movimiento de las
partes articuladas de miembros 11 en un pleno vertical o

25, casi vertical. Los miembros de 4rbol 21 con objeto de.
acomodar tal movimiento de las partes articuladas de log
miembros 11 estin asimismo previstos en dos partes ¥ congo-

Tados en una posicién encima de espigas 27, oada una medianto
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i par de espigas 28 en una parie deslizable awislmente on
aberturas en un ala 29 de la otra parbe. Las sberturas
permiten asimismo el movimiento angular limitazdo de las
espigas 28 en un plano vertical pero de forma que no hazan

inefectiva la conexidn de glro entre las parics de miembros
de drbol 21,

Los brazos fijos 30 estdn wnidos, cada uno en

un extremo a columnas 25 y en su otro extremo pivotablemente

‘8 los miombros de barre 31 si los miembros 31 estdn arti-

culados entre si por la articulacidn 32. Un cilindro hidrdu-
1icor33 se conecta entre un miembro de barra 31 y un miem-
bro 24 unido en forma £ija a un hiembro de vastidor principal
1l para mover los miembros de barra 31 y los miembros de
béstidor principal. 11 desde wna posicidn como se muestra

en las figures 1 y 4 a una posicidn como se muestra en la
figura 2.

En el funcionamiento, los cilindros hidrdulicos
15 ¥ 33 ge conectan medianbe conducciones apropiadas al ve-
hiculo remoleador y con el eilindro 15 en su posicidn re-
traida, el eilindro 33 en su posicidn extendida y ‘tensores
17 ajustados apropiademente, la maquina es de la configurocidn
mostrada en las figuras 1 y 4, con las cuchillas o dientes
limpios de la tierra, y lista para transportarla a o desde
un luger de trabajo. ILos miembros de barra 31 estdn sopor-
tados sobre SOpértes 35 cuando estdn en la posicidn de

transporie.

Para situar la miquina en una configuracidn de
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trabajo como se muestra en la figura 2, el cilindro 33 estd
retraldo de forma que presente log miembros de barra 31

en una condicidén en linea recta, siendo el miembro de arti-
culacidn 32 operable solamente en una direccidn y actuando
como un miembro de tope y apoyo en la posicidn operante
tendida. EL movimiento de los miembros de bastidor principal
11 exteriormente ocasionard que los tensores 17 estiren log
miembros de brazo 18 y given los miembros de &rbol 2L de
forms que se muevan los miembros de hastidor priﬁoipal 11

y dientes 12 hacia abajo con respecto a las ruedas de apoyo
en el suelo 22, Ademds el movimiento hacia abajo de los
miembros 11 y dienteg 12 dentro de la posicidén de empefio
del guelo a la profundidad deseada de corie se alcanza me~
diante la extensidén del cilindro 15. Para llevar la miquina
a la configuracién de transporte, se realiza la inversidn
del procedimiento anterior. Los dientes 12 se montan sobre
los miembros de bastidor principal 11 de forme que estdn
indicando en la direccién de movimiento de la miquina en
la posicidén operante.

En otra reslizacidn de la invencidn, no ilustrada,
los dientes 12 se montan sobre miembros de bastidor prin-
cipal 1l para movimiento angular en un plano vertical,

En tal construccidn, los dientes eén un miempro de basgtidor
principel se conectan junto g sus extremos superiores me-
diante una barra, alambre o éimilar que cstd atornilléda
en el extremo anterior al otro miembro de bastidor prin-
cipal. La conexidn de las barras a cada diente es mediante

brazos de palanca 0 similares de forma que los miembros
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dd bastidor principal se mueven hacia y lejos entre si
medignte el cilindro hidrdulico, los dientes serdn exci-
tados para asegurar que en todos los anchos de la miquina,
los dientes se presentardn a la tierra en la direccidn

dc corte correcto. En lugar de utilizorse un varillaje
mecénico para alterar la posicidn angular de los dientes,.

-puede emplesyse un sistema acceionado hidréulicamente as0-

ciado con el cilindro o accionado separadamenie. Con esba
realizacidn se apreciard que el ancho operante de la
maguing puede ajugtarse dentro de las configuraciones total-

nmente extendida y de transporte.

Bn razdén del trazado de los dicnies cn los miem—
brogs de bastidor, los desechos se dispersan o excavan efecc—
tiva y wiformemente cuando lg mdquina es accicnado. Todos 1oo .
controles para la miquina pueden accionarse convenientemente
desde el vehiculo remoleador y si. se desea pueden preverse
nedios para elevar los extremos de arrastre de los miembros
de bastidor y les rucdas posteriores de apoyo al sorreno
lejos del terreno para propdsitos de trsnsporie. Sin cmbar-
g0y ol control de profundided on las ruedas puede uﬁiiizbr—
ge pare elevar los miembros de bastidor y los dientes sufi-

clentemente distonciados del suelo para propdsitos de trans-

porte normal.
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Descrito el objeto del presente invento, se de-

claran nueves y de propla invencidn, las siguientes reivin-

dicaciones.

1.~ Perfeccionamientos en una miquina eultivadora
caracterizados por comprender dos miembros de bastidor alar-
gados monténdose pivotablemente adyaoenies a un miembro remol-
cador y que se extienden posﬁeribrﬁcnte del mismo, medios quo
conectan los citados miembros y operables para mover 1los ex-
tremos de arrastre de 1os citados miembros hacia y lejos en—
tre si en un plano substancialmente horizontal, cuchillas mon-
tadas sobre los cltados miembros y ruedas de apoyo gl suelo
montadas en por lo menos los extremos de arrastre de los cita—

dos miembrog.

2.~ Perfoccionsmientos segin la reivindicecidn 1,
en 1os que se conecitan miembros de control de profundidad en-
tre los citados miembros y las citadas ruedas de apoyo en el
suelo para controlar la altura de los citados miembros' con res-

pecto al suelo.

3.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 2,

en los que los citados medios de control de profundidad com-
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prenden un Arbol giratorio en cada uno de los citados medios
actuables para elevar y descender las ruedas de apoyo en el

suelo con respecto a los citados miembros.

4o~ Perfoccionamientos segin la reivindicaeién 3,
en los que el citado drbol giratorio es operable a través de
un gato hidriulico.

50- Perfeccionamientos segin uwns cualquiera de las
reivindicaciones precedentesy en los que log citados miembros
estdn arsiculados en un punto o puntos del centro o de partes
a 1o largo de su longitud pgra formar submiembros méviles re-

lativamente entre si en un plano vertical o cerca de la verti-
cole 4 .

6.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacibn 3,
4 § reivindicacidén 5, cuando se anexa s la reivindicacién 3 6
4y en los que el citado &rbol giratorio estd provisto de un
acoplamiento o acoplamientos pars compensar el movimiento de

articulacidén de log citados miembros.

T.- Porfeccionamientos segin una cualquiera de las
reivindicaciones precedentes, en los que los medios de cone-
xibén de los citados miembros comprenden miembros de barra ar—
ticulada actuables por un gato hidrdulico entre uns posicién
extendida y una posicidn plegada articulada.

8.~ Perfeccionamientos segin una cuslquiera de lag
reivindicaciones preccdentes, en los que las cltadas cuchillas
se montan fijamente sobre los citados miembros.



5e

10,

15

mpcCe

9.~ Perfeccionamientos segin una cuslquiera de las
reivindicaciones 1 a T, en los que las citadas cuchillas se
montan sobre los citados miembros para movimiento angular en

un plano vertical.

10.- Perfeccionamientos, segin la reivindicacibn 9,
en loa que las cuchillas en cada miembro se conectan mediante
una borra o slambre cerca de sus extremos superiores, conec-
t4ndose la citada barra de alombre de un miembro en su extro-

mo anterior g otro miembro.

1l.~ Perfeccionamientos segin una cualquiera de las
reivindicaciones precedentes, en log que log controles para
todas las partes actuables son operables desde un vehiculo

remoleador gl cual se une la migquing.

12.- Perfeccionamientos en una maguina cultivadora.

Segin se describe y reivindica en la presente memo-
ria descriptiva que consta de 1l péginas foliadas y escritas

a méquina por ung sola skg caras y acompsgfiadas de log di-

bujos reglamentarios.

Medrid, a | SET. 1969
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