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MEMORTA DESCRIPTIVA

Esta invencidn se refiere a circuitos reguladores pars
méquinas dinamoeldctricas del género que tiene un devanado
inductor, siendo el circuito regulador del género que com -
prende un circuito de interrupcidn, accionable para reducir
la corriente que pasa a través del devanado inductor al re-
cibir una sefial de manda de entrada, y pedios gue responden
& la corriente producida por dicha méquina dinamoeldctrica
pare producir una sefial de mando de entrada para dicho cir--
cuito de interrupeidn, con objeto de limitar la - magnitud e

la corriente producida por la mdquina ainamoééctrica; -

El propésito de la invencidn es proporcionsr tal cir-

cuito regulador de una forma simple y conveniente, = = = = «

Segin 1la invencidn, dichos medios comprenden una resig
tencia a través de la cual pasa la corriente y un am@lifica—"
dor que responde a la tensién desarrollads a través de di-
cha resistencia, estando dispuesto dicho amplificador para
producir dicha seflal de mando de entrads sdélo cuando la ten-

8idn a travéds de 8icha resistencia aleanza un valor predeter—.

Un ejemplo de un circuito regulador para udarngquing
dinemoeléctrica se describird ahora con referencis al esque~
me de clrecuito anexo, en el que se ilustra el devanado in-.

ductor 10, de una miquina dinamoeldctrica, y un inducido 1l.

“Aungue el inducido 11 se ilustra como indicativo de una md-
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quina de corriente continua, de hecho la mdquine dinaemoelde -

trica puede ser un alternador que tenga rectificadores para

producir una galide monodireccional. Tambidn se prevé un acu-
mulador 12 cuyo terminal positivo estd conectado a2 wun terminal
13 ¥ cuyo terminal negetivo estd conectado a un terminal 14.

Bl terminal negativo del inducido 11 estd conectado a un termi-
nal 15, mientras que el terminal positivo del inducido estd co-
nectado a un terminal 16 que estd conectado por medio de un
grueso conductor al terminal 13. El devanado inductor 10 estd
conectado por un extremo al terminal 16 ¥y por su otro extremo

a un terminal 17 asociado a un eircuito de interrupcidn. Ade -
més, los terminales 14 y 15 estdn interconectados por una re-
sistencia R18 que tiene un bajo drden de resistencia ¥y que ‘
constituye una derivacién (shunt) para un amper{metro (no ilug

Brad0) s = = = = = e s e e e e e e e e e m e e — - -

El circuito de interrupcidén comprende transistores n-p-n
TR1, TR2 y TR3 junto con el sistema correspondiente de circui-
tos eléctricos. Este circuito es bien conocido e incluye un ter
minal de entrada 17g. Cuando la tensidn en ol ferminal de en ~
trada 17g se vuelyersuficientemente positiva, el circuito de
interrupcidn se hace capaz de interrumpir la corriente que pasa g
través del devanado inductor en una rdpide sucesidn de cierres
Yy apérturas del circuito. De ,esta manera se limita o reduce la

salida de la mdquinae dinamoeléctric@. = = = — = = e = = = - -

Para mandar el circuito interruptor se prevé un circuito
que responde a la tensidn y que comprende un diodo Zener %1 gue

tlene su dmio conectado al terminal 17a y su cdtodo conectado
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al terminal 16 a través de una resistencia R2. Ademds, el cé- .
todo esté conectado al terminal 13 a través de un conductor S
de conexién 18 y, segin la posicién del conductor de conexidn,'
las resistencias Rl, R3 y R4 se disponen en serie con el ¢d -
todo del diodo Zenmer y el terminal 13. Se prevén tres conexio
nes pars el conductor de conexidn; estas conduciones llevan
las referencias H, M y I y corresponden a bosiciones'alterna—ﬂ -
tives alta, media y baja que dependen de la eérga que se pre- i
cise suministrar a la bate;ig. El cédtodo del diodo Zenmer estd -
conectado al terminal 15 a través de resistencias variables
VR1 y VRlg. El1 funcionamiento de'este circuito perceptor de
tensidn es como sigue: Cuando la tensidn de la vateria estd .
por debajo de un valor predeterminado que depende de la posi=-
cidn del conductor de conexién 18 y de los valores de VRl y
VRlg, el diodo Zener no conducé vy la tensidn en el terminal
17a es insuficiente para provocar el paso de corriente al
transistor TRL. Sin embargo, cuando la tensidn de la bateria
asciende por encima del valor predeterminado, el diodo Zenef'
conduce y la tensidn del terminal 17z asciende, provocando .
con ello que pase corriente al transistor TR1l, El circuito dé
interrupcidn trabaja como se ha descrito, limitando con ello

la tensidn de salida del generadores = = = = = = = - - .-

A fin de limitar la corriente suministrada por la_mﬁr- -
quina dinamoeléctrica a la bateria y cualquier cérga exﬁerna,.
se prevéd un circuito sensible a la corriente cuyo funéioﬁamieg
to se basa en la tensidn desarrolleda a través de la resisten-
cia R18. Bl circuito sensible a la corriente comprende un par
de transistores n-p-n TR4, TR5 conectados a la inversa ("dorso
contra dorso") y que tienen sus terminales base conectedos

entre si y al terminal colector del transistor TR5 que estd

conectado asi como un diodo. Entre los terminales 15,16 es

. B . Yo
t4 conectadld una cadena de resistenciesque incluye la resis-{
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tencia R15, la resistencia variable VR2g y la resistencia R12.
Estas resistenclas estdn conectadas eén serie 'y un punto de en~ .
tre las resistencias R15 y la resistencia variable VR2 esta
conectado el cdtodo de un diodo - Zener %2 cuyo £dnodo estd co-
nectado al terminal 15, El terminal emisor del transiétor IR5
estd conectado a un punto de enire la resistenéia variable
VR2g y la resistencia R12 y el terminal emisor del transistor
IR4 estd conectado a la derivacién del amperimetro del cable
del terminal 14. Los terminales colectores. del transistor

IR4 y TR5 estan conectados por medio de resistencias Rl4 y

"R13, respectivamente, e un punto de entre la resistencia R15

¥ la resistencia variable VR2. Ademds, el colector‘del tran -
sistor TR4 estd conectado al terminal base de otro transistor
n-p-n TR6. El terminal emisor de este transistor estd conecta—
do al terminal 17g y el terminal colector estd conectado a wn
punto de entre las resistencias R16 y R17 que estdn conecta -
das en serie entre los termina}es 16 y 15. Ademds, los termi-
nales colectores'y base del transistor TR4 estdn conectados

conjuntamente por medio de un condensador C3.= — — — = - — —

Durante el funcionemiento, cuando el paso de- corriente
a través de la resistenciz R 18 es inTerior a un valor prede-
terminado, el transistdr TR4 estd satursdo y conduqe en canti-
dad debido s la tensidn de polarizacidn desarrolleds & travds
de R12 de modo que el terminal base del transistor TR6 +tiene
efectivamente el mismo potenciél que el termingl 15. El tran-
sistor TR6 estd por ello en un estado no conductor ¥ no afecta

la tensidén del terminal 17g para provocar el funcionamiento

,del circuito de interrupecidn. Cuando la corriente gue pasa a
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través de le resistencia R18 aumente, se alcanzard un punto en
el que la tensidn desarrollada a través de esta resistencia es

eproximadamente igual a la tensién desarrollads a través de la
resistencia R12. Esta dltime tensidn es una tensidn de referégz
cia cuya magnitud estd determinada por el ajuste de las résis-
tencias variables VR2 y VR2g & la fensién de ruptura del diodo
Zener Z2. Cuando la tensidn a través de la resistencis R18 es
eproximedamente igual a la tensidn a través de la resisténcia
R12, el transistor TR4 es desaturado y su tensién de colector
ascenderd bruscamente por lo que pondrd en circuito el transis
tor TR6. El efecto de ponerse én circuito el transistor TR6 es;
hacer subir el potencial del terminal 17g por lo que se pProvo-
ca el funcionamiento del circuito ihterruptor para limitar la

salida de la méquine dinamoeldotriche. = = = = = = = = = = = ——

Aunque no se ilustren en el esquema del circuito, pusden.
incorporarse rectificadores de diodos u otros dispositivos de -
bloqueo en las conexiones del termiﬁal 13 al inducido 11 y el
conductor de conexidn 18 pare evitar la descargs de'lﬁ baterie

cuando la mdquina no FUNCioNG, = = = = = = = = = o - - R
N 0 7 A

Se declaran de novedad, y propiedad para Bspaﬁa, sus

territorios y plazas de soberania, lag siguientess: = = = = = =

REIVINDICACIONES

l.~ Perfeccionamientos en los circuitos reguladores
pars miquinas dinsmoeléctricas, del género que tiene un deva=-
nado indgctor, siendo el circuito regulador del género que
comprende un circuito de interrupcidn accionable paras reducir
la_corriente que pasa a través del devanado inductor al recie

bir una seiizl de mando de entrads y medios que responden a
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la corriente producida por dicha miquina dinamoeldctrica para
producir una sefisl de mando de entrada para dicho circuito de
interrupcién, con objeto de limiter la magnitud de la corrien
te producida por la mdquina dinemoeléctrica, caracterizados
porque dichos medios comprenden uns resistencia s travds de
la cual pasa la corriente y un’amplificador que responde g

la tensidn desarrollada a travds de dicha registencia, estan=-
do dispuesto dicho amplificador para producir dicha sefisl de
mando de entrada sdlo cuando la tensidn a través de dicha re-

sistencia alcanza un valor predeterminado.

2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1, ca-
racterizados porque el amplificador incluye un primer transig
tor que se hace no conductor cuando la tensidn a travéds de
dicha resistencia alcanza un valor predeterminado y que se
mantiene en estado conductor cuando la tensidn a travds de

la resistencia estd por debajo de dicho valor predeterminado.

3+— Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 2, ca -
racterizados porque el cireuito regulador incluye un segundo
transistor cuya conduccidn estd mendada por dicho primer tren
sistor, conduciendo el segundo transistor cuendo el primer
transistor no conduce y viceversa, proporcionando dicho segun
do transistor la sefial de mando de entrada al circuito de ine

terrupcidn.

OO M s o e me ET o an e M e ee me G e en mw e e e e e e

4.~ Perfeccionamientos segin la reivindicecidn 3, ca -
racterizados porque el circuito regulador incluye un tercer
transistor conectado como diodo ¥y conectado a la inversa con

el primer transistor.
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Todo ello conforme se describe y reivindica en la pre-
sente memoria que consta de ocho hojas foliadas y mecanogre-
fiadas por una sola de sus caras y una ldmina de dibujos que

la ilus'bran . U

BARCELONA, 26 AR, 1369
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