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El presente invento tiene por objeto un dispositivo

JRIAE

XY
:\\'J,f‘;

situado en la superficie para asegurar la maniobra de una
columna elédstica, en particular de una columna introducida
en un pozo perforado en el suelo, es decir el descenso de
esta columna en el pozo y su ascenso & la superficie.

Estg columna podréd ser en particular une tuberia fle
xible de sondeo, en el procedimiento que sustituye 8l tren
de varillaje rigido por une tuberie flexible continua en la
extremidad inferior de la cual un motor de fondo arrastra
directamente el dtil de éerforacién.

Sin embargo, no queda exclulde la utilizacién del &ig
positivo segin el invento para la maniobra de una colﬁmna de
estructura maéiza bejade en un pozo, tal como un cabie, 8-

ceptible de sufrir un cierto alargamiento durente el servi-

.cio.

El dispositivo de maniobra segin el invento es de un
tipo que incluye unos medios de apriete de la columna elés-~
tica, pudiendo desplazarse algunos por 1o menos de estos me~
dlos de apriete & 1o largo de 13 ¢01umna.

Un primer objeto del*invehté consiste en realizar un
disposgitivo que pueda ser ésociado con equipos elésicqs ﬁti
lizados en los métodos de perforacidén tradicionales, tales
como torres de sondeo, dispositivos de.elevacibn por cebreg
tantes, cablés y anarejos, sin necesiter modificaciones im-

portantes en estos equinos.
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El objeto esencial del invénto es el de realizar un
digpositivo de'maniobra de una columnae eléstica capaz de s0
poftar cargas que pueden llegar & verios eentenéres de tone
ladas, sin que el alargamiento relativo de esta columna con
relacién & los Organos de apriete, bajo el efecto de la ear
ge, pueda conducir a deterioros de las paredes de 1la colum-
na en contacto con 6rganos de apriete, 0 & fenbmenos de des-
lizamiento de la columna con relacidén a los 6rganos de aprie
te gque estédn avlicados en ellsa.

El dispositivo segin el invento que permite alcanzar
estos objetivos incluye, por lo menos dos dérgenos de aprie-
te de la columna eléstica que cpmprenden un Srgano inferior
¥y un 6rgano sﬁperior de apriete, estando cada uno de dichos
frganos asociados con unos medlos de desplazamiento de uno
por 1o menos de dichos Organos, & 1o largo del eje de 1la
columna, unos medios pafa accibnar secuencialmente dichos
mediog de desplazemiento y provocar el apriete de 12 colum-
ne por uno u otro de dichos 6rganos, de manera que siempre
haya por lo menos uno de dichos 6rganos en posicildn de aprie
te ¥y que el desplazamiento de dichos 6rganos se efectie.enun
primer sentido en vosicién de avriete y, en sentido inferso
en posicidn de afl§jamiento.

Esteraiapositivo estd caracterizédo, segin el invento,
porque cada uno de dichos Oréanos de apriete de 1a columna

estd constitufido por una pluralidad de elementos distintos,
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9 sinturcnes de apriete, dispuestos en serie ¥y unidos entre
sl por medios elésticos.

Segin un modo derrealizaCiOn del invento, la unién
eléstica entre cinturones de cada 6rgano de apriete estd cong
titulda por unos manguitos de meterial eléstico, ineluysndo
cada cinturén un cérter que se iptroduce en ung cemisa soli
daria del carter del cinturén adyacente, formando uh monta-
je telescénico, ¥y estando sujetos lbs manguitos de materisl

eldstico tanto en la pared externa de cada carfer como en la

pared interna de la camisa en la cual estd introducido este

carter.

Le suspensién de cada cinturfn en el cinturén supe-

rior podria iguelmente rezlizarse por cuslouier medio elds-

tico epropiado, utilizando por ejemplo muelles o0 unos gatos
unidos a una fuente de,fluidb compreéible bajo presién.’

El monfaje telescépico asi realizado presenta la ven
taje esencisl de permitir 2 1as mordazas de apriete, que
equiﬁan cada uno de los cinturones, seguir alargamientos im
portantes de la columna eldstica en el intarior del 6rgano
inferior y del érgeno superior de apriete.

Un ejemplo de realizacién del invento se ilustra a

continuacibn con referencia a las figuras adjuntas en las

. cualasss:.

La Flpura 1 represents esquemdticaments una vista de

conjunto del disposltivos
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La Eigura 2 ilustra un cinturén de apriete;

La Figuré 3 representa esquemdticamente una disposi-
cién segtin el invento de los cinturones de apriete en cada
uno de 1os 6rgenos inferior y superior de apriete;

La Figura 4 ilustra un modo de realizacién de los me
dios de mando en sincronismo dei cabrestante de elevacibn
del 6rgano de mpriete superior y de los gatos reversibles
que aseguran el apricte de las mordazas de 1os 6rganos de
apriete y su abertura.

En la Figuré 1, que representa eéqueméticamente una
vista de conjunto de un dispositivo de perforacién por tube-~

ria flexible provisto de un dispoéitivo geglin el invento pa-

~ ra 1la maniobra de esta tuberia, la referencia 1 designa la

tuberia de pefforécidn y 2 une torre de perforacifén en la
parte superior de la cual la tuberia pasa por una polea de
transmisién 3.

La tubéria 1 estd almacenads en un carrete 4 asociado
con unos medios de alimentécién de junte gifatoria'de la tu-
beria con flufdo de perforaciém, ¥y atfaviesa, entre este ca-
rrete y la poleé 3,_un dispositivo regulador de tensi@n re—
presentado esqueméticamente en 5, no formando parte el carre
te 4 y el dispositivo regulador 5 del presenfe inventb.

"El dispositivo segin el invento, que se utiliza pare

1a maniobra de la tuberfa flexible 1, incluye un Sdrgano in-

ferior 6 de apriete de esta tuberfa, el cual estd constitul-
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" do por une serie de cinturones de apriste cada uno de los

cuales esté provisto de mordazas de apriete y de un disposi
tivo de abertura y de apriete de estas mordazes, capaz de
desplazarias de manera reversible entre una posicién de
apriete de 12 tuberia 1 y una posicibn de se?aracicn que per
mite el libre deslizamientb de 12 tuberia entre las mordagzes
y el paso de los elementos metdlicos rigidos conectados con
1la parte inferior de la tuberia flexible y que incluyen el
4til de nerforaciér. :r su motor de arrastre. Este 4rgano in-

ferior de anriete 6 es fijo, 2l ser solidario de la sub-es-

tructura 7 de la torre de perforacidm.

f

Enrcomblnacién con este 6rgsno inferior fijo de aprie
te, el dispoéitivo sezGn el inventq'incluye un drgano supe-
rior de apriete 8 de 1la tuberia 1, estando igualmente cons-
tituido este 6rgano por unae serierde cinturones de apriete
cada uno de los éuales,esfa provisfé de mordezas con dispo-
sitivo revercible de desplazémiento de é&gtas transversaimen—
té con respecto a la tuberfa. Este Srgeno superior puede deg
plazarse verticalmente a 1o'1aréo de un recorrido L en la'tg
beria, en 12 posicibn derseparacién de sus mordazas.

En el ejemplo de la realizaéién ilustrado én.lﬁ Piga-
ra 1, el diépoaitivo que asegura el .desplazamiento del brga-
no superior de anriete 8 de la tuberfa a 16 largo de ééta,
estd constituldo por un disposltivo.de elevacidn del tip§

utilizado en lg perforacién rotary nara Lz meniobra del tren
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de varilla je y de sus elementos.

Este dispositivo incluye unos cables 9 que pasan en
un aparejo fijo 10 situado en la parte superior de la torre
de perforaciéﬁ (este aparejo fijo incluye por ejemplo dos
poleas situadas por una y otra parte de 1a polea 3) ¥ en un
aparejo 11 del cual estd colgado el 6rzano de apriete supe-
rior 8, por medio de unrgancho 12. Los desplazamientos de
eate cable del aparejo mévil 11 son producidos por un cabreg
tante 13 en el cual se enrolla une extremidad libre 9a de
los cables G,

Ta adeptacién de este dispositivo clésico de eleva-
cién 81 ejemplo de realizacién ilustrado en la Figura 1 del
siestema segin el invento,.para 12 maniobra de una tuberla
flexible, gse realiza proveyendo un paso axial tal como 14
en el aparejo mévil 11 j unos orificios axiales en el gan-
cho 12, teniendo este'paso y estos orificios un didmetro su
ficiente para permitir‘el paso libre de la tuberfa flexible
Qe perforacién.

En combinacién con los elementos mencionados més arri
ba,lel dispositivo segiin el .invento incluye unos medios para
. accionar en sincronismo, por una parte el 6rgano que asegura
el desplazamiento del 6rgano superior de apriete 8 (cabres-
tante 13 en el modo de realizacién ilustrado) y por otra par
te los dispositivos de aberturs y cierre de las mordazas de

los dos dispositivos de apriete 6 y 8.



10

15

20

25

_ 8.

379476

Estos medios de accionamiento no representados en 1la

Pigura 1 se describirdn s continugcién con referencia & 1la
Figura 4.

| Egtén adéptados pera agegurar de manera reiterativa
una u otra de las dos seéuencias de operaciones siguientes:
I.- CASO DE LA FLEVACION DE LA TUBERIA.

1) Apriete simultédneo de la tuberla por.les mordazas
dé los dos 6rgan§s de apriete 6 y 8 cuando el érgano superior
de apriete esté'en pogicién baja, sensiﬁlemente en contacto
con el dispositivo 6.

2) Aflojamiento de les mordazas del 6rgano inferior
6, quedando en posicién de apriete el O6rgano superior 8.

3) Embrague del cabrestante de elevacibn 13 en elrség
tido de la elevacién del 6rgeno superior 6. |

4) Detencién de éste 6rgeno en posicién alta en 1la
parte superior de su carrerg.

5) Apriete de las mordazas del érganorinferior é; v
a continuacién'aflojamiéﬁto de las mordazes del Grgané éupg
rior 8 mientras que las del 6rgano 6 quedan en posicién de.
apriete. | |
| 6) Nuevo descenso enrfacip'del 6rgano 8 a 1o largo
de la carrera L hasta_su posicién baje y detencién en-est;
posicién, N

7) Apriete de las mordezas del 6rgano 8 en posicién

baja.
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IT.—~ CASO DEL DESC=KSO DE LA TUBERIA.

1) Apriete simultdneo de la tuberfs por las mordazas

de los dog 6rganos 6 y 8, mientras que el 6rgeno superior

estéren posicibén alta, en la parte superior de 1la torre.

2) Aflojamiento de las mordazas del 6rgano inferior
6, quedando el 6rgano suoerior 8 en posicibn de apriecte.

3).Descenso del érgano 8 bajo el efecto de la carga
de la tuberfa flexible con frenado de este descznso »or ejem
plo por el cabrestante 13. |

- 4) Detencibn del 6rgano 8 en posicibtm baja.

5) Apriete de las mordazas del 6rgano 6, y a conti-
nuacién aflojamiento de las mordazas del 6rgano 8 mientras
que las del érgano 6 quedan anretades.

6) Subida en vacfo del 6rgano 8 hasta su posicién al-
ta y detencién enresta nosiecibn,

7) Apriete de 1las mordazas de los 6rganos 8 en posi-
cién alta.

La Yigura 2 ilustra de manere esquemética la estruc-—

tura de un elemento o cinturén de apriete que constituye ca-

da uno de los érgenos de apriete 6 y 8.

Egte eleﬂentb incluye nor lo menos dos mordazas de
apriete de 1a 1inea 1 (mordazas 15 y 16) que pueden apretar
se en la tubcria flexible por medio de gatos hidréulicos re
versibles 17a, 17b que se apoyan en un carter 18 en los que

estrs gatos estdn articulados, rodando las mordazas 15 y 16
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por medio de rodillos en s yampa guiado solidarias

de este carter.

Estas mordazes y sus rampes de guisdo forman un dis-
positivo de auto-gpriete dispuesto de manera que produzce
un esfusrzo de apriete en la tuberia,_siempre proporcional
a8 la fuerza vertical, difigido hacia abajo e indicado por
la flecha en la rigura 2, 8l cual esté'sometido debido el
frotamiento eptre mbrdaza y tuberia, siendo esta disposicioﬁ
un factor de seguridédy

En el ejempio de la Figura 2, cada uﬁa de las morda-

zags 15 y 16 estd formada por dos cufias superpuestas solida-

‘rias la una de la otra. -

Las referencias 37, 38, 39 y 40 designan unos rodi-

- 1loe con ejes soportados por las mordezas 15 y 16, pudiendo

estos rodillos rodar en unes rampas de guiado 41 a 44 sopor-

tadas por el carter 18.

Neturelmente, cada elemento o cinturén de apriete, po

dré 1levar mds de dos mordazas de apriete dispuestas en la

periferia de la. tuberia flexible 1.

En el 1nterlor de cada 01ntur6n de anriete, tal ¥ co-
mo el que se representa en la Elgura 2, el alargamlento rela
tivo de la tuberia 1 con relacién a las mordazas sSerd reduci
do por el hecho de queféada cinturén de apriete soporta sola

mente una fraccién de la carga total'éostenida por cadsa uno

‘de los 6rganos 6 y 8, y que ademés, la longitud de la tube-
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rfu 1 acopluda son este cinturbén es también sblo una frac-

cién total de la tuberié 1 introducida en cade uno de los
organos de apriete 6 y 8.

| Para permitir un cierto desplazamiento relativo sgin
deslizamiento de la tuberia 1 eﬁ el interior de cada cintu-
rén de apriete, resultard vente joso proveer cada mordaza tal
como 15 6 16 de un revestimiento interno o zepata de elastd
mero en la pared interior de esta mordaze que estéd en con-
tacto con le tuberia 1 o montar la zapata en un taco de ma-
terial elédstico tal como un eléastémero.

Ademés, esta zapate podrd ser fraccionada en varios
elemaentos suberpuestos dejendo eventualmente una cierta hol-
gura entré 1o0s elementos que la constituyen,

La PFigura 3 muestré de menera esquemétice la disposi-
c¢ibén telescdpice seglin el invento, de los cinturones de
apriete que constituyen ecada uno de los 6rganos de apriete
6 y 8.

En el ejemplo representado, el nimero de cinturones

montados en serie es de cuatro, pero este nimero no ha de

considerarse de ninguna forms como limitativo.

£l nmimero n de elementos o cinturones que componen
cada O6rgano de apriete seréd elegido suficiente para que te-
niendo en cuenta el céeficiente de alargamiento de la colum-
na y la carge total méxima T a SOpbrtar por los Ofganos supe

rior e inferior de apriete, la carga méxima T que serd sopor
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tada por cada cinturén corresponda & un alargemiento acepta-

ble de la porcién de columna introducida en este elemento.

El carter de tres de los cuatro elementos de apriete
(carters 18a, 18b y 18c) estd en una de sus extremidades,
por ejemplo eh su perte inferior, prolongﬁdo por une camise
(camisas 192, 19b, 19¢) que es solidaria de 6L y estd adap-
tade para recibir el certer de un elemento de apriete adya--
cente, formando un montaje telescédpico en el que el carter
18 de un elemento y la cemisa 19 que le rodea estdn unidos
por una unién eldstica, por ejemplo intércalando ung o ve-
rias placas de elastéméro, en parﬁicular unarcapa anular o
manguito de elastémero (capas 20a, 20b y 20¢).

la fijacién de las placas de eléstémero en la pared
eiterna del carter 18 y en la pared inferna de la camisa 19
podrd, por ejemplo realizarse por vulcanizacién.

En el ceso de que el conjunbto de los cinturones de
apriete representedos en la Figure 3 cohstituya el 6rgano
superior mévil 8 (Figufa 1), el cartef lBardel cinturén su-
perior serd colgado del géncho 12.

Un modo de reslizacién de 1os medios de mando en sin-

cronismo'del cabrestante de elevacién 13 y de los gatos que

- aseguran el apriete de las mordezas ¥ su abertura se deseri-

be & continuecién con referencia a la Figura 4.
Los gatos reversibles 2la a 282 de mando de las mor-

dezas 21b a 28b del dispositivo superior de apriete 8 asi co
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mo los gatos de mando 292 a %6e de las mordazas 29b a 36b

del dispositivo inferior de apriete 6 estén alimentados con

fluido hidréulico a partir de un dispositivo o tanque 45 por

medio de un grupo motor-bomba P a través de dds-distribuido-
res 46 y 47 que estén unidos mecénicamente de manera que pue
den desplazaiﬁe en sincronismo. |

Esta unibn esté eéquematizada por una barra 48 en la
ﬁigura 4, .

Un brazo de contacto eléectrico 49, que forma una T

con la barra de unibén 48 de la cual es solidario, asegura el

mando de funcionamiento del cabrestante 13 en sincronismo

con el de las mordazas, cerrando contactos eléctricos A, O
¥ B, unidos respectivamentg a los elementos 59, 60 y 61, que
estén adaptados para realizar el accionamiento del motor que
arrastra al cabrestante 13 en el sentido correspondiente a

la maniobra que se efectlia sobre la columna. Estos. elementos

pddrén llevar, por ejemplo, unos conmutadores del tipo mecé-
nico que tiene dos posiciones, de manera que:

- para la operacidn de elevacibén de la tuberia, el contacto
A agegura el embrague del Eabrestante en el sentido de la'

elevacibén del orgeno superior névil de apriete y el contacto

-B asegura el desembrague del cabrestante 13 que permite el

descenso del brgeno 8 bajo el efacto de la carga con frena-

do del cmbrestante.

~ para la operacidén de descenso de la tubéria, el contacto
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A asegura el desembrague del cabrestante 13 que permiﬁe el
descenso del §rgano 8 bajo el efecto de la carga con frena
do del cabrestante y el contacto B asegura el embrague del

cabrestante en el sentido de la elevacidn del érgano supe-

rior mévil de apriete, asegurando el contacto O en cada una

de estas operaciones la detencion del cabrestante.

Los desplazamientos del conjuﬁto de distribuidores 46
y 47 son controlados por una electro-vélﬁula 50 la cusl, me-
diante admisidn del fluido hidrdulico en una u otra de sus
caras términales 51 y 52 de este conjunto de distribuidores,
a través de las canalizacioneé dibujadaS'en lineas interrum-
pidas en la Figura &, provéca elfdeéplazamiento de este con-
Junto de distribuidores hacia la derecha o hacia la izquier-
da de la figura.

En el circuito hidréulico de la Figurs 4, F désigna
un filtro, los dispositivos tales como 53 Yy 54 unas valvu- ;
las anti-retorno,755 una canalizacidbn de complemento de

fluido hidréulico para compensar los escapes del eircuito

hidréulico (complemento realizado por ejemplo a partir de
acumuladores oleoneuméticos tarados) y 56 designa una vél-

vula de seguridad.
Los dispositivos tales como 57 Yy 58 son reguléaores
de caudal de fluido hidréulico que alimentan los gatos du-

rante el apriete o el aflojamiento de las mordazas, res-

' pectivamente.
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Se ve gue la posicién rep:esentada en la Figura 4
del conjunto ée los distribuidores de mando 46 y 47 corres-
ponde a la posicidn de apriete de las mordazas de los dos
érganos 6 y 8, estando detenido el cabrestante 13 (brazo 49

en el contacto 0) lo que corresponde a la detencidn del b6r-
gano superior mbévil de apriete 8.

Se han situado los elementos 59, 60 y 61, por ejemplo
en la posicidn correspondiente a ia operacibén de descenso de
la tuberfa, desplazando hacia la derecha derla Figura 4 el
conjunto derdos distribuidores 46 y 47 (lo que se realiza por
ﬁedio del mando de la electro-vdlvula 50 que desplaza el dis-
tr;buidor de ésta haﬁia la izquiefda) se provoca la separa-
cién de las mordazas del Organo inferiof 6, .quedando apreta-
das las mordazas del brgano supefior de apriete 8.

El brazo de contacto eléctrico 49 se aplica en el con-
tacto M lo que provoca la puesta-an marcha del cabrestante
13 en el sentido de la subida del drgamno 8.

| Un dispositivo no representado, tal como un disposi-

tivo eléctrico de retraso podré utilizarse para que la pues-

ta en marcha del cabrestante 13 no se realice sino después

de la abertura de las mofdazas del 6rgano 6.

Desplazando hacia la izquierda de la Figura 4 el con-

junto de los distribuidores 46 y 47 mediante;el accionamien--
to eléctrico de la electro-vAlvula 50 que desplaza el dis-

tribuidor de ésta hacia la derécha de la figura, se provoca
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la separacidn de las mordazas del drgano superior de aprie-
te 8, quedapdo cerradas las del Grgano inferior 6.

El mando eléctrico de la elect?o-vélvula 50 permite
pues realizar las diferentes operaciones cuya sucesién en
un orden apropiado, que se indica més arriba, permite rea-
lizar el descenso o el ascenso de la tuberia flexible de
perforacibn, despuds de haber seleccionado la posicién de
los elementos 59, éO y 6l.
| Este mando podré ser menual, actuando en un conmuta-
dor eléctrico (no representado), pero podré hacerse automi-
ticamente utilizando un dispositivo programador qﬁe'puede
ser de cualquier tipo cnnocido apropiado, por éjemplo que .
incluye un tambor arrastrado en rotacidn a velocidad ﬁnifor—
me y que estA provisto en su periferia de unos contactos en
forma de sectores anulares que accionan sucesivamente en mo~

mentos predeterminados, que dependen de sus posiciones res-

pectivas en el tambor, un conmutador.dispuesto en la proximi-

-dad inmediata de este tambor y que acciona la electro-vélvuls

50, o podria ser un dispositivo sometido a los desplazamien~

tos efectivos del 4rgano superior de apriete, por eiemplo

mediante células foto-eléctricas situadas a niveles conve-

'nientes en las extremidades alta y baja de lg'carrera de es-

teidispositivqrsuperior de apriete,
En lo que antecede se ha supueéto que en cada uno de

los brganos de apriete 6 Yy 8, el apriete de las mordazas
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era éimulténeo;

Se podrérigualmente constituir los medios de apriete
de las mordazas, de modo que el acoplamiento del peso P de
la tuberfa flexible 1 con cada uno de los &rganos de aprie-
te 6 y 8 alternativamente (variando ademds este peso en fun-
cibén de la longitud de la tuberfa flexible desenrollada), se
efectlie por el apriete sucesivo de los diferentes cinturo-
nes que constituyen cada uno de estos érganos (apriete des-

fasado), empezando en cada b6rgano de apriete por el apriete
del cinturbén cuyo desplazamiento, bgjo el efecto de la car-
ga, con relacidén & su posicidn de descanso es mis pequefio,
haciéndose las operaciones de aflojamiento en el orden in-
verso.

Esto permitird que la tuberfa flexible se alargue de-
bajo de cada cinturbén antes de ser apretada, bajo el efecto

de la fraccidn del peso P soportada por este cinturdn, y los

cinturones ya utilizados, lo que reduce el desplazamiento re-
lativo por deslizamiento o deterioro de la pared de la linea

flexible en este Gltimo cinturén.

En lapéctica, puesto que el apriete de cada cintu-
rén llega a sgr.eficaz s0lo con un cierto retardo, con rela-
¢idn al momento del acéionamiento de los gatos 17a, 17b
(efecto de auto-apriete de la linea flexible por las morda-
zas 15 y 16, Figura 2), se preverf con el fin de'no tomar el

riesgo de sobrecargar un cinturbn, un cierto recubrimiento
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de los periodos de carga de los cinturones sucesivos de ca-

da dispositivo 6 y 8.
En lo que sigue se supone, para aclarar conceptos,

que la carga total P soportada es de 200 toneladas y que ca-

da uno de los brganos 67y'8 incluye cuatro cinturones, es de-

cir que la carga méxima que ha de ser soportada por cada.cin-

turdn es de 50 toneladas.

En estas condiciones, el apriete.de la tuberia flexi-
ble 1 por el érgano superiof de ap?iete 8, en posicibn baja
de este Ultimo, podré realizarse en brimer lugar apretando
las mordazas 21b y 22b (figura 4) del cinturdn superior - de
este drgano y aumentando mediante la maniobra dél'cabrgstan—

te después de empezar el auto-apriete, la carga soportada

por este cinturdn hasta 40 toneladas aproximademente, mien-

tras que simulténeamente, se descarga progresivamente el or-

gano inferior de apriete 6.
Se provocaré entonces el apriete de las mordazas 23b,
24b del cinturén situado inmediatamente por debajo, sin es-

perar que las mordazas 21b, 22b lleguen a su cargs méxima

de 50 toneladas.

Asimismo, en cuanto la fraccidn del peso Prsoportada
por el conjunto de las.mordazas 21b, 22b y 23b, 24b llega

appoximadamente a 40 + 50 = 90 toneladas; se accionard el
apriete de las mordazas 25b, 26b y asi sucesivamente.

Este modo de apriete, en el que se efectiia el aprie-
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te de un cinturén sin esperar que el cinturbén anteriormente

g o

utilizado haya alcanzado su carga mixima, produce un alarga~

miento de la tuberf{a entre estos dos cinturones con relacidn

a& su posicidn en el momento del apriete simulténeo de &stos,

produciéndose tal alargamiento en el periodo de recubrimien-

to definido més arriba (por ejemplo cuando la carga del cin-

turdn superior del drgano de apriete sigue aumentando desde

el valor de 40 toneladas, que corresponde al comienzo del

apriete del cinturdén siguiente, hasta su valor méximo de 50

~ toneladas)

El montaje segin el invento de los cinturones de

: apriete en el interior de los érganocs 6 y 8, tal como el que

se representa en la Figura 3, permite un desplazamiento re-~

lativo de los cinturones, que corresponde al alargamiento

de la linea flexible entre los cinturones en la posicién de
apriete de éstos.

Se podrén realizar modificaciones sin sglirse del
marco del presente invento.

Los dos organos de apriete podrdn ser méviles y des-
plazarse segin el eje de la tuberia eléstica a lo largo de
una carrera C de tal modo que el desplazamiento de uno de
los brganos en posicién de aflojamiento se efectfie durante
el movimiento de la columna eléstica soportada por el otro
brgano de apriete.

Se podré tamkién utilizar por ejemplo, tres brganos
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de apriete montados en serie, estando el brgano intermedio

sujeto .en la estructura de perforaci&n, pudiendo desplazar-

se los 6rganos inferior y superior segin el eje de la colum
na.
En resumen la Patente de Invencidn que se solicita

deberd recaer sobre las siguientes:
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REIVINDICACICHNES

1. Un método y su correspondiente dispositivo situado
en la superficie, para la maniobra de una columna elédstica
cuyo dispositivo tiene por lo menos dos brganos de apriete
de la columna elastica que incluye un érgsno superior y un
drgano inferior de apriete, estando cada uno de dichos 6r—
ganos asociados con medios de accionamiento de apriete y de
aflojamiento, unos medios de desplazamiento de uno por lo
menos de dichos 6rganos a lo largo del eje de la columna,
unos medios para accionar secuencialmente dichos medios de
desplazamiento y provocar el apriete de la columna por uno
u otro de dichos 6rganos de manera que siempre haya por lo
menos uno de dichos érganos en posicidén de apriete y que
el desplazamiento de dichos drganos se efectue en un pri-
mer sentido en posicidén de apriete, y en sentido inveiso
en posicidén de aflojamiento, csuyo disﬁositivo estéd carac-
terizado porque cada uno de dichos érganos esti consbitui-
do por una pluralidad de elemzntos distintos, o cinturones
de ayriete, dispuestos en serie y unidos entre si por unos
medios elésticos.

2. Dispositivo segin la reivindicacién 1, caracterviza-
do porque dichos medios eléasticos estén constituidos por
unos muelles. |

5. Dispositivo segin la reivindicacién 1, caracteri-

zado porque dichos medios elasticos estén constituidos por

unos gatos unidos a una fuente de fluido compresible bajo
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4. Dispositivo segin la reivindicacién 1, caracteri-
zado porque dichos medios elésticos éstén constituidos por
unas Jjuntas de elastbmero.

5. Dispositivo segin la reivindicacidn 1, caracteri-
zado porque ceda elemento estd constituido por un clrter
prolongado por una camisa adaptada para recibir el clrter
de vn elemento adyacente formando un montaje telescdpico, ¥y
porque dicha unitn eléstica estd obtenida por un manguito
de material eléstico sujeto por una parte en la pared inter
na dz dicha camisa y por otra parte en la pared extefﬁa de
dicho carter alojado en dicha camisa.

6. Dispositivo segln la reivindicacién 1, caracteri-
zado porque cada cinturdn de apriete, incluye un carter pro
visto de unos medios de apriete de la columna, caracterizs-
do porque dichos medios se componen por lo menos de dos mor

dazas que tienen una superficie de apriete paralela al eje

de la columna, pudiendo cada una dg dichas mordazas desli-
zarse en por lo menos una rampa de guiado solidaria de di-
cho carter, e inclinada con relacibn al eje de la columna,
acercindose a éste eje en la parte inferior, de manera que

provoque el auto-apriete de la columna, cuando ésta estd
sometida a una tensidn vertical orientads hacia abajo, y
porque cada una de las mordazas estd accionada por un pato

articulado por una parte en dicho carter ¥ por otra parte
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zn dicha mordaza; estando dicho gato adaptado para provocar
el acercamiento &l eje de la columna de dicha mordaza en po-
sicidén de apriete o para separar de este eje digha nordaza
en posicidén de aflojamiento.

7. Dispositivo segln la reivindicacibn 6, caracteri-
zado porque cada una de las mordazas estd provista por lo
menos de un rodillo que pueds rodar en dicho camino ée guia
inclinado.

8. Dispositivo segin la reivindicacidn 5, caracteri-~
gado porque dicha superficie de apriete de cada mordsza ro-
dea parcialmente la superficie exterior de la columnz y por-
que dicha superficie de apriete estd recubierta de una guar-
nicidén de elastémero.

9. Dispositivo segin la reivindicacidn 6, caracteri-
zado porgue dicho gato estéd adaptado para provocar la sepa-
racibén de dicha mordaza en contra del efecto de un disposi~
tivo sléstico que acerca automiticamente dicha mQrdaza al

eje de la columna, en ausencia de la accidn del gato en di-

¢ha mordaza.

10. Método de puesta en préctica del dispositivo se-
gin la reivindicacidn 1, caracterizado porque, para cada &r-
gano, se provoca sucesivamente el apriete de la columna por
un primer cinturén, para el cual el desplazamiento, bajo el

efectn de la carga, con relacién a su posicién de descanso,

¥y a continuacidén el apriete del cinturdn

v

es la mas pequefia,
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adyacente cuando dicho primer elemento estid en posicién
de apriete y asi sucesivamente para cada cinturén de aprie
te.

11. Método seglin la reivindicacién 10, caracterizado
porque el apriete de la columna por un cinturdén se realiza
antes del final del apriete dei cinturén anterior cuando
la carga soportada por este Ultimo llega a éer una fraccién
prdeterminada de su carga final en posicidn de apriete com~
pleto.

12. Se reivindica por Gltimo como objeto sobre el que
ha de recaer la patente de invencidn que se solicita: UN ME
TODO Y SU CORRESPONDIENTE DISFOSITIVO SITUADO EN LA SUPERFI
CIE, PARA LA MANIOBRA DE UNA COLUMNA ELASTICA.

Todo conforme queda dsscrito y reivindicado en la pre-
sente memoria descriptiva que consta de veinticuatro pégi-

nas mecanografiadas y dibups adjuntos.

Medrid, % setiembre 1.969

BERNARDO éﬁIA
p.

s
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