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Ia presente invencidn se refiere a mdquinas de foto-
composicidn y concierne particularmente a un método mejorado
v a elementos para formar imdgenes de caracteres con diferen—
tes anchuras relativas sobre una superficie sensible a las
irradiaciones, tal como una pelfcula o papel fotogréficos.

Ia presente solicitud esté relaclonada con la solici-
tud de B.U., n? 827.128 presentada en 21 de mayo de 1969, de
la n? 690,720 de 13 de diciembre de 1967 y la ne 509.936 de
9 de noviembre de 1965, amtualmente patente estadounidense
ne 3,416.420. Ios cltados casos hacen expresa referencia a
la presente descripcién,

Una mdquina de fotocomposicién comprende por 1o menos
las sigulentes unidadess un sistema de presentacidn de caréc~l
ter (por ejemplo, una matriz de cardcter), un sistema de en—
foque o proyeccidn (por ejemplo, una lente), y una superficie
sensible a las irradiaciones (tal como una pelfcula). EL sis-
‘tema de presentacién de carfcter estd controlado por elemen-—
tos de seleccidn de cardcter (por ejemplo, obturadores, lém-—
paras de luz reldmpago, una matriz de arranque y parada, etc.)
Generalmente, los varios caracteres necesarios yara componer
una linea aparecen uno después de otro en un punto de proyec—
clén comin., Cada imdgen de cardeter es proyectada sobre una
superficie sensible y se utilizan elementos de separacidn de
cardcter para separar caracteres sobre la superficie en:§r0~
porcién con el tamafio de la imagen proyectada. V

Seglin la téonica conocida, la separacidn de caracte-—
res se obtenfa, ya sea por desplazamiento de la pelfcula en

el Intervalo de tiempo definido entre cada proyeccidn de ca-
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rdcter (como se expone en la patente estadounidense nimero
2.,790.362) o medieante el desplazemiento de un mecanismo lu—
ninoso de separacidn que comprende, por ejemplo, un reflec—
tor v una lente (como se describe en la patente estadouniden—
se n® 2,670,665) o moviendo una unidad reflectora (como se
indica en la patente estadounidense ne 2.388.961) o median—
te el giro de un espejo (como se describe en la patente es-
tadounidense n2 2.787.654) o mediante el movimiento de wna
lente (como se expone en la patente estadounidense 3.188,929).
En dlchas instalaciones, los ”elementos de separacidn
de caracteres” accionan, ya sea el sistema de proyeccidn (len-
tes), o la peiicula, 0 los elementos de deflexidén luminosos

situados gntre la lente de proyeccidn de cardcter y ls pelf-

eulg. Estos sistemas tienen la desventaja de que el mecanis—

mo de separacidén de caracteres ha de ser ajustado en diferen—

tes medidas dependientemente de la relacidn de aumento (cuer-~

ro de tipo de imprenta) de los caracteres proyectados. Ias
derivaciones de esta desventaja se explicardn completamente
nds adelante.

Con el fin de obtener una buena calidad tipogréfica,
los caracteres del alfabeto han de tener anchuras variables.
El ancho de cada cardcter o tipo de la matriz se expresa con-
venlentemente en unidades o fracciones de un CUADRATIN o cua-—
drado, las cuales son ususlmente 18 por cuadratin de un de~.
teminado temafio (cuerpo del tipo). FPor otra parte, los ca-
racteres o tlpos compuestos se han de separar proporcional-
mente unos de otros de acuerdo con sus respectivas anchuras

contrarisamente a la separacién en la “mdquina de escribir?
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que no es proporcional. En la téenica conocida, la funcidn
del mecanismo de separacién no se limitaba a la labor de se-
parar tipos en medidas iguales a sus anchuras ”relativas”?
(es decir, tantas unidades por tipo). Era necesario tener
en cuenta el tamafio (cusrpo de tipo) de la imagen, determi-
nado por el temafio del objeto (cardécter de matriz) y la re-
lacién de sumento del sistema dptico. Sistemas anteriores.
soslayaron este problema, ya sea mediante el emplec de en-
granajes recamblables o cajas de engranajes para cembiar real-
mente el valor de una unidad de acuerdo con el tamafio (como
se describe en las patentes inglesas ne 669.608 y ne 669,532)
0o empleando un incremento muy pequefio fal como una t'midadv de
anchure bdsica (por ejemplo, un décimoctavo de un cuerpo dg_:
tipo) y multiplicando esta unidad por la anchura relativa .
del tipo y su temafio (tal como se explicaba en la patente eq;‘-
tadounidense 2.876.687). En el primer caso, el empleo de en-
grenajes recsmbiables hace diffcil el cambiar automiticemen=—
te el tamafio. Ademds, la utilizaeidn de engranajes introdu-
ce fuerzas de inercia que disminuyen la veloclidad de le md-
quina., Ia inercla del mecanismo separador limita generai-:
mente la velocidad de esta clase de mdguina en proporcién al
tamafio de las imdgenes proyectadas. A mayor temafio, ﬁé.yor
inercia y menor velocidad. Bsto sucede tembién con las mé- .
quines que comportan un multiplicador porque el mecanismo de
aeparacidn que puede comprender un motor eldetrico de velo-
cidad gradual necesitard muchas mds etapas pars espaciar un
carfcter de un tamefio de tipo grande, en comparacidn con el

carfcter 1déntico en un cuerpo de tipo menor. Si, por ejem—
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Plo, la "I tiene un ancho de 18 unidades relativas y los ta-
pafios de 1s “M* maydseula grande y pequefis son respectivemen~
te 18 ¥ 6 pu;xtc;s, el nimero de etapas gue se han de efectuar
para sspaciar la "M” de menor temafio serd seis veces diecio-
cho o 108 unidades o etapas, mientras que el mimero de etapas
necesario para espaciar la “M” de 18 puntos serd 18 veces 18
0 324 unidades. Por ello, es evidente que las desventajas de
los sistemas anteriores en estas Zonas han limitado mucho su
realizacidn.

Por el contrario, en la presente invencidn el elemen—

to de separacidn de caracteres estd situado en o entre el pla-

no del elemento de presentacién de cardeter y el elemento de

S P~ S

éﬁ%&iﬁé‘cfptico. Se pue&éﬁﬁ_{)énei; ‘en préctica varias formas

éé'rééiiéééigﬁ, nientras se atengan al principio de influen-~
cia 4ptica. Este principio se puede establecer sucintamente
como sigue: Se pueden espaciar caracteres (o imdgenes de ca-
racteres) antes de cambiar el temafio, De este modo, el con-
cepto de influencia éptica se puede cumplir moviendo la misma
matriz de cardcter con relacién a la lente y a la pelicula
(como se explicaba en la solicitud B.U. n¢ 690.720), moviendo
un deflector de haz luminoso (tal como un prisma ortogonal)
con relacién a la matriz, a la lente y a la pelfeula (como se
describird con més detalle m4s adelante), o veriando el ins-—
tante de proyeccidn de una imegen de cardcter cuando un carde-
ter pasa répidemente a través de una zona de proyeceidn (como
se indicaba en la solicitud B.U. ne 827.128 y la patente E,U.
34416.420).

Como sea que las precedentes formas de realizacidén
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¥geparan antes de dimensionar”?, los caracteres son espaciados
correctamente en forma automdtica sobre la pelicule indepen— -
dientemente de la relacidn de sumento o cuerpo de tipo que se
utilice. ILas formas de reslizacidén del invento presentan la
ventaja evidente de que el mecanismo de espaciamiento puede
actuar exclusivamente en unldades relativas. Por ejemplo, uns
. determina un 'desplazamien'ho de 18 unidades del mecanismo
&e‘espaciemiento, prescindiendo del sumento o disminucidn del
sistema de proyecci6ﬁ'31')'iiiéa;’ ‘Por ello, es indiferente que se
emplee el tamafio de 6 o de 72 puntos, no resultando afectada -
en absoluto la velocidad de la mféquina por un cambio de cuer— -
po de tipo. Por otra parte, para engranajes intercamblables :
no es necesarla una caja de engranajes o multiplicador. Adé-
mds, con el fin de aumentar ulteriormente la velocidad de la-:
ndquina, se puede reducir el valor de uns unidad de separacidn
empleando sobre la matrlz caracteres de peguefizs dimensiones,. -
En una mdquina de esta naturaleza es convenlente gque-
la velocided de la formacidn de las imdgenes de los caracteres
sea tan rdpida como sea posible. Sin embargo, es igualinente
convenlente que se mantenga la separacidn exscta entre los caw
racteres. En muchos casos, durante la proyeccidn de una lfinea
de texto sobre una pelfcula, por lo menos parte del sistems -
de produccidn y proyeccidn de caracteres se ha de mover con
relacién a la pelfcula o viceversa. EL movimiento f£islco come-
rorts un cierto grado de inercia que varia con la masa del ob-
jeto que se mueve. Asf, cuento mayor es le masa de un siste-
ma de produccidn y proyeccidn de caracteres, mayor es la difi-

cultad pars mover exactamente el sistema en las cortas y rdpi-
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das etapas necesarias para espaciar adecuademente caracteres
mientras se forma una linea de texto.

Con el sistema del solicitante deserito en la solicl-
tud B.Us ne 690,720 se ha conseguido el espaciamiento de caw
racteres con ajuste antomdtico para varias ampliaciones me-
dente »influencia 4ptica”, montando un disco matriz sobre un
carro deslizente, lo cual permite que el disco se mueva con
relacién al resto del sistema. Sin embargo, el solicitamte
ha desoubierto que si se utiliza un elemento de difracoidn de
haz luminoso movible y el disco matriz permanece fijo, el pe~
80 de un carro deslizente para el elemento de difraccidn del
haz luminoso serd aproximademente 5 veces menor que el del ca~
rro de la solicitud E.U., n? 690.720. Por tanto, como sea que
la masa de la parte moviblé del sistema se ha reducido mucho,
se ha logrado un aumento de la velocidad de produccidn de ca-
racteres y de la exactitud del espaciamiento de los mismos.
Adanés,'el carro de dlfraccidn luminosa se desplaza con meno—
res incrementos que el carro del disco.

Ademds, puesto que no es necesario mover mds el dis~
co matriz de lado & lado, se puede emplead un disco vnico pa-
ra proyectar o engendrar simulténeemente caracteres para dos
sistemas distintos de formacidn de imagen o de enfoque, pro-
veyendo en el disco por lo menos dos zonas de proyeceidn. As{,
se puede doblar efectivamente la velocidad de proyeccidn del .
cardcter &in aumentar sensiblemente las dimensiones de la md-
quina, Bsta dispésicidn se puede wtilizar para producir si-
multdneamente lineas independientes de composicién proporcio-

nalmente espaciadas en las pelfculas, o componer lfineas de



10

15

20

a5

longitud ampliada sobre una pelfcula ¥Ynica utilizando la sa—~
lida de cada zona de proyeccidn de imagen de cardcter para
componer una nitad de cada linea.

Ademds, si se desea, se pueden emplear dos prismas
ortogonsles movibles asociados oon cade zona de proyeccidn
para doblar prdcticamente la velocidad de composicidn de la
ndguina. Desde el primer prisma son desviados haces lumino-
808 que son nuevamente desviados por un segundo prisma sobre
la pelfcula. Ios prismas estén dirigidos en direcciénes
opusstas; ILa ventaja de este sistema reside en el hecho de
que, como sea gue los prismas se mueven simultdneamente sélo
la mitad de la distancia recorrida por una forma de realiza- -
cidn de un prisma para cada proysccidn de cardcter, se puede
avmentar la velocidad de composicidn casi un 100 %. - "

ILa invencién expuesta se describird mds completamen~ .
te en la explicacién detallada que sigue, en la gue @

Las figuras 1 y 2 de los dibujos son dlegremas en blo-
ques que llustran los sistemas conocidos.

lag figuras 3 y 4 son diagramas en blogques que repreé~
sentan varias formas de realizacién de la presemte invencidwe

La figwra 5 es una representacién esquemdtica que
muestra cémo un cambio de tamafio influye en los sistemas an-
teriores.

La figura 6 es una representacidén grdfica del hecho
de que el ocambio de foco del sistema dptico no permite en los
sistemas conocidos obiener una multiplicacidn Sptica.

La figura 7 es una vista en planta esquemdtios del

disco giratorio de la inveneidn, y que ilusira ademds un pris—
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ma separado y una pelfcula para cada zZona de proyeccidn de
imagen de cardcter.

Lo figura 8 es una vista fragmentaria en planta y
en seccidén transversal parcial de la méquina de la figura
I

La figura 9 es una vista esquemdtica de una varian-—
te de realizacidn en la que dos prismas opuestamente movi-
bles estédn asociados con una Zona ¥Ynica de proyeccidn de cam-
rdctex.

En la figura 5, los sigulentes simbolos representans

b2 -~ Plano de la matriz.

PO 4/1 =~ »  del objetivo 4/1.
011 - # » »  1/1.
PP - »  @de la pelifcula.

En las flguras 1 Y 2 de los dibujos se llustran en
forme de diagramas en bloques los componentes bésicos de los
sistemas anteriores usuales. Los caracteres son proyectados
desde un sistema de presentacién de cardeter -10- a través
de un sistema de proyeccién dptica -12~- a una pelfcula -1l4-.
La matriz =10~ puede tener wnz de entre varias formas, por
ejemplo, de disco tembor, correa o cinta sin fin, rejilla,
etc. v es controlada por un oontrol de seldccidn de cardc-
ter ~16-~, Bl sistema de proyececidn 4ptica -12- puede estar
constituldo por una lente, una torreta portacbjetivos o una
lente de foco regulable. ILos cemblios en el sisteme de en-
foque ~12- se efectian mediante un control de teamaflo —18-,
Gomo se ha dicho anteriormente, los sistemas enteriores es—

paciaban los caracteres, ya sea movienfo fislcamente la pe-
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licula ~l14~ despuds de la proyeceidn de cada imagen de ca—
rédcter, o moviendo o haclendo girar el sistema Sptico ~12-
p moviendo unh mecanismo separado de espaciamiento de cardcter
20~ que estd situsdo entre el sistema de proyeccidn ~12- ¥y
la pelfcule -20- (vdase patente estadounidense 2.670.665).
En cada caso, ¢l control de espacimmiento de cardcter varia-
ble =22~ detemina este movimiento, prescindiendo de cual es
el componente particular que se mueve. Sin embargo, el con—
trol -22- en los sistemas anteriores silempre recibe una en-
trade del control de temafio =18-, Asf, como se ha dicho an-
teriormente, siempre que se cambia el tamalfio, la entrads del
control ~18- al control -22- cambia tembien en diferentes
medidas, lo cual obliga a los usuarios a contar con engrang—
jes intercembiables relativamente lentos, etc. ILas fuerzas '
de inercis inherentes a las instalaciones de esta clase dis—,
minuyen ademds la velocidad de 12 mdquina. Por ejemplo, del
examen de la figura 5 es evidente que se tendrd que vencer
més Znercis para espaciar la maydscula mayor *M” por su an-
chura real -53- que la gue se precisa vencer ﬁaia espaclar
la maydscula menor ”M” por su anchura real ~51-. ILos incon-
venientes inherente; a los slstemas anterlores se deben al
hecho de que no admiten la necesidad de espacismiento de ca-
racteres (o imdgenes de cardcter) antes del cembio de tamaﬁo;
Por el contrario, la preseﬁiéhinwencién ha tenido en
cuenta de ”espaciar antes de dimensionar” y saca yartido del
concepto de multiplicacidn dptica. En las figuras 3 v 4, con
que se describe la invencidn, desde una matriz -30- se pro-

yectan caracteres a travéds del elemento de espaciamiento de-
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sobre une superficle receptora de imagen -=36-, tal como una

pelfcula. E1 control de seleccidén de cardeter -40-, el con-
trol de espaciamiento de cardcter —42-, y el control de tama-
fio —44— son como se hem descrito anteriormente, excepto que
este control =42~ de espacismiento de cardcter diferencial
crucial no estd siempre cargado con una entrads desde el con-
trol de temafio -44-., Asf, se pueden proyectar sobre la peli-
cula -36- caracteres adecuadamente espaciados a una velocidad
constante sin tener en cuenta el n¥mero de cambios de temafio
hechos durante la composicidn. Iz figura 3 indica esquemdti-
cemente la forma de realizacién que se describird mds amplia-
mente en relacidn con las flguras 7 a 9, mientras que la fi-
gura 4 es una representacidn esquemdtica de las varias formas
de realizacidn de multiplicacién éptiea que se describen com-
pletamente en las solicitudes B.U. 690.720, 827.128 y en la
patente EoUs 3.416,420, E1l elemento de presenmtacidn de cardc-
ter =30~ puede estar constituido por una matriz cuelquiera de
cardcter en la que varios carascteres son aptos para pasar re-
petida y sucesivemente a través de por lo menos una Zona de
rroyeccién de carfcter., ILa matriz puede consistir, por ejem-
plo, en un disco, tembor o banda sin £In. Io que tienen de
comin las varias formas de realizacién representadas en la fi-
gura 4 es que la matriz ~30- recibe entradas desde el control

de seleceidn de cardcter —40- y el control de espaciamiento_ya-

- e cs ra R e

r:ié.blé' =42-. "Keﬂii;ﬁi&é"iﬁgéehes de céié&%éf'pféyééfa&as desde
ia'.‘lié.ﬁ-ié:%- son espacladas adecuadamente desde el momento

en que dejan la zona de proyeccidén de cardcter. Aunque los
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controles =40- vy —42~ se muestran como bloques separados, se
debe entender que pueden formar parte del mismo circulto de
control general de la méquina.

La figura 6 demumestra el hecho de que moviendo una
lente de foco varisble, o lentes de varias longitudes foca=
les (es decir, una torreta portaobjetivos), no se consigue la
nultiplicacién dptica. Si la lente ~50- se desplaza en una .
distancia ?d” (3,175 mm) para producir un espaclamiento S1 pa-
ra un cardcter deteminado, y la lente -50- tiene una relacién
de aumento de l:1 (es decir, €l mismo temafio que los caracte-
res de la matriz), la lente =52- (con una relacidn de 4:1) se
tendrd que desplazarse d + 4 (6,35 nm) para espaciar una ima~
gen del mismo cardcter que es cuatro veces mayor. ‘

En las figuras 7-9, el disco matriz -60- estd montado
giratorio sobre un eje -62-, El disco ~60- comprende una plq-
ralidad de anillos concéntricos de caracteres transparentes,
que en la figura 8 se deslgnan con =64=~, =66=, =68= y «=T0-,
Tos caracteres de los anillos pueden ser une letra impresa
Unica o dos letras impresas diferentes, dependientemente del
cuerpo del tipo de los caracteres principales. Aunque se
ilustran cuatro anillos de caracteres, es evidente que, sl se
desea, se puede variar el nvmero de anillos. Cada uno de los
caracteres puede ser de un tamafio de cuerpo de tipo predeter-
minado, por ejemplo de 5 puntos. Dos tubos de luz reldmpago
de Xenon ~74-~ y ~76~ emiten destellos de luz reldmpago que
iluminan los caracteres del dlsco -60-. Ia sincronizacidn
de la iluminacidn con luz reldmpago del tubo =74~ se obtiene

por medio de una pluralidad de ranuras -72- y una instalacidn
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convencional de lémpara y fotodiodo (no ilustrada). Para
camblar el estilo se utiliza una ventanilla movible o aber~
tura -78- seleccionando uno u otro de los anillos de carac-
teres del disco -60~. $e debe entender que con el tubo ~76-
estéd asoclada una instelacidn idéntica. EL sistema de gin-
cronizacidn de luz reldmpago funciona de manera sustanciale-
mente idéntica a la que se describid en la solicitud estado-
unidense n® 690.720 presentada el 13 de diclembre de 1967.
De esta maﬁera, se puede engendrar o proyectar desde la ma-
triz un haz luminoso portador de un cardcter seleccionado.
Adyacenmtes & la superficie del dlsco estdn situmdos
dos elementos de reflexidén del haz luminoso, como por ejem-—
plo dos prismas ortogonales -80~ y -82-, 81 se desea, en lu-
gar {de estos prismas, se pueden emplear dos espejos ortogona—
les o dispositivos equivalentes. OCada prisma estd montado en
un carro separado (no ilustrado) para el desplazamiento late-
ral con relacidn al disco -8-, como se representa por -80!'- ¥y
~82'= on la figura 7. Bl prisma -80- es movido mndependién~
teménte del prisma -82- por medio de un sistema convencional
adecuado de accionamiento, constituido, por ejemplo, por un
motor eldéctrico de velocidad gradual y un mecanismo de pifién
y cremallera (no ilustrados). Desde luego, el prisma —82-
pﬁede ger acclonado por un sistema de mando idéntico. EL sis-
tema de accionsmiento ha de poder desplazar el prisme en eta-
pas cortas, rdpidas y discretas con un mfnimo de ”rebote de
carro”, Los prismas -80- y -82-~ cooperan con dichos sistemas
de accionamiento de memera que la actuacidn del ltimo obliga

al primero a moverse en un plano paralelo al plano de una su—



10

15

20

a5

-14 -

perficle sensible a las irradiaciones de un modo gque se ex—
plica con mayor detalle més adelante.

Situado cerca del elemento movible de reflexién del
haz luminoso -82- se halla el sistema de formacién de imé- -
genes o de enfoque éptico, indicado en general por la refe-
rencia numérica -83-. Las referencias numéricas —84-, =86-,
—88w, =90~, =92, =94= y =96~ indican posiciones de lentes -
representativas sobre un eje 6ptico comin -98-. En una de
las posiciones de lentes estd montada una lente de formacidén
de imdgenes o de enfoque de una determinada relacidén de au~-
nento., Se podrfa utilizar un dispositivo para el montaje de
lentes para permitir la colocacidn, la extraccidén y el re--
cambio de una lente en forma fécil. Por ejemplo, se puede
emplear una barra alargada provista de una pluralidad de ra--
nuras separadas. O, si se desea, se pueden colocer varias
lentes en una torrete portacbjetivos, en la forma ya conocl-
da, o bien utilizar una lente gran angular de foco variable,
Bl sistema de enfoque dptico -83- es apto para enfocar una
imagen de cardcter que ha sido reflejada por el prisma.f-:sz-
sobre un plano de imagen -100-. En este plano se puede Vdis-
poner una superficie sensible a las irradiaciones, como una
pelfcula o papel fotogréficos. Andlogemente, una imagen de
cardcter reflejada por el prisma -80- es formada sobre el
plano de imagen -102-~ por medio de un segundo sistema de pro-
yeceidn dptica -103- que comprende posiciones de lentes re-
presentativas ~104-, -106~, -108-, =110-, =112-, ~ll4- y
~116- que tienen un eje dptico comin —118-.

En conseouencla, es evidente que hay dos sistemas de
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proyeceidn independientes aqul deseritos. En otras palabras,
sobre los planos de imagen -100~ y -102- se pueden proyectar
respectivamente y en forma simulténea dos textos completameﬁr
te distintos, lo que tiene efecto de una forma que se des—~
cribe con meayor detelle mis adelante. Para simplificar la
descripeidn, se describird el funcionsmiento de sdlo uno de
los sistemas de proyeccidn, entendiéndose que esta descrip-
¢ién es aplicable iguslmente al otro sistema de proyeccidn.
Bl funeionamiento de la mdquina es el siguiente :
Para componer un texto, se introduce en un lector asoclado
con el circuito de la mdquina una cinta de papel perforada
u otro elemento de régistro usual. Después de que tiene lu-
gar la computacién de justificacidn, por ejemplo, como se
deseribe en la solicitud estadounidense n2 690.720, la pri-
mera informecidn codificads de identidad de cardcter y de
informacidén de anchura entran respectiveamente en los circui-
tos de sincronizacidén de 1luz reldmpago y de espacismiento
del tlpo indicado en la solicitud estadounidense n 690,720,
Cuando en la zona de proyeccién aparece el cardcter seleccio-
nado, el tubo de 1luz reldmpago emite luz a travds del cardc—
ter transparente. EL haz de luz portador de la imagen de
carfcter es entonces reflejado por el prisme -82~ y es pro-
yectado por el sistema de formecidn de imagen sobre el pla—
no de imagen -~l00-. ILuego en el intervalo anterior a la si-
guiente iluminacidén reldmpago de carfcter, el sistema de
acclonamiento desplaza el prisma -82- hasta una predetermi-
nada posicidén de espaciamiento de cardcter -82'- y es pro-

yectado un segundo cardcter sobre el plano de imagen —100-.
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BEste proceso se repite hasta que sobre el plano de imagen
~100- ha sido registrada una linea de texto entera.

Eg evidente que el prisme ~82- puede ser desplazado
ya sea antes o después de wna determinada iluminacién relém-
pago de cardcter, Asimismo, la relacidn de aumento o dismi- -‘
nueidn del sistema de proyeceidn dptioca se puede variar, por
ejemplo, simplemente retirando una lente de formacién de
imagen situada en -96-~ e insertando unes que tiene una rela-
cién de aumento diferente en la posicidn de lente -84-. Asi,
si el sistema dptico de proyeceién ilustrado esquemdticamen~
te en la figura 8 se sustituye por un sistema que btenga una l
relacién de aumento mayor, los prismas 120-120' se han de
mover solamente una menor dlstancias d!' con el :fin de compo-
ner unms 1fnea de texto, contrarismente a une mayor distancia!
d para el anteriormente descPito sistema B82-82t, v

Aunque el ejemplo precedente deseribe la composicidn
solemente en una direccién, es evidente que el prisma se pue~:
de adaptar para reflejar imdgenes sobre las pel:fculasrmien-
tras 1los prismas se trasladan en una w otra direccidn, lo
que daz por resultado una composicién Phacia delante” y *haw.
cia atrds?, con un sumento correspgndiente de la veloci&ad
de composicidn. Tembien es evidente que la salida de los ..
prismas -80~ y -~B2- se pueden dirigir = un plano de imag'env
comin con el fin de componer lfneas de longitud doble a la -
normal. Para efectuar esto, cada prisma puede proyectar
una mitad suelta de la linea de composicién ampliada. Para
corregir la orientacidn de cardcter ouando sé utilizan los

dos prismas para producir la misma linea, se pueden emplear
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diferentes hileras de caracteres o se pueden colocar des—
viadores de haz adecuados en los ejes épticos =98- y ~118-
entre el respectivo sistema de lentes y el plano de imagen.
Por ejemplo, uno de dos prismas romboidales (no ilustrados)
puede tener una tercera superficie reflectora y ademds un
épice con el fin de invertir imédgenes de caricter.

En la figura 9 de los dibujos se describe una foma
de realizacidn apta para doblar la velocidad de la forma :de
realizacidn de las figuras 7 y 8. Un primer espejo ~130- es
apto paras ser desplazado gradualmente en la direccidn de la
flecha -132- por un motor eléctrico de velocidad progresive
(no ilustrado), y un segundo espejo -134- puede ser despla-—
zado gradualmente en el sentido de la flecha -136- por un
motor eldéetrico de velocidad progresiva., Al finsl de una
linea, los espejos ~130- y -134- han sido movidos hasta res-
pectivas posiciones ~130'- y =l134'=, Ia lente de enfoque se
designe con la referencia numérice ~140-, y también se ilus-
tran los rayos o haces luminosos correspondientes a un punto
del objeto. Como sea que cada espejo es movido en una mi-
tad (o una mitad més une unidad) de la anchura de cada ca—
rdoter provectado, mds bien que en toda la anchura del ca-
rdcter (véanse figuras T y 8) si se emplea este forma de rea-—
lizacidn, se puede aumentar casl en un 100 % la velocidad
de composicidn. 81 se desea, los espejos =130- ¥ —-134- se
pueden sustitulr por prismas ortogonales equivalentes del ti-
po desexito con relacidn a las figuras 7 y 8 de los dibujos.

Las ventajas del sistema de la invencidn ilustrado

en las figuras 7-9 son evidentes, MN&s bien que desplazar el
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carro del disco matriz relativemente pesado o un sistema 6p-
tico complejo, lo gue se hace es mover un prisma 0 espejo
relativamente ligero. Esto quiere declr que el proceso de
avance gradual se puede efectuar mds deprisa sin disminuir
la exactitud del espaciamiento del cardcter, puesto que el
sistema de acclonamiento mueve une masa mucho mds ligera.
Ademds, dado que un disco matriz dnics forms la base de dos
sistemas simulténeos de proyeccidn de cardcter, la velocidad
Ge la mdquina es efectivamente doblada. Desde luego, se de-
be entender que, si se desea, se puede emplear un Unico sis-
tema de proyeccidn de cardcter.

La descripeidn anterior pretende ser solemente ilus-
trativa., las personas versadas en la materia pueden‘idear |
diversos cambios o modificaciones, entendiéndose que tales

cambios y modificaciones quedan incluidos en el marco de larl

presente invencidn.

Se reivindica como objeto de la presente patente de
invencidn ; , .

1. - Mdquina fotogrédfica para composicidn tipogrd-
fica, que consta de elementos para presentacidén de cardeter
que comprenden una pluralidad de caracteres aptos para ser
proyectados selectivamente; una fuente de iluminecidn para
1lluminar gelectivemente los caracteres; elementos de control
vara seleccionar los caracteres que se han de proyectar-de

acuerdo con une predeterminada secuencia; una superficie de
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recepcidn de imagen para recibir las imdgenes de los caracte~
res selecclionados y proyectados desde los elementos de presen—
tacién de cardeter con el fin de formar lineas de composicidn
sobre la superficie receptora de imagen; elementos dSpticos
para enfocar las imdgenes proyectadas desde los elementos de
presentacidn de cardcter sobre la superficie de recepcidn de
imagen; y elementos para espaclar variablemente las imfgenes
de cardcter sobre la superficle receptora de imagen con arre-
glo a sus respectivas anchuras relativas, cuyos elementos de
espaciamiento de cardcter estdn situados en el trayecto Spti-
co entre los elementos de presentacién de cardcter y los ele-—
mentos de enfoque 4ptico, de modo que se forman lfneas de com-
posicidn en las que los caracteres de cada linea quedan pro-
porcionalmente separados entre sf, comprendiendo la mdquina
elenmentos de control de los elementos de espaciamiento varia®
ble.

2, - ¥dquina, segln la reivindicacién 1, en la que
los elementos de enfoque dptico comprenden elementos para el
camblo de tamafio.

3. - Mdquina, segfin la reivindicacién 2, en la que
los elementos de presentacién de cardcter comprenden una ma-
triz de cardcter giratoria, y los elementos para el espacia-
miento variable de la imagen de los caracteres comportan ele-
mentos movibles para la reflexidn de dicha imagen.

4. - Mdquina, segdn la reivindicacidén 3, en la que
los elementos movibles de reflexidén de imagen de cardcter
comprenden un prisma en dngulo recto.

5. - Mdquina segin la reivindicacién 3, en la que de
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reflexidn de imagen de margen de cardcter comprenden un pri-
mer elemento de reflexidn de imegen para reflejar las image- -
nes en una primeras direccidn, y un segundo elemento de refle—~
xién de imagen situado en el trayecto éptico de las imdgenes
primeramente dirigidas para reflejarlas en unaz segunda di-
receidn a través de los elementos de enfoque dptico sobre la
superficie de recepoidn de imagen.

6, — Méquina, segin la reivindicacién 2, en la que
los elementos de presentacidn de cardcter comprenden por lo
menos dos zZonas discretas de proyeccidén de imagen de carde—
ter, con cada una de cuyas zonas estd asociada una fuente de.
iluminacién, una superficie receptora de imagen, elementos
de enfoque dptico, elementos para espaciar variablemente las
imdgenes de cardcter sobre la superficie de recepcidén de ima-~
gen, elementos de control de los elementos de espaclamiento _,
variable, y elementos de control para seleccionar 1los carac-—
teres cuyas lmdgenes se hen de proyectar de acuerdo con una
predeterminada secuencla desde cada una de las zonas de pro-
yeccidn de imagen de cardcter, de manera que 1a mdguina pue-
de producir simultdneamente lf{neas de composicidén indepen—
dientes proporcionalmente espaciadas sobre cada una de las -
superficies de recepcidn de imagen. .

7+ - Mdquina fotogréfica para composicidn tipogféfi—.
ca que comprende una matriz de cardeter en una posicidn fija,
un sistema de enfoque y wuna superficie semsible a las irra-
diaciones, cuyo sistema de enfoque estd situado para proyec~
tar caracteres seleccionados desde la matriz a la superficie

sensible & las irradiaciones, caracterizada porque entre la
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‘matriz y el sistems de enfoque estdn dispuestos elementos de

reflexién de haz luminoso movibles aptos para espaciar imdge-
nes de cardcter sobre la superficie sensible a las irradie-
ciones, determinando que las imdgenes de los caracteres de
matriz selecclonados se muevan sobre un plano paralelo al pla-
no de la superficie sensible, con lo cual las imdgenes de ca~-
rdcter proyectadas sobre dicha superficlie son espaciadas con
arreglo a2 la relacidn de aumento del sistema de enfoque por

el efecto de amplificacidn 4ptica.

8. ~ Método para composicidn tipogrdfica con la md-
quina de las reivindicaciones anteriores, que comprende las
etapas des hacer pasar una pluralidad de caracteres repetida
y sucesivamente a través de una zona de proyeccién de cardc—
ter; seleccionar caracteres que se han de proyectar desde la
zona de proyeccidn de cardcter a una superficie de recepecidn
de imagen; proyectar una imagen de cada uno de 10s caracteres
seleccionados cuando tal cardcter pasa por la zona de proyec—
cidn; espaciar variablemente cada una de las imdgenes de ca~
rdcter seleccionada con arreglo & su respectiva anchura an-
tes de enfocar las imdgenes de cardcter sobre la superficie
de recepeidn de imagen; cambiar la relacidn de aumento de
por lo menos algunas de las imdgenes de cardcter variablemen-
te espaciadas y proyectadas; y enfocar tales imdgenes sobre
la superficie de recepcidn de imagen, con el fin de formar
sobre esta superficle lfneas de composicidén en las que los
caracteres de cada linea quedan proporcionalmente espacia-—
dos entre si.

9. - Mdquina fotogréfica y método para composicidén
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tipogrifica.
BEste memoria consta de veintidds pdginas, eseritas

por una sola cara.

BARCETONA, 5 de agosto de 1969,
Po As
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