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El presante invento concierne a un dispo
altivo de mando de seguridad, de accionamientos manuales ̂ *
isimultáneoo aplicable a las prensas y otras maquinas de - ; 
puesta en servicio intermitente.
; Esto, clase de dispositivos lo uon.do de
seguridad está destinado como se sabe, a obligar al opera­
rio a tener sus manos colocadas en lugar seguro en el momen 
'to de los periodos de funcionamiento de la máquina. Para - 
-esto, debe tener sus manos sobre mandos independientes'cuyos 
accionamientos aseguran la pues a en servicio le la máqui­
na. solamente cuando son perfectamente simultáneos.
: Se conoce un dispositivo que consiste en
'establecer Is. simultaneidad de los mandos independientes 
-por medio de un órgano móvil de unión dispuesto entre .les 
¡correderas paralelan separadas por un intervalo que acope 
'ra con los mandos. Este órgano de unión puede ser una 'ocla 
'.mantenida en un camino de rodadura, constituido por dos alo 
jamientes practicados horizontalmonte en las dos correverás 
'y que desembocan uno en otro de tal manera que, solo en ca 
.so de accionamiento simultáneo de los mondos, la bola sea 
'mantenida, entre las dos corredoras y venga, a ponerse en - . 
contacto con un v'st-ago de mando colocado asnalmente en edl 
'cho intervalo.

Este dispositivo presenta el inconvenien-; 
¡te de tener un órgano le unión que puede cir ula.r libromeu 
íte en los alejamientos puesto que no es solidario de nin- - 
:gún otro elemento. Este órgano, cuyo func-.onai-d.ento corree

to no depende lias que de Ir, gravedad, puede sufrir la. ac -:

ción de fuerza.s el­teriores tales como vib-r3.ciones que se .

ejercen so! re las palancas de man do, y no puede, en ningún

1 6.1 0 .6 9 2
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!caso, ser empicado de o&ro modo
í¡ mente.

1 8

-uo dispuesto horizontal-

t ;
¡ El presente invento se propone remediar -
¡los inconvenientes presentados por los dispositivos conocí
¡dos y proporcionar un dispositivo apto pera frustar cual-. 
i '
quicr intención de fraude por parte del operario.
: Según el invento, este dispositivo so ca
;racteriza por una rucea dentada que sirve de órgano de.u- 
;nión de las correderas y que engrana, en dos puntos díame i 
tralmente opuesto, sobre des cremalleras paralelas fijadas 

i solidariamente sobre las dos correderas respectivas, están 
' do dicha rueda dentada, en traslación en un plano p raido 
ja la dirección de las corredoras y estando provista de un, 
¡taco de accionamiento que, en reposo del dispositivo, su , 
;encuentra en la prolongación del vastago deslizante de man 
do, por lo cual el desplazamiento simultáneo de las dos -; 

: correderas provoca un. úesplazainiento del taco paralela y ; 
constantemente en el eje de dicho vastago, sobre el cual '
se apoya.

Así, el órgano de unión se encuentra dife-! 
:fencialmente solidario de las correderas, lo que permite '
- la utilización ¿el aparato en todas las posiciones, lepen j 
diendo el desplazamiento en traslación de la rueda dentada 
Unicamente del dado a las correderas. ¡

Una. ventaja complementaria del invento es ;

; que el mantenimiento del taco en el eje de la pieza de man 
do debe ser rigurosamente observado. A este efecto, en unj 
nodo de ejecución preferido del invento, una cierta corre 
ra es dada a este vástngo antes del disparo del dispositi 
vo de mando de la máquina, y uno de los dos órganos que se '
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! ponen en contacto,ababer , el vastago le mando y el taco,!
i i
; tiene un extremo redondeado con el fin de que, en el caso' 
i en que el contacto del taco sobre el vastago no se eicc- . 
: túe rigurosamente en el eje de estos dos órganos, este ex 
i treno redondeado amplifique el efecto de este contacto en' 
¡ posición defectuosa con objeto le provocar un deslizamien­
to lateral del taco y bloquear así el dispositivo, para - 
obligar al operario a llevar de nuevo los mandos a posi - 
ción de reposo y volver a empezar correctamente su manio­
bra.

Otra ventaja presentada por este dispo­
sitivo consiste en que,

; en forma de botones, la 
i sobre el botón de mando 
i del extremo del vastago 
í ca que coopera con las

estando previst-rs allí los mandos 
transmisión de la fuerza ejercida 
se efectúa, por contacto per punto 
solidario del botón con una palan 
correderas, siendo dicho vastago,

! a la vez, deslizante en un ánima de guía y rotativo alre- 
! dedor de sí mismo. El dispositivo es a.sí fácilmente adap- 
! table a. todas las dimensiones Ac cajas por el solo cambio'
; de longitud de dicho vástalo y hace ineficaz cualquier ten 
; tativa de fraude por parte del operario, por ejemplo por 
: medio de una unión entre los dos botones, 
i Otras características y ventajas del in
vento aparecerán en el curso le la descripción que sigue.

En los dibujos anejos:
La figura 1 representa un senicorte de ; 

una. caja, que hace aparecer un modo de ejecución preferido 
del dispositivo contorne al invento, mostrando con un cor! 
te parcial.

La figuna la es una vista desde arriba de 

— d -1 6 . 1 0 . 6 9  -
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i

¡una oreja lateral le le. caja, 
i La figura 2 representa una vista lateral
¡del dispositivo según mi corte aa. de la figura 1.
¡ Las figuras 3 a 6 son vistas osquemáti- ;
¡cas ou.e representan diferentes posiciones del mecanismo en 
*el curso de su. funcionamiento.
, Con referencia a las figuras 1 y 2 , el- '
- aparato que contiene el dispositivo conforme al invento . 
i se presenta en forma de una caja 1 que incluye un fondo la 
.y una tapa Ib generalmente provista de mía junta de están- 
i queidad 2 . Contra la cara exterior de las dos paredes-la-- 
torales 1c está aplicada fijamente una oreja de apoyo má- 
-nual 3 provista de una guarda de protección semicircular ; 
3a abierta por el lado- del operario y de una prolongación 
de apoyo 3b que rebasa ampliamente la pared vertical * delan 
tera de la caja. Es tas orejas son generalmente idénticas 
:entre sí y estar, adaptadas a las manos de un operario de 
manera que la parte redondeada exterior 3c de la prolonga i 
ción 3b se puedo. a_ licar convenientínente contra la palma - ;
.de la mano y apoyarse allí sin herir a ésta. :

En el interior de cada oreja está dispues
¡ i
I to un botón pulsador 4 cuya cara, de apoyo 4a ligeramente 
^redondeada tiene un diámetro igual o superior a la anchura 
,del conjunto de los dedos de una mano. Este botón pulsador 
está montado libre en traslación por medio de un vastago ¡ 
deslizante 5 que atraviesa la. pared lateral 1c en la cual ; 
está guiado y mantenido libre en rotación alrededor de sí!
:mismo por un conjunto tornillo-tuerca $a a uno y otro lado 
de dicha pared 1c. Este vastago deslizante 5 posee una ca­
rrera determinada por anillos de tope y está provisto en

1 6 .1 0 .6 9 - -  5 -
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:cora de tope está ventajosamente redondeada.
El dispositivo descrito reposa sobre un i 

zócalo de soporte 7, fijado en el fondo -"c la caja y pro- ' 
¡visto Je dos partes r.-alcadas 8 que se teruinan, cada una,' 
en una horquilla 9 abi-.rta hacia arriba. Estas partes 8 es 
tán dispuestas sinétricancnóe con relación al eje central 
de la caja, estando dispuestas las horquillas 9 a la misma' 
altura del fondo de la caja. Na.uralmentc, estas disposicio 
nos de detalle no son limitativas.

En cada una do las dos horquillas 9 esté, 
aispuota uno. palanca ?.c uransuisión 11 en formo. Jo escua.— 
dra cuyo ángulo recto soporto, el eje de rotación 10, mien­
tras que los dos entremos están provisto, por un?, parto,
:de una protuberancia 12 cuy?, cera plana 12a coopero, con el 
tope 6 del botón pulsador, y, por otrs. parte, de una espi­
ga lp que se apoya sobre un resalto lateral 14a de una co­
rredera 14 con resorte antagonista.

; Se observaré, que la palanca Jo transmi­
sión 11, estando el dispositivo en reposo, está mantenida 
¡ventajosamente, como se representa en la figura 1, en equi' 
rlibrio vertical alrededor del eje de rotación 10 entre el ! 
tope de tornillo 6 y el ress.lto 14a de la corredera 14 con. 
.objeto de transformar, con el mínimo de esfuerzo y el minia 
:mo de desgasto de las ceras en presencia, el desplazamiento 
¡rectilíneo del vastago desli?ante 5 en un desplazamiento ro 
rtativo de la palanca 11 alrededor de su eje de rotación 10. 
¡ La transmisión por dos coras en contacto

una plana y la otro, redondeada, permito reducir conside ' 
ablemon-e los esfucr.ce disminuyendo las sao .rficics de

-  6 -1 6 .1 0 .6 9
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¡frotamiento, y evitar un desgaste rápido desplazando elj
¡punto Jo apoyo sobre la cara redondeada a medida de la ro ;
¡
-tación de la palanca 11.
i Si se ejerce un empuje por el operario -!
'sobre ol botón-pulsador 4 , esto es aplicado a la palanca !
¡11, sobre la protuberancia 12; el movimiento de r tación.
*; ; 
.de esta palanca alrededor del eje 10 es iniciado entonces .
y la espiga 13, en contacto permanente con el resalto 14a
de la corredera 1 4, transmite a dicha corredera el empuje
.correspondiente, arrastrando así ésta hacia abaje. Cada.pa.
lance. 11 transforma así finalmente el desplazamiento hori-:
zontal de uno de los dos conjuntos idénticos botón pulsador
-vastago deslizante en un dosplazaRiiento perpendicular de *
una de las dos correderas idénticas 14- correspondientes^ de
modo q e las dos caras opuc- .-tac -.'o dichas correderas son -
mantenidas constantemente a igual distancia entre sí a uno
y otro lado del eje central de la caja. j

A título de variante, estos dos desplaza -i
mientes podrían efectuarse también en dos planos pexpendí-'
calares al plano de la figura 1, estando dispuestos enton--

i
ces los botones pulsadores 4 sobre la cara delantera d<- la- 
caja 1 y siendo accionados en esta oca.síón por los pulgaroá 
del operario. i

Las dos correderas 14 se desplazan sobfe - i 
vástagos-guías 15 fij des perpendicularmcni e al sócalo de 
soporte 7 y mantenidos < aralelos entre sí por una bj-ida 1G. 
dispuesta en su extremo libre. El mantenimiento en posición 
de reposo de estas correderas sobre los vastagos 15 está a 
segurado por un resorte de atracción 18 que se apoya sobre 
el zócalo 7 y guiado en cada extremo por alojamientos de -

1 6 .1 0 .6 $ -  7 -
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¡guia o por cualquier otro nodio conocido en sí. Sobre ca­
ída une. de las caras opuestas 14b de estas correderas, se­
paradas entre sí por un espacio 17, está dispuesta, en to- 
!da la. longitud de éstas, une. ranuca que aloja una cremalle­
ra 1 9. Cada cremallera es'ú dispuesta a la misma altura , < 
con objeto de que estén ancas rigurosamente enfrente.
i En el espacio 17 se desplaza, en el mis
!
-mo plano que las correderas, una rueda dentada 20 cuyos *- 
[dientes engranan con las cronallcras pa"clel s en dos dun 
tos de apoyo diamctralncnte opuestos, siendo la linca -qué 
une estos puntos de apoyo perpendicular a las dos correde 
pras. Dos costados 21 en forma, de disco, dispuestos a uno y 
otro lado de las dos correderas 14 y que rueden deslizarse 
:contra las caras laterales de éstas, están sclidarir.ndos 
'por enchavetado, por posaderos o cualquier otro medio cono 
. cido, con la rueda danta'a 20, pora, servir de guío, comple- 
,mentaría a dicha rucia cuando cata, se desplaza en el espa­
cio I?. Sobre la cara exterior de uno de estos costados - - 
¡está fijado un taco de accionamiento 22 que hace franje, a' 
juna cierto, distancia, al extreme libre 23a de un véstago - 
-central 23 que sirve de empujador intermedio de mando.
; El taco 22 y el empuj-cdor 23, cuando el a
parato está en reposo, se encuentran en el mismo eje 31 (fi 
gura 3) paralelo al eje -"c los vastagos-guías lp le las co 
ruederas 1 4, de tal mane.,-a. que un desplazamiento de las co­
rredoras en dirección del zócalo de soporte 7; '¡Tic ori -úna ' 
¡un desplazamiento correspondiente del conjunto rueda ¿Lenta 
da-costados provoco, al mismo tiempo un desplazamiento dol 
empujador 23 montado elásticamente sobre un resorte de atrae 
ción 2 4. Este empu.j ador 23 está guiado en traslación en un á. 
'nina practicada a través de una pieza en U invertí da^disuiiof

1 6 . 1 0 . 5do .
8 -
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- te sobre el zócalo 7 por extremo do sus dos ramas, eni *
¡ el interior le las erales está colocado el resorte de a- <
! tracción 2 4. En el ex-.remo del empujador, una horo'.-.illa ;
: de ataque 26 perpendicular a dicho enpujador as solida-.-ia,
¡de éste y viene a atacar un vastago de mando 2? que sale . 
de un órgano de mando 30 del funcionamiento de la prensa, 
u otra máquina que el dispositivo está destinado a msji'.-ar. 
i Este órgano esto, fijado sobre la pieza en
¡U y sobre el vastago 2 7= La horquilla de ataque 26 monta 
sobre el vá. tago 27 y puede efectuar, una carrera diferen- - 
cial dot- ..'sillada, por tíos arandelas do tope 22 cuyas curas 
interioras 28a opuestas entran en contacto con la dorqui- 

' lia 2 6 , una bajo el empuje ejercido manual*-, ate sol-re el

Hocíocu.U'C i) ..ra ouc i;- co Ú2 crovoouc la traslación del
conjunto solí'ario vastago-horquilla que tira entono a del 
vastago 27 y dispara el funcionamiento -le la prensa, la - 
otra bajo la acción de la o .pans'ón óe los resortes 18 y 
24 que vuelven a poner autorn'ticamente el mocan'siu en po­
sición de reposo y aseguran al mismo tiempo, durante este 
retorno, la nueva puesta en posición inicial del vastago :

27. ;
El empujador 2 3 , solitario de la horquilla

.<na carrero. g)or- lo menos ligera.'..n'.*.c siq...rior a

la carenera c.rf eroncial. do1 vósL;;;.go 2 7 , de nodo que la on-

.aa Gil. G *.l.iuG.G G G ' - C J..U. ''orquilla 26 con una de la s caras

28a de las arandolr.s d.0 teq,r 20 constituy0 la- iniciación

deiu.'O. caricera cárnica. nt aria del vástago de mando 2?, po­

rs. obt.-n.=r m i a d o  las pos icionos de mando do! dispositivo

-de funcionamioulo de la juanea. La carrera diferencial del 
vast ago 27, aumentada -*-on la carrera complementario. si...u-v d

1 6 .1 0 ,6 9  : c
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a uno y otro lado de lo*: topos 2 8, es igual o inferior a 
la carrera del empujador intermedio 2$.

El órgano de mando^puele ser, por ejem­
plo, un dispositivo eléctrico de contacto cuya posición 
de apertura y de cierre del circuito de mondo corresponden 
a las dos carreras complementarias del vastago 27 situadas 
a uno y otro lado de la carrera diferencial; pero, natural 
mente, otros dispositivos podrían ser utilizados de la mis 
ma manera, tales como los dispositivos hidráulicos, neumá.' 
ticos u otros.

Las figuras 3 a 6 muestran diversas po­
siciones de funcionamiento del dispositivo para obtener 
un desplazamiento simultáneo de las corro '.eras 14 sobre 
sus vastagos do guia 1 5° Be comprueba que es necesario que. 
no solo las dos fuerzas de accionamiento sobre los dos bo" 
tones 4 sean ejercidas simultáneamente por el operario, - 
sino también que las com..rasiones de los resortes de atrae
ción 18 seas.i ri. jarosamente igual;: bo en erre movieren
to de traslación simultáneo ríe 1 3 corroe eras , la rueda
denta<la 20 sufre igualmente un des;¡? lazar tiento paralelo

30

éstas, como si se trotara de un órgano de unión fijado so; 
lidarianente a estas correderas. '

Los costados laterales 2 1 , solidarios de 
la rueda dentada 20, sufren entonces el mismo desplazamien 
to, de tal :anera que ol toco 82 se desplaza paralelamen­
te al desplazamiento do los correderas 14 y es mantenido en 
el eje del empujados intermedio 23, con ol extremo libre 
2 3a del cual entra en contacto por la cara 22a. La dis­
tancia que separa la cara 22a "del taco del extremo 28a es- 
regulable por medio de los top s con tornillo regulable 6¡

-  10  -1 6 .1 0 .6 9
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! que constituye un límite do la carrera en rotación do las; 
i palancas 11 alrededor de su eje 10. '
! Las figuras 3 y muestran el esquema ;
; del dispositivo cuando este está, respectivamente, en po— - 
¡ sición do reposo y en posición de trabajo sincronizada. Las 
* correderas son accionadas en este último caso simultánea-.
; mente, por dos piezas idónticas que actúan sobre los resor 
i tes 1 8. A reserva de que el desplazamiento simultáneo de 
las correderas 14 sea conservado durante todo el funciona­
miento leí dispositivo, el taco 22 permanece en contacto 
con el extremo del empujador intermedio 23, en el eje 31 
de óste. Empuja entonces dicto empujador, que efectúa,- en'

. primer lugar, una cierta carrera de seguridad que peralte 
i controlar la perfecta trasl.ción de la rueda dentada 20 
sin deslizamiento lateral y la perfecta colocación en su . 
sitio del taco en el eje 31 del ewpujador. Esta carrera 
de seguridad corresponde s. 1c. posición intermedia de la 

- horquilla 26 en la carrera diferencial del vastago de man; 
do 2?. El enpujador pone luego la horquilla de ataque 26 

en contacto con 1 2 caras interiores 28a de las arandelas' 
de topo 2 3 , pora iniciar finalmente el funcionamiento o , 
la parada de la prensa.

Cunado ol daaplazamiento 'e las correde­
ras 14 no es simultáneo (figuras 5 y 6) o cesa de serlo , 
tanto el sentido de accionamiento del empujador 23 como 
en el sentido del retorno a la posición de reposo bajo la- 
acción de los resortes de atracción 1 8 , la comprensión más 

; elevada ej roída sobre unos de los recortes de las corre-ln 
ras 14 origina un trasl-ción más importante -o la corre­
dera y de la cremallera cor-.-csg.on-diente. De esto resulta ;

1 6 .1 0 .6 9 -  11
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que los dientes le lo rueda 20, apoyados en dicha crema­
llera, son arrastrados igualmente en este desplazamiento,- 
provocando así una traslación de la rueda dentada 20 y Ae 
los elementos que le son solidarios, con rotación alrcde 
dor do sí misma. En asee cano, el taco 22 describe enton - 
ces un arco ¿e círculo a un 1: do o a otro del eje -leí em-' 
pujador intermedio 23 y, debido a que no está colocado-y 
mantenido en este eje, la cara 22a del taco no puede en­
contrar el extreBio redondeado 23a del empujador y así cfcc 
tuar el mando de func-.onami-cnto de la máquina.

no roa rigurosamente en
el eje del empujador 23 cuando las dos caras raspee,ivas 
22a y 23a están en contacto, la carrera de seguridad del 
empuje-dor, antes del encuentro le la horquilla, Ae ataque 
26 con la cara 28a de la arandela de extremo 2 8, tiene en 
tonces por efecto forran la rotación de la rueda dentada 
2 0. En efecto, en este caso, el desplaza-ii reo de las co­
rrederas 1-i- no es rigurosamente simultáneo y la compro - 
sión de los resortes 18 genera a por las fuerzas ejercí-: 
das sobre los botones-pulsadores os desigual. Se trata -; 
aquí generalmente del caso límite en que la disposición 
del taco sobre el empujador es parecida a su disposición' 
requerida en el eje del em_uj-. dor. Es por esto por lo que 
el taco tiene tendencia a mantenerse en contacto con el ; 
empujador. Pero este caso ha Ae ser igual monte evitado , ! 
puesto que es el índice de la ausencia de simultaneidad 
de c.ccionamiento sobre la cara redondeada 2pa del empujado 
2 3. Esta parte redondeada amplifica, entonces durante la 
carrera de seguridad el efecto de la disposición efectuó 
sa del taco con relación al eje del empuja.dor y le obliga 
a deslizarse, siendo la fuerza del resorte de atracción =

16o10.69 — 12
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¡24 superior a la fuerza de reacción del taco.
{ Mientras las correderas 14 continúan su ,
¡traslación, el deslizamiento del taco 22 provoca una lige- 
¡ra rotación de la rueda dentada 20, alojando así el taco 
¡del eje del empujador y anulando la maniobra en curso.

Do esta manera, el empujador 23 se encucn 
.tra liberado y vuelve a posición de reposo bajo la acción, 
motriz del resorte de atracción 2 ':-. Arrastra en su despla­
zamiento a la horquilla de ataque 26 que, eventualmenóe, 
se pone en contacte con la arandela de tepe 28 del vastago 
de mando 27 para volver- a poner automáticamente el disposi 
tivo d.e mando en posición de no func'onaniento. Así, si el 
operario ha. liberado momentáneamente una de sus manos pera 
ponerla en la zona peligrosa del trabajo re la máquina, c 
bien si simpl monte ha disminuido su esfuerzo, el funcio­
namiento de dicha máquina se encuentra automáticaucn'e de 
tenido. Si el operario persiste en hacer funcionar el ¿is 
positivo manteniendo su mano apoyada, sobre el botón pulsa' 
dor 4 situado en el lado hacia el cual la rueda dentada ha 
pivotado, se apercibe de que no puede hacer ya marchar la¡ 

máquina. -
El taco 22 se encuentra, en efecto, más , 

bajo que el ex'remo del empujador 23 (figura 6) y una ac­
ción sobro el botón-pulsador opuesto hace tropezar el ta . 
co contra el vastago del empujador 23, de modo que el blo. 
queo al .-mecanismo se realiza en tanto que el opa. '-ario no ' 
haya aflojado los dos botones 4 para que el dispositivo - 
:vuelva, bajo la acción le loo resortes 1 3 , a posición de - 
reposo, recuperando entonces el t co 22 su lû .ar primitivo 
en el eje del empujado!' 23 . ;

1 6 .1 0 .6 9 13



 ̂ ¿sí, se hace imposible al operario no
j
- efectuar una acción simultánea con las los monos durante - 
i toda la maniobra; esto garantida una seguridad máxima fren 
;te a los accidentes, puesto que la máquina no puede funció

5 -ñor más que cuando las dos manos del operario están inmovi
'lizadas a su vez en seguridad y es imposible a éste dismi- 
;nuir su acción con una u otra de sus manos sin que esta-g 
i disminución, por pequeña que sea, provoque la para'a inme:
!diata de la máquina. Los topes del vastago de mando 2 7 "tie 

10 ¡nen, a este respecto, una misión importante, porque el,man
; do del empujador 23 no se puede efectuar más que bajo la 
acción del taco 22 hasta la puesta en acción del dispoaitñ 

; vo de mando por medio do la presión de la horquilla 2c so 
' bre el tope de éntreme 2 8, debiendo ser mantenida esta o— 

13 , bligatoriamonte durante el f-.incionamiento, mient as que el
: retomo del em¿'Ujc.-lor 23 a posición de reposo no dependo 
' ya del taco y se efectúe, autor/ticamente bajo la acción 
' del resorte de atracción 2 4, originando el retorno de di-- 
' cto empujador el cirre del dispositivo del mando del fun-- 

20 ; cionamicnto de la prensa.
: Es evidente que se pueden introducir mo-
¡ dificaciones en el dispositivo descrito, sin salir pana. - 
: esto del marco del invento. Es así, como, por ejemplo, la 
¡ disposición de los medios do mando manual puede variar. - 

03 í Estos medios pueden ser adaptados fijamente en diversas —
posiciones contra las paredes lote ales le lo. caja, pero ;

: pueden sor mantenidos igualmente a. distancia por medio de 
vástagos flexibles.

- La presente solicitud, que corresponde a-
30 : la presentada en Frmcia, el 27 de Septiembre de 1 .9 6 8 , .

1 6.1 0 .6 9 = -  14  -



i iBOc'r.
¡'bajo el NS P.V. 1 6 7.8 1 4, se acoge a los beneficios del ir 
i bienio 51 del vísente Estatuto sobre Propiedad Industrial

- 3EIYIE3IC.:UI0ESS

15

2$

30

Los punto.:; de invención propia y nueva, 
que se presentan para que sean objeto de e.-ta solicitud, 
do Patento de Invención en España, por VEINTE años, son q 
los siguientes:

1 .- Un dispositivo de segufidad, de dos: 
accionamientos manuales simultáneos, destinado a cooperar 
con un órgano de.puesta en servicio de una máquina, accio' 
nado por un vastago deslizante, comprendiendo dicho dispoi 
sitivo dos correderas, medios para desplazarlas indepen- : 
dientomenc mía de otra, órganos de atracción elástica de: 
l-.-s correderas, estando separa.dns dichos correderas por - i  

un espacio, un órgano de unión situado en este espacio, ; 
siendo apto dicho órgano, solamente cuando el d splazamien 
to de las correderas es simultáneo, pira mandar dicho vás 
tago deslizante, caracterizado porque el órgano de unión 
es una rueda dentada que engrana, en dos puntos diametral 
menee opuestos, con dos cremalleras paralelas, solidarias - 
de las correderas, siendo móvil dicha rueda dentada en - i 
translación en un ulano paralelo a la dirección de desplai

1 6 .1 0 .6 9 13



! zamiento de las correderas , y estando provista de un taco 
; de accionamiento que, en posición de reposo col dispositi;
! vo, ce encuentra en la prolongación de dicho vastago dos—'
-! lizante, por. lo que el desplazamiento simultáneo de las 
dos correderas provoca una translación del toco en el eje 

geométrico del vastago sobre el cual se apoya.
2 . - Dispositivo según la reivindicación

1, caracterizado porque les correderas son accionad*-s -ea-
. da una por un vastago empuje dor que forma un ángulo predja 

10 ' tern'inadc con su dirección de translación, de manera que
: el operador actúa sobre dichos vastagos empu.jao.ores P.or — 
dos presiones simultáneas y opu.es'ns, estando asegmra'á- 

. la transmisión del movimiento entre el vastago empujados 
' y una de las correderas por un órgano de transmisión en 

1$ ángulo.
3 . - Dispositivo según la reivindicación

2, caracteriz* do porque dic*o órgano de transmisión en án 
guio está constituido por una palanca de dos ranos perpen 
dicularos, respectivamente provistas de oioa tonos, reali '

PO sondo dichos tacos, per apoyo de fuerza, la' unión entre
i el vastago y un resalto de la corredera. !
i 4 .- Dispositivo según la reivindicocióú
' 3, caracteris"do porque la unión entre el vastago empuja, 
i dor, la corredera y el órgano de transmisión en ángulo es 

2$ realizada por contacto puntiforme de dos superficies, de'
i las cuales al menos una está redondeada.

3 .- Dispositivo según la reivinic.ación 
- 2, caracterizado porque el vastago empujador tiene un bo *
i tón que comprende una. porción en forma

rico, teniendo dicho vá-.rago una sección circular y pu -

,1 0 .6 9 : - 16 -
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jdiendo girar libremente en un soporte-guía.
!
I 6.- Dispositivo según la r̂eivin dicación
jl, caracterizado porque el contacto entre el taco de ac -'j
icionamicuto y la oxtremi-'ad del vastago deslizante es un 
¡contacto puntiforme realizado por dos superficies enfren­
tadas, una al menos de las cuales está redondeado..

7 °- Dispositivo serán la reivindicación 
1, caracterizado porque el vástago deslizante está guiado 
en una ranura y cata, provi- to, en su extremidad de acciona 
miento, de una horquilla de ataque perpendicular a su eje.

8.- Dispositivo según le. reivindicación
7, cara.eterizado porque la horquilla de ataque está dis
VHOO (ju a caballo sobre um  vá.-.tago de mando del funcione.
miento de la máquina, y está situada entre dos arandela;
de tope que delimitan una carrera diferencial inferior o 
;igual a la carrera del vastago .deslizante.

9 .- Un dispositivo de seguridad.
- Tal y como se ha descrito en la menoría
que ano cedo, íprosen^aao en dibujos nue sá acornearan
con los fin-es que se han especificado.

Esta 1-cao.oiu consta, de diecisiete hojas '
escritas a máquina por una sola cara.

Madrid,
P.A.

180C Í1369

Averío M&apaMir 
Por Poder.

ATA/, 17 -
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