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E1l certificado de adicidén a que se refiere la
presente Memoria, esté destinado a garantizar la explota-
cidén y la propiedad exclusivas, en todo el territorio na-
cional, de una serie de mejoras que perfeccionan el obje~
to de la Patente de Invencidn n® 334.829, concerniente a
un elevador olechidrdulico de soporte inelinable.

" En términos generales, el objeto de la citada
Patente n? 334.829, descrito y reivindicado en la misma,
consistia en una base o bancada dispuesta sobre el suelo,
bien directamente bien con interposicidén de pequefias rue-
das, la cual base dispone de dos largueros sobre los que
van asrtioculados los extremos inferiores de dos parejas de
brazos que se elevan por 1av9acoién de sendos cilindros -
hidrédulicos que también resultan emparejados en cuanto a
sus medios de accionamiento, bombas hidréulicas, distribui
dores, vélvulas de retencidn y descarga, etc., todo ello
de manera tal que, un bagtidor o plataforma con el cual -
van relacionados los extremos éuperiores de los dos pares
de brazos, es susceptible de subir o bajar en posicidn ho-
rizontal o inclinada segin se ordene por medio de los ci-
lindros hidréulicos correspondientes. ILos extremos supe-
riores de una pareja de brazos van artioculados en puntos
fijos debajo del bastidor o plataforma mientras que los
extremos superiores de la otra pareja de brazos llevan -
adscritos rodillos en giro iboo gue circulan por ranuras
pertenecientes a los largueros del bastidor o plataforma,
a la que, se le pueden adaptar complementos gque permitan
la elevacibn de un vehiculo autombvil tomandolo bien por
el chasis bien por las ruedas.

El elevador oleohidraulico a que nos referimos
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congiste en un aparsto que permite elevar y mantener gran—
des pesos sin que su instelacién precise de ninguna clese
de obra superficisl o subterrdnea, como es necesaria en -
otros tipos-conocidos de elevadores. Ello le dota de una
gran movilidad que permite iﬁvertir la eircunstancia de -
que el vehiculo ha de llegar hasta el elevador ya que, -—-
en caeso necesario, puede ger el elevador el que llegue has
ta el vehiculo. Precisamente en ésto reside el principal
inconveniente del aparato en su realizacién préactica, que
es la necesided de acoplar toda la serie de mecanismos,
gatos o cilindricos hidréulicos, soporte o plateforma in-
clinablé, acoplamientos de agarre, etc. en un espacio de
alture muy reducida ya que, en caso contrario, los mismos
impedirian el uso del elevador con ciertos modelos de au-
toméviles que presentan partes muy bajas como emortiguado
res, suspensién, etc.

Este problems ha sido favorablemente resuelto con
uno de los objetos del presente Certificado de Adicidn, con
sistente en la inclusidén a ambos lados del bastidor de un
par de bases—guia o carriles planos dotados de la altura mi
nima suficiente y provistos en sus extremos de rampas que
faciliten la subida de los vehiculos o la de cualguier --
otrontipo de objeto aue se desee elevaf. Lgs citadas ba-
ses-gula, sdemis de su objetivo principal de proporcionar
la provie elevacidén de los vehiculos, cumplen también el
importante de centrarlos perfeetuﬁente gsobre el aparato pa-
ra evitar todo desequilibrio y hacer que coincidan los aga-
rres sobre los puntos del chasis para ello previstos. Is-
te centrado se consigue por medio de dos guias verticales

desplazables provistas de medios que garantizan la perma-



10.

15,

20.

25.

30.

nencia paralela de las mismas en diferentes distancias,
salvando asi los distintos anchos de via de los diferen-
tes modelos de autombviles.

Otro objeto del presente Certificado de Adieidn
se refiere a la mejora establecida en los elementos que -
relacionan los extremos superiores de los brazos basculen
tes con el bastidor o plataforma inclingble.

Otro objeto, se refiere a elementos de seguri-
dad de tipo mecdnico que arriostran sl bagtidor o plate~
forma cuando estéd elevada y gue, indistintemente, pueden
ir adsceritos a los brazos basculantes o al propio bagtidor,
existiendo varias soluciones aceptables que citaremos mds -
adelante.

Parg mejor comprensidén del objeto y solamente a
titulo de ejemplo, se adjuntan una serie de planos en los
que se indluyen diferentes figuras que ilustran cumplida-
mente los extremos que comprenden las mejoras comprendidas
en el presente Certificado de Adicidn.

En el curso de la siguiente descripcién, nos =
iremos refiriendo ordenadamente a unas y otras con expre
gién de los elementos integrantes y sus partes principa-
les de acuerdo con la siguiente nomenclgtura:

(1) Carril planoc.

(2) Guias desplazables.

(3) Bielas. i

(4) Soporte inclinable.

(5) Agujeros pasantes.

(6) Acoplamientos de agarre y sustentacion.

(7) Ménsula.

(8) Ejes transversales inferiores.
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(9)
(10)
(11)
(12)
(14)
(15)
(21)
(22)
(23)
(24)

(25)

(26)
(27)
(28)
(29)
(31)
(32)
(33)

(41)-.

(42)
(43)
(44)
(45)
(46)
(47)
(51)
(52)
(53)
(61)
(62)

+370291

Brazos basculantes.
Cilindros hidrdulicos.
Fijacidnes.

Cuerpo tubular.
Chaflanes.

Armario.

Bomba.

Recipiente.

Valvula de retencidn.
Valvule de seguridad.
Volante.

Vélvula reductora.
Bola.

Vélvula de descarga.
Conducto calibrado.
Soportes horguillados.

Pasadores o tornillos.

Eje trangversal superior fijo.

Eje transversal superior mbvil.

Tirente.

Anillos de retencidn.
Soportes a escuadra.
Rodamientos.
Tornillos de presidn.
Carretes.

Cuflas.

Rampas de subida.
Bastidor principal.
Riostras.

Eje de unidn.
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(63)
(64)
(65)
(69)
(70)
(71)
(72)
(73)
(74)
(75)
(76)
(77)
(78}
(80)
(81)
(82)
(83)

.(84)

(85)
(86)
(87)
(88)
(89)
(90}
(91)
(92)
(93)
(94)
(95)
(96)

-G
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Cremallera.

Agujeros de anclaje.
Resortes a traccidn.
Motores.

Conmutador.

Pulsador.

Pulsador.

Final de carrera.

Pingl de carrera.
Contactor.

Contactor.

Fingl de carrera.

Final de carrera.
Acanaladura transversal.
Rodete.

Rodamientos.

Placas de goma.

Soporte especial{

Soporte especial.

Soporte especial.
Travesafio de sustentacidn.
Travesafio de sustentacidn.
Trevesaiio de sustentacidn.
Tirante.

Bxtremo.

BEnganche con resbaldn.
Pivote radial.

Resorte.

Manijea.

Cubo vertical.
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(97) Eje.

(98) Nuez.

(99) Eje tractor.

(100) Regleta graduada.

La figura 12 representa una vista en perspec-
tiva del conjunto del aparato elevador y nos permite dar-
nos una idea del mismo en posicidn parcislmente elevada.

La figura 28 representa el zlzado lateral del
cltado conjunto.

La figura 32, representa la vista superior en
planta.

Lz figura 42 representa la seccidn transversal.

La figure 52, representa el extremo ampliado de
una de las bases-guia aclarsndo el dispogitivo de regula-
cidn de anchura de via y sus medios de blocajes

Las figuras 312 a 352, representan la seccidn
transversal y vistas de detalle correspondientes a un ejem
plo de realizacidn en el que, la regulacidn de anchura de
via ge lleva a cabo simulténeamente sobre las dos bases-
gule por medio de un mecanismo de rosgca irreversible.

Las bases-guls se componen de un carril plano
(1) de seccldén conveniente cuyo cuerpo es la fista de ro-
dedura para los vehiculos que se sitiian ficilmente sobre
ellogs aguxiliados por las rampas de los extremos, siendo
centrados por medio de un juego de dos gulas desplazables
(2) cada una de las cuales va adscrita a un carril (1) y
dispuesta verticalmente sobre él. Ceada una de ellas va
suspendida de un sistema de bielas (3) que juegan sobre
un plano horizontal, con una cabeza girando sobre punto

fijo en el interior del carril (U)mientras que la otra -
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comprende un buldn vertical que es solidario también de

la gula (2) ¥y que se conduce en una ranurs en arco rea-
lizada en el cuerpo del carril (1). En el ejemplo que se
muestra en la figura 32, son cuatro el nlmero de bielas
(3) que relacionan cada gula (2) a cada carril (1), pero
este mimero puede ser variable g partir de un ninino de
dos. Ia posicidn relativa se fija por medio de un buldn
o pasedor que, entrando por el agujero vertical de unag -
ménsula (7) perteneciente a la gula (2), se acopla en uno
u otro de un arco de agujeros practicados en el carril (1)
(figuras 38 y 52).

En un ejemplo de realizacibén mas perfeccionado
se consigue el accionamiento simulténeo de las dos guias
(2) mediante un mecanismo irreversible que permite supri-
mir el dispositivo de blocaje antes citado.

Segln vemos en la figura 318y su detalle amplia-
do en le figura 328, las bielas (3) llevaii dispuesto, apro
ximadamente en el centro de su‘brazo, un cubo vertical (96)
que soporta un eje (97) sobre el que gira loca una nuez =
(98) en la que va realizado excéntrico un agujero transver-
sal dotado de una rosca de gran paso en la que se acopla ==
el extremo del eje tractor (99), el cual se acciona, cuen-
do es necesario, por medio de una llave, volante o carraca
pera determinar la aproximaecidn o la separacidén de las dos
gulas (2) por causa de que, tanto les nueces (98) como los
extremos del citado eje tractor (99) esdscritos a las mismas,
disponen de roscas contrarias, en un lado a derechas y en
el otro 2 izquierdas. Por ser las roscas irreversibles,

las posiciones relativas de las gulas (2) =son permanentes

mientras no se haga girar al eje tractor (99) el cual, ¥y
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para evitar falsos movimientos, deberd estar fijado en lo
referente g su posicidn axial con respecto a la situacidn

del resto del conjunto, bien por disponer de una longitud

conveniente pars que sus extremos queden en contacto con
2as superficles interiores de los lgdos exteriores de los
carriles planos (1), bien mediante un acoplamiento de co-
ller y gerganta (no expresado) o cualguier otro que evite
los desplazemientos axiales en cualquier sentido.

La figura 332 ilustra la viste superior segin .
flecha "A" de la figura 328, mientras que la figura 342 .
es una seccidén por la linea C-C de la citada figura 32%,

y en ellas se ve claramente que, el pivotamiento de la bie
la (3) sobre su apoyo fijo en el carril (1), determina un

movimiento del eje tractor (99) qile se desplaza en sentido
longitudingl del gparato. Este movimiento es aprovechable
pars controlar su posicién por medio de un indicador o re~
gleta graduade (100) cuya disposicidn se indica en la figu
ra 358, que ilustre la viste lateral en alzado segin fle—-
cha "B" de la figura 322,

El soporte inclinable (4) estéd debidsmente pro-
visto de agujeros pasantes (5) en la care encimera de sus
largueros y travesaiios con el fin de facilitar la fijacidn
de los acoplamientos de agarre y sustentacidén (6) (figuras
22) en el lugar que convengs a cada modelo de automévil,
en auxilio de lo cual se ha previsto el numerar por brden
correlativo los citados agujeros (5), lo que permitird -
confeccionar un manual de instrucciones que: permita lo-
calizar sin error posible lag correctas posiciones de los
citados acoplamientos (6).

En la Patente principal se decia que los extre-
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mos inferiores de los brazos basculantes (9) iban articu-

lados sobre bulones pertenccientes al bastidor principal
(53) mientras que los extremos superiores mentenian al
soporte inelineble (4) también por medio de bulones de
articulacion fijos al mismo los de una pareja de brazos
¥y corredizos por ranura los de la otra pareja, pero to-
dos ellos independientes los unos de los otros. Esta -
disposicidn ha sido notablemente mejorada sugtituyendo
cada pareja de bulones por un eje transversal gue solide-
riza los extremos correspondientes de los pares de brazos
basculantes (9) y asi podemos ver en la figura 32 a los
ejes trangversales (8) que relinen los extremos inferio-
res de los citados brazos (9) & los ejes transversales
(33) ¥y (41) que refinen los extremos superiores de los -
mismos. Bste unificacidén es funcional y mecénicamante
ventajosa ya que, ademis de regular el empuje de los resg
pectivos cilindros hidrdulicos (10), evita gue, en caso
de fallo de uno de ellos, el bfazo afectadoy pueda des-~
cender con independencia del que le hace pareja, obligan
do asl al otro cilindro hidraulico (10) a soporter cir-
cunstancialmente todo el esfuerzo y evitando la brusca al
teracidn del equilibrioy el posible vuelco del vehiculo -
elevado.

| Segin se ilustra en las figuras 32, 68, T8 y
otras, los ejes;transversalé; inferiores (8) son pasan-
tes a través de las peredes de 1los largueros de 1la base
o bancada (53) mientras que a los ejes transversales su-
perioréa fijo (33) y mdvil (41) ven relacionados con el
soporte inclingble (4) mediente acoplemientos que los ha-

cen facilmente desmontables. Las figuras 62 y 72 se re~



fieren respectivemente a la vista en alzado y la planta
del acoplamiento del eje fijo (33), el cual va alojado
en dos soportes Lorguillados (31) que van adseritos a -
los dos largueros de soporte inclinable (4) y de los que
54 las bocas estén cerradas por medio de pasadores o torni-
1los (32).
Por el otro extremo (figura 82 y 92), el sopor-
te inclinsble (4) se desliza sobre el sje transversal mé-
vil (41) que, para facilitar el giro, puede estar montado
10, sobre rodamientos (45) a bolas, rodillos, etc. Debajo de
los largueros se disponen, en cada uno, una pareja de so-
portes a escuadra (44) cuyos extremos inferiores estan re-
lacionados por medio de un tirante (42) que resulta situa-
do paralelo y a una cierta distancia del plano inferior del
15, _larguero que permite la circulacibén del citado eje @2), el
cual lleva adscritog dos anillos de retencidén (43) gue, -
comprendiendo entre ellos al tirante (42), gulan los des-
plazemientos longitudinales del soporte (4) ¥y evitan las
variaciones transversales. Una variante de ejecucidn esta
20. recogida en las figuras 102 y 112, que representan al eje
transversal (41) fijado por medio de tornillos de presidn
(46) en la extremidad superior de los brazos basculantes
(9), realizéndose el deslizamiento del soporte inclinable
(4) sobre carretes (47) que giran locos sobre el eje (41)
25. y cuya posicidn estd determinada por parejas de anillos
de retencidn (43).
Segin se ilustra en las figuras 122 y 138, los
largueros del soporte inclinable (4) pueden llevar reali
zade una acenasladura transversal (80) que deja paso al -

30. eje (41) sobre el que gira loco un rodete (81) sobre sl
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que se apoye la superficie interior dél larguero. Tam-
bién en este camo, se puede optar por montar el eje (41)
sobre rodamientos (82) (figurs 14) y hacer solidarias
al mismo los rodetes (81).

5, Con el objeto de proporcionar la maxima seguri
dad al elevador cuando se encuentra cargado y en pofim—-
cidn de trebajo, se ha previsto le disposicidén de unas -
riostrag (61) que, indistintamente, pueden ir adaptadas

e gobre los brazos basculantes (9) & sobre los largueros

10. de lg base (53). Ia figura 158 ilustra una realizacién
de la primers versidn y en ella se ve que el extremo sﬁ-
perior de la riostra (6l) va articulado en luger adecua-
do del brazo (9) mientras que el extremo inferior se aco
pla en una cremallers (63) en diente de sierra fijada en

15. el fondo del larguerc de la base (53). La segunda version
se ilustra en la figura 168, y en ella se Ve que las rios
tras (61) giren apoyandose en el larguero de la base (53)
y sus extremos superiores ée sitﬁan entrando en uno g ==
otro de los agujeros de anclaje (64) realizados en la su

20. perficie inferior de los brazos (9). Dichas riostras - -
(61) pueden ser independientes pero, de preferencia, es-
tarén unificadas en todas las versiones mediante un eje
(62) que simplifica la maniobra de arriostramiento ya que,
actuando sobre una de ellas, se sitian las dos en posicidn

25. correcta. En cuzlquiersa demlos casos, ge ha previsto ls
colocacidn de resortes a traccidn (65) que, actuando so-
bre las mencionadas riostras, las van posicionando auto-
miticamente segfiin se van elevando los brazos (9). Para
desbloquear las riostras (61) es suficiente un ligero -

30. movimiento menual o mecédnico en sentido contraric, +.=
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El camblo de posicidn ha sido ilustrado esquematicamente
en la figura 172, que muestra la vista lateral parcialmen
te seccionada de un ejemplo de realizacidén en el que los
agujeros de-anclaje (64) estan practicados en la cara su-
perior de los brazos (9), cuya disposicidn se aclara en
la perspectiva que presenta la figura 182, A este tipo
pertencce también el ejemplo de realizacidn que se ilus-
tra en las figuras 192 y 202, en las que puede apreciar-
se la existencia de las consabidas riostras (61) cuyo mo-
vimiento de elevacién se consigue por medio de un tirante
(90) compuesto de varias piezas con el objeto de que sea
ligeramente extensible, el cual va articulado por un ex~
tremo (91) sobre el cuerpo exterior del cilindro hidriuli-
co (10) mientras gue por el otro presenta un enganche con
resbaldén (92) que actis sobre un pivote (93) que sale ra-
dialmente de la riostra (61), de manera que cuando el ci-
lindro (10) se mueve, elcitado enganche 92 ejerce una trag
cibén que obliga al extremo superior de la riostra (61) a
acoplarse contra los dispositivos de anclaje previstos en
el brazo (9) y que pueden ser indiferentemente los aguje-
ros (64), la cremallera (63) u otros gue los sustituyan.
Lag variaciones circunstanciales que pudieran presentarse
en las distancias entre la riostra (61) y el brazo (9) al
efectuar los giros cada uno de ellos, son corregidos por
el desplazamiento del enganche ©2) sobre el que actia de
modo permanente un resorte (94) que tiende a recuperar -
dichos desplazamientos. Para desbloyuear la riostra (61),
es suficiente levantar el tirante (90) ejerciendo traccidn
sobre la manija (95) y, deshaciendo el enganche sobre el

pivote (93), se puede llevar manualmente la riostra (61)
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a su posicion de reposo acostada sobre el fondo del lar-
guero de la base (53) la cual se ilustra en la figura 218
¥ en la que se ve que, cuando retroceda el eilindro (10)%
los formes inferiores del enganche (92) sén favorables pa-
re resbalar sobre el pivote radial (93) y volver a colocar-
se en posicidn de enganchar cuando se produzca un nuevo mo
vimiento de elevamcidn. Debido a que, como antes hemos di-
cho, las dos riostras (61) de ambos lados estén unificadas
por medio del sje (62), con un solo tirante (90) dispuesto
en un costado se mandard la maniobra conjunta.

Los brazos basculantes (9) poseen en su extremo
inferior wna seccidn horquillada adecuada pars alojar en
su interior a los cilindros hidrdulicos (10) (figuras 3%,
78, 98, 118 y otras) y en la cara exterior del otro extre-
mo poseen unos chaflanes (14) que permiten en unos easos
el giro de la direccidn de las ruedas delanteras del vehi
culo elevado y, en otros casos, parsg evifar contactqs con
alguna parte baja sobresaliente del citado vehiculo, como
pueden ser soportes de amortiguadores, ballestas, etc.

Ia figure 22% nos presenta un vehiculo automd-
vil elevado por el chasis meéiante el auxilio de acopla-
mientos de sustentacidén (6) adseritos a un elevador oleohi
draulico que, por estar seccionado trangversalmente, deja
ver perfectaftente las partes principales que hemos descri
to. En ella se puede apreciér que el conjunto del aparato
se apoya directamente sobre el suelo en el que no es necg
sario reglizar ninguna obra de cimentacidén. Ia misma cir-
cunstancia se da en el ejemplo presentado en las figuras
238 y 24%, en el que el soporte inclinable (4), en lugar

de adosado @ independiente, se encuentra incluido y uni-
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ficado debajo de los carriles planos (1) en una versidén des-
tinada a la elevacidén de vehiculos apoyados en sus propias
ruedas. En este caso la immovilizacidn del vehiculo se con-
sigue por medio de unas cufias (51) que se fijan con tornillos
Se a los largueros del bastidor movil y que bloquean las ruedas
de manera efectiva. En la figura 248, se aclara el detalle
en el qée, con el objeto de reducir en lo posible la longi-~
tud de los carriles planos (1) que han de ser elevados, se
he previsto qie las rampas de subida (52) que facilitan el
10. montaje del vehiculo, sean piezas independientes que perma-
necen en el suelo aunque debidamente relacionadas con el bag
tidor principal (53) para evitar su descolocacibn. '
En todos los ejemplos de realizacidn gue se han
ido citando, los brazos basculantes (9) estaban colocados
1. de maners que sus extremos inferiores o puntos de apoyo
en giro sobre el bastidor principal {53) se encontraban
muy proximos al centro longitudinal del aparato mientras
gque los extremos superiores resultaban cerca de los tes-
teros y en posicidn de ir junténdose segin se producis
20, la elevacidn de los citados brazos (9). Ia figura 252,
ilustra esquematicamente une vuriante en la que los dos
brazos basculantes (9) van articulados uno en zona cen-
tral y otro cerca de un extremo del bastidor prineipal
( 53 ), estando los dos accionados por sus correspon--—
25. dientes cilindros hidraulicos ( 10 ) orientados en el
mismo sentido que también es el de elevacidén de los ci-
tados bragos (9) de los que, el extremo superior del --
central dispone-de articulacibén fija sobre el soporte
inclinable (4) mientras que el extremo superior del la-

30. teral dispone de articulacidén deslizante sobre la acang
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ladura (80) del citado soporte (4) o disposicidn que la
sustituya. Ia inclinscidn del soporte (4} se consigue

de le misma forms elevando més o menos uno de los dos =
brazos y, por congiguiente, el que va hermanado con 81

en el otro costado del sparato, Por el .contrario, en la
variante que se ilustra en la figura 262, aungue le dis-
posicidn de los brazos basculantes (9) sobre el bastidor
principal (53) es la misma, los extremos superiores de -
los dos disponen de articulacidn fija sobre el soporte (4)
que en este caso no es basculante sino que permanece pars-
lelo al bagtidor principal (53) cualdquiera que sea la pé=
sicidén en la que le sittien las acciones combinadas de los
cilindros hidrdulicos (10), uno de los cuales puede ser
suprimido si se dota al otro ds lg suficiente potencia -
para accionar todo el conjunto.

El funcionamiento del aparato elevador estd fun
damentalmente basado en un sistema hidrdulico que puede
ser accionado manual o eléctrieémente, por aire comprimi-
do o motores neumdticos, o por cualquier otro medio ade~
cuado, cuyo conjunto puede ir alojado, junto con los de~-
mas eparatos eléetricos, en el espacio libre que existe
entre los brazos basculantes (9) o, de preferencia, para
dejar completamente despejado el aparato y para facilitar
el acceso de los operarios por tods su superficie, se cen-
$raliza todo el mecanismo en un armario (15) (figura 27%)
que puede estar relacionado con un costedo del elevador -
por medio de unas fijaciones (11) que lo sitilan a una dig
tancia cdmoda, mientras que la conexién hidraulica, que -
consiste en dos tubos de ida y de retorno, como para cada

juego de cilindros rigides o flexibles, que unen los mecg



10.

15.

20.

25.

30.

-17- 370 291

nismos del citado armario (15) a los cilindros hidrénli-
cos (10), esti protegida por un cuerpo tubular (12) que evi
ta posibles golpes y averias.

A titulo informativo, en la figura 288 se ilus-
tra el esquemsa del circuito hidraulico; la bomba (21) as-
pira el liquido del recipiente (22) y lo inyecta en la ca-
nalizacibén a través de la vilvula de retencidn (23); la
vilvula de seguridad (24) estd debidamente regulads ¥y pre-
senta una resistencia a la apertura superior a la presidn
de trabajo de los cilindros (10) en los que el 1iquido pro-
duce la extensidn de los mismos originando la elevacion de
los brazos besculantes (9). Dicho liguido llege a los ci-
lindrog (10) a través de le valvula reductora (26) la que,

en el sentido de la admisidn no ofrece resistencia mientras

que, en el sentido de descarga y por medio de la bola (21,

clerrs el paso principal y obliga a una descarga lenta a
través del conducto calibrado (29) que ocasiona que el --
aparato descienda tan despacio que no ofrece peligro a los
operarios que se hallen debajo del mismo, lo cual es una
garantis muy apreciable para el caso de averia en las con-
ducciones hidriulicas.

Ia vélvula de descarga (28) se acciona manuglmen—
te por medio del volante (25) solidario del tornillo con -
el que se presiona sobre la bola de la citada valvula, los
cuales volente (25) y tornillo pueden ser sustituidos por
un eje relacionado con un electroimén adscrito a un progrg
mador pare conseguir que el apuarato elevador realice ci-
clos de maniobras previamente estipulados sgin ninguna in-
tervencidn manual. Este caso puede darse en demostracio~

nes o campafias publicitarias o bien cuando el aparato esté.
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intercalado en una cadena de Ffabricacidn de vehiculos u
otros objetos a los que se deba manejar con movimientos
auntomatizados gue se repiten en cads unidad de fabricacidn.

Es aconsejable que cada pareja de brazos basculan
tes (9) esté manejada de modo independiente por su corres-
pondiente circuito hidrdulico, cade uno de los cuales podré
disponer de su motor hidraulico particular o bien estar re-
lacionados con un motor comin a los dos acoplado de forma
tal que permite le independencia de maniobra.

También a titulo informativo, en la figura 29% se
ilustra el esquema del circuito eléetrico previsto para ob-
tener el funcilonsmiento de dos motores (69) y dos bombas hi-
draulicas. '

Ia maniobra estd prevista de manera que, al ini-
ciar la elevacidn hasta una altura predeterminada y con lg
posicidn correspondiente del commutador (70) presionando
cualquiera de los pulsadores (71 y 72), entren envfuncio-
namiento. simulténeo los dos motores (69), los que, al lle-
gar a la mencionada altura y por medio de los finales de -
carretera (63-74), desconectan los contactores (75-&6) y
el aparato queda parado horizontalmente. A partir de esta
altura y cambiando la posicidn el conmutador (70) qQuedan -
independizados los citados motores (69) por lo que, cualquie
ra de ellos, puede ser elevado getuando sobre los pulsado-
res (71-72) para logrer la iﬁclinacién deseada en el sopor-
te inclinable (4), o bien, caso de que se desee que 8ste -
permanezca horigontal, se puede proseguir la elevacién con -
los dos motores (69) a la vez para lo cual es preciso aceip
nar conjuntamente los dos citados pulsadores (71 y 72).

Al llegar a la alturas méxima son desconectados
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los contactores (75) y (76) al ponerse en servicio los
finales de carrera (77 y 78) los que, en caso aconseja-
ble pueden ser sustituidos por presostatos. Otra mane-
ra de garantizar que no sea sobrepasads la altura consi
derads como maxime, podria ser el practicar unos aguje-
ros en el final de carrera de los cilindros hidraulicos
(10) que, al ser descubiertos por los pistones en su ma-
ximo avance y estando directamente derivados al depdsito
(22), permitieran el libre retorno del liguido, con lo
que las bombas trabajarian en circuito cerrado no produ-
ciendo otro efecto que el de mantener en el limite méxi-
mo a los citados cilindros (10).

Tembién a titulo informativo y como aclaracibn
de partes complementarias del aparato elevador, en la
figura 302 gse representan diversos tipos de accesorios -
de sujecidn y fijacidén de vehiculos u oiros aparatos, -
los que los nfimeros (87, 88 y 89) son sencillos trave-—
safios de sustentacidn cuyos terminales pueden o no ir
forrados de placas de goma (83) o similar. Ios tipos
sefialados con (84, 85 y 86) son soportes especiales pg
ra diversos mbdelos de vehiculos que, ademts de susten~—
tar, disponen de enganches o agarres que evitan el des-
lizamiento de la carga cuasndo se coloca oblicuo el sopor
te inclinable (4) del elevador.

Serin variables las circunstancias de tamsfio, y
mgterial particularmente referidas a Qada uno de los ele-
mentos que forman parte del conjunto de mejoras, en el -
que podré ser variado todo agquello que no suponga una al
teracidn de la esenciglidad del objeto expuesto en la pa

’
sada descripeidn, la cual deberd ser tomada en su mas am
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plio sentido y no como una limitacidén de posibilidades
de realizacidn.
NOTA

El Certificado de Adicidn que se solicita para
Bspafia, de acuerdo con la vigente Legislscidn, deberd -
recaer sobre: "MEJORAS EN EL OBJETO DE LA PATENTE nf --
334.829 sobre "ELEVADOR OLECHIDRAULICO DE SOPORTE INCLI
NABLE", segin las caracteristicas esenciales de las si-
guientes:

REIVINDICACIONES
12,~ Mejoras en el objeto de lg Patente n® 334.829

sobre "elevador oleohidriulico de soporte inclinable", ca-
racterizadas porque, adosado§ exteriormente a los largueros
del bastidor principal, van dispuestes dos bases-gula cada
ung de las cuales se compone de un carril plano de seccidn
conveniente cuyo cuerpo es la pista de rodadura para los
vehiculos gue pueden situarse sobre ellas auxiliados por
las rampas, solidarias o postizas, de los extremos, sien-
do centrados por un Jjuego de dos guias ajustables cada uno
de las cuales va verticalmente adssrita a un carril plano
y suspendida de un sistema de bielas que juegan sobre un
plano horizontal, con una cabeza girando sobre punte fijo
en el interior del carril mientras que la otra comprende
un buldn vertical que es solidario tembién de la gula ¥
que se conduce an una ranura en arco realizada en el cuer
po del carril, pudiendo adoptar diferentes posiclones que
se fijan por medio de un pasador que, entrando por el agu
jero vertical de una ménsula perteneciente a la gula, se
acopla en uno u otro de un arco de agujeros practicados

en el carril.



5

10.

15.

20.

25.

30.

=21~

370291

2.8,- Mejoras en el objeto de la Patente n®

334.829 sobre "elevador olechidréulico de soporte ineli
nable", segin la reivindicacidén 18, caracterizadas porque,
al menos, una de las bielas que soportan una de las gulas
ajustables y la biela correspondiente de la otrs guia, 1lle
van dispuesto, aproximadamente en el centro de su brazo, un
cubo vertical que soporta un eje sobre el que gira loca una
nuez en la que va excénirico un agujero transversal dotado
de una rosca de gran paso en la que se acopla un extremo de
un eje tractor que se ascciona, cuando es necesario, por me-
dio de una llave, volante o carraca, para determinar la apro
ximacibn o separacién de las dos gulas por causa de que, tan
to las nueces como los extremos del citado eje tractor ads-
critos a las mismas poseen roscas conirarias, de un lado a
derechas y del otro a izquierdas, en cuyos movimientos msta
ré axialmente fijo el repetido eje traetor, por un acopla-
miento de collar y gargants o por digponer de longitud jus-~
ta, pero desplazéndose en sentido longitudinal con respecto
a la guia por cause del pivotamiento de las bielas, cuyo -
desplazamiento es aprovechable para controlar su posicibn y,
por tento, la de las gulas por medio de un indicador o regle
ta graduada adscrita al lateral del carril plano correspon-

diente.
38.- Mejoras en el objeto de la Patente n® 334,829,

sobre "elevador oleohidriulico de soporte inclinable", carac
terizadas porque, el soporte inclinable, estd provisto en -
la cara encimera de sus largueros y travesafios de una plura-
lidad de agujeros pasantes para fijacidén de los acoplamien-
tos de agarre y sustentacidn en el lugar exacto que convenge
a cada modelo de automdvil,en auxilio de lo cual se ha pre-

visto una claveAmerada para los citados agujeros que permite
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establecer un manuel de instrucciones que permita locgli-

zar sin error posible las correctas posiciones de los aco-
plamientos citados.
48 .- Mejoras en el objeto de la Patente n® 334.829
5. sobre "elevador olechidrdulico de soporte inclingble! con-
gistentes en que lags articulaciones inferiores de los bra-
zos basculantes se caracterizan por comprender un eje trang
versal que solidariza los extremos correspondientes de cada
pareja de brazos basculantes atravesando paras ello las pa-
10. redes interiores de los largueros del bastidor principal.
58, Mejoras en el objeto de la Patente n® 334.829
sobre "elevador oleohidraulico de soporte inclinable} con-
sistentes en que las articulaciones superiores de los bra-
zos basculantes se caracterizan por comprender un eje trang
15. versal que solidariza los extremos correspondientes de ca—~
da pareja de brazos basculantes y de los que, el eje supe-
rior fijo va acoplado en dos soportes horquillados adscri-
tos a los dos largueros del sopbrte inclinable y de los =
que las bocas estén cerradas por medio de tornillos o pa-
20. sadores, mientras que el eje superior mévil soporta el -
otro extremo del soporte inelinable pasando a través de
sendas acanaladuras reeslizadas en los largueros del mis-
mo, bien directamente o con interposicidn de elementos ro
dantes, 0 discurriendo por el espacio comprendido entre -
25. dos escuadras-gsoporte cuyos ;xtremos inferiores egtén re-
lacionados por medio de un tirante gue resulta paFalelo
¥y situado a cierta distancia del plano inferior del ler-
guero pera permitir la circulacidn del citedo eje mdvil,
el cual lleva adscritos dos anillos de retencidn que, -

30. comprendiendo entre ellos al tirante citado, evitan les
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variaciones trensversales y gulan los desplazemientos
longitudinales.

68.,~ Mejoras en el objeto de la Patente n® 334.829
sobre "elevador olechidraulico de soporte inclinable", con=
sistentes en unas riostras de seguridad que se caracterizan
porque, el extremo superior de cada una de ellas va arti-
culado en lugar adecuado de cada uno de los brazos bascu-
lantes y unida con un travesafio a la del brazo pareja, mien
tras que el extremo inferior se acopla en ung cremallera en
diente de sierra fijada en el fondo del larguero de la base
o bastidor principal, habiéndose previsto la colocacidn de
resortes a traceidn que, actuando sobre las mencionadas --
riostras, las van posicionando automiticamente segin se -
van elevando los brazos basculantes.

78.~ Mejoras en el objeto de la Patente n? 334,829
sobre "elevador olechidrdulico de moporte inclingble', segun
la reivindicacidn 52, caracterizadas porque las riostras de
seguridad giran apoyandose en los largueros del bagtidor
principal, unificadas las dos correspondientes a cada par
de brazos que, en sus superficies inferiores, llevan dis-
puestos los medios de anclaje para los extremos superio--
res de las dichas riostras, consistentes en agujeros escg
lonados, cremalleras en diente de sierra, etc., cuyas =—-
riostras estén también complementadas con resortes de ——
traccidn para posicionamiento emtomitico.

8¢,~ Mejoras en el objeto de la Patente n? 334.829
sobre "elevador olechidriulico de soporte inclineble", se-
gin las reivindicaciones 62 y 72, caracterizadas porque, -
el movimiento de elevacidn de cade riostra o pareja de ——

riostras, ge consigue por medio de un tirante compuesto -
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de varias piezas que le permiten ser ligeramente extensi-
ble, el cual tirante va articulsdo por un extremo sobre
el cuerpo exterior del cilindro hidriulico gue manda el
movimiento del brazo basculante correspondiente mientras

5. que, por el otro extremo, presenta un engenche con resba-
16n que actia sobre un pivote que sale radislmente de lg
riostra de manera que, cuando el eilindro se mueve, el ci
tado enganche ejerce una traccidén que obliga al extremo
superior de la riostra a acoplarse contra los medios de

10, anclaje previstos en el brazo basculante, estando corre-
gidas las variaciones circunstanciales que pudieran pre-—
sentarse en las distancias entre la riostra y el brazo -
basculante, al efectuar los giros cada uno de elloé, por
el desplazamiento del enganche sobre el que actia de mo-

15. do permanente un resorte que tiende a recuperar dichos -
desplazamientos.

g8,.~ lMejoras en el objeto de la Patente n® 334.829

sobre "elevador oleohidraulico de soporte inclinable", con-
sistentes en que los brazos basculantes se caracterizan por

20. presentar en su extremo inferior una seccidn horquillada -
adecuada para alojar en su interior al cilindro hidrdulico
correspondiente mientras que en la cara exterior del otro
extremo poseen unos chaflanes parae permitir el giro de las
ruedas de direccidn del vehiculo cargado y evitar contac—

25. tos con partes bajas sobresalientes del mismo.

108,.- NMejoras en el objeto de la Patente ne =—-

334.829 sobrs "elevador oleohidré.t_zlico de soporte incli-
nable, segin le reivindicacidn 18, caracterizadas porgue
el soporte inolinable,_en lugar de adosado, independien=-

30. te y comprendido entre, se encuentra incluido y unifica-
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do debajo de los carriles planos, en una versibn destina~-
de a la elevacidn de vehiculos apoyados en sus propias rue
das, las cuales resultan blogueadas por medio de grandes
cufias que se fijan con tornillos u otro medio en los aguje
ros provistos por los largueros del bastidor del soporte
inelinable citado.

118, Mejoras en el objeto de la Patente n® —-
334.829 sobre "elevador olechidriulico de soporte incli-
nable! segin las reivindicaciones 42 y 58, caracterizadas
porque los extremos inferiores de una pareja de brazos -
basculantes van articulados en zona central de los largue
ros del bastidor principal mientras que la otra pareja de
brazos se articula cerca de un extremo de los citados lar-
gneros, estando ambas accionadas por sus correspondientes
cilindros hidraulicos orientados en el mismo sentido, que
es también el de elevacidn de los citados brazos de los
que, el extremo superior de la pareja central dispone de
articulacidn fija sobre el soporte inclinable, mientras
que el extremo superior de la pareja lateral dispone de
articulacidén deslizante sobre una acanaladura pertene--
ciente al citado soporte o disposicién que la_sustituya,
pudiéndose conseguir la oblicuidad del soporte inclina-
ble elevando mis o menos una de las parejas de brazos.

128,.- Mejoras en el objeto de la Patente n? -
334.829 sotre "elevador oleohidriunlico de soporte ineli-
nable", segin las reivindicaciones 42, 58 y 112, carac-
terizadas porque los exiremos inferiores de una pareja
de brazos baseunlantes van articulados en zona central de
log largueros del bastidor principal, mientras que la -~

otra pareja de brazos se articula cerca de un extremo de
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los citados largueros, estando ambas accionadas por sug co-
rrespondientes cilindros hidriulicos orientados en el mismo
sentido, que es también el de elevacidn de los citados bra-
zos, de todos los cuales los extremos superiores disponen
de articulacidn fija sobre el soporte basculante que, en -
este caso no lo es, sino que permanece paralelo al bastidor
principal cualquiera que seg la posicidn en la que le gi--
then las scciones combinadas de los cilindros hidrdulicos,
uno de los cuales puede ser suprimido si se dota al otro
de la suficiente potencia para accionar todo el conjunto.

138,- lMejoras en el objeto de la Patente n® - -
334,829 sobre "elevador oleohidraulico de soporte incling
ble, caracterizadas porque, cada pareja de brazos bascu-
lantes, es maniobrada por medio de uno o dos cilindros hi
dréulicos que estén atendidos por un cireuito hidrdulico
independiente del de la otra pareja, de manera tal que ca
da una de dichas parejas de brazos disponga de su bomba
y/0 motor hidriulico parti@ulaf, en el cual circuito, la
1legada de liquido al cilindro estd controlada por une -
vélvula reductora que, en el sentido de la admisidn no -
ofrece resistencia mientras que, en el sentido de descar
ga ¥y por medio de una bola, cierra el paso principal y
obliga a una descargs lents a través de un conducto ca=-
librado que oblige a que el aparato elevador descienda
muy despacio. i

142 ,~ "MEJORAS EN EL OBJETO DE LA PATENTE Ne,
334.829 SOBRE "ELEZVADOR OLEOHIDRAULICO DE SOPORTE INCLI
NABLE".

Segin queds sustancialmente descrito en la pre-

o-&/ono



sente Memoria Descriptiva, que consta de veintisiete ho-
Jas, escritas a méquina por una sola cara y acompafiada -
de dibujos. _

uadrid, [§6 AGO, 1969

D. OCTAVIO ALVARRZ SUAREZ.

P.P.

EEANCISCO SARCIA CARRERIZO
BB,
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