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La presente invencidn tiene por objeto uha méa-
quina para el pulimento y lustrado de superficies de grag
nito, marmol y similares.

Les maquinas de este tipo actualmente en el co
mercio estan constituldas por un bastidor sustentado en
sus extremos opuestos, de manera longitudinalmente desplag
zable, por dos elementos de base que constituyen el cuerpo
de la maquine. Por encima del citado bastidor se dispone =~
un carro desplazable transversalmente a aguél y que sostig
ne un arbol motor verticel, sobre cuyo extrewo inferior va
golidariamente fijada una cabeza de elaboracidne. Este arbol
motor estd dotado de un movimiento de arriba a bajo y vice-
versg para aproximar y alejar la citada cabeza de elaboracidn
respecto a la superficie del material a elaborar.

Estas maquinas actualmente existentes en el comer
cioy por su concepcidn y estructura, estan realizadas de -
manera que puedan pulir y lustrar con una solg csbeza de -
claboracidn ¥ por consiguiente son bastante lentas.

Objeto de la presente invencidn es el de aligerar
la elaboracidén de las superficies de granito, mirmol y simi-
lares, realizando una maquina que desarrolle en el mismo in=-
vervalo de tiempo un trabajo notablemente superior al efec-
tuado por las maquinas actualmente existentes en el comercioc.
De este modo se obtiene ung més racionsl utilizacidn de la -
mano de obra ¥y un rendimiento casi duplicado.

En relacidn con tal objeto, se ha realizado una =
maquina caracterizads por el hecho de comprender un bastidor
movil sobre dos gules longitudinales y que sostiene por lo

menos dos cabezas de elaboracidn coplanares entre si y reg~-

pecto al plano de movimiento del bastidor, sstando alineadas
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dichas cabezas transversalmente al bastidor y enlazadas en-~
tre si a distancia varisdamente regulable y siendo deaplaszg
bles transversalmente a dicho bastidor entre dos posiciones
extremas, cuya distancia varia en funcidn de la distancie -
antre las citadas cabezas, disponiéndose ademis medios pare
nover estas cabezas paralelamente a los respectivos ejes -

para la aproximacidén y alejamiento de las mismas respecto =
a la superficie a elaborar, actuando dichos medios sobre ——
tales cabezas de manera que las gpoyen con la misma presion
3obre la gsuperficie a elagborar.

Con una majuina constru{da de esta manera, se ob=
tiene la posibilidad de elaborar con cada cabeza 30lo una
porcidén (la mitad en el caso de las dos cabezas) de la an-
chura de una superficie de material a elaborar (por ejemplo,
una losa de granito). La elaboracion resulta por consiguien-
te mas répida y se obtienen por lo tanto noiables ventajas
econdmicas debidas a una elaboracion de un mayor numero de
guperficies respecto al elaborable con las méquinas Segin -
la técnica conocida.

Por otra parte, la elaboracidn resulta Optima y uni
forme sobre tode la superficie al ser igual la presién con que
las cabezas actlen sobre la misma. Tel presidn puede variar
Se también segin las diversas fases de elaboracidn, a fin -
de variar entre pasada y pasada el material retirado,

Otra caracteristica muy importante de la méquing -
segin la invencidn, estd constitufda por la posibilided de -
variar la distancis entre las cabezas de elaboracidn y de —-
variar por consiguiente de manera automatica el recorrido de
tales cabezas en direccidn transversal al bastidor. En esta

maeniobra es posible adaptar la maquina a superficies de --
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anchurgs distintes sin dejar partes no elaboradas en el caso
de superficies muy grandes y sin desbordear en el caso de su
perficies muy estrechas.

Es de destacar asimismo que, disponiendo las cabe-
za3 a lo largo del eje transversal medio del bastidor, tal
como de hecho esta previsto que se haga, Se obtiene una per-
fecta distribucidén de los pesos y de las tensiones mecani-
cas, con un positivo equilibramiento de los grupos mdviles.

Seguidamente se describirad unas forma preferida de
realizacidn de la mAquina segin la invencidn, a titulo ejem
plificativo ¥y no limitativo, con referencia a los dibujos -
adjuntos, en los cuales:

La figura 1 muestra tal maquina en vista frontel.

La figura 2 es una vista en planta, con partes se=
paradas y seccionzdas de la méquine de la figura 1.

La figure 3 muestra dicha maguina parciaslmente —-
seccionada segin la linea III-III de la figwra 1; ¥y

La figura 4 es una seccidn efectuads segin la 1i-
neg, IV=IV de la figura 3.

Le maquina ilustrads en las figuras comprende un
bastidor 10 sustentado lateralmente por dos elementos basi-
cos 11 y desplazable sobre ellos longitudinglmente por —-—
efecto del acoplamiento entre cuatro ruedas locas 17 de que
estd provisto el bastidor y dos railes 12 fijados sobre la
parte superior de dichos elementos basicos. EL movimiento -
de desplazamiento longitudinal del bastidor 10 es provoca-
do por el acoplamiento de un pifidn 15, fijado sobre el arbol
de un motorreductor 41 asociado a un motor 16, con una de =
dos ruedas dentadas 33 fijadas sobre un mismo arbol fransver
gal 14 sostenido por los extremos laterales del bastidor 10,
acopléndose dichas ruedas dentadas a respectivas cremallersgs

13 golidarias de los railes 12.
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Por encima del bastidor 10 se disponen dos carros
18 provistos de ruedas locas 19 gque giran sobre dos grias -
20 dispuestas transversaslmente al bgstidor 10, Los dos carros
estén enlazados entre si por medio de dos véstagos parcial-
5. mente fileteados 2L sustentados de manerg giratorig pero no
desplazable por el carro derecho (respecto a las figuras 1
¥ 2) ¥ que se atornillan en el carro izquierdo. La mayor o
menor insercidn de los vastagos 21 en el carro izquierdo -
determina la distancis entre los carrog; tal regulacidn es
10, controlaeble por medio de un motorcillo 42 sostenido por el
carro derecho y que lleva un engranaje motor 43 acoplado &
dos engranajes 44 respectivamente fijados sobre los vhstagos
21 (figura 2). de la distancia reciproca entre los carros -
18 depende su recorrido sobre las guias 20, recorrido que es
15. controlado por un martinete hidraulico 28 controlado a su -
vez & través de una centralita hidrdulica 32. En efecto, -
con uno de los engranajes 44 estd acoplado un engranaje 45
sostenido por un manguito 46 de seccidn interna hexagonal y
que puede desplazarse, pero no girar, sobre una barra hexg-
20, gonal 47 unide por una junta 48 a una barra fileteada 49,
estando giratoriamente sustentado el conjunto constituide
por las dos barras 47 y 49 en sus extremos por el bastidor
10. Sobre la barrg fileteada 49 se atornilla un manguito -
50 provisto de un pedinculo 51 que se desplaza por una ca=-
25. naladure 52 practicade en el bastidor 10 de manera que per-
mita el avance, pero no la rotacidn, de dicho manguito. So-
bre este Wltimo va fijado un microinterruptor 53, con el -
cual estd destinado a encontrarse, para detener la carrera
de avance de los carros 18, un peduanculo 54 fijado al carro
30. izquierdo 18, del cual sobfesale,
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Es evidente que, cada vez que el motor 42 es accio-
nado para regular la distancia reciproca de los carros 18,
Se pone también en rotacidn el conjunto constituido por las
dos barras 47 y 49, con lo que se regule también la posi=
5, cidn del microinterruptor 53 y por consiguiente el recorrido
que puede efectuar el conjunto de los dos carros 18 antes -
de que la interferencis entre el pedinculo 54 y el microin-
terruptor 53 provoque (por efecto de particulares enlasces -
eléctricos, no mostrados, de dicho microinterruptor) el =
10. fin de tal recorrido (un particular enlace entre el micro-
interruptor 53 y la centialita hidraulica 32 permitira pre-~
feriblemente la inversidn automatice del movimiento de los
carros. ),
Cadg uno de los carros 18 lleva un motor 23 que
15. por medio de una transmisidén de correas 24 proporciong =
el movimiento a una polea 25, dentro de la cual pucde des-
plazarse, pero no girar regpecto a ella (por efecto del
acoplamiento entre una aleta 55 y una canaladura 56), un -
drbol vertical 26 que atraviess el bastidor 10 y sostiens
20, por debajo una cabeza de elaboracidn 27 provista de unas
placas sbrasivas 40. Al arbol 26 esta fijada también una
plancha verticalmente trasladable 37, cuyo movimiento de =
aproximacidn y alejamiento respecto a una superficie 34 a -
elaborar, dispuestsa, paralelamente al plano de avance del
25, bastidor 10 sobre los apoyos 1ll, sobre yn bancazo 30 pro-
visto de dos cangles laterales 35 para la recogida del -
agua con que es bafiada la superficie 34 durante la elabo-
racidn, es proporcionado por un motor 57 y un par de martie
netes hidraulicos 29. EL acoplamiento entre el motor 57 y

30. la plancha trasladable 37 se obtiene por medio de un manguito
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telescépico 61 constitulido (figs. 3 y 4) por tres tubos coa-
xiales y reciprocamente desplazables. Un primer tubo interno
62 esté fijado a la planche 37 y enlazado al arbol 26 por dos
cojinetes 63 y 64 que permiten la rotacidn, pero no el des-
plazemiento axial, del &rbol respecto al tube; un segundo -
tubo externo 65 esta fijado al bastidor del carro 18 y final
mente un tercer tubo intermedio 60 esté pfovisto de una por-
cién de cremallera 59 que pasa a través de una abertura lon-
gitudinal del tubo extermo 65 y se acopla a un engranaje 58
fijado sobre el arbol del motor 57. Al tubo intermedio 60- -
estan fijados ademas, por medio de dos pesadores 67 que atra-
viesan el tubo externo 65 en correspondencia con dos canala-
duras longitudinales simétricas 66, los extremos superiores -
de los martinetes hidrgulicos 29, cuyos extremos inferiores
estén fijados a la plancha 37. BEs evidente que, partiendo de
la condicidn de la figura 3, un accionamiento del motor 57 -
provoca un desplazamiento del tubo intermedio 60 respecto al
tubo externo fijo 65 con el consiguiente descenso de la plan-
che 37 y parcial desplazamiento también del tubo interno 62
soliderio de aquélla, asi como que un accionamiento de los =
mertinetes hidraulicos 29 provoca un ulterior descenso de la
plancha 37 y un counsiguiente desplazamiento ulterior del tubo
62 respecto a los tubos 60 y 65. Estos dos accionamientos son
utilizados, como se vera mejor a continuacién, para provocar
dos tipos diversos de aproximacién de las cabezas 27 a la su-
perficie a elaborar.

Cuando con una maquina como le representada en los
dibujos se desee pulir una superficie, como por ejemplo una
losa de marmol, se regula ante todo la distancis entre los

carros 18 y luego su recorrido transversal en funcidén de la
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anchurg de le superficie citada, de manera que durante el
movimiento transversal alternativo de los carros no se pro
duzcan condiciones indeseadas, como la salida de una cabe-
za del plano de trabajo o lsz ausencia de contacto con una
porcidn de la superficie a pulir. Hecho esto y dispuesto
el conjunto de los dos carros 18 en una posicidn de repodo
como la de lz figurs 1, se accionan los dos motores 57 de
manera que Sse efectiie una rapida aproximacidén de tales ca-
bezas a la superficie 34, A su ulterior y definitiva apro-
ximacidn lenta, haste su contacto con lao superficie 34, pro
ceden en cambio los mertinetes hidraulicos 29. Un oportuno
enlace en paralelo de sus elimentaciones permitird a di-
chos mertinetes hidrdulicos llcvar a las cabezas 27 de ma~
nera gque actuan con presiones iguales predetermiradad so-
bre la superficie 34, compensando también eventuales vas
riaciones debidas el consumo de les plscas abrasivas. Hea-
lizada tal colocacidn de las cabezas 27, se ponen en fun-
cionamiento los motores 23, se aliments el mertinete hi-
dréulico 28 y se pone en funcionemiento el motor 16. Enton
ces entran en rotacidn las cabezas 27, los carros 18 co-
mienzan & traslaedarse alternativemente en sentido trans—
versal ¥y el bastidor 10 comienza a avenzer sobre 1los gpo-
yos 1l.

Combinando oportunsmente estos movimientos, =
es posible oblener un perfecto pulimenio de todas las por-
ciones de la superficie en fase de elaboracidm.

N O 7 A

La Patente de Invencidn, que se solicita por -
veinte afios, pars Espafia, de acuerdo con la Legislacidn
vigente, deberé recaer sobre: "MAQUINA PARA LA ELABORACION
DE GRANITO, MARMOL Y SIMILARES; con Prioridad de lg s0liw
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citud de Patente en Italia, n® 20.106 A/68, de fecha 10

de Agosto de 1.968, concedida el 1-3-69, con el N& 839.466,

segin las ceracteristicas esenciales de las siguiéntes:
REIVINDICACIONES

12,~ Miquing pera la elaboracidn de granito, mér
mol y similgres, en particular para el pulimento y bruiiido
de sus superficies, caracterizada por el hecho de que com-
prende un bastidor mdvil sobre dos gulas longitudineles y que
sostiene por lo menos dos cabezas de elaboracidn coplanares
entre si y respecto al plano de movimimnto del bastidor, es-
tando alineadas dichags cabezas transversalmente al bgatidor
y enlezades entre si a distancia variadamente regulable y -
siendo desplazables transversalmente al bastidor entre dos
posiciones extremas, cuya distancia es variable en funcidn
de la distencia entre las cabezas citadas, disponiéndose -
ademés medios’para mover tales cabezas paralelamente a los
respectivos ejes para su aproximgcidn y alejemiento respecto
a la superficie a trabajar, actuando dichos medios sobre -
tales cabezas al objeto de apoyarlas con la misma presidn -
sobre la superficie a elgborar.

28, NMaquina para la elaboracidn de granito, mar-
mol y similares, segin la reivindieacidn 12, caracterizada
por el hecho de que dichas cabezas de elaborgcidn estén —-
montadas sobre respectivos carros alineasdos transversalmente
al bestidor y rigidamente enlazados entre s a distancig =
variablemente regulable, estando adaptados tales carros para
desplazarse transverselmente al bastidor entre dos posicio-
nes extremas a distancis variable en funcidn de la distancig
entre dichos carros.

3¢.- Maquina para la elsboracidn de granito, mar-
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mol y similares, segun la reivindicacidn 28, caracterizada
por el hecho de que los citados carros estan unidos por —-
vastagos fileteados, cuya rotacidn provoca la variacidn de
la distancia entre los carros, yendo acompaiiada automatice—
mente la rotacidn de los citados vastagos por un desplaza-
miento de fin de recorrido que determine el recorrido trans—
versal del conjunto de dichos carrose

48,- Néquina pera la elaboracidn de granito, mér-
mol y similares, segin las reivindicaciones 28y 32, carac-
terizade por el heocho de que cada cabeza de elsboracidn -
esta enlazade a un arbol motor sostenido por el respectivo
carro de sustentacion, mediante un manguito telescopico -
accionable de manera que permita su desplazamiento axial
para lg aproximacién rapide a la superficie a elaborar, es-
tando asociados ademas g cada cabeza dos martinetes hidrau-
licos en parslelo, acciongbles de manera que permita su ado=-
samiento lento & la superficie a elgborar, hasta su apoyo
con presion uniforme sSobre dicha superficie.

58 ,~ "MAQUINA PARA LA ELABORACION DE GRANITO,
MARMOL ¥ SIMILARES".

Segun qu;da sustanciglmente descrito en lg pre=-

oe//oa



sente Memoria, que consta de once hojas escritas a méqui-
-ng por una Sola cara y acompafiada de dibujos.

Medrid, @5 AGO, 1969

D. Iuciano BERNASCONI

PP.
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