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de una Patente de Invencidn a nombre de:
ACLA-WERKE AKTIENGESELLSCHATF, de naciong
liéad alemaﬁa, domiciliada en 5 Koln-
Mllheim, Frankfurter Str. 152-178 (ALEMA
NIA); por: "SISTEMA DE APDYO PARA ZAPA -
TAS DE GUIA DE ASCENSORES O ELEVADORES Y

SIMILARES".

El invento se refiere a un apoyo para zapatas
de guia de ascensores, o elevadores y simglares, en que
la zapata de guia estd provista, por una parte, con un
suplemento de guia para deslizar sobre un carril, y por
otra parte, con un drgano de apoyo para fijar en una pax
te de ascensor susceptible de moverse en vaivén o elemepn
to similar.

En el caso de zapatas de gufa del tipo citado
es conocido, por una parte, fijarlas rigidamente con la
parte del ascensor, por ejemplo una plataforma, una cabi-~
na o elemento similar. Dicha fijacidn rigida exige un =

ajuste o centrado exacto del carril de deslizamientc cop
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sigo mismo y también con relacidn a la zapata de guia,prp
vista caon el suplemento, de la parte de ascensor mdvil.
Esto hace preciso un montaje muy cuidadoso y costoso.Con
el fin de poder admitir ciertas tolerancias, es conocido
por otra parte, disponer la zapata de guia en la parte del
ascensor de tal manera que exista una posibilidad de movi
miento o movilidad de la zapata de guia con relacifn a la
parte del ascensor. Con.el ¥in de hacer posible dicha mo=
vilidad, estéd incorporeda en el apoyo una articulacidn eg

=3

férica. Dichas articulaciones, asi como’también otros apg
Jos que hacen posible un movimiento de rotaclon, tales cg
mo piezas apoyadas en munones, permiten en efecto una mo=-
vilidad de la zapata de gufa con relacién a la parte del

ascensor, pero la mayor parte de las veces de tal manera

que la zapata de guia posee un grada de libertad de movi-
miento demasiadoc grande. Una holgu;a elevada lleva apare-
jado el peligro de la aparicidn de un desgaéte acrecenta~
do. Esto Ehfluye desventajosamente sobre la guia tranqui-
la y silenciosa necesaria de la parte del ascensor sobre

los carriles de guia. Las jhntas articuladas actuales son
ademids relativamente caraé y costosas. También se han em-

pleado ya articulaciones esféricas~en las que el mufidn eg

férico puede ser mantenido comprimido en un material elég

b PR
BN

tico, por ejemplo caucho. Aparte de que en estas construc
ciones la bola o esfera se puede desprender mas o menos del
apoyo al aparecer grandes resistencias, dicha articulacidn
esférica no tiene ninguna mpacidad de retrocesa, medﬁante

la cual 21 anoyo pueda volver de nueveo automdticamente a
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la posicidn normal, La disposicién de resortes haria po-

sible ésto, en efecto, pero conduce a un modo de construg
cidn muy caro.

La finalidad del invento es proporcionar un apg

.
yo para zapatas de guia mévil con relacidén a la parte del
ascensor, el cual es de constitucidn y de funcieonamiento
sencillos, y proporciona directamente una fuerza de retrg
ceso. Ei invento se caracteriza porque el drgano de apoyo
estd unido con una pieza adicional de forma asimétrica en
una-envolvente a base de material eldstico, que estd ro-
deada por una caja del apoyo.

De esta manera se obtiene un apoyo para zapatas
de guia, en el cual resulta una reunidn de ventajas. E1 -
apoyo de acuerdoc con el ipvento es susceptible de moverse
en todas las diredciones, siendo activa en cualquier direg
cidn una fuerza de retroceso que devuelve al apoyo nueva-
mente a la posicidn normal. La posibilidqd de separacidn
de las piezas mdviles entre si, es relativamente grande,
lo cual se logra por una gran capacidad de deformacién de

~

la envolvente a base -de material eléstico. La forma ésimg
trica del drganc de apoyo, en el caso de que este se sepa
re de su posicidn hurmal, produce la fuerza de retrocesn

por-la deformacién por un solo lade de la envolvente elas-

tica. Al mismo tiempo, no aparece ningln contacto entre -

partes metdlicas. Con ello se impide la aparicidn de un -

"desgaste. Tampoco pueden aparecer perturbaciones por co-

rrosién o fendémenos similares. Ademds, el apoyo de acuer-

"do con el invento ofrece una buena amortiguacidn de los -
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golpes e iépactos. Igualmente, gracias a la constitucidn
del apoyo se presenta una amortiguacidn adecuada de los
ruidos., El apayo, adémés, no necesita cuidados de conse;
vacidn. También, el spoyo mbvil de acuerdo con el invento
esté realizado de tal manera que, a eleccidén, se puede
utilizar un Srgano de apoyo rigido o mdvil para la cone-
xidn de la zapata del guia con la parte del ascensor,

De modo ventajoso, el drgano de apaoyo es una pig

. za angular con una pieza adicional tubular en la forma de

un casquete. La caja también esté configurada en forma de

casquete o caperuza y rodea la pieza adicional en forma de
casquete con interposicifn de la envolvente de material -
elistico. Preferiblemente, también la envolvente eldstica

tiene una configuracidn a modo de casquete.

La caja extern; del apoyo puede consistir en una
cubierta superior v en una cubieritd inferior, pudiendo ser
fijada cada parte de cubierta seﬁaradamente sobré la zapa~
ta del guia., La envolvente sléstica consiste ventajosamen=

te en un material sintético celular con celdas predominan= .

v

temente cerradas, preferiblemente .a base de Vulkollan cely
lar{marca comercial registrada).

El invento es explicado a continuacidn con ayuda
de un ejemplo de realizacidn rgpresentado en los dibujos.r

La Figura 1 muestra una forma de realizacidn del
apoyo mévil para una zapata de guia de ascensores de acuel
do con el invento, en seccidn longitudinal.'

Las Figuras 2 y 3 representan, por una parte, ﬁna

victa delantera y, per obpe parte, uno osecidn por la lines
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ITI-III del apoye de la Figura l.

Las Figuras 4 y 5 son una seccifn transversal por
la linea IV-V de las Figuras 2 y 3, habiendo sido suprimida
en la Figura.4 la envolvente interpussta a base de material
eldstica,

Para conectar la zapata de gufa 1, que puede mos-
ﬁrér en la ranura 2 un suplemento para deslizar sobrs el -
carril ae guia 'de ascensores y similares, con una parte de
ascensor no representada, sirve sl apoyo mévil 3. En este
estd previsto‘un érgano de apoyo ‘4, que muestra un vastago
5 con o;i%icius longitudinales 6 para ser fijado a una par-
te de ascensor. Este organo de apoyo 4 estd provisto en el‘
ofro extremo con Qna pieza adicional tubular 7 que, con el
6rgano de apoyo 4, tiene la forma de un casquete o caperu-
za. La pieza adicional tubular 7, el o6rgano de apoyo 4 y el
vastago 5, ~ vistos en seccidn- constituyen una pieza angu-
lar. En calidad de caja para el drgano de. apoyo 4, 7, sir-
ven dos partes de caja independientes. Una de las partes
de la caja es un ecasquete B con las bridas 9 para ser fija
do en la zapata de guia 1. Este casquete muestra una parte
periférica cilindrica Ba, que se extiende solo sobre la
mitad superior, tal como se puede observar en la figura 3.
La otra parte de la caja consiste en la semicubiexta 10,
con la que estan unidos los l8bulos de fijacidn 11,

EL espacio entre la parte de cubisrta en forma de
casquete 8, Ba y la parte de cubierte inferior 10 estd re-
lleno por un material 12 configurado a modo de casquete.

Se trata aqui de un naterial eldstico de estructura en lo
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posible celular, que comunica en el caso de la deformaciﬁn
una gran fuerza de retrocesn. Por estar configurado asimé-
tricamente el O6rgano de apoyo 4, 7,-visto en sentido tridi’
mensional-, un movimiento de la pieza angular 4, o de las
partes de caja exteriores 8, Bary 10 con relzcidn a la pig
za angular 4, provoca una deformacién localmente diferen-
te del waterial intermedio eldstica 12, especialmente en el
caso de configuracidn de la pieza adicional de la pieza an-
gular 4 en forma de un casquete 7. La parte cilindrica ﬁelv
casquete ofrece una guia segura entre la pieza angular 4 y
la zapata de guia 1 en el caso de que esté rodeada de modo
satisfactorio por la envolvente eléstica 12 dentroc de las
partes de caja B, 8a y 10. Una oscilacién de la zapata de
gula en cualquier direccidén d& lugar a una compresidn local
en la snvolvents elésticé 12 con relacidn a las otras super
ficies de apoyo entre la pieza angular y la envelvente 1l2.
Esto provoca una fuerza de ratroc;so alli donde la envolvepn
te eldstica ha sido comprimida con relacidn a la posicidn
normal. Es posible una movilidad en todos los sentidos. La
fuerza de retroceso que aparece de la envolvente eldstica
depende de la profundidad de la correspondiente compresion
del Grgano de apoyo en la envolvente & de la resistencia a
la deformacifn del material elégtico. Entre la parte de ca
Jja externa 8 y la parte de cubierta inferior 10 se encuen:
tra en el caso de salir la pieza angular 4 de la caja,ﬁn
espacio de holgura 13 relativamente grande, mediante el -
cual se hace posible un movimiento de inclinacidn de la za

pata de gufa L con relacidn a la pieza angulax 4, también
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con aparicidn.de una fuerza de retroceso en la envolvente
elastica.

Las partes de la caja y la pieza angular consis-
ten ventajosamente en acero. La forma de casquete 7, tal -
como se ha representado, puede mostrar configuracidn cilip
drica. También se puede dar a la forma de casquete una seg
cidn transversal ppligonal. Ademas,es posible configurar la
'piezaiadicional’T con difersnte longitud en las tres dimen-
siones de otra manera, con el fin de dar lugar a una fuerza
de retroceso correspﬁndienﬁe en el caso de un movimiento rg
lativo qnt?e la envolvente elastica 12 y la pieza angular 4.
El montaje del apoyo es sencillo. Una pieza angular rigida
existente, fijada é la pieza de guia l, puede ser reemplaza

da con facilidad por el apoyo eldstico o descrita.

N O T A

Se reivindica como nueveo y de propia invencidn,

1.~ Sistema de apoyo para zapatas de guia de as-
censores o elevadores y similares, caracterizado porque el
drgano de apoyo esta unido con una pieza adicional de con-
figuracidn asimétrica ~visto desde el punto de vista tridji
mensional- en una envolvente a base de material eldstico,
que estd rodeada por una caja del apoyo.

2.~ Sistema segln la reivindicacidén 1, caracteriza
do porque el organo de apoyo es una pieza angular con pieza
adicional tubular con la configuracidn de un casquete, y la
caja en forma de casquete rodea a la pieza adicional con -

forma de casquete con interposicifn de la envolvente eldstica.
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3.~ Sistema segln las reivindicaciones anterio-
res, caracterizado porque la envolvente a base de material
elistico estd configurada a modo de casquete.

4,~ Sistema segln las reivindicaciones anterio-
res, caracterizado porgus la caja muestra una cubierta sy
perior y una cubierta infexrior, y cada parte de cubierta -
pueds ser fijada separadamente a la zapata de guia, mediapn
te bridas de fijacidn. . |

5.~ Sistema segln las reivindicaciones anterio-
res, caracterizado porque el material eldstico de la envol
vente consiste en material sint@tico de estructura celular,
especialmente Vulkollan celular (marca comercial registra-
da), |

6.~ "SISTEMA DE APOYO PARA ZAPATAS DE GUIA DE AS
CENSORES 0O ELEVADORES Y SiMILARES“.

Tal como se describe y reivindica en la'presente
Memoria Descriptiva, que consta de ocho hojas Bscriﬁas a

maquina por una sola cara y de sus correspondientes dibujos.

Madrid, 17 de Jyflio de 1.969

CARLOS FEpy
PP,
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