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El presente invento se refiere & dispogitives de
cruz de malte que proporcionan, como se sabe, un movimien~
to de rotacidén intermitente, 0 paso a paso, y con més pre-
clsién concierns a wn dispogitivo de tal especie de blogueo .

5. instantdneo, con alto grado o indice de posicién, del 6rgano
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intermitente mediante partes de bloqueo (centradores) milti-
. ples.

Los dispositivos de cruz de malta que general un
| movimiento de rotacidn intermitente 6 paso & paso, general-
5. mente de un 4rbhol en torno a su eje, constan generalmente,
| como es sabido, de un érgano nornalmente rotante con movi-
miento continuo uniforme en torno al propio eje y dotado en
posicién excéntrica de uno o més elementos, constituidos
' normalmente por un correspoﬁdiente rodillo libre, cada uno
10, de los cuales estd destinado a encastrarse sucesivamente en
wa de las veriss entalladuras radisles, llamadas comunmen~
te vanos, presentadas por un segundo érgeno, por lo cual se
denomina cruz de melta, que de esta manera se mueve con mo-
vimiento 8e rotacién intermitente o paso a paso en torno al
15. propio eje.

Por razones de claridad y brevedad, dichos drga-
nos, ésto es, el 6rgano con rodillo libre excéntrico y el
érgeno con venos radiales o cruz de malta, en la descrip-
cidn que sigue serdn llamados respectivamente érgano o rue-~

20. da de comando y érgeno o rueda comendada, mientras el rodi-
1llo libre excéntrico de la rueda de comando serd llamado r0
@illo de accionamiento de la rueda comandada y tel vez sim-
plemente rodillo de accionamiento.
| Para conseguir un arranque del estado de reposo y

25. controlar todo el curso anguler &e cada una Ge las intermi-
tencias de la rueda comendada con movimiento gradual, el ro
dillo de accionamiento estd asociado a la correspondiente
rueda de comando de manera que en el instante en que emboca
el correspondiente vano de la rueda comandeda dicha, su cen

30. » tro de rotacién se encuentra sustancialmente en el punto de
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interseccién entre las circunferencias ¢-C1, descfitas, du-
rante el movimiento de rotecién de las mismas, del mismo
centro de rotecidén del dicho rodillo de accionamiento y las
extremidades terminales de la rueda comandada, 6 cruz de mal-
ta, y en ei cual se cortan, formando un £ngulo de 90 grados, -
lag radiales R-R', que pasan de las ruedas e comando y co-
nmendada por el centro del mismo rodillo de accionamiento y
respectivamente en medio del vano de la rueda comandada que
estd para ser embocado por tal rodillo de accionamiento, co
mo puede observarge en los correspondientesN?squemaé‘preseg
tados por’'via de ejemplo en las figuras 1 y 2 de los dise~
fiog alegados que se refieren a una rueda de comando, l-la,
con uno y respectivamente dos rodillos de accionamiento,
2,28,2a', y una correspbndiente rveda comandada, 3-3a, &
ocho vanos radiales, 4-4a. _

Ia rueda de comando, l-la, estd ademds provista
de wno o mds relieves, 5,5a-5a', de superficie cilindrica
concéntrica a ella (centradores) y de seccidén ¢ amplitud an-
gular de modo que permita el movimiento de rotacién de la
rueda comandada, 6 crusz, 3-3&, cuando el rodillo de acciong
miento, 2,2a-~2a', se encastra en uno de sus vanos, 4-4a, ¥y
lo impida cuando dicho rodillo de accionamiento, 2,2a,2a',
Be libera de ia'cruz, 3=3a, y continua su movimiento de ro=~
tacién pera encestrarse en el vano sucesivo, 4-4a, mediante
ol contacto de rozemiento de dicha superficie cilindrica
del 6 de los antedichos relieves, 5,58-5a', con una de las
superficies céncavas emparejadas, 6-6a, practicadas en la
periferias de la cruz, 3-3a, entre uno y otro vano, 4-4a, dé
la misma cruz.

Ia amplitud angular de la superficie cilindrica



(centrador) del 6 de los antedichos relieves, S;Sa-Sa‘, que
cdnsiente el movimiento de rotacién de la rueda comandada,
3-3a, cuando el rodillo de accionamiento, 2,2a-2a', se en-
castra en uno de sus vanos, 4-4a, es tal que en el instante
5. en que dicho rodillo de accionamiento, 2,2a-2a', abandona
el corfespondiente vano ocupedo, dicha superficie cilindri-
ca viene a encontrarse.en contacto de frotamiento con la co
rrespondiente superficie emparejada, 6-6a, de la rueda co-
mendede, 3~3a, por un trecho de penetracidn, en el sentido
10, de la rotacidén, (véase figurs 3), que llega aproximadamente
en corregpondencia de la ?ecta 7 que pasa por los centros
de rotacidén de las dos ruwedas, de comendo, l-la, y la coman
dada, 3-3a.
De esta manera, véase la citads figura 3, es evi-
15, dente que en aquel instante, la rueda comandadé, 3=38, que~
da completémente libre, por lo cual qusda sometida al llama-
do latigazo ¢ contragolpe, dado que la parte de superficie
cilindricae (centrador) del correspondiente relieve, 5,5a-5a',
que entra en contacto de frotamiento con su correspondiente
20. superficie emparejada, 6~6a, de la misma rueda comandada,

' 3-3a, no puede todavia ofrecer ning¥n apoyo de reaccibn a
la consiguiente contrarotacidn de la rueda comandada, subsi
guiente al cese de la accidén de arrastre en rotacién, no ha
biendo hastae aqul dicha superficie cilindrica gobrepasado

- 25, le antedicha recta 7.

Como consecuencia de todo lo dicho, 6 sea 2 causa
gobre todo del llamsdo latigazo, debido, como se¢ sabe,al
subseguirse de golpes y contragolpes de la rueda comandada,
¥y particwlarmente, y & la medida proporcional & la relativa

30. : ley de movimiento, cuando al eJe de dicha rueda comandada se
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asocian 6fganos a arrastraf en ei movimiento de rotacidén in-
termitente de dimensiones y peso considerable, como en ¢l
caso de las méquinas automdtices y semiautomdticas, por ejem
plo de las mdquinaes utensibles en general y de las méquinas
sutomdticas confeccionedoras, condicionadoras, empaquetado-
ras, e@papeladoras, gobreempapeladoras y semejantes de va-
rios productos, estos es, alimenticios, duleciarios, farme-
céuticos, quimicos, cosméticos, de tabaco, etec., se determi-
ne aquél fendmeno vibratorio, ¢ de resonancia, definido y.cg
nocido en el campo especifico con la denominacidén dq méquipa
de trebejo 6 méquina que camina, que es la causae principal
del notable desgaste de los 6rganos interesados y la consi-
guiente frecuente sustitucién de los mismos, con el relativo
alto costo del uso de la mdquina y de la limitada velocldad

operativa, que convierten la médquina misma en poco flexible

. ¥ por tanto, bajo este mismo aspecto, antiecondémica.

Para resolver los anteriores inconvenientes, se
han pensado numerosas soluciones, de construccién méds o me-
nos compleje, todas ellas basadas en el principio funcional
de confiar él descargo de las fuerzas de resceién, consi-
gulentes a la sucesidén de golpes y contragolpes del latiga-
z0 soportado por la rueda comendeda al término de su curso
angular de cada una de las intermitencies, sobre una limitg
disima superficie, que normelmente se concretiza, en la pric
tica, en una generatris de un rodillo, como puede verse en
los ejemplos més significativos representados en las figuras
4 y5, 7-8, 9, de los disefios alegados, 6 también de cons-
truceidén y funcionamiento mucho més complejos y costosos, co
mo puede observerse en la figura 6, de los mismos disefios

alegadoy,
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‘Efectivamente, en la realizacidn segin el ejemplo
ﬁostrado en la citads figura 4, se puede notar gue 8 la rue-
de comandeda 3b, enire cada pareja de sucesivos vanos radia-
les 4D, va'asociado, en posicidn equidistante, un rodillo an
xiliar 8, mientras le rueda de comando 1b, dotade de rodillo
de accionamiento 2b de dicha rueda comandada 3b, tiene una
forma tal que en la cara que mira a la antedicha rueda coman
dada 3b, presenta un surco circular 9 de radio medlo iguwal a
la distancia diametral entre los centros de rotacidén de dos
rodillos suxilisres § diametralmente contrapuestos asociados
a la mismg rueda comandada 3b. ~ l

De esta menera, en el instante en que el rodillo

.de accionamiento 2b abandona el correspondiente vano 4b em-

bocado precedentemente por el movimiento de intermitencia de

la rueda comandade 3b, el surco circular 9 de la rueda de co

~ mando 1b emboca un rodillo auxiliar 8 de la rueda comandada
" 3b, por lo cual las fuerzas consigulentes & la sucesién de

golpes y contragolpes del latigazo que se deriva del cese de

la accién de arrastre de la rueda comandada 3b mediente el
rodilloc de accionamiento 2b, se descargan sobre una genera-
triz de dicho rodillo suxiliar 8 excluyendo los inconvenieg
tes arriba indicedos. Ofro incoveniente que se deriva de sg
mejante estructurs consiste en su autolinmitacidén de empleo
debids al hecho, fdcilmente imaginable, de que la rueda co-
mandade 3b deba necesariamente ser agociada en cabeza al, ¢
a una de las extremidades & salto del, correspondiente eje.
Una alternativa a la realigzacidn segin la figura

4, ingeniada pare resolver el citado inconveniente de la auv-
tolimitacidén de empleo, se muesira en el ejemple representa-

do.en la figura 5. Segin este alternativa, los rodillos suxi
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por drganos auxiliares 8a asociados e la rueda comandada 3¢ &

le extremidad terminal de los vanos radisles 4c, mientras el
surco circular 9a de la ruede de comando.1c, e2s de radio mddio
igual a la distancie radial existente entre el eje de rota-
cibn dé dicha rueda de comando 1c ¥y el centro de rotacién de
su asociado rodillo libre de accionamiento 2¢ de la antedicha
rueda comandada 3c. | .

Los antedichos 6rganos auxiliares 8a pueden ser
sustituldos por rodillos libres, y en tal caso, prescindien-
do de la dificultad de naturaleza pré4ctica-gjecutiva para la
actuacién de una semejante estructura, gueda todavia el la-
mentado inconveniente relativo al descargo de las fuerzas de
reaccién; 6 también, como en el caso representado en la figu .
ra, pueden ser constituldos por orejas de superficies argues
das de modo que puedan ser embocadas por el surco Sa y ame-
chambrar el perfil durante el movimiento en el reciproco com
promiso. Aln en este Wltimo caso, resulta bastante evidente
que continda el citado inconveniente relativo al descargo de
lag fuerzas de reaccién, y se afinde ademés un ulterior incon
veniente, debido al sucesivo contacto rozante entre las su~ -
perficies de las orejas y las de las paredes laterales del
antedicho surco 9a.

En el ejemplo mostrado en las figuras 7 y 8 del
dispositivo segin otro tentativo de solucién del problema
arriba indicado, sobre la dismetral perpendiculer al radio a
1o largo del cval estéd asociaéo el rodillo de accionamiento
24 de la rueda de comando 14 y a une respective distancia .
del centro de rotacidén de dicha rueda de comando 1d igusl a

la: distancia del nmismo centro de rotacién de dicho rodillo
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de accionamiento 2d, estén previstos los fodillos libres
auxiliares 8b de didumetro mayor que el correspoundiente al an-
tedicho rodillo de accionamiento 24, pero de menor altura a
fin que puedan ser embocados a la extremidad terminal de los
vanos 44 de la rueda comandsda 34, entre los bordes realza-
dos & io_largo de sus supeffioies cénecavas emparejadas 6b,
hacia la antedicha rueda de comando 14, y puedan pasar por
debajo de la misma rueda comandade 3d.

En la figura T, que muestra el momento en que el
rodillo de accionamiento 24 estd pera embocar un vano 44 por
el movimiento de la correspondiente intermifencias de la rue-
da comandada 34, y en la figura 8 que muestra el momento en
que tal rodillo de accionamiento 24 estd para abandonar di-
cho vano 44 el término del movimiento de la relativa intermi -
tencia, se observa fdcilmente el verificarse del inconvenien
te anteriormente indicado del descargo de las fuerzas de
reaccidén sobre une generatriz del rodillo auxilisr 8b y céwmo
se requiere en la prdctica un elevado grado de precisién en
la elaboracidn y montaje de las piezas por estar confiado el
blogueo de la rueds comandada 3d a2l encastro de una de sus
extremidades terminales entre el citado rodille auxilar 8b
¥y le superficie ciliﬁdrica del relieve 5b de la rueda de co-
mendo 1b (véase figura 8).

En una wlterior tentativa de resolver el problema
en cuestién, mostrado con el esquema del dispositivo segin
ls figura 9, se ha pensado aumentar el didmetro de la rueds
comandada 3e, ¢ la circunferencia descrita por su extremidad
terminal Gurante su rotacidn, respecto al didmetro tradicio-
nelmente adoptado y definido anteriormente hacliendo referen-

cia & la figura 1, y practicar a las exiremidedes asi resul-



5.

10,

15.

20.

25.

30.

.

41 JULE

?antes wn "acentuado invito" 10 por parte de las suﬁerficies
del correspondiente vano 4¢ paras poder consertir al rodillo
de acclonamiento 2¢ de la rueda de comando Ic embocar.y aban
donar el vano con anticipacién y respectivamente con retardo,
¥y consentir a la superficie cilindrica del relieve 5¢, que
000peré con la superficie édncava emparejada 6c, sobrepasar
la recta 7 que pasa por los centros de rotacidén de la rueda
de comendo 1c¢ y de la rueda comandada 3c.

De la descripcion hecha anteriormente con referen-
cla a la figura 1 con relacidén a la construccidn de estos
dispositivos a cruz de malta, de la experiervia que se deri-
ve de la comstruccidén y funcionamiento prdctico de los mis-
mos, asl como de la observacién del esquema ilustrativo mog-
trado en la figura 9, resulta que el aumento del Aidmetro de
la ruvede comandada 3¢ no puede superar ciertos limites por
lo cuval, como consecuencia, también le penetracién del relie
ve 5¢ de 1la rueda de comando 1¢ mds alld de la recta 7 resul
ta otro tanto limiteda y tel, dado ei sentido de su penetra-
cién, (véase figura 9), que no evita movimientos relativos
entre su superficie cilindrica y la correspondiente superfi-
cie céncava pareja 6¢ de la rueda comandada 3¢ a consecuencis
de los golpes y contragolpes derivados del latigazo causado
por la selida del rodillo de accionamiento del correspondien
te vano,

La solucién propueste con el esquema de dlspositi-
vo éegﬁn la figura 6 gue, como se ha dicho anteriormente, '
conste de wna estructura muy compleja y coatosa, preve, por
el contario, que sobre el drbol de la rueda comandada 3f se
asocie, unido en la rotacidén con él, un érgano volante 11 do

tado en su periferia de un nimero de tacos 6 nichos 12 igual
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gl némero de vanos 4f presentados por dicha rueds comandada
3f. Ia rueda de comando 1f, dotada de rodillo de acclona-
miento 2f y de relieve 54 de superficis eilindrica destina-
dos a cooperar, en la forma usual, con los vanos 4f y respeg
tivamente con las superficies cdéncaves parejas 6d de la rue-.
de, coméndada 3f, lleva sobre su drbol 13, en forma libre,
une leva 14 a dos brazos 14a y 14b, de los cuales el 14a Toxr
nado en su extremidad libre a forma de narizilla 14c desting
do a meterse, bajo la accidén de la mola antagonista 15, en
uno de los tacos o nichos 12 del volante 11 cuwando el rodi-
1lo de accionamiento 2L abandona el vano 4f"blocand6 asi la
rueda comandeda 3f &l final del movimiento de cada intermi-
tencie, y el brazo 14b provisto de rodillo "seguicama" 16
que coopera con la "cama" de sincronizacién 17 para hacer og

cilar la leva 14, contra la accidén de dicha mola antagonigsta

15, extrayendo la naricilla 14c¢ del relativo taco o nicho 12

cuando dicho rodillo de accionamiento 2; estd para embocar
el vano 4f sucesivo por el movimiento de la sucesiva intermi
tencia de la rueda comandada 3f. |

El presente invento, por el contrario, se propone
ofrecer un dispositivo a cruz de malta que esté en condicio-
nes Ge eliminer completamente todos los inconvenientes ante-
riormente indicados mediante una estructura basada principal
mente sobre el esquema funcional de los dispositivoé a ecruz
de malta tradicionales, pero capaz de conseguir el blogueo
instantdneo con alto grado ¢ Indice de posicidn de la rueda
comandada y de poder asl consegzuir una velocidad de rotacién
més elevada.,

Otra finalidad del presente invento consigte ademds

en-la posibilidad de conseguir la finalidad precedente de una
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manera précticamente féeil, de segura ef;cacia ae empleo, de
eficiente y durable funcionamiento, y atn y sobre todo con
un costo de actuacidn muy econémico en comparacidn con las
prestaciones que ofrece y los resultados que'alcanza.

Sustancialmente, un dispositivo a cruz de malta
del tipo tradicional, estos es, wn dispositivo a cruz de mal
$a que comporta una rueda de comando a movimiento principal-
mente uniforme y una rueda comandada, 6 cruz de malta, con
vanos radiales movida con movimiento intermitente por medio
de uno ¢ mas rodillos de accionamiento asociados a dichs
rueda de comando, viene adaptado para conseguir la f;nalidad
indicada, resolviendo el problema verificado en la prictica
aplicadidn de estos dispositivos conocidos con la verificacidn
de los inconvenientes anteriormente indicados, actuando de

modo que en el instante en que el rodillo de accionamiento

agociado g la rueda de comendo abandona el correspondiente

vano radiasl de la rueda comandada por el movimiento de la
relativa intermitencia, en combinacién con dicha rueda coman
dada, y preferiblemente con una de sus sﬁperficies céneavas
periféricas emparejadas con la superficie oilindrica del re-
lieve (centrador) asociado a la rueda de comando, se encuen-
tre una amplis superficie emparejada (centrador) auxiliar
adecuada para blocar instanténeamente todo intento de contrsg
rotacién de dicha rueda comandada derivado del latiéazo con-
siguiente al cese de la accidén de arrastre en el movimiento
de lg intermitencia, impidiendo asl el subseguirse de los
golpes y contragolpes y descargando, con las eventuales ima-
ginables notables ventajas, las fuerzas de la correspondien-
te reaccidén sobre una amplia superficie de contraste.

Para conseguir actuar practicamente el antedicho
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bquueo ingtantdneo de la rueda comahdada, 1; Requirente he
partido del principio anteriormente mencionsdo que prevé el
aumento del didmetro de la rueda comandada, es decir el au-
mento de la circunferencia descrite durante la rotacién de
sus extremidades terminales, tal que consiente al rodillo
de accionamiento, eprovechando los normales juegos existen-

tes, embocar y sbandonar el correspondiente vano radial de

‘empefio de diche rueda cohandada, con anticipacidén y respec-

tivamente con retardo, y actuando en meners tal que haga

que la antedicha superficie cilindrice auxilier sea lleveda

a relacidn operativa de contraste con una de-las superficies
cénecavas emparejedas de la ruedé comandada, con anticipacidn
regpecto a le acceidén de contreste de la normal superficie ci

lindrica que coopers con la relative superficie céneceva pare .

‘Ja de la rueda comandada que, como se ha visto mds arriba,

es Iinsuficiente para contraster el movimiento de contrarro-
tecidén, es decir de eliminar el latigazo de dicha rueda co-
mandada, en el momento en que el rodillo de accionamiento
abandona el correspondiente vano.

Un dispositivo a cruz de melte realizado de esta
manera, esto es un dispositivo a cruz de melia que comprende
egencialmente una rueda de comando a movimiento de rotacidn
uniforme y une rueda comandada, 6 cruz de malta, a vanos ra
diales movida con movimiento de rotacidn intermitente por

wo, 6 sucesivamente, por cada uno de wa pluralided de ro-

"@illos de accionamiento asociados sngularmente distanciados

en posicidn excéntrica a dicha rueda de comando, estando pre
visto, en combinacidén con dicha rueda de comando, uno 6 més
relieves e superficie cillndrica concéntrica a ella {centra-

dor) y destinada a cooperer con una de las superficies cénea
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vas emparejadas & ella presentadas en la periferia, entre
uno y otro vano, por la cruz, y estendo, dicho & dichos xrodi
llos de accionamiento, asociados a la rueda de comando de ma
nera que emboguen el correspondiente vano radisl de la cru=z
en correspondencia del punto de inbterseceidn entre las tra-
yectorias dezeritas por ei respectivo recorrido circunferen-
cial y el de las extremidades termingles de dicha cruz, ¥ en
el cual la correspondiente radial forma, con la radial media
na de Qdicho vano de emboco, un dngulo menor de 90 grados, se
caracteriza por tanto segin la presente invencidén por el he-
cho de comprender un Organo mévil o al menos una superficle
cilindrica suxiliar emparejable (centrador) con las superfi-
cies eéncavas periféricas de la cruz ¢ rueda comandada, sien
do movido este 6rgano en sincronismo con el movimiento de la -
rueda de comando para llevar dicha superficie cilindrica au-
xiliar a cooperar con una correspondiente superficie edncava
empare jada de dicha rueda comandada de modo que la bloque en
la pooicidén alecenzade al momento en gque el rodillo de accio~
namiento asoeiado a dicha ruede de comendo abandona su co-
rrespondiente vano radial.

Ulteriores caracteristicas y ventajas resultardn
alin més evidentes con la descripcién detallada que sigue de
algunas formas preferidas, pero no exclusivas, de realiza-
cidn précfica del dispositivo a cruz de malta segun la inven
cibén, ilustradaes a titulo de puro ejemplo, y no exaustivo,
en los adjuntos disefios, en los cuales:

las figuras 1 - 9, muestran, como se ha dicho antg
riormente, ejemplos de construccidn del dispositivo g cruz
de malta tradiccional ¥ de glgunas soluciones conocidas enca

minadaes a impedir el latigazo de la cruz de malta 6 rueda co
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Las figuras 10 - 19, muestran otras tantas formas
de realizacién por via de ejemplo del dispositivo de cruz de
melte e bloqueo instantdneo de la rueda comanéada segtn la
invencién.

Por tento, con referencia a tales figuras 10 - 19,
en las que drganos iguales 6 equivalenies estén marcados con
nimeros de referencis iguales, pero con un elemento indice
distintivo paras los diferentes ejemplos representados, por
la realizeeidn indicade en las figuras 10 y 11, que muestren
un dispositivo de cruz de malta con rueds comendada a cuetro
vanos radiales, puede observarse que la rueda de comando es-
t4 indicada con 1g, ¥ el rodillo de accionamiento asi como
el rodillo de accionamientio y el relieve & superficie cilin-
drice asceiasdos a ella estén indicados con 22 y 5e respecti-
vamente, mientras la ruveds comandede estd indlicada con 38 y -
sus vanos radleles y les relativas superficies cdncavas parg
Jas con 4g ¥ ée respectivamente.

Por consiguiente, el blogneo instantdneo, segtn la
invencidén, de la rueda comandada de un asi reslizado disposi
tivo trediccional al momento en que el rodillo de acciona-
niento 2g abandona el vano 4g por el movimiento de la correg
pondiente intermitencia de dicha rueda comandads 3g (véase
figura 11), sobre el sje de la rueda de comando 1g estd en~
samblada una rueda dentada 19, A esta ruede dentada 19 vd
asociade uwna superficie cilindrica auxillar 20 concéntrica a
ella y emparejade respecto a las superficies cdéncavas perifé
ricas 6e de la rueds comandada 3g.

Ia amplitud anguler de este superficie cilindrica

auxiliar 20, y su coordinamiento de sincronismo con la rueda
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de comando 1lg, y por consiguiente con la rueda céméndada 3g,
son tales que al momento en que el rodillo de accionamiento
2g emboca el vano radisl 4g de la rueda comandade 3g, ésta
no empefia ninguna superficie céncsva pareja 6e de la rueda
comandeda 3g permitiendo asi @ ésta Wltima su movimiento de
rotacién 6 intermitencia que la viene, transmitido por di-
cho rodillo de accionamiento 2g (véase figura 10), mientras
que en el momento en que tal rodillo de accionamiento 2g '
ebandona dicho veno 4g, ha empefiado ya una superficie cénea
va pareja correspondiente 6e por cierto trayecto (véase fi-
gura 11), en sentido de contrastar la contrarrotacién de la
rucde comandade 3g, ofreciendo une amplia superficie de con
traste a la accidn del latigazo, con notable disminucién de
los cargos de reaccidn por unidad de éuperficie.

la realizacidén mostrada en las figuras 12 y 13,
se refieren & un dispogitivo de cruz de malta realizado se--
gun la invencién por una rueda comandeda a seis vanos ra-
diales. En tal realizacién, la rueda de comando estd indi
cada con lh, y el rodillo de accionamiento y el relieve &
superficie cilindrica estén indicados respectivamente con
2h y 5f. Ia ruede comandada que, como se ha dicho enterior .
mente, es & seis vanos radisles 4h, estd indicada con 3h,
mientras laes respectivas superficies cdncavas parejas estédn
indicadas con 6f.

El engrenage engsamblado sobre el sje de la rueds
de comando 1h ésté por el contrario indicado con 18a mien-
trag el engransge unido siempre a 61 estd indicado con 19a.
Asociado con dicho engranage 19a estd a su vez asociada la
superficie cllindrica auxiliar que estd indiceda con 20a.

En las figures 12 y 13, que muestren el instante
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en que el rodillo de accionamiento 2h ed%océ u; véno radial
4h y respectivamente el instante en que le abandona, se ob-
serva olaramente'la funeidn de la superficie cilindrica au~
xiliar 20a anteriormente descrita.

El dispositivo de cruz Ge malts mostrado en las
figuras 14 y 15, estd previsto por el contrario para une
rueda comandada a ocho vanos radiales, y cada una de les
partes constitutives estd indlicada con los mismos ntmeros
que indican las parites correspondientes do las realizaciones
enteriormente descritas, seguidos no obstante de un indice
conastituldo por la letra alfabética sucesiva a la adoptada
precedentemente.

In las figuras 16-1+ y 18-19 se presentan por el
contrario dog ejemplos del dispositivo en cuestidn con ruedas

comandada a cuatro y seis vanos radiales respectivamente, y

. con la rueda de comendo Gotade de dog, en vez de uno, rodi-

1llos de accionamiento. »

Las partes que constituyen estos dispositivos es-
$én indicadas con los mismos nimeros de referencia uwtiliza-
dos pera indicar las partes constitutivas y dispositivas an-
teriormente descritas con referencia a las figuras 10-11 y
12-13 seguidas no obstante de un elemento indice distintivo
tanto de las mismas partes como de las partes aﬁadi&as.

Asl por ejemplo, para la realizacién segin las fi
guras 16 y 17, la rueda de comendo estd indicada con 1g!,
loa rodillos de acciocnamiento con 2g' y 2g%, los relleves o
superficie cilindrica con 5e' y 5e", la rueda comandada cen
3g', sus vanos radiales con 4g', sus superficies céncavas
perejas con 6e', el engranage ssociado a la rueda de coman~

do'con 18%, el otro engranage con 19' y las superficies Clm
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lindrices auxiliares con 20' y 20%.

. El mismo criterio de contradistihoidn sae ha usado

para indicar las partes del dispositivo segin las figuras

18 y 19, en relacidn con le realizscién gegin las figuraes
5. 12 y 13.

Se ha constatado practicamente que el dispositivo

de cruz de malta a doble centrador segin la invencidn reall
ze. perfectamente todos loé objetivos prefijados.
En particular, ofrece la ventaja de consentir la
10. parada instanténea, con alto grado o Indice de posicidn, de
la ruede comendada en cada uno de sus movimientos o interni
Yencias, descargando las fuerzas de reaccidn sobre une am-
plis superficie de contraste, reduciendo asi notablemente
los cargos por unidad de superficie. OCtra venitaja derivada
15. de la estructurs del dispositivo seglin la invencidén se debe
al hecho de que, graciass e la posibilided conseguida de ofre
cer une amplia superficie de contraste a la contrarroiacidén
de la rueda comandada, es shora posible hacer funcionar ta-
les partes con perfecta lubrificacidn de las mismas, y ésto
20. permite trabajar a velocidad elevada sin comsecuencias noci-
vas que normalmente se dan por insuficiencia de lubrificacién, °
El dispositivo antedicho puede encontrar aplicacidn
en todas aguellas méquinaé que requieren la transformacion
de movimientos de rotacidén uniformes en movimientos intermi-
25. tentes, y en particular en las méquinas automdticas y semi-
autométicas del tipo y para el uso anteriormente mencionados.
El invento asl concebido es naturalmente suscepti-
ble de numerosas modificaciones y variaciones que emtran en
el dubito de la idea inventiva; por lo demds todos los deta~
30, lles son sustituibles con otros elementos técnicamente equi-

velentes,’
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Descrita suficientemente la naturalezs del inven-

to, asl como la menera de reslizarlo en la prdotica, debe
hacerse constar que las disposiciones anteriormente indica-

dag son susceptibles de modificeaciones de detalle en cuanto

o alteren su principio fﬁndamental; también se hace cons-

tar que el invento se refiere & una solicitud de patente pre
sentada en Italia, con fecha 11 de julio de 1968, ntmero
1697 4/68, ecogiéndose por lo tanto, a los beneficios que
conceden los Convenios Internacionales en vigor, siendo lo
que constltuye la esencia del referido inveiito y por 1o qus
se sollieita Patente de Invencién por 20 afiog en Espafia, so-
bre: Perfeccionamientos en la consiruccién de dispositivos
en cruz de malta; ceracterizdndose por lo siguiente:

1.~ Perfeccionamientos en la construccién de dis-
positivos en cruz de malta, del tipo que comprenden, una rug
da de comando con movimiento de rotacidén uniforme y una rue-
da comandada, 6 cruz de malta, de vanos radisles movida con
movimiento de rotacién intermitente por wno, ¢ sucesivamen~
te, por cada uno de una pluralidad de rodillos de acciona-
miento asociados, angularmente distenciados en posicidn ex~ -
céntrica a dicha rueda de comando, estando previsto, en con
binacidén con dicha rueda de comando, uno, ¢ mds relieves de
superficie cilindrica concéntrice a ella (centrador) y des-
tinada a cooperar con una de las superficies céncavas a ella
empar¢jadas presentadas en la periferia de la c¢ruz entre uno
y otro vano, y estando dicho 6 dichos rodillos de ecciona~
miento, asociedos a la rueda de comando de manera que embo~
quen el correspondiente vano rediel de la cruz en correspon-

dencia del punto Qe interseccidn entre las trayectorias Ges-



. les extremidades termineles de dicha cruz, y en que la co-
rrespondiente radiel forma, con la radial mediana de dicho
veno de embocamiento, un énéulo nenor de-gorgrados, caracte

5e rizado porque comprenden un érgeno mévil con al menos una
superficie cilindrica auxiliar'emparejable (céntrador) con
las superficies céncavas periféricas de la cruz 6 rueda co-
mandeda, estando este drgano méuil movido en sineronismo
con el movimiento de la ruede de comando pare llever la di-
10. che superficie eildndrica auxiliar a cooperar con una co-
rrespondiente superficie c§ncava pareja dé diche rueha CO~
manfada dé modo que le blogue en la pogicidén alcanzada al
momento en que el rodillo de accionamiento asociado a dicha
rueda de comando abandona su correspondiente veno radial,
15. 2.~ Perfeccionamientos segiin la reivindicacién 1,
caracterizados porque dicho Organo mévil estd constitulde
‘por una rueda accioneda directamente por la rueda de coman~
do con movimiento de rotacidn contrarrotante, estande la sy
perficle, 6 superficies, cilindrica auxiliar asociada a di-
20, cha rueda contrarrotante de modo gque .venga a empefiarse con
la correspondiente superficle cénecava pareja de la rueda co
mendada con movimiento de penetracidn rotante en el sentido
de rotacién de la misma rueda comandada.

3.~ Perfeccionamierbos en la construccién de dis-

m;ﬁz\se malta;

te descrito en\la pyresente
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