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MEMORIA DESCRIERTIVA
correspondiente a la solicitud de registro de
PATENTE DE INVENCION
a favor de

Srta GIULIANA CORGHI, D, GIULIO CORGHI Y Srta ANNA CORGHI
de nacionslidad italiana, con domicilio en Galleria Cardu
cei, 3 Correggio Emilia (Reggio Emilia) Italia, y por:
" DISPOSITIVO PARA AUTOMATIZAR LA EJECUCION DE LOS MEN
éUADOS EN IAS MAQUINAS RECTILINEAS DE LABORES DE MALLA ",
Con prioridad Ttelisna ne 33.585 A/68, de fecha 12-7-68.

La invencidén objeto dé la presente patente, se re
fiere & un"dispositivo capaz de eutomatizer la ejecucidn de
los menguados en las maguinas rectilineas de labores de malla.
Esta invencién se refiere, en particular, a un grupo autono
mo que puede montarse sobre lasg maquines ordinarias de labor
de malla, y que reguiere peara el montaje especiales disposi

ciones o ajustes, Ello consiste en un soporte montado en dig
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posicién deslizante, sobre une barras instalada paralelamen
te & la parte frontal de la maguina, sobre cuya barrs hace
palanca un brazo que puede aproximarse y alejarse a la par
te frontal! mediante rotaciones provocadas por una leva, la
cual v accionada por un motor, & través de wun véstego pa
ralelo a la barra de sustentacién del grupo completo. Sobre
el brazo mencionado, v& montado un punzén de peine, el cual,
a su vez, V4 montado por una serie de levas y dispositivos
de biela, mediante las correspondientes palamcas y brazos,
de manera que pueda llevar a cabo automaticemente, y de mo
do preciso, las distintaes operaciones sucesivas necesarias
para realizar el menguado de los puntos de la malla. La exac
ta colocacién del grupo, respecto de la parte frontal infe
rior, se debe a un pulsador acofilado mecédniceamente al brazo,
el cual engja en las acanaladuras de la parte frontal, cuan
do el brazo se aproxima & la parte frontal mencionada. El en
caje de dicho pulsador en las acenaladuras de la parte fron
tal, determina de una manera muy precisa, la pheicién reci-
proca transversal entre la parte frontal y el brazo, corri
glendose con ello los evéntuales defectos menores de posicién
¥y provocandose entonces una perfecta alineacién entre el pun
zén y las agujas. Las pequelias correcciénes para la alinea-
eién del brazo y del punzén correspondiente, se llevan & cg
bo montando el grupo completo sobre manguitos de goma, o tam
bien, preferentemente, mediante tralacidén del grupo propiemen
te dicho. Ello permite no incurrir en eventuales errores me
nores, debidos a la heterogeneidad en el paso de las acanalg
duras de la parte frontal, y ocasionados tambien por las po
sibles holguras existentes en la mecénica de la invencién
misma. E1l pulsador de referencia, tiene ademds la funcién de
constituirse en punto de apoyo y de referencie para la desvig

cién lateral durante la operacidén de transporte de los puntos
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Conforme a otras soluciones posibles, el pulsador arriba
mencionado puede asimismo insertarse en las acanaladuras

de le parte frontal, encajarse sobre el véstago cénico cu
bre-agujas, recortado con una serie de canales transversa
les paralelps &l paso de las acanaladuras para las agujas
précticadas sobre la parte frontal. De esta manera, se pres
cinde de todos los cinematismos que se presentan en los dig
positivos similares, como, por ejemplo, automaticos, crema
lleras, tornillos sinfin, y similares, los cuales al tener
que estar necesariamente adaptados de modo perfecto a los coiet
tes de la parte frontal, acaban en la préctica por no ofrecer
la precisién desesda en las traslaciones del grupo. La inven
eién de referencis comprende, a@emés, un balancin de estri-
bo, apalancado sobre el punzén, el cpal actia mediante un
patin sobre el teldén de las agujas,.sobre las que deberd ope
rar el punzdén mismo, alineando dichas agujas, ¥y desplazando
las hacia arriba, de meneras que la boquilla del tejido, abra
las paletas, condiciendolas y manteniendolas a todas en la
exacta posicidn de trabajo, es decir, de manera que sus pun
tes se encuentren con los ojales del punzén. El punzén y el
patin del balancin mentienen una distancia reciproca, fija

y correspondiente a la que se dé entre el talén y la punta

de une sguja. Por consigutente, incluso una eventual flexion
de la barra de sustencidén del dispositivo, y la mayor o menor
posibilidad de recorrido de las agujas en sus alojamientos,
debida, por ejemplo, al desgaste, no significan el encuentro
del ojal de punzén con las puntas de las agujas, el disfiosi
tivo se construye, generazlmente, de una forme muy reducida y
se monte sobre una barra suplementaria, acondicionade indepen
dientemente en la parte posterior o anterior de la maquina,
dejando completamente libre la otra padtte y sin introducir

modificacién slguna en la méquina o en el carro. las levas
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adoptadas pueden ser de distinto tipo, as{ como los disposi
tivos mecanicos cepaces de transmitir el movimiento de dichas
levas al punzdén y a los demds brganos afectos al menguado.
Por otra paerte, puede resultar conveniente la splicacibén de
un grupo dé freno de friceidn, de funcionamiento electromag
netico, el cual puede interponerse entre el motor eléetrico
y el 4rbol sobre el que discurre el pihdén que transmite el
movimiento &l 4rbol de levas. Tambien puede resultar conve
niente la aplicacién por encima de las sgujas, de una len
gliete flexible de material pldstico, pars bloguear a las pro
pias agujas durante su expihiksidén, por el eje, en la posicién
de lenglieta abierta o lenglieta cerrada, conforme a lo que con
venga péra el desarrollo pésterior de lag operaciones.

De este menera se evita que las paletas de las agu
jas se cierren accidentalmente durante las diversas fases
de la disminuciln, comprometiendo asi el buen resultado del
trabajo.

De hecho, durante la elaboracién en la méquins de
trabajos de mallsa, todos los hilados provocan una electricis
dad eztdtica que magnetiza las agujas, y, por consigukinte
sus paletas. Con los hilados modernos, de tipo acrilico sin
tético y similares, este efecto se vé reforzado, lo que pro
voca el hecho de que las paletas de las propias agujes, las
cuales son ligerisimas, se ven atraidas por otras partes me
talicas. Esto resulta especialmente nocivo para los apara-
tos autométicos, puesto que a cause del mencionado magnetisa
mo, las paletas siguen a los punzones que actian sobre las
agujas durante la operacidn de disminucién y a pesar de estar
caidas se cierran sobre las punﬁas de las asgujas, y asi{ no
permiten al aparato, que complete la operacidn, originendo

desmalladuras,
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La lenglieta eldstica de material de pléstico anteriormen-
te citada, pérmitt evitar el uso de desmagnetizadores eléetri-
cos, los cusles, ademfés de no ser précticos, no garantizan una
neutralizacién completa y continua del magnetismo entre paletas
¥ punzones,-

e lenglieta comentada se construye de material eldstico y
ge instala eﬁ proximidad del punzén que actda sobre las agujas
4 en posieidn tal que las paletas, impulsadas por los punzones
abriéndose y cayendo, flexionan la propia lenglieta, pasando por
encima, y en el caso de que al verse atraidos por el punzén &
traten de cerrarse, se apoyan sobre la misma, sin que se les
ofrezeca la posibilidad de seguir ‘al punzén mismo y cerrarse.-

Paras aclarar mejor los conceptos funcionales y constructi-
vos del dispositivo, objeto de la presente patente de invencidn
se describen a continuacién dos posibles soluciones preferentes
las cuales difieren entre s{ en el distinto sistema de acciona-
miento de las levas, la distinta forma de las mismas y la pre-
sencia 6 né de una frccién electromégnetica que separe al motot
eléctrico del Arbol sobre el que se gspoyan las levas menciona-
das. _

En consecuencia, dichas dos soluciones difieren tembién
por el distinto modo de funcionar de todos los dispositivos
mecénicos que itrensmiten el movimiento de las levas a los Srge-
nos del grupo directemente interesado en el menguado, y actuan-
te sobre las agujas., Estas dos sluciones, manifestadas a t{tu-
lo de ejemplo no limitativo, constituyen dos posibles solucio-
nes preferidas entre distintos modos posibles de ejecucién de
la invencién de la misma, y se describen a continuacién, en
las cuatro hojas de dibujos que se acompaiian,-

La fig. 1, mustra en'vista lateral, parcialmente en se-

ccién; una solucién del disgpositivo del mismo; la fig. 2, re-
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presenta la misme solucidn, vista desde arriba y la fig. 3,
presenta une construcclon del pulsador. Ia Fig. 4, por el con
trerio, muestra una segunda solucidn posible de la invencidn,
en seccidn y- vista lateral. La Fig. 5, muestra los perfiles

de las levas adaptaedas en este segunda posible solucién prefe
ride; Is Fiz. 6, musstra el grupo electromagnético de freno de
friceién, montado sobre dicha segunda posible soluccidén prefe
rida; la Fig. 7, exhibe dicha segunda posible solucién prefe
rida, en planta y parcialmente en seccibén; la Fig. 8, muestra
una vista en planta del detalle del punzén; la Fig. 9, presen
ta el detalle del 4rbol en seocién‘lateral, que determine la
traslacién de disminucidn de los puntos; la Fig. 10, muestra
en vista vista lateral el detalle éel punzén; la Fig, 11, mues
trae una vista lateral de los dispositivos mecanicos propuestos
en esta segunda posible solucidn preferida, sobre las trasla-
ciones " el punzén ortogonales al plano del punzén mismo.

En las mencionadas figuras se pone de manifiesto eh
lo que respecta a las figuras 1, 2, 3, que la primera posible
solucidén preferide presentada, consiste esencialmente en un so
porte (1) montado en disposicién deslizante sobre una barra (2)
puesta paralelamente a la parte frontal (3) y (4) de la méquina
de labor de malla, el cual permanece blogqueado por medio de un
freno (5) cuando el dispositivo se encuentra en posicién de re
poso. Sobre el soporte (1) hace palanca en (35) un brazo (6) el
cugl describiendo un arco, de la posiocidn de reposo, lejos de
la parte frontal pare permitir el paso del carro, se acerca a
la parte frontal para realizar las operaciones de menguado. Con
el brazo (6) en posicidy de trabajo, el freno (5) se desbloquea
por medio de una palanca (;) solidaria del brazo (6) que deja
el dispositivo correr sobre la blrra (2) de soporte. ELl movi
miento de rotacién del brazo (6) se obitiene por medio de un

véstago (8) de seccidén por eljemplo cuadrada, sobre el que 8o



170

175

180

185

190

195

fijep con movimiento un pifién (10) que encaja en un engranaje
(9) montado sobre un perno (11) giratorio sobre el brazo (6).
Sobre el mismo perno (11), van montadas levas frontales y/o ra
diales, las cuales hacen realizer al dispositivo todos los mo
vimientos mecesarios para efectuar el menguado. Le leva (12),
tiene el cometido de hacer describir la rotacién del brazo (6)
contrastando sobre un rodilio (13) fijado al soporte (1). Sobre
el brazo (6) ¥4n montados dos pernos (14) y (15): uno (14) que
discurre axialmente accionado por la leva (16) y rueda acciona
do por la otra leva (18) por medio de un oportuno sistema de
brazos y palancas, mientragbl otro (15) rueda accionado por la
léva (17). El perno (14) arrastra en el ascenso y descenso, un
pequefio telar (19) que, por medio de un resorte de ballesta (20]
soporta un pequelio bloque de los punzones (21). La rotacién del
perno (14) hace bajar o subir al pequefio bloque de los punzones
(21) por intermedio del soporte con ojal (22), fijado al pe
quefio blogue (21) y la leva (23) solidaria del permo (14). Al
brazo (6) v4 ademds fijado un pulsador (24) a través de une
lemina de ballesta (25). Este pulsador (24) durente el descen
gso del brazo (6) vd a encajar automaticamente en alguna de

las acansladuras (26) de la parte frontal en proximided a

las agujes, que arrastrard el punzén, hasta apoyarse sobre
les parte frontal propiamente diche, constituyendo asi una
referencia para todas las operaciones. El pulsador, mientras
encaja en las acanaladuras de la parte frontal, a traves

del brazo (25) de sostén, de oporbtuna rigidez para vencer la
resistencie & la trsslacién del dispositivo sobre la barra (2)
desplaza, 81 es necesario al dispositivo mismo, de mode que las
juntas del punzén (21) vengan a encontrarse perfectamente en 1

nee con las agujas (27) de ma miquina, La operacién de trasnpoxr
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a las acanaladuras encajadas del pulsador, mediante el cual,
al ser las eventusles diferencias de elaboracidén de las distin-
tas acanaladuras, bastantes limitadas entre las acanaladuras
préximas, consigue que el punzén (entiéndose con esta palabra
la serie normal de los punzones) venga & encontrarse de un mo-—
do suficientemente preciso, en correspondencia con las sgujas
de la zona interesada.-

Sobre élr pequefio blogque (21) porta-punzones, hace palanca
un balacin de estribo (28), el cuil se abate cuando el brazo
estd en posicién de reposo por medio de su horquilla (29) que
engancha con el perno (30) solidario del soporte (1). Cuando el
conjunto ha alcanzado la posicidén de trabajo, 1levado a tal pun
to por ejemplo a maeno, el pulsador desciende y se apoya en el
fondo de las acanaleduras de la parte frontal (3), el patin(31)
del balancif se apoys ‘tras de los talones de las sgujas en fun
cionemiento, mientras el punzén (21) se encuentra todavia ele-
vado respecto de las agujas. Haciendo girar la leva (16) a tra-
vés del perno (14), el balancin (28) y el punzén (21) son atrai
dos hacia arriba, y asu vez el patin (31) a:través de los talo-
nes, impulsa hacia arriba la serie de agujas sobre las que de-
berd operar el punzdén.-
=  Durante el ascenso, las paletas (32) de las agujas se abre
por las boguillas del tejido que tienden a reskhlar sobre su
fuste. Cuando las agujas han alcanzado el punto méximo de ascen
so, el punzén (21), a través de la rotacidén del perno (14) diri
gido por la leva (18), resulta rebajado hasta que sus ojales
enfilan con precisién la punta de las sgujas correspondiente.
Sucesivemente, la serie de levas hacen describir al dispositi-
vo las restante operaciones para efectuar el menguado clésico.
La operacidn de transporte se realize medisnte la rotacién del
perno (15) dirigido por la leva (17). De hecho, en la extremi-

dad del perno, se apoya una leva (33), la cual al oprimir con-~
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tra el soporte del pulsador (24), que durante esta operacién
permanece encajado en la acanaladura de la parte frontal, obli-
ga a todo el dispositivo a desplazarse transversalmente mediant
la flexién del brezo (25) predipucsto al efecto de modo sufi-
cientemente eléstico, como por ejemplo, de una balleta, con un
espacio tal que permitadl: punzén llevar las boquillas del te-
jido recogidas a une serie de agujas sobre una serie sucesivas
de ellas, La Qltima operacién, antes del retroceso del brazo
(6) a 1a posicién de reposo, conssite en poner fuera de servi-
cio las agujas que han sido descartadas del trabajo., Esto se
obtiene por medio de un automdtiwvo (34) que se apalanca late-
ralmente sobre el patin, el cual durante el #ltimo ascenso del
balancin y del punzdn, excede al taldn de las agujas liberadas
y, entonces, dirgiéndose hacia abajo, las impulsa fueras de ser-
vieio., Ahora si deseamos realizar las operaciones de meguado
por dos lados, se montan dos de estos dispositivos, uno simé-
trico del otro, los cuales pueden ser también accionados con-
juntemente por un véstago comin (8) y, por consiguiente, por
un motor dnico con evidante ventaja econdmica.-

En las figuras de la 4 a la 11, relativas a la segunda po-
sible solucidn preferida de la médquina misma, se ponen de reg
lieve las partes frontales (36) y (37) de la mdquine de labor
de malla propiamente dicha, el érbol fijo (38) sobre el que
discurre el dispositivo, as{ como el par de ménsmlas (39) que
sirven de siporte lateral sl afbol (38). Sobre este &rbol (38)
acanalado, discurre un carro (40) el cuél ileva un empernado
(41) sobre el que se fija el éuerpo de ménsmla (42) del dispo-
gitivo. Sobre el eje deh empernado, (41) se aloja un arbol de
seccidn cuadrada (43) paralelo al &rbol fijo (38) y dispuesto
en rotacién por medio de un motor situado en una extremided.

El empernado (41) puede por tanto correr longitudinslmente so-

.bre el érbol (43) y estd realizado COR un menguito deslizants
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gobre el mismo, giratorio con este Wltimo, y por tanto en giro
libre también respecto del cuerpo de ménsila (42). Sobre este
manguito, se ha dispuesto un pifién dentado, que resulta acopla-
do con la corona (45) fijeda sl érbol de levas (46), paralelo
& los érboles (38) y (43) y sostenddo por dos ménsihlas (47),
que se derivan del cuerpo (42). ¥ste 4rbol (46), lleva junto al
otro, una leva de ssliente (48),.que acopléndose con un apéndi-~
ce (49) solidario del carro (40), determina los descensos y eler
vaciones del dispositivo, qué se producen por rotacidén en torno
al empernasdc (41).-

Egtas rotaciones, naturalmente, no pertuban el acoplamien-
to entre la corona (45) y el pifién (44), producido en torno al
eje del pifién (44) mismo. .

Sobre el &rbol (46), se fijan ademés de la leva de salien~
te (48)3 tres levas radiales indicadas con los mémeros (50) (51
y (52),

La lev; (50) es ademds efectuada con una acanaladura prac-
ticada en el cuerpo de la corona (45) y es de funcionamiento de:
modrémico,

Ene esta leva (50) se acopla la espiga (53), s la extremi-
dad de la cual estd empernada el patin (54) capaz de actuar so-
bre el talén de las agujas e inferiormente a esta espige (53)
estd fijedo también el punzén (55). El patin (54) porta late-
ralmente empernado un épendice'(SG), que es oprimido hacia abaj
por el resorte (57) y es capazaAde impulsar fuera de servicio
a las sgujas que han cedido el punto, una vez concluido el men-
guado. El punzén (55) se fija & la espiga (53) mediesnte un par
de lémimas eldsticas (58), de modo que resulte libre en sentido
vertical. Este punzén lleva por su parte de arriba una arandela
(59) y comprende un peine inferior (60) capaze de facilitar el
desenfilado de las boguillas de hilado respecto del punzén nis-.
mo y de las agujas. Este peine (60) evita efectivemente que el
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punzdén, el retraerse, puede descargar la bogquilla del hilo so-~
bre le aguja, arrastrdndola por cualquier rezén, El peine (60)
actda como contraste fijo enﬁre une y otra boquilla sobre la
malla, impidiéndole que siga él punzén. De todo lo anteriomen-
te expuesto, resulta claro que las traslaciones del punzdn en
la direccién del eje de las sgujas, se producen gracias a la
leva (50).

Les traslaciones en la direccidn ortogonal, se producen
por el contrario, gracies a la leva (51), acoplada a la espiga
(61), la cual actuas sobre una leve leminar (62), acoplads a la
arandela (59) soliderie del punzdén, siendo el funcionamiento
de la méquina posible, Unicamente si estd asegurado el acopla-
miento, tode vez que una leva (63), que actia sobre el perno
(64) de le mencionada arandela, procede a detener el funciona-
miento cuando se pone en contacto con el perno (64) mismo, por
accidental progresidén entre la leva y la arendela. lLas trasla-
ciones laterales del punzén, llevadas a transporter los puntos
sobre las asgujas adyacentes, se producen por traslacién lateral
del dipositivo completo.-

Lateralmente a la ménsnla (42) se fija eldsticamente a
través de la lémina (65), un pulsador (66), que cuando la mén-
sule (42) desciende sobre la parte frontal, se ingerta entre
las acansladuras de le misma. Este pulsador, (66), resulta blo-
queado sobre dichas acanaladuras en el tiempo de la duracidn
completa de le operacidn, y funcione en &l punto del encuentro
de la traslacidn relativa entre la ménsule (42) y la parte frons
tal. En efecto, esta traslacién es provocada por la leva (52)
que actua sobre la espiga (67), aufen su?vez, a través de un
botén (68) se acopla a la leva triangular (69) solidarias del
pulsedor (66). De este modo, forzando le elasticidad de las 14-
minas (65) se provoca un slejemiento relativo entre la ménsula

(42) y el pulsador (66), y el ser este pulsador solidario de la
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parte frontael, se determina un corrimiento relativo entre cuer-
por (42) y parte frontal.

Ia entidad de este corrimiento o traslacién lateral, se
obtiene liguikando la progresién axial de la espiga (67), me-
diante la leva de varias posiciones (70) solidarie de la mén-
sula (42) que se apoya contra la refersncia (71) fijsda a le
espifa (67). Sobre esta leva (70) se actua desde el exterior
nmediante un botdn (72). Soliderioc de la ménsiula (42) a través
del arbbl (46), existe tembidn un epéndice (73) que, por rota-
cidn de la ménsule actfia sobre los microinterruptores (74) dis-
puestos para el funcionamiénto automdtico de la méquiné. Cuando
la ménsula (42) se levanta, el patin (54) hecho solidario del
carro (40) por medio de un hilo inextensible (75), rueda hacia
arriva., E1l acoplamiento entre el 4rbol de seccidén cumdrada y
el motor eléotrico se produce a través del dispositivo electro-
magnético ilustrado en la fig. 6. Sste dispositivo consta de un -
disco central (76) que corre sobre los ejes (77) que al blogue~
arse hacia el motor (78) por efecto del desarrollo electromagné-
tico (79), transmite el movimiento al &rbol (80) que, a su vesz
lo transmite al &rbol cuadrado (43), mientras que en ausencle dc
solicitaciones electromagnéticas, resulta impulsado por el mue-
1le (81), contra el cuerpo (82), frenando el &rbol (80).

Se entiende que la presente patente de invencién no quede
limitada & las formas exclusivas de realizacidén arriba descriter
¥y que pueden introducirse variantes y perfeccionamientos sin
por ello salirse del émbito de la presente solicitud de paten-
te de invencidn,

En resumen, reivindican los recurrentes, en virtud de la
presente solicitud de registro de patente de invencibn, el pri-
vilegio exclusivo de fabricacién, venta y explotacién industrial

en Espafia y sus posesiones por el plezo de 20 A0S, segin deter-

mina el vigente Estatuto 9o la Propiedad Industrial del objeto
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de la misma, el cual queda esencialmente caracterizado por

las siguientes,
NOTAS,~ REIVINDICACIONES

PRIMERA,~- Dispositivo para automatizar la ejecucién de los men
guados en las maquinas rectilineas de labores de malle, carac
terizado pof disponer de un pulsador mévil, preferible’ de el
ne, que toma como referencia las acanaladuras de la parte fron
tal, en proximidad a las agujas que ajustan con el punzdn, en
las cuales se inserta, obligando, por medio de un brazo de em
palme, al carro porta-fiunzén y, por consiguiente, al punzén
mismo, a desviarse lo necesario para alinear el punzén con las
agujas interesadas, estando el emplazamiento del punzén regu
lado prevismente, en funeién de la profundidad de las acanaladw
ras.,

SEGUNDA.~ Dispositivo para automatizar la ejecucikén de los men
guados en las maquinas rectilineas de labores de malla, tal y
conforme se especifice en la anterior relvindicacién y esi mig
mo esencialmente caracterizedo por el hecho de que el brazo

de empalme, es rigido, debiendo vencer la resistencie a la
traslacién del dispositivo, y siendo al mhemo tiempo lo sufi
cientemente flexible como pera consentir la operacidén de trang
porte del dispositivo mismo,

TERCERA,~ Dispositivo para automatizar la ejecucién de los men
guados en las maquinas rectlilineas de labores de malla, tal y
confoeme se especifica en las anteriores reivindicaciones y
as{ mismo esencialmente caracterizado por que las traslaciones
del punzdn en el sentido del eje de las agujas, se derivan di
rectamente del acoplamiento de la espiga, que sustenta el pun
zén, con una leva de funcionamiento radial, desmodrémico, dis
puesta con intervencidén de una acanaladurs lateral sobre el

flanco del cuerpo de la corona dentada de accionamiento del
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érbol de levas propiamente dicho, estando el punzén eldstics
mente fijado & dicha espiga, fiediante léminas que le consien
ten una traslacién eldstica ortogonal, tanto en el eje de la
espige como en la parte frontal.,

CUARTA,- Dispositivo para automatizar la ejecucién de los men
guados en las maquinas rectilineas de labores de malla, tan y
conforme se especifica en las anteriores reivindicaciones y
asi mismo esencualmente caracterizado por que las traslaciones
ortogonales al eje de la espiga y de la parte frontal, se trang’
miten al pufzén por parte de una segunda espiga paralela a la
precendente por una leva radial, actuando dicha espiga, gra-
vias a un botdén solidario con la misma, sobre una lamina pro
vista de leva de plano inclinado, la cual transmite sus des-
plagamientos al punzdn mediante una arandela solidaria con el
ultimo y deslizante sobre el plano de la lémina opuesto al
pleno inelinado.

QUINTA.-Dispositivo pare automatizar la ejecucidn de los men
guados en las maquinas rectilinecas de labores de malla, tal ¥y
conforme se especifica en las anteriores reivindicaciones y
as{ mismo esencialmente caracterizado por que el pulsador ac
tia tambien como apoyo y referencia, resppcto de la parte fron
tell, para el desplazamiento trgnversal del punzén, durante la
fage del transporte de los puntos, desde une serie de agujas a
otra sucesiva.

SEXTA,- Dispositive para automatizas la ejecucifn de los men
guados en las maquinas rectilineas de labores de malla, tal y
conforme se especifica en las anteriores reivindicaciones y
as{ mismo esencialmente caracterizado por que las traslaciones
laterales del punzén, capaces de provocar la verdadera dismi
nueién, vienen determinadas por el desplazamiento lateral de
todo el dispositivo respecto del pulsador, el cual tiene el

cometico del punto fijo, y siendo este desplazamiento provoca
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do mediante el acoplamiento de un bolon solidario a una espiga
paralela e la anteriormente especificada, con una leva de pla
no inclinado fija al pulsador.
SEPTIMA.- Dispositivo para automatizar la ejecucién de los mmn
guados en las maquines rectilineas de lebores de malla, tal y
conforme se eppecifica en las anteriores reivindicaciones y
asi mismo esencialmente caracterizado por que los desplaza-
mientos axiales de la espige, vienen determinados por una le
ve radial, colocada sobre el 4rbol de la corona dentads, sien
do ademdés regulados estos desplazamientos, gracias & una leva
de referenciea de varias posiciones, solidaria de la ménsula de
apoyo de las espiges, la cudl actla como drgano de limitacién
de la cerrera de la espiga misma;
OCTAVA.- Dispositivo para sutomatizar la ejecucidén de los emn
guados en las maquinas rectilineas de labores de malla, tal y
conforme ge espedifica en las anteriores reivindicaciones y
asi mismo esenchelmente caracterizado por que presenta un ele
mento alineador de las agujas, como un balancin de estribo qye
lleva y mantiene en posicién exacta las agujas y actda sobre
el taldn de las mismas para permitir a los picos de las agujas
que resulten todos ellos alineados a una misma altura,
NOVENA.- Dispositivo para automatizer la ejecutfon de los men
guados en les maguinas rectilineas de labores de malla, tal y
conforme se especifica en las anteriores reivindicaciones y
as{ mismo esenctalmente caracterizado por que en la extremidad
de la espiga de suspentacidn del punzén se encuentra empernado
un patin capaz de actuar sobre los talones de las agujas, que
comprende un apéndice empernado lateralmente y dispuesto para
excluir de la alineacidén las agujas descargadas, éstando este
patin vinculado por la parte de arribe mediante un pequefio ca
ble inextensible con la parte fija del dispositivo de modo que

la elevacién hacia arriba de la parte mévil del dispositivo
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mencionado, provogue, por traccién del cable, la caida del
patin a favor del dispositivo total.

DECIMA.~ Dispositivo para asutomatizar la ejecucién de los men
guados en las mequinas rectilineas de labores de malla, tal y
conforme se especifica en las anteriores reivindicaciones y
as{ mismo esencialmente caracterizado por estar montado sobre
ung barra independiente paralela a la parte frontal de la ma
quina, y preferiblemente dispuesta hacla le parte de atrés, de
modo que deje completamente libre la parte anterior, todo ello
sin que represente modificacidén alguna de las méquinas ni del
carro.,

UNDECIMA.-Dispositivo para automatizer la ejecuf#én de los men
guados en las maquinas rectilineas de labores de ihalla, tal y
conforme se especifica en las anteriores reivindicaciones y
asi mismo esencislmente caracterizada por que el acoplamiento
entre el motor y el &rbol de transmisidn, se verifica a través
de un grupo ‘electromégnetico de freno de friceidn, que compren
de un disco central, el cual con el grupo deterido, se mantiene '
en opresién mediante un muelle en posicidn frenante para el
érbol, y estando el grupo en funcionamiento, es atraido eleg
tromagnéticamente contra el volante del motor que actiia de
friceiém.

DUODECIMA.~ Dispositivo para automatizar la ejecuccidn de los
meﬁguados en las maquinas rectilineas de labores de malla, tal
y conforme se especifica en las anteriores reivindicaciones y
as{ mismo esencialmente carzcterizado por que en proximidad del
punzén se encuentra alojado un peime, fijo al telar, cuyos dien
tes tienen una separacion igual & la de los dientes del punzén,
y se insertan entre ellos para favorecer el desenfilado de la
bogquilla del punto descargado.

DECTMO TERCERA.- Dispositivo para automatizar la ejecuceién de

los menguedos en las maquinas rectilineas de labores de malls,
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t9l y conforme se especifica en las anteriores reivindicaciones
¥ asi mismo esencislmente caracterizado por comprender la apli
cacidén, adends de las asgujas y consiguientemente del disposi
tivo porta-punzén, de una lémina flexible preferiblemente de
material pléstico, capaz de evitar el cierre inoportuno de la
lenglieta de las agujas, que pudiera producirse por efecto elee
trostético generado por el frotamiento sobre estas de los hi
lados, especialmente de los de naturaleza acrilica.
DECIMO CUARTA.- DISPOSITIVO PARA AUTOMATIZAR LA EJECUCION DE
LOS MENGUADOS EN LAS MAGUINAS REGTILINEAS DE LABORES DE MALIA.
Todo tal y conforme se especifica en la enterior Me
moria descriptiva que consta de 17 hojas mecanografiadas por
une sola cara y asi mismo se representa a titulo de ejemplo

en las cuatro hojas de dibujos que sé'acompaﬁan.

Madrid, 10 de Julio de 1.969
P, A.
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